C’NMD @ NAVOD K OBSLUZE Charakteristika produktu

Hrajte vlastni mistrovstvi v kopané robot !
SOCCER ROBOT je fotbalovy robot, ktery si nejdfive musite sami sestavit.

Pokud je SOCCER ROBOT hotov, mlzete si zorganizovat viastni mistrovstvi v kopané.

Ale nejdfive je poskytnut podrobny trénink, nebot neni tak jednoduché fidit tento hbity robot
se 6 nohami. Na ovladacim panelu (kontroler) jsou dva spinace, s nimiz fidite 2 motory.
Tyto 2 motorky fidi robota ve vSech smérech.

Stavebnice robotického fotbal-bota o A

Naradi

Neodchylujte se od poradi v tomto popisu. Tim zamezite montaznim chybam.

Kdo presné dodrzuje poradi a vS§ima si fotografie na obalu, stavi napoprvé perfektné
fungujiciho robota.

V8echny soucasti pasuji zcela pfesné. Pouziti nasili neni viibec nezbytné.
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Uzké nebo ploché klesté
Vazeny zakazniku, 5
dékujeme Vam za Vasi divéru a za nakup stavebnice robotického fotbal-bota Arexx. ; o’
Tento navod k obsluze je soucasti vyrobku. Obsahuje duleZité pokyny k uvedeni vyrobku do provozu ﬁﬁ::‘ Zange for Miniaturbautelle (150 mm)
a k jeho obsluze. Jestlize vyrobek predate jinym osobam, dbejte na to, abyste jim odevzdali i tento r?e o S
navod Kk obsluze. Klesté pro miniaturni sou¢éasti (150 mm)

Ponechejte si tento navod, abyste si jej mohli znovu kdykoliv precist!

Vyst fihnuti nebo vystipnuti dil G

K vystfihnuti nebo vyStipnuti pouzivejte ostry hobby
ndz nebo bocni klesté. Stiihejte nebo Stipejte
opatrné a co mozna presné podél okraje soucasti.

Nevyst fihujte Zadné sou €asti,
které jeSt & nepot febujete.




Namontovani osi &ky SEZNAM DiL U SOCCER ROBOT

Selbstzapfende Schrauben Bolzen kurz Bolzen mittel Bolzen lang
r ! Pfi montovani osi¢ek (napf. osy motoru) musime pracovat velmi opatrné. ] N
. yur v tw , v 2 > i N [ Juoseewrsrcraos]
Pokuste se nejdfive vtlacit osicku rukou. Jen po nedspé&Sném pokusu @ M23x5 25t 9:' = @
l, by mél ¢lovék pouzit malé plastové kladivko. Bouchejte velmi opatrné | M3x10 4S5t M3x20 O 25t M3 x 35 35t
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= a drzte mezi kladivem a pfedmétem jako naraznik maly kousek dfeva, e M23x8 - ]
aby se nic neposkodilo. e ¥ = Bolzen klein M2 Mutter M3 Mutter  Sicherungsmutter
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Samotezné Srouby (Parker; :
v ( ) Slovnigek: selbstzapfend=samorezny, Schraube=5roub, Bolzen=8roub, Mutter=matice, lang=dlouhy,

mittel=stfedni, kurz=kréatky, klein=maly, Sicherungsmutter=pojistna matice, St.=ks

Srouby se samofeznym zavitem, se chovaiji jako Srouby do dFeva, t.zn. pfi
oto¢ném pohybu si Sroub vyfezava zavit a pfitom se pevné zavrtava do
materialu.

Zahnrad Getrisbezahnrad Zahnrad mit Kranzrad Motor
klein Buchse

K tomu ma tento Sroub vétsi zavit a ostfejsi Spicku nez normalni Sroub. = Ny,
W & ) I €
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Srouby se samofeznym zavitem maji -
Na Spicce také maly vyrez, ktery pod- 1. ZaSroubovani Sroubu 25t 25t 25t 25t 25t
poru!e prube,h I:ezanl.’OptlvmaInl c_esta 2. Le]hke U\Colnenl srouPu Ly Slovni¢ek: Zahnrad=ozubené kolo, Getriebe=prevodovka, Buchse=objimka, Kranzrad=kolo s ¢elnim ozubenim.
k zaSroubovani takového Sroubu je: 3. Nasledné znovu utaZeni Sroubu

Motorhalter Kurbel Fedeming M2 Stellring Sechskant Winkel-  Gabelschilssel

Schraubendreher M2 & M3
N, \&R;
I Primér Pojistna maticka Maticka 25t 25t 10 5t. 65t 1St 15t
Lange Slovni¢ek: Motorhalter=drzak motoru, Kurbel=klika, Federring=pruznéa podlozka, Stellring=stavéci krouzek,

Sechskant Winkelschrabendreher=imbusovy Sroubovak, Gabelschliissel=stranovy kli¢

Pokud se Sroubky p Fili§ ¢asto povoluji a znovu utahuiji, roz§i  Fuje se otvor pro Sroubek
stale vice a Sroubek nakonec nepasuje spravn  é.

Sroubky a mati éky
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Sroubky a mati¢ky by mély byt spravné utazeny v pohyblivém a vibrujicim pFistroji.

Buchse Smm Buchse 10mm Buchse 25mm Achse 85mm O-Ring M3 Federring M3
K ochrané proti uvolfiovani se mtze po utaZeni nanést trochu laku na nehty na styénou plochu
mezi Sroubkem a mati¢kou. Potom muZete Sroub vzdy snadno povolit, pokud by to mélo byt nezbytné. =y — a {}— ---------------------- . __,,r‘;? e
NepouZivejte Zadné klihy jakoZ i loctite. Potom je Sroub absolutné pevny a dodate¢né nepovolitelny. i G e . | ST — - i oy \'_::)
< o
Typ sroubklu se udava s t|OL,JS tkou'a delkou.}Srgu_bek sozna €enim M?’,X, 20 je nap rlkla_d' 4t o ¥t ast ist a5k
3 mm tlusty a 20 mm dlouhy. Mati  €ky se udavaji jen s pr amérem. Na p fiklad M3 je mati €ka
k pouziti se Sroubkem o pr améru 3 mm. Slovnigek: Buchse=objimka, Achse=o0sa, O.Ring=0 krouzek, Federring=pruzné podlozka
UtazZeni (bezpe €nostni) matice
Ball Schraubachse Bein  Schraubachse Schraubachse Achse 22mm Kabelhalter

dick dinn

- . . ey spt o
Ve stavebnici je obsaZzen maly oboustranny kli¢, aby se Srouby ¥ et 4
a matice daly utahnout. To se miZe ale udélat také s dzkymi L &?’f
nebo plochymi kleStémi — viz vykres. - aat 25t et szt 15t

Slovni¢ek: Ball=kulicka, Schraubachse Bein=osa Sroubu patky, Schraubachse dick=osa Sroubu tlusta,
dunn=tenkd, Achse=osa, Kabelhalter=drzak kabelu.




Fontrollerhaube " Kontroflerboden

. i
st mv_, R, gzl
2 5t (Links und Rechts) 15t o15L
Slovni¢ek: Seitenteil=boc¢nice, Kontrollerhaube=viko kontroleru, Kontrollerboden=dno kontroleru

Mittleres Bein \order- und Fult Kuppelstangsl
Hinterbein
IR
s =
7S
125 45t 65t 45t

Slovnlcek Bein=noha, mittleres=prostiedni, Vorder=predni, Hinterbein=zadni noha, FuB=pata,
Kuppelstangel=spojkova ty¢

Bafterichalter Kabelsatz Schalterplatine

15L 15L 1150
Slovni¢ek: Batteriehalter=drzak baterii, Kabelsatz=svazek kabeld, Schalterplatine=deska rozvadéce

Filz Aufkieber Kicker

3181

Slovniéek: Filz=plst, Aufkleber=nalepka, Kicker=utocnik

NAVOD NA STAVBU SOCCER ROBOT

1 ks plsté, cerné

1 ks desky rozvadéce
1 ks kabelovy svazek

1 ks podlaha kontroleru

1 ks samorezny Sroub 2,6x6 mm

Montéaz kontroleru

K montazi kontroleru pot febujete:

Upevnéte plstény kryt pro spina¢
v poradi Sipek.

1

% F -
Namontujte desku na podlahu kontroleru
x prostfednictvim samoreznych Sroubu 2,6x6

I
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Kontrollerboden mittels der
selbstschneidenden Schraube 2,6x6

I
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Neumistujte jesté baterie do drzakl baterii. . | =
Mohli bychom zpUsobit zkrat v nasledujicich \\\\ ™ E/.-/-/
¢astech stavby.PFitom se nékdy vyskytuji \‘:;\ o
vysoké teploty a exploze a baterie mohou L

explodovat nebo se octnout v poZaru.

PFipojte kabel s p FisluSnym kabelovym okem ke spravné pozici na desce (A = D) (viz vykres).
Respektujte prosim kédovani kabel G a rozliSovaci zna €ky.

lw-mt'«:\%mwwb mwwmmuu&am:[:.‘& £

it

. Lee . B
. m-m\‘i',. :.ﬁém"' !"zms_ A
S0 2R

s
l
RS f




Koneéna montaz kontroleru

Namontujte viko kontroleru, jak je naértnuto na vykrese dole.

Montuijte dily v poradi &islic.

Ke kone €né montazi kontroleru pot  Febuijete:

1 ks nalepky

Upevnéte nalepku.

2. Pfipojte prosim kabel baterie na pfislusné kabelové

oko na spravné + a — desky (viz vykres)
Cemy = - (BIK)
Cerveny = + (Red)

POZOR kabel motoru

Protahnéte kabel baterie a kabel motoru skrze téleso
kontroleru.

1 ks montované podlahy kontroleru
1 ks drzéak baterii

- Befestigen Sie den 2 KS samofeznych Sroubl 2,3x8 mm
Aufkleber. 1 ks viko kontroleru

4 ks samoreznych Sroubl 2,6x6 mm

kabel baterie

3. Namontujte podlahu baterii
pomoci 4 samofeznych Sroubl

2,6x6 mm.

Nakonec namontujte drzak baterii pomoci 4 samoreznych Sroubd 2,3 x 8 mm.

Zum Schluss montieren
Sie den Batterichalter
mit 4 selbstzapfends
Schrauben 2,3 x 3mm. :
N

HOTOVY KONTROLER

Montaz motoru

K montazi motoru pot Febujete

Upevn éte prosim ozubend kola motor
naértnuto na vykresech dole

u, jak je

2 ks motoru

2 ks malého ozubeného kola

2 ks drzak( motoru

2 ks samoreznych Sroubl 2,3 x 5 mm

Upevnéte prosim ozubené kolo na osu motoru.
Potukejte opatrné malym kladivkem na osu
motoru nebo radéji tlacte osu rukama na kolo (viz

vykres).

Tukejte nanejvys
opatrné na osu:

JESTE LEPE:
Tlacte osu do kola
rukama

Namontujte dva motory do dvou drzak( motord,

jak je na¢rtnuto na dvou vykresech dole.

Ozubené kolo je spravné upevnéno,
pokud jste dotlacili osu az dolu

Plocha strana dole
Nasroubujte motory spravné malymi samoreznymi
Srouby 2,3 x 5 mm.




MontéZ postranice

K montazi postranice pot Febujete

Utahn éte SPRAVNE pojistnou matici!
Drzte p fitom pojistnou matici v poloze

kleSt @mi nebo vhodnym stranovym kli ~ éem.

2 ks postranice

2 ks ozubeného kola s objimkou
2 ks kliky

2 ks samoteznych Sroubl 2,3 x 5 mm
2 ks osa 3x22 mm

2 ks objimky 5 mm

2 ks osa Sroubu silna

2 ks osa Sroubu tenka

2 ks pojistné matice

6 ks Sroubu stfednich

2 ks matice M2

Udélejte dvé sady, které vidite dole — levou a pravou stranu.

osa

Achse
3x22mm

\‘Qg‘ifgﬁ@

Kurbel

Sroub stfedni 3x20 mm

Slovnigek: Kurbel=klika

Buchse an
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Klikas osou I mit /w Hinterssite!
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‘|, chse L Velky otvor  Pojistna matice

#-"3x22mm - Ozubené kolo s objimkou
fEEES . . .

& = Prosim respektujte stranu 5 k utazeni pojistné mati  ce

Kurbel
-~

Udélejte 2 sady. Upevn éte levou stranu stejnym zp Gsobem jako pravou stranu.

Slovnigek: Mutter=matice,
Schraubachse=o0sa Sroubu
Dick=silna
Dunn=tenka
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MontaZ modulu pievodovky

K montazi modulu p fevodovky pot Febujete

Namontujte ozubena kola a modul

pFevodovky, jak je na €rtnuto na vykrese dole:

2 ks smontovanych postranic L a R
2 ks ozubeného kola prevodovky

2 ks kola s ¢elnim ozubenim

2 ks Sroubu M2

8 ks matice M2

8 ks pruzné podlozka M2

2 ks osa Sroubu dlouh&a

2 ks O krouzek M2

2 ks matice M2

Montujte dily v po Fadi €islic.

% 4 5t. Bolzen M2 x 5mm

Schraubachse
fang

O-ring M2

Mutter M2

4 St Mutter M2 ———_@.\

Ny

Slovni¢ek: Bolzen=8roub, Schraubachse=osa Sroubu, lang=dlouh&, O-ring=0 krouzek, Mutter=matice,
Federring=pruzné podlozka, Kranzrad=kolo s ¢elnim ozubeni, Getriebezahnrad=ozubené kolo pfevodovky

Namontujte stejnym zp Gsobem levou stranu




Upevnéni postranic .
Montaz nohou

2 ks predmontovanych postranic L a R
3 ks Sroubd M3 x 32 mm 6 ks gumovych patek
K upevn éni postranic pot Febujete 5 ks matice M5 4 ks kratkych nohou (pfednich a zadnich)
2 ks objimky 25 mm K montazi nohou pot Febujete 2 ks dlouhych nohou (stfedni)
2 ks objimky 10 mm 4 ks Srouby M3 x 10 mm
1 ks drzék kabelu 4 ks matice M3
1 ks Utoénik 4 ks pruzné podlozka M3
4 ks O krouzek
4 ks spojkova ty¢

Sestavte dvé sady pro kazdy dil

- 4
i é
/ %E i..-r=—“"' Namontujte celek, jak je to na értnuto na vykrese dole.
" " 1 é zdy di : Sestavte Ctyfi sady pro kazdy dil:

[Erstelle zwei Satze fir jedes Teil: | [Erstelle vier Satze fur jedes Teil: |

i N,
Vorder- und
E Hinterbein
H 3 kurz
:": :' P
\\\ Mittleres Bein T
i
lang W
do
«
‘Gummi-Ful -

Slovni¢ek: Bolzen=8roub, Buchse objimka, Kabelhalter drzak kabelu Kicker=uto¢nik
Gummi-Ful

Slovniéek: Mittleres Bein lang=dlouha prostfedni noha, Gummi-Ful3=gumova patka, Vorder- und Hinterbein

Pohled shora

Smontujte dv_& postranice dohromady
'___-—*"'—“ kurz=kratka predni a zadni noha.
Bolzen Ml.\_\ =~ — Kuppelstange
Montieren Sie die zwei TH s
Seitenteile zusammen. S . b
Vorder- und Federring M3
Hinterbein ———o b e
"}ﬁf-"‘. -
\
Mutter M3

T s
. Sestavte 4 sady

e \ -, ;
"‘.r'héo
.»%
g ;:.‘:.‘_.‘_ﬁ_d'lﬁ
—d 3 St Mutter M3 Slovniéek: Bolzen=8roub, GroRes Loch=velky otvor, Kuppelstange=spojkova ty&, Federring=pruzna podlozka,
Mutter=matice, O-Ring=0 krouZzek, Vorder- und Hinterbein=pfedni a zadni noha.

}/5 3 [Erstelien Sie vier Satze.

Po této ¢asti stavby se bude pravé hotovy hlavni dil jmenovat Sasi.




Montéz piednich nohou

Montaz zadnich nohou

1 ks Sasi

2 ks smontovanych pfednich nohou
K montazi p fednich nohou pot Ffebujete 1 ks osa 85 mm

2 ks objimka 5 mm

2 ks objimka 10 mm

2 ks stavéci krouzek

1 ks smontovaného Sasi

2 ks smontovanych zadnich nohou
K montazi zadnich nohou pot Febujete 1 ks osa 85 mm

2 ks objimka 10 mm

2 ks stavéci krouzek

Upevnéte nohy stejné na levé popf. na pravé postranici, jak je popsano na vykresech.
Respektujte pfitom mensi detailni nadrty.

Postup montaze nohou (viz vykres) je pro levou a pravou stranu identicky.

Der Montagevorgang der Beine (siehe
Zeichnung] ist fiir die linke Seite und
! rechie Seite identisch.

—Ku ppglstange

Stellingschraube #g

o TR

de s

Achse 85mm — Stellring

Slovni¢ek (plati pro oba obrazky): Vorderbein=predni noha, Achse=osa, BUChSE;ObjI'm ka, Stellring=staveci
krouzek, Stellringschraube=S8roub stavéciho krouzku, Kuppelstange=spojkova tyc,

Stelling™

Vorderbein

o
Py
i N Stellring
5/\ i T,
Achse 85mm

Slovniéek (pro oba obrazky): Buchse=objimka, Hinterbein=zadni noha, Stellring=stavéci krouzek, Achse=osa,
Kuppelstange=spojkova ty¢

o Buchse Smm

-, aT3h
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Stellring —— %41, §i# #aN

Fa,
/'_53. B
Kuppelstangs h




Montéz prostiednich nohou

1 ks smontovaného Sasi
K montazi prost fednich nohou pot Febujete 2 ks smontovanych prostfednich nohou
2 ks O krouzka M3

Smontuijte prostfedni nohy, jak je nacrtnuto na vykresu dole.

Stellring
\-""H-\.

. Stellring
= -

Slovni¢ek: Stellring=stavéci krouzek, O-Ring=0 krouzek

HOTOVY SOCCER ROBOT

DER FERTIGE
SOCCER
ROBOT!

KONE CNA MONTAZ

Zapojeni motoru

U kabelovych pfipojeni respektujte rozdilné kédovani kabeld

Respektujte polaritu (+ a -) kabel kontroleru.

A = + Zadni motor
B = - Zadni motor
C = + Predni motor
D =- PFedni motor

VloZeni baterii:
VloZte baterie do drzaku baterif.
Dbejte na polaritu (+ a -) baterii.

Zacvaknéte drzak baterii do kontroleru.

N Y

Odstraniovani poruch

Nakonec protahn éte kabel skrz
Drzék kabelu

Problém

Zkontrolujte

Motory se neotéceji

- Zkontrolujte baterie, jsou skute¢né pIné?
- Zkontrolujte pélovani (+ a -) baterif

- Zkontrolujte zapojeni drzaku baterif

- Zkontrolujte zapojeni motora

Nohy se nepohybuji

- Zkontrolujte modul pfevodovky obzvlasté pojistnou matici
(event. utahnéte)
- Zkontrolujte v8echna ozubena kola

- Zkontrolujte montéz postranic

Prabéhy nejsou v souladu s kontrolerem

- Zkontrolujte vSechny kabelové spoje a jejich kéddovani
- Zkontrolujte stavbu kontroleru

Robot se pohybuje Skubavé

- Zkontrolujte stav nabiti kazdé baterie

- Zkontrolujte spravnou montaz ozubenych kol




ROBOTICKA KOPANA

Nasleduji kapitola obsahuje nékteré herni navrhy na kopanou.

HRACI POLE
Vezmeéte jako hraci pole stil na stolni tenis. Natahnéte okolo
desky stolu ohradu tak, aby mi¢ nemohl spadnout dolu.

Na okraj stolu postavte branky. Velikost branek stanovi
obtiznost hry. Jako mi€ek pouZijte mi¢ek pro stolni tenis.

FOTBALOVY ZAPAS
Vytvoite dvé muzstva po 1 az 3 hracich a pokuste se vstielit tolik branek, jak je jen mozné.

FOTBALOVY POOL
Vytvoite muzstva po 1 az 3 hracich a dejte do hry co mozna nejvice mica.
Pokuste se nyni s vlastnim muZstvem vstfelit do vlastni branky co moZzna nejvice mica.

JAK SE POHYBUJE SOCCER ROBOT ?

Na nésledujici strané se dovite néco o ozubenych kolech. V nasledujicim odstavci budeme analyzovat
presnéji praktickou ¢innost robotu.

Klikovy mechanismus

Nohy SOCCER ROBOTu se pohybuji v protitaktu
jako u boxeru.
Tento pohyb je vyvolavan klikovym hfidelem.

Klika mGze ménit rotani pohyb na pohyb vpred
avzad a nahoru a doll.
“a Na vykrese vedle vidite zcela presné,
Bein  jak to funguje

Pokud robot jesté nefunguje zcela spravné, protoze napf. ozubena kola spravné do sebe nezabiraji
a nemuZete zavadu najit ani za pomoci tabulky pro ur¢ovani mista poruchy na strané 18, méli byste
projit jeSté jednou vSechny kroky mechanické montaze. V nouzovém pfipadé musite robot znovu
rozebrat a jeSté jednou slozit, pfi¢emz prostudujte pfesné kazdy vykres. Pravdépodobné pfitom
najdete chybu.

ZPUSOB FUNGOVANI MECHANIKY

Mechanika SOCCER ROBOTU se sklada ze dvou ¢asti. Prvni ¢ast je prevodovka,
kterd pfenasi vykon osy motoru na hnaci osu.
Druha ¢ast prevadi otagivy pohyb hnaci osy na pohyb nohou.

1. Pfenos mechanického vykonu

Ozubena kola, hnaci femen, ty¢e, klika, hfidele a fetézy mohou pfenéset energii.

Pét ozubenych kol pfenasi tocivy vykon motoru z osy motoru k hnaci ose.

Tuto pfevodovku nazyvame prevod ozubenymi koly. Sily jsou prfedavany na zubech ozubenych kol.

PFitom se konaji sou¢asné 3 zmény.

a) Prepolovani sméru otaceni
b) Zpomaleni rychlosti ota¢eni
c) Zesileni to¢ivého momentu.

a) Prepolovani sm éru ota éeni

Prepolovanim sméru otaéeni popisujeme, Ze prvni ozubené kolo

se pohybuje ve smyslu hodinovych ruci¢ek a druhé ozubené kolo proti
smyslu hodinovych ruci¢ek. Jedno ozubené kolo pfepoluje smér otaceni.

Linksherum

b) Zména rychlosti otd €eni

Zména rychlosti ota¢enfi souvisi s poétem zub ozubeného kola. Jako pfiklad
PopiSeme zde prevodovku s kolem o 10 zubech a dalSim kolem se 40 zuby. 40 ErsL e 40
Zatimco prvni ozubené kolo udélalo celou ota¢ku, ucinilo druhé kolo teprve
Stvrtinu celé otacky. Aby toto druhé kolo udélalo celou ota¢ku, musi prvni kolo
tedy udélat Ctyfi otacky. Tato funkce snizuje také rychlost otaceni.

Zahne=zuby

c) Pfenos to €ivého momentu
PFenos to¢ivého momentu je porovnatelny s principem péaky. Predstavte si, jak nékdo nadzvedava
kadmen pomoci paky.

Antriebs- Motordrehzahl
Ohersezung =  m—
Osoba, ktera zveda paku, Drehzahl des
letzrten Zahnrads

musi vynaloZzit vice sily,
pokud je vzdalenost A kratsi
- nebo se vzdalenost B prodlouzi.
_— L

Stiutzpunkt B

Slovni¢ek: Stutzpunkt=opérny bod, Hebel=paka

To samé plati pro ozubenéa kola SOCCER ROBOTu. Sila na zubech ozubenych kol nardsta
smérem dovnitf kol. Odpovidaji za to ozubena kola pfevodovky.

Bezpe&nostni predpisy, udrzba ac¢isténi

Z bezpeénostnich diivodu a z davodu registrace (CE) neprovadéjte Zzadné zasahy do robotického
fotbal-bota. Pfipadné opravy svéfte odbornému servisu. Nevystavujte tento vyrobek pfilisné vihkosti,
nenamacejte jej do vody, nevystavuijte jej vibracim, otfesim a pfimému slune¢nimu zafeni.

Tento vyrobek a jeho pfisluSenstvi nejsou Zadné détské hracky a nepatii do rukou malych déti!
Nenechavejte volné leZet obalovy material. Félie z umélych hmot predstavuji veliké nebezpedi

pro déti, nebot by je mohly spolknout.

Pokud si nebudete védét rady, jak tento vyrobek pouzivat a v navodu
I:[%D nenajdete potfebné informace, spojte se s nasi technickou poradnou
nebo pozadejte o radu kvalifikovaného odbornika.

Roboticky fotbal-bot nevyzaduje Zadnou Udrzbu. K ¢iSténi pouzdra pouzivejte pouze mékky, mirné
vodou navih¢eny hadfik. NepouZzivejte Zadné prostfedky na drhnuti nebo chemicka rozpoustédla
(fedidla barev a laku), nebot by tyto prostfedky mohly poskodit plastové dily stavebnice.



Manipulace s bateriemi a akumulatory

Nenechavejte baterie (akumulatory) volné leZet. Hrozi nebezpedi,

Ze by je mohly spolknout déti nebo domaci zvifata! V pfipadé spolknuti
baterii vyhledejte okamZité |ékare! Baterie (akumulatory) nepatii do rukou
malych déti! Vyteklé nebo jinak poskozené baterie mohou zplsobit poleptani
pokozky. V takovémto pfipadé pouzijte vhodné ochranné rukavice!

Dejte pozor nato, Ze baterie nesméji byt zkratovany, odhazovany

do ohné nebo nabijeny! V takovychto pfipadech hrozi nebezpeéi exploze!
Nabijet mGzete pouze akumulatory.

Vybité baterie (jiz nepouzitelné akumulatory) jsou zvlastnim odpadem
a nepatfi do domovniho odpadu a musi byt s nimi zachazeno tak,
aby nedochéazelo k poskozeni zivotniho prostredi!

K témto ucelum (k jejich likvidaci) slouzi specialni sbérné nadoby

v prodejnéch s elektrospotiebici nebo ve sbérnych surovinach!

Setrete Zivotni prost Fedi!

Recyklace

Elektronické a elektrické produkty nesméji byt vhazovany do domovnich odpadu.
Likviduje odpad na konci doby Zivotnosti vyrobku pfiméfené podle platnych
PN zakonnych ustanoveni.

Setfete Zivotni prost Fedi! PFisp éjte k jeho ochran &!

Preklad tohoto navodu zajistila spole ~ &nost Conrad Electronic ~ Ceska republika, s. r. o.

VSechna préava vyhrazena. Jakékoliv druhy kopif tohoto navodu, jako napf. fotokopie, jsou predmétem souhlasu spole&nosti
Conrad Electronic Ceska republika, s. r. 0. Navod k pouziti odpovida technickému stavu pfi tisku! Zmény vyhrazeny!
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