CjNMD (c2) NAVOD K OBSLUZE

Kvadrokoptéra Shadow 2.0, Rtf. REILY

Obj. &.: 140 00 04

Lieferung ohne Kameral

Véazeni zakaznici,

dékujeme Vam za Vasi duvéru a za nakup kvadrokoptéry Reely Shadow 2.0, RtF.

Tento navod k obsluze je soucasti vyrobku. Obsahuje duleZité pokyny k uvedeni vyrobku
,do provozu a k jeho obsluze. Jestlize vyrobek pfedate jinym osobam, dbejte na to, abyste
jim odevzdali i tento navod.

Ponechejte si tento ndvod, abyste si jej mohli znovu kdykoliv pFecist!

Ucel pouZziti

Tento vyrobek predstavuje letecky model na elektricky pohon, blizky modelu vrtulniku, ktery je uréen
vyhradné k soukromému pouziti v oblasti fizeni modelt v rdmci pfislusného provozniho ¢asu.

Vyrobek je uréen pro pouziti venku v otevieném prostoru, ale v pfipadé potfeby Ize ho pouzivat
i v dostate¢né velkych mistnostech (napf. v télocviénach).

Akumulator Li-Pol, ktery je souc¢asti dodavky se nabiji pfiloZenou nabfjeckou.

Vyrobek neni hrac¢ka a neni vhodny pro déti do 14 let.

Rozsah dodéavky

1. Kvadrokoptéra s 2D gimbalem pfipravena k letu
2. Dalkovy ovlada¢ (vysila¢) s GPS anténou

3. Pohonny akupack s integrovanou elektronikou
4. Napajeci jednotka s nabijecim adaptérem

5. Pfipojovaci kabel napéajeci jednotky

6. USB kabel

7. Sroubovék k vyméné vrtulf

8. Parovaci konektor

9. Néavod k obsluze

Popis vyrobku

Kvadrokoptéra ma 4 samostatné motory a kazdy z nich pohani jednu vrtuli. Soubézna akcelerace
vSech vrtuli umozruje pfi patfi¢né rychlosti vrtuli, vzlet ze zemé a stabilni viseni ve vzduchu.

PFiloZzeny dalkovy ovlada¢ umoznuje ovladat smér letu kvadrokoptéry v pozadované letové vysce.
Integrovany pfijima¢ GPS dovoluje, aby se letoun samostatné orientoval v prostoru a provadél
komplexni letové manévry. Dalsi pfijima¢ GPS, ktery je pfipojeny k dalkovému ovladadi, umoZziuje,
aby kvadrokoptéra automaticky sledovala pohybujici se ovladac.

Aby bylo mozné snadnéji rozpoznat polohu letounu za letu, dvé pfedni ramena jsou na spodni strané
oznacena bilym svétlem a ramena smérujici dozadu maji Cervené osvétleni.

Na pfilozeném dalkovém ovladaci 2,4 GHz Ize bez problémU pfepinat letovy rezim 1 a 2 a pfizpUsobit
si tak detailni fizeni modelu.

Pod letounem je umistén drzak (2D gimbal) akéni kamery typu GoPro (nebo podobné kamery stejnych
rozméru), jehoz Gcelem je stabilizovat polohu kamery podle dvou os a umoznit tak stabilni nahravani
videa za letu.

K provozu vysilace budete potfebovat 4 baterie velikosti AA.

Napdjeci jednotka

= Napéjeci jednotka je vyrobena v souladu s ochrannou tfidou .

= Pro pfipojeni napéjeci jednotky k proudu pouzivejte jen vhodnou zasuvku domovniho rozvodu
elektrického proudu. K pfipojeni pouZzijte pfiloZzeny napajeci kabel.

= Zé&suvka, do které se zapoji napajeci kabel jednotky, musi byt volné dostupna.

= Napéjeci kabel nevytahujte ze sitové zasuvky tazenim za kabel. VZdy ho vytahujte uchopenim
za télo zastréky a vytahnéte ho ze zasuvky v pfimém sméru.

= Napéjeci jednotku a jeji kabel chrarite pfed vlhkem a mokrem a pfed poSkozenim.

Nedotykejte se napdjeciho kabelu nebo jednotky, pokud se namoc&i nebo navihne.
Hrozi nebezpedi smrtelného Urazu zasahem elektrického proudu!

Nejdfive odpojte od proudu sitovou zasuvku, do které je napdjeci jednotka/kabel pfipojena
(napf. odpojte pojistku nebo jisti¢, resp. proudovy chrani¢ FI pfipojeného obvodu). Az poté odpojte
jednotku od sitové zasuvky.



Uvedeni do provozu

Pfred uvedenim do provozu

= Vzidy zapinejte jako prvni dalkové ovladani (vysilac) a az potom pfipojte k modelu letovy
akumulator. Jen timto zplsobem se zajisti, aby mezi ovladaéem a modelem probéhlo vzajemné
propojeni a va$ model mohl spolehlivé reagovat na fidici pokyny z vysilace.

= Zkontrolujte funkéni spolehlivost modelu a systému dalkového ovladani. Vénujte pozornost
jakémukoli viditelnému poskozeni nebo poskozenym kabelim. VSechny pohyblivé prvky se musi
pohybovat lehce, ale nesmi mit pfili§ velkou vuli v loZisku.

= Akumulator v modelu, ktery je nezbytny pro Iétani, se musi pied uvedenim do provozu nabit.

= Ujistéte se, Ze i baterie ve vysila¢i maji dostate¢nou kapacitu (pouzijte indikator stavu na vysilaci).
Pokud jsou baterie ve vysilac¢i slabé, vymérite vzdy celou sadu baterii a nikdy nemérite jenom
jednotlivé ¢lanky.

= Dopfejte modelu dostatek ¢asu, aby mohl pfijmout signaly GPS s pozadovanych satelitt
a kvadrokoptéra tak mohla provadét samostatné letecké manévry. Sledujte blikajici signalizaci
LED kontrolek.

Béhem provozu

= Pfi ovladani modelu neriskujte! VaSe vlastni bezpecnost i bezpecnost vasSeho okoli zavisi
pfi pouzivani modelu jen na vés.

= Nespravny zplGsob ovladani muize vést ke Skodam na majetku, nebo k vaznému uarazu.
Proto v prib&hu |étani vzdy udrzujte dostate¢nou vzdalenost od lidi, zvifat a objektu.
Nikdy se nepokousSejte zachytit letici model rukou!

= Pri létani s modelem davejte pozor, aby se zadna ¢ast téla nebo néjaky predmét nedostaly
do nebezpe¢ného prostoru tocicich se vrtuli.

= S modelem létejte, jen tehdy, kdyz vaSe schopnost reakce neni ni¢im omezena.
Vlivem Gnavy, alkoholu, nebo 1ékd miZze dochéazet k nespravnym reakcim.

=V prabéhu provozu se motor, fidici systém a akumulator v modelu muZou zahfivat. Proto si po letu
udélejte 10-15 minut pfestavku a pfed opétovnym dobijenim akumulatoru v modelu, resp. pfed
dalSim letem s ndhradnim akumulatorem nechte model v klidu vychladnout.

= Nikdy nevypinejte dalkové ovladani (vysilac), kdyz je model v chodu. Po pfistani vzdy nejdfive
odpojte akumulator v modelu a az potom vypnéte dalkové ovladani. Nakonec vyjmete letovy
akumulator z modelu.

= Model ani dalkové ovladani nikdy nevystavujte na delSi ¢as pfimému slunci, nebo silnému
tepelnému zdroiji.

Priprava kvadrokoptéry

——> Cisla uvedena v textu tohoto navodu k obsluze odkazuji na pfislusné pozice obrazk(i v dané
¢asti ndvodu. Pfipadné odkazy na obrazky z jinych ¢asti jsou oznaceny pfisluSnym ¢islem
obrazku.

a) Popis modelu

llustrace A na obrazku 1 ukazuje kvadrokoptéru pfi pohledu zepfedu. Na ilustraci B je pohled na
kvadrokoptéru zezadu.

Obrézek 1
1. Vrtule 6. 2D gimbal
2. Utahovaci matice 7. Elektromotor
3. LED kontrolky stavu 8. USB rozhrani
4. Osvétleni predniho ramene 9. Osvétleni zadniho ramene
5. Pristavaci ram 10. Schranka akumulatoru s LED indikatory

b) Nasazeni vrtuli

Kvadrokoptéra ma jeden par vrtuli, které se toci doleva (1) a jeden par, ktery se to¢i doprava (2).

V prabéhu instalace davejte pozor na spravny smér
otaceni vrtuli. Vrtule, ktera je vlevo vepfedu a vpravo
vzadu se pfi pohledu seshora to€i ve sméru
hodinovych rucicek a vrtule, kterd je vpravo vepredu
a vlevo vzadu se to¢i proti sméru hodinovych rucicek
(viz smér otaceni na obrazku 2).

Presné oznaceni sméru otaceni vrtuli je vyznaceno kruhovymi
Sipkami v horni ¢asti krytu.

Tlusta4 Sipka v horni €asti obrazku ¢. 2 ukazuje smér letu
dopredu.

Vrtule maji v horni 8asti utahovaci matice (viz obr. 2, Obrazek 2
bod 3), které jsou béhem provozu utazeny.
Pokud nasazujete vrtule, vloZte pfislusnou vrtuli na hfidel motoru a manualné ji otacejte
proti sméru, kterym se ota¢i za letu. Druhou rukou drzte poklop motoru.
Pi instalaci vrtuli pouzijte ochranné rukavice, abyste se neporanili o ostré hrany list(.
Vrtule pfi montazi nepfetdhnéte a k jejich zajisténi nepouzivejte lak ani lepidlo.
Pokud se néktera vrtule poskodi, (kdyz praskne nebo se z ni maly kousek ulomi),
vadnou vrtuli okamzité vymérite. Nepokracujte v letu s poSkozenou vrtuli.
UdrZujte si odstup od to¢icich vrtuli, aby se zabranilo Urazu.
Pokud se vrtule musi vyménit, pouzivejte jen originalni nahradni vrtule od stejného vyrobce.



c) Stabiliza éni drzak kamery (2D gimbal)

Na modelu je uz nainstalovany stabiliza¢ni drzak kamery.
Pokud se zapne letovy akumulator kvadrokoptéry, drzak
se automaticky vyrovnavd a béhem letu vykompenzuje
néklony modelu doprfedu a do stran.

Pri instalaci kamery GoPro nebo jiné vhodné kamery (1)
se musi odstranit drzak (2), ktery se po uloZeni kamery na
misto musi upevnit dvéma Srouby M2 x 5. Potfebny Sroubovéak
je soucasti dodavky.

2 prasvitné plastové kryty (3), které se zezadu
a zboku namacknou na drzak kamery, slouzi jen
k ochrané gimbalu béhem prenaseni kvadrokoptéry.

Tyto kryty se musi pfed vloZzenim letového akumulatoru nebo
kamery odstranit. V opa¢ném pfipadé se gimbal nebude moci
pohybovat a zni¢i se!

Obrazek 3
Nikdy nepouzivejte drzdk kamery (gimbal) bez vloZzené kamery. Absence hmotnosti kamery zpusobi,
Ze gimbal nebude vyvazeny a na ovladaci elektroniku se bude prenaset pfilis velka sila. Mize to vést
k poskozeni elektroniky.

Pokud je potfeba drzak kamery z kvadrokoptéry odstranit, odpojte 12 pinovy konektor z pfisluSné
ptipojky v modelu. Samotny drzak je pfipevnén k télu kvadrokoptéry &tyfmi Srouby.

3 K napéjeni volitelného vysilate video signalu se pouZiva dvojpinovy konektor s ¢ervenym
a ¢ernym kabelem (Cerveny = +12 V DC, ¢erny = uzemnéni). Suchy zip pro pfipevnéni video
vysilace je soucasti dodavky.

——-GND
T S #12 VDG
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Obréazek 4

d) Nabijeni letového akupacku

Letovy akupack s 3 €lanky se nabiji pomoci pfilozené napéjeci
jednotky (1). Otevrete kryt nabijeciho adaptéru (2), abyste
uvidéli dva velké nabijeci kontakty (3).

Podle dvou prostfednich ilustraci na obrazku 5 pfipojte letovy
akumulator (4) k nabijecimu adaptéru.

Po pfipojeni napéajeciho kabelu k napéjeci jednotce pfipojte
konektor napajeciho kabelu do vhodné sitové zasuvky.
Rozsviti se ¢ervena LED kontrolka na napéajeci jednotce, ktera
signalizuje, Zze probih& nabijeni. 4 LED kontrolky na letovém
akumulatoru (7) soucasné ukazuji stav nabiti.

Pokud je letovy akumulator vybity, sviti jen jedna LED
kontrolka. Postupem nabijeni za¢ne nejdfive blikat LED 2
a posléze zustane svitit. Jak nabijeni pokracuje, opakuje se to
s LED 3 a LED 4. Pred ukoncenim nabijeni trvale sviti
vSechny 4 LED kontrolky.

Kdyz se letovy akumulator plné nabije vSechny 4 LED na
letovém akumulatoru (7) zhasnou a LED kontrolka na napajeci
jednotce (6) bude svitit zelené.

Po dokonceni nabijeni odpojte letovy  akumulator
od nabijeciho adaptéru a konektor napdjeciho kabelu
vytahnéte ze sitové zasuvky.

Pripojovaci kabel nabijeciho adaptéru je na ilustracich
obrazku 5 zobrazen ve  svinutém  stavu.
Pfed zahajenim nabijeni “je vSak potfeba odstranit
stahovaci dratek a kabel rozvinout.

Béhem nabijeni umistéte Li-Pol  akumulator
na ohnivzdorny podklad, pfipadné do vhodné
keramické nadoby. Nikdy nenechavejte nabijeci
akumulator nabijet bez dozoru.

LED
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Obrazek 5

Napéjeci jednotka a napajeci kabel se musi pouzivat pouze na suchych mistech uvnit?
mistnosti. Nesmi se namocit ani navlhnout. Nikdy se ho nedotykejte mokryma nebo vihkyma

rukama. Hrozi nebezpeci smrtelného Urazu elektrickym proudem!

e) Test stavu nabiti akumulatoru

Stav nabiti letového akumulatoru mulzete snadno kdykoli
zkontrolovat.

Stisknéte kratce tlacitko on/off (1) na letovém akumulatoru.
4 LED kontrolky na akumulatoru budou asi 2 sekundy
ukazovat aktualni stav nabiti.

Pokud je letovy akumulator vybity, sviti jen jedna LED
kontrolka. Pri ¢astecném vybiti akumulatoru miZe napf. svitit
LED 1 a LED 2 a LED 3 muze blikat.

Zobrazeni napéti nad 4 LED kontrolkami na letovém
—> akumulatoru slouzi jen hrubou orientaci.

Pfesné napéti akumulatoru mazete béhem provozu

najit na displeji vysilace.

LED
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Obrazek 6



Popis a ovladaci prvky vysil&e
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Obrazek 7
PFedni strana (obrazek 7):

Anténa vysilace

Drzadlo s integrovanou druhou anténou vysilace
Otoc¢ny ovlada¢ ,VRB*

Prepina¢ ,GPS*

Trimovaci tla¢itko funkce letu dopfedu a dozadu (Nod)
Ovladaci paka letu dopfedu — dozadu a klopeni do stran
Trimovaci tlacitko funkce klopeni do stran (Roll)
Tlagitko ,OK*

Tlacitko ,CANCEL"

10. Prepina¢ ,ON/OFF*

11. LCD displej

12. Tlagitko ,BIND/AUTO/ FOLLOW"

13. Tlagitko ,DOWN*"

14. Tlagitko ,UP*

15. Trimovaci tlacitko funkce otaceni (Yaw)

16. Ovladaci paka otaceni a letové vysky

17. Trimovaci tlacitko letové vysky (Pitch)

18. Prepina¢ ,lOC*

19. Pfepina¢ ,GO HOME*"

20. Ousko pro pfipevnéni na pasek

21. Oto¢ny ovlada¢ ,VRA"

CONOOAWNE

Zadni strana (obrazek 8):

22. Zditka pro pfipojeni GPS pfijimace
23. Kryt schranky baterii

Obrazek 8

Uvedeni vysil&e do provozu

a) Vlozeni baterii

K napéjeni vysilace budete potfebovat 4 alkalické baterie
velikosti AA (napf. obj. ¢. 65 25 07, baleni po 4 ks, nutné
objednat 2 balenf).

PFi vkladani baterii postupujte nasledujicim zptsobem:

Kryt schranky baterii (1) je umistén na zadni strané
vysilace. Stisknéte vroubkovanou plochu (2) a zatlacte kryt
smérem dold.

Davejte pozor, abyste pfi vkladani zachovali spravnou
polaritu baterii. Pfislusné oznaceni (3) je umisténo v doini
¢asti Sachet jednotlivych baterii.

Poté nasurite kryt schranky zespodu na plvodni misto,
aby zapadka zaklapla na misto.

b) Zapnuti vysila ¢e

Pokud jste vlozili 4 nové baterie, zkontrolujte polohu
pfepinacu. VSechny musi byt v pfedni, resp. v horni poloze.
2 ovladaci paky jsou udrZzovany v stfedni poloze silou
pruziny. Nyni pfepinaéem ON/OFF (viz obr. 7, bod 10)
zapnéte vysilag.
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Obréazek 9

Nejdfive se ozvou 3 zvukové signaly se zvySujici se vySkou ténu a rozsviti se podsviceni displeje.

Podsviceni se automaticky vypina asi 20 sekund po aktivaci, nebo po stisku posledniho tlacitka.

Pokud se béhem 60 sekund nepouzije zadny provozni prvek, vysila¢ vyda jako upozornéni kratky

zvukovy signal.
Na displeji se zobrazuji nasledujici prvky:

Nazev modelu

@ @ 9

Obréazek typu modelu

Symbol baterie se znazornénim napéti vysilace

Symbol baterie se znazornénim napéti vysilace ®_
Zobrazeni trimovani letu dopfedu a dozadu

Zobrazeni trimovani letu do stran
Oblast pro zobrazovani informaci o stavu
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/ﬂm

GPE ’

@
®

JSearcthg.

CoNOOAONE

Zobrazeni trimovani otaceni
. Zobrazeni vzdalenosti v rezimu ,Following“ @
10. Zobrazeni trimovani letové vysky

11. Zobrazeni pfijmu signalu GPS na vysila¢i* Obrazek 10
* Toto zobrazeni se ukazuije, jen kdyZ se k vysilaci pfipojil pfijimac GPS.
—> Pokud né&ktery z prepinadt (viz obr. 7, body 4, 18 P Warning ¥F¥

a 19) neni v pfedni poloze, ozvou se pfi zapnuti
vysilate varovné signaly a na displeji se zobrazi

upozornéni (viz obrazek 11).

VSechny provozni prvky displeji, které jsou znazornény n

obrazku 10, se zobrazi jen v pfipadé, Ze je zapnuty jak vysilac,

tak pfijimac.
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Obrazek 11



Stiskem tlagitka ,UP*“ nebo ,DOWN?" se stfidavé oteviou dalsi
dvéokna. _ Altitud|Voltage
= Letové vyska ,Altitud“ O . Om o, 0w
= Napéti letového akumulatoru ,Voltage*
= Pocet pijimanych satelitd ,Satelit* Fatelli|Speed
= Letové rychlost ,Speed” ) 2 . Oen
V druhém okné se ukazuji nasledujici informace:
= Zemépisna délka ,Lon“
= Zemépisna Sitka ,Lat" é"ﬂ'“ Ié'at
= Letovy rezim
® Rezm,GPS* Flight |GPS Not
Priklad na obrazku 12: Mode oo
Dvé horni okna ukazuji zobrazeni bez pfijmu signalu GPS.
Dvé spodni okna ukazuji zobrazeni, kdyz ma kvadrokoptéra =
pfijem GPS. Altitud{Uoltage
i . Tk 12 .24v
——> Kdyz jsou baterie vy vysilagi slabé a neumoziuji jeho 3
spravny provoz (napéti baterii je nizsi nez 4,2 V), symbol Zatelli|Speed
baterie na displeji zacne blikat a v pravidelnych intervalech e @ . Om
uslysite vystraznou signalizaci. V takovém pfipadé byste méli
model prestat pouZzivat.
Kdyz napéti klesne pod 4,0 V, vysila¢ zacne vydavat L Lat
nepreruSovany varovny signal. Vtomto pfipadé se musi {2OESSESEE |daTaidaas
provoz modelu co nejrychleji zastavit. Abyste mohli pokracovat
v létani, musite do vysilace vloZit nové baterie. Lo GPE
Mode Heady
Obrazek 12

c) Nastaveni délky ovladaci paky

V zévislosti na svém stylu ovladani si midzete v pfipadé potfeby
upravit délku ovladacich pak.

JednoduSe podrzte dolni ¢ast paky (1) a horni ¢ast paky (2)
otocte nahoru proti sméru hodinovych rucicek.

otacenim dolni ¢asti paky si nyni mtzete nastavit jeji délku.
Nakonec opa¢nym ota¢enim horni ¢asti paku znovu utahnéte.

Uvedeni kvadrokoptéry do provozu

Obrazek 13

Pred prvnim uvedenim kvadrokoptéry do provozu si pozorné prectéte nasledujici ¢ast navodu.
Motory byste méli nastartovat a s modelem vzlétnou az poté, kdy jste si absolutné jisti, Ze jste vSechna
nastaveni provedli spravné.

V opa¢ném pfipadé se spojte s néjakym zkuSengjSim pilotem modeld a pozadejte ho o pomoc
s uvedenim kvadrokoptéry do provozu. Doporucujeme pouzit také néjaky letovy simulator, na kterém
si muZete bezpe¢né natrénovat prvni kroky létani s modelem.

a) Kontrola funkce aktivace a deaktivace letovéhoa  kumulatoru

Predtim nez do modelu vlozZite letovy akumulator, zkontrolujte funkci aktivace a deaktivace elektroniky
letového akumuléatoru.

Zapnuti

Pro zapnuti letového akumulatoru stisknéte kratce tlacitko
ON/OFF (1) na akumulatoru a hned ho uvolnéte. Pokud je
akumulator plné nabity, rozsviti se vSechny ¢tyfi LED.

Nyni stisknéte znovu tlacitko ON/OFF (1) a podrzte ho
stisknuté. Ctyfi LED zhasnou a postupné se zase rozsviti
v pofadi LED 1 az LED 4.

Kdyz sviti vSechny 4 LED, tlagitko znovu uvolnéte. Letovy
akumulator je nyni zapnuty a na kontaktech je napéti.

Vypnuti ) o ) B Obrazek 14
Kdyz je akumulator zapnuty, stisknéte kratce tlacitko ON/OFF
(1) na akumulatoru a hned ho uvolnéte. Ctyfi LED akumulatoru
tikrat zablikaji.

Béhem blikani stisknéte znovu tlacitko ON/OFF (1) a podrzte
ho stisknuté. Ctyfi LED zadnou svitit a postupné& zhasnou
v poradi LED 4 az LED 1.

KdyZz zhasne jako posledni LED 1, tla¢itko znovu uvolnéte.
Letovy akumulator je vypnuty a jeho kontakty jsou bez napéti.

Obrazek 15
b) Vlozeni letového akumulatoru do kvadrokoptéry

Aby se zajistil dobry pfijem signalu ze satelitl, kvadrokoptéra by se méla uvadét do provozu na
mistech, kde pfijem signald GPS neni ruSen vedenim vysokého napéti, stozary vysilac¢t nebo jinymi
prekazkami.

Vyhybejte se vysilaém a dalSim zafizenim, kterd mohou negativné ovliviiovat elektromagnetické
podminky a pfijem signalu.

Aby se zajistil ni¢im neruSeny letovy provoz, na misté Iétani by se nemély vyskytovat ani pfekazky,
jako jsou budovy nebo stromy.

Pro Iétani si zvolte den, kdy je dobré pocasi a co nejslabsi vitr.

Predtim nez do modelu vloZite letovy akumulator, zkontrolujte jeho nabiti. Stisknéte kratce tlacitko
ON/OFF (1) na akumulatoru a na 2 sekundy se rozsviti vSechny 4 LED.

Zapnéte dalkovy ovlada¢ a na displeji zkontrolujte jeho spravnou funkénost. Zobrazeni trimovacich
funkci (viz obrazek 10, body 5, 6, 8 a 10) musi byt v stfedni poloze. Pokud tomu tak neni, musi se
trimovani nastavit (viz nize 11. g).

Otocte ovlada¢ ,VRB" do stfedni polohy, resp. zkontrolujte, zda je v stfedni poloze.

Nyni vloZte vypnuty letovy akumulator (viz obr. 16, bod 1) do kvadrokoptéry stranou, na které jsou
nabijeci kontakty. Lehce zatlaéte na vroubkovanou plochu mechanické pojistky akumulatoru
(viz obr. 16, bod 2), aby se zapadka pojistky zajistila a bezpec¢né drzela.

Pokud se letovy akumulator viozi do kvadrokoptéry a pevné drzi, zapnéte ho tlacitkem ON/OFF
(viz obr. 6, bod 1), aby se aktivovalo napajeni kvadrokoptéry.

Obréazek 16



LED kontrolky stavu (viz obr. 16, bod 3) se rozsviti Zluté (Cervené a zelené) a probéhne interni test
systému kvadrokoptéry. Po chvilce zablikaji LED kontrolky na spodni strané ramen a kvadrokoptéra
vyda kratky zvukovy signal.

Gimbal nato¢i drzdk kamery do vychozi polohy a LED kontrolky kratce zablikaji, poté zhasnou
a zacnou blikat. Vyznam signalizace blikani popisujeme podrobnéji nize.

Pokud je propojeni vysilace a pfijimace v pofadku, na displeji dalkového ovladace se ukaze napéti
pfijimace (viz obr. 10, bod 4). Stisknéte tlacitko ,UP“, nebo ,DOWN?®, abyste ziskali dal3i informace
k aktualnimu pfijmu GPS signalu ze satelitu.

c) Kalibrace kompasu

Kvadrokoptéra je vybavena kompasem, jehoz pomoci

se muze kontrolovat smér letu a letova vyska.

Pred startem modelu se musi kompas kalibrovat.

Vyberte si k tomu volné prostranstvi a postupujte podle nize

uvedenych krok(:

= Pétkrat rychle prepnéte pfepina¢ ,GPS“ z pfedni polohy
(poloha 1) do zadni polohy (poloha 2) a nazpét. LED
kontrolky stavu kvadrokoptéry musi trvale svitit Zluté
(Cervené a zelené). |

= Drzte kvadrokoptéru ve vodorovné poloze (viz obr. 17, (
ilustrace A) a otacejte ji kolem svislé osy, dokud LED
kontrolky nebudou svitit zelené (minimalné o 360 stuprid).

= Poté podrzte model svisle pfrednimi vrtulemi smérem doll
a otocte ho o 360 stuprid kolem podélné osy (viz obrazek
17, ilustrace B), dokud LED kontrolky stavu nezhasnou.

= Kalibrace je dokonéena.

= Vratte model do normalni polohy.

= Po chvilce za¢nou LED kontrolky stavu v zavislosti
na pfijmu GPS signalu blikat.

=V pfipadé, Ze LED kontrolky stavu blikaji ¢ervené a Zlute,
kalibrace neprobéhla spravné a musi se zopakovat.

Obréazek 17 - B

d) Zakladni informace k ovladani kvadrokoptéry

Pfedtim nez nechéate svuj model poprvé vzlétnout, méli byste se dokonale seznadmit s moznostmi
ovladani, abyste mohli s modelem bezpecné létat.

Kvadrokoptéra se ovlada dvéma ovladacimi pakami na dalkovém ovladaci (vysilaci). Ve vychozim
nastaveni z vyroby jsou obé ovladaci paky nastaveny na rezim 2 (,mode 2“).

k nastaveni ovladacich pak najdete nize v ¢asti ,Programovani dalkového ovladace".

Ovladaci rezim ,Mode 2“ nabizi nasledujici funkce:

Funkce stoupani a klesani (Pitch)

Pomoci této funkce ovladate letovou vySku kvadrokoptéry (viz obr. €. 18). Ovladani se provadi levou
ovladaci packou (viz také obr. ¢. 7, bod 16). Na rozdil od jinych systému ovladani, na kterych muzete
ovladaci pakou letové vySky pohybovat dopfedu a dozadu, aniz by se vracela do stfedni polohy silou
pruziny, tato packa se automaticky vraci do stfedni pozice.

Pokud zatlacite packu ovladani letové vysky ze stfedni polohy smérem nahoru, kvadrokoptéra stoupa.
Pokud se ovladaci paka vychyli smérem dold, kvadrokoptéra klesa.

Pokazdé, kdyz se ovladaci paka vrati do stfedni polohy, z dalkového ovladace se ozve zvukovy
signal.

Pokud je paka nastavena ve stfedni poloze, model by se mél vznaset na jednom misté.

Obréazek 18

Funkce Ota €eni (Yaw)

Otaceni modelu kolem svislé osy. Ktomuto pohybu dochézi bud nechténé kvili zméné rychlosti
to¢ivého momentu dvojic vrtuli, které se to¢i doprava a doleva, nebo UmysIné pfi zméné sméru letu.
Je zplGsoben vzajemnou zménou rychlosti jednotlivych motord.

Pokud pohnete ovladaci pakou této funkce (viz obr. 7, bod 16) doleva, model se oto¢i doleva.
Elektronika v modelu zvy$i otaceni vrtuli, které se to¢i doprava (ve sméru hodinovych rucicek)
a soucCasné se snizi rychlost vrtuli, které se to¢i doleva (proti sméru hodinovych rucicek).
Timto zplsobem zustava celkova vztlakova sila stejna, ale na model pusobi jen jedna tociva sila,
a proto se otaci kolem svislé osy doleva (viz obr. 19).

KdyZ pohnete ovladaci pakou doprava, zmény rychlosti ota€eni vrtuli budou pfesné opa¢né a model
se bude otacet doprava.

Obrazek 19

Funkce klopeni do stran (Roll)

Tato funkce vdm umozriuje pohybovat modelem do stran (viz obrazek 20). K ovladani pohybu pouzijte
pravou ovladavi paku (viz také obr. 7, bod 6).

Posunete-li pravou ovladaci paku mirné doleva, elektronika v modelu zméni rychlost vrtuli a model se
bude posouvat pomalu bokem smérem doleva. Pokud posunete paku doprava, model se bude
posouvat bokem smérem doprava.

Obréazek 20



Funkce letu dop Fedu a dozadu (Nod)

Tato funkce vam umozfiuje pohybovat modelem dopfedu a dozadu (viz obr. 21) a ovlada se také
pravou ovladaci pakou (viz také obr. 7, bod 6).

Pokud zatlacite pravou ovladaci paku mirné dopfedu, elektronika v modelu zméni rychlost vrtuli
a model se za¢ne pohybovat dopfedu. Kdyz paku zatdhnete smérem dozadu, model se zacne
pohybovat dozadu.

Obrazek 21

e) Nastaveni p Fepinact

Predtim nez nechéate svij model poprvé vzlétnout, zkontrolujte polohu 3 prepinaca: ,lOC*
(viz také obr. 7, bod 18), ,GO-HOME" (viz také obr. 7, bod 19) a ,GPS* (viz také obr. 7, bod 4).
V8echna prepinace musi byt v pfedni nebo v horni poloze, jak ukazuje obrazek 22. PFi této kombinaci
nastaveni pfepinaci se let modelu stabilizuje pomoci GPS a je to idealni zplsob letu pro prvni
zkuSebni lety venku, v otevieném prostoru.

Pokud chcete s modelem létat uvnitf mistnosti (napf. v hale, nebo ve vétsi mistnosti), musite pfepina¢
,GPS" pfepnout do spodni polohy.

3 Vzhledem k tomu, Ze pfi Iétani uvnitf mistnosti nema model podporu GPS, zacatecnici a piloti,
ktefi nemaji dostatek zkuSenosti, by méli s kvadrokoptérou nejdfive Iétat venku a s podporou
GPS. Podrobnéji viz nize.

Ptepinace maji nasledujici funkce:

Poloha nahofe/vpfedu Stfedni poloha Zadni/spodni poloha
Prepina¢ ,lOC* Funkce vypnuta ReZim ,POI" ReZim ,Home Lock Mode!
Pfepina¢ ,GO-HOME" Funkce vypnuta - Funkce zapnuta
Pfepina¢ ,GPS* Funkce zapnuta - Funkce vypnuta

——> Podrobny popis jednotlivych funkci najdete nize v dastech 11 az 13.

f) Start

= Stdjte za modelem.

= Kvadrokoptéra by meéla byt oto¢ena ukazatelem napéti
letového akumulatoru (Etyfi LED) smérem k vam.

= Zkontrolujte kontrolky napéti letového akumulatoru
a dalkového ovladace a také polohu prfepinacu (poloha
vepredu/nahore).

= Pockejte, dokud model neziska signal alespor z 6 satelitl
a neuloZi si misto startu. LED kontrolky stavu budou blikat
pfiblizné kazdych 5 sekund a kvadrokoptéra je pfipravena
k startu.

= Posurite levou ovladaci paku dolti a doprava a soucasné
pravou ovladaci paku dolu a doleva (viz obr. 23).

= Kdyz motory nastartuji, vratte obé ovladaci paky bez prodlevy znovu do stfedni polohy.

= LED, které jsou zespodu na prednich ramenech, sviti bilou barvou a LED na zadnich ramenech
sviti Gervené.

Nikdy nepohybujte obéma ovladacimi pakami sou¢asné, kdyz kvadrokoptéra visi ve vzduchu
nebo stoji na zemi a motory bé&zi. Zpusobilo by to, Ze vrtule se zastavi a model se poSkodi pfi
padu nebo se prevrati dozadu.

= Zatlacte levou ovladaci paku pro kontrolu letové vySky pomalu dopfedu. Zvysi se rychlost otaceni
vrtuli a model se vznese do vzduchu.
= Kdyz vratite ovladaci paku do stfedni polohy, kvadrokoptéra zlstane viset ve vzduchu.

Dejte pozor, abyste levou ovladaci paku nevychylili az pfili§ ze stfedni polohy, protoZze model
by vystoupal velmi rychle, nebo by velmi rychle klesl.
Nikdy se nepokousSejte zachytit letici model rukou. Hrozi pfitom nebezpeci poranéni.
= Provedte opatrné prvni pohyby pro ovladani sméru ve vySce asi 1 — 2 m nad zemi a sledujte,
jak kvadrokoptéra reaguje na pohyby ovladacich pak.
= Chcete-li s modelem znovu pfistat, zatahnéte levou ovladaci paku ze stfedni polohy nepatrné
smérem dozadu, aby model pomalu snizil letovou vysku a pfistal.
= Pokud se kvadrokoptéra dotkne zemé, zatahnéte levou ovladaci paku Uplné smérem k dobé
(dold) a drzte ji v této poloze. Kdyz se motory vypnou a vrtule se zastavi, vratte ovladaci paku
do stfedni polohy.

Béhem letu neustdle sledujte 4 LED kontrolky napéti letového akumulatoru.
S prodluZujici se dobou letu zacne nejdfive blikat LED 4 a posléze UpIné zhasne.
Poté se to postupné opakuje s LED ¢&islo 3 a 2.

Nejpozdéji ve chvili, pokud uz sviti jen LED ¢&. 1, zahajte neprodlené pfistani.
V opacném pfipadé zahdji kvadrokoptéra pfistani automaticky, aby se zabranilo hlubokému
vybiti akumulatoru. LED kontrolky stavu na modelu za¢nou blikat Eervené.

Jako alternativu pro kontrolu stavu letového akumulatoru na LED kontrolkach mGzete pouzit
zobrazeni stavu napéti letového akumulatoru na displeji dalkového ovladace.

g) Trimovani kvadrokoptéry

Pokud létate s modelem uvnitf (napf. v hale), nebo
v manudlnim rezimu (s vypnutou funkci GPS), kvadrokoptéra
se muze pohybovat v urcitém sméru, i kdyz jsou obé ovladaci
paky v stfedni poloze.

Pokud je kvadrokoptéra undSena pfi viseni ve vzduchu
doprava, stisknéte trimovaci tlacitko funkce ,Roll* (viz obr. 7,
bod 7) doleva, dokud se kvadrokoptéra nezastavi a nezustane
nehybné viset ve vzduchu.

Pfi kazdém stisku trimovaciho tladitka se ozve zvukova
signalizace. Vyska ténu zavisi na sméru trimovani. Stredni
poloha je signalizovana del§im zvukovym signalem.
Nastavena hodnota se automaticky uloZi a zlstane v platnosti,
i kdyZ se vysila¢ vypne.

Dalsi tfi funkce ovladani muzete v pfipadé potfeby nastavit
stejnym zpUsobem ostatnimi trimovacimi tlagitky (viz obr. 24, >

body 5, 15 a 17). Obrézek 24

h) Prehled signalizace LED kontrolek stavu

Po zapnuti vysilace a letového akumulatoru v modelu kvadrokoptéra provede interni test, pfi kterém

kontroluje mezi jinym propojeni s vysilatem. Béhem testu sviti LED kontrolky Zluté* a s modelem se

nesmi hybat.

V pfipadé, Ze se bé&hem testu zjisti zavada v propojeni, LED kontrolky stavu budou pomalu blikat

zelené.

Pokud je test propojeni s vysilacem v pofadku, reaguji LED kontrolky v zavislosti na poloze prepinace

,GPS* nasledujicim zptsobem:

=V manualnim rezimu (pfepina¢ ,GPS“ je v zadni/doIni poloze) bliknou LED jedenkrat Zluté*
a 4x po 2 sekundach ¢ervené. Blikani se opakuje v stejném intervalu.



= Vrezimu ,GPS* (pfepina¢ ,GPS* je v predni//horni poloze) bliknou LED 1x zluté* a nékolikrat
po 2 sekundach cervené. Pokud se pfijme signal ze 4 nebo vice satelitt, LED blikaji zelené
a cervené.

Pocet ¢ervenych bliknuti ukazuje na pocet pfijatych satelitd:

= 4 ¢ervena bliknuti: nedostate¢ny pfijem GPS (nelze Iétat v rezimu GPS)

3 Cervend bliknuti: prijaty signal ze 4 satelitd

2 ¢ervend bliknuti: pfijaty signal z 5 satelitt

1 ¢ervené bliknuti: pfijaty signal z 6 satelitt

Z4adné &ervené blikani: prijaty signal ze 7 nebo vice sateliti. LED kontrolky blikaji jen zelen&
kazdych 5 sekund.

——> Cim vic satelitd bylo pfijato, tim presné&jsi bude automatické uréovani polohy kvadrokoptéry
bé&hem letu.

= Letovy akumulator kvadrokoptéry ma pevné nastavenou mezni hodnotu minimalniho napéti, ktera
ho chrani prfed hlubokym vybitim. Pokud napéti akumulatoru klesne pod tuto hodnotu,
kvadrokoptéra automaticky pfistane a LED kontrolky stavu budou rychle blikat cervené.

=V pfipadé, Ze kvadrokoptéra nemd pfijem signalu z dalkového ovladace, LED kontrolky stavu
budou rychle blikat zelené.

= Pokud je kvadrokoptéra v bezletovém pasmu, LED kontrolky stavu budou rychle blikat 10 x
s pauzou 2 sekundy a toto schéma blikani se nepretrzité opakuje.

=V pfipadé, Ze se kvadrokoptéra vyskytuje v prostfedi s elektromagnetickym vinénim, kde dochazi
k ruSeni signélu, LED kontrolky stavu sviti ¢ervené.

= Pokud kvadrokoptéra Uspésné ulozila letové koordinaty, LED kontrolky stavu rychle zablikaji 20 x
zelené.

= Pokud kvadrokoptéra UspéSné ulozila misto startu, LED kontrolky stavu rychle zablikaji 20 x
cervené.

= KdyZ kvadrokoptéra Uspésné uloZila misto zajmu, LED kontrolky stavu rychle zablikaji 20 x Zluté*.

* Pro zobrazeni zluté barvy pouzivaji LED kontrolky stavu sou€asné Eervenou a zelenou barvu.
Protoze LED nejsou tésné vedle sebe, neni efekt Zluté barvy tak jasny, jako kdyz se pouziva
samostatné ¢ervena nebo zelena barva.

Prehled letovych rezimi

Kvadrokoptéra mé nékolik letovych rezima, které Ize aktivovat pfepinacem.

a) Manualni rezim
Manudlni reZim je vhodny pro létani uvnitf mistnosti, kde neni z konstrukénich divodu pfijem GPS

signalu. Kvadrokoptéru lze ovladat ve vSech smérech, ale kvili absenci GPS neni dostupna
automaticka korekce letové polohy.

b) Rezim ,GPS*

Rezim ,GPS* je idealnim feSenim pro prvni lety venku, kde je dobry pfijem signalu GPS.
Kvadrokoptéru Ize ovladat ve vSech smérech a automaticky se provadi korekce letové polohy,
tji. pokud date ovladaci paky do stfedové polohy, model automaticky zachovava posledni polohu
a letovou vysku. V rezimu ,GPS* muZete aktivovat funkci ,IOC* (Intelligent Orientation Control“).

¢) Funkce inteligentniho ovladani ,|OC*

V béZném rezimu bez funkce ,IOC" se smér pohybu kvadrokoptéry uréuje podle jeji pfedni strany, kde
jsou LED kontrolky stavu. Kdyz se pak divame model seshora, tak napf. pokyn ovladaci paky k letu
dopfedu bude vzdy zplUsobovat let ve sméru, kde je pravé predni strana kvadrokoptéry (bez ohledu na
to, kam predni strana pravé sméruje).

MGze to zpusobovat problémy pfi Fizeni, kdyZz je napf. pfedni strana kvadrokoptéry (se stavovymi
LED) oto¢ena smérem k pilotovi. V takovém pfipadé se totiz model pohybovat opaéné proti pohybu
ovladacich pak (z pohledu pilota).

Obréazek 25

Aktivuje-li funkce ,IOC*, model reaguje na pohyby ovladacich pak bez ohledu na orientaci samotné
kvadrokoptéry a pohybuje se ve sméru ktery je uréen ve funkci inteligentniho Fizeni.

Pouziti funkce ,IOC* vyzaduje, aby kvadrokoptéra méla pfijem GPS signalu zvice nez
6 satelitd a zaroven byla alespori 5 m od mista startu. Pak méate k dispozici celkem 3 letové
rezimy:

= ReZzim ,CL" (= ,Course Lock")
= ReZim ,HL" (= ,Home Point Lock")
= Rezim ,POI* (= ,Point of Interest®)

Pokud je kvadrokoptéra v rezimu ,IOC* a je od vas hodné vzdalend, nepouzivejte opakované prepinaé
I0C, protoze se tim vymazou a pfepiSou uloZzené hodnoty a napfiklad vychozi bod pro navrat bude
Uplné jiny, nez méa byt (viz také ¢ast 12).

d) Rezim ,CL"

Vrezimu ,CL“ (= ,Course Lock®) pouziva kvadrokoptéra k orientaci pfi letu vlastni integrovany
kompas. Kdyz jste napf. pfed startem model natogili pfedni stranou na cil letu a jako cil letu jste urcili
véz vzdaleného kostela, poleti stale pfi fizeni smérem vpfed kuréenému cili, tj. ke kostelu.
Pokud pohnete fidici pakou smérem dopredu, model poleti k cili, i kdyZ se béhem letu otocil a jeho
predni strana pravé sméruje jinam.

Obréazek 26



e) Rezim ,HL"

Vrezimu ,HL“ (= ,Home Point-Lock“) je smér pohybu kvadrokoptéry uréovan smérem k vychozimu
bodu, tj. k mistu startu, kde se v blizkosti nachazi i pilot, resp. dalkovy ovlada¢. Bez ohledu na to, kam
sméruje predni strana modelu, vzdy poleti smérem, kam fidi pilot z pohledu vysilace.
Rezim Ize aktivovat, kdyz je kvadrokoptéra vzdalena minimalné 5 m od mista startu.

Obréazek 27

f) Rezim ,POI"

V rezimu ,POI* ("“Point Of Interest) je smér pohybu kvadrokoptéry ur¢ovan smérem k libovolnému
bodu v terénu, ktery jste zvolili a ke kterému byla kvadrokoptéra pfi startu nasmérovana celem.
Rizenim doleva nebo doprava muZete smér, kterym ma model krouZit kolem daného bodu v terénu.
Rizeni dopfedu (k bodu zajmu) a dozadu (dale od bodu zajmu) ovliviiujete diametr okruhu, v kterém
model lét4. Dostupny radius je v rozsahu 5 — 500 m.
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Aktivace letovych rezimi

Funkce ,IOC* se zapina a vypina prepinacem ,IOC*, kterym se prepinaji také prislusné letové rezimy.
Prepinaci mizete podle potieby pfifadit 3 kombinace. Ve vychozim nastaveni z vyroby je pfepina¢
nastaven na kombinaci, kterd je v nize uvedené tabulce oznac¢ena pismenem C.

Poloha pfepinace Poloha pfepinace

Pfepinac ,10C vpredu/nahofe Stfedni poloha prepinace vzadu/dola
Kombinace A Funkce 10C vypnuta ReZim ,CL* RezZim ,HL®
Kombinace B Funkce I0C vypnuta Rezim ,CL" Rezim ,POI"
Kombinace C Funkce I0C vypnuta ReZim ,POI" Rezim ,HL"

Chcete-li pouzit rezim ,CL“, kvadrokoptéra musi byt naprogramovana na kombinaci A,
nebo na kombinaci B.

Software, ktery je k tomu potfeba si mlzete bezplatné stdhnout v sekci pfislusného vyrobku
na strance www.conrad.com. Kabel pro pfipojeni kvadrokoptéry k po¢itaci je soucasti dodavky.

Aby kvadrokoptéra mohla aktivovat rizné rezimy inteligentniho ovladani ,IOC*“, musi si nejdfive
zaznamenat a ulozit orientaci pfi startu, misto startu nebo bod zajmu (,Point of Interest®).
Déje se to ¢aste¢né automaticky, nebo muazete pfislusné ¢innosti provést manuéiné.

Rezim ,CL"

Tento rezim je k dispozici, jen kdyZ jste pfepina¢ ,|OC* naprogramovali na kombinaci A nebo B.
Poloha a orientace kvadrokoptéry se zaznamena automaticky 36 sekund po vloZeni letového
akumulatoru. Model musi pfijimat signal GPS z vice nez 6 satelitd.

Kdyz chcete polohu kvadrokoptéry ulozit manualné, musite 3 az 5 krat pfepnout prepinac
,IOC* dozadu a dopfedu (mezi pfedni/horni a stfedovou polohou).

Po Uspésném uloZeni polohy a orientace 20 x rychle po sobé zablikaji zelené LED kontrolky stavu.

Rezim ,HL"

Tento rezim je k dispozici, jen kdyZ jste pfepina¢ ,|OC* naprogramovali na kombinaci A nebo C.

Jako vychozi bod (,Home Point“) se pfi startu automaticky ulozi bod, kdy poprvé pohnete ovladaci
pékou letové vySky dopfedu a kvadrokoptéra se zvedne do vzduchu.

Predpokladem pro uloZeni vychoziho bodu je, Ze model pfijima po dobu alespori 10 sekund signal
GPS z vice nez 6 satelitl.

Kdyz chcete polohu kvadrokoptéry uloZit manualné, musite 3 az 5 krat prepnout prepinac
,IOC* dozadu a dopfedu (mezi zadni/spodni a stfedovou polohou).

Po Uspésném uloZeni vychoziho bodu 20 x rychle po sobé zablikaji cervené LED kontrolky stavu.

Rezim ,POI*

Tento rezim je k dispozici, jen kdyz jste pfepina¢ ,|OC" naprogramovali na kombinaci B nebo C.

Misto zajmu je mozné uloZit jen manualné. Pfedpokladem pro uloZeni mista je, Ze model pfijima
po dobu alespori 10 sekund signal GPS z vice nez 6 satelit(.

Pro manudlni uloZeni mista zajmu prepnéte 3 az 5 krat prepina¢ ,IOC* dozadu a dopiedu
(mezi pfedni/horni a stfedovou polohou).

Pokud se pouziva kombinace B, pfepina¢ ,IOC* se musi 3 az 5 krat pfepnout dozadu a dopfedu
(mezi zadni/spodni a stfedovou polohou).

Po UspéSném ulozeni mista zajmu 20 x rychle po sobé zablikaji Zluté LED kontrolky stavu.

Funkce pro navrat doma (,Go-Home")

Kvadrokoptéra je vybavena funkci ,Go-Home", kter& umozriuje, aby se vréatila na misto startu, a to bud
automaticky, nebo pokyn piikazu z dalkového ovladace. Pfedpokladem pouziti funkce je, Ze se uloZilo
misto startu (viz vySe ,Rezim HL") a Ze kvadrokoptéra léta v rezimu GPS a pfijima signal z vice nez
6 satelitl. Vzdalenost mezi kvadrokoptérou a mistem startu musi byt zarover vétsi nez 5 metra.
Pokud se prepina¢ funkce ,Go-Home* pfepne do zadni/spodni polohy, kvadrokoptéra se vice
nebo méné otoci a zlstane asi 3 sekundy viset ve vzduchu.

Pokud je letova vyska kvadrokoptéry niz§i nez 20 m, model nejdfive vystoupa do vysky 20 m a poté
zah4ji navrat na uloZené misto startu. KdyZ se model pohybuije v letové vySce nad 20 m, okamzité se
vrati na misto startu.

Obréazek 29



Pokud se kvadrokoptéra dostane nad misto startu, rychle snizi letovou vysku na 5 metrt a pred
fin&lnim pfistanim zdstane asi 3 az 5 sekund viset ve vzduchu.

Obréazek 30

Funkce ,Go-Home" se spousti automaticky, kdyz kvadrokoptéra ztrati a nepfijima signal GPS.
Pomoci softwaru, ktery si mGzete bezplatné stdhnout v sekci pfislusného vyrobku na strance
www.conrad.com, Ize nastavit, zda méa kvadrokoptéra po ztraté signalu GPS zahdjit navrat na
misto startu, nebo zustat viset na misté.

Dulezité:

Funkce pro navrat domG neni dostupnd, pokud kvadrokoptéra pfijiméa signal GPS z méné
nez 6 satelitt nebo kdyz neni v rezimu ,GPS*.

V pfipadé, Ze je kvadrokoptéra v situaci, kdy se Spatné ovladd nebo je pfili§ daleko
od vysilace, aktivujte pfepinatem ,Go-Home* funkci pro navrat domu. V Zadném pfipadé
vysila¢ nevypineijte.

Sledujte prekazky, které se mdzou béhem automatického navratu objevit v letové draze.
Tato kvadrokoptéra neni vybavena zadnou funkci pro detekci a vyhybani se prekazkam.

KdyZz kvadrokoptéra pfistane, vypnéte motory.

Funkce ,Following“

Aby kvadrokoptéra mohla sledovat polohu vysilace (dalkového
ovladace), musi byt vysila¢ také vybaven pfijimacem signalu
GPS (viz obr. 31, bod 1). Zplsob instalace pfijimace
na dalkovy ovladac je zndzornén na obrazku 31.

Pripojovaci konektor (obr. 31, bod 2) pfijimace GPS se pfipoji
na zadni stranu dalkového ovladace.

Kdyz se zapne vysila¢, ke kterému je pfipojen pfijima¢ GPS,
zacne blikat zobrazeni satelitd na levé strané displeje (viz obr.
10, bod 7). Pokud je dostupny signal z vice nez 7 satelit(,
zobrazeni pfestane blikat a zUstane svitit.

Uvedte kvadrokoptéru do provozu, kalibrujte kompas a poté ji
prepnéte do rezimu ,GPS".

Zvednéte kvadrokoptéru do vzduchu a lette sni na
poZadované misto, z kterého bude sledovat polohu dalkového
ovladace.

Jakmile kvadrokoptéra doleti na poZadované misto, stisknéte
tla¢itko ,BIND/AUTO FOLLOW* (3). Model se nyni otoci
smérem kvysilaéi a bude sledovat jeho pohyby pfi
udrzovani stejné letové vysky a stejné vzdalenosti od vysilace.
Pro ukonéeni funkce stisknéte znovu tladitko ,BIND/AUTO
FOLLOW* (3) a s modelem pfistarite.

Kvadrokoptéra nedokadZe rozpoznavat prekazky.
Stale udrZuje stejnou letovou vySku a stejnou
vzdalenost od vysilace, a to i v pfipadé, Ze se v jeji
letové draze objevi napf. stromy nebo jiné prekazky. Obrazek 31
Davejte na to pozor, kdyz létate v rezimu ,Following“.

Upozornéni na podpéti

Béhem letu kvadrokoptéra neustéle kontroluje stav napéti letového akumulatoru. V pfipadé potfeby
miZete aktualni napéti akumulatoru sledovat na dalkovém ovladagi (viz horni ilustraci na obrazku 12).
Vzhledem k pfenosu dat se v8ak stav akumulatoru zobrazuje s uréitou prodlevou.

KdyZ napéti akumulatoru klesne pod urcitou hranici, kterd je nastavena ve vyrobé, LED kontrolky
stavu na modelu za¢nou rychle blikat ¢ervené a kvadrokoptéra automaticky pfistane. Dalkovy ovladac
bude vydavat neprerusovany zvukovy signal a na displeji se objevi zprava s vystrahou. Kdyz chcete
varovnou signalizaci vypnout, musite nejdfive vypnout kvadrokoptéru a poté vypnout a znovu zapnout
vysilac.

3 | kdyZ béhem automatického pfistani lze jeSté po ur¢itou dobu kontrolovat smér letu,
doporucujeme, abyste let neprodluzovali. Sledujte zobrazeni napéti letového akumulatoru
a baterii ve vysilaci a s modelem v¢as pfistarite.

Funkce Failsafe

Tato funkce chrani kvadrokoptéru proti nehodé, kdyz se vzdali z dosahu signalu dalkového ovladace.
V pomocném softwaru mlZete nastavit, jak se ma model vtakovém pfipadé chovat.
Systém automatického ovladani v modelu muze nechat kvadrokoptéru viset ve vzduchu na misté,
nebo mlze zahajit nvrat na misto startu a pfistat tam.

Funkci ,Failsafe® vSak mulzete pouzit, jen kdyz ma kvadrokoptéra pfijem signalu GPS.
V opaéném piipadé model jen stabilizuje letovou polohu a bude udrzovat letovou vysku.

Podrobnéjsi informace k funkci najdete v pomocném softwaru.



Omezeni letovych vzdalenosti a bezletova pasma

Kvadrokoptéra ma z vyroby nastavenou maximalni vzdalenost 300 metrt a letovou vySku 120 metrd.
Obé hodnoty miizete zménit v pomocném softwaru.

Pokud se maximalni vzdalenost prekroci o vic nez 10 metrli, kvadrokoptéra se automaticky vrati na
misto startu. Tato funkce v8ak funguje, jen kdyz je kvadrokoptéra v rezimu ,GPS* a ma pfijem signalu
GPS z dostate¢ného poctu satelitd.

Kvadrokoptéra dokaze také detekovat bezletova pasma. Jedna se o oblasti, které jsou v bezprostredni
blizkosti letist, vojenskych zakladen a jinych objektll, které vyzaduji zvlasStni bezpeénostni rezim.
Kvadrokoptéra je vybavena digitdlni mapou, kterd& obsahuje tato bezletovd péasma.
Pokud je kvadrokoptéra v rezimu ,GPS* dok&ze vam spolu s funkci inteligentniho fizenf letu fict, Ze se
dostala do bezletového pasma. V takovém piipadé 10 x zablikaji ¢ervené LED kontrolky stavu.

Pokud se kvadrokoptéra dostane do bezletového pasma, prestane reagovat na pokyny z dalkového
ovladate kupravé letové vysky. Ostatni fidici funkce se vSak pIné zachovaji.
Kvadrokoptéra automaticky snizi letovou vySku pfi poklesu asi 3 m/s, dokud bud automaticky
nepfistane, nebo dokud ji nevyvedete z bezletového pasma.

Reakce na bezletovd pasma muZete vypnout nebo zapnout v pomocném softwaru.
Nicméné vam dirazné doporucujeme, abyste ji nevypinali.

Ovladani gimbalu

V dolni ¢asti kvadrokoptéry je drzak, ktery je stabilizovany podél dvou os a kompenzuje naklon modelu
pfi letu dopfedu a dozadu a do stran a umoziuje tak stabilni nahravani videa za letu.
Kameru lze mimo to naklanét zvodorovné polohy svisle nahoru o 45° a doli o 135°.
N&klon kamery se ovlada otoénym ovladacem VRB (1).

Obréazek 32

Nikdy nepouzivejte drzak kamery (gimbal) bez vioZzené kamery. Absence hmotnosti kamery
zpusobi, Ze gimbal nebude vyvazeny a na ovladaci elektroniku se bude prenéset pfilis velka
sila. MZe to vést k poSkozeni elektroniky.

Funkce parovani

V okamziku dodani je uz z vyroby vysila¢ s pfijima¢em navzajem propojeny a mlzete je okamzité
zacit pouzivat. Jejich nové parovani bude potfebné pouze v pfipadé vymény vysilace, nebo pfijimace,
nebo z diivodu odstranéni néjaké poruchy.

Pokud se vysila¢ resetuje na tovarni nastaveni, musi se propojeni obnovit, protoze pavodni
ID pfijimace se béhem resetovani vymaze.

Obnoveni propojeni vysila ¢€e s pfijimaéem
Pred obnovenim propojeni vysilace s kvadrokoptérou se musi odstranit ¢tyfi vrtule a musi se odpojit
vrchni ¢ast krytu kvadrokoptéry. Odstrarite proto nejdfive podvozek a uvolnéte 20 Sroubl v dolni ¢asti

krytu.

——> 4 rouby, které jsou pod motory, se nemusi odstrafiovat, protoZe drzi jenom motory.

= Vysilaé a pfijima¢ musi byt tésné vedle sebe
(ve vzdalenosti pfiblizné 50 cm).

= Vypnéte vysilac.

= Odpojte od pfijima¢e dva konektory (1), které propojuji
pfijima¢ s kvadrokoptérou.

= Pfipojte pfilozeny programovaci konektor kabelu (2)
k pfipojce ,B/VCC* na pfijimaci.

= Pfijima¢ musi byt napajen zakumulatoru, ktery se
pfipoji  k libovolnému  vystupu na pfijimaci  (3).
Dejte pozor na spravnou polaritu. Zaporna pfipojka (-)
musi byt v dolni ¢asti.

= Zapnéte pfijima¢ a ¢ervend LED kontrolka na pfijimaci
(4) zacne rychle blikat.

= Stisknéte a podrzte tlacitko ,BIND/FOLLOW* (5) na
vysilaci.

= Na displeji se kratce objevi ,RXBinding“ a pokud
propojeni probéhne spravné, ukaze se ,RXBinding OK".
Poté se displej pfepne na normalni rezim zobrazeni.

= Cervena LED kontrolka na pfijimadi zistane svitit Obrazek 33
a parovani je dokonéené. Pokud ¢ervena LED nadale blika, parovani neprobéhlo spravné a musi
se opakovat.

= Vypnéte nejdfive pfijimac a poté vysilac.

= Odpojte programovaci konektor a pfipojte znovu k pfijimaci dva konektory kvadrokoptéry.

= Zkontrolujte funk&nost systému.

Prijima¢ musi nyni reagovat na fidici pokyny z vysilace.
Pokud tomu tak neni, zopakujte parovani, nebo zkontrolujte digitalni kédovani.

Programovéni dalkového ovladée

Vas dalkovy ovlada¢ nabizi menu nastaveni systému
,System setup” a menu nastaveni funkci ,Functions
setup“. Vtéchto nabidkach muGze zkontrolovat
nastaveni funkci nebo provést celkova nastaveni.
Zmeény pfislusnych nastaveni se provadi c&tyfmi
programovacimi tlagitky (viz také obrazek 7, body 8,
9, 13 a 14). Nastaveni se trvale ulozi a zachova
se i po vyméné baterii.

Obrazek 34
Funkce provoznich prvk G

Tlacitko ,OK*

Je-li  vysila¢ zapnuty, kratkym stiskem tlac¢itka ,OK“ oteviete menu programovani.
Provozni zobrazeni na displeji se zméni na zobrazeni menu a vysila¢ se piepne do rezimu
programovani. Timto tla¢itkem se aktivuje také zvolené nastaveni.

Tlagitko ,CANCEL"

Toto tla¢itko vam umozfiuje pravé otevienou nabidku nebo podnabidku znovu zaviit.
Po kazdém kratkém stisku tladitka se posunete o jeden krok dozadu, az se dostanete k provoznimu
menu. Kdyz se tlagitko stiskne a chvilku podrzi, zménéné hodnoty nastaveni se ulozi.

Tlagitka ,UP* a ,DOWN*
Pomoci téchto tlacitek vybirate poZzadovanou nabidku a podnabidku nebo ménite nastavené hodnoty.

——> Po kazdém povoleném stisku tla¢itka vyda vysilaé kratky zvukovy signal.



Menu nastaveni systému ,System setup”

V menu nastaveni systému se provadi zakladni nastavenfi
systému. Pro otevieni menu nastaveni stisknéte tlacitko
,OK* (vysila¢ musi byt zapnuty). Na displeji se ukdze menu
nastaveni. Okno pro vybér vedle symbolu déalkového
ovladani ukazuje, Ze vtomto nastaveni mlzete otevfit
systémova nastaveni ,System setup*.

Stisknéte znovu kratce tlacitko ,OK“, aby se otevielo menu
nastaveni systému, a ukaze se 5 polozek nastaveni.

Postup p Fi nastaveni ovladacich pak

= Zapnéte vysila¢ a oteviete menu nastaveni systému.

= Kurzorem je oznaena prvni horni polozka menu

,Stick mode*.
= Stisknéte kratce tla¢itko ,OK", aby se polozka aktivovala.

Na displeji se ukaze aktualné pouzivané pfifazeni funkci.
2 kruhy na displeji znazorfiuji dvé ovladaci paky
s oznaCenim pfidélenych kanald pro konkrétni pohyby

ovladacich péak.

= Stisk tlagitka ,UP“ nebo ,DOWN® umoziuje pfidélit

poZadované ovladaci pace néktery zrezimi 1 az 4
(Mode 1 - Mode 4).

= Pro uloZeni nastaveni stisknéte a chvilku podrzte tlacitko
L,CANCEL". Poté se znovu zobrazi menu nastaveni
systému.

= Stisknéte opakované tlacitko ,CANCEL", abyste se dostali

zpét k normalnimu provoznimu zobrazeni.
Obrazek 35

V menu nastaveni systému jsou dostupné nasledujici funkce:

Funkce Zobrazeni
Nastaveni ovladacich pak ,Sticks mode*

Jas displeje ,LCD brightness"
Verze softwaru vysilace LFirmware version*“
Aktualizace softwaru vysilace LFirmware update”
Resetovani na tovarni nastaveni JFactory reset"

a) Nastaveni ovladacich pak

Jak uz bylo uvedeno vySe v ¢asti ,Uvedeni kvadrokoptéry do provozu“, ovlddacim pakam jsou
pridéleny specifické funkce ovladani. Pfenosové kanaly vysilate maji nasledujici funkce:

CH1 = kanal 1 (funkce klopeni do stran — ,roll)

CH2 = kanal 2 (funkce letu dopfedu a dozadu — ,nod*)

CH3 = kanal 3 (funkce letové vysky — ,pitch“)

CH4 = kanal 4 (funkce ota€eni kolem svislé osy — ,yaw")

Pfi nastaveni ovladacich pak molzete uréit s kterym prenosovym kandlem se ma pfislusna paka Obrazek 36
pouzivat. Ve vychozim nastaveni jsou paky nastaveny na rezim 2.

Poznamka:

Zmény v nastaveni ovladacich pak je moZné provést, jen
pokud je letovy akumulator odpojen od kvadrokoptéry.

Pokud je kvadrokoptéra v provozu, objevi se na displeji
upozornéni, ze pfijimaé se musi nejdfive vypnout — viz
obrazek 37.

Obréazek 37
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b) Jas displeje

Aby byl displej neustale dobfe Ccitelny, mlzete si nastavit
aroven jeho jasu.

Postup p Fi nastaveni jasu displeje.

= Zapnéte vysila¢ a oteviete menu nastaveni systému.

= Tlagitkem ,UP“, nebo ,DOWN" posurite kurzor na polozku
,LCD brightness*.

= Stisknéte kratce tlacitko ,OK“, aby se polozka aktivovala.

= Zobrazi se hodnota aktualné nastavené Grovné jasu spolu
s grafickym ukazatelem nastaveni. Pro lepsi odhad
nastaveni je vdolni ¢asti displeje také symbol
kvadrokopteéry.

= Tlagitkem ,UP“ nebo ,DOWN* nastavte poZzadovanou
Groven jasu. Kdyz stisknete a podrzite tlac¢itko ,OK",
aktivuje se tovarni nastaveni.

= Pro uloZeni nastaveni stisknéte a chvilku podrzte tlacitko
LCANCEL". Poté se znovu zobrazi menu nastaveni
systému.

= Stisknéte opakované tlacitko ,CANCEL", abyste se dostali
zpét k normalnimu provoznimu zobrazeni.

c) Verze softwaru vysila ¢e

V pfipadé potfeby si mlzete zobrazit pouzivanou verzi
softwaru a datum jejiho vydani. Okamzité tak zjistite, zda je
dostupna novéjsi verze softwaru, kterou Ize v ovladadi pouzit
(viz dalSi polozku menu).

Postup p Fi zobrazeni verze softwaru.

= Zapnéte vysila¢ a oteviete menu nastaveni systému.

= Tlagitkem ,UP“, nebo ,DOWN" posurite kurzor na polozku
JFirmware ver.“.

=  Stisknéte kratce tlacitko ,OK“, aby se polozka aktivovala.

= Zobrazi se oznageni modelu, verze softwaru a datum
jejiho vydani.

= Stisknéte opakované tlacitko ,CANCEL", abyste se dostali
zpét k normalnimu provoznimu zobrazeni.

d) Aktualizace verze softwaru vysila ¢e

Aby bylo mozné prenést na vysila¢ novou verzi softwaru, musi
byt dalkovy ovlada¢ pfipojen pomoci USB kabelu k pocitaci
nebo knotebooku a musi byt vrezimu aktualizace.
Béhem procesu aktualizace se nesmi zapinat zadny pfijimac¢,
ktery je propojeny s vysilacem.

Postup p Fi aktualizaci verze softwaru.

= Zapnéte vysilac a oteviete menu nastaveni systému.

= Tlagitkem ,UP“, nebo ,DOWN" posurite kurzor na polozku
LFirmware update*.

= Stisknéte kratce tlacitko ,OK“, aby se polozka aktivovala.

= Na displeji se zobrazi zprava, Ze vysila¢ je vrezimu
aktualizace a vSechny jeho funkce jsou pozastaveny. Pro
pokracovani stisknéte tlacitko ,OK", aby se aktivovala
funkce aktualizace.
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= Po stisku tlacitka ,OK" se objevi bezpe¢nostni upozornéni,
Ze se chystate prejit do rezimu aktualizace a pozastavit
ostatni funkce.

= Tlagitkem ,UP“, nebo ,DOWN" vyberte ,Yes", nebo ,No“
a dalsim stiskem tla¢itka ,OK" aktivujte aktualizaci.
Stisk tlacitka neni tentokrat potvrzen zvukovym signalem,
ale ztmavnutim displeje a displej ukazuje, Ze je aktivni
funkce aktualizace. Nyni mUlzZete zahdjit prenos dat
z pocitace. B€hem aktualizace nefunguji Zadn4 tlacitka na
dalkovém ovladagi.

= Po dokongeni pfenosu dat vypnéte a znovu zapnéte
vysilag.

ProtoZze dalkovy ovlada¢ je uz zvyroby vybaven
nejnovéjSim softwarem, jeho aktualizace neni obvykle
potieba.

e) Resetovani na tovarni nastaveni

Tato funkce vam umoZzriuje jednim pfikazem vymazat vSechna
data a nastaveni dalkového ovladace a obnovit jejich vychozi
nastaveni.

Pokud pouzijete tuto funkci, vymazou se vSechna
& dfive uloZen& nastaveni! Dalkovy ovlada¢ se vrati do
stavu, v kterém byl pfi dodani a vSechna individualni
nastaveni se musi provést znovu.
Ztrati se také propojeni mezi vysilacem a pfijimacem!
Musi se znovu provést parovani a ktomu bude
potfeba kvadrokoptéru otevfit. Resetovani proto
pouzivejte, jen kdyz je absolutné nezbytné.

Postup p Fi resetovani

= Zapnéte vysila¢ a oteviete menu nastaveni systému.

= Tlagitkem ,UP*, nebo ,DOWN?" posurite kurzor na polozku
JFactory reset".

= Stisknéte kréatce tlacitko ,OK", aby se polozka aktivovala.
Na displeji se zobrazi zprava, Ze vysila¢ vymaze vSechna
nastaveni a obnovi jejich vychozi nastaveni.
Systém vas pozada, abyste pro pokracovani stiskli tlacitko
LOK*.

«  Po stisku tlagitka ,OK" se objevi bezpe¢nostni upozornéni.

¢ Tlagitkem ,UP“, nebo ,DOWN" vyberte ,Yes", nebo ,No*
a dalsim stiskem tlacitka ,OK" aktivujte funkci resetovani.
Na displeji se po chvilce znovu ukaze menu nastaveni
systému.

« Stisknéte opakované tlacitko ,CANCEL", abyste se dostali
zpét k normalnimu provoznimu zobrazeni.

Obréazek 40

Obrazek 41



Menu nastaveni funkci ,Functions setup” b) Zakladni trimovani

Jak uz bylo uvedeno vySe, trimovani modelu probihd v manualnim rezimu (rezim ,GPS" je vypnuty),
kdy se muze stat, ze kvadrokoptéra se samovolné pohybuje v uréitém sméru, i kdyz jsou ovladaci
paky v stfedni poloze. K trimovani se pouZivaji ¢tyfi trimovaci tlacitka (viz obrazek 7, body 5, 7, 15

V menu nastaveni funkci muZete zkontrolovat funkce
prepinacu a ovladacich prvk( a nastavit zakladni trimovani.

Pro otevfeni nabidky nastaveni funkci stisknéte a podrzte
tlacitko ,OK" (vysila¢ musi byt zapnuty). Okno pro vybér vedle
symbolu dalkového ovladani ukazuje, Ze v tomto nastaveni
muZete otevfit nastaveni funkci.

Stisknéte tlacitko ,UP“, nebo ,DOWN*, aby se vybralo okno
S nastroji.

Stisknéte kratce tlacitko ,OK“, aby se polozka aktivovalo
nastaveni funkci.

Nyni se zobrazi dvé polozky nastaveni.

al7).

Zakladni trimovani se muZe pouZit jako prednastaveni kvadrokoptéry, aby visela stabilné ve vzduchu,

kdyz jsou ukazatele trimovani (viz obr. 7, bod 5, 7, 15 a 17)
v stfednich polohach.

Drfive nez zacnete s nastavenim zakladniho trimovani,
zkontrolujte na provoznim, displeji, zda jsou
4 ukazatele trimovani nastaveny uprostfed rozsahu.

Postup p i zakladnim trimovani
= Zapnéte vysila€ a oteviete menu nastaveni funkci.

Obrazek 42 = Tlagitkem ,UP“, nebo ,DOWN?" posurite kurzor na polozku
. . _ o Subtrim*.
\ t funk dost led funkce: . . < . .
menu nastaveni Iunkcl jsou dostupne nasleduyict funkce _ = Stisknéte kréatce tlacitko ,OK", aby se poloZka aktivovala.
Funkce Zobrazeni Na displeji uvidite 6 poloZzek ovladacich funkci
Testkodovani .Display” s piisludnymi, pravé pouzivanymi trimovacimi hodnotami.
Z&kladni trimovéani »Subtrim® = Tlagitkem ,UP*, nebo ,DOWN* vyberte zakladni trimovani

a) Test kédovani — ,Display”

V tomto menu si mGze graficky zobrazit ovladaci signaly vSech

10 kanall. Aktivujete-li ovladaci paky, pfepinace, nebo oto¢né

ovladace, mizete pozorovat, jak se méni hodnoty jednotlivych

kanalu a grafické znazornéni hodnot.

Pfi testu postupuijte nasledujicim zpdsobem:

= Zapnéte vysila¢ a oteviete menu nastaveni funkci.

= Kurzorem je oznacena prvni horni poloZzka menu ,Display*.

= Stisknéte kratce tlacitko ,OK", aby se polozka aktivovala.
Na displeji se ukaze prvnich 6 kandll a jejich aktualni

kanalu 1.

= Po stisku tlacitka ,OK“ se Sipka kurzoru pfesune na kanal
2. Kdyz tlacitko ,OK" stisknéte a podrzite, zobrazi se
vychozi parametr.

= Tlag¢itkem ,UP“ nebo ,DOWN" vyberte zakladni trimovani
kanalu 2.

= Opakujte postup, dokud nenastavite poZadované
trimovani na vSech 10 kanalech.

= Pro uloZeni nastaveni stisknéte a chvilku podrzte tlacitko
LCANCEL". Poté se znovu zobrazi menu nastaveni funkci.

= Stisknéte opakované tlacitko ,CANCEL", abyste se dostali
zpét k normalnimu provoznimu zobrazeni.

nastaveni kédovani.

= Pokud nyni posunete ovladaci paky nebo pfepinace
v rizném sméru, uvidite, ktery kanal se ovlada kterym
smérem.

= Tlagitkem ,UP*“, nebo ,DOWN" muZete okno pfepnout na
zobrazeni kandll 7 — 10 a otestovat oto¢né ovladace
L,VRA"a ,VRB".

= Stisknéte opakované tlacitko ,CANCEL", abyste se dostali
zpét k normalnimu provoznimu zobrazeni.

Reseni probléni Obrazek 44

Problém Reseni

= Zkontrolujte stav baterii ve vysilagi.

Zkontrolujte polaritu baterii ve vysilagi.
Zkontrolujte, jestli je pfepina¢ ON/OFF zapnuty.
Vymeérite baterie za nové.

Pouzivejte vysoce kvalitni alkalické baterie.

Vysila¢ nereaguje.

Dalkovy ovlada¢ ukazuje
hned po zapnuti nebo po
chvilce provozu podpéti.
Dalkovy ovlada¢ ukazuje
hned po zapnuti chybu

v poloze prepinace.
Drzak kamery (gimbal) neni = Otocte ovlada¢ ,VRB" do stfedni polohy.

po aktivaci vodorovné Zkontrolujte pfipojeni konektort na drzaku kamery.

——> ProtoZe dalkovy ovladaé ma jen 9 ovladacich funkci,
kanal €. 10 se vysilatem neovlada.

Po zapnuti dejte pfepinace do pfedni/horni polohy.

Pokud béhem testu ovladacich funkci stisknéte tlacitko
LCANCEL", spusti se test serva a na displeji se ukaze graficky
prabéh. Kvadrokoptéra se vSak neovlada servem, a pro tento
test neni v pfipadé Shadow FS-16 relevantni.

zarovnany.
= Doslo k mechanickému zablokovani ovladacich pak a nelze
Motory nestartuji, i kdyz je je presunout do koncové polohy pfi startu motoru
Obrazek 43 letovy akumulator pIné nabity. | (vlevo, resp. vpravo dol().

Je nespravné (prili§ daleko) nastavena poloha trimovani.
Zkontrolujte napajeni kvadrokoptéry a dalkového ovladace.
Kvadrokoptéra nema piijem GPS signalu aspori ze 7 (nebo vice)
Nefunguje funkce ,Following“.| satelit(.

Vysila¢ dalkového ovladace nema pfijem GPS signalu aspori

ze 7 (nebo vice) satelitl.




K vysila¢i dalkového ovladace neni spravné pfipojen GPS pfijimac.
Vysila¢ dalkového ovladace potrfebuje po zapnuti alespori 5 — 8
minut, aby pfijal signaly ze v8ech satelitt.

Stisknéte tlacitko ,BIND/AUTO FOLLOW*, aby se aktivovala funkce

,Following*.
Kvadrokoptéra ukazuje = Zkontrolujte stav napéti letového akumulatoru. Napéti musi byt
podpéti. vy§Sinez 12 V.

= Kvadrokoptéra je v bezletovém pasmu.
= Jsou Spatné nainstalované vrtule, nebo jsou prohozeny.
= Pouzivate nespravné vrtule.

Kvadrokoptéra se nezveda
nebo nestoupd spravné.

= V menu dalkového ovladace ,Display“ zkontrolujte funkce pfepinacu
,I0C* a ,GPS".

= Kvadrokoptéra neni v reZimu ,GPS*.

= Kvadrokoptéra nema piijem GPS signéalu aspori ze 7 (nebo vice)
satelitl.

Kvadrokoptéru nelze
prepnout do rezimu ,|IOC*.

Recyklace

. Elektronické a elektrické produkty nesméji byt vhazovany do domovnich odpadu.
X Likviduje odpad na konci doby Zivotnosti vyrobku pfiméfené podle platnych

zakonnych ustanoveni.

Setiete Zivotni prost Fedi! PFisp &jte k jeho ochran é&!

Technické udaje
a) Vysila¢

Prenosovy kmitocet:

2,4 GHz

Pocet kandll:

10

Kvadrokoptéra neni v rezimu ,GPS".

= V menu dalkového ovladace ,Display*“ zkontrolujte funkce prepinacu
,Go-Home" a ,GPS".

Kvadrokoptéra nema piijem GPS signalu aspori ze 7 (nebo vice)
satelitd.

Nefunguje funkce pro navrat
domda.

Digitalni kédovani:

AFHDS2A (Automatic Frequency Hopping Digital System)

Vystup vysilace:

5 dBm

Provozni napéti:

4 baterie typu AA, 6 V DC

Vstup GPS signélu:

Zéasuvka PS/2

Rozméry (S x D x V):

174 x 187 x 80 mm

Bezpe&nostni predpisy, udrzba acisténi

Z bezpecnostnich divodu a z divodu registrace (CE) neprovadéjte zadné zasahy do kvadrokoptéry.
Pripadné opravy svéfte odbornému servisu. Nevystavujte tento vyrobek prilisné vihkosti, nenaméacejte
jej do vody, nevystavuite jej vibracim, otfesim a pfimému slune¢nimu zafeni. Tento vyrobek a jeho
pfisluSenstvi nejsou Zadné détské hracky a nepatfi do rukou malych déti! Nenechavejte volné lezet
obalovy material. Félie z umeélych hmot pfedstavuji nebezpedi pro déti, nebot by je mohly spolknout.

Pokud si nebudete védét rady, jak tento vyrobek pouzivat a v navodu
nenajdete potfebné informace, spojte se s nasi technickou poradnou

nebo pozéadejte o radu kvalifikovaného odbornika.

K ¢isténi pouzivejte pouze mékky, mirné vodou navihéeny hadfik. Nepouzivejte Zadné prostiedky
na drhnuti nebo chemickéa rozpoustédla (fedidla barev a lakl), nebot by tyto prostfedky mohly
poskodit povrch a sou¢asti modelu.

Manipulace s bateriemi a akumulétory

Nenechavejte baterie (akumulatory) volné lezet. Hrozi nebezpedi,

Ze by je mohly spolknout déti nebo domaci zvifata! V pfipadé spolknuti baterii
vyhledejte okamzité Iékare! Baterie (akumulatory) nepatfi do rukou malych
déti! Vyteklé nebo jinak poSkozené baterie mohou zpusobit poleptani pokozky.
V takovémto pFipadé pouzijte vhodné ochranné rukavice!

Dejte pozor nato, Ze baterie nesméji byt zkratovany, odhazovany

do ohné nebo nabijeny! V takovychto pfipadech hrozi nebezpeci exploze!
Nabijet mGzete pouze akumulatory.

Vybité baterie (jiz nepouzitelné akumulatory) jsou zvlastnim odpadem
a nepatfi do domovniho odpadu a musi byt s nimi zachazeno tak,
aby nedochazelo k poskozeni Zivotniho prostiedi!

K témto uceldm (k jejich likvidaci) slouzi specialni sbhérné nadoby

v prodejnéach s elektrospotiebici nebo ve sbérnych surovinach!

Setiete Zivotni prost Fedi!

Hmotnost (bez baterif):

425 g (véetné prijimace GPS)

b) Kvadrokoptéra

Zdroj napéjeni:

3 ¢lankovy akupack Li-Pol (nomindlni napéti 11,1 V

Vzdalenost hiidele rotord:

425 mm (diagonainé)

Rozméry vrtuli: 254 x 97 mm

Vzletovd hmotnost: 1500 g (v¢etné letového akumulatoru)
Max. toéici uhel: 200°

Max. Uhel sklonu pfi letu dopredu: 35°

Max. rychlost stoupani: 6 m/s

Max. rychlost klesani: 2m/s

Max. letova rychlost:

15 m/s (jen v reZimu Smart GPS)

c) Napajeci jednotka

Vstupni napéti: 110 — 240 V AC, 50/60 Hz
Vystupni napéti: 12,6 V

Vystupni proud: 4A

d) Letovy akupack

Nominalni napéti: 111V

Kapacita: 6400 mAh/10C
Max. nabijeci proud: 6A

Max. vybijeci proud: 64 A

Trvaly vybijeci proud: 32A

Rozméry: 55 x 45 x 145 mm
Hmotnost: 460 g

Zaruka

Na kvadrokoptéru Reely Shadow 2.0, RtF poskytujeme zaruku 24 m ésic .

Zaruka se nevztahuje na Skody, které vyplyvaji z neodborného zachazeni, nehody, bézného

opotfebeni, nedodrzeni navodu k obsluze nebo zmén na vyrobku, provedenych tfeti osobou.

Preklad tohoto navodu zajistila spole

&nost Conrad Electronic ~ Ceska republika, s. r. 0.

VSechna prava vyhrazena. Jakékoliv druhy kopii tohoto navodu, jako napf. fotokopie, jsou pfedmétem souhlasu spole¢nosti
Conrad Electronic Ceska republika, s. r. 0. Navod k pouziti odpovida technickému stavu pfi tisku! Zmény vyhrazeny!

© Copyright Conrad Electronic Ceska republika, s. r. 0. VAL/10/2017




