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Hra ¢ka robota - roboticky pes
Robotics CHip
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Vazeny zakazniku,

dékujeme Vam za Vasi davéru a za nakup hracky robota psa CHiP™.

Tento navod k obsluze je nedilnou soucasti tohoto vyrobku. Obsahuje dulezité pokyny k uvedeni
vyrobku do provozu a k jeho obsluze. Jestlize vyrobek pfedate jinym osobam, dbejte na to, abyste
jim odevzdali i tento navod k obsluze.

Ponechejte si tento navod, abyste si jej mohli znovu kdykoliv precist.

Vlastnosti

Vyrobek je détska hragka. Robot CHIP™ je inteligentni a oddany, roboticky pes, ktery vzdy
dokaze potésit. Robot je vybaven celou fadou velmi citlivych senzor( a rdzného pfisluSenstvi

a je vzdy pfipraven si hrat! Je natolik chytry, Ze jej miZete naugcit poslouchat rdzné povely a pohyby.

Prostfednictvim dodavané aplikace pak navic muzete ziskat pfehled o vSech slovnich povelech
a dozvite se také ruzné specialni rady a triky.

Upozorn éni! Béhem pouzivani hracky, zajistéte nad détmi nepretrzity dohled dospélé osoby!

Rozsah dodavky

Roboticky pes CHiP™
CHiP SmartBall™
CHiP SmartBand™
CHiP SmartBed™

4 kryty kol

8 droubkd (na kryty kol)
Sitovy adaptér
Nabijeci USB kabel
Navod k obsluze

Uvedeni do provozu

Pfi prvnim zapnuti se bude CHiP™ tvafit ospale a nato se cely protdhne. Zapnéte robota.

PoutZijte proto hlavni vypina¢, ktery naleznete v jeho spodni ¢asti (na hrudniku). Pfepnéte posuvny
prepina¢ do polohy ON. V pfipadé, Ze dojde k vyraznému snizeni kapacity vestavéného akumulatoru,
zabarvi se oci robota purpurovou barvou. Zaroven se bude robot od té chvile pohybovat velmi pomalu
a vydavat jen slaby ton. Nabijeni ?oté muZete provést dvéma zplsoby: Pfimé nabijeni nebo pouZitim
dokovaci stanice SmartBed CHiP™. Robot ma uvniti vestavény lithiovy akumulétor s napétim 7,4 V /
1800 mAh.

Nabijeni robota pomoci SmartBed"

Metoda p fimého nabijeni

PFi nabijeni postupujte podle zndzornéného schématu. Jako prvni pfipojte konektor sitového adaptéru
do robota a pfislusného nabijeciho vstupu a teprve poté pfipojte sitovy adaptér do elektrické sité.



Vlozeni / Vym éna akumulatoru

Odstrarite kryt pfihradky akumulatoru. PouZijte proto Sroubovak (typ PH). Pfihradka akumulatoru

se nachazi ve spodni ¢asti robota. Do pfihradky vlozte akumulator (viz obrazek). Pfi vkladani dbejte
vloZeni akumulatoru do spravné polohy a polarity. VSimnéte si proto pfislusnych symbold ,+“ a ,—*
v pfihradce a stejné tak i na akumulatoru. Uzaviete pfihrddku akumulatoru a pfipevnéte ji pomoci
Sroubl. Dbejte na to, aby pfi montazi krytu nedos$lo k poskozeni (strzenfi) Sroubku.

Metoda nabijeni prost Fednictvim SmartBed ™

Poté, co zapojite CHiP SmartBed™

(pfipojeni) do nabijeni stanice.

, robot predvede svou schopnost automatického dokovani
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Kladny pél = stfedovy kontakt

1. Robot a stejné tak i CHiP SmartBed™ musi byt zapnuté (ON) a zaroveri v t&sné blizkosti (3 m).
Robot poté automaticky rozpozna blizkost dokovaci stanice SmartBed™ a sam se pfipoji ke zdroji
nabijeni.

2. V pfipadé, zZe stisknete a pfidrzite tlagitko na naramku CHiP SmartBan v dobé, kdy je robot
v blizkosti dokovaci stanice, robot se znovu automaticky pfipoji ke zdroji nabijeni.

3. PakliZe je kapacita akumulatoru na kritické Grovni a neni mozné provést nabijeni ani jednim
z vySe popsanych zpusobu, pouZijte metodu pfimého nabijeni a nabijte robota prostfednictvim
sitového adaptéru. Uchopte jej a prfeneste k nejblizsi zasuvce, do které pripojite adaptér.

4. Poté, co dojde k plnému nabiti akumulatoru, robot se sdm postavi a zamezi tak dal$imu nabijeni.
Pokud chcete robota pfivolat a pouzivat jesté pred Uplnym nabitim akumulatoru, stisknéte
pFislusné tla¢itko na naramku SmartBand™ .

Poznamka : Optimalni umisténi nabijeci (dokovaci) stanice je v mistnosti, kde robota pouzivéate
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nejcastéji. Pfed samotnou lokalizaci dokovaci stanice musi robot nejprve stanici vizualné zaznamenat.

Po zapojeni dokovaci stanice ke zdroji, dojde k rozsviceni modré LED. Paklize systém zaznamen&
nizkou kapacitu akumulatoru robota, zabarvi se LED na dokovaci stanici a stejné tak i o¢i robota

do purpurové barvy. B&éhem této doby robot provadi vyhledavani dokovaci stanice a takto zabarvena
indikace zUstane az do doby, nez se robot k nabijeci stanici pfipoji. Barevna LED indikace robota
prejde do modré barvy ve chvili, kdy se pfipoji ke zdroji nabijeni. Paklize budou o¢i robota zabarvené
do purpurové barvy i poté, co se pfipoji k dokovaci stanici, znamena to, Ze nedos$lo k dokonalému
pfipojeni robota k nabijeci stanici. V Zadném pfipadé se vSak nesnazte za pouZiti nasili robota

k dokovaci stanici pfipojit. Snazte se mu pouze lehce pomoci a stejné tak odstrante vSechny pfedméty
a prekazky v jeho cesté k dokovaci stanici. Navic poté muZete dokovaci stanici restartovat.

Odpoijte ji proto od sitového zdroje a po chvilce znovu pfipojte. Tim dojde k restartovani celého
dokovaciho a nabijeciho procesu.

Mi&ek SmartBall™

Po prvnim zapnuti migku SmartBall™ robot predvede svou zrugnost a schopnosti ve hie s mi¢em.
Zapnéte SmartBall™. Presuiite proto prepina¢ do polohy ON. V pfipadé, Ze vyrazné poklesne
kapacita baterii ve SmartBall™, vyméfite viechny staré baterie za nové. Pfed vyménou baterii viak
SmartBall™ vypnéte.

Vyména a vioZeni baterii

Pomoci Sroubovaku (typ PH) odstrarite 2 Sroubky u krytu bateriového prostoru. Vyjméte staré baterie
a vloZte nové. Pri vkladani baterii dbejte jejich vloZeni do spravné polohy a polarity. VSimnéte si proto
pFislusnych symbolu polarity uvniti bateriové pfihradky a stejné tak na samotnych bateriich. Uzavrete
kryt prihradky pro baterie a zajistéte jej znovu pomoci Sroubku.

Grafické znazornéni
polarity baterii pfi jejich
vkladani do SmartBall™

Do mitku SmartBall™ vloZte 4 ks baterii typu AAA (nejsou souéasti dodavky). Doporugujeme pouZiti

pouze vysoce kvalitnich a alkalickych baterii.
4 ™

Naramek SmartBand

Po prvnim zapnutim naramku SmartBand™, dojde k tomu,

Ze robot uposlechne jeho piikaz a pfemisti se do jeho blizkosti.

Uposlechne tak pfikaz svého pana a pfibéhne. Naramek zapnete (ON)

po stisknuti a pfidrzeni (2 s) ovladaciho tlac¢itka ,CHiP“ uprostfed

naramku. Naramek vypnete (OFF) stisknete-li stejné tlacitko a pfidrzite

stisknuté po dobu 4 sekund. V pfipadé, Ze klesne kapacita

vestavéného akumulatoru v naramku SmartBand™ na nizkou droveri,

rozsviti se LED (purpurové barvy) nad ovladacimi tlagitky.

PFipojte proto naramek ke zdroji nabijeni. Pouzijte proto dodavany

USB kabel.

Nabijeni SmartBand ™
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PFipojte konektor mikro USB kabelu do pfisluSného portu na naramku a opaény konec kabelu ke zdroji
nabijeni. Pouzijte proto napfiklad USB port pocitac¢e s vystupnimi hodnotami 5 V DC 500 mA.

Naramek pouzivé jako zdroj napajeni Li-lo akumulator se jmenovitym napétim 3,7 V DC / 130 mAh.
Nabijeci proces je indikovan blikajici LED. Po dosazeni maximalni kapacity akumulatoru bude
ukonéeni nabijeciho procesu indikovano trvale rozsvicenou LED. Stisknéte stfedové tlacitko ,CHiP*
na naramku. Tim dojde k jeho restartu.

Upozorn éni! Baterie / akumulatory nejsou zadna hracka a nepatfi tak do rukou malych déti, nebot by

je mohly spolknout. UdrZujte proto baterie vzdy mimo dosah malych déti! Nikdy nepouzivejte zarover

staré a nové baterie. Vyménte soucasné vSechny baterie, za nové baterie shodnych parametrt a

vyrobce. Nabfjet je moZné pouze akumulatory, nikoliv béZné baterie. PFi nabijeni béZnych baterii hrozi

riziko jejich exploze! PFi vkladani baterii vzdy dbejte jejich vloZeni do spravné polohy a polarity!.
opis robota CHiP™

. O¢irobota / LED indikatory

Ocas

Kola umoznujici pohyb v&emi sméry

Dotykové senzory

IR vysila¢

Vysoce citlivy dotykovy senzor

Pohyblivé usi

Reproduktor

IR pfijimac

Hlavni vypina¢ On / Off

Zditka pro pfipojeni nabijeciho kabelu (pro pfimé nabijeni)

Nabijeci kontakty

FACTIOMMOUO®Y

Naramek SmartBand ™

A —Joypad se 4. ovladacimi prky C—— »
B — Tlagitko ,CHiP“
C — Pasek A—eCe"——— 8

D — Nabijeci port

Migek SmartBall ™
A — LED indikator
B — Hlavni vypina¢ (On / Off)

C - IR senzory

Dokovaci stanice SmartBed ™

A — LED indikéator
B — Nabijeci kontakty

C — Vstup pro pfipojeni kabelu
sitového adaptéru




Uvedeni do provozu

Robot je vybaven specialnimi koly, které umoZzniuji pohyb ve v8ech smérech — ota¢eni na misté,
zatoceni vpravo, vlevo, pohyb ze strany na stranu a stejné tak i pohyb dopfedu a dozadu.
Dohlédnéte na to, aby déti v zadném pfipadé do kol nestrkaly prsty. V3echna kola jsou v3ak opatfena
gumovymi kryty, které brani vzniku Grazu. Doporu€ujeme proto provést instalaci gumovych kryt

na kola robota. Postupujte pfitom podle pokynt uvedenych v ¢asti ,Instalace gumovych krytl kol“.

Po té, co dojde k plnému nabiti vestavéného akumulatoru robota, zapnéte robota pomoci hlavniho
vypinace. Nasledné muzete robota provozovat i bez samotné aplikace. Robot je nezavisly a pfi svém
pohybu dokéze velmi citlivé reagovat na okolni pfedméty, aniz by bylo nutné mu davat rizné pfikazy.
Dokéaze navic i Stékat a upozornit tak na sebe. Zabrarite pohybu robota v té€Zko pFistupnych prostorach
a mistech, kde mize dojit k jeho padu napfiklad v blizkosti schodisté nebo na pracovni ploSe stolu.

Robot velmi citlivé reaguje na dotyk. Miluje, kdyz ho budete hladit nebo lehce poplacavat na hlavé.
Stejné tak bude reagovat, pokud se dotknete jeho ¢uméaku. Pfesto mliZze zareagovat pokazdé
jinak a to v zavislosti na tom, pokud pravé stoji, sedi nebo lezi na podlaze. Vzajemné poznavani
a komunikace v3ak zabere jen trochu ¢asu!

Poznamka : V asti ,Tricks* aplikace CHIP™ naleznete riizné tipy na zajimavé tkony a piikazy.

Mazleni / Pohlazeni — pfi hlazeni smérem zepfedu dozadu (a naopak) si robot lehne
na podlahu a bude spokojeny.

¥

Dotyk prstu na ¢umak — robot olizne ruku.

o

Poplacani (pokud pravé stoji) — robot si sedne.

Poplacani (pokud pravé sedi) — robot si lehne.

e Poplacani (pokud pravé lezi) — robot se postavi.

Detekce pohybu

Robot CHiP™ dokaze rozpoznat, kdyZ se okolo n&j budete pohybovat. Pokud do néj lehce stréite
zepredu, udéla skok dopfedu. Paklize do néj stréite zezadu, nebude na to nijak zvlaStné reagovat.
VyzkouSejte do néj stréit ze strany. | na tento dotyk bude robot reagovat! CHiP si dokaze zapamatovat
misto, kde jste jej naposledy zvednuli. Pokud s nim zato¢ite dokola, na chvili bude mit zavraté!
Jestlize ho ale vezmete do naruci a opatrné se s nim zatocite, bude nadSeny!

Zvednéte jej z podlahy. Robot bude pfekvapeny.

ZatocCte se s robotem s nataZzenyma rukama a dostane zavraté.

Otocte se nékolikrat s CHiPem v naruéi. Bude nadSeny.

Polibte jeho ¢umak nebo se jej dotknéte. Drzte jej pfitom v naruci. Odvdéci se za to.

Hlasové povely

CHiP™ umi poslouchat vage piikazy tak, jako skutedny pes! Pokud hodlate upoutat jeho
pozornost, sta¢i jednodu$e zavolat ,Hey CHiP* nebo ,Hello CHiP“. Potom co se zméni barevna
LED indikace v jeho o¢ich na zelenou a uslySite jeho ,Woof* (Haf), mdzete mu zagit davat rizné
povely. Dllezité je, abyste vSechny povely vyslovili vzdy velmi zfetelné a nahlas, sou¢asné

za spravné vyslovnosti. V opa¢ném pfipadé nemusi na vase povely viibec reagovat.

Poznamka : V &asti ,Tricks* aplikace CHiP™ naleznete rizné hlasové povely (Voice Commands).

Hlasovy povel Reakce / Odezva robota

Sit Down! CHiP™ si sedne.

Let's dance! CHiP™ zagne tancovat na svou oblibenou skladbu.
Wanna Play! CHiP™ zaéne hledat svtij micek SmartBall™.
Fetch! CHIiP™ pfinese migek.

Love You! CHiP™ v té chvili projevi svou naklonnost a vdék.
Yoga! CHiP™ predvede své skvélé pohyby.

CHiP™ ma rad viechny své hracky. K tomu, aby robot své hracky pouzival neni zapotiebi aplikace.
Bude si hrat se svym mickem a poslouchat pfikazy vyslané z naramku, v pfipadé, Ze je v jejich
bezdratovém dosahu a méa dostate¢né nabity vestavény akumulator. Veskeré pfisluSenstvi (jeho
hracky) vyuzivaji bezdratové technologie Bluetooth® a IR senzort. Obvykle dokdze zaznamenat svuj
micek (SmartBall) a reagovat na prikazy naramku (SmartBand), pokud je v jejich bezdratovém dosahu
(pfiblizné 3 m). Pokud je mimo jejich bezdratovy dosah, nebude na uvedené pfislusenstvi nijak
reagovat. Doporu¢ujeme proto pouzivat pfisluSenstvi a aplikovat pfikazy / povely ve stejné mistnosti,
ve které je i robot CHiP™.

CHiP™ se velmi rychle stane tou nejobliben&jsi détskou hratkou. CHiP™ je vybavenou celou fadou
senzort a tak pro né&j nebude nikdy obtizné hrat si s mickem a béhat za nim i na velmi naro¢ném
a nerovném povrchu. Pfi kazdém zapnuti bude mit velkou radost. Jeho hlavni herni rezim je hra
s mickem. Pfedtim, neZ robota zapnete, pfipevnéte détem na zapésti naramek SmartBand ™.
Poté zapnéte miek SmartBall™. Provozni rezim bude na migku indikovan blikajici LED.

Béhem tohoto procesu dochazi k vzajemnému pfipojeni (sparovani) mic¢ku k robotovi.

Sleduijte pfitom LED indikaci. Blikajici bila LED signalizuje zapnuti micku.

Trvale svitici LED pak piedstavuje tispé&3né sparovani obou zafizeni (CHiP™

a SmartBall™).
Poznamka : Pro pouziti robota zvolte vhodné a bezpecné prostory. Nikdy jej nepouziveijte v blizkosti

schodisté, kde mize dojit k padu robota a jeho nevratnému zniceni.

Hra s miékem | Pfi hfe s mickem se oéi robota zbarvi do zelena. V tomto rezimu si bude hrat
s mickem a béhat za nim. Hlasové povely: ,Hey Chip“ a poté ,Wanna play!*

Fotbal P¥i fotbalu se jeho oci zbarvi do Zluta. Paklize se mu o&i zbarvi do bilé, znamena
to, Ze se pfipravuje k dalsi hfe. Hodte mu micek a on vam jej pfihraje zpét.
Vyckeijte vzdy na prislusnou LED indikaci, podle které rozpoznate, Ze je pfipraven
ke hre (pfihravce). Pfikazy naramku: Stisknéte symbol vykfiéniku.

Aportovani Ve chvili, kdy je pfipraven k aportovani, se jeho oci znovu zabarvi do Zluta.

Hodte micek. Chip jej bude nasledovat. Diky celé fadé instalovanych senzor(i
pobézi za mickem tou nejkratsi a tedy nejrychlejsi cestou. Paklize se za béhu
zastavi, znamena to, Zze se mi¢ek dostal mimo dosah té&chto senzord.

V takovém piipadé micek nepatrné premistéte do blizkosti robota.

Jakmile mi¢e znovu zaznamen4, pobézi za nim a sebere ho. Poté co Chip micek
uchopi, se mu o¢i zbarvi do modra a pobézi s nim smérem k naramku.

PFi aportovani musi znovu byt robot i naramek ve vzajemném bezdratovém dosahu.
Hlasové povely: ,Hey Chip“ a poté ,Fetch!“. Pfikazy naramku: stisknéte tlacitko
,Chip*.




Poznamka: Po uplynuti 5. minut od posledniho stisku tla¢itka na naramku prejde systém naramku
do Usporného rezimu (Sleep Mode). Pro opétovnou aktivaci jej pak musite znovu vypnout a znovu
zapnout.

Naramek SmartBand je jednou ze zakladnich ¢asti celého systému. PakliZze je uvedeny do provozu,
jsou robot a ndramek v neustalém bezdratovém spojeni.

Sparovani mi €ku a naramku

PFi prvnim uvedenim robota do provozu musite zaroveri provést jeho sparovani s naramkem

a mickem. Umistéte proto naramek i mi¢ek na zada robota a pridrzte zde po dobu nékolika sekund.
LED indikator pfestane blikat ve chvili, kdy dojde k UspéSnému sparovani obou zafizeni s robotem.
Doporuéujeme provadét sparovani jak naramku, tak i micku soucasné.

PFipevn éni naramku

Umistéte naramek na zapésti a prostréte delSi ¢ast pasku skrze poutko a zajistéte jej. Pasek musi
spravné dolehnout do modrého Uchytu. VSechna ovladaci tla¢itka na naramku disponuji dvoji funkci.
Poté, co stisknete tlacitko ,Chip“ se robot zastavi a bude ¢ekat na dalSi povely. BEhem doby, kdy Chip
jde za svym panem, hraje si s mickem, nebo se chysté ke spanku (vyhledava dokovaci stanici), nebo
tancuje, stiskem tohoto tla¢itka okamzité prerusi provadénou akci a bude o¢ekavat dalSich poveld.
Poté, co tlagitko ,Chip“ stisknete a déle pfidrzite, pfejde systém naramku do reZimu dalkového
ovladani. V tomto rezimu mulZete robota a jeho pohyby ovladat jako na bézném hernim joysticku.
Tlagitky u ndramku pak ovladate robota a jeho pohyb ve sméru dopfedu, dozadu, vlevo a vpravo.
Pouzijete-li prostor mezi ovladacimi prvky pro zakladni pohyby, dojde k tomu, Ze se robot bude otacet
na miste.

Poznamka: Tlagitko ,Chip“ stisknéte a pfidrzte po dobu 2. sekund. Systém naramku poté vstoupi
do rezimu dalkového ovladani (Drive Mode).

Tlaéitko ,Follow me Chip*

Toto tlagitko disponuje celkem 2 funkcemi: ,Ke mné“ a ,Pojd“. Poté, co stisknete A
toto tlagitko, o¢i robota se zbarvi do modra a Chip k vam pfijde. Ve chvili, kdy o

k vam robot pfichazi, stisknéte tlacitko ,Chip“. V té chvili se robot na misté zastavi.
Pritom, kdyZ pouzivate pfikazy tlacitek na naramku, vzdy namifte osvétlenim
naramku na o¢i robota. Aby mohl robot pfijimat a provadét vSechny pfikazy, je
nezbytné zajistit vzajemny bezdratovy dosah obou zafizeni. IR senzor v o¢ich robota citlivé reaguje
na LED osvétleni umisténé v naramku. V pfipadé, Ze toto tlacitko stisknete a pfidrzite déle, zbarvi
se o¢i robota modrozelené. Od té chvile bude robot ndramek neustéale nasledovat. Znovu je velmi
dalezité, aby robot mohl zcela zfetelné a vizualné sledovat osvétleni na naramku. Pro ukonéeni
rezimu, pfi kterém robot naramek nasleduje, staci jednoduse stisknout tlagitko ,,Chip*“.

Poznamka: Stiskem tla¢itka ,Chip“ se robot v okamziku zastavi, popfipadé dojde k ukon&eni rezimu
,Folow me*“.

Tlagitko ,Like"

Toto tlagitko slouzi pro vybér vami oblibené reakce robota. Kazdé prikazové
zadani pfedstavuje 3 az 5 vystupnich operaci (reakci). Stisknete-li tla¢itko ,Like"
béhem konkrétni akce robota, dojte tim k vybéru a uloZeni této operace pro dalsi
aplikaci. Napfiklad, pokud pohladite robotovi ¢uméak, dojde celkem ke 3 reakcim:
olizne vam ruku, zac¢ne se lisat, anebo zavréi. Pokud pouzijete toto tlacitko béhem
konkrétni reakce robota, pamétova funkce systému zajisti ¢astéjsi pouziti této
reakce jako prvni. Del§im pfidrzenim tlacitka ,Like* se LED v ocich robota zbarvi do purpurové barvy.
V té chvili robot spusti vyhledavani dokovaci stanice a pfipoji se ke zdroji nabijeni. Velmi inteligentni
systém robota jej dokaZe velice pfesné navést a umistit ke zdroji nabijeni. K tomu slouZi vestavéné
senzory, které naviguji robota k dokovaci stanici v zavislosti na sile signalu. Pokud vSak je robot
mimo bezdratovy dosah dokovaci stanice a nemlze tak zachytit jeji signél, zacne se vrtét.

To znamend, Ze musite robota manualné premistit do blizkosti dokovaci stanice.

Poznamka : V &asti ,Tricks* aplikace CHIP™ naleznete rizné hlasové povely (Voice Commands).

Tlaéitko I

Stiskem tohoto tlacitka aktivujete rezim hlasovych poveld. Nasledné mizete
jiz zcela prejit zakladni aktiva¢ni povel ,Hey Chip*“ a pouzit rovnou libovolny
povel. LED indikace v o&ich robota se zbarvi do zelena a od té chvile je robot
pfipraven pfijimat jakékoli hlasové povely (napfiklad ,Sit down*).

Stisknete-li a pfidrzite tlacitko ,!“, systém vstoupi do rezimu ,Soccer Mode*“
(fotbal). Tento rezim je navic indikovan oranZzovym zbarvenim o¢&i robota.
Robot je v té chvili pfipraven zahrat si s vami fotbal.

Poznamka: Pred pouzitim tohoto tladitka je nezbytné zapnout mi¢ek SmartBall.
Tlaéitko se symbolem hlavy psa

Pouziti tohoto tlac¢itka predstavuje spusténi skute¢né zabavy. Po stisku tohoto
tlac¢itka bude robot tancovat na svou oblibenou skladbu a pfitom zaroven
Stékat. PFidrzite-li toto tlacitko déle, systém vstoupi do rezimu ,Fetch Mode*
(aportovani). O¢i robota se v té chvili zbarvi do zZluta, coZz znamena, Ze robot

je pfipraven na hru s mi¢em. v

Poznamka: Pred pouzitim tohoto tladitka je nezbytné zapnout micek
SmartBall.

Editace tla €itek a funkce ,HOLD*

Tato speciélni funkce umoZriuje konfiguraci a pouziti tlacitek na naramku s novymi funkcemi.
Vice informaci ziskate v aplikaci Chip™ a v pravodci nastavenim (Tutorials).

Poznamka: Paklize je mi¢ek SmartBall sparovany s robotem (LED sviti, avSak neproblikava),
ale robot nemuze micek nalézt, umistéte robota a micek blize k sobé. Zarover pfitom ovéfte
kapacitu baterii v ndramku prostfednictvim aplikace ChipTM. V pfipadé nizké kapacity baterif
nabijte naramek prostfednictvim dodavaného mikro-USB kabelu.

Pojmenovani robota

Pro to, aby jste mohli svého robota pojmenovat, musite pouzit aplikaci CHiP™. V nabidce nastaveni
vyberte ,Change Voice Command®. Systém nasledné zobrazi vyzvu k zdznamu vaSeho hlasu. Vyberte
zelenou ikonu mikrofonu. PFi vybéru v8ak pouzijte jméno alespori se 2 slabikami. Systém tak pozdéji
jednoduseji rozpozné hlasovy projev.

Usporny reZim robota
Robot je vybaven nékolika funkcemi pro Usporu energie.

Idle Mode

Robot vyZaduje kontakt s lidmi a pokud mu nezadate zadny povel nebo si s nim pravé nehrajete
(po dobu 2 minut), pokusi se upoutat vasi pozornost. Po uplynuti pfiblizné 10 minut za¢ne obhlizet
mistnost, ve které praveé je a vyhledava kontakt. Tuto ¢innost bude provadét po dobu dalSich

30. minut, nez poté prejde do Usporného rezimu (Standby).

Standby Mode

Po uplynuti 30. minut bez jakéhokoliv kontaktu se CHiP za¢ne ,nudit* a poté pfejde do Usporného,
pohotovostniho rezimu (Standby). PFi pfechodu do pohotovostniho rezimu si robot lehne a od té chvile
jiz nebude vydavat Zadné zvuky. Pouze spodni segmenty oci se pak zbarvi do modra. Probudit jej
muizZete odeslanim jednoduchého pfikazu. Tim se robot uvede do bézného provozniho rezimu a bude
znovu aktivni.



Charging Mode

Paklize klesne kapacita vestavéného akumulatoru robota pod hranici 10 %, zbarvi se jeho o¢i

do purpurova. Zaroven pfitom robot za¢ne vyhledavat dokovaci stanici SmartBed, kde provede
nabijeni integrovaného akumulatoru. Do nabijeci stanice jej mGzete odeslat i pfislusSnym pfikazem
z aplikace CHiP™. Paklize chcete ukongit nabijeni a pfivolat robota z dokovaci stanice, jednoduse
stisknéte a pridrzte stfedové tlacitko ,CHiP“ na naramku. Uvédomte si vSak, Ze pokud naramek

a prikazy jeho tlacitek nepouzivate po dobu 5. minut, pfejde systém naramku automaticky

do Usporného rezimu (Sleep Mode). Pro aktivaci ndramku stisknéte a pridrzte tlacitko ,CHiP*

po dobu 4. sekund.

Sleep Mode

Robot CHiP™ muize sam od sebe opustit dokovaci stanici poté, co dojde k ukonéeni nabijeciho
procesu. MuZe se vSak nékdy stat, Ze robot zUstane v blizkosti dokovaci stanice v dobég, kdy je
kapacita vestavéného akumulatoru na nizsi Grovni. Inteligentni systém robota v takovém pfipadé
brani opétovnému nabijeni akumulatoru z divodt zbyteéného spusténi nového nabijeciho cyklu
(over-cycling). V takovém pfipadé systém robota radéji pfrechazi do Gsporného rezimu Sleep.

Poznamka : Robot CHiP™ nevyhleda dokovaci stanici, paklize je mimo jeji bezdratovy dosah (stanice
je napfiklad v jiné mistnosti). MuZe se vSak také stat, Zze robot ma témeérf vybity akumulator a bude tak
nezbytné provést jeho manudlini nabiti. Umistéte proto robota do dokovaci stanice a pfipojte nabije¢ku
do sitového zdroje.

Aplikace CHiP™

Stahnéte si aplikaci CHiP™ v Apple App Store, Amazon Appstore nebo @:}:&?
Google Play do svého smartphone (iPhone, iPad nebo iPod touch s iOS

verze 9 a novéjsi) nebo tabletu. Aplikace je pIné kompatibilni s opera¢nimi

systémy iOS a Android. Mobilni zafizeni, na kterém budete aplikaci pouzivat, 2

musi podporovat technologii Bluetooth® Smart (Bluetooth® Low Energy).

Aplikace vSak funguje i na ostatnich zafizenich jako jsou Smart Ready (BLE)

a tablety s opera¢nim systém Android verze 4.4.4 (KitKat) a novéjsi.

Aplikace poskytuje Siroké spektrum moznosti jak rozvijet dovednosti a inteligenci robota.
Provadéjte pravidelnou aktualizaci software, vzhledem k tomu, Ze s novou verzi aplikace pfinasi
dalSi moznosti a spoustu vylepSeni. V pfisluSené zalozce aplikace proto ¢as od ¢asu ovérte,
zda disponujete jeji nejaktualnéjsi verzi. Prostfednictvim aplikace a schopnosti robota zazijete
vzdy spoustu zabavy!

Home Screen

Domovska obrazovka poskytuje rozcestnik pro hrani, krmeni a monitoring energie integrovaného
akumulatoru robota.

Drive Screen

V tomto rezimu muZze provadét pfimé ovladani robota prostfednictvim naviga¢nich tlacitek pfimo
z vaseho smartphone.

Tricks

V nabidce triki mate moznost vyzkous$et ojedinélost vSech instalovanych senzor( robota.
VyzkouSeijte také rizné kombinace dotyku senzor(i a hlasovych poveld.
Paklize zapomenete jak robot uréitého triku dosahl, v této ¢asti naleznete seznam a popis triku.

Treats

V této nabidce mGzete robota ,nakrmit‘. JednoduSe proto vyberte a pfesurite vybranou ikonu
s pamliskem pry¢ z displeje.

ReSeni probléni

Je muj tablet / smartphone kompatibilni s aplikaci CHiP
Robota muZzete ovladat pomoci aplikace ve svém mobilnim zafizeni, které podporujre bezdratovou
technologii Bluetooth® Smart. Aplikace je dostupna na iTunes® nebo Google Play "™ Store.

iOS: V8echny iPhone® a iPad® (vEetné iPad® 2) s operaénimi systémy iOS 9 a noveéjsi.
Android™: Kompatibilita s v&tsinou zafizeni, ktera podporuiji bezdratovou technologii Bluetooth®
Smart s operagnim systémem Android™ verze 4.4.4. (KitKat) a nov&jsi.

Doporucéujeme vSak pred zakoupenim robota stahnout aplikaci do svého mobilniho zafizeni.

V pfipadé, Ze zafizeni neni s aplikaci kompatibilni, obchod Google Play neumozni dalsi stazeni

a instalaci aplikace. V opa¢ném pripadé je zaru¢ena plna kompatibilita.

TM?

Nepodafilo se ziskat p Fistup do Google Play.

Jakym jinym zp Gsobem je mozné stdhnout aplikaci?

VyzkouSejte stadhnout aplikaci na Amazon AppStore, kde jsou vSechny WowWee® aplikace ulozeny
pro uzivatele bez moznosti pfistupu do obchodu Google Play.

P¥i pokusu o staZeni aplikace hlasi pr  Gvodce instalaci nekompatibilitu s mobilnim za  Fizenim.

Aplikace funguje pouze na zafizeni, které podporuje technologii Bluetooth® Smart Ready a ma
kompatibilni operaéni systém. Obecné je vétSina hracek spole¢nosti WowWee® koncipovana

pro vechna mobilni zafizeni, které maji vestavény operaéni systém Android™, verze 4.4.4 (KitKat)

a noveéjsi a zaroven tablety, telefony s technologii Bluetooth® Smart Ready (Bluetooth® Low Energy).
PFi pokusu o stazeni aplikace v obchodé Google Play pak okamzité zjistite, zda aplikace je nebo neni
kompatibilni s vasim zafizenf, vzhledem k tomu, Ze aplikaci je mozné stahnout pouze do piné
kompatibilniho zafizeni.

Robot CHiP ™ se nezobrazuje v aplikaci.

Ujistéte se o tom, Ze robot m& dostate¢nou kapacitu vestavéného akumulatoru. Restartujte aplikaci
a zapnéte funkci bezdratového pfenosu Bluetooth® na mobilnim zafizeni. Pokud potize pretrvavaji,
restartujte celé mobilni zafizeni.

Robot CHiP ™ se &asto odpojuje a znovu p  Fipojuje, navic se pohybuje velmi pomalu.

Dlvodem toho byvaji nej¢astéji rizné zdroje ruSeni bezdratového prenosu Bluetooth®. Nepouzivejte
v blizkosti robota a fidiciho smartphone / tabletu jin& bezdratova zafizeni pouzivajici bezdratovou
technologii Bluetooth® (napfiklad rizna audio zatizeni).

PFi pfehravani zvuku se robot vypne.

Vestavény akumulator ma nizkou kapacitu. Umistéte proto robota do dokovaci stanice a ponechejte
nabit jeho akumulator na plnou kapacitu. PIné nabiti akumulatoru indikuje pfislusna LED indikace

v oc¢ich robota. Ujistéte se o tom, Ze mezi nabijecimi kontakty nejsou zadné pfedméty nebo nedistoty.
V pfipadé potfeby upravte polohy robota v nabijeci stanici nebo pfipojte robota ke zdroji nabijeni
pFimo.

Je mozné pouzivat robota i bez kompatibilniho mobil niho zafizeni?

Robota muZete pouzivat i bez mobilniho zafizeni a aplikace. Pouze v pfipadé specialnich funkci
(napfiklad krmeni) a jejich aplikaci je nezbytna instalace a pouziti software na kompatibilnim zafizeni.

Je mozné k robotovi p Fipojiti dalsi p FisluSenstvi?
Robot prozatim disponuje pouze moznosti hry s mickem a pouziti 1 dokovaci stanice a nejvyse
2 naramka.

Sparovani dalsiho naramku do systému.
Postup naleznete v pfislusné ¢asti aplikace nebo na webu WowWee®.

Robot neprovede automatické nabijeni p i nizké kapacit & akumulatoru.

Zajistéte zcela volny pfistup k dokovaci stanici. V cesté se nesmi vyskytovat Zzadné prekazky.
Navic se mize robot nachazet mimo bezdratovy dosah dokovaci stanice (napfiklad v jiné mistnosti).



Bude robot fungovat i ve venkovnim prost  fedi?

Robot je uréen vyhradné pro pouZiti ve vnitfnich a suchych prostorach. Dopad pfimych slune¢nich
paprskud (UV svétla) zptsobuje omezeni nebo dysfunkci senzoru robota.

Pokud si nebudete védét rady, jak tento vyrobek pouZzivat a v tomto navodu k obsluze
[].% nenaleznete potfebné informace, obratte se na nasi technickou podporu, nebo pozadejte
o radu zkuseného odbornika.

Manipulace s bateriemi a akumulatory

Nenechéavejte baterie (akumulatory) volné lezet. Hrozi nebezpedi,

Ze by je mohly spolknout déti nebo domaci zvifata! V pfipadé spolknuti baterii
vyhledejte okamZité |ékare! Baterie (akumulatory) nepatfi do rukou malych
déti! Vyteklé nebo jinak poSkozené baterie mohou zpusobit poleptani pokozky.
V takovémto pFipadé pouzijte vhodné ochranné rukavice!

Dejte pozor nato, Ze baterie nesméji byt zkratovany, odhazovany

do ohné nebo nabijeny! V takovychto pfipadech hrozi nebezpeci exploze!
Nabijet mGzete pouze akumulatory.

Vybité baterie (jiz nepouzitelné akumulatory) jsou zvlastnim odpadem
a nepatii do domovniho odpadu a musi byt s nimi zachazeno tak,
aby nedochazelo k poskozeni Zivotniho prostredi!

K témto uceldm (k jejich likvidaci) slouzi specialni shérné nadoby
v prodejnach s elektrospotiebici nebo ve sbérnych surovinach!

Setrete Zivotni prost Fedi!

Recyklace

Elektronické a elektrické produkty nesméji byt vhazovany do domovnich odpadu.

K Likvidujte odpad na konci doby Zivotnosti vyrobku pfiméfené podle platnych
zakonnych predpisu.

mmm Setfete Zivotni prost Fedi! PFisp &jte tak k jeho ochran &!

Peklad tohoto navodu zajistila spole ~ &nost Conrad Electronic ~ Ceska republika, s. r. 0.

VSechna prava vyhrazena. Jakékoliv druhy kopii tohoto navodu, jako napf. ie, jsou é souhlasu sy
Conrad Electronic Ceska republika, s. r. 0. Navod k pouziti odpovida techmckému stavu pi‘l nsku' Zmény vyhrazeny!
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