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Véazeni zakaznici,

dékujeme Vam za Vasi duvéru a za nakup kvadrokoptéry Reely ,Q“, RtF.

Tento navod k obsluze je soucasti vyrobku. Obsahuje dulezité pokyny k uvedeni vyrobku
do provozu a k jeho obsluze. Jestlize vyrobek predéate jinym osobam, dbejte na to, abyste
jim odevzdali i tento navod.

Ponechejte si tento navod, abyste si jej mohli znovu kdykoliv pfedist!

Ucel pouziti
Elektrick& kvadrokoptéra Reely ,Q“ predstavuje letecky model blizky modelu vrtulniku, ktery je uréen
vyhradné k soukromému pouziti v oblasti fizeni modelG.

Vlastnosti

Kvadrokoptéra Reely ,Q" je elektricky pohanény letecky model blizky modelu vrtulniku, ale se 4 rotory.
Na profesionalnim poli se v souc¢asnosti uz takovato letecka zafizeni pouzivaji k t¢ém nejriznéjsim
Gcellm. K lepsi stabilizaci modelu za letu slouzi nejnovéjsi elektronika fizena mikroprocesorem, spolu
se senzory pro kontrolu polohy a akcelerace.

Velmi kvalitni stejnosmérny elektricky motor spolu se specialné vyvinutym fizenim umozriuji, Ze

s modelem muZzete pfi velkém vykonu létat dlouho. Inovované fizeni a automaticka elektronicka
stabilizace maji za nasledek vynikajici charakteristiky fizeni letu.

Kvadrokoptéra je uréena pro pouZziti uvnitf mistnosti, ale za bezvétfi ji mdzete pouzivat také

v otevieném prostranstvi.

Vestavéna elektronika (6 - osovy gyroskop) dokaze vyrovnavat malé nechténé zmény letové vysky,
ale nedokaze je odstranit Gplné. ProtoZe kvadrokoptéra ma pomérné malou hmotnost (jen asi 12 g),
je citliva na vitr a vzduchové proudy.

Rozsah dodavky

Kvadrokoptéra Reely ,Q“

Vysila¢

Drzéak telefonu na vysilaci
USB nabijecka

2 nahradni rotory (pfedni)
2 nahradni rotory (zadni)

Navod k obsluze /’/

Letovy akumulator

Pokud model nepouzivate (napf. béhem pfepravy nebo pfi uskladnéni), vzdy nechte pfepina¢
zapnuti a vypnuti ,ON/OFF“ v poloze ,OFF, aby kvadrokoptéra zlistala vypnuta.

V opa¢ném pfipadé muze dojit k Gplnému vybiti akumulatoru Li-Pol a tim k jeho zni€eni

a k znehodnoceni! Hrozi rovnéz nebezpeci selhani v disledku rusivych zasaha.

Rotory se mohou neo¢ekavané nastartovat a zpusobit poranéni nebo Skodu.

=  Li-Pol akumulator v modelu nikdy nenabijejte bezprostfedné po pouziti.
Pred opétovnym nabitim vZdy pockejte 5 — 10 minut, aby se nejdfive ochladil na teplotu okoli.

= Li-Pol akumulator nabijejte pfimo v modelu pomoci pfilozené USB nabijecky.

= Akumulatory nabijejte pouze v pfipadé, Ze jsou zcela neposkozené a celistvé.
Akumulator se nesmi nabijet, pokud ma poskozenou vnéjsi izolaci, nebo pokud je zdeformovany
a nafoukly. V takovém pfipadé hrozi bezprostfedni nebezpeci pozaru a exploze!

=  Pfi nabijeni poloZzte model na néjaky povrch, ktery je odolny proti ohni (nap¥. na dlazbu).
UdrZujte dostate¢ny odstup od vSech hoflavych pfedmétu a v pfipadé potifeby pouzijte
prodluzovaci USB kabel.

= Nabijec¢ka a Li-Pol akumulator se béhem nabijeni zahtivaji, a proto je potfeba zajistit jejich
dostatec¢né vétrani. Nabijec¢ku nebo kvadrokoptéru nikdy béhem nabijeni nezakryvejte!

= Béhem nabijeni nenechéavejte nikdy Li-Pol akumulatory bez dohledu.

= Jakmile bude Li-Pol akumulator pIné nabity, odpojte kvadrokoptéru od nabijecky.

= Nabije¢ky ani akumulator nesmi pfijit do kontaktu s vihkem a mokrem.
Nabijeni provadéjte jen v suchych mistnostech.

=V pfipadé nespravného zachazeni s Li-Pol akumulatorem a jeho zavady hrozi riziko exploze
nebo pozaru. Obzvlasté Li-Pol akumulatory jsou kvili obsazenym chemikaliim velmi citlivé
na vihko a na kyslik! Nevystavujte Li-Pol akumulatory vysokym a nizkym teplotdm nebo pfimému
sluneénimu svétlu.

Priprava k uvedeni do provozu
a) VloZeni baterii do vysila ¢e

Odstrarite kryt schranky baterii na zadni strané vysilac¢e. Bude k tomu muset vySroubovat Sroub
v krytu a kryt odklopit (1). Vlozte do schranky 2 baterie velikosti AAA pfi dodrzeni jejich spravné
polarity (2). Pfi vkladani baterii sledujte oznaceni polarity, které je vyznac¢eno v schrance.
Vratte kryt schranky znovu na misto a pfiSroubuijte ho (3).

Obrézek 1



b) Nabijeni letového akupacku

K napéjeni pfilozené USB nabijecky pouzivejte vhodny USB zdroj nebo adaptér autozasuvky
(nejsou soucasti dodavky) s vystupnim proudem minimalné 500 mA.

Jako alternativu Ize pouZzivat také USB port na pocitaci nebo USB hub s vlastnim napajenim,
ovSem za predpokladu, Ze dodavaji proud alespori 500 mA.

Pripojte pfilozenou USB nabijecku konektorem (1) k zdroji proudu nebo do zdirky adaptéru

autozasuvky. Poté pfipojte mensi konektor (2) nabijecky do pfislusné zdifky na kvadrokoptére (3).

Pfi zapojovani davejte pozor na tvar konektoru a vkladejte ho do zdirky v spravné poloze.

Obrézek 2

Pokud je akumulator v pofadku a zdroj proudu vyhovuje poZzadovanym podminkam,

nabijeni se zah4ji automaticky a je signalizovano ¢ervenou LED kontrolkou na USB nabijecce.
Signalizace LED kontrolky:

LED nepfetrzité sviti:  BéZzi proces nabijeni.

LED nesviti: Akumulator je pIné nabity.

Ovladaci prvky na vysilati

Obrézek 3

Ptepina¢ Zap. / Vyp (On/Off)

Provozni LED kontrolka

Levé ovladaci paka (rychlost motoru a otad€eni kolem svislé osy)
Prava ovladaci paka (let dopfedu, dozadu a klopeni do stran)
Trimovani klopeni do stran

Trimovani letu dopfedu

oupwNE

Bezpe&nostni prvky na vysilati a na modelu

——> Kvadrokoptéra Reely ,Q“ je vybavena celou fadou bezpecnostnich prvki na vysilagi
a na modelu, které slouzi k ochrané modelu pfed poskozenim, resp. k snizeni mozného
poskozeni na minimum. Ochranné mechanizmy se projevuji vizuéini (LED kontrolky
na modelu) a akustickou (vysilag€) signalizaci.

a) Vysila¢

Stav baterii se béhem provozu nepretrzité kontroluje. Pokud napéti baterii klesne pod urcitou Groven,
vysila¢ za¢ne vydavat preruSovany zvukovy signdl a sou¢asné bude blikat LED kontrolka na vysilagi
(obr. 3, bod 2). V takovém pfipadé preruste okamzité 1étani a baterie ve vysila¢i vymérite.

b) Model

LED kontrolky na modelu (na pfistavacich podpérach) signalizuji, jestli je model ,svazan“ s vysilatem
a jestli ma dobry pfijem signalu z vysilace. Slouzi k tomu trvale rozsvicené LED kontrolky.

Pokud tyto LED kontrolky v pfedni ¢asti za¢nou blikat, znamena to, Ze kvadrokoptéra nema dobry
piijem signalu z vysilace. V takovém pfipadé se musi znovu provést parovani.

Kvadrokoptéra nepretrzité monitoruje napéti letového akumulatoru. Pokud napéti klesne v urcitém
¢asovém Useku pod kritickou Uroven, za¢nou predni LED kontrolky blikat.

V pfipadé, Ze je napéti trvale pod stanovenou hodnotou, iniciuje se po chvilce nouzové pfistani

a motory se vypnou.

——> Pokud se zaéne blikanim v3ech LED kontrolek na modelu signalizovat podpéti akumulatoru,
zbyva vam jen asi 20 az 30 sekund letu, abyste se mohli s modelem bezpec¢né vratit a pristat.
Pokud napéti letového akupacku klesne pod uréitou Uroven, fizeni motoru se vysilacem
vypne a kvadrokoptéra zahaji automatické pfistani. V této fazi uz nemizete model ovladat
vysilacem.

Pokud se model ve fazi nouzového pfistani nachazi nad vodni plochou, stromami, silnicemi,
osobami nebo zvifaty a/nebo kdyz je vySe nez 1 m nad zemi, mize se poSkodit a mize dojit
k poSkozeni majetku nebo k poranéni osob a zvitat.

Informace k prvnimu letu
a) Viseni ve vzduchu

——> Kuvili srozumitelngjsimu a konzistentnimu podani pouzivame v navodu klasickou terminologii
fizeni leteckych model(. Popis sméru se vzdy interpretuje z pohledu virtuéalniho pilota
v modelu. Jako indikatory sméru pohybu slouzi dva €erné rotory, které oznacuji pfedni ¢ast
kvadrokoptéry. VSechny popisy jsou zaloZeny na nastaveni dalkového ovladani na rezim II.

Viseni ve vzduchu oznaduje stav, pfi kterém se model nepohybuje nahoru ani doll a zdvizna sila

se rovna hmotnosti, ktera ptsobi smérem dold.

Zatlacte plynovou péku (obr. 3, bod 3) dopfedu, aby se zvysila rychlost motoru a model se zvednul
ze zemé. Zatazenim plynové paky zpét model znovu klesne. Pokud nechate plynovou paku v stfedni
poloze, integrované senzory v kvadrokoptéfe se pokusi udrZovat stalou vysku nad zemi.

Obrézek 4



——> P¥i letu nizko nad zemi a pii startu miZe byt model pod vlivem turbulenci a vzdusnych
proudd, v jejichz disledku se mGze vychylovat trochu dopfedu, dozadu, nebo do stran
a mlze reagovat o néco rychleji na pohyby ovladacich pak.
Ve vySce kolem 50 cm az 1 m uz tento jev (ktery je zndmy jako pfizemni jev), neni patrny
a kvadrokoptéru Ize ovladat presnéji a snadnéji.
b) Otaceni (Yaw)
Otaceni modelu kolem svislé osy. K tomuto pohybu dochazi bud nechténé kvuli rychlosti tocivého
momentu rotor(i, nebo UmysIné pfi zméné sméru letu. Je zplsoben vzajemnou zménou rychlosti
jednotlivych rotor.

Pokud pohnete levou ovladaci pakou doleva, model se oto¢i doleva, a kdyz pohnete levou
ovladaci pakou doprava, model se oto¢i doprava.

Obrézek 5

c) Let dop fedu a dozadu (Nod)

Jedné se o pohyb kolem pfi¢né osy, ktery se da pfirovnat kyvani hlavou.

Pomoci tohoto pohybu ziskavéa kvadrokoptéra letovou rychlost dopfedu nebo dozadu,

nebo zpomaluje. Pokud zatlagite pravou ovladaci paku mirné dopredu, elektronika v modelu zménf
rychlost vrtuli a model se za¢ne pohybovat dopiedu. Jakmile paku zatahnete smérem dozadu, model
se zacne pohybovat dozadu.

Obrézek 6

d) Klopeni do stran (Roll)

Jedné se o pohyb kolem stfedové ¢ary, ktery Ize pfirovnat k pohybu mic¢e do stran

nebo kolébavé chiizi kraba ze strany na stranu.

Timto zpusobem se zveda jedna ze stran a kvadrokoptéra se pohybuje do strany,

nezavisle na pohybu smérem dopredu.

Pokud posunete pravou ovladaci paku mirné doleva, elektronika v modelu zméni rychlost vrtuli
a model se bude posouvat pomalu bokem smérem doleva. Jakmile posunete paku doprava,
model se bude posouvat bokem smérem doprava.

Obréazek 7

e) Letovyrezim

Kvadrokoptéra vam umoznuje, abyste si v zavislosti na svych

zkuSenostech vybrali jeden ze t¥i letovych rezim0. l

Chcete-li zménit letovy rezim, stisknéte kratce levou ovladaci paku

na vysiladi (viz obrazek 8). Paku stisknéte seshora jako normalnf tlacitko. é&wﬁ%

V rezimu pro zacate¢niky jsou ovladaci pokyny omezeny a umoZiuji vam
rychle a snadno se naucit, jak s kvadrokoptérou létat.

Tento rezim se doporucuje pro piloty, ktefi maji zatim jen minimaini

nebo zadné zkuSenosti s fizenim leteckych modeld. Obrazek 8
Rezim pro zac¢ate¢niky predstavuje zakladni rezim, ktery se aktivuje

vzdy po zapnuti vysilace.

Pokrogily rezim 1étani se doporucuje pro piloty, ktefi uz maji ur¢itou zkusenost s fizenim modelu
pro zacate¢niky. Pokud chcete aktivovat pokrogily rezim, stisknéte kratce opakované levou ovladaci
paku na vysilaci obrazek 8), dokud neuslysite dva zvukové signaly.

Profesionalni rezim se doporucuje pro piloty, ktefi uz maji hodné zku$enosti s fizenim modelt
kvadrokoptér. V tomto rezimu je kvadrokoptéra pfi fizenf jesté Zivéjsi, nez v pokrocilém rezimu.
Chcete-li aktivovat profesionalni rezim, stisknéte kratce opakované levou ovladaci paku na vysilaci
obrazek 8), dokud neuslysSite 3 zvukové signaly.

Dal3im stiskem levé ovladaci paky se vratite k rezimu pro zac¢ate€niky a uslysite jeden zvukovy signal.

Prvni start
a) Start

Ovladani a manipulaci dalkoveé fizenych leteckych modell je nutné se postupné ucit!
Pokud jste s takovym modelem dosud nelétali, za¢néte mimoradné opatrné a nejdfive

se seznamte s reakcemi modelu na pokyny dalkového ovladani. Budte trpélivi!

Ridte se pokyny v pfedchozi 84sti navodu.

PFi ovladani modelu neriskujte! Vase vlastni bezpe¢nost i bezpe¢nost vaSeho okoli zavisi
pfi pouzivani modelu jenom na vas.

Obrézek 9

= Dejte ovladaci paku Fizeni motoru (levou) do polohy Gpiné dolG (1).

= Zapnéte kvadrokoptéru (2) a pfedni LED kontrolky na modelu za¢nou rychle blikat.

= PoloZzte model na co nejrovnéjsi povrch (napf. na dlazbu). Koberec se ke startu moc nehodi,
protoZe pfistavaci nohy se mizou snadno zachytit. Pfedni (tj. ¢erné) rotory sméruji dopfedu
(smérem od Vas).

= Stisknéte pfepina¢ On/Off (3) a zapnéte vysila¢ dalkového ovladani.
Vysila¢ potvrdi zapnuti 2 zvukovymi signaly a LED kontrolka na vysilaci (obr. 3, bod 2) ,
bude blikat.



= Zatlacte levou ovladaci paku dopfedu, dokud se neozve zvukova signalizace.

= Zatahnéte levou ovladaci paku (5) zpét, az se znovu ozve zvukova signalizace.
LED kontrolka na vysila¢i a LED kontrolky na modelu nyni trvale sviti.

= Kvadrokoptéra je sparovana s vysilatem a pfipravena ke startu.

= Pomalym pohybem levé ovladaci paky dopfedu nastartujte motory.
KdyZ chcete motory znovu vypnout, zatahnéte levou ovladaci paku znovu dozadu.

= Nyni pomalym pohybem levé ovladaci paky dopfedu zvyste rychlost otaceni rotort, az dokud se
kvadrokoptéra nezvedne a nezustane viset ve vzduchu pfed vami asi ve vysSce 1,5 m.
PFi fizeni nedélejte rychlé a velké pohyby. Neustale také sledujte, jestli a kam se model pohybuje.
Pomoci trimovani na dalkovém ovladaci mizete vyrovnat nechténé pohyby modelu
(viz odstavec c) v této ¢asti navodu).

= Kdyz chcete s modelem znovu pfistat, najdéte vhodné misto pro pfistani a zatahnéte levou
ovladaci paku pomalu dozadu, dokud model neza¢ne klesat k zemi. O néco silnéj$i dopad na zem
by nemél byt problémem a nemusite ho vyrovnavat trhavymi pohyby plynové péaky.

= Pokud to je mozné, zkouSejte pristavat s modelem ve svislém sméru (jako s vrtulnikem).
Nesnazte se pfistavat pfi vysoké rychlosti ve vodorovném sméru (jako s letadlem).
Po pfistani vypnéte motory (zatdhnéte levou ovladaci paku az na doraz dozadu).

= Neékolikrat si vyzkouSejte start, abyste ziskali cit, jak kvadrokoptéru ovladat.
Jakmile ziskate pocit, Ze to zvladate, mtzete zadit s fizenim modelu pfi ota¢eni, naklonu vpred
a vzad a klopeni do stran (viz vy$e). Ridte model vzdy pomalu a opatrné a k dal$imu letovému
manévru prejdéte az poté, pokud zvladnete predesly. Prvni lety by nemély trvat déle
nez 30 aZ 60 sekund.

= Kdyz jste si ¢aste¢né osvajili letové vlastnosti modelu, muZete pfistoupit k dal$im cvi¢enim.
Zagnéte s jednoduchymi letovymi manévry, jako je let na vzdalenost 1 m dopfedu a dozadu.
Poté zkuste viseni ve vzduchu a klopeni do stran. Pokud jste si vSe dukladné procvicili, zacnéte
s létanim v kruhu a ve tvaru osmicky.

= Chcete-li Iétani ukongit, hned po pristani vypnéte nejdfive rotory. Poté pfepnéte prepina¢ ON/OFF
na modelu do polohy OFF a aZ nakonec vypnéte vysilac.

b) Zakladni manévry ve vzduchu

Po startu je model zavé3en ve vzduchu a snazi se udrzovat stalou vysku.

Posurite opatrné levou ovladaci paku na vysilaéi dopfedu a model za¢ne stoupat.

Kdyz vrétite levou ovladaci paku do neutralni polohy, stoupani modelu se zastavi.

Zatahnéte opatrné levou ovladaci paku zpét dozadu a model za¢ne klesat.

KdyZ posunete levou ovladaci paku doleva, model se bude otacet kolem své svislé osy doleva.
Pokud posunete levou ovladaci paku doprava, model se bude otacet kolem své svislé osy doprava.
Zatlacte opatrné pravou ovladaci paku dopfedu a model se za¢ne pohybovat dopfedu.

KdyZ zatdhnete opatrné pravou ovladaci paku dozadu, kvadrokoptéra se bude pohybovat dozadu.
KdyZ se prava ovladaci paka posune doleva, model poleti doleva. Pokud budete pohybovat pravou
ovladaci pakou doprava kvadrokoptéra se bude pohybovat na pravou stranu.

c) Trimovani

Béhem fizeni modelu za letu se mlze stat, Ze kvadrokoptéra nevisi na jednom misté, ale je unaSena

v ur¢itém sméru (napfiklad dopfedu). V takovém pfipadé se musi fizeni upravit trimovanim tak,

aby zlstala viset na misté.

K trimovani modelu pouzijte trimovaci tlac¢itka podle nasledujicich pokyn(:

«  Pokud se model samovolné pohybuije do levé strany, musite opakované stisknout nebo podrzet
pravé trimovaci tla¢itko pro funkci klopeni do stran, az dokud se model neprestane pohybovat
do strany. DalSim stiskem tlagitka trimovani se rezim trimovani ukongéi.

* Pokud se model samovolné pohybuje dopfedu, musite stisknout opakované zadni trimovaci
tlacitko pro funkci pohybu dopfedu a dozadu, az dokud se model nepfestane pohybovat dopfredu.
DalSim stiskem tlacitka trimovani se reZim trimovani ukonci.

——> Pokud se trimovaci tlagitko podrZi, doséhne se poloha maximalini korekce pohybu rychleji.
Béhem trimovani slySite zvukovou signalizaci. KdyZ se zvukové signdly pfestanou ozyvat,
bylo dosazeno bodu maximalni mozné korekce pohybu.

Jakmile uslySite o néco vyssi ton, trimovani je nastaveno presné na nulovou hodnotu
a prerusi se. Pro pokracovani v trimovani modelu tlacitko kratce uvolnéte a znovu stisknéte.

d %*3 5@* m*

Obréazek 10
d) Funkce p femetu

S modelem je mozné provadét i akrobatické pfemety (o 360°).
Nechte ho stabilné viset asi ve vySce 1,5 m nad zemi a v dostate¢né "
vzdalenosti od pilota a od pfipadnych prekazek.

Nyni stisknéte pravou ovladaci paku jako obycejné tla¢itko (viz obr. 11).

Vysila¢ za¢ne vydavat zvukovou signalizaci v pravidelném rytmu a potvrdi

tak, Ze jste si zvolili rezim pfemetu. Zvukova signalizace pokracuje,

az dokud se neprovede premet.

Nyni dejte kratce pravou ovladaci pdku smérem, ve kterém chcete provést  QObrazek 11
premet.

Priklad: Pokud zatlacite pravou ovladaci paku dopredu, model se preto¢i dopredu.

Kdyz posunete pravou ovladaci paku doprava, model udéla pfemet doprava.

Po provedeni pfemetu vratte hned pravou ovladaci paku do neutraini polohy.

Manévr pfemetu provadéjte, jen kdyz s modelem létate v dostate¢né velké hale nebo venku
a kdyZz je model pred stisknutim pfisludného tlacgitka v stabilizované poloze (visi ve vzduchu)
ve vySce alespon 1,5 m nad zemi a je minimalné 5 m vzdalen od osob a jinych pfekazek.

V opa¢ném pfipadé hrozi pfi kontaktu s modelem nebo pfi jeho havarii nebezpeci poskozeni
modelu nebo jinych pfedmétt a nebezpeci poranéni osob, které jsou v blizkosti!
Doporucéujeme, abyste prvni pfemety délali béhem stoupani kvadrokoptéry do vysky.

——> Pokud je uz model v reZimu slabého letového akumulatoru (pfedni LED kontrolky na modelu
blikaji), funkci pfemetu nelze z bezpecénostnich divodl provadét.
Model mdze provést pfemet jen v jednom sméru (jen dopfedu nebo dozadu a jen doleva
nebo doprava) a vyzaduje k tomu jasny pokyn ovladaci pakou na vysilaéi (pohyb pravou
ovladaci pakou dopfedu nebo dozadu, resp. doleva nebo doprava).
Vyvaruijte se proto nepfesnych pohybd pravé ovladaci paky, kdyz mate aktivni rezim
pfemetu (napf. neurcitému pohybu paky smérem doleva dolu).
V takovém piipadé mlzete ztratit kontrolu nad modelem a kvadrokoptéra muze havarovat.
Po provedeni pfemetu se funkce automaticky vypne. Pokud chcete provést dalSi pfemet,
musite funkci nejdfive znovu aktivovat na vysilaci.



Udrzba a opravy

a) Pravidelné ¢isténi

Kvadrokoptéra Reely Q" je velmi jednoduchy letecky model. Nejsou na ném zadné ¢asti,
které by vyzadovaly mazani nebo specialni idrzbu. Po kazdém letu byste ho vSak méli zbavit
nedistoty (prach, vlasy, textilni vlakna, atd.).

K ¢isténi povrchu modelu mizete pouZzit lehce navihéeny hadiik a davejte pozor, aby nedo$lo
ke kontaktu elektroniky, akumulatoru a rotord s vodou.

b) Vym éna rotor G

Pokud dojde pfi havarii nebo jinak k poskozeni rotoru, okamzité

ho vymérite. To samé plati, kdyZ se na rotoru objevi jemné trhliny,
nebo Skradbance. Z davodu vysokych rychlosti se mdzou pfi poskozeni
rotoru ¢asti materialu uvolnit a mGze to vést k poskozeni nebo

k ohroZeni okoli.

Pfi vyméné rotoru odSroubujte poskozeny rotor

(maly Sroubek uprostied) z hfidele a namontujte novy rotor.
Postupujte pfitom s nezbytnou opatrnosti a s patfi¢nou péci.

Kvuli lepsi orientaci polozte model na pracovni stul, aby ¢erné rotory
modelu smérovaly dopfedu.

Ptedni rotory (obr. 12, body 1 a 2) musi mit ¢ernou barvu.
Rotor 1 se ota¢i ve sméru hodinovych rucicek a rotor 2 proti sméru Obrézek 12

hodinovych rugicek.

Zadni rotory (obr. 12, body 3 a 4) musi mit bilou barvu. Rotor 4 se ota¢i ve sméru hodinovych ruci¢ek
a 3 proti sméru hodinovych rucicek.

Neohybejte pohonné htidele. Pokud je hfidel ohnuta (napf. v disledku nehody), bude to mit negativni
vliv na letové vlastnosti modelu (otfesy pusobici na senzory). Poskozené rotory je potfeba vymenit.
Smér otaceni rotord je vyznacen na dolni strané rotor( (,A" nebo ,B“).

Listy s ozna¢enim ,A“ se musi nainstalovat na rotory, které se otac¢i doleva (proti sméru hodinovych
rucicek. Listy s oznac¢enim ,B“ se musi nainstalovat na rotory, které se otac¢i doprava (ve sméru
hodinovych rugicek).

Pokud se to neprovede spravné a nevyberete spravny rotor, model nebude schopen létat
a pfi dalSim startu se bude chovat nevyzpytatelné. Ztrata zaruky!

j Za vSech okolnosti dodrzujte smér otaceni prisluSného motoru a vybér pfislusné barvy rotoru.

c) Kalibrace

Kvadrokoptéra Reely Q" je z vyroby dodavana v perfektné kalibrovaném stavu.

Je v8ak mozZné, Ze po tvrdém pfistani nebo po nehodé se prestane pfi letu chovat obvyklym
zpusobem a v takovém piipadé byste ji méli znovu kalibrovat.

Pfi kalibraci polozte kvadrokoptéru na rovny a pevny povrch jako pfi startu.

Opakované stisknéte levou ovladaci paku, abyste uslySeli tfi zvukové signaly a aktivoval

se profesionalni rezim létani.

Nejdfive dejte levou ovladaci paku do polohy vievo dolu a podrzte ji v této poloze.

Poté dejte pravou ovladaci paku do polohy vlevo nahote a podrzte ji tam.

Predni LED kontrolky nékolikrat zablikaji, a kdyz se trvale rozsviti, kalibrace je Uspésné dokoncena.
Nyni dejte obé ovladaci paky znovu do neutraini polohy.

Recyklace

= Elektronické a elektrické produkty nesméji byt vhazovany do domovnich odpadu.
Likviduje odpad na konci doby Zivotnosti vyrobku pfimérené podle platnych
‘ zakonnych ustanoveni.

Setfete Zivotni prost Fedi! PFisp éjte k jeho ochran &!

Manipulace s bateriemi a akumulatory

a0,
&

Nenechavejte baterie (akumulatory) volné leZet. Hrozi nebezpeci,

Ze by je mohly spolknout déti nebo domaci zvirata! V pfipadé spolknuti baterii
vyhledejte okamZité |ékare! Baterie (akumulatory) nepatfi do rukou malych
déti! Vyteklé nebo jinak poSkozené baterie mohou zpusobit poleptani pokozky.
V takovémto pfipadé pouzijte vhodné ochranné rukavice!

Dejte pozor nato, ze baterie nesméji byt zkratovany, odhazovany

do ohné nebo nabijeny! V takovychto pripadech hrozi nebezpeci exploze!
Nabijet mGzete pouze akumulatory.

Vybité baterie (jiz nepouZzitelné akumulatory) jsou zvlastnim odpadem
a nepatii do domovniho odpadu a musi byt s nimi zachazeno tak,
aby nedochéazelo k poskozeni Zivotniho prostiedi!

K témto ucelum (k jejich likvidaci) slouzi speciélni sbhérné nadoby

v prodejnach s elektrospotiebici nebo ve sbérnych surovinach!

Setfete Zivotni prost Fedi!

Technické Udaje

a) Vysila¢

Prenosovy kmitocet: 2,4 GHz

Prenosovy vystup vysilace: 2 mW (3 dBm)

Dosah vysilace (v pfimé viditelnosti): Max. 20 — 25 m (v prostoru bez prekazek)
Provozni napéti: 3V DC (2 baterie typu AAA)

Rozméry (S x D x V): 50 x 96 x 60 mm

Hmotnost (bez baterif): cca50g

b) Kvadrokoptéra

Celkova vyska: 20 mm
Pramér: 42 mm
Pramér rotort: 30 mm
Vzletova hmotnost: ccal2g

Pripustné letové prostiedi:

Interiér a za bezvétfi i venku

Pfipustny rozsah provozni teploty: 0°Caz+40°C

Pripustny rozsah relativni vihkosti:

Max. 75%, nekondenzujici

c) USB nabije ¢ka

Provozni napéti: 5V DC; pfes USB
PoZadovany vstupni proud: Min. 500 mA
Koncové nabijeci napéti: 4,2 V (Li-Pol 1S)
Cas nabijeni: cca 30 minut

Preklad tohoto navodu zajistila spole  énost Conrad Electronic ~ Ceska republika, s. r. 0.

V&echna prava vyhrazena. Jakékoliv druhy kopif tohoto navodu, jako napf. fotokopie, jsou predmétem souhlasu spoleénosti
Conrad Electronic Ceska republika, s. r. 0. Navod k pouziti odpovida technickému stavu pfi tisku! Zmény vyhrazeny!
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