Nastroje, které budete pot Febovat:

GJNMD (2 NAVOD K OBSLUZE
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4 v‘ﬂ$ Seznam elektronickych sou ¢€asti
. SCL-ENBE Vysvétlivky:
Stavebnice robota Escape Robot 4 bk

Value = hodnota, Qty = pocet kusu, Color = barva, Brown = hnédé, Black = ¢erna, Red = ¢ervena
Orange = oranZov4, Gold = zlata

il Rezistor
: Resistor
Value Color Qty
HE 1092 | brown black black gold| 4pcs
Obj ¢.: 153 03 90 12K | brown red red gold| 2pcs
22K red red red gold| 1pc
10002 | brown black brown gold| 1pc
1K brown black red gold| 5pcs
10K brown black orange gold| 1pc
22K | red red orange gold| 4pcs

Ceramic Capacitor = keramicky kondenzator, LED Holder = drzak LED, Buzzer = bzu¢ak
Electrolytic Capacitor = elektrolyticky kondenzator, Integrated Circuits = integrované obvody,
Zener Diode = Zenerova dioda, IC Socket = zasuvka IC, Infrared Emitting Diodes = IR diody vysilace,

Housing = kryt
- ! Ceramic Capacitor LED 5mm Red LED Holder
Value Qty / o Qty a Qty
30 2pcs i
Véazeni zékaznici, ® tipe s
dékujeme Vam za Vasi duvéru a za nakup stavebnice robota Sol-Expert Escape. 103 1pc B Int ted Circuit
Tento navod k obsluze je souc¢asti vyrobku. Obsahuje dulezité pokyny k uvedeni vyrobku LD IIUIHIOM LY 15
do provozu a k jeho obsluze. Jestlize vyrobek predate jinym osobam, dbejte na to, abyste 104 3pes Qty Red Red L.D. Qty
jim odevzdali i tento navod.
224 1pe i 1pc i | 78P156 1pc
Ponechejte si tento ndvod, abyste si jej mohli znovu kdykoliv pFecist!
Electrolytic Capacitor Zener Diode IC Socket
) ii Value Qty 'D}_,l Value Qty ID Qty
Utel pouziti o] 100uf | 1pe ! 3ev | 1pe w 1pe
Robot Escape pracuje na principu umélé inteligence a vzdy dok&Ze najit inikovou cestu z bludisté. ‘ o — ‘et
VyuZiva tfi infracervené diody vysilace a jeden modul pfijimace k odesilani a pFijmu signald Infrared Emitting Diodes 5mm Oaciiaion Housing
a k detekci prekazek. Robot ma vestavény mikroprocesor, ktery mu umoziiuje, aby se na zakladé Val at at
zpracovanych informaci z prostfedi sdm ,rozhodoval“ a dokazal manévrovat kolem prekéazek. R Qty il y y
Robot Escape se pohybuje na Sesti nohach. i 3pecs 4MHz 1pc 1pc
Stavebnice obsahuje 2 kompletni sady rtizné tvarovanych noh, které diky riznym nastavenim ® (Clear) (4.000)

pohybu poskytuji nekone¢né more zabavy.

VAROVANI! 'é)
Vyrobek neni vhodny pro déti do 3 let. Obsahuje malé ¢asti. Nebezpeci uduseni. Q

K stavebnici budete potfebovat jako zdroj napajeni 4 x 1,5 V baterii AAA
(baterie nejsou soucasti dodavky)



Transistor Deska tiSt énych spoj 4

Value Qty Na desce tisténych spojl je vyznaceno ID kazdého komponentu.
8550 4 pcs

9013 1pc

8050 7 pcs

c945 | 4pcs

Pins = koliky, Infrared Receiving Module = IR modul pfijimace, Slide Switch = pfepinac¢, Battery Holder
= drzéak baterie, Printed Circuit Board = deska tiSténych spojt, Connector With Wire = konektor

s dratem
Pins Infrared Receiving Module Slide Switch
/ Qty = Qty Qty Krok 1: Navrhujeme zacinat od jednoduchych komponentt, jako je rezistor a Zenerova dioda.
(& 4pcs | 1pc |~ 1pc

I Part |.D. == Description Color Code Qty
Battery Holder Printed Circuit Board R18 1000 brown black brown gold 1pc
Qty R11/12/13/14 100 brown black black gold 4 pes
R3/4 1.2K brown red red gold 2 pos
tpe R1 2.2K red red red gold 1pc
R5/7/8/9/10 1K brown black red gold 5 pcs
Connector With Wire R15 10K brown black orange  gold 1pe
iy R2/6/16 /17 22K red red orange gold 4 pos

Yellow 1pc
L 1pe Part 1.D. Description Qty
Blue ipe ZD1 Zener Diode 3.9V 1pe

Orange 1pc

Krok 2: Namontuijte a priletujte komponenty jako keramicky kondenzator, elektrolyticky kondenzator,

Mechanické ¢asti tranzistor, oscilator.
Screw = Sroub, Hex Post = Sestihranna podpéra, Body = télo, Nut = matice, Hosepipe = hadice Part 1.D. Description Qty
c2.c3 Ceramic Capacitor 30 2pecs
=19 Screw 19 Hex Post L4 Body c1 Ceramic Capacitor 103 1pc
Qty Qty /“A Qty C4 Ceramic Capacitor 104 1pc
2pes 2 pes \\ 1pc c5 Ceramic Capacitor 224 1pc
(3x6mm) (10mm) . i
P14 Berow PiS| Nut AL Hoseplpe Ec1mart - Elect \Dnesgnp“?? T00ut 1Qt:
ectrolytic Capacitor u
< Qty Qty Qty Y P P
) 4pes 2 pes / Part I.D. Description Qt
@@ (356mm) (M3) 2pas o .
Q5/6/7/8 Transistor 8550 4 pes
Q2 Transistor 9013 1 pc
Q1/3/4/89/10/11/12 Transistor 8050 7 pcs
Q13/14/15/16 Transistor C945 4 pes
XTAL Oscillator 4MHz 1pe

Krok 3: Namontujte a pfiletujte komponenty jako zasuvka IC, kryt, pfepina¢, bzu¢ak, koliky.



Part |.D. Description Qty
IC1 IC Socket 1D — g 1 pe
BAT. Housing '? ) 1pc
SW. Slide Switch *\ 1 pc
BZ1 Buzzer (R ‘ 1pc
M1(+ =) ) L
M2Z(+ -) Pins - 4pcs

Krok 4: Namontujte a pfiletujte ¢ervenou LED 5 mm, IR LED 3 mm, IC 1602BP.

Part |.D. Description Qty
LED 1 LED 5mm (red) 1pc
LED2/3/4 IR-LED 5mm (clear) 3 pes
Remark:

J ®
e v
v
T
78P156 D % m
1G 1 Lt 1pec
IC Socket ID —&@ @
Krok 5: Namontujte a pfiletujte modul IR pfijimace
Part 1.D. Description Qty
[
IR_RX_MOD Infrared Receiving Module T‘- 1pc
1]
i
Remark:

MontaZ mechanickych komponent @
1. Nejdfive smontujte pfevodovku (viz nize navod k prevodovce).

Assemble the gearbox first before go ahead for this section.
(Refer to the gearbox instruction manual.)

2. Priletujte draty a keramicky kondenzator smérem k htideli motoru, jak ukazuje obrazek.
3. Montaz drzéaku baterif

Toward the shaft of motor to the same way as Battery Holder Assembly
below drawing to solder wires and ceramic
capacitor.

%("—“" e , ;“—"—"'“'oﬁu':f'

\ -mYﬂ llow t Blue

Wire Wire

ceramic capacitor 104

Orange

Yeliow

4. Montaz desky tiSténych spoju a skfiné pfevodovky
Poznamka.: Zluty a zeleny drat musi byt vepfedu, smérem k dioddm IR vysilace.

ﬂ PCB & Gearbox Assembly

74
- P5x4 Qrange:ss= : A
Pt
Blue = o LSRR S Green
----Orange : %
F)) Blue
beaa: Yellow

#Note : The yellowand green wires mustbe
atfront (loward the same way as
infrared emitting dicdes).




5. Montaz téla a hadi¢ek

Body & Hosepipe Assembly
P14 x2

P16 x2

6. Montaz vodich

[

[i] Wiring Assembly

:3: M1{+}

M1{-)

=E={"25 Orange

Blue

7.

Finalni vyrobek

Princip fungovani

Prepina¢ dejte do polohy ,ON“. Rozsviti se LED 1, robot vyda 3 pipnuti a za¢ne se pohybovat.

KdyZ se robot za¢ne pohybovat, diody LED2, LED 3 a LED 4vysilaji signaly, které detekuji

prekazky v draze pohybu.

V pfipadé detekce prekazky se pfijaty signal pfenese na modul pfijimace, z kterého pfijde pokyn,

aby se Escape Robot piekazce vyhnul.

a) Jakmile pfekazku detekuje dioda na pravé strané, ozve se pipnuti a levy motor se za¢ne
pohybovat v opaéném sméru.

b) Jakmile pfekazku detekuje dioda na levé strané, ozve se pipnuti a pravy motor se za¢ne
pohybovat v opaéném sméru.

c) Kdyz prekazku detekuje prostiedni dioda, ozvou se dvé pipnuti a oba motory se za¢nou
pohybovat v opaéném sméru. Poté se opakuje ¢innost v bodu (a).

d) Pokud vSechny 3 diody detekuji pfekazku, ozvou se tfi pipnuti a pohyb bude stejny jako
v bodé (c), ale ota€eni bude trvat o néco déle.

Reseni problém G

1.

Dejte pozor, aby vSechny komponenty na desce ti§  ténych spoj G byly (_‘; '
v pofadku a zvlast é vénujte pozornost spravné polarit & IR diody VT
vysila €e. !

Na citlivost detekce maji vlivr  Gzna prost fedi a nap éti baterii.
Zkuste si pohrat s thlem modulu p  Fijima €e, abyste nasli nejlepsi polohu.



Schéma obvodu
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Stavba prevodovky pro pohyb na 6 nohach

Popis:

= Prevodovka pracuje s 2 typy noh. VyzkouSejte si rizné nohy a pobavte se chuzi robota.
= Tato sada obsahuje 2 motory, pfevodovku a v8echny potfebné komponenty.

= Vystupni rychlost 170 ota¢ek za minutu

= Jednoduch& montaz

Nastroje, které budete pot Febovat:

Klest & Sroubovak

Seznam mechanickych €asti:

Motor

m Eyelet

m Gear 44/18T

: Qty
& -

Qty

6 pcs

af)

Qty

4 pcs
(Blue)

Motor Holder

m Gear(44T+0) with Shaft

m Clear Tube

Qty Qty ) Qty
2 pes % (érg‘;ﬁ) / 2pes
m Screw m Gear(44T+0) with Shaft m Rubber Feet
Qty Qty Qty
4 pcs 4 pcs
(2x1%mm) } (Orinss) . 6pcs
Nut m Pinion gear 8T
Qty Qty
° 4 pes s 2pcs
(M2) (White)
E Tapping Screw m Gear 48/18T
Qty Qty
' 34 pcs 2 pcs
(3x7mm) (White)

=




Montaz

P5x4

e

P5 x4

P6 x4

| Keep the two ears of the shaft (P7)to be harizontal

: tothebase.

"F" mustbe setin
| "G"vertically.

P1x2

I—P3x4

P12




Pozn.: Obé ouska na hfideli (P7) a (P8) udrzujte ve vodorovné poloze k zakladné.

Keepthe two ears of the
shaft (P8) to be
horizontalto the base.

|

,—P5x4
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B |
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Manipulace s bateriemi a akumulatory

Nenechavejte baterie (akumulatory) volné leZet. Hrozi nebezpeci,

Ze by je mohly spolknout déti nebo domaci zvirata! V pfipadé spolknuti baterii
vyhledejte okamZité |ékare! Baterie (akumulatory) nepatfi do rukou malych
déti! Vyteklé nebo jinak poSkozené baterie mohou zpusobit poleptani pokozky.
V takovémto pfipadé pouzijte vhodné ochranné rukavice!

Dejte pozor nato, ze baterie nesméji byt zkratovany, odhazovany

do ohné nebo nabijeny! V takovychto pripadech hrozi nebezpeci exploze!
Nabijet mGzete pouze akumulatory.

Vybité baterie (jizZ nepouZzitelné akumulatory) jsou zvlastnim odpadem
a nepatii do domovniho odpadu a musi byt s nimi zachazeno tak,
aby nedochéazelo k poskozeni Zivotniho prostiedi!

K témto ucelum (k jejich likvidaci) slouzi specialni shérné nadoby
" v prodejnéch s elektrospotiebici nebo ve sbérnych surovinach!

- ” Setrete Zivotni prost Fedi!

Recyklace

= Elektronické a elektrické produkty nesméji byt vhazovany do domovnich odpadu.
X Likviduje odpad na konci doby Zivotnosti vyrobku pfiméfené podle platnych
‘ zakonnych ustanoveni.

Setiete Zivotni prost Fedi! PFisp éjte k jeho ochran é&!

Zaruka

Na stavebnici robota Sol-Expert Escape poskytujeme zaruku 24 m ésicu.

Zaruka se nevztahuje na Skody, které vyplyvaji z neodborného zachazeni, nehody, opotiebent,
nedodrZeni navodu k obsluze nebo zmén na vyrobku, provedenych tfeti osobou.

Preklad tohoto navodu zajistila spole ~ énost Conrad Electronic ~ Ceska republika S.r.0.

V3echna prava vyhrazena. Jakékoliv druhy kopii tohoto navodu, jako napf. jsot spole¢nosti
Conrad Electronic Ceska republika, s. r. 0. Navod k pouziti odpovida technickému stavu pfl tisku! Zmény vyhrazeny!
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