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Einleitung



1. Einleitung

1.1. Vorwort

Wir beglickwiinschen Sie zum Kauf eines hochwertigen DEDITEC Produktes!

Unsere Produkte werden von unseren Ingenieuren nach den heutigen geforderten
Qualitatsanforderungen entwickelt. Wir achten bereits bei der Entwicklung auf
flexible Erweiterbarkeit und lange Verfligbarkeit.

Wir entwickeln modular!

Durch eine modulare Entwicklung verkurzt sich bei uns die Entwicklungszeit und -
was nattrlich dem Kunden zu Gute kommt - ein fairer Preis!

Wir sorgen fiir eine lange Lieferverfugbarkeit!

Sollten verwendete Halbleiter nicht mehr verfugbar sein, so kénnen wir schneller
reagieren. Bei uns missen meistens nur Module redesigned werden und nicht das
gesamte Produkt. Dies erhoht die Lieferverfugbarkeit.

1.2. Kundenzufriedenheit

Ein zufriedener Kunde steht bei uns an erster Stelle!

Sollte mal etwas nicht zu |hrer Zufriedenheit sein, wenden Sie sich einfach per
Telefon oder mail an uns.

Wir kimmern uns darum!

1.3. Kundenresonanz

Die besten Produkte wachsen mit unseren Kunden. FUr Anregungen oder
Vorschlage sind wir jederzeit dankbar.
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2. Hardware Beschreibung
2.1. Kurzanleitung Installation

2.1.1. Schritt 1 - Installation der Software und Treiber

Installieren Sie nun die DELIB-Treiberbibliothek mit der Datei
"delib_install.exe" von der im Lieferumfang enthaltenen DEDITEC-Treiber CD.

Diese finden Sie im Verzeichnis "\zip\delib\delib_install.exe" der DEDITEC-
Treiber CD.

Anmerkung: Auf unserer Website http://www.deditec.de/delib finden Sie immer die
aktuellste DELIB Treiber Version.

2.1.2. Schritt 2 - Anschluss des Moduls
Verbinden Sie ihren PC per USB-Kabel mit dem USB-Anschluss des Moduls.

Nach etwa 20 Sekunden wird das Modul vom Treiber erkannt und kann nun
getestet und betrieben werden.

2.1.3. Schritt 3 - Test der Verbindung und des Moduls

Im Startmend finden Sie unter "Start -> Alle Programme -> DEDITEC -> DELIB ->
Sample Programs" Beispiel-Programme um Ihr Modul zu testen.


http://www.deditec.de/delib

2.2. USB-RELAIS-8

2.2.1. Produktbilder

USB-RELAIS-8




2.2.2. Technische Daten

e USB-Interface (USB 1.1 /USB 2.0)
e Spannungsversorgung: +5V (wird Uber USB-Bus versorgt)
¢ 8 Relais Ausgange (36V, 1A, 15W, SchlieRer-Relais)
8x SchlielRer
Max. Schaltspannung: 36V DC
Max. Schaltstrom: 1A
Max. Schaltleistung: 15W
Max. Transportstrom: 1,25A
Isolation (Spule / Kontakt): 1500V DC
Kontaktwiderstand: 150mW
Schaltzeit:(inkl. Prellen) 0,5 ms
Abfallzeit: 0,1 ms
e Timeout Schutz
¢ Galvanisch getrennte Relaisausgange
 Uberwachungs-LED LED fiir 5V Versorgungsspannung
e Abmessungen: 77 x67,5x55 mm (L xB x H)
e Betriebstemperatur: 10°C .. 50°C

Produktspezifische Daten:

Produkt Anschlussverdrahtung | Aktivitats-LED
USB-RELAIS-8 Klemmleisten 1 je Ausgang
USB-RELAIS-8 A Schraubbar -

USB-RELAIS-8 B Klemmleisten 1 je Ausgang




2.2.3. Ubersichtsbild

8pol connector J1

Input / Output USB
Logic Controller

8pol connector J2
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2.2.4. Pinbelegung

2.2.41.J1 -Pinbelegung

5

Belegung

Output Channel 1
Output Channel 1
Output Channel 2
Output Channel 2
Output Channel 3
Output Channel 3
Output Channel 4
Output Channel 4

oN[O O~ P N[=T

2.24.2.J2 -Pinbelegung

Pin Belegung

9 Output Channel 5
10 Output Channel 5
11 Output Channel 6
12 Output Channel 6
13 Output Channel 7
14 Output Channel 7
15 Output Channel 8
16 Output Channel 8




2.2.5. Ausgéange

2.2.5.1. Relais Ausgange

Durch den Einsatz von Relais lassen sich Spannungen von bis zu 36V schalten.
Die maximale Strombelastbarkeit betragt 1A bei einer maximalen Schaltleistung
von 15W.

Aulerdem sorgen die Relais fir eine sichere galvanische Trennung des Moduls
von den angeschlossenen Anlagen.

2.2.5.2. Timeout-Schutz

Der Timeout-Schutz bietet die Moglichkeit die Ausgange selbststandig
abzuschalten. Dies geschieht immer dann, wenn in einem vorher definierten
Zeitfenster keine Nachrichten mehr vom Modul empfangen werden. Griinde kénnen
sein: Leitungsunterbrechung, PC / Serverabsturz usw. Dadurch koénnen
Steuerungsschaden, Uberlastung der angeschlossenen Anlagen und
Unfallgefahren verhindert werden.

2.2.5.3. Visuelle Kontrolle der Ausgange (Modul abhangig)

Uber eine LED wird der Zustand jedes Ausgangs direkt angezeigt. Signale an den
Ausgangen sind somit einfacher zu erkennen und Fehler in der Verdrahtung lassen
sich dadurch schneller beheben.

Anmerkung: Nur vorhanden bei USB-RELAIS-8 und USB-RELAIS-8 B



2.3. USB-OPTOIN-8

2.3.1. Produktbilder

USB-OPTOIN-8

USB-OPTOIN-8_A




2.3.2. Technische Daten

e USB-Interface (USB 1.1 /USB 2.0)
e Spannungsversorgung: +5V (wird Uber USB-Bus versorgt)
¢ 8 Optokoppler Eingange
24V AC Schaltspannung (optional auch fir 15V, 12V, oder 5V lieferbar)
16 Bit-Zahler je Eingangskanal
Erfassung von Impulsen zwischen 2 Auslesetakten
e Galvanisch getrennt durch Optokoppler
e Variabler Eingangsspannungsbereich min. 5V, max. 30V AC (Standart: 15-30V)
e Uberwachungs-LED LED fiir 5V Versorgungsspannung
e Abmessungen: 77 x67,5 x55 mm (L x B xH)
¢ Betriebstemperatur: 10°C .. 50°C

Produktspezifische Daten:

Produkt Anschlussverdrahtung Aktivitats-LED
USB-OPTOIN-8 Klemmleisten 1 je Eingang
USB-OPTOIN-8_A Schraubbar -

USB-OPTOIN-8_B Klemmleisten 1 je Eingang




2.3.3. Ubersichtsbild

8pol connector J1

Input / Output USB
Logic Controller

8pol connector J2
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2.3.4. Pinbelegung

2.3.41.J1 -Pinbelegung

u
S5

Belegung

Input Channel 1 +
Input Channel 1 -
Input Channel 2 +
Input Channel 2 -
Input Channel 3 +
Input Channel 3 -
Input Channel 4 +
Input Channel 4 -

OINOOOBAR(WN—~

2.3.4.2.J2 -Pinbelegung

Pin Belegung

9 Input Channel 5 +
10 Input Channel 5 -
11 Input Channel 6 +
12 Input Channel 6 -
13 Input Channel 7 +
14 Input Channel 7 -
15 Input Channel 8 +
16 Input Channel 8 -




2.3.5. Eingange

2.3.5.1. Erfassen von schnellen Eingangsimpulsen

Schnelle Zustandswechsel an den Eingangen, die innerhalb von groReren
Auslesezyklen auftreten, werden durch eine zusatzliche Logik erfasst und kdnnen
separat per Software ausgelesen werden.

2.3.5.2. Galvanische Trennung durch Optokoppler

Wechselspannungs geeignete Eingangs-Optokoppler sorgen zum einem flr eine
galvanische Trennung des Moduls zu den angeschlossenen Anlagen und zum
anderen verhindert man eine Beschadigung des Moduls bei verpoltem Anschluss
oder auftretenden Spannungspitzen 0.a. im Steuerstromkreis.

2.3.5.3. Visuelle Kontrolle der Eingdnge (Modul abhangig)

Uber eine LED wird der Zustand jedes Eingangs direkt angezeigt. Signale an den
Eingangen sind somit einfacher zu erkennen und Fehler in der Verdrahtung lassen
sich dadurch schneller beheben.

Anmerkung: Nur vorhanden bei USB-RELAIS-8 und USB-RELAIS-8 B
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3. Software
3.1. Benutzung unserer Produkte

3.1.1. Ansteuerung uber grafische Anwendungen

Wir stellen Treiberinterfaces z.B. fur LabVIEW und ProfiLab zur Verfiugung. Als
Basis dient die DELIB Treiberbibliothek, die von ProfiLab direkt angesteuert
werden kann.

Fur LabVIEW bieten wir eine einfache Treiberanbindung mit Beispielen an!

3.1.2. Ansteuerung uber unsere DELIB Treiberbibliothek

Im Anhang befindet sich die komplette Funktionsreferenz fur das Integrieren
unserer API-Funktionen in lhre Software. Des Weiteren bieten wir passende
Beispiele fir folgende Programmiersprachen:

e C

o C++

o C#

e Delphi

¢ VisualBasic
e VB.NET

e MS-Office

3.1.3. Ansteuerung auf Protokollebene

Das Protokoll fur die Ansteuerung unserer Produkte legen wir komplett offen. So
kénnen Sie auch auf Systemen ohne Windows oder Linux unsere Produkte
einsetzen!



3.1.4. Ansteuerung uber mitgelieferte Testprogramme

FUr die wichtigsten Funktionen unserer Produkte stellen wir einfach zu bedienende
Testprogramme zur Verfuigung,. Diese werden bei der Installation der DELIB
Treiberbibliothek direkt mit installiert.

So kénnen z.B. Relais direkt getestet werden oder Spannungen am A/D Wandler
direkt Uberpruft werden.



3.2. DELIB Treiberbibliothek

3.2.1. Ubersicht

Die folgende Abbildung erlautert den Aufbau der DELIB Treiberbibliothek

Die DELIB Treiberbibliothek ermdglicht ein einheitiches Ansprechen von
DEDITEC Hardware, mit der besonderen Berucksichtigung folgender
Gesichtspunkte:

¢ Betriebssystem unabhangig
e Programmiersprachen unabhangig
¢ Produkt unabhangig

3.2.1.1. Programmieren unter diversen Betriebssystemen

Die DELIB Treiberbibliothek ermdglicht ein einheitliches Ansprechen unserer
Produkte auf diversen Betriebssystemen. Wir haben dafir gesorgt, dass mit
wenigen Befehlen alle unsere Produkte angesprochen werden kénnen. Dabei
spielt es keine Rolle, welches Betriebssystem Sie verwenden. - Dafur sorgt die
DELIB!



3.2.1.2. Programmieren mit diversen Programmiersprachen

FUr das Erstellen eigener Anwendungen stellen wir lhnen einheitliche Befehle zur
Verfugung. Dies wird Uber die DELIB Treiberbibliothek gelost.
Sie wahlen die Programmiersprache !

So kdénnen leicht Anwendung unter C++, C, Visual Basic, Delphi oder LabVIEW®
entwickelt werden.

3.2.1.3. Schnittstellenunabhangiges programmieren

Schreiben Sie lhre Anwendung schnittstellenunabhangig !
Programmieren Sie eine Anwendung fur ein USB-Produkt von uns. - Es wird auch
mit einem Ethernet oder RS-232 Produkt von uns laufen !

3.2.1.4. SDK-Kit fur Programmierer

Integrieren Sie die DELIB in lhre Anwendung. Auf Anfrage erhalten Sie von uns
kostenlos Installationsskripte, die es ermoglichen, die DELIB Installation in lhre
Anwendung mit einzubinden.



3.2.2. Unterstutzte Betriebssysteme
Unsere Produkte unterstitzen folgende Betriebssysteme:

e Windows 7

¢ Windows Vista
¢ \Windows XP

¢ Windows 2000
e Linux

3.2.3. Unterstutzte Programmiersprachen
Unsere Produkte sind Uber folgende Programmiersprachen ansprechbar:

e C

o C++

o C#

e Delphi

¢ VisualBasic
e VB.NET

e MS-Office



3.2.4. Installation DELIB-Treiberbibliothek

DEDITEC

DELID - LIBRARY - Installer

Embedded Steuer- & Entwicklungs-
Systeme orel Pegjellun gs- ools
Viodule

Startbild unseres DELIB Installers.

Extras ¥

Adresse |20 Dnzipidelib

@ & ® @ @

delib_install. exe delib-linuz:. zip delib-linuzx-eth. zip delib-linux-usb.zip  delphi_usb_ind

2] 2] 2] 2] 2]

delphi-usb-mini-opt. .. delphi-usb-mini-relz... delphi-usb-mini-stic, .. delphi-usb-mini-skick, .. delphi-usb-mini

Legen Sie die DEDITEC driver CD in das Laufwerk und starten Sie
“delib_install.exe”. Die DELIB-Treiberbibliothek ist auch unter http:/www.
deditec.de/delib erhaltlich.



http://www.deditec.de/delib
http://www.deditec.de/delib

% DELIB Installer V1.36 Setup

Choosze Inztall Location

.-l
DE L'b Choose the Folder in which ko install DELIE Inskaller W1,36,

Setup will inskall DELIE Installer ¥1.36 in the following Folder, Toinstall in a different Folder,
click Browse and select another folder, Click Install ko start the installation,

Destination Folder

_:\ProgrammetDEDITECIDELIE ! Browse, .,

Space required: 3.2MB
Space available; 209,8GE

< Back ” Inskall l [ Cancel

Driicken Sie auf “Install”.

© DELIB Installer V1.36 Setup

Installation Aborted

L
DE L’b Setup was nok completed successfully,

Cutpuk Falder: CProgrammel DEDITECIDELIB\USE-Drivertinf_driveramdad

[ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬁﬂﬁﬂﬂﬂh

Shiow details

Close Cancel




Die Treiber werden nun installiert.

© DELIB Installer V1.36 Setup

Installation Complete

L
DE L’b Setup was completed successfully,

Completed

[ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬁﬂﬁﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬂﬁﬁﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬁﬁﬁﬂﬂﬂﬂ4

Shiow details

Die DELIB Treiberbibliothek wurde nun Installiert. Driicken sie auf “Close” um die
Installation zu beenden.

Mit dem “DELIB Configuration Utility” (nachstes Kapitel) konnen Sie lhr Modul
konfigurieren (dies ist nur ndtig, wenn Sie mehr als ein Modul ansprechen
mochten).



3.2.5. DELIB Configuration Utility

I 1]
Adobe Reader & B} Adobe Reader 5
& Internet Explorer
. ¥isio Standard @ Mazilla Firefox
ctandards
‘ Y MsM Explorer
! Paink =
lﬁ () Outlock Express ) cu
| _ . Remoteunterskitzun i
—H © Wiware Plaver i ? r@
- . YWisio Skandard @ Sample Programs
@ Mozilla Firefax &) windows Media Player @ Wakchdog
ﬂ Windows Messenger W CELIE Configuration Uility

alle Programme ‘| & DEDITEC BB & Uninstal

E‘ Abmelden |§| Ausschalten

’4 Start G WS

“DELIB Configuration Utility” wird auf dem folgendem Weg gestartet:
Start > Programme - DEDITEC - DELIB -> DELIB Configuration Utility.

Das “DELIB Configuration Utility” ist ein Programm zur Konfiguration und
Unterteilung ldentischer USB-Module im System. Dies ist aber nicht nétig falls nur
ein Modul vorhanden ist.

Weiteres zum Inhalt der “DELIB Installation”, siehe “Manual fir DELIB
Treiberbibliothek”



3.3. Testprogramme

3.3.1. Digital Input-Output Demo

Prograrime 13 @ Autostark
@ Bvira
Dokumente » @ i

@ FDFCreakor
[ soundmay

=
-
£ |
8 2Ehe » 5 zubehir
a

Einstellungen

r v v v wv w

Adobe Reader 9
& Internet Explorer
L‘:l Cutlaok Express

Hilfe

Ausfihbren. .,
I: ELIE

™ DELIE Configuration Ltilicy

:\} Uninstall

“Digital Input-Output Demo” wird auf dem folgendem Weg gestartet:
Start > Programme - DEDITEC - DELIB - Digital Input-Output Demo.

i, Digital Input/Output Sample

Modul Konfiguration Module-5election

Inputs; B4

Outputs: B4

In/Dutputs: 0

[T TimeOut&kbiy |5 cec

TirneOut TimeDlut Status

[v Automatisch LesendSchieiben
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Diese Grafik zeigt einen Test des RO-USB-064-R64. Oben links kann man die
Konfiguration des Moduls ablesen (64 Eingange und 64 Ausgange).
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4. DELIB API Referenz

4.1. Verwaltungsfunktionen

4.1.1. DapiOpenModule

Beschreibung
Diese Funktion 6ffnet ein bestimmtes Modul.

Definition
ULONG DapiOpenModule(ULONG modulelD, ULONG nr);

Parameter

moduleID=Gibt das Modul an, welches geoffnet werden soll (siehe delib.h)
nr=Gibt an, welches (bei mehreren Modulen) gedffnet werden soll.

nr=0 -> 1. Modul

nr=1 ->2. Modul

Return-Wert
handle=Entsprechender Handle fir das Modul
handle=0 -> Modul wurde nicht gefunden

Bemerkung

Der von dieser Funktion zuriickgegebene Handle wird zur Identifikation des Moduls
fUr alle anderen Funktionen benétigt.

Programmierbeispiel

// USB-Modul &ffnen

handle = DapiOpenModule (RO USB1, 0);

printf ("handle = %$x\n", handle) ;

if (handle==0)

{

// USB Modul wurde nicht gefunden

printf ("Modul konnte nicht gedffnet werden\n") ;
return;

}




4.1.2. DapiCloseModule

Beschreibung
Dieser Befehl schliesst ein gedffnetes Modul.

Definition
ULONG DapiCloseModule(ULONG handle);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls

Return-Wert
Keiner

Programmierbeispiel

// Modul schliessen
DapiCloseModule (handle) ;




4.1.3. DapiGetDELIBVersion

Beschreibung
Diese Funktion gibt die installierte DELIB-Version zurtck.

Definition
ULONG DapiGetDELIBVersion(ULONG mode, ULONG par);

Parameter
mode=Modus, mit dem die Version ausgelesen wird (muss immer O sein).

par=Dieser Parameter ist nicht definiert (muss immer O sein).

Return-Wert
version=Versionsnummer der installierten DELIB-Version [hex]

Programmierbeispiel

version = DapiGetDELIBVersion (0, 0);
//Beli installierter Version 1.32 ist version = 132 (hex)




4.1.4. DapiSpecial CMDGetModuleConfig

Beschreibung

Diese Funktion gibt die Hardwareaustattung (Anzahl der Ein- bzw.
Ausgangskanale) des Moduls zurtick.

Definition
ULONG DapiSpecialCommand(ULONG handle,
DAPI_SPECIAL _CMD_GET_MODULE_CONFIG, par, 0, 0);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geo6ffneten Moduls

Anzahl der digitalen Eingangskanale abfragen
par=DAP| SPECIAL_GET_MODULE_CONFIG_PAR DI

Anzahl der digitalen Ausgangskanale abfragen
par=DAP| SPECIAL_GET_MODULE_CONFIG_PAR DO

Anzahl der digitalen Ein-/Ausgangskanale abfragen
par=DAP| SPECIAL_GET_MODULE_CONFIG_PAR DX

Anzahl der analogen Eingangskanale abfragen
par=DAP| SPECIAL_GET_MODULE_CONFIG_PAR_AD

Anzahl der analogen Ausgangskandle abfragen
par=DAP| SPECIAL_GET_MODULE_CONFIG_PAR DA

Anzahl der Stepperkanale abfragen
par=DAP| SPECIAL_GET_MODULE_CONFIG_PAR _STEPPER



Return-Wert
Anzahl der digitalen Eingangskanale abfragen
return=Anzahl der digitalen Eingangskanale

Anzahl der digitalen Ausgangskanale abfragen
return=Anzahl der digitalen Ausgangskanale

Anzahl der digitalen Ein-/Ausgangskanale abfragen
return=Anzahl der digitalen Ein-/Ausgangskanale

Anzahl der analogen Eingangskanale abfragen
return=Anzahl der analogen Eingangskanale

Anzahl der analogen Ausgangskandle abfragen
return=Anzahl der analogen Ausgangskanale

Anzahl der Stepperkanale abfragen
return=Anzahl der Stepperkanale

Programmierbeispiel

ret=DapiSpecialCommand (handle, DAPI SPECIAL CMD GET MODULE CONFIG,
DAPT SPECTAL GET MODULE CONFIG PAR DI, 0, 0);

//Gibt die Anzahl der digitalen Eingangskanadle zuriick
ret=DapiSpecialCommand (handle, DAPI SPECIAL CMD GET MODULE CONFIG,
DAPI SPECIAL GET MODULE CONFIG PAR DO, 0, 0);

//Gibt die Anzahl der digitalen Ausgangskandle zurick
ret=DapiSpecialCommand (handle, DAPI SPECIAL CMD GET MODULE CONFIG,
DAPI SPECIAL GET MODULE CONFIG PAR DX, 0, 0);

//Gibt die Anzahl der digitalen Ein-/Ausgangskandle zurick
ret=DapiSpecialCommand (handle, DAPI SPECIAL CMD GET MODULE CONFIG,
DAPT SPECTAL GET MODULE CONFIG PAR AD, 0, 0);

//Gibt die Anzahl der analogen Eingangskandle zuriick
ret=DapiSpecialCommand (handle, DAPI SPECIAL CMD GET MODULE CONFIG,
DAPI SPECIAL GET MODULE CONFIG PAR DA, 0, 0);

//Gibt die Anzahl der analogen Ausgangskandle zuriick
ret=DapiSpecialCommand (handle, DAPI SPECIAL CMD GET MODULE CONFIG,
DAPI SPECIAL GET MODULE CONFIG PAR STEPPER, 0, 0);

//Gibt die Anzahl der Stepperkandle zurick




4.2. Fehlerbehandlung

4.2.1. DapiGetLastError

Beschreibung
Diese Funktion liefert den letzten erfassten Fehler.

Definition
ULONG DapiGetLastError();

Parameter
Keine

Return-Wert
Fehler Code
O=kein Fehler. (siehe delib.h)

Programmierbeispiel

ULONG error;
error=DapiGetLastError () ;

if (error==0) return FALSE;
printf ("ERROR = %d”, error);




4.2.2. DapiGetLastErrorText

Beschreibung
Diese Funktion liest den Text des letzten erfassten Fehlers.

Definition
extern ULONG __stdcall DapiGetLastErrorText(unsigned char * msg, unsigned long
msgqg_length);

Parameter
msg = Buffer fur den zu empfangenden Text

msg_length = Lange des Text Buffers

Programmierbeispiel

BOOL IsError ()
{
if (DapiGetLastError () != DAPI_ERR_NONE)
{

unsigned char msg[500];

DapiGetLastErrorText ( (unsigned char*) msg, sizeof (msg));
printf ("Error Code = %$x * Message = %s\n", 0, msq);
return TRUE;
}
return FALSE;
}




4.3. Digitale Eingange lesen

4.3.1. DapiDIGet1

Beschreibung
Dieser Befehl liest einen einzelnen digitalen Eingang.

Definition
ULONG DapiDIGet1(ULONG handle, ULONG ch);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geo6ffneten Moduls
ch=Gibt die Nummer des Eingangs an, der gelesen werdensoll (0,1, 2, 3, ..)

Return-Wert
Zustand des Eingangs (0/1)



4.3.2. DapiDIGet8

Beschreibung
Dieser Befehl liest gleichzeitig 8 digitale Eingange.

Definition
ULONG DapiDIGet8(ULONG handle, ULONG ch);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls
ch=Gibt die Nummer des Eingangs an, ab dem gelesen werden soll (0, 8, 16, 24, ..

)

Return-Wert
Zustand der gelesen Eingange



4.3.3. DapiDIGet16

Beschreibung
Dieser Befehl liest gleichzeitig 16 digitale Eingange.

Definition
ULONG DapiDIGet16(ULONG handle, ULONG ch);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls
ch=Gibt die Nummer des Eingangs an, ab dem gelesen werden soll (0, 16, 32, ...)

Return-Wert
Zustand der gelesen Eingange



4.3.4. DapiDIGet32

Beschreibung
Dieser Befehl liest gleichzeitig 32 digitale Eingange.

Definition
ULONG DapiDIGet32(ULONG handle, ULONG ch);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls

ch=Gibt die Nummer des Eingangs an, ab dem gelesen werden soll (0, 32, 64, ..)

Return-Wert
Zustand der gelesen Eingange

Programmierbeispiel

unsigned long data;

[ =mmmmmmmemsss s ss s s e e S e S S S S S DS S S
// Einen Wert von den Eingédngen lesen (Eingang 1-31)
data = (unsigned long) DapiDIGet32 (handle, O0);

// Chan Start = 0

printf ("Eingang 0-31 : 0x%x\n", data);

printf ("Taste flir weiter\n");

getch() ;

[ =mmmmmmeem s s e s s e e e e E S S S S S S S S DS S S S
// Einen Wert von den Eingadngen lesen (Eingang 32-64)
data = (unsigned long) DapiDIGet32 (handle, 32);

// Chan Start = 32

printf ("Eingang 32-64 : 0x%x\n", data);

printf ("Taste flir weiter\n");

getch() ;




4.3.5. DapiDIGet64

Beschreibung
Dieser Befehl liest gleichzeitig 64 digitale Eingange.

Definition
ULONGLONG DapiDIGet64(ULONG handle, ULONG ch);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls
ch=Gibt die Nummer des Eingangs an, ab dem gelesen werden soll (0, 64, ..)

Return-Wert
Zustand der gelesen Eingange



4.3.6. DapiDIGetFF32

Beschreibung

Dieser Befehl liest die Flip-Flops der Eingange aus und setzt diese zurick
(Eingangszustands-Anderung).

Definition
ULONG DapiDIGetFF32(ULONG handle, ULONG ch);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines gedffneten Moduls
ch=Gibt die Nummer des Eingangs an, ab dem gelesen werden soll (0, 32, 64, ..)

Return-Wert
Zustand von 32 Eingangszustandsanderungen



4.3.7. DapiDIGetCounter

Beschreibung
Dieser Befehl liest den Eingangszahler eines digitalen Eingangs.

Definition
ULONG DapiDIGetCounter(ULONG handle, ULONG ch, ULONG mode);

Parameter

handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls

ch=Gibt die Nummer des Eingangs an, ab dem gelesen werden soll
mode=0 (Normale Zahlfunktion)

mode=DAP| CNT_MODE_READ_WITH_RESET (Zahler auslesen und direktes
Counter resetten)

mode=DAP| CNT_MODE_READ_LATCHED (Auslesen des gespeicherten
Zahlerstandes)

Return-Wert
Angabe des Zahlerwertes

Programmierbeispiel

value = DapiDIGetCounter (handle, 0 , 0);
// Z&hler von DI Chan 0 wird gelesen

value = DapiDIGetCounter (handle, 1 , 0);
// Z&hler von DI Chan 1 wird gelesen

value = DapiDIGetCounter (handle, 8 ,0);
// Zahler von DI Chan 8 wird gelesen

value = DapiDIGetCounter (handle, 0 , DAPI CNT MODE READ WITH RESET) ;
// Z&hler von DI Chan 0 wird gelesen UND resettet

value = DapiDIGetCounter (handle, 1 , DAPI CNT MODE READ LATCHED) ;
// Auslesen des gespeicherten Z&hlerstandes von DI Chan 1




4.4. Digitale Ausgange verwalten

4.4.1. DapiDOSet1

Beschreibung
Dieser Befehl setzt einen einzelnen Ausgang.

Definition
void DapiDOSet1(ULONG handle, ULONG ch, ULONG data);

Parameter

handle=Dies ist das Handle eines geo6ffneten Moduls
ch=Gibt die Nummer des zu setzenden Ausgangs an (0 ..)
data=Gibt den Datenwert an, der geschrieben wird (0/ 1)

Return-Wert
Keiner



4.4.2. DapiDOSet8

Beschreibung
Dieser Befehl setzt gleichzeitig 8 digitale Ausgange.

Definition
void DapiDOSet8(ULONG handle, ULONG ch, ULONG data);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls

ch=Gibt die Nummer des Ausgangs an, ab dem geschrieben werden soll (0, 8, 16,
24,32, .))
data=Gibt die Datenwerte an, die geschrieben werden

Return-Wert
Keiner



4.4.3. DapiDOSet16

Beschreibung
Dieser Befehl setzt gleichzeitig 16 digitale Ausgange.

Definition
void DapiDOSet16(ULONG handle, ULONG ch, ULONG data);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls

ch=Gibt die Nummer des Ausgangs an, ab dem geschrieben werden soll (0, 16,
32,.)
data=Gibt die Datenwerte an, die geschrieben werden

Return-Wert
Keiner



4.4.4. DapiDOSet32

Beschreibung
Dieser Befehl setzt gleichzeitig 32 digitale Ausgange.

Definition
void DapiDOSet32(ULONG handle, ULONG ch, ULONG data);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls

ch=Gibt die Nummer des Ausgangs an, ab dem geschrieben werden soll (0, 32,
64, ..)
data=Gibt die Datenwerte an, die geschrieben werden

Return-Wert
Keiner

Programmierbeispiel

// Einen Wert auf die Ausgange schreiben

data = 0x0000ff00; // Ausgdnge 9-16 werden auf 1 gesetzt
DapiDOSet32 (handle, 0, data); // Chan Start = 0

printf ("Schreibe auf Ausgdnge Daten=0x%x\n", data);
printf ("Taste flir weiter\n");

getch() ;

A S
// Einen Wert auf die Ausgénge schreiben

data = 0x80000000; // Ausgang 32 wird auf 1 gesetzt
DapiDOSet32 (handle, 0, data); // Chan Start = 0

printf ("Schreibe auf Ausgdnge Daten=0x%x\n", data);
printf ("Taste fir weiter\n");

getch () ;

// Einen Wert auf die Ausgadnge schreiben

data = 0x80000000; // Ausgang 64 wird auf 1 gesetzt
DapiDOSet32 (handle, 32, data); // Chan Start = 32
printf ("Schreibe auf Ausgange Daten=0x%$x\n", data);
printf ("Taste fir weiter\n");

getch() ;




4.4.5. DapiDOSet64

Beschreibung
Dieser Befehl setzt gleichzeitig 64 digitale Ausgange.

Definition
void DapiDOSet64(ULONG handle, ULONG ch, ULONG data);

Parameter

handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls

ch=Gibt die Nummer des Ausgangs an, ab dem geschrieben werden soll (0, 64, ..)
data=Gibt die Datenwerte an, die geschrieben werden

Return-Wert
Keiner



4.4.6. DapiDOReadback32

Beschreibung
Dieser Befehl liest die 32 digitalen Ausgange zurtck.

Definition
ULONG DapiDOReadback32(ULONG handle, ULONG ch);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls

ch=Gibt die Nummer des Ausgangs an, ab dem zuriickgelesen werden soll (0, 32,
64, ..)

Return-Wert
Zustand von 32 Ausgangen.



4.4.7. DapiDOReadback64

Beschreibung
Dieser Befehl liest die 64 digitalen Ausgange zurtck.

Definition
ULONGLONG DapiDOReadback64(ULONG handle, ULONG ch);

Parameter
handle=Dies ist das Handle eines geodffneten Moduls
ch=Gibt die Nummer des Ausgangs an, ab dem zuriickgelesen werden soll (0, 64,

2)

Return-Wert
Zustand von 64 Ausgangen.



4.5. Programmier-Beispiel
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Anhang



5. Anhang

5.1. Revisionen

Rev 2.00 Erste DEDITEC Anleitung
Rev 2.01 Manual um USB-RELAIS-8_A & USB-OPTOIN-8_A erweitert



5.2. Urheberrechte und Marken

Linux ist eine registrierte Marke von Linus Torvalds.

Windows CE ist eine registrierte Marke von Microsoft Corporation.
USB ist eine registrierte Marke von USB Implementers Forum Inc.
LabVIEW ist eine registrierte Marke von National Instruments.

Intel ist eine registrierte Marke von Intel Corporation

AMD ist eine registrierte Marke von Advanced Micro Devices, Inc.
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