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DIE JUMPER

Jumper JP1

en | | noT

In Jumperstellung 1-2 (EN) sind die Endstufen standig freigegeben.
In Jumperstellung 2-3 (NOT) hangt die Freigabe vom NOT-AUS Eingang ab.

Zuordnung der weiteren Jumper

X-ACHSE

Y-ACHSE

Z-ACHSE

JP2: Ruhestromreduz.

Mikroschrittbetrieb:

JP13:

Ruhestromreduz.

Mikroschrittbetrieb:

JP3: Ruhestromreduz.

JP4: MS1 Mikroschrittbetrieb: JP10: MS1
JP5: MS2 JP7: MS1 JP11: MS2
JP6: MS3 JP8: MS2 JP12: MS3
JP9: MS3
Bedeutung der MS-Jumper:
MS1 | MS2 | MS3 | Bedeutung
L L L 1/1 (Vollschritt)
H L L 1/2 (Halbschritt)
L H L 1/4 (Viertelschritt)
H H L 1/8
H H H 1/16
Beispiel:
Y-ACHSE Y-ACHSE
25% Ruhestromreduzierung 50% Ruhestromreduzierung
Vollschrittbetrieb Halbschrittbetrieb
spia [ | 25% spiz | | 50%
JP7 (L) low-Pegel Jp7  (HEE | (H)high-Pegel
JP8 (L) lowe-Pegel s | HEE ) low-Pegel
P8 (L) low-Pegel Jpo | HEM (1) low-Pegel

EMIS GmbH

Schrittmotorsteuerkarte SMC-TR-1000
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Kurzbeschreibung

Die Schrittmotorsteuerkarte SMC-TR-1000 dient zur 3-Achsensteuerung von
Schrittmotoren. Sie kann zum Beispiel als Plottersteuerung oder fiir 3-Achs-
Positioniersysteme eingesetzt werden. Die Karte ist zum Anschluss von
bipolaren 2-Phasen- oder 4-Phasen-Schrittmotoren geeignet. Die Phasenstrome
lassen sich kontinuierlich bis zu einem max. Dauerstrom von 1 A einstellen. Zum
Betrieb der Steuerkarte wird nur eine externe Versorgungsspannung bendtigt.
Der Anschluss der Steuerkarte an den PC erfolgt tUber die parallele Schnittstelle.
Die Ansteuerung erfolgt nach dem Takt-Richtungs-Prinzip.

Technische Daten

EMIS GmbH e Zur Drehscheibe 4 o 92637 Weiden Tel. 0961/32040 Fax 0961/31494 www.emisgmbh.de

Versorgungsspannung: 12...24V DC
. per Poti kontinuierlich einstellbar,
Phasenstrome:
max 1 A Dauerstrom
Schnittstelle: SUB-D 25pol
Ausgabefrequenz: max. 100 kHz

Mikroschrittbetrieb:

1/1,1/2, 1/4, 1/8, 1/16

Ruhestromreduzierung:

)

auf 25% bzw. 50% des Phasenstroms

Takt- und Richtung

ja

Eingangspegel

12...24V DC

) per Jumper




SMC-TR-1000-Handbuch-v1

SMC-TR-1000-Handbuch-v1

LAYOUT \ Anschlussklemmen
T T ST _— — DIE REFERENZSCHALTER
R [GE%RY) @ @ @ o + Die Referenzschalter (Anschluss eines mechanischen oder elektronischen
oo L& 07 o‘ &£ gt " 10r; S Schliel3ers) werden an die Schraubklemmen SW-X, SW-Y, SW-Z
-1} Il ll ot e - = n
2 u %W% B herangeflhrt.
"‘nuln :;:.IE .-_;:.:E u ]]- - u| °ng o g
ol | DIE MOTORANSCHLUSSE
= e EI«, 1S Eﬁ?ﬁég = ; Bei 2-Phasen - Schrittmotoren wird jeweils eine Phase an den Klemmen A-A
3 k 10| B = bzw B-B angeschlossen.
. = Iﬂ=== -] ﬂ E 10 om® = H
= 8 S| e * Sollen 4-Phasen - Schrittmotoren an die Schrittmotorkarte angeschlossen
g n ol oSl | - werden, miussen jeweils zwei Phasen zusammengefihrt werden (seriell oder
35 . ﬁ . S : parallel).
3 m B I u o ol
) H . : POLER-0H I u :’g lc % DER NOT'AUS ElNGANG N
1lalals oS Anschluss eines meachanischen oder elektronischen Offners -
3 . N m I =, = siehe dazu auch Jumper JP1
| i L PR
s n-!:' Tk " 3 DIE VERSORGUNGSSPANNUNG
& LA e ’ : Zum Betrieb der Schrittmotorsteuerkarte wird eine externe nicht
v ssenisbhade stabilisierte Gleichspannungsversorgung zwischen 12 Volt und 24 Volt

bendtigt. Die Restwelligkeit der Gleichspannung sollte 2 Volt nicht
Uberschreiten.

SUBD Stecker 25-pol. (PC-Interface): \ Achtung!

Bei zu hoher Spannung (U > 30V) kann die Karte beschadigt werden.
SUBD-25P0OL
———

I P E7} | STATUSANZEIGEN
RICHT.X 2 ¢ 15  ENARIE .
TAKTX Sle 5116 LED 1 - Ubertemperatur
RICHTY 41. 5117 Diese rote LED leuchtet bei Uberhitzung der Endstufen.
IAKD’—5—( }—ﬁ Der Fehler kann durch kurzzeitiges Abschalten der Versorgungsspannung
Emz—gi 2 ;g zuriickgesetzt werden (gegebenenfalls fiir Zwangsbeliifung sorgen!)

<

—gi 2 ;; LED 2 — ENABLE-LED
reex 10 ¢ 3 23 D_|ese grune LED zeigt die Freigabe der Endstufen an -
REE-Y 11 ¢ > 24 siehe dazu auch Jumper JP1
REE-7 12 ¢ ) 25

E_( LED 3 - POWER-ON-LED

( 1 Diese griine LED leuchtet, sobald die Betriebsspannung anliegt.




