LK-Baseboard fiir Raspberry Pi B+ / Pi 2

Sehr geehrter Kunde,
vielen Dank, dass Sie sich fiir unser Produkt entschieden haben.

Im Folgenden haben wir aufgelistet, was bei der Inbetriebnahme zu beachten ist:
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UART
1-RXD
2-TXD
3-V+
4-GND

Digitale GPIO
D2-GPIO 2
D3-GPIO 3

22-GPIO 22
25-GPIO 25

12¢
1-SCL
2-SDA
3-V+
4-GND

Analoge Eingange
AO - Analoger Channel 0
Al - Analoger Channel 1
A2 - Analoger Channel 2

Spannungs Schalter fiir V+

Position 1-2: 3.3V
Position 2-3: 5V

Copyright © LB-Link



Ansteuern der Analogen Einginge iiber den MCP3008

1. Installation der benoétigten Module

Wir empfehlen hierbei ein aktuelles Raspbian (Debian Wheezy) zu verwenden. Zuerst muss die SPI-
Schnittstelle des Raspberry Pi aktiviert werden, damit dieser mit dem ADC des LK-Baseboards
kommunizieren kann. Hierzu wird folgender Befehl eingegeben:

sudo raspi-config

Im darauffolgend auftauchenden Fenster, gehen wir auf den Optionspunkt ,Advanced Options”

1 Raspberry P1 Software Configuratien Tool (raspi-config) |

Expand Filesystem Ensures that all of the SD card storage is available to the 05

Change User Password Change password for the default user (pi)

Enable Boot to Desktop/Scratch Chocse whether to boot into a desktop environment, Scratch, or the command-line
Internaticnalisaticn Optlons  Set up language and regional settings to match your lecation

Enable Camera Enable this P1 to work with the Raspberry P1i Camera

Add to Rastrack Add this P1 to the online Raspberry P1 Map (Rastrack)

overclock Configure overclocking for your Pi

Advanced Options Configure advanced settings

About raspi-config Information about this configuration tool

]~ O U s Gt

<Select> <Finish=>

Danach auf, A6 SPI*

| Raspberry P1 Software Configuration Tool (raspi-config) |

Overscan You may need to configure overscan if black bars are present on display
Hos tname Set the visible name for this P1 on a network
Memory Split Change the amount of memory made available to the GPU
SSH Enable/Disable remote command line access to your P1 using SSH
Device Tree Enable/Disable the use of Device Tree
Enable/Disable automatic loading of SPI kernel module (needed for e.qg.
Enable/Disable automatic loading of I2C kernel module
Enable/Disable shell and kernel messages on the serial connection
Force audio out through HDMI or 3.5mm jack
Update this tool to the latest version

<Select>

Die nachsten beiden Fenster missen mit ,Yes” und , OK“ bestéatigt werden

would you like the SPI interface to be enabled? The SPI interface is enabled
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Ebenfalls die beiden folgenden

:i,o:ldl%lgu like the SPI kernel module to be loaded by SPI kernel module will now be loaded by default
efault?

Ill

Zum Schluss gehen Sie auf Finish um das ,,Configuration Tool” zu beenden...

| Raspberry P1 Software Configuration Tool (raspi-config)

Expand Filesystem Ensures that all of the SD card storage 1s available to the 05

Change User Password Change password for the default user (p1)

Enable Boot to Desktop/Scratch Choose whether to boot into a desktop environment, Scratch, or the command-line
Internationalisation Options  Set up language and regional settings to match your location

Enzble Camera Enable this Pi1 to work with the Raspberry P1 Camera

Add to Rastrack Add this Pi to the online Raspberry Pi Map (Rastrack)

Overclock Configure overclocking for your P1

Advanced Options Configure advanced settings

About raspi-config Information about this configuration teool

L= W VO R

<Selects

...und starten den Raspberry Pi mit folgenden Befehl neu:

sudo reboot

Nach dem Neustart miissen die bendétigten Treiber und Module installiert werden. Hierzu geben Sie
die folgenden Befehlen in die Konsole des Raspberry Pi ein und bestatigen diese mit [Enter]. Der
Raspberry Pi muss dabei mit dem Internet verbunden sein:

sudo apt-get update

sudo apt-get install python-imaging python-imaging-tk python-pip python-dev git

sudo pip install spidev

sudo pip install wiringpi

Auch hiernach sollte der Raspberry Pi neugestartet werden:

sudo reboot
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Beispiel der Nutzung des ADC Controllers MCP3008 mit Hilfe der Datei
testadc.py

import spidev
import time
import sys

spi = spidev.SpiDev()
spi.open(0,0)

def readadc(adcnum):
if adcnum >7 or adcnum <0:
return-1
r = spi.xfer2([1,8+adcnum <<4,0])
adcout = ((r[1] &3) <<8)+r([2]
return adcout

while True:

if len(sys.argv) >1:

for i in range(len(sys.argv)):

ifi==0:
print " \n"
else:
adc_channel = int(sys.argvl[i])
print "Channel " + str(adc_channel)
value=readadc(adc_channel)
volts=(value*3.3)/1024
print("%4d/1023 => %5.3f V" % (value, volts))

print
print " \n"
time.sleep(1.5)
else:
print " \n"

print "Channel 0"

value=readadc(0)1

volts=(value*3.3)/1024

print("%4d/1023 => %5.3f V" % (value, volts))
print "Channel 1"

value=readadc(1)

volts=(value*3.3)/1024

print("%4d/1023 => %5.3f V" % (value, volts))
print "Channel 2"

value=readadc(2)

volts=(value*3.3)/1024

print("%4d/1023 => %5.3f V" % (value, volts))
print "Channel 3"

value=readadc(3)

volts=(value*3.3)/1024

print("%4d/1023 => %5.3f V" % (value, volts))
print "Channel 4"

value=readadc(4)

volts=(value*3.3)/1024

print("%4d/1023 => %5.3f V" % (value, volts))
print "Channel 5"

value=readadc(5)

volts=(value*3.3)/1024

print("%4d/1023 => %5.3f V" % (value, volts))
print "Channel 6"

value=readadc(6)

volts=(value*3.3)/1024

print("%4d/1023 => %5.3f V" % (value, volts))
print "Channel 7"

value=readadc(7)

volts=(value*3.3)/1024

print("%4d/1023 => %5.3f V" % (value, volts))
print " \n"
time.sleep(1.5)
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Die oben aufgezeigte Datei ,testadc.py” zeigt auf, wie aktuelle analoge Werte vom ADC Controller
mittels eines Python-Script ausgelesen werden; dabei kann mittels der Funktion readadc() mit der
Angabe von ein entsprechenden Kanal (0-7) der Wert ausgelesen werden.

Erstellen Sie eine Datei mit dem Namen ,testadc.py” und kopieren Sie den obenstehenden Inhalt in
diese Datei und speichern diese ab (achten Sie hierbei auf die einzelnen Leerzeichen vor jeder Zeile);
alternativ kénnen Sie auch die vorbereitete Datei aus diesem Zip-Paket auf den Raspberry Pi in ein
entsprechendes Verzeichnis kopieren.

Das Skript kann nun auf zwei Weisen ausgefiihrt werden:

Ausgabe der Werte aller ADC-Kanile:

sudo python testadc.py

Dieser Befehl bewirkt, dass die Werte aller Kanadle angezeigt, jede 1.5s neu ausgelesen und
aktualisiert werden.

Channel @

8/18

Channel
8/1823

Channel 7
8/1823

Ausgabe der Werte einzelner ADC-Kanile:

sudo python testadc.py 3 7

Sie kdnnen auch nur die Werte einzelner Kanale abfragen — geben Sie nach dem oberen Befehl, mit
einem Leerzeichen Abstand, die bendétigten Kanale, die ausgelesen werden sollen. In diesem Beispiel
sind das der Kanal [3] und [7]

Channel 3
318/1023
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