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Allgemeine Hinweise

1 Allgemeine Hinweise

Das CANio 500 ist eine universell einsetzbare Schnittstelle fir analoge und
digitale Signale.

Dieses Handbuch soll IThnen helfen, das CANio 500 erstmalig in Betrieb zu
nehmen. Es beschréankt sich daher auf die wesentlichen Punkte. Zu weiterfih-
renden Details — hauptsachlich in Bezug auf die Applikationssoftware — stehen
die entsprechenden Handbucher Online zur Verfliigung.

Bitte lesen Sie dieses Handbuch vor der ersten Inbetriebnahme.

1.1 Merkmale

e Versorgungsspannung 6 - 32V DC
e CAN-Busankopplung nach ISO 11898-2 galvanisch entkoppelt
e Kommunikation als CAN-Knoten oder CANopen-Device
e 4 Digital-Eingénge
e 4 Digital-Ausgénge, High-Side-Switch, Kurzschlussschutz
¢ 4 Analog-Eingange, 12-Bit, Geratevarianten:
o 0..+10V
o -5...45V
o -100... +100 mA
e 4 Analog-Ausgange, 12-Bit, Ausgangsbereiche per Software program-

mierbar:
o 0..+5V
o 0..+10V
o -5...+5V
o -10...+10V

o -10,8...+10,8V
e Uberwachung der Versorgungsspannung
e Zusatzlicher Digitaler Eingang am Spannungsversorgungsstecker
¢ Alle Eingénge sind flr Spannungen bis zu 60 V geschiitzt
e 2 LED (jeweils zweifarbig) per Software steuerbar
e 1 LED fur den CAN-Bus Zustand
e 1 LED fir Stromversorgung
e Robustes Aluminium-Gehause
e Temperaturbereich -40 °C bis 70 °C
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Steckerbelegungen

1.2 Ausfuhrungen und Geratevarianten

Das CANio 500 ist in folgenden Ausfiihrungen der analogen Eingéange
verfugbar:

Bestellnummer Ausfihrung und Geréatevariante

1.01.0098.00000 CANio 500 mit 4 Analog-Eingangen O ... +10 V
1.01.0098.00001 CANio 500 mit 4 Analog-Eingadngen -5 ... +5V
1.01.0098.00002 CANio 500 mit 4 Analog-Eingangen -100 ... +100 mA

2 Steckerbelegungen

X1 2 s
< :

LED ’w CANio 500
o, /O-to-CAN Gateway g

X2 2 E ™

Bild 2-1: Steckeranordnung

2.1 Stecker (X1) Spannungsversorgung 6-32 V DC

Das CANio 500 wird mit einer Gleichspannung von 6 V - 32 V versorgt. Ein
konfektioniertes Kabel zur Stromversorgung ist im Lieferumfang enthalten. Die
Anschlussbelegung ist in Tabelle 2-1 aufgefthrt.

Der Typ vom Stecker ist: Binder Kabelbuchse 99-0976-100-03

Das CANio 500 ist gegen Verpolung, Unter- und Uberspannung geschiitzt. Bei
Verpolung oder Unterspannung wird es abgeschaltet. Uberspannung bis zu 60
V und Load Dump ubersteht das CANio 500 unbeschadet. Bei Spannungen
dariiber hinaus kann eine interne Schmelzsicherung ansprechen. In dem Fall,
dass die interne Schmelzsicherung ausgeldst hat, ist das CANio 500 nicht
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Steckerbelegungen

mehr betriebsbereit und muss an IXXAT zur Reparatur zurtickgeschickt wer-
den.

Zusatzlich ist auf diesem Stecker der zusatzliche Digitale Eingang ange-
schlossen.

Pin Nr. X1 | Signal Aderfarbe
1 PWR (+) weil3
2 GND (-) braun
3 Zusatzlicher Digitaler Eingang am Schirm
Spannungsversorgungsstecker

Tabelle 2-1: Pinbelegung Spannungsversorgung

2.2 Stecker (X2) CAN

An Stecker X2 steht CAN mit einer Busankopplung nach ISO 11898-2 zur Ver-
fugung. Die Signale der Busankopplung liegen auf dem 9-poligen D-Sub Ste-
cker (Stifte, Male) X2 auf (siehe Tabelle 2-2).

Pin Nr. X2 Signal
1 -
2 CAN Low
3 GND_GND
4 -
5 -
6 -
7 CAN High
8 -
9 -

Tabelle 2-2: Pinbelegung CAN-Stecker D-Sub 9

2.3 Stecker (X3) Digital

An Stecker X3 stehen die digitalen Signale zur Verfigung. Der Stecker X3 ist
als 15-poliger high density D-Sub HDF15 (Buchse, Female) ausgelegt (siehe
Tabelle 2-3).

Die Funktionen der digitalen Eingdnge und Ausgénge sind in Kapitel 4.3 und
4.4 beschrieben.
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Steckerbelegungen

Pin Nr. Signal Beschreibung

X2

1 DIG_IN1 Digital Eingang 1

2 DIG_IN2 Digital Eingang 2

3 GND Masse

4 DIG_OUT1 | Digitaler Ausgang 1, High-Side-Schalter mit VBAT _IN
versorgt.

S DIG_OUT2 | Digitaler Ausgang 2, High-Side-Schalter mit VBAT _IN
versorgt.

6 VREF_IN Referenz Eingang fiir Digital Eingange

VREF_OUT | Ausgang. Hier liegt eine Spannung entsprechend der

Versorgungsspannung PWR(+) an. Dieser Ausgang kann
mit dem VREF_IN Eingang verbunden werden.

8 Reserviert Dieser Anschluss muss offen bleiben

9 VBAT_IN Versorgungsspannung fur die High-Side-Schalter der Di-
gitalen Ausgange.

10 | VBAT_OUT | Ausgang (1 A gesichert). Hier liegt eine Spannung ent-
sprechend der Versorgungsspannung PWR(+) an. Dieser
Ausgang kann mit dem VBAT _IN Eingang verbunden
werden.

11 DIG_IN3 Digital Eingang 3

12 DIG_IN4 Digital Eingang 4

13 GND Masse

14 DIG_OUT3 | Digitaler Ausgang 3, High-Side-Schalter mit VBAT _IN
versorgt.

15 DIG_OUT4 | Digitaler Ausgang 4, High-Side-Schalter mit VBAT _IN

versorgt.

Tabelle 2-3: Pinbelegung Digital-Schnittstelle Stecker D-Sub HDF15
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LED Anzeigen

2.4 Stecker (X4) Analog

An Stecker X4 stehen die analogen Signale zur Verfigung. Der Stecker X4 ist
als 15-poliger high density D-Sub HDM15 (Stifte, Male) ausgelegt (siehe Ta-
belle 2-4).

019501036
@clololol
i) @2 3 @ @

Die Funktionen der analogen Eingange und Ausgénge sind in Kapitel 4.5 und
4.6 beschrieben.

Pin Nr. X4 | Signale Beschreibung
1 ANA_IN1_P Analog Eingang 1 positiv (+)
2 ANA_IN2_P Analog Eingang 2 positiv (+)
3 GNDA Analoge Masse
4 ANA_IN3_P Analog Eingang 3 positiv (+)
5 ANA_IN4_P Analog Eingang 4 positiv (+)
6 ANA_IN1 M Analog Eingang 1 negativ (-)
7 ANA_IN2_ M Analog Eingang 2 negativ (-)
8 GNDA Analoge Masse
9 ANA_IN3_M Analog Eingang 3 negativ (-)
10 ANA_IN4_M Analog Eingang 4 negativ (-)
11 ANA_OUT1 Analog Ausgang 1
12 ANA_OUT2 Analog Ausgang 2
13 GNDA Analoge Masse
14 ANA_OUT3 Analog Ausgang 3
15 ANA_OUT4 Analog Ausgang 4

Tabelle 2-4: Pinbelegung Analoge-Schnittstelle Stecker D-Sub HDM15

3 LED Anzeigen

Das CANio 500 verfugt tber vier zweifarbige LEDs (siehe Bild 2-1). Die LEDs
verhalten sich je nach Betriebsart des CANio 500 wie folgt.

3.1 PWR-LED

Die Power-LED (PWR) leuchtet griin, wenn das CANio 500 an die Versor-
gungsspannung angeschlossen ist. Die Power-LED leuchtet rot, wenn die
Stromversorgung verpolt angeschlossen wurde.
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Funktionsbeschreibung

3.2 CAN-LED

Die CAN-LED gibt den Status der CANopen State Machine (griin) als auch
den Fehler-Status wieder. Im Zustand ,CAN BUS OFF’ ist keine Kommunikati-
on mehr moglich, die CAN - LED leuchtet dauerhatt rot.

3.3 USR1/2-LED

Die vom Benutzer frei programmierbaren User-LEDs (USR1/2-LED) kdnnen
mittels CAN-Nachrichten geschaltet werden. Nahere Informationen hierzu sind
in Kapitel 5.1.3 zu finden.

4 Funktionsbeschreibung

4.1 Einfuhrung

Das CANio 500 erlaubt die Abfrage bzw. das Stellen von analogen und digita-
len Signalen tber ein CAN-Netzwerk.

4.2 Galvanische Trennung

Bei der galvanischen Trennung ist die Masse von CAN (GND_CAN) von der
restlichen Schaltung isoliert.

Die Masse der Stromversorgung [GND (-)] und der digitalen sowie der analo-
gen Schnittstellen sind miteinander verbunden.

4.3 Digitale Ausgange

Fur die 4 Digitale-Ausgénge werden High-Side-Switches verwendet. Die Digi-
tal-Ausgange konnen mittels einer CAN-Nachricht geschaltet werden. Nahere
Informationen hierfir sind in Kapitel 5.1.3 zu finden.

Die High-Side-Switch-Bausteine kdnnen bis zu 34 V schalten. Zusatzlich bie-
ten sie eine Strombegrenzung, thermische Uberwachung und einen Uber-
spannungsschutz bis 60 V (Load Dump). Des Weiteren kdnnen sie auch mit
induktiven Lasten arbeiten. Die Summe der Stréme Uber alle vier Ausgange
sollte 1 A nicht Uberschreiten. Ansonsten kann die Strombegrenzung ausl6-
sen.

Die High-Side-Switch-Bausteine werden mit der Spannung VBAT _IN betrieben
die an dem digitalen Stecker (X3) anzulegen ist. Die Versorgungsspannung
PWR(+) wird an dem Stecker fir die digitalen Schnittstellen (X3) wieder her-
ausgefihrt (VBAT_OUT) und kann dann dber eine Bricke am Stecker (X3)
zum Pin VBAT_IN verbunden werden. Sollen andere Spannungen verwendet
werden, so bleibt die Briicke offen und eine beliebige Spannung von 0 bis 34
V kann dem Pin VBAT_IN zugefuhrt werden. Der Pin VBAT_IN dient als
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Funktionsbeschreibung

Spannungseingang fur alle 4 Digital-Ausgénge. Bleibt der Pin VBAT _IN offen,
so bleiben die digitalen Ausgange ohne Funktion.

Der Spannungsausgang VBAT_OUT wird Uber eine rlckstellbare Sicherung
gegen Uberstrom und Kurzschluss geschiitzt. Wird im Falle eines Uberstro-
mes die Sicherung ausgelost so muss zunachst der Fehler des Uberstromes
behoben bzw. der Kurzschluss beseitigt werden. Danach schaltet sich die Si-
cherung selbstandig nach wenigen Sekunden wieder ein. Uber Dioden ist das
CANio 500 gegen Verpolung und Ruckstrome geschiitzt.

4.4 Digitale Eingange

Das CANio 500 besitzt 4 Digital-Eingdnge und einen zusatzlichen digitalen
Eingang am Spannungsversorgungsstecker, die mittels einer CAN-Nachricht
abgefragt werden kdnnen. Nahere Informationen hierfir sind in Kapitel 5.1.5.

4.4.1 Digitale Eingadnge 1-4
Die 4 Digital-Eingange (1-4) sind mit einer einstellbaren Schwelle ausgestattet.

Die externe Referenzspannung VREF_IN kann frei von O bis 60 V gewahlt
werden. Die interne Schaltung ermoglicht eine Schaltschwelle bei 50 % der
externen Referenzspannung VREF _IN. Das heil3t zum Beispiel bei einer
Spannung VREF_IN von 12 V liegt die Schaltschwelle bei etwa 6V. Eine Hys-
terese von etwa 50 mV sorgt flr eine storungsfreie Funktion der Schaltschwel-
le. Die Referenzspannung VREF_IN dient fir alle 4 digitalen Eingange gleich-
zeitig. Die Referenzspannung VREF_IN und die digitalen Eingange sind ftr
Spannungen von Uber 60 V geschutzt.

Es steht eine Referenzspannung VREF_OUT am digitalen Stecker bereit, die
der Versorgungsspannung PWR(+) entspricht. Durch eine Briicke am Stecker
kann dieser Referenzausgang VREF_OUT mit dem externen Referenzeingang
VREF _IN verbunden werden.

Die digitalen Eingange besitzen ein Tiefpassfilter, um Stérungen zu minimie-
ren. Als Filter dient ein einfaches Filter 1. Grades mit einem RC Glied das auf
eine Grenzfrequenz 3 4g von etwa 1 kHz eingestellt ist.

4.4.2 Zusatzlicher Digitaler Eingang an Stecker (X1)

Der zusatzliche digitale Eingang am Spannungsversorgungsstecker (X1) hat
eine feste Schwelle von ca. 7 V und kann zum Beispiel im Automobilbereich
fur die Abfrage der Klemme 15 verwendet werden.

4.5 Analoge Ausgéange

Es sind im CANio 500 vier Kanéle mit einer Auflosung von 12 Bit am analogen
Ausgang vorhanden. Die Analog-Ausgange kénnen mittels CAN-Nachrichten
gesetzt werden. Nahere Informationen hierfur sind in Kapitel 5.1.4 bzw. zu fin-
den.
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Funktionsbeschreibung

Die interne Referenzspannungsquelle und der DAC selbst hat eine Genauig-
keit von 0,2 %. Der Ausgangsstrom wird auf 20 mA begrenzt. Wird der Strom
Uberschritten so wird der entsprechende Ausgang abgeschaltet und eine
Emergency-Nachricht (siehe 5.1.10) verschickt.

Per Software lassen sich folgende Ausgangsbereiche fir jeden einzelnen ana-
logen Ausgang umschalten: +5V, +10V, 10,8V, +/-5V, +/-10 V, +/-10,8 V.

Die Spannung am Ausgang lassen sich mit folgenden Formeln berechnen:

FUr unipolare Ausgange (+5V, +10V, +10,8 V):
Uana-out = AD-Wert / 4096 * Ausgangsbereich [V]

Mit:
U ana-out: Spannung am analogen Ausgang
AD-Wert: Wert des analogen Ausgangs in der CAN-Nachricht.
Der AD-Wert ist jeweils mit O bis 4095 einzusetzen.
Ausgangsbereich: 5, 10 oder 10,8 V

Fur bipolare Ausgange (+/-5V, +/-10 V, +/-10,8 V):
Uana-out = AD-Wert / 2048 * Ausgangsbereich [V]

Mit:
U ana-out: Spannung am analogen Ausgang
AD-Wert: Wert des analogen Ausgangs in der CAN-Nachricht.
Der AD-Wert ist jeweils mit O bis 2047 (0x000 bis
Ox7FF) fur positive Spannungen und -1 bis -2048

(OXFFF bis 0x800) fur negative Spannungen einzu-
setzen.

Ausgangsbereich: 5, 10 oder 10,8 V

4.6 Analoge Eingange

Das CANio 500 verfuigt Uber vier analoge Eingange mit einem differenziellen
Eingangsverstéarker, die mittels einer CAN-Nachricht abgefragt werden kon-
nen. Nahere Informationen hierfur sind in Kapitel 5.1.6 zu finden.
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Funktionsbeschreibung

Die Eingange ANA_INx_P* fiir den positiven (+ Plus) und ANA_INx_M fiir den
negativen (- Minus) Spannungspegel sind auf den Analog-Stecker (X4) ge-
fuhrt. Dabei sollte der Eingang (+ Plus) an den positive Spannungspegel und
der Eingang (- Minus) an den negativen Spannungspegel angeschlossen wer-
den. Bei den Geratevarianten mit einem +/- Eingangsbereich ergibt eine Ver-
polung entsprechend der Berechnung aus dem AD-Wert einen negativen
Spannungs-, bzw. Stromwert.

Wird ein Single-Ended Signal benétigt so ist der entsprechende Eingang
ANA_INx_M auf Masse zu legen.

Es wird die Spannung zwischen den beiden Anschlissen (P +Plus und M -
Minus) gemessen. Der Common Mode Bereich reicht von -12 V bis +24 V, d.h
beide Eingadnge durfen maximal diese Spannung erreichen. Spannungen da-
riber hinaus fuhren zu falschen Ergebnissen.

Die Eingénge sind bis 60 V geschiitzt. Die Eingdnge besitzen ein Tiefpassfil-
ter, um Stérungen zu minimieren. Als Filter dient ein einfaches Filter 1. Grades
mit einem RC Glied mit einer Grenzfrequenz ; 4z von etwa 1 kHz.

Der Eingangswiderstand betragt bei den Geréatevarianten mit Spannungsein-
gang ca. 80 kQ. Fur die Geratevarianten mit Stromeingang wird fur die
Strommessung ein Shunt-Widerstand von 15 Ohm eingesetzt.

Das CANio 500 ist ein hochwertiges Instrument um Spannungen und Stréme
zu messen. Die Spannungswerte (bzw. Stromwerte) missen mit den in den
folgenden Kapiteln angegebenen Formeln berechnet werden. Um die Genau-
igkeit in der Applikation zu erh6hen, kann es erforderlich sein, das CANio 500
zu kalibrieren. Hierzu muss der Anwender fur jeden Kanal 2 bis 3 unterschied-
liche Spannungswerte messen und aufnehmen und daraus eine Korrekturkur-
ve oder Tabelle ermitteln.

4.6.1 0-10V Eingangsbereich

Die Spannung am Eingang bei einem Eingangsbereich von 0 - 10 V lasst sich
aus dem AD-Wert wie folgt berechnen:

Uanain = AD-Wert / 4095 * 3,30 * 3,3271 [V]
Vereinfacht:
Uanaan = AD-Wert * 2,6812 [mV]

4.6.2 =5V Eingangsbereich

Die Spannung am Eingang bei einem Eingangsbereich von +5 V lasst sich aus
dem AD-Wert wie folgt berechnen:

Uanaan = (AD-Wert / 4095 * 3,30 * 3,3271) — 5,00 [V]
Vereinfacht:
UANA-IN = AD-Wert * 2,6812 — 5000 [mV]

! x steht fur den Kanal 1,2,...4
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Funktionsbeschreibung

4.6.3 +100 mA Eingangsbereich

FUr die Strommessung mit 100 mA ist ein Shunt-Widerstand R = 15 Q inte-
griert. Dadurch ergibt sich ein Spannungsabfall von U =R * 1 =15 Q * 100 mA
= 1,5 V. Die Belastbarkeit bei 1,5 V wird mit P = U?R = (1,5 V)2/ 15 Q = 0,15
W angegeben. Der Shunt-Widerstand wird tber eine rickstellbare Sicherung
geschitzt. Die Dauerbelastung des Shunt-Widerstandes von 1/2 W bezie-
hungsweise ein Strom von 0,18 A sollte nicht Gberschritten werden.
Der Strom am Eingang bei einem Eingangsbereich von £100 mA l&sst sich
aus dem AD-Wert wie folgt berechnen:

I/—\NA-IN = AD-Wert / 4095 * 3,30 /15 - 0,110 [A]

Vereinfacht:

Ianan = AD-Wert * 0,05371 — 110 [mA]

4.7 Spannungsversorgung PWR(+)

Die Versorgungsspannung PWR(+) wird mit einem zuséatzlichen Analogkanal
uberwacht und gemessen. Der Eingangsspannungsbereich liegt zwischen 6
bis 32 V.

Die Spannung am Eingang lasst sich aus dem AD-Wert wie folgt berechnen:
Uy = AD-Wert / 4095 * 3,30 * 10 [V]
Vereinfacht:
U = AD-Wert * 8,0586 [mV]
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Software

5 Software

Das CANio 500 kann sowohl als reines CAN - Modul als auch als CANopen
Slave betrieben werden.

Das CANio 500 wird mit einer Standard-Konfiguration ausgeliefert. Die folgen-
den Abschnitte beziehen sich auf diese Standardeinstellungen. Gleichwohl ist
es moglich, das Gerat in vielfaltiger Weise auf die eigenen, spezifischen An-
forderungen um zu konfigurieren. Eingestellt werden kann unter Anderem:

e Baudrate

e Knotennummer, Botschafts-IDs

e Zykluszeiten der Botschaften

e Entprellzeiten

e Wertebereich der analogen Ausgange

e Verhalten der digitalen Eingange (Defaultwert, Flankentriggerung)
e Verhalten der analogen Eingénge (Defaultwert, Delta-Value)

Die Einstellmoglichkeiten sind &auf3erst vielfaltig. Details sind im CANio500
Handbuch beschrieben, das von der IXXAT Homepage® heruntergeladen wer-
den kann.

Die verschiedenen Einstellmdglichkeiten kdnnen — je nach Anwendung — fol-
gendermalen durchgefihrt werden:

e Uber das sehr komfortable CANio 500 Konfigurations-Tool, das von der
IXXAT Homepage® heruntergeladen werden kann.

e In reinen CAN-Netzwerken Uber Botschaftssequenzen, die im CANio
500 Handbuch beschrieben sind.

¢ In CANopen Netzwerken uber die entsprechenden LSS-Services bzw.
Objekte (siehe CANio 500 Handbuch).

Sollte die gewilnschte Funktionalitat Gber diese Konfigurationsmaoglichkeiten
dennoch nicht abzubilden sein, so besteht zusatzlich die Méglichkeit Gber das
bei IXXAT beziehbare ,Application Development Kit* (ADK)? eine spezifische
Applikation zu erstellen und diese auf dem CANio 500 ausfuihren zu lassen.

! hitp://www.ixxat.de/can_canio500_analog_digital_can_modul_de.html
? http://www.ixxat.de/can_canio500_adk_de.html
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5.1 CANio 500 als CAN-Modul

5.1.1 CAN-Identifier
Das CANio 500 unterstutzt CAN-Identifier mit 11 Bit.

5.1.2 CAN - Baudrate
Ab Werk wird das CANio 500 mit der CAN - Baudrate 250kBaud ausgeliefert.

5.1.3 Knotennummer

Ab Werk wird das CANio 500 mit der (CANopen-) Knotennummer 10d (0x0A)
ausgeliefert. Diese Information ist erforderlich, um die CAN-Identifier der Sen-
de- und Empfangsnachrichten bestimmen zu kénnen.

5.1.4 Setzen der digitalen Ausgéange
Die digitalen Ausgange des CANio 500 werden mit folgender CAN-Nachricht

gesteuert:

CAN Identifier

Datenfeld (Lange = 4)

Byte O

Byte 1

abgespeicherte Konfiguration:
abgespeicherter Identifier

0x200 + Knotennummer des CANio 500 | Digitale
Ausgange 1- 4 zum Steuern der

digitale Ausgange

USR1/2 - LEDs

Belegung des Datenbytes O:

Bit Nummer Bedeutung

0 Wert Digitaler - Ausgang 1
1 Wert Digitaler - Ausgang 2
2 Wert Digitaler - Ausgang 3
3 Wert Digitaler - Ausgang 4
4-7 werden ignoriert

Copyright IXXAT Automation GmbH 16
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Belegung des Datenbytes 1.:

Bit Nummer | Bedeutung Wert Reaktion
1:0 steuert USR1 - LED 00 LED wird ausgeschaltet
01 LED leuchtet griin
10 LED leuchtet rot
11 LED wird ausgeschaltet
3:2 steuert USR2 - LED 00 LED wird ausgeschaltet
01 LED leuchtet grin
10 LED leuchtet rot
11 LED wird ausgeschaltet
4-7 werden ignoriert

Werkseinstellung der digitalen Ausgange:
= die digitalen Ausgadnge werden mit O initialisiert.
= USR 1LED und USR 2 LED sind ausgeschaltet.

5.1.5 Steuern der analogen Ausgéange

Das Steuern der analogen Ausgange des CANio 500 geschieht mit der fol-
genden CAN-Nachricht:

Datenfeld (Lange = 8)

CAN Identifier

Byte 0/1 Byte 2/3 4/5 6/7
0x300 + Knotennummer des analoger |analoger |analoger | analoger
CANio 500 Ausgang | Ausgang | Ausgang | Ausgang

, . : 1 2. 3: 4:
abgespeicherte Konfiguration: . . . .
abgespeicherter Identifier LSB first LSB first LSB first LSB first

Fur den Wert eines analogen Ausgangs sind nur die niederwertigsten Bits 0 —
11 relevant. Bit 12 — 15 werden ignoriert.

Es findet weder eine Uberpriifung noch eine Umrechnung statt. Der empfan-
gene Wert wird direkt an den analogen Ausgang geschrieben.

Die resultierende Spannung am Ausgang héngt von der Konfiguration des
analogen Ausgangs ab und wird in Kapitel 4.5 beschrieben.
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Werkseinstellung der analogen Ausgange:*

» Der Ausgangsbereich der analogen Ausgange wird durch die HW-
Variante des CANio 500 bestimmt (siehe HW Info in 5.1.5):

Eingangsbereich der Ausgangsbereich der
analogen Eingange analogen Ausgange
0-10V 0-10V

+/-5V +/-5V

+/- 100 mA +/- 10V

» Jeder Ausgang wird mit O V initialisiert.

5.1.6 Digitale Eingéange
Das CANio 500 ubertragt die Werte der Digitalen Eingange 1 — 4 mit der fol-
genden CAN-Nachricht:

o Datenfeld (Lange = 2)
CAN Identifier
Byte O Byte 1

0x180 + Knotennummer des Werte der digitalen zusatzlicher Digitalein-
CANio 500 Eingange 1- 4 gang und HW Info
abgespeicherte Konfiguration:

abgespeicherter Identifier
Belegung des Datenbytes O:

Bit Nummer Bedeutung

0 Wert Digitaler - Eingang 1

1 Wert Digitaler - Eingang 2

2 Wert Digitaler - Eingang 3

3 Wert Digitaler - Eingang 4

4-7 nicht relevant

! Wenn keine Konfiguration abgespeichert wurde oder die abgespeicherte Konfiguration wieder fiir
ungultig erklart wurde, werden die analogen Ausgénge mit diesen Werkseinstellungen initialisiert.
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Belegung des Datenbytes 1.:
Wert

Bit Nummer Bedeutung

Zusatzlicher Digitaler Eingang, siehe Kapitel 4.4.2
0 0
1 es liegt eine Spannung an

es liegt keine Spannung an

HW:-Info - Ausfiihrung der analogen Eingéange:

2:1 11 0 bis 10 V
01 +/-5V
10 +/- 100 mA
00 nicht definiert
3-7 nicht relevant

Die Werte der digitalen Eingange werden ubertragen, wenn sich mindestens
ein gultiger Wert eines digitalen Einganges geandert hat oder aber spatestens
nach 500ms (,Msg Cycle Time*"). Es werden nicht die zuletzt gelesenen son-
dern die giltigen Werte tUbertragen.

Werkseinstellung:
= Alle digitalen Eingange sind interruptgesteuert und werden nicht entprellt

5.1.7 Digitale Eingange: Flankenereignisse

Das CANio 500 ubertragt zusatzlich zu den Werten der Digitalen Eingange die
zugehorigen Flankenereignisse mit der folgenden CAN-Nachricht:

o Datenfeld (Lange = 4)
CAN lIdentifier
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
0x480 + Knotennummer des Flanken- Flanken- Flanken- Flanken-
CANio 500 ereignisse | ereignisse | ereignisse | ereignisse
Digitaler Digitaler Digitaler Digitaler
abgespeicherte Konfiguration: Eingang 1 | Eingang 2 | Eingang 3 | Eingang 4
abgespeicherter Identifier

Die einzelnen Datenbytes informieren Gber die Anzahl der zu detektierenden
Flankenereignisse eines digitalen Eingangs vor der endgiltigen Ubernahme

des Wertes.

Copyright IXXAT Automation GmbH
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5.1.8 Analoge Eingéange

Das CANio 500 uUbertragt die Werte der analogen Eingange 1 — 4 mit der fol-

genden CAN-Nachricht:

o Datenfeld (Lange = 4)

CAN Identifier

Byte 0/1 Byte 2/3 Byte 4/5 Byte 6/7
0x280 + Knotennummer des analoger | analoger analoger | analoger
CANio 500 Eingang Eingang Eingang Eingang

- - - 1 2. 3: 4:

abgespeicherte Konfiguration: . . . .
abgespeicherter Identifier LSB first LSB first LSB first LSB first

Die analogen Eingange werden zyklisch gepollit.
Die gelesenen Werte werden weder analysiert noch aufbereitet.

Die Werte der analogen Eingange werden Ubertragen, wenn sich mindestens
ein Wert der analogen Eingange um seinen Delta-Wert gedndert hat oder aber
spatestens nach 500 ms. Die Umrechnung zwischen dem Rohwert und dem
physikalischen Wert ist in Abschnitt 4.6 beschrieben.

Werkseinstellung:
= Delta-Wert fur jeden analogen Eingang: 10 (Ox0A)
» Die Eingadnge werden mit jedem Zyklus des CANio 500 gelesen

5.1.9 Wert der Spannungsversorgung PWR(+)

Der Wert der Spannungsversorgung PWR(+) wird mit der folgenden CAN-
Nachricht Ubertragen:

Datenfeld (Lange = 2)

CAN Identifier
Byte 0/1

0x380 + Knotennummer des
CANio 250

abgespeicherte Konfiguration:
abgespeicherter Identifier

Wert der Spannungsversorgung PWR(+):
siehe Kapitel 4.7

LSB first

Hinweis zu ,Wert der Spannungsversorgung PWR(+)*:
» Es handelt sich um einen 16-Bit-Wert.
= Nur die 12 niederwertigen Bits sind relevant.

» Die Umrechnung des lbertragenen Wertes in den physikalischen Wert
wird in Abschnitt 4.7 beschrieben.
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Dieser analoge Eingang wird zyklisch gepollt. Der gelesene Wert wird weder
analysiert noch aufbereitet.

Der Wert der Spannungsversorgung PWR(+) wird Ubertragen, wenn sich sein
Wert um einen konfigurierbaren Delta-Wert geédndert hat oder aber spatestens
nach 500ms.

Werkseinstellung:
» Der Default Delta-Wert ist 50 (0x32 gleich 402,93mV)
» Dieser Eingang wird mit jedem Zyklus des CANio 500 gelesen

5.1.10 Heartbeat-Nachricht

Das CANio 500 teilt mit dieser CAN-Nachricht mit, dass es betriebsbereit ist.
Diese Nachricht wird zyklisch Ubertragen.

Datenfeld (Lange = 1)

CAN Identifier | Byte O

Wert Bedeutung

0x700 + 0x00 Bootup-Nachricht:

Knotennummer nach Power On oder einem internen Reset meldet sich

das CANio 500 mit dieser Nachricht am CAN-Bus an

0x05 Loperational®:
das CANio 500 ist betriebsbereit:

» Prozessdaten werden empfangen und gesendet
= es kann konfiguriert werden

= Alarmmeldungen werden generiert

» Heartbeat-Nachrichten werden generiert

» Die Zustands-Maschine des CANio 500 kann per
Kommando-Nachricht gesteuert werden: siehe
5.1.13

0x04 ~Stopped":

» Prozessdaten werden weder empfangen noch ge-
sendet

= es kann nicht konfiguriert werden
= Alarmmeldungen werden nicht generiert
= Heartbeat-Nachrichten werden generiert

» Die Zustands-Maschine des CANio 500 kann per
Kommando-Nachricht gesteuert werden

Ox7F .preoperational”:

» Prozessdaten werden weder empfangen noch ge-
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sendet
= es kann konfiguriert werden

= Alarmmeldungen werden generiert

= Heartbeat-Nachrichten werden generiert

= Die Zustands-Maschine des CANio 500 kann per
Kommando-Nachricht gesteuert werden

Hinweis:

= Nach Power On oder einem internen Reset wird die Bootup Nachricht
ubertragen. Die Ubertragung der Bootup Nachricht kann nicht abge-
schaltet werden.

Werkseinstellung:
» Die Heartbeat-Nachricht wird alle 500ms Ubertragen.

5.1.11 Alarmmeldungen

Das Auftreten bzw. der Wegfall von Fehlern wird mit der folgenden CAN-
Nachricht angezeigt:

CAN Identifier

Datenfeld (Lange = 8)

Byte 0..1 Byte 2 Byte 3..7
0x80 + Knotennummer Fehlercode Allgemeiner | Details
. . . Fehlerzu-
abgespeicherte Konfiguration: , .
abgespeicherter Identifier LSB first stand LSB first

Fehlercode:

Wert

Bedeutung

Fehlerklasse

0x0000

Ein zuvor entdeckter Fehler existiert nicht mehr:
um welchen Fehler es sich handelte wird in Byte 3 — 7 be-
schrieben

0x8000

.interrupt Enable” der digitalen Eingdnge oder der ,Inter-
rupt Enable” der analogen Eingange ist nicht aktiviert

Bei diesem Fehlercode handelt es sich um eine Warnung:
Der allgemeiner Fehlerzustand wird durch diese
Warnung nicht verandert

Kommunikationsfehler mit dem CAN-Bus:

0x8100

Verlust einer Transmit-Nachricht:

mindestens eine CAN-Nachricht konnte nicht gesendet
werden:

Daten Byte 3 — 7: nicht relevant

0x10
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0x8110

Verlust einer Receive-Nachricht:

mindestens eine CAN-Nachricht konnte nicht empfangen
werden:

Daten Byte 3 — 7: nicht relevant

0x10

0x8210

Die Anzahl der empfangenen Daten einer CAN-Nachricht,
mit der Prozessdaten tUbertragen wurden, war zu Klein:
Daten Byte 3 — 7: nicht relevant

0x10

0x8140

Es ist ein Bus-Off vorausgegangen. Das CANio 500 kom-
muniziert wieder mit dem CAN-Bus:
Daten Byte 3 — 7: nicht relevant

0x10

DAC spezifische Fehler

0x2310

Overcurrent-Alarm eines analogen Ausgangs:
Daten Byte 3 — 5: “DAC*
Daten Byte 6 — 7: Status aller analogen Ausgénge

0x02

0x4200

Thermal Shutdown-Alarm eines DACs:
Daten Byte 3 — 5: “DAC*
Daten Byte 6 — 7: Status aller analogen Ausgénge

0x08

0x5000

Databyte 3 — 7: "SPIDA"

Kommunikationsfehler zwischen Microcontroller und DAC:

Die Konfiguration der DACs scheiterte:
Databyte 3 — 7: "HWDAC"

0x20

Allgemeiner Fehlerzustand:

Der allgemeine Fehlerzustand zeigt den Zustand der Fehlerklassen an. Die Fehler-
klassen sind Bit codiert: 0 bedeutet fehlerfrei, 1 nicht fehlerfrei. Das CANio 500 ist
fehlerfrei, wenn alle Bits zuriickgesetzt sind.

Unterstitzte Fehlerklassen:

Bit Bedeutung Kommentar
0 allgemeiner Fehlerzustand dieses Bit wird mit jedem ent-
deckten Fehler gesetzt
es wird erst zurlickgesetzt wenn
kein Fehler mehr ansteht
1 Overcurrent-Alarm eines
analogen Ausgangs
Thermal Shutdown-Alarm eines DACs
Kommunikationsfehler mit dem dieser Fehlertyp wird erst durch
CAN-Bus ein Power On zurtickgesetzt
5 Kommunikationsfehler zwischen
Microcontroller und DAC
2,6, 7 | reserviert =0
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Beschreibung der Daten-Bytes 3 - 7:
Es miussen die folgenden Falle unterschieden werden:

» Ein neuer Fehler wird angezeigt
Der Inhalt der Daten Bytes 3 — 7 bezieht sich auf den im Fehlercode an-
gezeigten Fehler

» Ein Fehler existiert nicht mehr:

Der Inhalt der Daten Bytes 3 — 7 nennt den Fehler, der nicht mehr exis-

tiert. Die folgenden Daten sind mdglich:

- "SPIDA":
die Kommunikation zwischen dem Microcontroller und den DACs
funktioniert wieder

- "HWDAC":
die Konfiguration der DACs war erfolgreich. Es kdnnen Daten an
die analogen Ausgéange geschrieben werden

- “DAC* + Daten Byte 6/7:
Daten Byte 6/7 beschreibt den Status aller analogen Ausgange

Status der analogen Ausgange:
Der Status der analogen Ausgange wird in den Daten Bytes 6/7 angezeigt,

wenn “DAC* in den Daten Bytes 3 - 5 steht.

Bit Beschreibung
Status der analogen Ausgange Status der analogen Ausgange
1/2: 3/4:
Datenbyte 6 Datenbyte 7
0 Analoger Ausgang 1: Analoger Ausgang 3:
powered down powered down
1 Analoger Ausgang 2: Analoger Ausgang 4.
powered down powered down
2 Analoger Ausgang 1/ 2: Analoger Ausgang 3/ 4:
internal reference powered down internal reference powered down
3 Analoger Ausgang 1: Analoger Ausgang 3:
overcurrent alert overcurrent alert
4 Analoger Ausgang 2: Analoger Ausgang 4:
overcurrent alert overcurrent alert
5 Analoger Ausgang 1/ 2: Analoger Ausgang 3/ 4:
thermal shut down thermal shut down
6/7 ungenutzt

Ein Fehler wird durch eine ,1' angezeigt.
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Jede Status Anderung eines analogen Ausgangs wird per Fehlermeldung an-
gezeigt.

5.1.12 Fehler - Management
In Falle eines Bus-Offs wird der CAN-Controller automatisch neu gestartet.

Scheitert die Kommunikation zwischen dem Microcontroller und den DACs
wird sie mit den aktuellen Daten wiederholt.

Scheitert die Konfiguration eines analogen Ausgangs, wird die Konfiguration
aller analogen Ausgange mit dem nachsten Zyklus des CANio 500 wiederholt
bis die Konfiguration aller Ausgange erfolgreich war. Es werden keine Daten
an die analogen Ausgange geschrieben solange die Konfiguration der DACs
nicht abgeschlossen ist.

Bei einem Power Down eines analogen Ausgangs versucht das CANio 500
den analogen Ausgang wieder zu starten.

5.1.13 Werkseinstellungen
Das CANio 500 wird mit der nachfolgenden Konfiguration ausgeliefert:

Knotennummer:
CAN Baudrate:

Digitale Ausgénge:

- CAN Identifier:

- Default-Wert

- Default-Wert User LEDs 1/ 2:

Digitale Eingéange:

- CAN Identifier:

- Cycle Time:

- Inhibit Time:

- Interrupt Enable:

- Flankendetektion:
- Entprellzeit:

- CAN Identifier Flankenereignisse:

analoge Ausgéange:
- CAN Identifier:

- Default-Wert:
Analoge Eingange:
- CAN Identifier:

- Cycle Time:

- Inhibit Time:
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0
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Oms
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steigende und fallende Flanke
0x0000
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0x280 + Knotennummer
500 ms
0O ms

CANio 500 Kurzanleitung, Version 1.2



Software

- Interrupt Enable:

- Delta-Wert:

TRUE
10

» Analogeingang Spannungsversorgung:

- CAN-ldentifier:
- Cycle-Time:

- Inhibit-Time:

- Delta-Wert:

0x380 + Knotennummer
500 ms

0O ms

50

5.1.14 Reservierte CAN ldentifier

Das CANio 500 benutzt bestimmte CAN Identifier, um eine Basis-Kommuni-
kation zu gewahrleisten. Diese CAN Identifier kdnnen nicht umkonfiguriert

werden.

Liste der reservierten CAN Identifier:

CAN Identifier

Bedeutung

0x000

Kommando zum Steuern der Zustandsmaschine des
CANio 500: siehe 5.1.13

0x600 + Knotennummer
0x580 + Knotennummer

Diese Identifier sind fur die Konfigurations-Nachrichten
reserviert.

0x700 + Knotennummer

Dieser ldentifier ist fiir die Heartbeat Nachricht reser-
viert.

Selbst wenn das CANio 500 keine Heartbeat Nachrich-
ten generieren soll, Ubertragt es am Ende seiner Initiali-
sierung seine Bootup Nachricht. Die Bootup Message
benutzt diesem Identifier

OX7ES
Ox7E4

Diese ldentifier sind fiir die Nachrichten reserviert, mit
denen die Knotennummer und die CAN-Baudrate einge-
stellt werden

5.1.15 Steuern der Zustandsmaschine des CANio 500
Die interne Zustandsmaschine des CANio 250 kann mit einem Kommando ge-

steuert werden:

CAN Identifier

Datenfeld (Lange = 2)
Byte O Byte 1

0x000

Kommando | Knotennummer
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Beschreibung der Knotennummer:

Knotennummer Auswirkung

0x00 Jedes CANio 500 im Netzwerk muss dieses Kommando
ausfuhren

0x01 — Ox7F Das CANio 500, das die ausgewahlte Knotennummer be-
nutzt, muss das Kommando ausfuhren.
Ansonsten wird das Kommando ignoriert.

sonstige wird ignoriert

Unterstitzte Kommandos:

Kommando

Bedeutung Auswirkung

0x01

Loperational® das CANio 500 ist betriebsbereit:

» Prozessdaten werden empfangen und ge-
sendet

= es kann konfiguriert werden
= Alarmmeldungen werden generiert

= Heartbeat Nachrichten werden generiert im
Datenbyte 0 steht: 0x05

0x02

~Stopped*” Die digitalen und die analogen Ausgange werden
mit deren aktuellen Default-Werten initialisiert,
wenn sich das CANio 500 in einem anderen Zu-
stand als ,stopped” befand.

das CANio 500 ist bedingt betriebsbereit:

» Prozessdaten werden weder empfangen
noch gesendet

= es kann nicht konfiguriert werden
= Alarmmeldungen werden nicht generiert

= Heartbeat Nachrichten werden generiert im
Datenbyte 0 steht: 0x04

0x80

.preoperational“ | Dieses Kommando hat keine Auswirkung auf die
digitalen / analogen Ausgéange

das CANio 500 ist bedingt betriebsbereit:

» Prozessdaten werden weder empfangen
noch gesendet

= es kann konfiguriert werden
= Alarmmeldungen werden generiert

= Heartbeat Nachrichten werden generiert im
Datenbyte 0 steht: Ox7F
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0x81 Reset Das CANio 500 muss sich vollstandig initialisie-
ren: dieses Reset wird ausfihrlicher weiter unten
beschrieben.

Das CANio 500 kommuniziert nicht mit dem CAN
Bus wahrend es sich initialisiert.

Nachdem es sich initialisiert hat, meldet es sich
mit seiner Bootup Nachricht am CAN Bus an und
ist betriebsbereit.

Es befindet sich im Zustand ,,operational”

0x82 eingeschrénktes | Das CANio 500 soll nur die Eigenschaften der
Reset CAN — Nachrichten, mit denen es kommuniziert,
initialisieren: dieses eingeschrankte Reset wird
ausfuhrlicher weiter unten beschrieben.

Das CANio 500 kommuniziert nicht mit dem CAN
Bus wahrend es sich initialisiert.

Nachdem es sich initialisiert hat, meldet es sich
mit seiner Bootup Nachricht am CAN Bus an und
ist betriebsbereit.

Es befindet sich im Zustand ,,operational

sonstige nicht definiert wird ignoriert

Beschreibung des Reset:

Das CANio 500 initialisiert sich vollstandig. Wenn eine Konfiguration abge-
speichert wurde, wird das CANio 500 mit den Werten der abgespeicherten
Konfiguration initialisiert. Wenn keine Konfiguration abgespeichert wurde oder
eine abgespeicherte Konfiguration ungultig gesetzt wurde, wird das CANio 500
mit den Default-Werten (siehe 5.1.11) initialisiert.

Die digitalen / analogen Ausgange werden mit ihren ,konfigurierten“ Default-
Werten initialisiert.

Beschreibung des eingeschrankten Reset:
Im eingeschrankten Reset wird die I/O Funktionalitat nicht initialisiert:

= die Konfiguration der digitalen / analogen Eingédnge und Ausgange wird
nicht angetastet.

» Die digitalen / analogen Ausgange werden nicht verandert.

Es werden die Eigenschaften der CAN-Nachrichten, mit denen das CANio 500
kommuniziert, initialisiert:

= CAN-Idenitifier
= Cycle Time der CAN-Nachrichten
= |nhibit Time der CAN-Nachrichten
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Wenn eine Konfiguration abgespeichert wurde, werden diese Objekte mit den
Werten der abgespeicherten Konfiguration initialisiert. Wenn keine Konfigura-
tion abgespeichert wurde oder eine abgespeicherte Konfiguration ungultig ge-
setzt wurde, werden sie mit ihren Werkseinstellungen (siehe 5.1.11) initiali-
siert.

Copyright IXXAT Automation GmbH 29 CANio 500 Kurzanleitung, Version 1.2



Anhang

6 Anhang

6.1 Support

Weitergehende Informationen zu unseren Produkten, sowie FAQ-Listen und
Tipps zur Installation finden Sie im Supportbereich auf unserer Homepage
(http://www.ixxat.de). Ebenso kénnen Sie sich dort Gber aktuelle Produktversi-
onen sowie verfugbare Updates informieren.

Sollten Sie nach dem Studium der Informationen auf unserer Homepage sowie
der Handblcher weitere Fragen haben, wenden Sie sich bitte an unseren
Support. Hierzu finden Sie im Supportbereich auf unserer Homepage entspre-
chende Formulare fur die Supportanfrage. Um uns die Supportarbeit zu er-
leichtern und eine rasche Antwort zu ermdglichen, bitten wir Sie darauf zu ach-
ten exakte Angaben zu den jeweiligen Punkten zu machen und lhre Frage
bzw. Ihr Problem ausfuhrlich zu beschreiben.

Wenn Sie unseren Support lieber per Telefon kontaktieren, dann bitten wir Sie
ebenfalls vorab bereits eine entsprechende Supportanfrage lber unsere
Homepage zuzusenden, damit unserem Support die entsprechenden Informa-
tionen vorliegen.

6.2 Ricksendung von Hardware

Falls es erforderlich ist, dass Sie Hardware an uns zurlcksenden, so bitten wir
Sie das entsprechende RMA-Formular von unserer Homepage zu laden und
entsprechend den Anweisungen auf diesem Formular zu verfahren.

Bei Reparaturen bitten wir Sie ebenfalls das Problem bzw. den Fehler ausfuhr-
lich auf dem RMA-Formular zu beschreiben. Sie ermdglichen uns damit eine
zugige Bearbeitung Ihrer Reparatur.

6.3 Hinweis zur Entsorgung von Altgeraten

Dieses Produkt fallt unter das ElektroG und ist entsprechend dem ElektroG
gesondert zu entsorgen. Die Produkte von IXXAT, welche unter das ElektoG
fallen sind Gerate fur den ausschlie3lichen gewerblichen Gebrauch und mit
dem Symbol der durchgestrichenen Miulltonne gekennzeichnet.

Im Sinne der B2B-Regelung wird die Entsorgung gemafd § 10 Abs. 2 Satz 3
Elektro- und Elektronikgerategesetz (ElektroG) in der Fassung vom
16.03.2005 in den Allgemeinen Geschéaftsbedingungen (AGB) von IXXAT und
deren Ergdnzungen gesondert geregelt.

Hiernach ist nach Beendigung der Nutzung der von IXXAT gelieferten Produk-
te der Kunde verpflichtet, diese Produkte auf eigene Kosten zu entsorgen. Es
Ist zu beachten, dass im Gegensatz zu privat genutzten Geraten (B2C) diese
nicht bei den Sammelstellen der 6ffentlich rechtlichen Entsorgungstrager (z. B.
Wertstoffhéfe der Kommunen) abgegeben werden dirfen. Bei der Entsorgung
sind die gesetzlichen Vorschriften einzuhalten.
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Sofern gelieferte Produkte an Dritte weitergegeben werden, ist der Kunde ver-
pflichtet, die gelieferten Produkte nach Nutzungsbeendigung auf seine Kosten
zurickzunehmen und nach den gesetzlichen Vorschriften ordnungsgemal zu
entsorgen oder den Dritten diese Verpflichtungen aufzuerlegen.

Die Allgemeinen Geschaftsbedingungen und deren Ergdnzungen sowie weite-
re Hinweise zur Entsorgung von Altgeraten kdnnen unter www.ixxat.de herun-
ter geladen werden.

6.4 Hinweis zur EMV

Bei diesem Produkt handelt es sich um ein Klasse A Gerat. Dies bedeutet,
dass es fur den industriellen Einsatz konzipiert ist und die EMV Anforderungen
fur Industriegerate einhalt.

Wird das Produkt im Blro-/Wohnbereich eingesetzt, kann es im Extremfall zu
Funkstérungen kommen.

Um einen einwandfreien Betrieb des Produkts zu gewahrleisten, sind folgende
Dinge aus EMV-technischen Griinden zu beachten:

e nur das beigelegte Zubehor und Kabel verwenden
¢ alle Kabel missen geschirmt sein

e der Schirm der Schnittstellen muss auf den Geratesteckern sowie
auf derGegenstelle aufgelegt sein

Treten trotz aller aufgefiihrten Punkte Probleme beim Betrieb des Gerates auf,
sollte zwischen eventuellen Stérquellen (z.B. Motoren, Frequenzumrichter)
bzw. Storsenken (Funkempféanger) und dem Gerat der Abstand erhdht wer-
den.

6.5 FCC Compliance

Konformitatserklarung
Dieses Gerat entspricht den Anforderungen des Teils 15 der FCC-Richtlinien.
Der Betrieb h&ngt von den folgenden zwei Bedingungen ab:

1. Dieses Gerat darf keine schadlichen Stérungen hervorrufen

2. Dieses Gerat muss samtliche empfangenen Stérungen aufnehmen, ein-
schliefilich jenen, die seinen Betrieb beeintrachtigen kénnten.

Class A Gerat — Unterweisung

Hinweis: Durch Prufung dieses Gerates nach FCC, Part 15 wurde die Einhal-
tung der Grenzwerte fur digitale "Class A"-Gerate bestétigt. Diese Grenzwerte
wurden definiert, um einen angemessenen Schutz gegentber schadlichen
Storungen sicherzustellen, wenn dieses Gerat in einem industriellen Umfeld
betrieben wird. Dieses Gerat erzeugt, verwendet und kann Hochfrequenz-
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energie abstrahlen, die falls das Gerat nicht in Ubereinstimmung mit dem
Handbuch installiert und verwendet wird, zu schadlichen Stérungen von Funk-
ubertragungen fuhren kdnnen. Wird dieses Geréat im Wohnbereich verwendet,
so konnen schadliche Stérungen hervorgerufen werden, die der Benutzer
dann auf eigene Kosten beheben lassen muss.

6.6 EG- Konformitatserklarung

IXXAT Automation erklart, dass das Produkt: CANio 500
mit der/den Artikelnummer/n: 1.01.0098.xxxXX
der EG-Richtlinie 2004/108/EG entspricht.

Angewandte harmonisierte Normen: EN 55022:2006 + A1:2007
EN 61000-6-2:2005

08.04.2011, Dipl.-Ing. Christian Schlegel, Geschéftsfiihrer

CL. Sqe L

IXXAT Automation GmbH
Leibnizstr. 15
88250 Weingarten
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