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Motor-Steuerungsmodul L293D
flr Arduino™
[]3 Bedienungsanleitung

Aktuelle Bedienungsanleitungen

Laden Sie aktuelle Bedienungsanleitungen
Uber den Link www.conrad.com/downloads
herunter oder scannen Sie den abgebilde-
ten QR-Code. Befolgen Sie die Anweisun-
gen auf der Webseite.

Lieferumfang

+ Motor-Steuerungsmodul L293Dfiir Arduino™

Beschreibung

Das L293D Motor Control Shield ist mit den Arduino™ Board UNO
R3 und MEGA kompatible und erlaubt es Ihnen auf einfache Art,
bis zu vier DC-Motoren oder zwei Schrittmotoren anzusteuern.
Das Shield wird einfach auf das vorhanden Arduino™ Board
aufgesteckt und die Motoren sowie die Spannungsversorgung
angeschlossen.

Das Beispielprogramm in dieser Anleitung zeigt, wie die Ansteue-
rung tber die Software erfolgt.

Produktmerkmale

¢+ Arduino™ kompatibel
+  L293D Motortreiber (H-Briicke)

¢ Alle Pins auf den Board sind fiir die einfache Inbetriebnahme
beschriftet

+ 2 Servoausgange fiir Modellbauservos
4 H-Bricken: 0,6 A (1,2 A Spitze)

+  Thermalschutz

+ Fir Motoren von 4,5 - 10 V/IDC

+ Separate Spannungsversorgung fiir den Arduino™ und fiir die
Motoren

+ Reset-Taster
+ Status-LED

+Schraubklemmen fiir Spannungsversorgung und zum An-
schluss der Motoren

Hardware

Schraubklemmen
- M Motor 1
- M2 Motor 2
- M3 Motor 3
- M4 Motor 4

EXT_PWR (Motor Spannungsversorgung)

- M Betriebsspannung Motoren

- GND Masse
Taster RESET Fuhrt einen Reset des Arduino™ aus
Jumper PWR Trennt die Spannungsversorgung der

Motoren

SER1 Servoanschluss 1 (digital Pin 9)
SERVO_2 Servoanschluss 2 (digital Pin 10)
LED zeigt die Motorstromversorgung an

Die digital (14 bis 19) sowie alle analogen Pins (A0 bis A5) des
Arduino™, sind auf Létpads herausgefiihrt und kdnnen frei ver-
wendet werden.

Zudem stehen noch einige Lotpads zum abgreifen der Arduino™
Spannungsversorgung (5V, 9V, GND), als Létpads zur Verfigung.

Folgende Pins werden zum ansteuern der Motortreiber ben6tigt
und stehen nicht mehr fir andere Aufgaben zur Verfligung:

- digital Pin 11 DC-Motor 1/ Stepper 1
(Steuerung/Geschwindigkeitskontrolle)
- digital Pin 3: DC-Motor 2 / Stepper 1
(Steuerung/Geschwindigkeitskontrolle)
- digital Pin 5: DC-Motor 3 / Stepper 2
(Steuerung/Geschwindigkeitskontrolle)
- digital Pin 6: DC-Motor 4 / Stepper 2

(Steuerung/Geschwindigkeitskontrolle)

Zusétzlich sind folgende Pins belegt, wenn ein DC- bzw. Schritt-
motor in Verwendung ist:
- digital Pin 4,7, 8, 12
werden zur Ansteuerung der Motoren fiir den seriell zu par-
allel Konverter (74HC595) verwendet.

Die restliche Pinbelegung der Ein-/Ausgange entspricht der Be-
schriftung auf der Platine.



Inbetriebnahme

Stecken Sie das Motor Shield vorsichtig auf den Arduino™, um
keine Stiftleisten zu verbiegen.

Den Arduino™ kénnen Sie wie gewohnt, iber USB mit Spannung
versorgen und programmieren.

Verbinden Sie fiir diesen Test einen DC-Motor mit den Klemmen
M3 und die Spannungsversorgung fir den Motor mit den Klem-
men EXT_PWR (+M und GND).

Laden Sie sich die Adafruit Bibliothek fiir das Motortreiber Shield,
Uber die Arduino™ IDE herunter.

Offnen Sie hierzu den Meniipunkt ,Manage Libraries... Diesen
finden Sie in der Arduino™ IDE unter ,Sketch” - ,Include Lib-
rary”.

File Edit [Sketch] Tools Help
Verify/Compile Ctrl+R
Upload Ctri+l)
Upload Using Pragrammer Ctrl+Shift+U

Export compiled Binary  Ctrl+Alt+S

Show Sketch Folder Ctrl«K

Include Library

Add File. I Manage Libraries. I

Add ZIP Library.

Geben Sie im Suchfeld ,Adafruit Motor* ein und installieren Sie

die Bibliothek ,Adafruit Motor Shield library* (fir Shield V1).
@ Library Manager L)

=] atnoe

™

Testprogramm

Dieses kleine Testprogramm verwendet die Adafruit Bibliothek
und lasst den angeschlossenen DC Motor erst in die eine Rich-
tung drehen und anschlieend in die andere.

Der Motor beschleunigt langsam und bremst vor dem Richtungs-
wechsel wieder langsam ab. Am Ende der Schleife wird der Motor
ausgeschalten und das Programm beginnt von vorne.

Die Adafruit Bibliothek enthalt zahlreiche Beispiele, die fiir das
Motor Shield geeignet sind.

Referenz:
» https://learn.adafruit.com/adafruit-motor-shield/overview

// Adafruit Motor shield library

// this code is public domain, enjoy!
#include <AFMotor.h>
AF DCMotor motor(3);

void setup ()

{

Serial.begin (9600); // set up

Serial library at 9600 bps

Serial.println(,Motor test!"“);

// turn on motor
motor.setSpeed (200) ;
motor.run (RELEASE) ;

void loop ()

{

uint8 t 1i;

Serial.print (,tick"™);

motor.run (FORWARD) ;

for (1i=0; 1<255; i++)

{
motor.setSpeed (i) ;
delay (10);

for (i=255; i!=0; i--)

{
motor.setSpeed (i) ;
delay (10);

Serial.print (,,tock™);

motor.run (BACKWARD) ;

for (i=0; 1i<255; i++)

{
motor.setSpeed (i) ;
delay (10);

for (i=255; i!=0; i--)

{
motor.setSpeed (i) ;
delay (10);

Serial.print (,tech"™);
motor.run (RELEASE) ;

delay (1000);



Entsorgung

nicht in den Hausmdll. Entsorgen Sie das Produkt am
Ende seiner Lebensdauer gemaR den geltenden ge-
setzlichen Bestimmungen.

Ei Elektronische Gerate sind Wertstoffe und gehdren

Sie erfiillen damit die gesetzlichen Verpflichtungen und
leisten Ihren Beitrag zum Umweltschutz.

Technische Daten

Betriebsspannung...... ... 5 VIDC (digital)
Motorbetriebsspannung.......... 4,5 - 10 V/IDC
(Klemme +M und GND)

Motorstrom (dauer).... <06A
Motorstrom (max) .. 12A
Anzahl Motoren ... 4 DC-Motor oder 2 Schrittmotor

Motortreiber........ccoovvreierennn. 21293D

Kompatiblitat............cccocrviennen. Arduino™ UNO R3 und MEGA
Abmessungen (BxHxT) ....... 55x20 x 68 mm
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