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Produktdetails

MP1-10B
MP1-10B Drucktaster

Allgemeine Informationen

Typ MP1-10B
Bestellnummer 1SFA611100R1006
EAN 7320500261026
Beschreibung MP1-10B Drucktaster

Befehls- und Meldegerate, Baureihe: Kunststoff Modular. Eine vielseitige Auswahl an
Betdtigern, Antrieben, Kontaktbldcken, LED-Leuchtmittel und Zubehér mit hoher
Flexibilitat. Hohe elektrische Leistung der Schaltkontakte: AC-15, 6A bei 230 V. Die
flexible L&sung, die lhre Lagerverwaltung vereinfacht. Es werden die folgenden
Normen und Zulassungen erfillt: IEC/EN 60947-1: Niederspannungsschalt- und
Langbeschreibung Befehlsgerdte - Teil 1: Algemeine Regeln / IEC/EN 60947-5-1: Niederspannungsschalt-
und Befehlsgeréte - Teil 5-1: Steuergerate und Schaltelemente - Elektromechanische
Steuergerate / IEC/EN 60947-5-5: Niederspannungsschalt- und Befehlsgerate - Teil 5-
5: Steuergerédte und Schaltelemente - Elektrisches NOT-AUS-Gerat mit mechanischer
Verrast-Funktion. Die komplette Liste aller technischen Daten und erfiillten Normen
finden Sie in unseren Produkt-Datenblattern.

Bestelldaten
Mindestbestellmenge 10 Stiick
Zolltarifnummer 8536501999
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MP1-10B

Hauptdokumente

Datenblatt, technische 1SFC151007C02__
Information

Montage- und 1SFC151011M0201
Betriebsanleitung

Abmessungen

Breite 0.029 m
Hoéhe 0.029 m
Tiefe 0.033m
Gewicht 0.011 kg

Technische Daten

Umgebungstemperatur (Betrieb) -25 ... +70 °C

(Lagerung) -40 ... +85 °C
Farbe schwarz
Bedienteilausfiihrung biindig

Blendenmaterial

schwarzer Kunststoff

Beleuchtung

nicht beleuchtet

Funktion tastend

Gehduseart NEMA Typ1l
Typ 12
Typ 13
Typ 3R

Typ 4

Typ 4X

Mechanische 2 Million

Lebensdauer

Umgebungsbedingungen

Schutzart Front IP66

Material Compliance

Konfliktmineralien- 9AKK108467A5658

Berichtsvorlage (CMRT)

REACH Erklarung

2CMT2022-006479

ROHS Information

2CMT2022-006498

RoHS Status

nach EU-Richtlinie 2015/863 22. Juli 2019 (RoHS 3)

Gefahrstoff-
Uberwachungsgesetz -
TSCA

2CMT2023-006523

WEEE Kategorie

Produkt nicht in WEEE Umfang

Zertifikate und Deklarationen

cULus Zertifikat

9AKK107046A9925

Konformitatserklarung -
CE

2CMT2015-005452

© 2024 ABB. Alle Rechte vorbehalten

2/4

2024,/05/30 Anderungen vorbehalten



MP1-10B

3/4

Konformitatserklarung - 2CMT2020-006121

UKCA
DNV GL Zertifikat

E-14107

Verpackungsinformationen

Menge Beutel 1 Stick
Verpackungseinheit 1
Breite 0.135m
Verpackungseinheit 1
Lange 0.145m
Verpackungseinheit 1
Hohe 0.035m
Verpackungseinheit 1
Bruttogewicht 0.014 kg
Verpackungseinheit 1
EAN Verpackungseinheit 7320500261026
1
Klassifizierungen
Kennbuchstabe S
(elektrische
Betriebsmittel)
ETIM6 EC000221 - Frontelement fiir Drucktaster
ETIM7 EC000221 - Frontelement fiir Drucktaster
ETIM8 EC000221 - Frontelement fiir Drucktaster
eClass V11.0 : 27371210
UNSPSC 39122216
IDEA Granular Category 5212 >> Push button for distribution board
Code (IGCC)
E-Nummer (Finnland) 2313610
E-Nummer (Norwegen) 4372006
E-Nummer (Schweden) 3715006
Wird verwendet (als Ersatzteil fiir "Produkte")

ifi e . Unit Of
Identifier Description Quantity Measure
IRB 340 M2004 No Description Available 1 piece
3HAC020536-015 No Description Available 1 piece
IRB 1400 M2004 No Description Available 1 piece
3HAC020536-001 No Description Available 1 piece

Produktspezifische Teiledaten
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Product Category Robot Design Year Robot Part Location Robotics Part Category

IRB 340 M2004 IRB 340 IRB 340 M2004 Manipulator Base Misc Parts -

Connector/Connector

Parts

3HAC020536-015 IRB 360 M2004 Manipulator Base SMB/Electronics

IRB 1400 M2004 IRB 1400-5/1,44 Lower Arm Casting/Machining

Assembly

3HAC020536-001 Base and Frame Misc Parts - Various
Kategorien

Niederspannungsprodukte und Systeme — Schalt- und Steuerungstechnik — Befehls- und Meldegerdte — Modular — MP
Pushbutton

Mittelspannungsprodukte & Systeme — Service — Ersatzteile — Parts — All Spare Parts (Relays-SWG-CB)
Robotertechnik — Industrieroboter — Knickarmroboter — IRB 1400 — IRB 1400-5/1,44
Robotertechnik — Industrieroboter — Parallelarmroboter — IRB 340

Robotertechnik — Industrieroboter — Parallelarmroboter — IRB 360 — IRB 360
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