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Hinweise: Da das Produkt standig weiterentwickelt wird, kann nicht garantiert werden, dass das
Produkthandbuch und die Installationsanleitung mit dem neuesten Produkt tGibereinstimmen. Das
Unternehmen kann nicht jeden Kunden iiber Anderungen (falls vorhanden) am Produkt selbst

und seinen Bedienungsanweisungen informieren. Bitte wenden Sie sich bei Bedarf direkt an den
Unternehmensvertrieb. Die Anderungen umfassen unter anderem Folgendes:

Blindbereich des Produkts, Leistungsparameter, Funktionen, Struktur, Form, Farbe usw.
Softwarefunktionen, Struktur, Anzeigemodus, Bedienungsgewohnheiten usw. Alle Arbeiten an der
Hardware miissen nach dem Ausschalten durchgefiihrt werden. Ausfalle, wie z. B. Kurzschliisse, die durch
Arbeiten im eingeschalteten Zustand verursacht werden, fallen nicht unter die Garantie.

Das Offnen der Abdeckung muss nach dem Ausschalten erfolgen, und es darf keine Fliissigkeit in das
Messgerat gelangen. Fehler, die durch das Eindringen von Flissigkeit verursacht werden, fallen nicht
unter die Garantie. Normalerweise muss das von unserem Unternehmen hergestellte Ultraschall-
Fullstandsmessgerat gemal den Installationsanforderungen im Handbuch installiert werden. Danach
kann das Gerat erst nach der Einstellung der folgenden Parameter normal verwendet werden. Auf dem
Bedienfeld befinden sich drei Tasten, mit denen das Messgerat eingestellt werden kann.

Die Messwerte werden nach der Einstellung auf dem LCD-Bildschirm angezeigt.

SET Taste v A Taste

» Menlpunkt eingeben » Cursor bewegen
» Menupunkt bestatigen » Menupunkt auswahlen
» Parameteranderung bestatigen » Parameter dndern

(1) Nach dem Einschalten des Messgerats die Einstelltaste (SET) lange gedriickt halten. 2 Sekunden lang
driicken, um das Hauptmenii aufzurufen.

Die Menimodi umfassen den Expertenmodus und den einfachen Einstellungsmodus.Die
Menuabfragetabelle des einfachen Einstellungsmodus ist in der folgenden Tabelle dargestellt.

MenUabfragetabelle des einfachen Einstellungsmodus
Hinweis: Halten Sie SET 2 Sekunden lang gedriickt, um das Menii fiir die Zeit aufzurufen.
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Einfacher Einstellmodus
Parametereinstellung

Geben Sie den Abstand zwischen der
Sendeflache des Sensors und dem
Beckenboden ein

Wabhlen Sie zwischen der Eingabe des
Fillstandswerts oder des Abstandsventils

Geben Sie den entsprechenden Abstand (oder
Fillstand)
bei einem Ausgang von 4 mA ein

Geben Sie den entsprechenden Abstand (oder
Fillstand)
bei einem Ausgang von 20 mA ein

Einstellung abgeschlossen

Die Meniiabfragetabelle des Experteneinstellungsmodus ist in VI dargestellt. Meniischnittstelle und
Bedienungsanleitung:

(2) Messmodus auswahlen:

Die Messmadi sind in den Entfernungsmessmodus und den Materialstandsmessmodus unterteilt. Die
werkseitige Standardeinstellung ist die Materialstandsmessung.

(3) Geben Sie den Wert fiir die Sondenhdhe als ,Referenznullpunkt” ein (die Sondenhohe ist der Abstand

zwischen der Emissionsflache der Sonde und dem Tank- oder Beckenboden).

1. Im Entfernungsmessmodus ist die Einstellung des Referenznullpunkts bedeutungslos, und die
Positionen des maximalen und minimalen Messbereichs sind in Abb. 1.1 dargestellt.

2. Im Materialstandsmessmodus sind die Positionen des Referenznullpunkts, des maximalen und
minimalen Messbereichs in Abb. 1.2 dargestellt.

Distance measurement mode: measure the distance from probe
emission surface to water surface, output 4-20ma corresponds
to the variation of distance.

Zeroas «Ultrasonic transducer
reference point Low point of measuring range, 0%,5r =
Lowp g range, 0% Ginameas — "\

Distance: from probe emission
surface to water surface or solid
material surface .

Material level: high from water
surface to water bottom or from
solid material surface to bottom of bin.

Measuring Range

20mA

High point of measuring range, 100%

Abb. 1.1 Schematische Darstellung der Entfernungsmessung
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Level measurement mode: measure the distance from water surface
to water bottom, output 4-20ma corresponds to the altitude variation
of water level.

Zeroas A «<Ultrasonic transducer
reference point High point of measuring range, 1OO°/>/M—N:EI [ ‘\. T

20mA:

Distance: from probe emission
surface to water surface or solid
material surface .

Material level: high from water
surface to water bottom or from
solid material surface to bottom of bin.

Measuring Range

4mA v

Low point of measuring range, 0%
Abb. 1.2 Diagramm der Materialmessungsebene

Minimum des Messbereichs: Dies ist der Wert des Abstands zwischen der Referenzebene und der Position,
der positiv ist, wenn das Minimum des Messhereichs iber der Referenzebene liegt, und negativ, wenn das
Minimum des Messbereichs unter der Referenzebene liegt. Der Ausgangsstrom betragt 4 mA, wenn sich
der Fliissigkeitsstand an dieser Position befindet.

Maximaler Messbereich: Dies ist der Wert des Abstands zwischen der Referenzebene und der Position,
der positiv ist, wenn der maximale Messhereich tber der Referenzebene liegt, und negativ, wenn der
maximale Messhereich unter der Referenzebene liegt. Der Ausgangsstrom betragt 20 mA, wenn sich der
Flissigkeitsstand an dieser Position befindet.

(4) Betrieb mit Relais: Rufen Sie die Alarmeinstellungen auf und stellen Sie drei Parameter ein:

1. Alarmmodus: Wahlen Sie zwischen Alarm bei hohem Fillstand, Alarm bei niedrigem Fullstand oder Aus.

2. Alarmwert: Alarm bei hohem Fullstand: Der Alarm wird ausgeldst, wenn der Flissigkeitsstand Gber dem
Alarmwert liegt. Alarm bei niedrigem Fillstand: Alarm wird ausgelst, wenn der Flissigkeitsstand unter
dem Alarmwert liegt

3. Rucklaufdifferenzwert: Dient dazu, ein wiederhaltes Schalten des Alarmschalters in der Nahe des
Alarmpunkts aufgrund von Messfehlern zu verhindern. Alarmzustand bei hohem Fullstand: Alarm wird
aufgehoben, wenn der Flissigkeitsstand unter (Alarmwert - Riicklaufdifferenzwert) liegt. Alarmzustand
bei niedrigem Fillstand: Alarm wird aufgehoben, wenn der Flussigkeitsstand tiber (Alarmwert +
Ricklaufdifferenzwert) liegt

(5) Bitte stellen Sie die Optionen fur die Auswahl der Sonde, die Parameterkorrektur und die Auswahl des
Algorithmus unter Anleitung von professionellen Technikern ein.

(6) Die installierten Gerate miissen ordnungsgemaR und unabhangig geerdet sein und dirfen nicht die
offentliche Erdung mit Schaltschranken oder Zahlerkasten teilen.

(7) Empfehlungen: Wenn der Ultraschall-Fullstandsmesser mit einem Frequenzumrichter, einer SPS

oder anderen Geraten mit Stérsignalen verbunden ist, muss der Stromversorgungsteil mit einem
Trenntransformator und der Signalteil mit einem Signaltrenner ausgestattet werden. AuBerdem muss eine
zuverlassige Erdung vorhanden sein.

* Die Signalleitung darf nicht zusammen mit der Stromleitung in derselben Leitungskanalkonstruktion
verlegt werden, sondern muss separat in einem Metallrohr oder in ausreichender Entfernung zur
Stromleitung installiert werden. Wenn die Signalleitung nicht separat in einem Rohr verlegt wird, muss
sie mindestens 1 m von der Stromleitung entfernt sein.
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Diagrammbeschreibung:

Dies ist ein wichtiger Hinweis, der sorgfaltig gelesen und gemaR den Anforderungen strikt befolgt
werden muss.

Dies ist eine haufig varkommende Aufforderung, die sorgfaltig gelesen werden muss, um Probleme
bei der Verwendung zu vermeiden.

PRODUKTVORSTELLUNG

Der Ultraschall-Fiillstandsmesser (zur Material- und Flussigkeitsstandsmessung) ist ein beriihrungsloses,
auBerst zuverlassiges und kostenglinstiges Messgerat fiir den Materialftllstand, das sich leicht installieren
und warten lasst. Es erfillt die meisten Anforderungen an die Materialfillstandsmessung, ohne das
Medium zu berihren. Es handelt sich um einen Ultraschall-Fullstandsmesser der neuen Generation

mit vollstandig unabhangigen Eigentfumsrechten, der vom Unternehmen in jahrelanger harter Arbeit
entwickelt wurde.

INBETRIEBNAHME

Da die Umgebung am Installationsort des Messgerats unterschiedlich ist, miissen vor dem Betrieb des
Ultraschall-Fullstandsmessgerats die grundlegenden Informationen zur durchzufithrenden Messung
ermittelt werden, wie z. B. Messbereich, Nullpunkt, Skalenendwert und Standortbedingungen. Daher
muss das Messgerat vor der Messung eingestellt werden. Die spezifischen Einstellungen sind in der
,Bedienungsanleitung fiir einfache Einstellungen der Menis des Ultraschall-Fillstandsmessgerats” auf
Seite 1 defailliert beschrieben.

Others: please do nof modify probe selection, parameter correction and algorithm selection without
permission.

WICHTIGSTE TECHNISCHE INDIKATOREN

Funktion Integrierter Typ Separater Typ
Messhereich 5m, 10m, 15m, 20m, 30m, 40m, | 5m, 10m, 15m, 20m, 30m, 40m,
50m, 60m 50m, 60m, 70m
Messgenauigkeit 0.5%..1.0% 0.5%...1.0%
Auflosungsverhaltnis 3mm oder 0.1% 3mm oder 0.1%
(je nachdem, welcher Wert (je nachdem, welcher Wert
groBer ist) groBer ist)
Anzeige Englisch LCD Englisch LCD
Analogausgang 4-Leiter-System, 4..20 mA/510 | 4..20mA/ 5100 Ladung
QO Last
2-Leiter-System, 4...20 mA/250
Q Last
Relaisausgang 2 Gruppen (d. h. AC250 V/8 2 Gruppen fur Einzelkanale und
A oder DC 30 V/5 A) optional, 4 Gruppen fir Doppelkanadle
programmierbar (optional)
AC250V/8 Aoder DC30 V/5A,
programmierbar
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Stromversorgung Standardkonfiguration 24 VDC Standardkonfiguration: 220 V AC
Optional 220 V AC +15 % 50 Hz +15 % 50 Hz

Optional: 24 V DC120 mA
Kundenspezifisch: 12 V DC oder
batteriebetrieben

Umgebungstemperatur Anzeigeinstrument: Anzeigeinstrument:
-20 ... +60 °C Sonde: -20 ... +80°C | -20 ... +60 °C Sonde: -20 ... +80°C

Kommunikation 485, 232 Kommunikation 485, 232 Kommunikation
(optional) (Vereinbarung mit (optional) (Vereinbarung mit
dem Hersteller) dem Hersteller)

IP-Schutzklasse Anzeigegerat: IP66, Anzeigegerat: IP66,

Sonde: IP68 Sonde: IP68

Sondenkabel Keine 100 m verfligbar,

Standardkonfiguration: 10 m

Sondeninstallation Wahlen Sie den Typ basierend Wahlen Sie den Typ basierend
auf dem Messbereich und der auf dem Messbereich und der
Sonde aus. Sonde aus.

Stromverbrauch des Produkts Die Stromversorgung des separaten Typs betragt 24 V, und der

Stromverbrauch fir diesen Typ betragt 100 mA ohne Relais, 120 mA
mit einem Relais, 145 mA mit 2 Relais, 170 mA mit 3 Relais und 190
mA mit 4 Relais.

Der spezifische Stromverbrauch ist unten aufgefihrt:

24 x 100 mA = 2,4 W fiir den separaten Typ ohne Relais;

24 x120 mA = 2,9 W fuir den separaten Typ mit einem Relais;

24 x 145 mA = 3,5 W fiir den separaten Typ mit 2 Relais; 24 x 170 mA
= 4,1 W fiir den separaten Typ mit 3 Relais; 24 x 190 mA = 4,6 W flr
den separaten Typ mit 4 Relais;

Stromverbrauch des Produkts Der integrierte Typ mit Vierdrahtsystem wird mit einer
24-V-Stromversorgung betrieben und hat einen Stromverbrauch
von 80 mA ohne Relais, 105 mA mit einem Relais und 130 mA mit
zwei Relais.

Der spezifische Stromverbrauch ist unten aufgefiihrt:

24 x 80 mA =1,9 W fur den integrierten Typ ohne Relais;

24 x105 mA = 2,5 W fiir den integrierten Typ mit einem Relais;
24 x 145 mA = 3,1 W fur den integrierten Typ mit 2 Relais;

Stromverbrauch des Produkts Der integrierte Typ mit Zweidrahtsystem wird mit einer
24-V-Stromversorgung betrieben. Er kann nicht mit einem Relais
ausgestattet werden und hat einen Stromverbrauch von 30 mA.
Der spezifische Stromverbrauch ist unten angegeben:

24 x 30 mA = 0,72 W flir den integrierten Typ chne Relais;

Anmerkungen: Diese Serie von Ultraschall-Sonden kann auch nach Kundenwunsch angepasst werden. Die
angepassten Sonden sind Sonden mit besonderen Spezifikationsanforderungen, wie z. B. Bestandigkeit
gegen hohen Druck, Bestandigkeit gegen hohe Temperaturen, kleiner Durchmesser und kleiner toter
Winkel.
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INSTALLATIONSANLEITUNG

4.1 EinbaumaBe des Flllstandsmessgerats
(1) StandardmaBiges separates Ultraschall-Flllstandsmessgerat:

Objekthild Konstruktionszeichnung

(2) Verbesserter integrierter Ultraschall-Flllstandsmesser

Objektseite Bild Objekt-Fronthild

157 )

Water joint

o N \M18x1.5
N \
N LY

T "\_Controller

~ A
— ~._Connecting piece
S Probe
$46
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4.2 Installationsanleitung

4.2.1Begriffe verstehen

1. Messbereich: Die Bedeutung des Messhereichs ist fiir die Auswahl des Zahlertyps sehr wichtig. Bitte
beachten Sie die folgenden Diagramme.

Probe emitting surface

5|
g i """ S R~ R i = e N~ R R o B A
2 g ~Minimum Minimum ~ Minimum
s 2H distance 0.40m! distance 1.00m s distance 0.50m
=17 3 i !
@ 3 | '@
3 5F 58 i3 8=
Z S ] 3 1 E D 3
3 B 55 19 = 2 =% 3
o U 5 e D PR ‘33 S ©
2 @ (=51 =7} 1@z S
125 QCc = Qc
i a3 ® = 183 ® 3.
5m measuring range 3 5 3 i,é 3
a :
) 1

10m measuring range

20m measuring range

2. Abstrahlwinkel und Storecho

Der Ultraschallstrahl wird von der Sonde gebiindelt. Die Aussendung des Impulsstrahls ahnelt

dem Lichtstrahl einer Taschenlampe. Je weiter er von der Sonde entfernt ist, desto groBer ist der
Diffusionsbereich.

Alle Objekte innerhalb des Abstrahlwinkels, wie Rohre, Stiitzen, Schweif3nahte, Verstarkungsrippen,
Mischpropeller und hangende Objekte, fihren zu starken Starechos, insbesondere Objekte innerhalb des
Abstrahlwinkels, die sich in der Nahe der Sonde befinden.

Beispielsweise ist das Storecho, das durch ein Rohr in 6 m Entfernung von der Sonde verursacht wird,
neunmal starker als das Stdrecho, das durch dasselbe Rohr in 18 m Entfernung von der Sonde verursacht
wird.

*Versuchen Sie, die Sensorachse senkrecht zur Oberflache des Mediums auszurichten, und vermeiden
Sie andere Objekte im Bereich des Emissionswinkels, wie z. B. Rohre und Stitzen.

4.2.2 Messbereich auswahlen

Der Messbereich wird durch die Reichweite der Ultraschallsonde bestimmt, die von der Arbeitsumgebung
vor Ort, dem zu messenden Objekt, der Temperatur usw. abhangt. Legen Sie den erforderlichen
Messhereich anhand der folgenden Tabelle fest.

Flissigkeitsoberflache | Dampfungsfaktor Dampfungsprozentsatz | VergroBerung des
Messbereichs

Stabil 0dB 0% 1-facher Messbereich

Wellen 5..10dB 50..67% 1-facher Messbereich

Starke Schwankungen | 10...20dB 90% 3-facher Messbereich

(z. B. bei Vorhandensein

eines Mischfllgels)
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Feste Dampfungsfaktor Dampfungsprozentsatz | VergroBerung des

Materialoberflache Messbereichs

Hart, rau (z. B. 40dB 99% 10-facher Messbereich

Granulatgummi)

Weich (z. B. 40 ... 60dB 99 ..99.9% Verwendung nicht

Kohlenstaub, Zement empfohlen

und Kohleasche)

Mit Staub Dampfungsfaktor Dampfungsprozentsatz | VergroBerung des
Messbereichs

Keiner 0dB 0% VergrdBerung ist nicht
erforderlich

Wenig 5dB 50% 1-fache VergroBerung
des Messbereichs

Viel 5..20dB 50..90% 3-fache VergroBerung
des Messbereichs

Mit Rohstoff Dampfungsfaktor Dampfungsprozentsatz | VergroBerung des
Messbereichs

Keiner 0dB 0% VergrdBerung ist nicht
erforderlich

Wenig 5..10dB 50..67% 1-fache VergroBerung
des Messbereichs

Viel 10 ... 40dB 67..99% 3-fache VergroBerung
des Messbereichs

Mit Nebel Dampfungsfaktor Dampfungsprozentsatz | VergroBerung des
Messbereichs

Keiner 0dB 0% VergroBerung ist nicht
erforderlich

Wenig 5..10dB 50..67% 1-fache VergroBerung
des Messbereichs

Viel 10...20dB 67 ..90% 3-fache VergroBerung

des Messbereichs
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Mit Dampf Dampfungsfaktor Dampfungsprozentsatz | VergroBerung des
Messbereichs

Keiner 0dB 0% VergroBerung ist nicht
erforderlich

Wenig 5..10dB 50..67% 1-fache VergroBerung
des Messbereichs

Viel 10...20dB 67 ..90% 3-fache VergroBerung
des Messbereichs

Temperaturunterschied | Dampfungsfaktor Dampfungsprozentsatz | VergroBerung des
zwischen Sonde und Messbereichs
Mediumaberflache

<20°C 0dB 0% VergroBerung ist nicht
erforderlich

<40°C 5..10dB 50..67% 1-fache VergroBerung
des Messbereichs

<80°C 10...20dB 67 ..90% 3-fache VergroBerung
des Messbereichs

Die Berechnungsmethaode fur die Signaldampfung besteht darin, alle Signaldampfungswerte zu addieren,
wenn vor Ort mehrere Bedingungen vorliegen.

» Mit wenig Rohstoff 5..10dB

. . 5..20dB
» Mit wenig Dampf

Temperaturunterschied zwischen Sonde und Mediumoberflache <40°C5 ... 10 dB
Gesamtminimum: 15 dB, Maximum: 40 dB

Unter solchen Umstanden sollte fur die Messung ein Ultraschall-Fillstandsmesser mit einem Messbereich
von 50 m ausgewahlt werden, wenn der tatsachliche maximale Messbereich 5 m betragt.
4.2 3 Installation des Gewindes am Boden

A\ Es wird empfohlen, bei der Installation einen Kunststoffflansch fir den Anschluss an den Sensor zu
verwenden.

» Einbau des Gewindes am Boden

01. Installieren Sie einen Flansch an dem zu messenden Objekt.
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02. Setzen Sie einen Abstandhalter mit dem gleichen Innendurchmesser auf den Flansch.

03. Richten Sie den Wandler am Flanschloch aus.

04.Setzen Sie den Wandler in die Flanschbohrung ein.

05.Von der Flanschunterseite aus sehen
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06.Legen Sie einen Abstandhalter mit dem gleichen Innendurchmesser unter den Flansch.

07.Muttern festziehen, um den Wandler zu befestigen

08.Wandler installiert

A Die Installation am Tank, Pool, der Abdeckplatte und der Halterung entspricht im Wesentlichen der
oben beschriebenen Vorgehensweise.
Nach der Installation der Sonde muss die Emissionsflache der Sonde aus der Abdeckplatte oder dem
Wellenleiter herausragen und darf sich nicht in der Abdeckplatte oder dem Wellenleiter befinden.

4.2.5 Flissigkeitsmessung

4.2.5.1 Flachdachbehalter

Normalerweise hat der Flachdachbehalter ein kurzes Verbindungsrohr, dessen Bezugsebene die Unterseite
des Flansches ist. Unter der Voraussetzung, dass die Lange des Verhindungsrohrs < 60 mm betragt, der
Innendurchmesser 2 100 mm ist und die Innenwand glatt und frei von Graten und Ausbuchtungen ist, kann
die Messung durchgefiihrt werden, wenn die Emissionsflache der installierten Sonde 3 cm unterhalb der
Flanschunterseite liegt.
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Mounting flange

Minimum distance
is the blind area

Maximum liquid level

Flanschmontage in einem kurzen Verbindungsrohr

Die ideale Installation besteht darin, den Zahler direkt auf dem flachen Behalter anzubringen, chne
das Verbindungsrohr zu verwenden. Die runde Offnung am Behalter reicht fiir die Befestigung des
Montageflansches oder des Kardangelenks aus. Die Sondenemissionsflache befindet sich unterhalb der
Bezugsebene.

Mounting flange

Probe emitting surface
1 °]

Minimum distance
is the blind area

Maximum liquid level

Flanschmontage (Verriegelungsflansch) am Flachdachbehalter

Probe emitting surface

The distance shall be greater than the
blind area range of liquid level meter.
Consult the technicians for specific
blind area range of liquid level meter.

Flanschmontage am Flachdachbehalter ohne Verbindungsrohr

Bei der Installation an einer Nippelverbindung ahnlich einer Sonde muss der Innendurchmesser
des Verbindungsrohrs mit dem AuBengewinde identisch sein, und die Emissionsflache der Sonde
muss mindestens 1cm aus dem Verbindungsrohr herausragen und darf sich nicht innerhalb des
Verbindungsrohrs befinden.
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Connecting pipe height <60 mm

The probe emitting surface
must be exposed from the
connecting pipe.

Einbau der Sonde an der Nippelverbindung
Ebenso kann der separate Sensor iiber ein oberes Hebegewinde installiert werden, wobei die
Abmessungen des Hebegewindes M30x1,5, M32x1,5 und M38 x1,5 umfassen.

| <15mm

Probe emitting surface

Hebegewindeanschluss an der separaten Sondenspitze

4.2.5.2 Gewalbtankdeckel

Bei Gewadlbtanks sollte das Messgerat nicht in der Mitte des Tankdeckels installiert werden. Stattdessen
sollte das Messgerat in 1/2 oder 2/3 des Tankdeckelradius installiert werden (vorausgesetzt, dass ein
bestimmter Abstand zur Tankwand eingehalten wird). Die gewdlbte Tankoberseite wirkt wie eine konvexe
Linse auf den Ultraschallimpuls. Wenn die Sonde im Brennpunkt der konvexen Linse installiert wird,
empfangt sie alle falschen Echos. Daher darf der Sensor nicht in der Mitte der gewalbten Tankoberseite
installiert werden.
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Connecting pipe height
shall be <60 mm

1/2 or 1/3 of
container radius

Montage an Nippelverbindung - gewdlbtes Tankoberteil

l

Connecting pipe height
shall be <70 mm

T

i
_<—Top-mounting flange
i
i
|
_Probe emittingjsurface
Probe emitting surface shall
be below the connectind pipe bottom
]
i

1/2 or 1/3 of 3
container radius, |

Montage auf Flansch - gewdlbter Tankdeckel

Bei den meisten Bogentanks betragt die Lange des Verbindungsrohrs plus Flansch an der Oberseite
150-180 mm. Der Teil unterhalb des Sondengewindes des Ultraschall-Fullstandsmessers ist jedoch

nicht so lang (eine verlangerte Sonde ist zur Anpassung erhaltlich, um sicherzustellen, dass die
Sondenemissionsflache unterhalb des Verbindungsrohrbodens liegt). In diesem Fall ist das proportionale
Verhaltnis zwischen Durchmesser und Lange des Verbindungsrohrs zu beachten.

S/N Lange des Mindestinnen- Anmerkungen
Verbindungsrohr durchmesser des
Verbindungsrohrs

1 150 mm 100 mm Die Innenwand des
Verhindungsrohrs
2 200 mm 150 mm muss frei von Graten

und Ausbuchtungen
sein und senkrecht

3 250 mm 180 mm .
verlaufen, und die
Schweifnaht muss

4 300mm 220 mm poliert sein. Die
Verbindung zwischen

5 400 mm 280 mm

Verhindungsrohr und
Tankaoberteil muss
nach auBen hinin
einem Winkel von 45°
abgeschragt poliert
sein.
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4.2.5.3 Offener Behalter

Bei offenen Behaltern muss fur die Installation eine Halterung verwendet werden. Die Tragfahigkeit der
Halterung muss vermerkt werden, und zwischen dem Sensor und der Behalterwand muss ein bestimmter
Abstand eingehalten werden. Wenn der obere und untere Teil des offenen Behalters oder der Innenwand
des Vorratsbehalters flach und frei von hangenden Gegenstanden und anderen Objekten sind, betragt der
Abstand zwischen dem Sensor und der Behalterwand wie folgt:

Maximaler Mindest Maximaler Mindest Maximaler Mindest

Messbhereich abstand zu Messbereich abstand zur Messbereich abstands
Wand Wand bereich

5m 05m 10m 1.0m 15m 1.5m

20m 25m 30m 35m 40m 5m

50 m 6m 60m 7m 70m 8m

IsrLspt:gera _ Probe emitting surface

Inner wall The distance sHall be
shall be flat greater than thq blind area.

Montage an offenem Behalter - mit Oberseite gegen die Stlitze auf einer Seite
Da der offene Behalter keine fokussierende Wirkung hat, kann der Sensor in der Mitte des Behalters
montiert werden.

Installing
support

Probe emitting surface

] H_ < Installing

< Inner wall shall be flat support
The distance shall be greater than the
blind area range of liquid level meter.
Consult the technicians for specific
blind area range of liquid level meter

Maximum liquid level

Liquid

Montage auf offenem Behalter - mit Halterung am oberen mittleren Teil
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4.2.5.4 Entwasserungsbrunnen und Gemeinschaftsbrunnen

Normalerweise sind das Brunnenloch und der Brunnenkopf von Entwasserungsbrunnen schmal und
die Brunnenwand uneben, was die Durchfiihrung von Ultraschallmessungen erschwert. Dies kann durch
die Installation eines Verhindungsrohrstiicks oder eines ganzen Messgehauses gelost werden. Es ist zu
beachten, dass sich der Blindbereich nach dem Einbau des Sensars in das Verbindungsrohr um etwa 50
... 100 % vergroBert. Daher miissen die Faktoren fur die VergroBerung des Blindbereichs berticksichtigt
werden.

Wenn also das Verbindungsrohr verwendet wird und der urspriingliche Blindbereich der Sonde 0,50 m
betragt, vergroBert sich dieser nach dem Einbau der Sonde in das Verbindungsrohr auf 1,00 m.

Connecting pipe inner
diameter 2150 mm

Minimum distance
is the blind area

Measuring range

Measuring casin

Verbindungsrohr und Messrohr fiir die Messung von Entwasserungsschachten

Bei gewchnlichen Schachten (einschlieBlich Wasserquellenschachten und Tiefbrunnen) ist der
Durchmesser in der Regel gering, und die beste Messwirkung wird durch die Installation eines Messrohrs
erzielt. Die Innenwand des Messrohrs muss glatt sein (PVC- und PE-Rohre kénnen verwendet werden) und
der Innendurchmesser muss 2 150 mm betragen (Messbereich innerhalb von 4 m). Bei Verbindungsrohren,
die langer als 4 m sind, ist der Hersteller zu kontaktieren. Die Messung kann durchgefihrt werden, solange
das Messrohr sauber und frei von anhaftenden Medien und inneren Verbindungsstellen ist.

Das Messrohr muss standig in das Medium eingetaucht sein, um eine genaue Messung innerhalb des
Messrohrs zu gewahrleisten.

4.3.1 Messung von Feststoffen

4.3.1.1 Flanschinstallation

Ahnlich wie bei der Messung von fliissigen Medien kann das Messgerat am Gegenflansch des
Behalteranschlussrohrs installiert werden. Die reflektierende Oberflache von Feststoffen unterscheidet
sich von der von Flissigkeiten und ist nicht eben, was bei der Installation berlcksichtigt werden muss. Die
Emissionsflache der Sonde muss senkrecht zur Oberflache des zu messenden Feststoffs stehen, und die
Sonde muss aus dem Anschlussrohr herausragen.

An der Messstelle fir Feststoffe fihrt die Sonde im Verbindungsrohr in den meisten Fallen zu
Schwankungen der Messdaten oder zu ,Wellenverlusten”.

Um dieses Problem zu I6sen, kann der Universalflansch verwendet werden. In diesem Fall kann die
Emissionsflache der Sonde einfach durch Drehen des Flansches an die reflektierende Oberflache des zu
messenden Feststoffs ausgerichtet werden.
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Probe emitting surface

Probe emitting surface JMimmum distance

shall be perpendicular
to the level of material
measured.

is the blind area

Probe emitting surface
shall be perpendicular
to the level of material
measured.

Minimum distance
is the blind area

Separater Sensor, installiert am Behalterflansch

4.3.1.2 Installation tber Nippelverbindung
Bei der Installation iber eine Nippelverhindung muss die Sonde mindestens 2 cm tiber dem Boden des
Verbindungsrohrs herausragen.

Probe emitting surface
Minimum distance
is the blind area

Integrierter Sensor - Installation iber Nippelverbindung

(= FCE..



4.3.1.3 Einbau des Turrahmens
Der Turrahmen kann in den offenen Behalter eingebaut werden, wobei die Achse des Verhindungsrohrs
auf die Behalteroffnung ausgerichtet oder senkrecht zur Medienoberflache sein muss.

Probe emitting surface il | |«Feedstock
NI Gt ctloL o koS OO J_
v
Minimum distance \ l
is the blind area

Integrierter Sensor - Einbau in den Tiirrahmen

Bei der Installation fiir Materialhalden im Freien sind mehrere Messgerate fiir die Messung groBer
Materialhalden im Freien erforderlich. Die Messgerdte konnen am Hebezeugrahmen befestigt werden, und
die Sensorsonde muss auf die Oberflache des Mediums ausgerichtet werden.

Sensor 1 Sensor 2
= 00 ==

i

Minimum distance is
the blind area
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—1 Probe emitting
surface

Viscous medium Viscous medium
Wenn es sich um ein nicht klebendes Medium handelt, kann das verlangerte Verbindungsrohr fir langere
Zeit in das Medium getaucht werden (sofern das Rohr nicht durch die Flissigkeit karrodiert wird und sich
keine Verunreinigungen an der Innenwand des Rohrs festsetzen). Auf diese Weise kann die Messung
genauer erfolgen, da sie nicht durch andere Gerate im Behalter beeinflusst wird.
Der Innendurchmesser des Verhindungsrohrs sollte so gro3 wie maglich sein und der schrage Schnitt sollte
glatt sein. Das Verhaltnis zwischen der Hohe L und dem Innendurchmesser ¢ des Verbindungsrohrs ist
unten dargestellt.

S/N Lange (L) des Mindestinnendurchmesser | Anmerkungen
Verhindungsrohrs (®) des Verbindungsrohrs
1 150 mm 100 mm Die Innenwand des

Verbindungsrohrs
muss frei von Graten

2 200 120
" o und Ausbuchtungen
3 250 mm 150 mm sein und senkrecht
verlaufen, und die
SchweiBnaht muss
4 300 mm 180 mm

poliert sein. Die
Verbindung zwischen
5 400 mm 240 mm Verbindungsrohr und
Tankoberteil muss
nach aufen hinin
einem Winkel von 45°
abgeschragt poliert
sein.

Extended connecting pipe not soaked in the medium
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Wenn das verlangerte Verbindungsrohr vollstandig durch den Tank von oben nach unten installiert
ist, ergibt sich folgendes Verhaltnis zwischen dem Innendurchmesser des Verbindungsrohrs und dem

Messabstand des Sensors.

Maximaler Messbereich

Mindestdurchmesser
der Verhindungsleitung

Maximaler Messhereich

Mindestinnen
durchschnitt des
Verbindungsrohr

5m

150 m

10m

200m

15m

250 m

20m

300 m

4.3.3.2 Verlangerung des Verbindungsrohrs fiir die Messung fester Stoffe
Die Messung fester Stoffe unterscheidet sich von der Messung fliissiger Stoffe. Es ist ein konisch
verlangertes Verbindungsrohr mit einem Winkel von 25° bis 30° zu verwenden.

Probe shall be
perpendicular
tothe surface =7
of solid measured

Verlangerte Verbindungsleitung fiir die Messung fester Medien

4.3.3 Bei der Installation ist die Erzeugung von Stdrechos zu vermeiden.
4.3.3.1 Gerate und Installation im Behalter

Bei der Installation des Sensors ist darauf zu achten, dass der Ultraschallstrahl nicht durch andere Gerate
oder das Fordergut blackiert wird. Unebenheiten auf der Ebene oder treppenartige Barrieren im Behalter
haben einen groBen Einfluss auf die Messung. Um eine genaue Messung zu gewahrleisten, kann ein
Deflektor auf der Unebenheit angebracht werden, um das falsche Echo zu reflektieren.
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Correct Wrong

False echo
Deflector

Treppenartige Barrieren im Behalter - geneigter Deflektor erforderlich, um das falsche Echo zu reflektieren

Wenn die Oberseite des Objekts im unteren Teil des Behalters eine Ebene ist, muss der Einlass fuir
verschiedene Medien mit einem in einem bestimmten Winkel angebrachten Deflektor abgedeckt werden.

Deflector | False echo

Flache Ausbuchtung am Boden des Behalters - Deflektor erforderlich

Die im Behalter befindlichen Vorrichtungen wie Rohre und Stiitzen beeinflussen die Messung. Bei der
Auslegung der Messstellen muss sichergestellt werden, dass sich keine anderen Vorrichtungen im
Diffusionsbereich des Ultraschallsignals befinden.

Qorrect

i

Barriere im Behalter - Rohr
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Der Sensor darf nicht im oder tiber dem Ladungsstrom installiert werden und muss in einem bestimmten
Abstand vom Einlass gehalten werden.

Wronge=

=h.Correct

.
Feedstock—> Feedstock > & [

éé Correct Wrong ?
“\
\ .
Fpedsfock —> ™ Feeq

Der Sensor darf nicht im oder Gber dem Durchfluss des Ladungsstroms installiert werden.

Wenn sich in einem Behalter viskoses Medium befindet, wie beispielsweise in einem Rohalspeichertank,
einem Schlammtank, einem Asphalttank oder einem Zementmischbehalter, und der Sensor nahe an der
Behalterwand installiert ist, fihrt das an der Behalterwand haftende Medium zu starken Stdrechos. Daher
muss zwischen dem Sensor und der Behalterwand ein bestimmter Abstand eingehalten werden.

Correct Wrong
E B N
\ﬁ%

Befestigung an der Behalterwand - ein bestimmter Abstand zur Befestigung muss eingehalten werden

Im Wasserspeicherbecken wird die Einbauhohe in der Regel anhand des maximalen Wasserstands
festgelegt. Der Abstand zwischen maximalem Wasserstand und Sonde muss beachtet werden. Wenn
Objekte mit Hohenunterschied am Beckenboden bei niedrigem Wasserstand freiliegen, muss die Kante mit
einem Deflektor abgedeckt werden.
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Correct Wrong

Prope emitting surface
Minimum distance 4
is the blind area H

Maximum water level

60° " v False echo

Y| ow water Tevel o OV Water level
Deflector

Barrieren am Beckenboden - reflektieren mit einem Deflektor

Wenn im Behalter starke Wirbel oder Strudel auftreten, beispielsweise durch den Riihrer oder starke
chemische Reaktionen, kann die Messung erschwert werden. Die ideale Methode besteht darin, die
Sensorsonde zur Messung im Wellenleiter oder Bypassrohr zu installieren.

Wrong ?

Strong fluctudtion Strong fluctuation

Starke Schwankungen bei mittlerer Oberflache - Verwenden Sie zur Messung ein Bypassrohr oder einen
Wellenleiter.

4.3.3.2 Haufige Installationsfehler
1.

Blasen: Wenn die Blasen auf der Oberflache des Mediums groB3 sind und die Blasenschicht dick ist, kann
es zu Messfehlern kammen und die reflektierte Ultraschallwelle kann maglicherweise nicht empfangen
werden. Es missen MalBinahmen getroffen werden, um die Bildung von Blasen zu verhindern, oder der
Sensor muss zur Messung in der Bypass-Leitung installiert werden.

Es konnen auch andere Messgerate verwendet werden, wie z. B. Radar-Fllstandsmesser oder
magnetostriktive Fillstandsmesser.
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Bubbles

Gelegenheiten, bei denen Blasen entstehen

2. Falsche Einbaurichtung des Sensors
Wenn der Sensor nicht parallel zur Oberflache des Mediums eingebaut wird, wird das Messsignal

abgeschwacht. Um eine optimale Messleistung zu gewahrleisten, muss die Achse des Sensors parallel
zur Oberflache ausgerichtet sein, d. h. senkrecht zur Oberflache der gemessenen Grenzflache.

Correct

Die Sensorsonde muss senkrecht zur Oberflache des Mediums stehen.

3. Installation an Orten mit starken Temperaturschwankungen
An Orten mit starken Temperaturschwankungen, z. B. an Orten mit starker Sonneneinstrahlung, kann

es zu Messfehlern kommen. Der Fehler betragt 2-4 % der urspriinglichen Messgenauigkeit. Um dieses
Problem zu beheben, sollte eine Sonnenblende installiert werden.
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Correct
Baffle
e

Wrong

GroBe Temperaturunterschiede - Sonnenblende oder Zahlerkasten hinzufiigen

4. Mindestabstand zum Medium kleiner als der Blindbereich
Wenn der Abstand zwischen Sonde und maximalem Fillstand des Mediums kleiner ist als der
Blindbereich des Messgerats, sind die Messwerte falsch.

5. Der Sensor befindet sich zu nahe an der Behalterwand
Wenn der Sensor zu nahe an der Behalterwand installiert ist, werden starke Storechos erzeugt.
Die unebene Innenflache der Behalterwand, anhaftende Medien, Nieten, Schrauben,
Verstarkungsrippen und SchweiBnahte an der Behalterinnenwand flihren zu starken Stcrechos, die
sich auf die effektiven Echosignale auswirken. Daher muss der maximale Abstand auf der Grundlage
der Anforderungen gemessen werden, um den Abstand zwischen Sensor und Behalterwand
einzuhalten, der wie folgt detailliert ist:

Maximaler Abstand zur Maximaler Abstand zur Maximaler Abstand zur
Messbereich Wand Messhereich Wand Messbereich Wand

5m 05m 10m 1.0m 15m 15m

20m 25m 30m 4m 40m 5m

50m 6m 60 m 72m 70m 85m

Unter unginstigeren Messbedingungen muss der Abstand zwischen Sensor und Behalterwand vergroBert
werden, bis kein Falsch-Echo mehr auftritt.

4.4 Elektrischer Schaltplan

Hinweis: Stellen Sie im Voraus sicher, dass das Verbindungskabel zwischen der Sonde und dem
Messgeratkorper des separaten Ultraschall-Fillstandsmessgerats lang genug ist. Eine Verlangerung mit
einem anderen Kabel var Ort ist nicht zul3ssig, da dies die Qualitat und Starke der Signaltibertragung
beeintrachtigt.
* Beim Anschluss der Stromleitung darf die Wechselstromleitung nur an die Wechselstromklemmen
angeschlossen werden. Andernfalls konnen der Messkreis oder Komponenten und Teile durchbrennen.
* Die Ausgangsanschliisse 485, 232 und 4-20 mA diirfen nicht kurzgeschlossen werden, da ein
Kurzschluss zum Durchbrennen der internen Schaltkreise fihrt.

26 (= EEE...




Die Kabel, die den Sensor und die Hauptgerate verhinden, diirfen nicht in einen Stromkreis mit
Wechselstrom eingebunden werden. Wenn dies nicht vermieden werden kann, miissen die Kabel
des Sensors durch einen Kabelkanal geschiitzt werden, um die durch Wechselstrom verursachten
elektromagnetischen Starungen vollstandig abzuschirmen.

4.4.1 Storungsfreier elektrischer Schaltplan eines standardmaBigen Ultraschall-Fiillstandsmessgerits
mit einer Sonde und separatem Gehduse:

Power supply

earthing terminal Relay 4 Relay 2 485 output 4 20mA of

probe wiring 1

lay 1
4-20mA of ®
To 220V AC ?;r%“”"‘;‘l Relay 3 Relay 1 roley 2 probe wiring 2
Empty Empty
terminal termjnal
* v A4 v v * v v

112131456789 (10f11|12[13|14 9 23 27128129130
XD DD
53

G s

220VAC ALM4 ALM3 ALM2 ALM1

—
o)
—

a/axy X
vaxt [ X
—Zyu X ‘5’
wovu [ Y[
wvu | X8
_Lvlu X
+ZIH9_|_ X
gued | X

232 Ausgangsverkabelungsmethode
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Verdrahtungsmethode fiir Relaisausgang

(3) Schaltplan des integrierten Typs:
» Verbesserter integrierter Typ mit Vierdrahtsystem

Elektrischer Schaltplan des erweiterten integrierten Typs mit Vierdrahtsystem

112/ 3/4/5/6/7/8/9(10
XX XXX XX XXX
DNy 3 3 S~ b XD DX
&~ b~ > > 0000 -
< < | 4+ O O = = N DN
o O o > 4+ 1 + |
oo

L w o
connect current 485 Relay 1 Relay 2

24V DC output output
24-VDC-Stromversorgung Schaltplan fir Vierdrahtsystem
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—
o

1/2]3
X[ X[ X
r = 3
il

+ YW |
4a8¥| X |
V38| X |
+ 1T X |~
-1 T4 X | oo
+¢Td| X |
-¢ 1| X

N I O U O O

connect current 485 Relay 1 Relay 2

220V AC output output
220-V-Wechselstrom-Stromversorgung Schaltplan fir Vierleitersystem

» Verbesserter integrierter Typ mit Zweidrahtsystem

Elektrischer Schaltplan eines Zweileitersystems

Schaltplan eines Zweidrahtsystems Amperemeter-Diagramm eines Zweidrahtsystems
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» Explosionsgeschutzter integrierter Typ mit Vierleiter-System

Elektrisches Schalthild fir explosionsgeschiitzte integrierte Ausfiihrung mit Vierleiter-System

1121 3/4,5/6/7/ 8910
XX X X X X X X XX
S 35 S B 0 0 o0 O OT DN
> = 00 OO rr rr s -
+ O 1 NN <<
oo > |1 4+ 1 4+ O O
(ep N ap)

L]

.

24-VDC-Stromversorgung Schaltplan fir Vierleiter-System

2 9110
X X[ X
= =
T

+Vw>< Y
—¢ 1| X |on
+¢ | X | o
-1 T X |~
+171d| X | oo

da8¥| X|w
Va8y X |

| |

24-VDC-Stromversorgung Schaltplan fir Vierleiter-System
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» Explosionsgeschutzter integrierter Typ mit Zweidrahtsystem

24-VDC-Schaltplan fur explosionsgeschutzte integrierte Ausfuhrung mit Zweileitersystem

Anschlussplan fur explosionsgeschitzte integrierte Ausfiihrung mit Zweileitersystem

Anschluss der explosionsgeschltzten integrierten Ausfihrung mit Zweileitersystem und Amperemeter

EINSTELLUNGEN

5.1 Einfiihrung in die Benutzeroberflache im Betriebsmodus

Fur diese Serie von Ultraschall-Flllstandsmessgeraten gibt es zwei Betriebsmodi: den Betriebsmodus
und den Einstellungsmodus. Nach dem Start und der Initialisierung wechselt das Fiillstandsmessgerat
automatisch in den Betriebsmodus und beginnt mit der Messung der Daten. Die Messung erfolgt im
Materialfullstandsmessmodus und das relative Ausgangssignal betragt 4 bis 20 mA. Der Ausgangsstrom
ist direkt proportional zum Materialfiillstand.
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Die Benutzeroberfliche des Ultraschall-Fiillstandsmessgerits im Betriebsmodus sieht wie folgt aus:

Englische Anzeigeoberflache

MENUOBERFLACHE UND BEDIENUNGSANLEITUNG

Die Menlmodi umfassen den Experteneinstellungsmodus und den einfachen Einstellungsmodus.

Die Menlabfragetabelle fir den einfachen Einstellungsmodus finden Sie auf der Startseite.

Die Menlabfragetabelle fiir den Experteneinstellungsmodus finden Sie im Anhang.

Die Menloberflache des Experteneinstellungsmodus und die Bedienungsanleitung sind unten dargestellt:

1. Drilcken Sie SET im Betriebhsmodus-Interface, um das Hauptmeni ,Modusauswahl“ aufzurufen:

0 Quit
Specialty setting mode —— | 1 Factory Set
Simple setting mode ——>» | 2 User Set

2. Beschreibungen der Hauptmenipunkte:
» Oberflache des Hauptmenis mit freigeschalteten Parametern:

e ™
( 0 Quit

1 Parameter Lock
2 Range Set
¥3 Measure Type

1.Press"A"or"V¥"to select the
menu to be modified, and then
press "SET" to enter in this menu.
2. Press "SET" to exit from this
menu.

5 Algorithm Select
6 Alarm Setting
\7 Calibration

>
4 4 Transducer Set

4 i . N\
8 Communication

9 Reset Selection

\\ /
—~~
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» ,0 Ende setzen®

Wahlen Sie diesen Punkt aus und driicken Sie SET, um zur Bedienoberflache zurlickzukehren.

Setend —— 0 Quit

» Oberflache des Hauptmenls mit gesperrten Parametern:

Setend —» 0 Quit
Unlock —» 1 Unlock
All-lock ———» 2 Lock

» ,1Parameter sperren”

Wenn Sie nicht mdchten, dass andere Personen willkiirliche Anderungen an den Parametern vornehmen,
konnen Sie das Men( sperren. Das Menu kann mit Passwortern entsperrt werden. Das urspriingliche
Passwort des Pegelmessers lautet 25. Benutzer konnen

das urspringliche Passwort andern und ihre eigenen Passwadrter nach Belieben festlegen (Tipp: Merken
Sie sich lhr Passwaort, da Sie sich sonst an den Hersteller wenden missen).

Beschreibungen

Entsperren: Entsperren, alle Parameter des Menus konnen beliebig geandert werden.

Vollstindige Sperre: Unter diesen Bedingungen kannen Anderungen nur nach Eingabe des Passwaorts
vorgenommen werden.

Ve
Setend —» 0 Quit

Unlock ——» 1 Unlock
All-lock —» 2 Lock 25

-

Password Set

Wenn die Parameter gesperrt sind, driicken Sie SET und geben Sie die Entsperrschnittstelle fir die
Parametersperre ein:
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» ,2-teiliges Set”

Referenznullpunkt, unteren Bereichspunkt, oberen Bereichspunkt und Anzeigeeinheit einstellen

1 Abstand zum Boden (Referenz-Nullpunkt):Stellen Sie den Referenznullpunkt des Fiillstandsmessgerats
ein. Dieser Wert ist nur flr die Materialfillstandsmessung von Bedeutung. Die werkseitige
Standardeinstellung ist der maximale Bereich.

2 Bereich-L (unterer Bereichspunkt): Stellen Sie den Ausgangs-Messwert relativ zu 4 mA des
Pegelmessers ein. Die Werkseinstellung ist 0.

3 Bereich-L (oberer Bereichspunkt): Stellen Sie den Ausgangs-Messwert relativ zu 20 mA des
Pegelmessers ein. Die Werkseinstellung ist der maximale Bereich.

4 Gerdteauswahl (Anzeigegerat): Es gibt drei optionale Einheiten, darunter m, cm und mm, wobei m fur
Meter, cm flr Zentimeter und mm fir Millimeter steht. Die Werkaleinstellung ist m.

Bottom Distance

12.00 m
N\ J
s N A
0 Bottom Distance Range-L
1 Range-L res
2 Range-H 0.00 m
e N A
4 Unit Selection Range-H
12.00 m
. J /
<
Unit Selection m
m
\ o —> cm
mm mm
_J

» ,3 Messmodus*®

1. Auswahl des Typs (Auswahlmodus): Es gibt zwei optionale Funktionen, namlich die
Entfernungsmessung und die Materialstandsmessung. Entfernungsmessung: Der angezeigte Wert ist
die Entfernung von der Sonde bis zur gemessenen Oberflache. Materialstandsmessung: Der angezeigte
Wert ist die Entfernung vom Boden bis zur Fliissigkeitsoberflache, d. h. die Hohe des Flissigkeitsstands.
Die Werkseinstellung ist die Materialstandsmessung.

2. Dampfungsrate (Reaktionsrate): Es gibt drei Optionen: langsame Geschwindigkeit,
mittlere Geschwindigkeit und schnelle Geschwindigkeit. Langsame Geschwindigkeit: Die
Reaktionsgeschwindigkeit ist langsam und die Messgenauigkeit hoch, Stérungen sind
unwahrscheinlich. Mittlere Geschwindigkeit: Die Parameter liegen zwischen denen fiir langsame
und schnelle Geschwindigkeit. Schnelle Geschwindigkeit: Die Reaktionsgeschwindigkeit ist hoch und
die Messgenauigkeit gering, Storungen sind sehr wahrscheinlich. Die Werkseinstellung ist mittlere
Geschwindigkeit.

3. Sicherheitsniveau (Sicherheitsmaterialniveau): Es gibt vier optionale Elemente, namlich Restwert,
Mindestwert, Hochstwert und Einstellwert. Verbleibend: Der Anzeigewert ist der letzte Messwert vor
dem Wellenverlust, und der Strom ist der entsprechende Wert; Minimum: Der Anzeigewert ist 4 mA
nach dem Wellenverlust, und der Strom ist 4 mA; Maximum: Der Anzeigewert ist 20 mA nach dem
Wellenverlust, und der Strom ist 20 mA,; Einstellwert: Der Anzeigewert ist der letzte Messwert nach dem
Wellenverlust, und der Stromausgang ist der Einstellwert des Einstellstroms. Die Werkseinstellung ist
der verbleibende Wert.

4. Aktuelle Einstellung (Aktuell einstellen): Stellen Sie den Ausgangsstrom nach Wellenverlust ein, der
mehr als 3,6 mA und weniger als 22 mA betragen muss und bei erneuter Auswahl bei verbleibenden/
minimalen/maximalen Werten ungdltig wird. Die Werkseinstellung betragt 3,6 mA.
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»
/ Type Selection
res — Level
Level Distance
o J L%
e N N
0 Quit Damping Rate Slow
G seie Middle —|  Middle
3 Safe Level { Fast
- J - J
'd I 'd N\
4 Current Set Safe Level Hold
AT Setting Value
Hold — Mo
Min
\ y, Y,
'
Current Set
\ 3.60 mA
_J

» 4 Transducer Set (Set probe)” (diesen Parameter nicht andern)

Wahlen Sie die Sonde aus und stellen Sie die entsprechenden Parameter ein.

1. Wandlertyp (Sondenauswahl): 1...9 Optionen. Wahlen Sie die Sonde entsprechend der Beschriftung aus.
Die Werkseinstellung ist 5.

2. Ausblenden (Blindbereichseinstellung): Blindbereich der Sonde am nahen Ende einstellen; die
Werkseinstellung variiert je nach der verwendeten Sonde.

3. Empfindlichkeit S (kurze Empfindlichkeit): Darf nur unter Anleitung von fachkundigem technischen
Personal geandert werden.

4. Schwellenwert S (kurzer Schwellenwert): Darf nur unter Anleitung von fachkundigem technischen
Personal geandert werden.

5. Empfindlichkeit L (lange Empfindlichkeit): Darf nur unter Anleitung von fachkundigem technischen
Personal geandert werden.

6. Schwellenwert L (langer Schwellenwert): Darf nur unter Anleitung von fachkundigem technischen
Personal geandert werden.
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» 5 Algorithmus auswahlen (Sonde einstellen)” (diesen Parameter nicht andern)

Algorithmus auswahlen: Es gibt sieben Optionen, darunter Sonderumgebung 1, Sonderumgebung 2,
Sonderumgebung 3, Sonderumgebung 4, Sonderumgebung 5, Sonderumgebung 6 und Sonderumgebung
7.

4 Transducer Set Algorithm Select

5 Algorithm Select] - .
6 Alarm Setting Environment 3

7 Calibration

Environment 3
Environment 2
Environment 1
Environment 7
Environment 5
Environment 4
Environment 6

» ,6 Alarmeinstellung” Alarmrelais einstellen

Alarm 1 Modus: Geschlossener Modus, Alarm bei niedrigem Fillstand und Alarm bei hohem Fullstand
sind optional. Geschlossen: Relais 1ist auBer Betrieb; Alarm bei niedrigem Fullstand: Relais 1sendet ein
Alarmsignal bei niedrigem Fillstand; Alarm bei hohem Fullstand: Relais 1 sendet ein Alarmsignal bei
hohem Fullstand. Die Werkseinstellung ist der geschlossene Modus.

Alarmwert 1: Die Einheit ist m und die Werkseinstellung ist 0.

Alarm 1 Diff (Alarm 1 Riicklaufdifferenz): Die Einheit ist m, und nach Ausldsen kann der Alarm erst dann
deaktiviert werden, wenn der Messwert den Alarmwert +/- Alarmrucklaufdifferenz erreicht hat. Die
Werkseinstellung ist 0.

Die Einstellung des Alarmmodus 2/3/4 erfolgt wie oben beschrieben.

Beispiel: (Verwendung eines Relais zur Steuerung des Starts/Stops einer Wasserpumpe)

Durch die Alarmrickmeldungsdifferenz kann ein Relais den gesamten Arbeitsprozess der Wasserpumpe
vom niedrigen bis zum hohen Fillstand steuern.

Fur die Wasserableitung: Wenn der Wasserstand unter 1 m liegt, stoppt die Wasserpumpe die Ableitung;
wenn der Wasserstand auf 5 m steigt, beginnt die Wasserpumpe mit der Ableitung. Die detaillierten
Einstellungen sind unten aufgefihrt:

Alarm 1 Modus: Hochwasseralarm. Alarm 1 Wert: 5,00 m; Alarm 1 Rucklaufdifferenz: 4,00 m.

Fur die Wasserversorgung: Wenn der Wasserstand unter 1 m liegt, beginnt die Wasserpumpe mit der
Wasserzufuhr; wenn der Wasserstand auf 5 m steigt, stoppt die Wasserpumpe die Wasserzufuhr. Die
detaillierten Einstellungen sind unten aufgefihrt:

Alarm 1 Modus: Alarm bei niedrigem Wasserstand. Alarm 1 Wert: 1,00 m; Alarm 1 Ricklaufdifferenz: 4,00 m.
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Alarm1 Mode Close
A+ High Alarm
Close Low Alarm

.
e
Alarm1 Value
0.00m
~
Alarm1 Diff
0.00m
Alarm2 Mode
Close
- Close High Alarm
0 Quit Low Alarm
1 Alarm1 Mode
g ::arm} ggflfua Alarm2 Value
arm1 Di 0.00m
4 Alarm2 Mode R
5 Alarm2 Value Alarm2 Diff
6 Alarm2 Diff gt 0.00m
7 Alarm3 Mode
— Alarm3 Mode Close
Low Alarm
10 Alarm4 Mode
11 Alarm4 Value Alarm3 Value
(@ o.00m
12 Alarm4 Diff
Alarm3 Diff
~— —— 0.00m
o
-
Alarm4 Mode Close
Close High Alarm
Low Alarm
.
s
Alarm4 Value
0.00m
—
Alarm4 Diff
0.00m

=
» 7 Kalibrierung (Parameterkorrektur)“ (diesen Parameter nicht andern)

Fiihren Sie Korrekturen fiir Bereich, Schallgeschwindigkeit, Stromausgang und Referenzpegel durch.

1.

Bereichsanpassung (Bereichskorrektur): Nach Eingabe des Istwerts korrigiert das System den Bereich
automatisch. Die Werkseinstellung ist der Messwert.

. Sound Adjust (Schallgeschwindigkeitskorrektur): Nach Eingabe des fatsachlichen Wertes korrigiert das

System automatisch die Schallgeschwindigkeit, die angewendet wird, wenn die Gaszusammensetzung
nicht Luft ist. Beispielsweise ist die Aushreitungsgeschwindigkeit von Schall an Orten mit Benzin,
Aceton, Ethylalkohol und anderen fliichtigen Gasen unterschiedlich, sodass eine Korrektur erforderlich
ist.

. & mA einstellen (4 mA Korrektur): Andern Sie den Wert so lange, bis der tatsachliche Ausgangsstrom 4

mA erreicht. Die Werkseinstellung ist 3100. Wenn das Multimeter in Reihe mit dem Pluspol von 4-20 mA
angeschlossen ist, muss dieser Wert um 1 erhéht oder verringert werden, damit eine Korrektur um 4 mA
erreicht wird.

. 20 mA einstellen (20 mA Korrektur): Andern Sie den Wert so lange, bis der tatsachliche Ausgangsstrom

20 mA erreicht. Die Werkseinstellung ist 7200.

. Spannung (Referenzpegel): Geben Sie die gemessene Spannung am entsprechenden Testpunkt ein. Die

Werkseinstellung ist 5,00.
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f Range Adjust
10.00 m
L
e X
Sound Adjust
A+
(0 Quit ) 0.00m
1 Range Adjust L
2 Sound Adjust e )
3 4mAAdjust SMAAGUSE
- 3100
4 20mA Adjust
5 Voltage \
>
20mA Adjust
~ d 7200
—
d
Voltage
5.00 V
.

» ,8 Kommunikationseinstellungen®

1. Adresse (Kommunikationsadresse): Kommunikationsadresse auswahlen; der Standardwert ist 1.

2. Baudrate: Wahlen Sie die Kommunikationsfrequenz zwischen 2400, 4800, 9600 und 19200 aus. Die
Standardeinstellung ist 9600.

3. Arbeitsmodus (Betriehsmodus): Wahlen Sie den Kommunikationsmodus zwischen ,Automatischer
Berichtsmodus” und ,Abfragemodus* aus. Die Standardeinstellung ist ,Automatischer Berichtsmodus*.

- ™
( Address

1

o _/
- s N s ~
0 Quit Baud rate 2400
1 Address re: > 4800
2 Baud rate { 9600 9600
3 Working Mode L ) L 19200 )
e R e ™

Working Mode

\ Inquire Mode

Automatic Report
> Inquire Mode

A\ / . J

» 9 Riicksetzoptionen®

1. Werkseinstellungen zuriicksetzen: Ja: Werkseinstellungen wiederherstellen, damit der
Einstellungsfehler behoben werden kann. Nein: Beenden. Die Werkseinstellung ist ,Nein®.

2. System zuriicksetzen: Ja: Systemeinstellungen wiederherstellen. Nein: Beenden. Die Werkseinstellung
ist ,Nein“. (Andern Sie diesen Punkt nicht)
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0 Quit
1 Factoryreset

2 Systemrese

FEHLER UND UMGANG

Factory reset
No

\ 4

Systemrese
No

\ 4

No
Yes

No
Yes

Wenn bei einer Stdrung alle Verkabelungen bei der Uberpriifung als normal befunden wurden, kdnnen Sie
nach der Erdung des Ultraschall-Fullstandsmessers die Taste gedriickt halten und dann SET driicken, um
das Echo-Mentl anzuzeigen. Machen Sie ein Foto des Echo-Mentis und senden Sie es uns per MMS oder
Bild. Auf diese Weise kannen wir mdgliche elektromagnetische Storungen, falsche Echos, das Eindringen in
einen toten Winkel, den Ausfall des Echasignals und andere Fehler feststellen

Fehler

Ursachen

Handhabung

Der Pegelmesser funktioniert
nicht.

Die Stromversorgung ist nicht
richtig angeschlossen.

Uberpriifen Sie die Stromleitung.

Der Pegelmesser zeigt keine
Daten an.

1. Die Stromversorgung ist nicht
richtig angeschlossen.

2. Die Verkabelung zwischen LCD
und Hauptplatine 16st sich oder
wird locker.

3. Das LCD ist beschadigt.

1. Uberpriifen Sie die
Stromleitung.

2. Uberpriifen Sie die
Verkabelung und schlieBen Sie
sie erneut an.

3. Lassen Sie sie im Werk
warten.

Der Pegelmesser funktioniert,
aber das Trompetensymbol auf
dem LCD-Display andert sich
nicht,

was bedeutet, dass sich das
System im Wellenverlustzustand
befindet.

1. Der gemessene Bereich liegt
auBerhalb des Messbereichs des
Fullstandsmessgerats.

2. Das gemessene Medium weist
starke Starungen, Vibrationen
oder starken Staub auf.

3. In der Umgebung befinden
sich starke Storquellen wie
Frequenzumrichter und
Motoren. 4. Die Sonde ist nicht
auf die gemessene Oberflache
ausgerichtet.

5. Im Messbereich befinden

sich uberflussige Objekte

wie Stlitzstangen und
Einfulloffnungen.

6. Der Flissigkeitsstand befindet
sich in einem toten Winkel.

7. Das gemessene Medium

ist weiches Pulver oder es
befindet sich Schaum auf der
Flissigkeitsoberflache.

1. Ersetzen Sie den
Fullstandsmesser durch einen
Fillstandsmesser mit groBerem
Messbereich.

2. Das Messgerat stellt
automatisch den normalen
Messbetrieb wieder her, sobald
sich das gemessene Medium
wieder beruhigt hat.

3. Uberpriifen Sie die Umgebung
und sorgen Sie flr eine

gute elektromagnetische
Abschirmung. Verwenden Sie
nicht dieselbe Stromversorgung
fur Frequenzumrichter und
Motor und sorgen Sie fur eine
zuverlassige Erdung.

4. Installieren Sie die Sonde neu
und richten Sie sie senkrecht zur
Flissigkeitsoberflache aus.

5. Wahlen Sie einen geeigneten
Installationsort und vermeiden
Sie storende Objekte.

6. Erhdhen Sie die
Installationsposition der Sonde.
7. Uberpriifen Sie, ob es sich bei
dem Medium um Pulver handelt.
Ist dies der Fall, wenden Sie sich
an den Hersteller.
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KOMMUNIKATIONSPROTOKOLL

MODBUS-RTU-Kommunikationsprotokoll

1. Die Hardware verwendet RS-485, Master-Slave-Halbduplex-Kommunikation, d. h. der Host ruft die
Slave-Adresse auf und der Slave antwortet.

2. Datenrahmen: 10 Ziffern, 1 Starthit, 8 Datenbits und 1 Stoppbit, ohne Verifizierung. Baudrate: 2400,
4800, 9600 und 19200 (standardmaBig 9600).

3. Funktionscode 03H: Registerwert lesen Vom Host gesendete Daten:

1 2 3 4 5 6 7 8

ADR 03H Hohen Nieder Hohen Nieder Nieder Hohen
wertiges wertiges wertiges wertiges | wertiges wertiges
Byte des Bytedes | Byteder Byte der Byte des Byte des
Anfangs Anfangs Register Register CRC-Codes | CRC-Codes
bereich registers nummrt nummer

Das erste Byte, ADR: Adresse der Slave-Maschine (=001...254)

Das zweite Byte O3H: Funktionscode zum Lesen des Registerwerts Das dritte und vierte Byte: Startadresse
des zu lesenden Registers.

Das flinfte und sechste Byte: Nummer des zu lesenden Registers

Das siebte und achte Byte: CRC16-Verifizierung von Byte

1bis Byte 6 Wenn die Slave-Maschine den Empfang korrekt bestatigt, sendet sie folgende Werte zuriick:

1 2 3 4,5 6,7 M-1,M M+1 M+2
ADR 03H Gesamt Registrier | Registrier | Registrier | Nieder Hohen
zahl der ungsdaten | ungsdaten | ungsdaten | wertiges wertiges
Bytes 1 2 M Byte des Byte des
CRC-Codes | CRC-Codes

Das erste Byte, ADR: Adresse der Slave-Maschine (=001...254)
Das zweite Byte 03H: Zuriick zum Lesefunktionscode

Das dritte Byte: Gesamtzahl der Bytes von 4 bis M (einschlieB3lich)
Byte von 4 bis M: Registerdaten

Die Bytes M + 1und M + 2: CRC16-Priifung von Byte 1bis Byte M

Wenn die Slave-Maschine nicht korrekt empfangt, sendet sie folgende Werte zuriick:

1 2 3 4 5
ADR 83H Informationscode | Niederwertiges Hohenwertiges
Byte des CRC- Byte des CRC-
Codes Codes
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Das erste Byte, ADR: Adresscode der Slave-Maschine (=001...254)
Das erste Byte 83H: Fehler beim Auslesen des Registerwerts
Das dritte Byte Informationscode: Siehe Tabelle der Informationscodes
Das vierte und flinfte Byte: CRC16-Verifizierung von Byte 1 bis Byte 3

4. Funktionscode 06H: Schreiben einzelner Registerdaten, vom Host gesendete Daten:

2 3 4 5 6 7 8
ADR 06 Haher Nieder Nieder Nieder Nieder Hohen
wertiges wertiges wertiges wertiges wertiges wertiges
Byte der Byte der Byte der Byte der Byte des Byte des
Register Register Register Daten CRC-Codes | CRC-Codes
adresse adresse adresse

Wenn die Slave-Maschine

die Daten korrekt empfangt, sendet sie folgende Werte zuriick:

2 3 4 5 6 7 8
ADR 06 Hohen Nieder Héher Nieder Nieder Hoher
wertiges wertiges wertiges wertiges wertiges wertiges
Byte des Bytedes | Byteder Byte der Byte des Byte des
Registers | Registers | Daten Daten CRC-Codes | CRC-Codes

Wenn die Slave-Maschine nicht korrekt empfingt, sendet sie folgende Werte zuriick:

3

4

5

ADR

86H

Fehlerinformation
Code

Niedrigstwertiges
Byte des CRC-
Codes

Hoherwertiges
Byte des CRC-
Codes

Das erste Byte, ADR: Adresscode der Slave-Maschine (=001...254)

Das erste Byte 86H: Funktionscode des Schreibfehlers der Registernummer
Das dritte Byte Informationscode: Siehe Tabelle der Informationscodes

Das vierte und flinfte Byte: CRC16-Verifizierung von Byte 1 bis Byte 3

5. Funktionscode 10H: Mehrere Registernummern nacheinander schreiben Vom Host gesendete Daten:

2 3 4 5 6 7

ADR 10H Haoher Nieder Hoher Nieder Gesamtzahl

wertiges wertiges wertiges wertiges der Daten

Byte der Byte der Byte der Byte der bytes

urspring Anfangs Register Register

lichen adresse nummer nummer

Register

adresse
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8,9

10,1

N, H +1

N+2

N+3

Registrierungs
daten1

Registrierungs
daten 2

Registrierungs
daten M

Niederwertiges
Byte des CRC-
Codes

Hoherwertiges
Byte des CRC-
Codes

Wenn die Slave-Maschine die Daten korrekt empfingt, sendet sie folgende Werte zuriick:

1 2 3 4 5 6 7 8

ADR 10H Hoher Nieder Hoher Nieder Nieder Haoher
wertiges wertiges wertiges wertiges wertiges wertiges
Byte der Byte der Byte der Byte der Byte des Byte des
urspriing | urspriing | Register Register CRC-Codes | CRC-Codes
lichn lichen nummer nummer
Register Register
adresse adresse

Wenn die Slave-Maschine die Daten korrekt empfingt, sendet sie folgende Werte zuriick:

3

4

5

ADR

90H

Fehlerinformation
code

Niederwertiges
Byte des CRC-
Codes

Hoher wertiges
Byte des CRC-
Codes

Das erste Byte, ADR: Adresscode der Slave-Maschine (=001...254)

Das erste Byte 90H: Funktionscode des Schreibfehlers der Registernummer
Das dritte Byte Informationscode: Siehe Tabelle der Informationscodes

Das vierte und flinfte Byte: CRC16-Verifizierung von Byte 1 bis Byte 3

6. Registerdefinitionstabelle: (Hinweis: Die Registeradresscodierung erfolgt im Hexadezimalsystem.)

Adresse Beschreibung | Nur Lesen Adresse Beschreibung | Nur Lesen
registrieren registrieren
0000 Entfernung/ N 0001 Analog N
Pegel- ausgang-
Momentan Momentan
wert ( 2Bytes, wert (2Byftes,
MSB zuerst) MSB zuerst)
0002 Momentane N 0003 Reserviert
Temperatur
(2 bytes MSB
zuerst)
0004 Reserviert 0005 Reserviert
0006 Reserviert 0007 Reserviert
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0008 Reserviert 0009 Reserviert

000A Reserviert 000B Reserviert

00ooc Reserviert 000D Reserviert
000E Reserviert 000F Reserviert

0010 Reserviert oon Reserviert

0012 Reserviert 0013 Reserviert

0014 Reserviert 0015 Reserviert

0016 Reserviert 0017 Reserviert

0018 Reserviert 0019 Reserviert

001A Reserviert 001B Reserviert

001C Reserviert 001D Reserviert
001E Reserviert 001F Reserviert

0020 Reserviert 0021 Reserviert

0022 Alarm 1 Wert 0023 Alarm 1 Diff
(2 Bytes MSB (2 Bytes MSB
zuerst) zuerst)

0024 Alarm 2 Wert 0025 Alarm 2 Diff
(2 Bytes MSB (2 Bytes MSB
first) zuerst)

0026 Alarm 3 Wert 0027 Alarm 3 Diff
(2 Bytes MSB (2 Bytes MSB
zuerst) zuerst)

0028 Alarm 4 Wert 0029 Alarm 4 Diff
(2 Bytes MSB (2 Bytes MSB
zuerst) zuerst)

002A Boden 002B Bereich-H (2
abstand (2 Bytes MSB
Bytes MSB zuerst)
zuerst)

002C Reichweite-L 002D Aktueller Satz
(2 Bytes MSB (2 Bytes MSB
zuerst) First)

002E Ausblenden 002F Reserviert
(2 Bytes MSB
zuerst)
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0030 Reserviert 0031 Reserviert
0032 Reserviert 0033 Reserviert
0034 Reserviert 0035 Reserviert
0036 Reserviert 0037 Reserviert
0038 Reserviert 0039 Reserviert
003A Reserviert 003B Reserviert
003C Reserviert 003D Reserviert
003E Reserviert 003F Reserviert
0040 Reserviert 0041 Reserviert
0042 Reserviert 0043 Reserviert
0044 Reserviert 0045 Reserviert
0046 Reserviert 0047 Reserviert
0048 Reserviert 0049 Reserviert
004A Reserviert 004B Reserviert
004C Reserviert 004C Reserviert
004E Reserviert 004F Reserviert
0050 Reserviert 0051 Reserviert
0052 Reserviert 0053 Reserviert
0054 Reserviert 0055 Reserviert
0056 Reserviert 0057 Reserviert
0058 Reserviert 0059 Reserviert
005A Reserviert 005B Reserviert
005C Alarm 1 Modus 005D Alarm 3 Modus
Alarm 2 Modus Alarm 4 Modus
005E Typ 005F Algorithmus
auswahl auswahl
Einheiten Sicherheits
auswahl stufe
0060 Wandlertyp 0061 Werks
Dampungsrate einstellungen
zuruicksetzen
0062 Baudrate 0063 Reserviert
Arbeitsmodus
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0064 Reserviert 0065 Reserviert

0066 Reserviert 0067 Reserviert

0068 Reserviert 0069 Reserviert

006A 006B Phanaotype
character

Meter Adresse

Anmerkungen:

1.

Es wird durch 2 Bytes angegeben, MSB: (Hinweis: FlieBkommazahlen werden auf 100 gerundet und
hexadezimal ausgedriickt)

» Der zurlickgegebene Entfernungs- oder Hohenwert wird in cm angegeben.

Beispiel: Die aktuelle Gerateadresse lautet 1.

Senden: 0103 00 00 00 0184 0A

Riickgabe:

010302 0010 h9 88

Die beiden roten Bytes zeigen an, dass der aktuelle Messwert 0,16 m (0x0010) betragt,)
Anmerkungen:

Positive und negative Identifikationen: Wenn der Messwert und die Temperatur positiv sind, ist das
hachstwertige Bit des High-Bytes 0; wenn sie negativ sind, ist das hochstwertige Bit des High-Bytes 1.
Beispiele:

Wenn der aktuelle Messwert -0,16 m betragt, werden die Zahlen 0103 02 80 10 E8 06 zurlickgegeben.

2.

Messmodus: 0 - Messentfernung; 1- Messmaterialstand Sicherer Pegel: =0, Halten; =55, Minimum; =AA,
Maximum; =A5, Einstellwert Alarmmaodus 1, 2, 3, 4: 0 - SchlieBen; 1 - Niedriger Alarm; 2 - Hoher Alarm
Typenauswahl: =0, mm; =1,cm; =2, m

Algorithmusauswahl: 0 - spezielle Umgebung 1; 1 - spezielle Umgebung 2; 2 - spezielle Umgebung 3;

3 - spezielle Umgebung 4; 4 - spezielle Umgebung 5; 5 - spezielle Umgebung 6; 6 - spezielle Umgebung
7 Wandlertyp: O - Option 1; 1- Option 2; 2 - Option 3; 3 - Option 4; 4 - Option 5; 5 - Option 6; 6 - Option 7;
7 - Option 8; 8 - Option 9; Dampfungsrate: 0 - langsam; 1 - mittlere Geschwindigkeit; 2 - schnell;
Werkseinstellungen zuriicksetzen: 0 - Nein; 1 - Ja; System zurticksetzen: 0 - Nein; 1 - Ja; Baudrate: O -
2400;1-4800; 2 - 9600; 3 -19200

Betriebsmodus: 0 - automatischer Berichtsmodus; 1 - Abfragemodus

3.

Regionale Lese-/Schreiboperation des Registers

Erster Bereich: 0010 - 0021 nur Lesen

Der zweite Bereich: 0022 - 005B Lesen/Schreiben

Der dritte Bereich: 005C - 004B Lesen/Schreiben

Innerhalb desselben Bereichs kann jeweils ein Parameter gelesen (oder geschrieben) werden, und alle
Parameter in diesem Bereich konnen stapelweise gelesen (oder geschrieben) werden. Das Lesen und
Schreiben von Parametern iber Bereiche hinweg ist nicht zulassig.

4.
Alle reservierten Register sind derzeit undefiniert und fir die Kompatibilitat mit Upgrades reserviert.
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7. Informationscodetabelle

Informationcode Indikation

0TH Indikation

02H Ungiiltiger Funkfionscode
03H Unglltige Datenadresse
03H Unglltiger Datenwert
04H CRQ16 Verifizierungsfehler
05SH Korrekte Empfang

06H Empfangsfehler

07H Parameterfehler
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ENTSORGUNG

HINWEIS nach der Batterieverordnung (BattV)
Batterien dirfen nicht in den Hausmill gegeben werden: Der Endverbraucher ist zur Riickgabe gesetzlich verpflichtet.
Gebrauchte Batterien konnen unter anderem bei eingerichteten Riicknahmestellen oder bei der PCE Deutschland GmbH

zurlickgegeben werden.

Annahmestelle nach BattV: PCE Deutschland GmbH, Im Langel 26, 59872 Meschede, Germany

Zur Umsetzung der ElektroG (Ricknahme und Entsorgung von Elektro- und Elektronikaltgeraten) nehmen wir unsere
Gerate zurlck. Sie werden entweder bei uns wiederverwertet oder iber ein Recyclingunternehmen nach gesetzlicher
Vorgabe entsorgt. Alternativ kdnnen Sie lhre Altgerdte auch an dafiir vorgesehenen Sammelstellen abgeben.

WEEE-Reg.-Nr.DE69278128

PCE INSTRUMENTS KONTAKT INFORMATION

Germany

PCE Deutschland GmbH

Im Langel 26

D-59872 Meschede

Deutschland

Tel.: +49 (0) 2903 976 99 0

Fax: +49 (0) 2903 976 99 29
info@pce-instruments.com
www.pce-instruments.com/deutsch

United Kingdom

PCE Instruments UK Ltd

Trafford House

Chester Rd, Old Trafford
Manchester M32 ORS

United Kingdom

Tel: +44 (0) 161 464902 0

Fax: +44 (0) 161464902 9
info@pce-instruments.co.uk
www.pce-instruments.com/english

The Netherlands

PCE Brookhuis B.V.

Twentepoort West 17

7609 RD Almelo

Nederland

Telefoon: +31(0)53 737 0192
info@pcebenelux.nl
www.pce-instruments.com/dutch

France

PCE Instruments France EURL

2, rue Georges Kuhnmunch
67250 Soultz-sous-Foréts

France

Tel.: +33(0) 972353717
Fax.:+33(0)972353718
info@pce-france.fr
www.pce-instruments.com/french

Italy

PCE Italia s.r.l.

Via Pesciatina 878 / B-Interno 6
55010 Loc. Gragnano

Capannori (Lucca)

Italia

Telefono: +39 0583 975 114

Fax: +39 0583 974 824
info@pce-italia.it
www.pce-instruments.com/italiano

United States of America

PCE Americas Inc.

1201 Jupiter Park Drive, Suite 8
Jupiter / Palm Beach

33458 FL

USA

Tel: +1 (561) 320-9162

Fax: +1(561) 320-9176
info@pce-americas.com
www.pce-instruments.com/us

Spain

PCE Ibérica S.L.

Calle Mula, 8

02500 Tobarra (Albacete)

Espafa

Tel.: +34 967 543 548
info@pce-iberica.es
www.pce-instruments.com/espanol

Turkey

PCE Teknik Cihazlar Ltd.Sti.
Halkali Merkez Mah.

Pehlivan Sok. No.6/C

34303 Kiiglikekmece - istanbul
Turkiye

Tel: 0212 47111 47

Faks: 0212 70553 93
info@pce-cihazlari.com.tr
www.pce-instruments.com/turkish

Denmark

PCE Instruments Denmark ApS
Birk Centerpark 40

7400 Herning

Denmark

Tel.: +45703053 08
kontakt@pce-instruments.com
www.pce-instruments.com/dansk

Anderungen vorbehalten
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