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Wichtige Benutzerinformation

Haftungsausschluss

Die Angaben in diesem Dokument dienen nur der Information. Bitte informieren Sie HMS Networks liber eventuelle
Ungenauigkeiten oder fehlende Angaben in diesem Dokument. HMS Networks Gbernimmt keinerlei Verantwortung
oder Haftung fiir etwaige Fehler in diesem Dokument.

HMS Networks behalt sich das Recht vor, seine Produkte entsprechend seinen Richtlinien der kontinuierlichen
Produktentwicklung zu andern. Die Informationen in diesem Dokument sind daher nicht als Verpflichtung seitens
HMS Networks auszulegen und kénnen ohne Vorankiindigung geandert werden. HMS Networks ibernimmt keinerlei
Verpflichtung, die Angaben in diesem Dokument zu aktualisieren oder auf dem aktuellen Stand zu halten.

Die in diesem Dokument enthaltenen Daten, Beispiele und Abbildungen dienen der Veranschaulichung und sollen
nur dazu beitragen, das Verstdndnis der Funktionalitdt und Handhabung des Produkts zu verbessern Angesichts der
vielfaltigen Anwendungsmaoglichkeiten des Produkts und aufgrund der zahlreichen Unterschiede und Anforderungen,
die mit einer konkreten Implementierung verbunden sind, kann HMS Networks weder fir die tatsachliche Nutzung
auf Grundlage der in diesem Dokument enthaltenen Daten, Beispiele oder Abbildungen noch fiir wahrend der
Produktinstallation entstandene Schaden eine Verantwortung oder Haftung Gibernehmen. Die flr die Nutzung des
Produkts verantwortlichen Personen miissen sich ausreichende Kenntnisse aneignen, um sicherzustellen, dass das
Produkt in der jeweiligen Anwendung korrekt verwendet wird und dass die Anwendung alle Leistungs- und
Sicherheitsanforderungen, einschlieRlich der geltenden Gesetze, Vorschriften, Codes und Normen, erfllt. Darliber
hinaus ist HMS Networks unter keinen Umstanden haftbar oder verantwortlich fiir Probleme, die sich aus der
Nutzung von nicht dokumentierten Funktionen oder funktionalen Nebenwirkungen, die aulRerhalb des
dokumentierten Anwendungsbereichs des Produkts aufgetreten sind, ergeben konnen. Die Auswirkungen, die sich
durch die direkte oder indirekte Verwendung solcher Produktfunktionen ergeben, sind undefiniert und kénnen z. B.
Kompatibilitatsprobleme und Stabilitdtsprobleme umfassen.
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1.1

1.2

13

1.4

Benutzerfiihrung

Bitte lesen Sie das Handbuch sorgfiltig. Verwenden Sie das Produkt erst, wenn Sie das Handbuch
verstanden haben.

Zielgruppe

Dieses Handbuch richtet sich an geschultes Personal, das vertraut ist mit CAN, CAN-FD sowie den
geltenden nationalen Richtlinien. Der Inhalt des Handbuchs muss allen Personen, die autorisiert
sind das Produkt zu verwenden oder zu betreiben, zuganglich gemacht werden.

Mitgeltende Dokumente

Dokument

Autor

Installationsanleitung VCI-Treiber

HMS

Software Design Guide CAN@net NT 100/200/420 Generic-Protokoll fiir Gateway- HMS

Modus
Benutzerhandbuch CAN-Gateway-Konfigurator HMS
Benutzerhandbuch CAN@net NT/CANbridge NT Lua ADK HMS
Benutzerhandbuch CAN@net NT C-API HMS
Dokumenthistorie
Version Datum Beschreibung
1.0 Juli 2016 Erste Version
11 Oktober 2016 Angepasst an neuen Ixxat CAN-Gateway-Konfigurator
1.2 Juli 2017 Anderungen im Konfigurationstool, CAN@net NT 420 hinzugefigt
13 November 2017 Kleinere Korrekturen
14 April 2018 Teile der Konfiguration in Benutzerhandbuch CAN-Gateway-Konfigurator
verschoben
15 Januar 2019 Neue Version CAN-Gateway-Konfigurator
1.6 Marz 2019 Layoutdnderungen
1.7 Marz 2020 CAN@net NT 100 und neue Funktionen hinzugefiigt, strukturelle Anderungen
1.8 Dezember 2020 UL Listing hinzugefgt, Links angepasst
1.9 Juni 2021 CAN-Controller Taktfrequenz fiir CAN-FD-Interfaces hinzugefiigt, Anderungen in
Konfig-Tool, UDP hinzugefiigt
2.0 Dezember 2021 UKCA-Konformitat, Informationen liber Reset Target hinzugefiigt

Eingetragene Warenzeichen

Ixxat” ist ein registriertes Warenzeichen von HMS Industrial Networks. Alle anderen erwéhnten
Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen Inhaber.

CAN@net NT Benutzerhandbuch

4.01.0332.10000 2.0 de-DE
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1.5

Konventionen
Handlungsaufforderungen und Resultate sind wie folgt dargestellt:
»  Handlungsaufforderung 1
»  Handlungsaufforderung 2
- Ergebnis 1
- Ergebnis 2
Listen sind wie folgt dargestellt:
e  Listenpunkt 1
e  Listenpunkt 2

Fette Schriftart wird verwendet, um interaktive Teile darzustellen, wie Anschliisse und Schalter
der Hardware oder Meniis und Buttons in einer grafischen Benutzeroberflache.

Diese Schriftart wird verwendet, um Programmcode und andere Arten von
Dateninput und -output wie Konfigurationsskripte darzustellen.

Dies ist ein Querverweis innerhalb dieses Dokuments: Konventionen, S. 4

Dies ist ein externer Link (URL): www.hms-networks.com

Warnhinweise sind wie folgt dargestellt:

Quelle der Gefahr!
° Konsequenzen bei Nichtbeachtung.

MalRnahmen um Gefahr zu vermeiden.

Warnsignale und Signalworte sind abhangig vom Level der Gefahr verwendet.

@ Dies ist eine zusdtzliche Information, die Installation oder Betrieb vereinfachen kann.

' Diese Anweisung muss befolgt werden, um Gefahr reduzierter Funktionen und/oder
® Sachbesch&digung oder Netzwerk-Sicherheitsrisiken zu vermeiden.

Vorsicht!
Diese Anweisung muss befolgt werden, um Gefahr von Verletzungen zu vermeiden.

ACHTUNG!
Diese Anweisung muss befolgt werden, um Gefahr von schweren Verletzungen und
Lebensgefahr zu vermeiden.

CAN@net NT Benutzerhandbuch 4.01.0332.10000 2.0 de-DE
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2 Sicherheitsanweisungen

Gefahr von Interferenzen mit Radio- oder Fernsehgeraten bei Einsatz in Bliro- oder
Wohnbereich!

AusschliefRlich beiliegendes Zubehor verwenden. Ausschlieflich geschirmte Kabel
verwenden.

Sicherstellen, dass Schirm der Schnittstelle auf Geratesteckern und Gegenstelle aufliegt.

Verbindungsstérungen moglich, falls Verlangerungskabel oder langeres Kabel verwendet
wird!

HMS empfiehlt das Interface direkt mit dem im Lieferumfang enthaltenen Kabel oder
Uber aktiven USB entsprechend der USB-Spezifikation anzuschlieRen.

2.1 Allgemeine Sicherheitshinweise
>  Produkt vor Nasse und Feuchtigkeit schitzen.
>  Produkt vor zu heiRer oder kalter Temperatur schiitzen (siehe Technische Daten, S. 28).
>  Produkt vor offenen Flammen und Feuer schitzen.
>  Produkt nicht lackieren oder bemalen.

»  Produkt nicht modifizieren oder auseinanderbauen. Service ausschlieBlich durch HMS
Industrial Networks durchfiihren lassen.

>  Produkt staubfrei und trocken lagern.

2.2 Bestimmungsgemalle Verwendung

Die Komponenten werden verwendet, um Computer-Systeme mit CAN- und CAN-FD-Netzwerke
zu verbinden und um die Netzwerke miteinander zu verbinden. Sie sind bestimmt fiir die
Installation auf Standard-Hutschienen.

CAN@net NT Benutzerhandbuch 4.01.0332.10000 2.0 de-DE
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3 Lieferumfang

Im Lieferumfang enthalten:

e CAN@net NT

e 1 x Netzanschluss

e 2 x CAN-Anschlisse (mit CAN@net NT 200)
4 x CAN-Anschliisse (mit CAN@net NT 420)

e Benutzerhandbuch CAN@net NT

e Installationsanleitung VCI-Treiber

e Mini-USB-Kabel

Folgendes ist zum Download verfligbar auf den Support-Seiten der CAN@net NT auf
www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways:

e  CAN-Gateway-Konfigurator

e VCl-Treiber

e  Benutzerhandbuch CAN-Gateway-Konfigurator fiir CAN@net NT und CANbridge NT

e  Software Design Guide CAN@net NT 100/200/420 Generic-Protokoll fiir Gateway Mode
. Benutzerhandbuch CAN@net NT/CANbridge NT Lua ADK

. Benutzerhandbuch CAN@net NT C-API

CAN@net NT Benutzerhandbuch 4.01.0332.10000 2.0 de-DE
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4

4.1

4.2

Produktbeschreibung

@ Um alle Funktionen und beschriebenen Befehle nutzen zu kénnen, muss die neueste Version des CAN-
Gateway-Konfigurators und die neueste Firmware des CAN@net NT installiert sein. Fiir Dokumentationen
von Firmware-Versionen unter V6 Ixxat-Support kontaktieren.

Die CAN@net NT Hardware ermoglicht die Verbindung zu Ethernet- und CAN-Netzwerken mit
verschiedenen Betriebsmodi. Das CAN@net NT 420 ist zusatzlich CAN-FD-fahig. Die
Applikationsfirmware bietet Funktionen, um von nahezu jedem Ethernet-Host auf einen CAN-Bus
zuzugreifen. Das CAN@net NT ermoglicht im Bridge- und im Gateway-Modus das Filtern von
Nachrichten, basierend auf CAN-Identifiern, in Richtung vom CAN-System zum TCP/IP-Netzwerk.
Im Gateway-Modus kann der Filter mit ASCII-Befehlen konfiguriert werden. Im Bridge-Modus
wird das Konfigurationstool verwendet, um den Filter zu konfigurieren. Mit dem VCI-Treiber kann
das CAN@net NT als PC-Interface verwendet werden.

Funktionen
e CAN@net NT 100: 1 x CAN-Anschluss (D-Sub-9-Anschluss)
e CAN@net NT 200: 2 x CAN-Anschlisse (Terminal-Adapter)

e CAN@net NT 420: 4 x CAN-Anschlisse (Terminal-Adapter), zwei Anschliisse sind (iber den
CAN-Gateway-Konfigurator umschaltbar zwischen Classic-CAN und CAN-FD

e 1 xRIJ45-Ethernet-Anschluss, 10/100 Mbit/s
e 1 x Mini USB 2.0 Anschluss, High-Speed

e CAN/CAN-FD geméR ISO 11898-1: 2015

e CAN-High-Speed gemal ISO 11898-2: 2016
e  Konfiguration Giber USB oder Ethernet

e  plattformunabhangig durch ASCII-Protokoll

e Mit dem CAN-Gateway-Konfigurator kann eine Konfiguration tiber eine USB- oder Ethernet-
Verbindung erstellt, verandert, auf ein Gerat geschrieben und von einem Gerat gelesen
werden.

Die Konfiguration folgender Funktionen ist detailliert beschrieben im Benutzerhandbuch CAN-
Gateway-Konfigurator CANbridge NT & CAN@net NT 100/200/420:

e Classic-CAN/CAN-FD ID-Filter (Mapping)

e Mapping von Classic-CAN auf CAN-FD und von CAN-FD auf Classic-CAN (mit NT 420)
e  J1939-Mapping

e Zyklisches Senden von CAN-Nachrichten

e MQTT- und Syslog-Funktionalitat

e Kommandozeilen-Programm CANGWfile (verfligbar fir Windows und Linux)

e Action Rules Uber Funktionalitat If-This-Action-Then-That-Event

e Remote-Zugriff Gber ASCII-Protokoll

Werkseinstellung

StandardmaRig ist das CAN@net NT als VCl-Interface konfiguriert und kann als PC-Interface mit
Windows verwendet werden.

CAN@net NT Benutzerhandbuch 4.01.0332.10000 2.0 de-DE
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4.3
4.3.1

4.3.2

Betriebsmodi

ASCIlI-Gateway-Modus

Im Gateway-Modus ist das CAN@net NT direkt an das lokale Intranet oder Internet gekoppelt
(Firewall notwendig). Somit kann sich ein TCP/UDP-Host in Uber Intranet oder Internet mit dem
CAN@net NT verbinden und Kontrolle Gber das CAN-System erhalten. Das Ethernet-Netzwerk
kann Befehle und CAN-Nachrichten Gber das ASCII-Protokoll austauschen. Das CAN@net NT
leitet die Befehle und Nachrichten zum CAN-Bus und umgekehrt.

CAN@net NT
(Gateway)

[—

Host System R

1+2: CAN
3+4: CAN or CAN-FD

A WN R

Fig. 1 Gateway-Modus

Fir Informationen zur Kommunikation im Gateway-Modus und zu Befehlen, die verwendet
werden, um CAN-Nachrichten auszutauschen, siehe Software Design Guide CAN@net NT 100/
200/420 Generic-Protokoll fiir Gateway-Modus auf CAN@net NT Support-Seiten auf
www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways.

Bridge-Modi

Ein einzelnes Gerat kann als lokale CAN-Bridge genutzt werden, welche es erméglicht einzelne
Nachrichten von und zu jedem CAN-Port zu mappen. Der CAN-Ethernet-CAN Bridge-Modus
ermoglicht es CAN-Systeme Uber ein Ethernet-Netzwerk zu verbinden, zum Beispiel das lokale
Intranet oder das Internet (Firewall notwendig). Mindestens zwei Gerate sind fur eine CAN-
Ethernet-CAN Bridge notwendig. Eines muss als Master und eines als Slave konfiguriert werden.

Fir detaillierte Beschreibungen der Funktionen der verschiedenen Modi (z.B. MQTT, Action
Rules, zyklisches Senden) und Informationen zur Konfiguration siehe Benutzerhandbuch CAN-
Gateway-Konfigurator CANbridge NT & CAN@net NT 100/200/420 CAN@net NT auf Support-
Seiten auf www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways.

Mogliche Bridge-Modi mit CAN@net NT 100:
e  Lokale CAN-Bridge
e CAN-Ethernet-CAN Bridge mit 2 Geradten

Mogliche Bridge-Modi mit CAN@net NT 200:
e  Lokale CAN-Bridge
e CAN-Ethernet-CAN Bridge mit 2 Gerdten

Mogliche Bridge-Modi mit CAN@net NT 420:
e  Lokale CAN-Bridge

e CAN-Ethernet-CAN Bridge mit 2 Geraten
e CAN-Ethernet-CAN Bridge mit 3 Geraten
e CAN-Ethernet-CAN Bridge mit 4 Geradten

CAN@net NT Benutzerhandbuch 4.01.0332.10000 2.0 de-DE


https://www.ixxat.com/de/technical-support/resources/downloads-and-documentation?ordercode=1.01.0332.20000
https://www.ixxat.com/de/technical-support/resources/downloads-and-documentation?ordercode=1.01.0332.20000

Produktbeschreibung 9 (34)

CAN@net NT 2R CAN@net NT
(Master) (Slave)
1 J—' L— 1
2 CAN CAN 2
Fig. 2 CAN-Ethernet-CAN Bridge mit 2 Gerdten (NT 200)
CAN@net NT Bl CAN@net NT
(Master) (Slave)
1—] L1
2 J I— 2
3 5 3
4 £ 4
(%]
CAN@net NT _I_ CAN@net NT
(Slave) (Slave)
1 — L 1
1 — | [—:
3 3
4 4

1+2: CAN
3+4: CAN or CAN-FD

Fig. 3 CAN-Ethernet-CAN Bridge mit 4 Gerdten (NT 420)

4.3.3 VCl-Interface-Modus

Der VCl-Interface-Modus ist nur (iber Ethernet moglich.

Mit dem VClI-Treiber kann das CAN@net NT als PC-Interface mit Windows verwendet werden.
Alle VCl-basierten Ixxat-Tools und kundenspezifische Applikationen, die auf dem VCl-Treiber
basieren, konnen verwendet werden. Der VCI-Treiber bietet die Moglichkeit mit bis zu 128
CAN@net NT Geraten Uber LAN oder Internet zu kommunizieren. Das CAN@net NT 420 ist
zusatzlich CAN-FD-fahig.

Fiir Informationen zur Kommunikation im VCI-Modus und zu Befehlen, die verwendet werden,
um CAN-Nachrichten auszutauschen, siehe Software Design Guide im VCI-Download-Paket
(verfiigbar auf www.ixxat.com/driver-windows).

4.3.4 ECl-Interface-Modus

Der ECI-Interface-Modus ist nur Uber Ethernet méglich.

Mit dem ECI-Treiber kann das CAN@net NT als PC-Interface mit Linux verwendet werden. Alle
ECl-basierten Ixxat-Tools und kundenspezifische Applikationen, die auf dem ECI-Treiber basieren,
kénnen verwendet werden. Der ECI-Treiber bietet die Moglichkeit mit bis zu 32 CAN@net NT
Geraten Uber LAN oder Internet zu kommunizieren. Das CAN@net NT 420 ist zusatzlich CAN-FD-
fahig.

CAN@net NT Benutzerhandbuch 4.01.0332.10000 2.0 de-DE
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4.4
4.4.1

4.4.2

Fir Informationen zur Kommunikation im ECI-Modus und zu Befehlen, die verwendet werden,
um CAN-Nachrichten auszutauschen, siehe Software Design Guide im ECl-Download-Paket
(verfligbar auf www.ixxat.com/driver-linux).

Add-Ons fiir kundenspezifische Erweiterungen
Lua ADK

Mit der Lua ADK (Application Development Kit) kénnen kundenspezifische Lua Scripts auf der
CAN@net NT in den Betriebsmodi Local Bridge oder CAN-Eth-CAN bridge ausgefiihrt werden.
Durch Verwendung der Lua ADK fir die Verarbeitung der Kommunikationsdaten kann die
Funktionalitat der Standard-Applikation erweitert werden.

Fir weitere Informationen zur Lua ADK siehe Benutzerhandbuch CAN@net NT/CANbridge NT Lua
ADK auf den Produkt-Support-Seiten auf www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways.

C-API ixcan

Die CAN API fur C verwendet die ASCII-Protokoll-Schnittstelle um auf das CAN@net NT
zuzugreifen. Die C-API ixcan konvertiert API-Aufrufe in entsprechende ASCII-Befehle gemaR des
ASCII-Gateway-Modus des CAN@net NT. Mit einer Applikation, die die C-API ixcan verwendet,
kann entweder exklusiv auf das CAN@net NT zugegriffen werden, oder gleichzeitig mit einer
Bridge-Konfiguration (shared access).

Fir mehr Informationen zur C-API ixcan siehe Benutzerhandbuch CAN@net NT C-API ixcan auf
den Produkt-Support-Seiten auf www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways.

CAN@net NT Benutzerhandbuch 4.01.0332.10000 2.0 de-DE
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5.2

Installation

Software installieren

Um eine Konfiguration fir das CAN@net NT zu erstellen, werden der CAN-Gateway Konfigurator
auf einem Windows-System und der Ixxat VCI-Treiber benétigt.

@

Der VCI-Treiber wird kontinuierlich verbessert und erweitert! Priifen, ob neuere Version verfiigbar ist auf
www.ixxat.com/driver-windows.

@

CAN-Gateway-Konfigurator und Gerdte-Firmware werden kontinuierlich verbessert und erweitert!
Priifen, ob neuere Versionen verfiigbar sind auf den Produkt-Support-Seiten auf
www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways.

Neuesten VCI-Treiber auf Windows-Computer installieren (siehe Installationsanleitung VCI-
Treiber).

CAN-Gateway Configurator CANbridge NT & CAN@net NT 100/200/420 Paket herunterladen
von Produkt-Support-Seiten auf www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways.

Ixxat CanGWconfig Setup starten.
- Installationsassistent startet automatisch.
Anweisungen des Installationsprogramms folgen.

- StandardmaRig wird der CAN-Gateway-Konfigurator gespeichert in C:\Program Files
\HMS\Ixxat CAN-Gateway Configurator V6.

- Beispiele (LUA, ASCII, C-API ixcan, und Konfiguration) sind gespeichert in C:\Users
\Public\Documents\HMS\Ixxat CAN-Gateway Configurator\Examples.

Firmware-Version in C:\Users\Public\Documents\HMS\Ixxat CAN-Gateway Configurator
\Examples\firmware priifen und priifen, ob neuere Firmware-Version verfugbar ist auf www.
ixxat.com/support-bridges-gateways

Wenn neuere Firmware-Version verfugbar ist, Firmware aktualisieren (siehe Gerdte-
Firmware aktualisieren, S. 13).

Im Windows Startmenii Ixxat CANGWconfig 6ffnen und CAN-Gateway Configurator V6
starten.

Hardware installieren

Fig. 4

Anschliisse

@ Das CAN@net NT 100 hat einen D-Sub-9-CAN-Anschluss auf der Vorderseite.
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1 | CAN 1 (CAN@net NT 200/420)
2 | CAN 2 (CAN@net NT 200/420)
3 | Netzanschluss
4 | CAN 3 (CAN@net NT 420)
5 | CAN 4 (CAN@net NT 420)
>  Sicherstellen, dass Querschnitt des Kabels groRer oder gleich 0,14 mm?2 bzw. AWG 25 ist.
>  Um Anschluss zu entfernen, Schraubendreher oder dhnliches Werkzeug verwenden.
>  CAN-Kabel verbinden.
»  Spannungsversorgung anschliefen.
>  Anschluss in Gehaduse stecken.
Der Schirm des CAN-Anschluss ist Giber einen 1 MQ Widerstand und einen 10 nF Kondensator mit
der Masse des Gerates und mit dem Erdungsanschluss an der Riickseite des Gerates (DIN-
Schiene) verbunden. Um hochstmogliche Storfestigkeit zu erreichen, Schirm des CAN-Kabels auf
einer Seite erden.
5.2.1 Netzanschluss
Pinbelegung
Pin Nr. Signal
1 i ® o’
V+ (+9 V bis +36 V DC) ‘\‘... -t
2 V- 4 3 2
3 - ih h
— LN
5.2.2 CAN- und CAN-FD-Anschliisse
Pinbelegung der Terminal-Adapter
Pin Nr. Signal
1 CAN-High Sl Py
2 CAN-Low 4 3 2 1”
3 CAN-GND h
|
4 Schirm h h h

Wenn ein D-Sub-9-Anschluss fiir die Terminal-Adapter verwendet wird, Pinbelegung des D-Sub-9-
Anschlusses beachten.

Pinbelegung D-Sub-9-Anschluss (CAN@net NT 100 und Adapter)

Pin Nr. Signal

1 —

2 CAN-Low
3 CAN-GND
2 —

5 Schirm

6 —

7 CAN-High
3 —

9 —

CAN@net NT Benutzerhandbuch
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5.3 Firmware priifen und aktualisieren
5.3.1 Gerate-Firmware priifen
»  Sicherstellen, dass neuester VCI-Treiber installiert ist.
>  Sicherstellen, dass Gerat korrekt mit Computer und Spannungsversorgung verbunden ist.
>  Sicherstellen, dass neuester CAN-Gateway-Konfigurator installiert ist (priifen auf Produkt-
Support-Seiten auf www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways).
>  Ixxat CAN-Gateway-Konfigurator starten.
>  Meni Scan &ffnen und All Ixxat devices wahlen.
- Verbundene Gerdte und Firmware-Version der Gerate werden gezeigt.
5.3.2 Gerdte-Firmware aktualisieren

Ob Aktualisieren liber Ethernet erlaubt ist oder ob ein Passwort bendtigt wird, ist in den
Sicherheitseinstellungen des CAN-Gateway-Konfigurators definiert. Voreingestelltes
Passwort ist IXXAT. Fiir weitere Informationen siehe Benutzerhandbuch CAN-Gateway-

Konfigurator.

@ Die Firmware wird kontinuierlich verbessert und erweitert! Priifen, ob neuere Firmware-Version
verfiigbar ist auf den Produkt-Support-Seiten auf www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways.

Um alle Funktionen verwenden zu kdnnen, muss die neueste Firmware-Version der CAN-
Gateway-Konfigurators und des CAN@net NT installiert sein.

Wenn die Firmware des verwendeten CAN@net NT V4 oder &lter ist:

»  Siehe Update-Paket auf Produkt-Support-Seiten auf
www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways fur Informationen zum Update auf V5 oder
Ixxat-Support kontaktieren.

Wenn die Firmware des verwendeten CAN@net NT V5 oder V6 ist:

»  Prifen, ob neuere Firmware-Version verfiigbar ist auf den Produkt-Support-Seiten auf
www.ixxat.com/support-bridges-gateways.

»  Update-Paket herunterladen und entpacken.
>  Sicherstellen, dass Gerat mit Spannungsversorgung verbunden ist.
>  Gerét Giber USB mit Computer verbinden.

>  Sicherstellen, dass neuester CAN-Gateway-Konfigurator installiert ist (priifen auf Produkt-
Support-Seiten auf www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways).

>  CAN-Gateway-Konfigurator starten.
>  In Auswahlliste Select device type verwendetes Gerat wahlen.

> In Auswahlliste Select device version aktuelle Firmware-Version des Gerats V5 oder V6

wahlen.
' Geréat wird nur gefunden, wenn die gewahlte Firmware-Version der Firmware-Version des
® verbundenen Gerdts entspricht.

>  Mit Button Scan @ nach Geraten scannen und verwendetes Gerat in Combo-Box Target
Device wahlen.

»  Button Connect CQ klicken.
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>  Meni Target 6ffnen und Read configuration from target wahlen.
»  Konfiguration auf Computer speichern.
» Menu Target 6ffnen und Update Firmware wahlen.
>  Update-Datei wahlen.
- Firmware des verbundenen Gerats wird aktualisiert.
> Im Statusfenster priifen, ob Update erfolgreich beendet ist.
>  Wenn Gerat von V5 zu V6 aktualisiert wird, V6 in Auswabhlliste Select device version wahlen.

»  Wenn eine V5-Konfiguration verwendet wird, Mend File 6ffnen und Convert V5 to V6
wahlen, um Konfiguration in die neueste Version zu konvertieren.

>  Gespeicherte Konfiguration auf das Gerat schreiben.

@ HMS empfiehlt von V5 auf V6 konvertierte Konfigurationen zu priifen, um sicherstellen, dass alle
Einstellungen korrekt funktionieren.
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6

6.1

Konfiguration

Gateway-Konfigurator definiert. Voreingestelltes Passwort ist IXXAT. Flr weitere
Informationen siehe Benutzerhandbuch CAN-Gateway-Konfigurator.

Ob Andern der Konfiguration {iber Ethernet méglich ist und ob ein Passwort benétigt
wird, um die Konfiguration zu @ndern, ist in den Sicherheitseinstellungen im CAN-

Verbindungsmaoglichkeiten (CAN@net NT mit PC)

wird!

HMS empfiehlt das Interface direkt mit dem im Lieferumfang enthaltenen Kabel oder

Verbindungsstérungen moglich, falls Verlangerungskabel oder langeres Kabel verwendet

Uber aktiven USB entsprechend der USB-Spezifikation anzuschlieRen.

Es gibt verschiedene Moglichkeiten, das CAN@net NT mit dem PC zu verbinden. Abh&ngig von
der Art der Verbindung sind unterschiedliche Konfigurationen der IP-Adresse und des Gerats

notwendig.
CAN@net NT CAN@net NT
@ 10.41.18.5 @ ab.cd
PC
10.41.18.3 |
| ETH
@ USB CAN@net NT|
| 10.41.18.10 10.41.18.1
1
CAN@net NT
169.254.163.109 Router
192.168.1.1
® CAN@net NT
192.168.1.23

Fig. 5

Art der Verbindung

Folgende Arten die Geréte fiir die Konfiguration mit dem PC zu verbinden, sind moglich:

(1) Gber USB (empfohlen fiir erste Konfiguration des Gerats)

(2) Gber Ethernet in lokalem Netzwerk

(3) Gber Ethernet in lokalem Netzwerk mit unbekannter oder ungiiltiger IP-Adresse

(4) Uber einen Router (IP-Adresse des Gerats muss bekannt sein)

Fiir Informationen wie zur Konfiguration auf das Gerat zugegriffen werden kann, siehe Gerdt in
CAN-Gateway-Konfigurator verbinden, S. 16.

CAN@net NT Benutzerhandbuch
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6.2 Basis-Konfiguration

@ Es ist moglich, Informationen zur Konfiguration in den Feldern Author, Configuration Name und
Additional Info im Konfigurationsbaum in Info hinzuzufiigen.

@ Es ist moglich eine Konfiguration zu erstellen und zu speichern ohne ein verbundenes Gerdt. Gespeicherte
Konfiguration kénnen mit Windows oder Linux iber das Command Line Tool auf eine verbundenes CAN
NT Gerdt heruntergeladen werden (siehe Konfiguration mit Linux herunterladen, S. 22).

2 3 4 56 78 910 11 12 13 14
m lxxat CAN-Galleway Configurator - [<hews] — a X
File View Scan| Target [Lua ADK Help
CANGnetNT220 | [v6 | [ CAN-Eth-CAN Bridge - | ﬂ ﬂ [:.i U4 [ use: HwooToon (169.254.168.203) | é) ﬁ
Target
14 STS{F | CAN@net NT420  Serial number: HWS07900  Device name: CAN@net NT  Op Mode: Runtime: 1:30:57  CPU load: 4%

Fig. 6 CAN-Gateway-Konfigurator

1 |Informationen lber Zielgerat (STS spiegelt Power LED des Geréats wider)
2 | Auswahlliste Select device type
3 | Auswahlliste Select device version
4 | Auswabhlliste Select operational mode
5 | Button New
6 | Button Open
7 | Button Save
8 | Button Save as
9 | Button Verify
10 | Button Scan
11 | Combo-Box Target device
12 | Button Connect
13 | Button Write to
14 | Button Read from
6.2.1 Gerdt in CAN-Gateway-Konfigurator verbinden

' Die verschiedenen CAN@net NT Typen 100, 200 und 420 kénnen nicht kombiniert
werden. Fir CAN-Ethernet-CAN-Bridge entweder NT-100-Gerate, NT-200-Gerate oder NT-
420-Gerate verwenden.

Um alle Funktionen zu verwenden, muss die neueste Firmware-Version von CAN-Gateway-
Konfigurator und CAN@net NT installiert sein.

>  Sicherstellen, dass neuester VCI-Treiber installiert ist.
»  Sicherstellen, dass Gerat korrekt installiert ist (siehe Hardware installieren, S. 11).

>  Gerat mit Host-Computer verbinden (siehe Verbindungsméglichkeiten (CAN@net NT mit PC),
S. 15).

>  Sicherstellen, dass neueste Firmware auf Gerét ist (siehe Firmware priifen und aktualisieren,
S. 13).

>  Sicherstellen, dass neuester CAN-Gateway-Konfigurator installiert ist (priifen auf Produkt-
Support-Seiten auf www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways).

»  CAN-Gateway-Konfigurator starten.
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>

Um verbundene Gerate und die Firmware-Version zu identifizieren, Meni Scan 6ffnen und
All Ixxat devices wahlen.

- Uber USB und Ethernet verbundene Geréte und Firmware-Version der Geréte werden
gezeigt.

- Gerate mit unbekannter oder ungiiltiger IP-Adresse werden nicht gefunden.

Wenn Gerit liber Ethernet in einem lokalen Netzwerk verbunden ist und nicht gefunden wird:

>

Siehe Nach Gerdten mit unbekannter IP-Adresse scannen, S. 18 fiir mehr Informationen.

Wenn Gerat liber einen Router, USB oder Ethernet in einem lokalen Netzwerk verbunden ist:

>

>

>

Typ des verwendeten CAN@net NT in Auswahlliste Select device type (2) wahlen.
Firmware-Version des Gerdts in Auswabhlliste Select device version (3) wahlen.

Gewiinschte Betriebsart fiir verwendetes Gerat in Auswahlliste Select operational mode (4)
wahlen.

Wenn Gerat Uber Router verbunden ist, IP-Adresse (siehe Default-Netzwerk-Einstellungen, S.
28) in Combo-Box Target Device (11) eingeben.

oder

Wenn Gerat Gber USB oder Ethernet verbunden ist, Button Scan (10) klicken und Gerét in
Combo-Box Target Device (11) wahlen.

Button Connect (12) klicken, um gewahltes Geréat zu verbinden.

Im ASCII-Gateway- und VCl-Interface-Modus sicherstellen, dass IP-Adresse im Bereich des
Netzwerks liegt, in welches das Gerat integriert ist (siehe IP-Adresse und Gerdtenamen
dndern, S. 19).

Bei einer CAN-Ethernet-CAN Bridge sicherstellen, dass IP-Adressen aller Gerate der Bridge
im gleichen IP-Bereich liegen (siehe IP-Adresse und Gerdtenamen dndern, S. 19).

Um neues Projekt zu erstellen, Button New (5) klicken.
oder

Um bestehende Konfiguration zu dndern, Button Read from (14) klicken und Konfiguration
speichern.

Gerat in gwahltem Modus konfigurieren (siehe Konfiguration der Interface-Modi (ASCII, VCI,
ECl), S. 20 oder Konfiguration der Bridge-Modi (Local, CAN-Eth-CAN), S. 21).
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6.2.2 Nach Geraten mit unbekannter IP-Adresse scannen

Wenn die IP-Adresse eines Uber Ethernet verbundenen Geréats im lokalen Netzwerk unbekannt
oder unglltig ist, kann das Gerét (iber Meni Scan — IP configuration gefunden werden.

Geréat wird beim Scannen nur gefunden, wenn korrekter Geratetyp und korrekte
Firmware-Version gewahlt sind. Sicherstellen, dass Geratetyp und Firmware-Version
entsprechend des verbundenen Gerats gewahlt sind.

@ HMS Industrial Networks empfiehlt, eine statische IP-Adresse zu verwenden.

Fig. 7

>

>

CAN@net NT Benutzerhandbuch

Typ des verwendeten CAN@net NT in Auswabhlliste Select device type (2) wahlen.

Firmware-Version des Gerats in Auswabhlliste Select device version (3) wahlen.

Meni Scan 6ffnen und IP configuration wahlen.

->

9

IP Cenfiguration

CAN-Gateway-Konfigurator sucht automatisch nach verbundenen Geraten mit
vordefiniertem Typ und Firmware-Version.

Verbundene Gerate des gewahlten Typs und der gewahlten Firmware-Version werden
angezeigt.

Target device: USE: HWS07900 (169.254.168.205)

IP Mode: static hd
IP Address: | 169.254,168.205 |
Subnet Mask: | 255.255.0.0 |
Standard Gateway: | 0.0.0.0 |
DNS Server: [0000 |
Device Name: | CAN@net NT

Device Password: |

Search for USE devices:

and IP address '169.254,168.205' found
1 USB device(s) found.
Read settings...OK

- CAN@net NT 420 V6.00.00 'CAN@net NT with serial number 'HWS07900"

With 'Save' the settings will Cancel
be written back to the selected device.

IP-Konfiguration

Gewlinschtes Gerat in Auswahlliste Target device wahlen.

Wenn notwendig, IP-Adresse definieren.

Sicherstellen, dass IP-Adresse im Bereich des Netzwerks liegt, in welches das Gerat integriert

ist.

Netzwerkeinstellungen definieren.

Passwort (Default: IXXAT) in Feld Device password eingeben.

Button Save klicken, um neue IP-Konfiguration auf Gerat zu schreiben.

Gerat in CAN-Gateway-Konfigurator verbinden (siehe Gerdt in CAN-Gateway-Konfigurator
verbinden, S. 16).

4.01.0332.10000 2.0 de-DE
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6.2.3 IP-Adresse und Geratenamen dndern

@ HMS Industrial Networks empfiehlt, eine statische IP-Adresse zu verwenden.

>  Sicherstellen, dass Gerat im CAN-Gateway-Konfigurator verbunden ist (siehe Gerdt in CAN-
Gateway-Konfigurator verbinden, S. 16).

>  Meni Target 6ffnen und Change IP configuration wahlen.
- Fenster IP Configuration ist gedffnet.
>  Sicherstellen, dass Seriennummer in Auswabhlliste Target device auf verbundenes Gerit zeigt.
>  Um IP-Adresse zu andern, Netzwerkeinstellungen definieren.
> Um Geratenamen zu dndern, neuen Gerdatenamen in Feld Device name eingeben.
>  Passwort (Default: IXXAT) in Feld Device password eingeben.
>  Button Save klicken, um neue IP-Konfiguration auf Gerat zu schreiben.

>  Gerat erneut in CAN-Gateway-Konfigurator verbinden (siehe Gerdt in CAN-Gateway-
Konfigurator verbinden, S. 16).

@ HMS Industrial Networks empfiehlt das voreingestellte Passwort zu éndern. Siehe Benutzerhandbuch
CAN-Gateway-Konfigurator fiir weitere Informationen.
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6.3

Konfiguration der Interface-Modi (ASCII, VCI, ECI)

VCl-Interface-Modus kann nur iber Ethernet betrieben werden. Konfiguration iber USB
® ist moglich.

Fig. 8

>

m lxxat CAN-Gateway Configurator - [<new>]

- O
File View Scan Target LuaADK Help
CAN@netNT420 ~| [VE | [[ASCl Gateway Mode. » A @|uss:stomo(169‘254.163‘2053v\@ ﬁ

Target
STS{@ | CAN@net NT420 Serial number: HW907900 Device name: CAN@net NT ~ Op Mode: Runtime: 1:30:57 CPUload: 4 %
Interface
=- CAN@net
L. Info Protocol line ending: |\n v
N Transport protocol: | TCP ~

IP port: | 19228

[ Only for specified device

If enabled the configuration can be written only to the device with the specified serial number.

7 Expert Mode
Configuration optimized for: | maximum throughput (default) ~

In case of CAN message loss: | discard new messages (default) v

Op Mode: ASCIl Gateway Mode

ASCIlI-Gateway-Modus

Sicherstellen, dass Gerdt mit Netzwerk (siehe Verbindungsméglichkeiten (CAN@net NT mit
PC), S. 15) und mit CAN-Gateway-Konfigurator (siehe Gerdt in CAN-Gateway-Konfigurator
verbinden, S. 16) verbunden ist.

In Auswabhlliste (1) gewiinschten Interface-Betriebsmodus wahlen.
Im Konfigurationsbaum (5) Interface wahlen.

Wenn Checkbox Only for specified device (6) aktiviert ist, Seriennummer des Gerats
eingeben auf das die Konfiguration geschrieben werden darf.

Wenn ASClI-Gateway-Modus gewahlt ist:

»  Zeilenumbruch einstellen (4).

>  Transport-Protokoll definieren (Standard TCP).

»  Wenn UDP gewahlt ist, sicherstellen dass auf Client-Side auch UDP verwendet wird.
>  |P-Port einstellen (4).

»  Wenn Checkbox Expert Mode (7) aktiviert ist, gewiinschte Einstellungen wahlen (fir
weitere Informationen siehe Benutzerhandbuch CAN-Gateway-Konfigurator).

Um Konfiguration auf Geréat zu schreiben, Button Write to (3) klicken.
oder
Button Save oder Save as (2) klicken, um Konfiguration zu speichern.

Um Nachrichten im Gateway-Modus auszutauschen, ASCII-Befehle verwenden (fiir weitere
Informationen siehe Software Design Guide CAN@net NT 100/200/420 Generic-Protokoll fiir
Gateway-Modus auf Produkt-Support-Seiten auf
www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways).

Im VCl-Interface-Modus Device Server konfigurieren (fir mehr Informationen siehe
Installationsanleitung VCI-Treiber, beinhaltet im VCI-Download-Paket auf
www.ixxat.com/windows-driver.
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>

6.4

Im ECl-Interface-Modus siehe Software Design Guide (beinhaltet in ECI-Download-Paket auf
www.ixxat.com/windows-linux) fiir Informationen iber Kommunikation im ECI-Modus und

zu Befehlen, die verwendet werden, um CAN-Nachrichten auszutauschen.

Konfiguration der Bridge-Modi (Local, CAN-Eth-CAN)

@

Im CAN-Ethernet-CAN Bridge-Modus kann jedes Gerdt unterschiedlich konfiguriert werden. Aber um eine
Bridge-Konfiguration zu erstellen, miissen alle Gerdte in einer Konfigurationsdatei konfiguriert werden.
Die Konfiguration muss vollstdndig fiir alle Gerdte (Master, Slave 1 bis 3) erstellt werden und dann muss
die vollstdndige Konfiguration auf jedes Gerdt heruntergeladen werden. Im Modus Lokale CAN-Bridge
wird nur ein Gerdt verbunden und konfiguriert.

Im Bridge-Modus ist ausschlieBlich ein Master-Gerat zuldssig.

Fig. 9

[T bexat CAM-Gateway Configurator - [<news]
File View Scan Target LuaADK Help

CAN@netNT420 | [V6 | [ CAN-Eth-CAN Erﬂl ge

Target
STS( | CAN@net NT420

Serial number: HW307300

Device name: CAN@net NT ~ Op Mode:

— x
B g.l \_/ Q ‘USE:HWDD?DDD(169‘254.1BB.ZDS) v| @ bﬁ

Runtime:  1:30:57

CPU load: 4 %

=-CAN@net
Info

-Master
CAN Ports

Communication Error Severit
Action Rules

Syslog Configuration
MQTT Broker Settings
MQTT/CAN Eridging
Remote Access

8

- Slave 1

Communication Error Severit
Action Rules

-Slave 2

Slave 3
Mapping Table
#1933 Mapping Table

General

IP Address:

Use of Lua as ADK is:
Use of syslog is:
Use of MOTT is:

Remote access is:

] Only for specified device

4

: | 0.0.0.0

disabled
enabled

5

enabled via Generic protocol

enabled

If enabled the canfiguration can be written| C

l
[ Expert Mode for the connection to slay
i
g
[ Expert Mode for the connection to slay
i
g
[ Expert Mode for the connection to slay

iz}

CAN-Gateway-Konfigurator CAN@net NT 420

AN Ports
CAN1

6

Classic CAN

Baud-rate

Baud-rate [kBaud]: |125
TX passive: []

CAN2
CAN3
cAN4

Select CAN Mode: | CAN-FD ISO

Baud-rate (Arbitration Phase)

Baud-rate [kBaud]: | 125

Baud-rate (Data Phase)

Baud-rate [kBaud]: | 1000

TX passive: []

Flr weitere Informationen liber Einstellungen (z.B. General Settings, Baudrate, MQTT) und

Beschreibung der weiteren Konfigurationsmoglichkeiten (z.B. 11939 Mapping, zyklisches Senden)
siehe Benutzerhandbuch CAN-Gateway-Konfigurator auf
www.ixxat.com/de/support-bridges-gateways.

>

Sicherstellen, dass Master-Gerat mit Netzwerk (siehe Verbindungsmdéglichkeiten (CAN@net
NT mit PC), S. 15) und mit CAN-Gateway-Konfigurator (siehe Gerdt in CAN-Gateway-
Konfigurator verbinden, S. 16) verbunden ist.

In Auswabhlliste (1) gewiinschten Bridge-Betriebsmodus wéahlen.
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6.5

Folgendes fiir den Master und fiir jeden verwendeten Slave konfigurieren:

>  Im Konfigurationsbaum General (8) wahlen und bei CAN-Ethernet-CAN-Bridges IP-
Adresse des Gerats eingeben (4).

>  General Settings einstellen (5).

>  Im Konfigurationsbaum CAN Ports (8) wahlen und Baudrate fiir alle verwendeten Ports
konfigurieren (6).

»  Wenn gewiinscht, weitere Einstellungen konfigurieren (MQTT, Syslog, Action Rules,
etc.) (8).

Mapping-Tabelle konfigurieren (7).

' AusschliefRlich Nachrichten, die in die Mapping-Tabelle eingetragen sind, werden
weitergeleitet. StandardmaRig ist kein Filter gesetzt und alle Nachrichten werden
verworfen.

Um Konfiguration auf Geréat zu schreiben, Button Write to (3) klicken.
oder
Button Save oder Save as (2) klicken, um Konfiguration zu speichern.

Fiir die CAN-Ethernet-CAN Bridge nacheinander alle Gerate verbinden und Konfiguration auf
jedes Geréat herunterladen.

Beachten, dass fiir die Konfiguration einer CAN-Ethernet-CAN Bridge jedes Geradt mit der
gleichen Konfigurationsdatei konfiguriert werden muss. Wenn die Konfiguration gedndert
wird, muss die neue Konfiguration auf alle Gerate heruntergeladen werden.

Konfiguration mit Linux herunterladen

Die Basis-Konfiguration, wie die Auswahl des Betriebsmodus, kann nur mit dem CAN-Gateway-
Konfigurator unter Windows erstellt werden. Eine Konfiguration kann ohne verbundenes Gerat
erstellt und gespeichert werden und dann mit dem Command Line Tool (im Lieferumfang
enthalten) unter Linux auf ein verbundenes CAN NT Gerat heruntergeladen werden.

»  Um Konfigurationen auf CAN NT Gerate schreiben und lesen zu kénnen, mitgelieferte Datei
60-bgi.rules in Ordner /etc/udev/rules.d/ kopieren (Root-Rechte benétigt).

» Um neue Regeln zu aktivieren, folgenden Befehl ausfiihren:

udevadm control - -reload-rules

> Um eine gespeicherte Konfigurationsdatei auf das CAN NT Gerat zu laden, Command Line
Tool cangwfile ohne Parameter starten.
- Output zeigt Syntax, Beispiele und die moglichen Befehle.

>

Konfiguration auf Zielgerat schreiben (siehe Benutzerhandbuch CAN-Gateway-Konfigurator
fir weitere Informationen zum Command Line Tool).
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6.6 Reset
File View Scan Target Lua ADK Help
m Verify configuration —
e Write cenfiguration to target I
Target Read configuration from target
STS@ | CANG Read and erase LOG file De
Connect the target
- CAN@net Disconnect the target
- Info
- Interface [=iiEr
B~ Change device name
B Change IP configuration
228
B Change Security Settings
Open debug terminal
Reset to Factory Settings e
Update firmware

Fig. 10 Reset

6.6.1 Reset Target

Mit Reset target (1) ist es moglich, das Gerat neu zu starten, ohne die Konfiguration zurtick zu
setzen.

>  Meni Target 6ffnen und Reset target wihlen.
- Gerat wird neugestartet (Software des Gerits).

- Verbindung zum CAN-Gateway-Konfigurator wird getrennt.

6.6.2 Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Mit Reset to Factory Settings (2) ist es moglich die Konfiguration eines verbundenen Gerats auf
Werkseinstellungen zuriick zu setzen.

»  Sicherstellen, dass Gerat (iber USB verbunden ist.

»  Meni Target 6ffnen und Reset to Factory Settings wahlen.
Reset to factory settings

I Do you really want to reset the device to factory settings 7

es

>  Um Zuriicksetzen zu bestatigen, Button Yes klicken.
- Konfiguration wird auf Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

- Verbindung zum CAN-Gateway-Konfigurator wird getrennt.
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6.7 Log-File lesen und I6schen

Im Falle eines Fehlers schreibt das Gerat den Fehler in ein Log-File. Das Log-File kann vom Gerat
gelesen, als txt-Datei gespeichert und bei Bedarf an den Ixxat-Support gesendet werden.

> Meni Target 6ffnen und Read and erase LOG file wahlen.
- Fenster Save Log File As wird gedffnet.

»  Dateiname definieren und Datei speichern.
- .txt-Datei wird erstellt und gespeichert.

- Konfigurationsdatei ist gespeichert.
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Fig. 11 Anschliisse und LEDs

Status LED

Power LED

Mini-USB-Anschluss

CAN LEDs 1 bis 4

User LED

Ethernet LED

Link Speed LED

Ethernet-Anschluss

O N LA WIN |-

Link/Activity LED

=
o

CAN-Anschluss D-Sub-9 (CAN@net NT 100)

Ethernet-Anschluss

Gestaltet als Standard-RJ45-Anschluss mit Pinbelegung entsprechend den Ethernet-Standards.
Aufgrund der Ethernet-PHY-Auto-Crossover-Funktion kann das Gerat mit einem Crossover-Kabel
oder mit einem Eins-zu-Eins Netzwerkkabel verbunden werden.

Der Anschlussschirm ist Gber einen 1 nF Kondensator mit dem Massepotential der Platine
gekoppelt.

Pinbelegung Ethernet-Anschluss

Pin Nr. Signal

TX+

TX-

RX+

Verbunden mit Pin 5

Verbunden mit Pin 4

RX-

Verbunden mit Pin 8

0 IN[O || WIN |-

Verbunden mit Pin 7

Mini-USB-Anschluss

Zur Verbindung des Gerats zur Konfiguration vorhanden.
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7.3 Anzeigen
7.3.1 Power LED
Zeigt den Status der Spannungsversorgung.
LED-Status Beschreibung Bemerkungen
Aus Keine Spannungsversorgung Mogliche Ursachen: Gerat ist nicht an
Spannungsversorgung angeschlossen, Sicherung des
Geréats beschadigt, interne Spannungsversorgung
beschadigt, Spannungsversorgung nicht ausreichend
Griin Power Gerét voll funktionsfahig
7.3.2 Status LED
Zeigt den Geratestatus.
LED-Status Beschreibung Bemerkungen
Aus Gerat nicht bereit Keine Firmware, Applikationsfirmware nicht gestartet
Grin blinkend (1 Hz) Applikationsfirmware gestartet Gerat in Status Operational
Rot/griin blinkend Fehler Dateikonfiguration Erneutes Schreiben der Konfiguration auf Geréat
notwendig
Griin/orange blinkend Gerat in Status Configuring In Status Configuring liest das Gerat die Konfiguration
aus dem lokalen Filesystem. In der Betriebsart CAN-
ETH-CAN Bridge versucht das Gerat eine Verbindung zu
den Slave-Geraten herzustellen. Wenn ein Slave fehlt,
bleibt das Gerat im Status Configuring.
Orange blinkend (1 Hz) Automatische Baudraten- Laufende automatische Baudraten-Erkennung oder Lua
Erkennung oder Lua ADK in ADK in Remote-Mode
Remote-Mode
Rot blinkend Geratefehler Applikation signalisiert Geratefehler, Fehler in
Konfiguration oder keine Konfiguration. Log-File fiir
weitere Informationen lesen (siehe Log-File lesen und
I6schen, S. 24).
7.3.3 User LED

Zeigt den grundlegenden Applikationsstatus und ist je nach Betriebsmodus unterschiedlich.

Bridge

Im Bridge-Modus kann die User LED mit benutzerdefinierten Einstellungen (iber Action Rules
konfiguriert werden. Siehe Benutzerhandbuch CAN-Gateway-Konfigurator fiir weitere

Informationen.

VCl-Interface

User LED nicht verwendet.

ASCIl-Gateway

LED-Status

Beschreibung

Bemerkungen

Orange/Griin blinkend

Keine Verbindungstiberwachung

Griin blinkend

Verbindungsiiberwachung
aktiviert

Heartbeat-Mechanismus, um Verbindung zu
liberwachen (PING REQUEST, PING RESPONSE)

CAN@net NT Benutzerhandbuch
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734 Ethernet LED
Zeigt Ethernet-Kommunikationsstatus.
LED-Status Beschreibung Bemerkungen
Aus Keine Ethernet-Kommunikation Méogliche Ursachen: Gerat nicht erfolgreich initialisiert,
Gerat nicht mit Ethernet verbunden oder keine
Kommunikation
Griin blinkend Datenpaket erfolgreich gesendet | Kommunikation war erfolgreich
Orange blinkend Datenpaket nicht gesendet Schlechte oder langsame Verbindung, Nachrichten
Stauung kénnen nicht an CAN gesendet werden und stauen sich
7.3.5 Link Speed LED
Die gelbe LED zeigt die Verbindungsgeschwindigkeit.
LED-Status Beschreibung
Aus 10 MBit/s
Orange 100 MBit/s
7.3.6 Link/Activity LED
Zeigt Verbindungsstatus der Ethernet-Schnittstelle.
LED-Status Beschreibung Bemerkungen
Aus Keine Verbindung erkannt Keine Verbindung zu Ethernet-Netzwerk, Netzwerkkabel
beschadigt
Griin Verbindung Ethernet Verbindung hergestellt, keine Kommunikation
Griin blinkend Aktivitat Ethernet-Verbindung hergestellt, Kommunikation
vorhanden
7.3.7 CAN LED

CAN 1-4 LEDs zeigen den Status der zugehorigen CAN-Schnittstelle.

LED-Status

Beschreibung

Bemerkungen

Aus

Keine CAN-Kommunikation

Keine Verbindung zu CAN

Orange blinkend

Zeigt Status der automatischen

Baudraten-Erkennung

Siehe Benutzerhandbuch CAN-Gateway-Konfigurator

Griin blinkend

CAN-Kommunikation

LED wird mit jeder CAN-Nachricht getriggert

Griin CAN-Kommunikation Gerat in Status Operational, keine Nachrichten auf CAN-
Bus
Rot blinkend CAN-Kommunikation, CAN- CAN-Controller in Status Error Warning oder Error
Controller in Status Error Passive, Empfangen/Senden von CAN-Nachrichten
moglich
Rot Bus Off CAN-Controller ist in Status Bus Off, keine CAN-

Kommunikation moglich

CAN@net NT Benutzerhandbuch
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8

10

Default-Netzwerk-Einstellungen

Netzwerk Parameter Default-Einstellung Bemerkung
IP-Modus Statisch
IP-Adresse 169.254.y.x Wie APIPA, wenn kein DHCP-

y = ((Seriennummer des Gerits - 800 000) DIV 254) MOD 256 | Server verfligbar ist. Durch
x = ((Seriennummer des Gerats - 800 000) MOD 254) +1

Scannen des Netzwerks
kénnen alle verflighbaren
Gerate gefunden werden.

Subnet Mask 255.255.0.0

Standard Gateway 0.0.0.0

Name Gerat CAN@net NT

Passwort Gerat IXXAT Gesendete MD5-encrypted

Default TCP/UDP-Ports

CAN@net

PC

CAN-Gateway-Konfigurator

Scannen nach Geraten und IP-
Konfiguration:

15000/udp
Geratekonfiguration (via TCP):
19229/tcp

Scannen nach Geraten und IP-
Konfiguration:

15001/udp
Geratekonfiguration (via TCP):
1024-65535/tcp

Vvl

19229/tcp

1024-65535/tcp

Gateway (ASClI-Interface)

19228/tcp, udp
1024-65535/tcp, udp

1024-65535/tcp

Bridge (CAN-Ethernet-CAN)

Slave: 19239/tcp

Master: 1024-65535/tcp

Technische Daten

Ethernet-Schnittstelle

10/100 MBit/s, twisted pair

Abmessungen

114,5x99 x 22,5 mm

Gewicht

Circa150g

Betriebstemperatur

-40 °C bis +85 °C

Lagerungstemperatur -40 °C bis +85 °C
Spannungsversorgung 9V bis 36 V DC mit Uberspannungs- und Verpolschutz
Stromverbrauch Typisch 110 mA bei 24 V Eingangsspannung,

typisch 230 mA bei 12 V Eingangsspannung

Gehdusematerial Polyamid
Galvanische Trennung 1 kv DC fur 1 Sek
Schutzklasse P20

CAN-Bitraten (CAN1/CAN2)

5 kbit/s bis 1000 kbit/s

CAN-FD-Bitraten (CAN3/CAN4 bei CAN@net NT 420)

Arbitrierungsrate: bis zu 1000 kbit/s, Datenrate: bis zu
8000 kbit/s (verifiziert durch Test)

Benutzerdefinierte Bitraten sind moglich. Abhdngig von
den Einsatzbedingungen (Kabelldnge, Einstellungen,
Gegenstellen, etc.) kann die maximale Datenrate nicht
erreicht oder Ubertroffen werden.

CAN-FD-Controller/Taktfrequenz (CAN3/CAN4 bei
CAN@net NT 420)

IFI CAN_FD IP/80 MHz

Max. Anzahl von Busknoten

120

CAN-Bus-Abschlusswiderstand

Keiner

CAN-Durchlaufverzégerung

Lokale CAN-Bridge: 25-50 us abhangig von Konfiguration
und CAN-Last

CAN-Ethernet-CAN Bridge: 4-6 ms

CAN@net NT Benutzerhandbuch
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Verarbeitungsperformance in Bridge-Modus 30000-40000 msg/s

Startup-Zeit nach Einschalten Min. 250 ms (KonfigurationsgroBe 5 kB), max. 790 ms
(KonfigurationsgroRe 140 kB)
liber Ethernet-Verbindung bis zu 1-2 Sekunden mehr

11 Support/Hardware zuriicksenden
11.1 Support

> Um den Support zu kontaktieren,
www.ixxat.com/technical-support/contact-technical-support 6ffnen.

>  Seite nach unten scrollen und Button mysupport.hms.se klicken, um einen Support-Fall zu
registrieren.

11.2 Hardware zuriicksenden

»  Auf www.ixxat.com/de/technical-support/gewaehrleistung-reparatur Button HMS Portal
klicken, um Support-Portal zu 6ffnen.

> In Support-Portal Submit Product Return (RMA) wahlen.

> Informationen lesen und Create RMA Case klicken.

>  Support-Account registrieren und anmelden.

»  Formular fir Gewahrleistung und Reparatur ausfillen.

>  RMA-Nummer (Return Material Authorization) ausdrucken.

>  Produkt sorgfaltig und ESD-geschiitzt verpacken, wenn méglich Originalverpackung
verwenden.

»  RMA-Nummer beilegen.
»  Weitere Informationen auf www.ixxat.com beachten.

»  Hardware zurticksenden.

12 Entsorgung

>  Produkt entsprechend nationalen Gesetzen und Vorschriften entsorgen.

»  Weitere Hinweise zu Entsorgung von Produkten auf www.ixxat.com beachten.
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https://www.ixxat.com/de/technical-support/contact-technical-support
https://www.ixxat.com/de/technical-support/gewaehrleistung-reparatur
https://www.ixxat.com/de/support/gewaehrleistung-reparatur
www.ixxat.de

Diese Seite wurde absichtlich leer gelassen



Appendix A: Konformitatserkldarungen 31 (34)

A
A.1

A.2

A3

Konformitatserklarungen
EMV Konformitatserklarung (CE)

C€

Dieses Produkt entspricht der EG Richtlinie (iber die elektromagnetische Vertraglichkeit. Weitere
Informationen und die Konformitatserklarung finden Sie unter www.ixxat.com.

UKCA Konformitatserklarung (UKCA)

UK
CA

Dieses Produkt entspricht der Electromagnetic Compatibility Regulations 2016. Die
Konformitatserklarung finden Sie unter www.ixxat.com

FCC Compliance Statement

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two
conditions:

e  This device may not cause harmful interference.

e  This device must accept any interference received, including interference that may cause
undesired operation.

Product name CAN@net NT
Model 100/ 200/420
Responsible party HMS Industrial Networks Inc
Address 35 E. Wacker Dr, Suite 1700

Chicago, IL 60601

Phone +1 312 829 0601

Any changes or modifications not expressly approved by HMS Industrial Networks could
void the user's authority to operate the equipment.
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This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital
device, pursuant to Part 15 of the FCC rules. These limits are designed to provide
reasonable protection against harmful interference in a residential installation. This
equipment generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not installed
and used in accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio
communications. However, there is no guarantee that interference will not occur in a
particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or
television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the
user is encouraged to try to correct the interference by one or more of the following
measures:

Reorient or relocate the receiving antenna.
Increase the separation between the equipment and the receiver.

Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the
receiver is connected.

Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

A.4 Entsorgung und Recycling

Sie mussen dieses Produkt ordnungsgemal entsprechend lokaler Gesetze und Richtlinien
entsorgen. Weil dieses Produkt elektronische Komponenten enthalt, muss es getrennt von
Haushaltsmiill entsorgt werden. Bei Altprodukten kontaktieren Sie lokale Behorden, um (iber
Entsorgungs- und Recyclingmoglichkeiten informiert zu werden, oder geben Sie es einfach bei
ihrem lokalen HMS-Geschéaft ab, oder senden Sie es an HMS zurlick.

Fiir weitere Informationen siehe www.hms-networks.com.
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B

UL Ordinary Locations (Ord.Loc.)

CAN@net NT devices are certified for use in ordinary locations in compliance with the following
standard:

e UL62368-1 & CAN/CSA C22.2 No. 62368-1-14, Audio/video, information and
communication technology equipment Part 1: Safety requirements

The certification number of the certified devices according to OrdLoc certification is:
e  E466303

According to the standards listed above, the devices are certified with the following marking:

cus

LISTED
AZOT
E466303

Intended Use

The components are used to connect computer systems to CAN and CAN FD networks and to
connect the networks with each other. They are intended for installation on standard DIN rail.

' Risk of interference to radio and television if used in office or home environment!
° Use exclusively included accessories. Use exclusively shielded cables.

Make sure that the shield of the interface is connected with the device plug and the plug
on the other side.

Protect product from moisture and humidity.

Protect product from too high or too low temperature, and from fire.

Utilisation prévue

Les composants sont utilisés pour connecter les systemes informatiques aux réseaux CAN et CAN
FD et pour connecter les réseaux entre eux. lls sont destinés a étre installés sur un rail DIN
standard.

' Risque d’interférence avec la radio et la télévision si elles sont utilisées au bureau ou a la

i |
° maison !

Utilisez exclusivement les accessoires inclus. Utilisez exclusivement des cables blindés.

Vérifiez que le blindage de I'interface est connecté avec la prise de I'appareil et la prise
de l'autre coté.

Protégez le produit de I’lhumidité.

Le produit ne doit pas étre soumis a des températures extrémes et doit étre protégé
contre tout risque d’incendie.
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