Produktdatenblatt

Eigenschaften

ATV340U55N4E

Frequenzumrichter ATV340, 5,5kW, 380-480V,
IP20, Ethernet Version

Hauptmerkmale

Baureihe Altivar Maschine ATV340

Produkt- oder Antrieb mit variabler Geschwindigkeit
Komponententyp

Produktspezifische Machine

Anwendung

Variante Standard-Version

Montagemodus Montage im Schaltschrank

Kommunikationsprotokoll ~ EtherNet/IP
Modbus TCP
Modbus, seriell

Anzahl der Netzphasen 3 Phasen
Netzfrequenz 50-60 Hz +/-5 %
Nennbetriebsspannung 380-480 V -15 - +10 %
[U,nom]
Nennausgangsstrom 12,7 A
Motorleistung (kW) 7,5 KW fur Normalbetrieb
5,5 kW fiir Schwerlastbetrieb
Motorleistung (HP) 10 Hp fir Normalbetrieb
7 hp fir Schwerlastbetrieb
EMV-Filter Class C3 EMC filter integrated
IP-Schutzart 1P20
Zusatzmerkmale
Diskrete Eingangsnummer 5

Digitaler Eingang

PTI programmierbar als Pulseingang: 0...30 kHz, 24 V DC (30 V)

DI1 - DI5 Safe Torque Off (sicher abgeschaltetes Drehmoment), 24 VV DC (30 V),
Impedanz: 3,5 kOhm

programmierbar

Anzahl der voreingestellten Drehzahlen

16 voreingestellte Drehzahlen

Diskrete Ausgangsnummer 2,0
Digitaler Ausgang Programmable output DQ1, DQ2 30 V DC 100 mA
Anzahl der Analogeingange 2

Messeingange

Al1 softwarekonfigurierbarer Strom: 0 - 20 mA, Impedanz: 250 Ohm, Auflésung
12 bits

Al1 softwarekonfigurierbarer Temperaturfiihler oder Wasserstandssensor

Al1 softwarekonfigurierbare Spannung: 0 - 10 V DC, Impedanz: 31,5 kOhm,
Auflésung 12 bits

Al2 softwarekonfigurierbare Spannung: - 10 - 10 V DC, Impedanz: 31,5 kOhm,
Auflésung 12 bits

Anzahl der Analogausgénge

Typ des Analogausgangs

2

Softwarekonfigurierbare Spannung AQ1: 0 - 10 V DC Widerstand 470 Ohm,
Auflésung 10 Bit

Softwarekonfigurierbarer Strom AQ1: 0 - 20 mA Widerstand 500 Ohm, Auflésung
10 Bit

Relaisausgangsnummer

2

Ausgangsspannung

<= Versorgungsspannung

Ausgangsart des Relais

Relaisausgéange R1A
Relaisausgange R1C elektrische Lebensdauer 100000 Zyklen
Relaisausgéange R2A
Relaisausgange R2C elektrische Lebensdauer 100000 Zyklen

Es obliegt dem Benutzer oder Integrator, eine vollstandige und zweckmaRige Risikoabschatzung sowie eine Bewertung und Priifung der Produkte hinsichtlich ihres entsprechenden Einsatzes durchzufiihren.

Anhand des vorliegenden Dokuments soll nicht die Eignung und Zuverlassigkeit dieser Produkte fiir bestimmte Benutzeranwendungen festgestellt werden. Es stellt auch keinen Ersatz dafir dar.
Schneider Electric Industries SAS und die entsprechenden Tochter- oder Konzerngesellschaften libernehmen nicht die Haftung fir den missbrauchlichen Gebrauch der hier enthaltenen Informationen.

Das vorliegende Dokument beinhaltet allgemeine Beschreibungen und/oder technische Eigenschaften der Leistungsfahigkeit der hierin enthaltenen Produkte.

29.03.2024

Lifels®n | Schne
Life s On Scane!


http://www.schneider-electric.de/sites/germany/de/produkte-services/green-premium/green-premium.page

Maximaler Schaltstrom

Relaisausgang R1C auf ohmsch Belastung, cos phi = 1: 3 A bei 250 V AC
Relaisausgang R1C auf ohmsch Belastung, cos phi = 1: 3 A bei 30 V DC
Relaisausgang R1C auf induktiv Belastung, cos phi = 0,4 und L/R =7 ms: 2 A bei
250V AC

Relaisausgang R1C auf induktiv Belastung, cos phi = 0,4 und L/R =7 ms: 2 A bei
30VvDC

Relaisausgang R2C auf ohmsch Belastung, cos phi = 1: 5 A bei 250 V AC
Relaisausgang R2C auf ohmsch Belastung, cos phi=1:5 A bei 30 V DC
Relaisausgang R2C auf induktiv Belastung, cos phi = 0,4 und L/R =7 ms: 2 A bei
250V AC

Relaisausgang R2C auf induktiv Belastung, cos phi = 0,4 und L/R =7 ms: 2 A bei
30vDC

Minimaler Schaltstrom

Relaisausgang R1B: 5 mA bei 24 V DC
Relaisausgang R2C: 5 mA bei 24 V DC

Physikalische Schnittstelle

2-Draht- RS 485

Anschlusstyp

3 RJ45

Zugriffsmethode Slave Modbus RTU
Slave Modbus TCP
Ubertragungsgeschwindigkeit 4,8 Kbit/s
9,6 Kbit/s
19,2 Kbit/s
38,4 Kbit/s
Ubertragungsrahmen RTU
Anzahl der Adressen 1...247

Datenformat

8 Bits, einstellbar auf ungerade, gerade oder keine Paritat

Polarisierungsart

Keine Impedanz

4 quadrant operation possible

Richtig

Typ Motorsteuerung Asynchronmotor

Steuerungsprofil fir Synchronmotoren

Optimierte Betriebsart Drehmoment
Konstantes Drehmoment
Variables Drehmoment

Reluktanzmotor

Permanentmagnetmotor
Verschmutzungsgrad 2 entspricht IEC 61800-5-1
Max. Ausgangsfrequenz 0,599 kHz

Hoch und Auslauframpen

Linear einstellbar separat von 0,01-9999 s
S, U oder benutzerdefiniert

Schlupfkompensation Motor

Automatisch, unabhangig von der Last
Deaktivierbar

Einstellbar

Nicht verfligbar in Permanentmagnetmotorregelung

Taktfrequenz 2 - 16 kHz einstellbar
7 - 16 kHz mit Leistungsminderungsfaktor
Bemessungs Taktfrequenz 4 kHz
Bremsen bis Stillstand Durch Gleichstromeinspeisung
Brake chopper integrated Richtig

Netzstrom

Netzstrom

15,3 A bei 380 V (Normalbetrieb)
12,2 A bei 480 V (Normalbetrieb)
20,0 A bei 380 V (Schwerlastbetrieb)
16,0 A bei 480 V (Schwerlastbetrieb)

20 A bei 380 V ohne externe Netzdrossel (Schwerlastbetrieb)
16 A bei 480 V ohne externe Netzdrossel (Schwerlastbetrieb)
15,3 A bei 380 V mit externer Netzdrossel (Normalbetrieb)
12,2 A bei 480 V mit externer Netzdrossel (Normalbetrieb)
11,6 A bei 380 V mit externer Netzdrossel (Schwerlastbetrieb)
9,4 A bei 480 V mit externer Netzdrossel (Schwerlastbetrieb)

Max. Eingangsstrom

20,0A

Maximum output voltage

480V

Scheinleistung

12,1 KVA bei 480 V (Normalbetrieb)
13,3 kVA bei 480 V (Schwerlastbetrieb)

Maximaler Spitzenstrom

18,2 A wahrend 60 s (Normalbetrieb)
19,1 A wahrend 60 s (Schwerlastbetrieb)
22,3 A wahrend 2 s (Normalbetrieb)
22,9 A wahrend 2 s (Schwerlastbetrieb)

Elektrische Verbindung

Schraubklemme, Klemmkapazitat: 4-6 mm? fir DC-Bus
Schraubklemme, Klemmkapazitat: 0,2 - 2,5 mm? fiir Steuerung
Schraubklemme, Klemmkapazitat: 1,5-6 mm? fir line side
Schraubklemme, Klemmkapazitat: 1,5-6 mm?2 fir Motor

Netzkurzschlussstrom Ik

22 kA




Base load current at high overload

12,7A

Base load current at low overload 16,5 A

Verlustleistung in W Luftelos mit Konvektion: 134 W bei 380 V, Schaltfrequenz 4 kHz
(Schwerlastbetrieb)
Erzwungene Konvektion: 134 W bei 380 V, Schaltfrequenz 4 kHz
(Schwerlastbetrieb)

Luftelos mit Konvektion: 164 W bei 380 V, Schaltfrequenz 4 kHz (Normalbetrieb)
Erzwungene Konvektion: 164 W bei 380 V, Schaltfrequenz 4 kHz (Normalbetrieb)

Elektrische Verbindung

DC-Bus: Schraubklemme 4-6 mm#AWG 12 - AWG 10
Steuerung: Schraubklemme 0,2 - 2,5 mm?AWG 24 - AWG 12
Leitungsseite: Schraubklemme 1,5-6 mm2AWG 14 - AWG 10
Motor: Schraubklemme 1,5-6 mm#AWG 14 - AWG 10

Mit Sicherheitsfunktion Safely Limited Speed (SLS) Richtig
Mit Sicherheitsfunktion Safe brake management Richtig
(SBC/SBT)

Mit Sicherheitsfunktion Safe Operating Stop (SOS) Falsch
Mit Sicherheitsfunktion Safe Position (SP) Falsch
Mit Sicherheitsfunktion Safe programmable logic Falsch
Mit Sicherheitsfunktion Safe Speed Monitor (SSM) Falsch
Mit Sicherheitsfunktion Safe Stop 1 (SS1) Richtig
Mit Sicherheitsfunktion Safe Stop 2 (SS2) Falsch
Mit Sicherheitsfunktion Safe torque off (STO) Richtig
Mit Sicherheitsfunktion Safely Limited Position (SLP) Falsch
Mit Sicherheitsfunktion Safe Direction (SDI) Falsch

Schutzfunktionen

Thermischer Schutz: Motor

Sicheres Drehmoment aus: Motor

Ausfall Motorphase: Motor

Thermischer Schutz: Antrieb

Sicheres Drehmoment aus: Antrieb

Ubertemperatur: Antrieb

Uberstromschutz: Antrieb

Ausgangsuberstrom zwischen Motorphase und Erde: Antrieb
Ausgangsuberstrom zwischen Motorphasen: Antrieb
Kurzschluss zwischen Motorphase und Erde: Antrieb
Kurzschlussschutz zwischen Motorphasen: Antrieb
Ausfall Motorphase: Antrieb

Uberspannung DC-Bus: Antrieb

Uberspannungsschutz Versorgungsspannung: Antrieb
Unterspannungserkennung Netzspannung: Antrieb
Ausfall Eingangsversorgung: Antrieb

Uber Drehzahlgrenze: Antrieb
Unterbrechungserkennung im Steuerstromkreis: Antrieb

Breite 110,0 mm
Hohe 270,0 mm
Tiefe 234,0 mm
Produktgewicht 2,9kg

Ausgangs Bemessungsstrom

16,5 A bei 4 kHz fiir Normalbetrieb
12,7 A bei 4 kHz fiir Schwerlastbetrieb

Montage

Betriebshéhe

Betriebsposition

<= 3.000 m with current derating above 1000m
Senkrecht +/- 10 Grad

Produktzertifizierungen

UL[RETURN]CSA[RETURN]TUV[RETURN]EAC[RETURN]CTick

Beschriftung

Normen

CE

IEC 61800-3
IEC 61800-5-1
IEC 60721-3
IEC 61508
IEC 13849-1
UL 618000-5-1
UL 508C

Bauweise

Mit Kuihlkérper




Elektromagnetische Vertraglichkeit Storfestigkeitsprifung bei elektrostatischer Entladung Level 3 entspricht IEC
61000-4-2

Prifung der Storfestigkeit gegen abgestrahlte hochfrequente elektromagnetische
Felder Level 3 entspricht IEC 61000-4-3

Elektrische Funkentstorfestigkeitspriifung Stufe 4 entspricht IEC 61000-4-4
1,2/50 ps - 8/20 ps Stérfestigkeitsprifung Level 3 entspricht IEC 61000-4-5

Leitungsgebundene HF-Storfestigkeitsprifung Level 3 entspricht IEC 61000-4-6

Umweltklasse (wahrend des Betriebs) Klasse 3C3 gemal IEC 60721-3-3

Class 3S3 according to IEC 60721-3-3

Max. Beschleunigung bei StoRReinwirkung (wéhrend 70 m/s? at 22 ms
des Betriebs)
Max. Beschleunigung unter Schwingungsbelastung 5 m/s?at9...200 Hz

(wahrend des Betriebs)

Max. Durchbiegung unter schwingender Belastung 1.5mmat2..9 Hz
(wahrend des Betriebs)

Permitted relative humidity (during operation) Class 3K5 according to EN 60721-3

Kihlluftvolumen 76,0 m3/h

Kuhlungstyp Erzwungene Konvektion
Uberspannungskategorie Class Il

Regelkreis Einstellbarer PID-Regler
Gerauschpegel 46,6 dB
Verschmutzungsgrad 2

Umgebungslufttemperatur beim Transport

-40...70 °C

Umgebungstemperatur bei Betrieb

-15...50 °C ohne Leistungsminderung (senkrechte Position)

50...60 °C mit Leistungsminderungsfaktor (senkrechte Position)

Umgebungstemperatur bei Lagerung -40...70 °C

Isolierung Zwischen Leistungs- und Steuerungsklemmen

Verpackungseinheiten

VPE 1 Art PCE

VPE 1 Menge 1

VPE 1 Hohe 13,200 cm

VPE 1 Breite 37,000 cm

VPE 1 Lange 32,000 cm

VPE 1 Gewicht 3,810 kg

VPE 2 Art S06

VPE 2 Menge 10

VPE 2 Hohe 75,000 cm

VPE 2 Breite 60,000 cm

VPE 2 Lange 80,000 cm

VPE 2 Gewicht 50,900 kg
Nachhaltigkeit

Angebotsstatus nachhaltiges Produkt Green Premium Produkt
REACh-Verordnung &7

EU-RoHS-Richtlinie Ubererfiillung der Konformitét (auBerhalb EU RoHS-Scope)
Quecksilberfrei Ja

RoHS-Richtlinie fur China 7]

Informationen zu RoHS-Ausnahmen &
Umweltproduktdeklaration 7
Kreislaufwirtschafts-Profil 7

WEEE Das Produkt muss entsprechend bestimmter Hinweise auf Markten der

Européischen Union entsorgt werden und darf nicht in Haushaltsabfélle gelangen.

Upgrade-fahig Upgrade-Komponenten verfiigbar

Vertragliche Gewahrleistung

Garantie 18 Monate



https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Environmental+Disclosure&p_Doc_Ref=ENVPEP1609005EN
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Circularity+Profile&p_Doc_Ref=ENVEOLI1609005EN
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Malzeichnungen

Abmessungen

Ansichten: Frontseite - linke Seite - Rlickseite
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Produktdatenblatt

Montage und Abstand

ATV340US55N4E

Abstande

Abmessungen in mm

x1

2

23

X1 X2 X3
z z z
100 100 60
Abmessungen in in.
X1 X2 X3
3,94 3,94 2,36
Montagetypen

I 1 7]

Montagetyp A: Nebeneinander IP20
B [ )

[ A - —

Bei Umgebungstemperaturen < 50 °C (122 °F)

Montagetyp B: Einzelmontage IP20

1

| €

a = 50 mm (1,97 in.) von 50 bis 60 °C, keine Beschrankung unter 50 °C

b
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Produktdatenblatt ATV340U55N4E

Anschlisse und Schema

Anschlisse und Schema

Dreiphasige Spannungsversorgung mit vorgeschalteter Unterbrechung durch Netzschitz ohne STO-
Sicherheitsfunktion

Anschlussplane entsprechend den Normen 1ISO13849 Kategorie 1 und IEC/EN 61508 Sicherheits-Integritatslevel SIL1, Stoppkategorie 0 in
Ubereinstimmung mit der Norm IEC/EN 60204-1
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(1) Einstellung ,Betriebszustand ,Fehler” des Relaisausgangs R1 zum Ausschalten des Produkts verwenden, wenn ein Fehler erkannt
wird.

A1: Antrieb

KM1 Netzschiitz

Q2, Schutzschalter

S1: Drucktaster

S2: Not-Aus
T1: Transformator fir den Steuerteil

Dreiphasige Spannungsversorgung mit nachgeschalteter Unterbrechung durch Lasttrennschalter
P

|

R

plg

R/L1
8./ L2
T

(1) Einstellung ,Betriebszustand ,Fehler” des Relaisausgangs R1 zum Ausschalten des Produkts verwenden, wenn ein Fehler erkannt
wird.

A1: Antrieb

Q1 : Lasttrennschalter

Lifels ®n | S%g{ 7



Sensoranschluss

An der Klemme Al1 kénnen 1 oder 3 Sensoren angeschlossen werden.

Anschlussschema Steuerblock

- P

sk W src
EXT R5422, 5V, 24V

Vpp,
AJBI

Modbus
VP128

TRIAD
R1B
RAG
R2A

\EO

(1)

+ - 10%de

(1) 24-V-Versorgung (STO)

(2) STO (,Safe Torque Off*, sicher abgeschaltetes Drehmoment)
(38) PTI - Pulse Train In (Impulswelleneingang)

(4) PTO - Pulse Train Out (Impulswellenausgang)

(5) Motorgeber-Anschluss

(6) Digitalausgange

(7) Digitaleingange

(8) Analogausgang

(9) Analogeingang

(10) Differentieller analoger Eingang

(11) Ethernet-Port (nur bei der Version mit Ethernet-Drive)
SW1 Sink-/Quellen-Schalter

R1A, Fehlerrelais

R1B,

R1C:

R2A, Phasenfolgerelais

R2C :

Verdrahtung der Digitaleingange

8 LielsOn | Schneider



Digitaleingénge: Interne Versorgung
Uber DISUP-Signal

— AR

il
DIsUP
——
oz
+ Ol
ATV340

In der Position SRC gibt DISUP 24 V aus. In der Position SK ist DISUP an 0 V angeschlossen.

Digitaleingénge: Externe Versorgung
Positive Logik, Quelle, europaischer Stil
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Negative Logik, Sink, asiatischer Stil

5K EXT SAC j m

ATWV340

Digitaleingange: Interne Versorgung
Negative Logik, Sink, asiatischer Stil

BR_EXT SAC

“FEE
PLC
+24V
DISUP
—Jan
iz
o
Dk
ATV 340

Verdrahtung der Digitalausgange

LifelsOn | Schneider
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Digitalausgénge: Interne Versorgung
Positive Logik, Quelle, europaischer Stil, DQCOM schaltet auf +24 V

{q

(1) Relais oder Ventil
Negative Logik, Sink, asiatischer Stil, DQCOM schaltet auf 0 V

1

ik
(1) Relais oder Ventil

Digitalausgénge: Externe Versorgung
Positive Logik, Quelle, européischer Stil, DQCOM schaltet auf +24 V

24
1

(1) Relais oder Ventil
Negative Logik, Sink, asiatischer Stil, DQCOM schaltet auf 0 V

i

(1) Relais oder Ventil
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Leistungskurven

Anwendungen mit offenem Regelkreis
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Selbstkihlender Motor: Nitzliche Dauerdrehzahl
Fremdbelifteter Motor: Nitzliche Dauerdrehzahl
Uberdrehzahl wahrend max. 60 s

Voriibergehende Uberdrehzahl wahrend 2 s max.
Drehzahl bei Ubergeschwindigkeit und konstanter Leistung

IR NN

Anwendungen mit geschlossenem Regelkreis
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Selbstkihlender Motor: Nitzliche Dauerdrehzahl
Fremdbelifteter Motor: Nitzliche Dauerdrehzahl
Uberdrehzahl wihrend max. 60 s

Voriibergehende Uberdrehzahl wahrend 2 s max.
Drehzahl bei Ubergeschwindigkeit und konstanter Leistung
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