
KURZANLEITUNG
——  Cetus X FPV Kit (Betaflight Firmware-Version) 



1. Winkelmodus
ANGL wird angezeigt. Der Pilot muss die Flughöhe durch Betätigen des 
Geschwindigkeits-Joysticks steuern. Der Quadrokopter behält seine horizontale 
Fluglage bei, wenn der Richtungs-Joystick in die Mitte bewegt wird. Die Bedienung ist 
relativ einfach. Anfänger können mit etwas Übung einfache Flüge durchführen, da die 
Drohne ihre waagerechte Position beibehält, sobald der Pilot den Joystick loslässt.

Schwierigkeitsgrad: 



2. Horizontmodus
HOR wird angezeigt. Der Pilot muss die Flughöhe durch Betätigen des 
Geschwindigkeits-Joysticks steuern. Der Quadrokopter behält seine horizontale 
Fluglage bei, wenn der Richtungs-Joystick in die Mitte bewegt wird. Im Gegensatz 
zum Winkelmodus können Sie im Horizontmodus Saltos und Rollen ausführen, wenn 
der Joystick vollständig ausgelenkt wird. Dieser Modus ist anspruchsvoll und für 
erfahrene Piloten geeignet.

Schwierigkeitsgrad: 



3. Luftmodus
AIR wird angezeigt. Höhe und Fluglage des Quadrocopters werden manuell vom 
Piloten gesteuert. Der Quadrocopter behält seine aktuelle Fluglage bei, wenn der 
Richtungs-Joystick in die Mitte bewegt wird. Kunstflug ist möglich. Die Steuerung ist 
schwierig und der Pilot benötigt viel Übung.

Schwierigkeitsgrad: 



4. Schildkrötenmodus
CRASH FLIP SWITCH wird angezeigt. Wenn der Quadrocopter auf dem Boden 
aufschlägt und auf dem Rücken liegt, kann der Schildkrötenmodus aktiviert werden, 
um den Motor umzukehren und den Quadrocopter wieder aufrecht zu drehen.

Boden



5. VTX-Frequenz- und Leistung umschalten
Der Cetus X (Betaflight-Version) verwendet einen M04-VTX mit einer maximalen 
Leistung von 400 mW. Das Ändern der Frequenz und der Ausgangsleistung über 
Tasten wird von diesem VTX nicht unterstützt, sondern erfordert das OSD-Menü der 
Betaflight-Firmware.

Frequenzumschaltkanal:
FEATURES -> VTX -> BAND, FEATURES -> VTX -> CHAN 
Leistungsumschaltkanal: FEATURES -> VTX -> POWER

Hinweis: Nach dem Ändern der Frequenz oder der Leistung drücken Sie auf der VTX-Seite 
„SAVE“, damit die Änderungen wirksam werden.

Hinweis: Weitere Informationen zum Zugriff auf das OSD-Menü und dessen Bedienung finden Sie 
in der Bedienungsanleitung.



6. Betaflight-Firmware
Das Cetus X FPV Kit (Betaflight Firmware-Version) wird von der beliebtesten Open-
Source-Firmware Betaflight in der FPV-Community betrieben. Der Schwerpunkt liegt 
auf der Flugleistung, der Einführung innovativer Funktionen und der Unterstützung 
zahlreicher Ziele.

Betaflight-Website: https://betafliqht.com/ 

Sehen Sie sich ein Schulungsvideo an, um zu erfahren, wie Sie beginnen können: 
https://www.youtube.com/watch?v=LkBWRiEGKTI

HINWEIS: Das Cetus X FPV Kit (Betaflight Firmware-Version) verfügt über keine Hilfsfunktion für 
den vertikalen und horizontalen Flug.

Wenn Sie eine Hilfsfunktion für den einfachen Start wünschen, sehen Sie sich bitte das Cetus X 
FPV Kit (Cetus Firmware-Version) an.




