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Zweikanal-Mikroprozessor-Steuerung Beschreibung Anzeige Messbereich
Kurzanleitung K CHA —200...+1360 °C
. R thr —-50...+1750 °C
1. Ubersicht B tlh +200...+1800 °C
Diese Kurzanleitung informiert das Bedienpersonal Uber Aufbau, Funktionsweise und A1 rR1 0..+2500 °C
Anschluss der 2TCR1-Zweikanal-Mikroprozessor-Steuerung mit Universaleingangen. :L— . -
Die ausfiihrliche Bedienungsanleitung steht unter www. akytec.de zum Download bereit. A2 tLAC 0..+1800°C
A-3 tLAT 0...+1800 °C
2. Spezifikationen T CE _250..+400 °C
2.1 Spezifikationen Standardsignale
Tabelle 1 Technische Daten 0.1V Lot 0.1V
Parameter I Wert 0..5mA 05 0..5mA
Stromversorgung 0..20 mA 20 0..20 mA
Spannungsversorgung 230 (90...264) VAC bei 50 (47...63) Hz; 4..20 mA M0 4..20 mA
24 (21...120) VDC Gleichspannungssignal
Leistungsaufnahme, max. 1 VA; -50...+50 mV | 4G5 | —50..+50 mv
9W Standardsignale
Eingdnge 0..5V ub 0..5V
Anzahl 2 0...10V u i 0...10V
Maximal zulassiger Spannungswert an den 12V Pyrometer
Messklemmen RK-15 Pt +400...+1500 °
Zeit der Herstellung des Betriebsmodus bei 10 Minut 9]
der Messung der Eingangssignale, max. inuten RK-20 I +600...+2000 °
Ausgidnge c
Anzahl 2 (siehe Tabelle 3). RS-20 Fe3 +900...+2000
Konfigurationsschnittstelle RS-25 P +1200. & +2500 °
Typ USB Typ-C . .
nicht genormte Signale
Datenaustauschprotokoll (Modus) Modbus RTU (Slave) S
Schnittstelle fiir den Dat . h Cu53 (a =0,00426 °C-1) rs3 _50...+200 °C
chnittstelle fiir den Datenaustausc
TypL Cdl LH °
Typ RS485 yp L 0...+900 °C
Datenaustauschprotokoll (Modus) Modbus RTU (Slave), Modbus ASCII Tabelle 3 Ausgang
(Slave)
Mechanisch Ausgangstyp | Technische Parameter
Abmessungen Digitalausgang
P1-Gehduse (96 x 96 x 53) + 1 mm R (Kontakte des Max. Stromstarke 8 A bei AC-Spannung < 250 V und
. elektromagnetlschen cos(9) > 0,9.
P2-Gehause (96 x 48 x 100) £ 1 mm Relais) Max. Stromstarke 3 A bei DC-Spannung < 30 V
P5-Gehause (48 x 48 x 103) £ 1 mm
Schutzart (Vorderseite / Riickseite) IP54 /1P20 HINWEIS
- * Die Grenzen des zulassigen reduzierten (auf den Bereich der Umformungen)
Gewicht (Brutto / Netto) ca.4009/250g m zusétzlichen Fehlers der Umformungen bei der Anderung der
Lebensdauer, min. 12 Jahre Umgebungstemperatur von den normalen Bedingungen (von +15 bis +25 °C
einschlieBlich) im Bereich der Betriebsbedingungen der Messungen, fir jede 10
Tabelle 2  Eingangssignale °C Anderung der Umgebungslufttemperatur, sind nicht mehr als 0,5 der Grenze
des zulassigen reduzierten Grundfehlers der Umformung.
Beschreibung | Anzeige | Messbereich

RTD (Widerstandsthermometer)

2.2 Umgebungsbedingungen
Das Gerét ist fir passive Konvektionskihlung ausgelegt. Dies ist bei der Auswahl des

_ oe- o _ o
50M (o = 0,00428 °C 1) He 180...+200°C Installationsortes zu beachten.
Pt50 (a =0,00385 °C-1) P50 -200...+850 °C Die folgenden Umgebungsbedingungen miissen beachtet werden:
50P (a =0,00391 °C-1) coFP —200...+850 °C + saubere, trockene, staubarme und kontrollierte Umgebung
Cu50 (a = 0,00426 °C-1)1) rso _50...+200 °C » geschlossene, explosionsgeschiitzte R&ume ohne aggressive Dampfe und Gase
100M (a = 0,00428 °C-1) 108 _180..+200°C | abelle 4 Umgebungsbedingungen
Pt100 (a = 0,00385 °C ) 7 _200...+850 °C Bedingungen Zulassiger Bereich
Umgebungstemperatur -40...+55 °C
100P (a =0,00391 °C-1) i —200...+850 °C b 5 - 5 ——
Relative Luftfeuchtigkeit is 80 % (bei +35 °C und mednggren Temperaturen ohne
Cu100 (0=0,00426 °C-1)" g -50...+200 °C Kondensation)
100N (a = 0,00617 °C-1) 0 —60...+180 °C Héhenlage bis 2000 m liber NN
500M (a = 0,00428 °C-1) LIl —180...+200 °C EMV-Emission / Storfestigkeit nach IEC 61131-2-2017
Vibrations- / StoR¥festigkeit
Pt500 (a = 0,00385 °C-1) PS00 —200...+850 °C
500P (a =0,00391 °C-1) 00 —200...+850 °C HINWEIS o ) ) ) o
— Py — . Die Anforderungen an die duleren Einflussfaktoren sind zwingend, da sie sich
Cu500 (o =0,00426 °C-1)") |l —50...+200 °C auf die Sicherheitsanforderungen beziehen.
500N (a = 0,00617 °C-1) 500n —60...+180 °C
1000M (a = 0,00428 °C-1) e —180...+200 °C
Pt1000 (a = 0,00385 °C-1) P —200...+850 °C
1000P (a = 0,00391 °C-1) iorP —200...+850 °C
Cu1000 (a =0,00426 °C-1)" oo —50...+200 °C
1000N (a = 0,00617 °C-1) i0n —60...+180 °C
TC (Thermoelemente)
L tLL —200...+800 °C
E tLE —200...+900 °C
J ECU —200...+1200 °C
S tLS —-50...+1750 °C
N tln —200...61300 °

3. Montage

Vorderseite der Schalttafel
Halterungen ~5

Abb. 1 Abmessungen des P1-Geh&uses und des Montageausschnitts

Vorderseite der Schalttafel
Halterungen

Abb. 2 Abmessungen des P2-Gehéuses und des Montageausschnitts

45 Vorderseite der Schalttafel
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Halterungen
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Abb. 3 Abmessungen des P5-Gehéuses und des Montageausschnitts

4. Anschluss der Sensoren

Eingang X-1
t,°C Eingang X-2
Eingang X-3

Eingang X-1
Eingang X-2
Eingang X-3

Abb. 4 RTD-Anschluss (3-Draht) Abb. 5 RTD-Anschluss (2-Draht)

TC Eingang X-1 Sensor Eingang X-1
Messstelle z Eingang X-2 + ﬁ@u Eingang X-2
Q Eingang X-3 U— F— Eingang X-3

| 3

Abb. 6 TC-Anschluss Abb. 7 Stromsensor-Anschluss

Eingang X-1 Eingang X-1

Sensor - Eingang X-2 Sensor + Eingang X-2

Eingang X-3 Eingang X-3

Abb. 8 Spannungssensor-Anschluss (— Abb. 9 Spannungssensor-Anschluss (0...5 V
50...+50 mV und 0...1 V) und 0...10 V)

5. Anschluss des Relaisausgangs

C Ausgang X-1
Ausgang X-2

L] Ausgang X-3
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Abb. 10 Anschluss des Relaisausgangs

6. Wiederherstellen von Werkeinstellungen

HINWEIS
m Durch die Wiederherstellung der Werkseinstellungen wird der Parameterwert
PA5S5 und die Diagrammkorrekturparameter Lo zurlickgesetzt.
Um die Werkseinstellungen wiederherzustellen:
1. Stecken Sie den Jumper auf die Klemmen:
¢ 9und 10 (13 und 14 fur das P5-Gehause) fir alle Signale auRer 0...10 V;
* 10und 11 (12 und 13 fir das P5-Gehause) fiir Signale 0...10 V.

ACHTUNG
@ Vor dem Anbringen des Jumpers muss der Sensor vom Eingang 1
abgetrennt werden.
2. Driicken Sie die Tastenkombination und bis der Parameter d -5t auf der
Digitalanzeige erscheint.

3. Geben Sie das Passwort 100 ein und driicken Sie die Taste .
Setzen Sie den Parameter d.r 5t auf on.

5. Die untere Digitalanzeige zeigt 5 Sekunden lang ~5¢ an, dann stellt das Gerét die
Werkseinstellungen wieder her.

>
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7. Parameter-Setup-Diagramm

Betriebsmodgxs Parameter des Eingangs 1 Parameter des Eingangs 2 Parameter des Ausgangs 1 Parameter des Ausgangs 2 Anzeigeparameter RS485-Parameter Sollwertdiagramm
>3¢
~[554 |8 o | B ollt | |& [obled) | B
At
[ ] Einstellung starten. ' ' "Digital ' 1 i RS485- I Anzahl der
Das Gerétg EYPE Sensortyp Ilg'a auEgan,ﬁ(\)Iarm-Einstellungen §§Pg|3§?ﬁ%e1 Kortnnk1ulr|1ikati0ns- gg”\ll(v%artfgigg?:mm
- . - [ Tl rOLOKO!
ato befindet sich Stellen Sie dies zuerst ein "n P (immer akiviert) P
* zach dem Anlegen * * * * .
el Filterbandbreite . = Konfiguration RS485- i -
‘-,"- T L || | stromversorgung Sie ermdglicht das Herausfiltern 5| Typ der ———— Alarm-Logik des Sird der Bildschirme 2 Adresse des Gerats (|7
StoP im Modus Stopp von Einhéitsrauschen ALY arm- - |lLow. g] | Ausgabegerates (immer aktiviert)
i ‘ T auslosungslogik T o * * * Koordinaten
A tellen Sie A ray A des Punktes 1
* Fiterzeitkonstante () * dies zuerst ein Konfiquration RS&%S-Bdaudrate Th 1
== Das Intervall, in dem Alarm-Grenze Hysterese =rJ1) dorBlasonimme 3, . Ligd] | (in Kbaud) =t
i das Signal 0,63 des Wertes A bnd HY5E oFF] (standardmaltig deakiviert) ki)
‘ jeder Messung Ti erreicht * * ‘
‘ Position des Dezimalpunktes + * o 50“5 3”}‘1‘?” 4 ars E%Eg]r?aggrliragung
i i i Alarm-Hysterese Verzégerun er bilaschirme - 7 A
dPt 5’;'3 Q&ZSQAdS{SDpFaZy'ma'Ste”e”' y fir das Einsthalten (standardmafiig deaktiviert) Uiber RS485 *
i [ 7 [ angezeigt werden Sollen der Steuerung * ! . 0
&y . — :
. Ay e Konfiguration 7= |Verzogerung (in ms) oz
ﬁn,zmge lem Signalwert * Blockierung \erz6gerung 5Lr5 der Bildschirme 5 -u:h_E derAéntw_orF . * Koordinaten
3. || bei minimalem Signalwel HacKenn fiir 4as Ausschalten (standardmaRig deaktiviert) (Fi{ess_‘la%rats liber des Punktes 10
. gg;é/t\iamge . o der Steuerung + * ' 5P O
‘ Konfiguration B i o
te-Reihenfol ]
dH Anzeige - | A* Zeitraum SCrb || derBidschime 6 h.ord| i Igeg?sltgrn olge udl |
(3. 1| | bei maximalem Signalwert fiir die manuelle Steuerung (standardmaRig deaktiviert)
der Ausgangsleistung + —
* ‘ = Zetit (in tS'ek#ndRe'n)kE]rhdie ‘
A automatische Ruickkehr vom i
=177 | Mathematische Funktionen Einstellungsment in den. Einstellungen anwenden
zur Verarbeitun Frr | Dergustand . Betriebsmodus, wenn keine -
von Eingangssignalen -07 | des Ausgangs im Fehlermodus LL Aktivitat vorlieg
! (Tastendruck)
Zeit (in Sekunden) fir den
= . A* Der Zustand autognatisch,en W(,)echsel der
L O || Diagrammkorrekturparameter SEF || des Ausgangs im Modus Stopp oFF Parameterbildschirme
By . . A
77| Mathematische Funktionen " .
Fln ]| zur Verarbeitung Parameter 5| Typ der Alarmauslosungslogik
von Eingangssignalen erscheint nur bei A.EY
LOG.d=ALM
Aly I
Sollwert
H Stellen Sie dies zuerst ein
* Koeffizienten fiir die Berechnun )
= von Werten durch mathematische Funktionen {
CF2] ir i
[N Untere Grenze fiir die Auswahl . A .
des Wertebereicrés s Einstellungen der digitalen Anzeige
{ Hos PR Sl Der erste Wert wird auf dem oberen Display angezeigt
N
Zeitraum der Analyse der Signaldynamik + GhanE A — [nd [ 'L —
m O H ere Grenze fiir die Auswa — L'
.1_1|| des Wertebereichs N 0.
"1 des Parameters Sollwert (SP)
1
Delta der Signaldynamik ‘ 13 !
", 0 7 Zeit .
der Unterbrechungsdiagnose Der zweite Wert wird auf der unteren Anzeige angezeigt
[eLL]
N
* . ‘ Name Bezeichnung Anzeige
Anschluss der Ex-Barriere Breite des Bereichs : T oy
= der Kreislaufunterbrechungsdiagnose AL T e VR u {Fuc) {{Fe)
* Listung oder Wert am Ausgang 1 (2) ollt.P {(olit.P2) o {(ad)
Berechneter Wert der mathematischen
RL[JJFS fugn 5 %Jrs \évgg II(?&EB%%E%?”ZG Funktion fiir den Eingang 1 (2) Flin {(FUn2) FlFD)
98n9 < || [Fnd Signaldynamik1 (2) deided | didD
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