FOTOCELULAS
SUPERMINIATURA

SUNX)

Serie EX-10

AMPLIFICADOR INCORPORADO EN EL TAMANO MAS REDUCIDO

q3

Tiempo de respuesta rapido: 0.5ms

Un espesor de tan sélo 3.5mm

Disponible tipo salida PNP

El tipo salida PNP esta ya disponible.
Cumple con las directrices EMC.

Montaje versatil

El sensor es adecuado para detectar
objetos pequefios a gran velocidad.

Dimensiones de tan sélo L3.5X A10 X
H14.5mm

(tipo de barrera de deteccion frontal).

Es el sensor mas pequefio que jamas
haya usted visto.

Puede ser montado en un espacio muy
reducido.

Indicador visible de dos
colores

Todos los sensores EX incorporan un
indicador visible de dos colores.

"
NAiS UZB1601
4

Resistente al agua

La serie EX tiene proteccion IP67.
Puede ser instalado en lugares donde
se puede mojar.

Note : No exponerlo a salpicaduras del agua
durante la operacion ya que eso haria que
detectase gotas de agua sobre él.

Gracias al haz rojo se consigue un
alineamiento sencillo

Un haz rojo proyectado desde el emisor
ayuda a alinear los sensores.

Indicador de dos colores

Cono: Indicador de operacion
Verde: Indicador de estabilidad

En el modo de reflexion directa, existe el
tipo de deteccién frontal que mantiene
la superficie de montaje.

En el modo de barrera, estan el tipo de
deteccion frontal y el tipo de deteccion
lateral con lo que se ofrecen distintas
posibilidades a la hora de montar el
sensor.

Reflexion directa/
Deteccién frontal

Tipo de barrera de
deteccion frontal

Tipo de barrera de
deteccion lateral

!
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APLICACIONES

Detecci6on de presencia o ausencia Deteccidn de chips en espacios muy Posicionamiento de placas de
de componentes. pequefos. grandes dimensiones.

Comprobaciéon de ausencia de

condensadores

EX-14[]

Montaje con tornillos M3 Objeto minimo detectable : ¢1mm Largo alcance : 1,000mm
+ MS-EX10-1 (SPCC) (soporte demontaje La EX-11Jy la EX-11E[] Se ha conseguido un rango de
para el tipo de deteccion frontal) incorporan un focalizador de haz deteccion de 1,000mm con
deplmm en el emisory en el un objeto de tan sélo 3.5mm
receptor. de espesor.
Cualquier objeto de mas deglmm Puede ser utilizada con objetos
puede ser detectado por lo grandes. Gracias al haz de luz roja

gue pueden trabajar en precisos proyectado desde el emisor la
posicionamientos o en la deteccion de alineacion de los sensores es sencilla.

pequefias partes.

* MS-EX10-2 (SPCC) (soporte de montaje
para el tipo de deteccidn lateral)

be
I
Supresiéon de fondo : EX-14A, EX-14B
* No es afectado por el fondo *Detecta con fiabilidad objetos
Gracias a su reflexién convergente no negros
le afecta ningln fondo que se Otra ventaja de la reflexiéon
encuentre a mas de 100mm convergente es que puede detectar
de distancia. con fiabilidad objetos de colores
OSCUros.
*« MS-EX10-3 (SPCC) (soporte de montaje en
formaen L)
La distancia ideal es
Tornillos M3 aprox. 10mm
/‘\eitre el objeto y el sensor.
>
Sy
[
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TABLA DE SELECCION

Aspecto Rango de deteccion Modelo Opesrglti:(ljoan de Objeto minimo detectable
:‘ 150mm EX-11A Con Luz Objeto opaco de ¢1mm
g EX-11B En Oscuridad
o
E EX-13A Con Luz -
:E :| 500mm Objeto opaco de ¢2mm
s EX-13B En Oscuridad
o =
% a :| 1,000mm | Ex.19A Con Luz Objeto opaco de ¢2mm
= ﬁ EX-19B En Oscuridad
a
T —
ﬁ g 5 :‘ 150mm EX-11EA Con Luz Objeto opaco de ¢1mm
% § EX-11EB En Oscuridad
n he) o=
3 — - ConlL i
3 :| 500mm EX-13EA on Luz Objeto opaco de ¢2mm
a EX-13EB En Oscuridad
3 g
%og é EX-14A Con Luz Objeto opaco de ¢0.1mm
SE8| ¢ 2 a25mm (*1)
S Il o o
SSR| © (Distancia de preseleccién : 10mm
= (5] .
% =g (Centro : 10mm EX-14B En Oscuridad )
o [a)
:‘ 150mm EX-11A-PN Con Luz Objeto opaco de ¢1mm
‘g EX-11B-PN En Oscuridad
o
= EX-13A-PN Con Luz -
:5 :| 500mm Objeto opaco de ¢2mm
. 3 EX-13B-PN En Oscuridad
[}
% 8 :| 1,000mm | Ex.19A-PN Con Luz Objeto opaco de ¢2mm
o g EX-19B-PN En Oscuridad
[a)
pd p—
% g 5 :‘ 150mm EX-11EA-PN Con Luz Objeto opaco de ¢1mm
% f EX-11EB-PN| En Oscuridad
@ 2 o=
§ :| 500mm EX-13EA-PN Con Luz Objeto opaco de ¢p2mm
a EX-13EB-PN| En Oscuridad
3 g
%DE E EX-14A-PN Con Luz Objeto opaco de ¢0.1mm
SE8 | < 2 a25mm (*1)
fl g Il - o
S8S2| © (Distancia de preseleccion : 10mm
=S (5] .
$=| s (Centro : 10mm ) EX-14B-PN | En Oscuridad )
o [a)

(*1) : El sensor no es afectado por un fondo que se encuentre a 100mm o mas de distancia de la superficie de deteccion.

OPCIONES
Soporte de montaje del sensor
Designacion| Modelo Descripcion * MS-EX10-1 * MS-EX10-2 * MS-EX10-3
MS-EX10-1 Soporte de montaje para el tipo de deteccion frontal
- "1 (SPCC) (El tipo de barrera necesita dos soportes)
Soporte de ) ) W
montaje del| MS-EX10-2 Soporte de montaje para el tipo de deteccion lateral
sensor 4 (SPCC) (El tipo de barrera necesita dos soportes) (Material : SPCC)
(Material : SPCC) (Material : SPCC) Dos tornillos M2 x 4mm
Ms EX10 7 Soporte de montaje con forma de L (SPCC) Dos tornillos Dos tornillos Von y dos lormllcci)s
- -J : M2 X 81 mm e
(El sensor debarrera necesita dos soportes) g"ezé‘;?g edonda e e domdn cabeza redonda son

son suministrados. son suministrados. suministrados

Focalizador de haz

Deteccion frontal Deteccion lateral
Didmetro del agujero ¢1.2mm Didmetro del agujero ¢1.5mm Diametro del agujero ¢1.2mm
Modelo 0OS-EX10-12 OS-EX10-15 OS-EX10E-12
Sensor al cual es aplicable EX-13[] EX-19(] EX-13[] EX-19] EX-13E[]
Min. objeto Sobre una cara ¢2mm 62mm o2mm o2mm ¢2mm
detectable | gopre ambas caras| ¢1.2mm #1.2mm ¢1.5mm ¢1.5mm ¢1.2mm
Rango de Sobre una cara 250mm 600mm 350mm 800mm 250mm
deteccion Sobre ambas caras| 200mm 400mm 300mm 500mm 200mm
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ESPECIFICACIONES

PRbEER Reflexion directa de
foco fijo (luz directa)
Tipo —
Deteccion frontal Deteccion lateral Deteccion frontal
Modelo| SalidaNPN | EX-11A | EX-11B | EX-13A | EX-13B | EX-19A | EX-19B | EX-11EA | EX-11EB | EX-13EA | EX-13EB | EX-14A | EX-14B
Concepto Salida PNP (EX-11A-PN | EX-11B-PN| EX-13A-PN| EX-13B-PN|EX-19A-PN | EX-19B-PN [EX-11EA-PN[EX-11EB-PN|EX-13EA-PN|EX-13EB-PN| EX-14A-PN | EX-14B-PN
Rango de deteccion 150mm 500mm 1,000mm 150mm 500mm (Czeﬁﬁg";@mm ) ()
Objeto opaco de Objeto opaco de Objeto opaco de Objeto opaco de Objeto opaco de Cable de cobre
¢lmm p2mm g2mm ¢lmm g2mm $0.1mm
Objeto minimo detectable Distancia preseleccionaday | { Distancia preseleccionada\| Distancia preseleccionada\ |/Distancia preseleccionaday | /Distancia preseleccionad A eccionada:
del emisor & receptor: ) (del emisor & receptor: ) del emisor & receptor: a) (del emisor & receptor: ) (del emisor & receptor: j (Distancia preseleccion:
150mm 500mm ,000mm 50mm 500mm 10mm )
Histéresis 115% 0 menos del rango seleccionado
Repetibilidad (Perpendicular al eje) 0.05mm 0 menos 0.1mm 0 menos
Alimentacion 12224V DC*£10% Rizado P-P: 10% o menos
Consumo Emisor : 10mA o menos, Receptor : 15mA o0 menos 20mA o menos
<Salida NPN> <Salida PNP>
. Transistor NPN en colector abierto Transistor PNP en colector abierto
Salida ® Corriente maxima (sumidero) : 50mA ¢ Corriente maxima (fuente) : 50mA

® Tension aplicada : 30V DC o menos
® Tension residual : 1V o menos (a 50mA)
0.4V o menos (at 16mA)

® Tension aplicada : 30V DC o menos
® Tension residual : 1V o menos (a 50mA)
0.4V o menos (at 16mA)

Categoria de utilizacion

DC-12 0 DC-13

Operacion de salida

Con Luz ‘Oscuridad‘ Con Luz ‘Oscuridad‘ Con Luz ‘Oscuridad‘ Con Luz ‘Oscuridad‘ Con Luz ‘Oscuridad‘ Con Luz ‘Oscuridad

Proteccion contra cortocircuitos

Incorporada

Tiempo de respuesta

0.5ms 0 menos

Indicador de operacion

LED rojo (luce cuando la salida esta a ON)

Indicador de estabilidad

LED verde (luce en condicion de luz estable o en condicién de oscuridad estable)

Grado de contaminacién

3 (Ambiente industrial)

Proteccion IP67 (IEC)
Temperatura —25a +55°C (Sin condensacién ni hielo), Alimacenamiento : —30a + 70°C
Humedad 35 a 85%RH, Almacenamiento : 35 a 85%RH

Inmunidad frente a la luz externa|

Luz solar : 10,000£x en el lado que recibe la luz, Luz incandescente : 3,000£x en el lado que recibe la luz

EMC

Emisiéon: EN50081-2, Inmunidad: EN50082-2

Tension no disruptiva

1,000V AC entre todos los terminales conectados y la carcasa durante 1 min.

Resistencia medioambiental

Resistencia de aislamiento

20MQ o més a 250V DC entre todos los terminales conectados y la carcasa

Resistencia a vibraciones

3mm a una frecuencia de 10 a 500 Hz en las tres direcciones X, Yy Z durante dos horas

Resistencia a golpes

500m/s2 (50G aprox.) tres veces en las tres direcciones X, Yy Z.

Elemento emisor

LED rojo (modulado)

Material Carcasa: Polietileno, Lente: Polyaly late

Cable 0.1mm?2 x 3 conductores (Emisor del tipo de barrera: 2 conductores) con 2m de cable

Extension del cable Hasta 50m usando un cable de 0.3mm2 como minimo (tipo de barrera: medida para el emisor y el receptor)
Peso Emisor: 20g approx. Receptor: 20g aprox. 20g aprox.
Accesorios 2 tornillos de montaje 1 tornillo de montaje

(*1) : El rango de deteccion para el sensor de reflexién convergente esta especificada con papel blanco mate (50 x 50mm
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DIAGRAMAS DEL CIRCUITO DE E/S

Salida NPN

Cadigo de color

D .
T > (Marrén) +V

3

g (Negro) m +

E Salida (Nota) 12 a 24V DC
o | Tr 0 +10%

° 100mA max.

£ Y

5

e 2 | (Azul) ov

Lc

Circuito interno <—&— Circuito del usuario

Nota: El emisor del sensor de barrera no incorpora cable de salida.

Simbolo...D : Diodo de proteccion de polaridad inversa
Zp: Diodo zener de absorcion de picos
Tr : Transistor PNP

Salida PNP

Codigo de color

‘ (M’;rrén) +Vv

50mA max.
: +_L 12a24v DC
(Negro) Salida (Nota) +10%

(Azul) OV

Circuito interno «<—o— Circuito del usuario

Nota: El emisor del sensor de barrera no incorpora cable de salida.

Simbolo...D : Diodo de proteccion de polaridad inversa
Zp: Diodo zener de absorcién de picos
Tr : Transistor PNP

CAMPOS DE DETECCION

EX-11A, EX-11EA
EX-11B, EX-11EB

Desviacidn paralela Desviacién angular

Estos campos de deteccion tipicos pueden variar ligeramente de un modelo a otro.

EX-13A, EX-13EA
EX-13B, EX-13EB

Desviacion paralela Desviacién angular

¢ 200 800
- vl i ' : ’
2 Vil 5 ! : | i ) / = i Vo
S Vi P = H i \ h / 2 . Vo
£ 150 m T £ 150 t i £ 600 +—+—— — £ 600 — —
Eso1 EX-110] £591 E236 | \a—i—{EX-130 |/ £236 - Vo
z ‘ S S \ =T / = : '
5 EXAET = 5 \ EX-13EC] / S
- ] k) S
8 100 8100 3 400 8 400
gov ) B ] e | S g g BT\
g Emisor EX-1E] }i S Emisor 3 fa—|EXA3EL]
3 ) 8 ] Emisor 3 Emisor
© _ Emisor < .
S 50— T T - S 501 8 200+ E’Z'T m,‘— £ 200 A sor
819 »M\»L o~ = §1.97 S787 [~|ol- L 2~ =1 S7.87 R
2 b 1 ' 2 k7] ; ! ' i 7} -y
a ﬁi a B Edﬂ - Receptor a EXA3EC)
0 Receptor‘ | }Receptor | o EX-11C] |Receptor Receptor EX-1E[] | o Receptor [EX-130J EX-13E[] ‘ o EX-130]_|Receptor |“Receptor]
100 50 0 50 100 20 10 0 10 20 100 50 0 50 100 20 10 0 10 20
3.94 1.97 1.97 3.94 787 394 394 787 3.94 1.9 1.97 3.94 787 394 394 787
Izquierda<—— Centro — Derecha Izquierda «+—— Centro — Derecha Izquierda-+—— Centro — Derecha Izquierda -—— Centro — Derecha
Desviacién £ (mm inch) Angulo 6 (° ) Desviacion £ (mm inch) Angulo 6 (°)
Campo de deteccién Brillo Material (50X 50mm )
« Direccion horizontal (izquierda & « Direccion vertical (arriba & abajo) — Relacion rango de deteccion — Relacion rango de deteccion
derecha)
40 TB0X80mm 157 1970 40 750 50mm 1.97 < 1.97inch ‘ : : 80 : —
T* 57 Papel bianco mate T 15 Papel blanco mate El area sombreada indica el 3.15 || Las barras indican el rango de deteccién.
1 . S — e 7 rango de deteccion. Asegirese < Asegurese de ajustar el sensor con el
5 Jmm “ 5 \ i de ajustar el sensor con margen < 1 margen suficiente teniendo en cuenta que
S _ L L £ 7smm o suficiente ya que el rango de ¢ 5 el rango puede variar de un modelo a otro.
£ 30 -+ g,%0 - ‘a:_-iznf' - T| deteccion puede variar de un 2 —
EL18 gl 18 R, - modelo a otro. (El brillo £
_ 4 indicado en la parte < 13
5 5 inferior podria variar =
3] 3] ligeramente del b 0 |
2 ,ILO 8 T brillo real.) 3 g8
2 3 ¢ 3
3 2 ¢ 2
©
S 10 g & 201 =
7394 5.3 h g.787
: : = A i a
’ AN \ \ \ ‘
o i g NN IZ AV
4 2 4 N2 N4 N6 N8 2538 8¢ gg8gs8g ¢ 2% g8
5 § 079 15 079 57 Oscuro +=——  Brilo —— Claro S%% 82 28 28 §E 2 Es 2 3
1zquierda<—— Centro — Derecha Abajo «—— Centro — Arriba OE&o 8 g5 3% 82 2 23 & g
Desviacion £ (mm inch) Desviacion £ (mm inch) ag g9 58 S § :;};" E
- N N1 N2 N3 N4 N5 N6 N7 N8 N9 3 8g g% g5 ¢ T )
S T a w28 8 2
S g2 5 g g
z 85 8 £
2E58 60
s
o
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PRECAUCIONES PARA UN USO ADECUADO

Estos productos no son fotocélulas de
seguridad ni estan disefiados para
garantizar la seguridad de las personas o
propiedades.

Montaje
Si utiliza un tornillo roscado.

‘Deteccic’m Iateral‘ ‘Deteccién frontal‘

| Direccion d
Direccion deteccion

de deteccwon

Tornillo
accesorio;

(M2x10

i

//////
Rosca M2
7 P0.4 Profondidad 6 /

S Rosca M2
P0.4 profundidad 7

Tornillo
(accesorio)

El par de apriete no debe exceder de 0.2N-m{2.04kgf-cm}.

Si utiliza tornillo y tuerca

‘Deteccién Iateral‘ ‘Deteccién frontal‘

Arandela lisa

Tuerca
Toml\lu
Arandela (accesorio)
elastica MZ —
X
Espesor de la I \ Espesor de la

placa de montaje placa de montaje
max. 2mm max. 2.5mm

El par de apriete no debe exceder de 0.2N-m{2.04kgf-cm}.

Otros

No utilizar la sefial de salida del sensor hasta que hayan
transcurrido  50ms después de haber conectado la
alimentacion.

No utilice el sensor donde pudiese estar expuesto a vapor o
polvo, o sumergido en agua.

Evite colocar el sensor donde pudiese estar expuesto
directamente a luces fluorescentes de arranque rapido o
luces de alta frecuencia, lo que podria afectar a su
rendimiento.

Cableado

Apague la alimentacién antes del cableado.

Compruebe que las variaciones de la tension de
alimentacion no excedan del valor nominal.

Cuando utilice un regulador de conmutacion para la fuente
de alimentacion, conecte siempre a tierra el terminal de
masa (F.G.)

Cuando utilice un equipo que genere ruido (regulador de
conmutacion o motor inversor, etc.) cerca del sensor,
conecte a tierra el terminal de masa (F.G.) del equipo.

No llevar el cable del sensor cerca de lineas de alta tension
o lineas de potencia, ni colocarlo en el mismo conductor
eléctrico.

De hacerlo podria causar un malfuncionamiento debido a
interferencias inductivas.

Indicador de operacion estable

El indicador de operacion estable (verde) luce cuando la luz
incidente en el receptor de luz es suficiente frente al nivel de
operacion. Si el indicador de operacion estable luce,
significa que el sensor puede detectar de forma estable sin
afectarle cambios de la temperatura y la tensién en las
operaciones de luz recibida y de luz interrumpida.

Indicador de operacién estable

Operacion de salida

Margen de luz recibida

Aprox.
15%

Nivel de operacion de salida msp ADIOX.
» 25%
Margen de luz no recibid:

|

O

Ko X oFF X oN p—

Intensidad de luz recibida (%6)-»

0

7Distan_cia*
preseleccionada
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DIMENSIONES (Unidades: mm )

EX-11LJ, EX-11B
EX-11B Sensor

Receptor

Indicador de
operacion

estable
Indicador dg
operacion

Receptor 1 .5

delhaz 433 571
— |
— R A

45 177

2 Agujeros de montaje
de@2.2 2-¢.087

Cable de ¢2.5¢.098
2m 6.56 feet

EX-140] Sensor

Tamano real

Emisor
35— 1.75 .069 —|
138
- 1.75 .069

Cable de ¢2.5

$.098'y 2m 6.56

(*1) : Su vista frontal posee
las mismas dimensiones
que las del receptor.

Tamano real

512 indicador
645+ de operacién
24 estable
5> = 2.75.108 - 3.5.138 —=| e
197 Indicador
—»| |«—1.75 de operacion 14— |-—
069 055
1.75 15
069 039
¥
,,,,,, T J@ ? |
45 177 T ‘
| ¥
Receptor Emisor 11313 ]3)47?
de luz de luz ¢ l
[
45 177

2 agujeros de montaje
$2.22-0.087

Cable de ¢2.5 ¢.098y 2m 6.56

MS-EX10-2 Soporte de montaje del sensor
(opcional)

t1.2 .047

Tamano real

EX-11B0

Sensor

T o | oo oSS TTTTTTTToT T N
Receptor amano real 1 Emisor '
! 1
; :
' |
Indicador de : H
operacion ' <—}(04—> !
estable ! 175 060 —»] |l '
|- -] . - 1
indicador di %(94 ' '
operacion <645” H 1.75 .069 !
254 ' %ﬁ .

—= 4.5 1
, 175 - '
L7 069 ] " @) !
225w |t 175 15 T 157 '
089 069 .059 145 11 § !
| t ! 571.433 |
] 1
4 [ o e B SV
4 T '  —] H
157 H '
{% Receptor |~ ¥ ous As !
de luz 433 571 ! . '
— b 2 agujeros de montaje, i
= ' 19222008 65 '
|| — ' 256 !
45477 | cabledeg2.5 ¢.09 i
1] " 2m 6.56 feet '
65 2 agujeros de monteje :

2-0.087 1
56 9222008 ' (*1) : Su vista lateral posee |
2—n] e . ' las mismas dimensiones
42- Cable de ¢2.5 ¢.087, que las del receptor. '
105 2m 6.56 [

MS-EX10-1

Soporte de montaje del sensor

(opcional)

Tamaro real

Diagrama de montaje
Diagrama de montaje para
EX-14[]

1.2 20
17 . 787 o
OI, ZL% 1.2 047 87 w76 @702
——— L L2
7146 }'EFEEU::: @919
T 146 .138 n
f | f
22.75
13896
512
20 —| 5 4_10.7;5» l«—35
787 197 42§ 138
Rosca [+65+>+—8—=|35~— ‘i)b* 1.25
4-M2 x0.4 256 315 |.138| 2 agujeros de montaje i @©8.346) 049
$3.42-0 134 Emisar |
C de luz :}WD ‘
0 O f NG = M
T N s @\~ PN 118 }
11 ! g 591 / T f 315 13 &5‘7
433 ; 315 Receptor Vo—— | (T 1 v |
l @ @ 3 @7 t deluz /|t o A7 R ¥
Material : SPCC ‘ 2 agujeros de montaje
2 tornillos M2 X 4mm .157inch ‘ 93420134

de cabeza redonda se
suministran

MS-EX10-3 Soporte de montaje del sensor

(opcional)

Tamano real

7.6 -] 591
299 r T
6.25 246 ! im q 105
¥ : e %32 126 r
Il Il ‘A
) W\\L \
787 055 |, g .
a2 14 o o Rosca 4M2 x0.4_
126 x]t‘m ;
p— I
T 3 —
o B | s ¢ T
| T ; 455 6.5*/3“
433 @ 3#5 3051 L @ @ ‘20(79
L T - VN
L l Material : SPCC Material : SPCC 43
B 504 ‘ 2 tornillos M2 x 8mm .315inch 2 tornillos M2 x 4mm .157inch
e g—w{ 3.5 de cabeza redonda se y 2 tornillos M2 X 8mm .315inch
315 138 suministran de cabeza redonda se suministran
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