Panasonic

Manual de Instrucciones Controladorde T emperatura KT7

Para prevenir accidentes producidos por el mal uso del controlador, por favor asegurese que el operario reciba
éste manual.

PRECAUCIONES DE SEGURIDAD

Asegurese de leer estas precauciones antes de utilizar nuestro producto.

Las precauciones de seguridad se clasifican segun las siguientes categorias: “Advertencia” y “Precaucion”.
A\ Advertencia: Procedimientos que puedan llevar a condiciones peligrosas y causar muerte o lesiones

serias, si no se realizan correctamente.

A\ Precaucion: Procedimientos que puedan llevar a condiciones peligrosas y causar lesiones superficiales o

medias o dafios fisicos o puedan dafar el producto, si no se realizan correctamente.

A Advertencia

Cuando al utilizar este controlador se prevea que puedan producirse lesiones serias o dafios, asegurese de
tomar medidas de seguridad tales como instalar dobles seguridades
No utilice este controlador en ambientes con gases inflamables, o podria causar explosion.

A Precaucion

Fije de manera segura los cables eléctricos con destornilladores. Conexiones defectuosas pueden provocar
humos o un excesivo calentamiento.

Utilice este controlador dentro de los rangos y condiciones ambientales. De lo contrario pueden producirse
humos o un calentamiento excesivo.

No toque los terminales mientras el controlador esté alimentado, ya que podria recibir una descarga
eléctrica.

No desmonte o modifique el controlador, ya que puede provocar descargas eléctricas 0 humos.

A Precaucion

Este dispositivo deberia utilizarse de acuerdo con las especificaciones descritas en el manual.
Si no se utiliza de acuerdo a las especificaciones, puede funcionar incorrectamente o causar fuego.

Preste especial atencién a las advertencias, precauciones y avisos. En caso contrario se pueden producir
lesiones serias o accidentes.

El contenido de este manual de instrucciones esta sujeto a cambios sin previo aviso.

Este dispositivo esta disefiado para ser instalado en un panel de control. Si no es asi, deben tomarse
medidas para asegurar.

que el operario no puede tocar los terminales de alimentacion o cables de alta tension.

Asegurese de apagar la alimentacién antes de limpiarlo.

Utilice un trapo suave y seco para limpiarlo.

(Si se utilizan disolventes, se podria deformar o empanar el equipo)

Puesto que el display es delicado, no golpearlo o arafarlo con objetos contundentes.

Queda terminantemente prohibida la copia o transferencia total o parcial de este documento.

Tatsuno Matsushita Electric Works, Ltd. no se responsabiliza de los dafios causados por la utilizacion de este
producto, incluyendo cualquier dafo indirecto.




1.1

1.2

Referencia

Significado de la referencia

(1)
(2)

(3)
(4)
()

(6)
(7)

(8)
(9)

A K T 7 0O 1+ 0O 1 o O
(1) (2 @) (4) (5)
Tensién de Alimentacion 1: 100 a 240V AC, 2: 24V AC/DC
Tipo de entrada 1: Multi-entrada (Se pueden seleccionar Termopar, RTD,
corriente y tension a través de las teclas de operacién)
Salida de control (OUT) 1: Contacto a relé, 2: Tensién DC, 3: Corriente DC
Salida de Alarma 1: Salida de alarma (1 punto)

(Se puede seleccionar el accionamiento de la alarmay
normalmente abierta/normalmente cerrada

mediante las teclas de operacion)
Alarma por rotura de calentador  0: No disponible, 1: Disponible (5A), 2: Disponible (10A), 3:
Disponible

(20A), 4: Disponible (50A)

(La alarma por rotura de calentador no esta disponible para
la salida en corriente)

Coémo interpretar la etiqueta

La etiqueta va colocada en la carcasa
Cuando dispone de alarma por rotura de calentador, se escribe entre paréntesis la corriente del CT

(p-€j.)

""""" AKT7111100 Tensién de Alimentacion: 100 a 240V AC
Multi-entrada

Salida de relé

Salida de alarma (1 punto)

_______ No. No dispone de alarma por rotura de calentador

(1) Incluye referencia, tension de alimentacion, tipo de entrada, tipo de salida, etc.
(2) Numero de lote



2. Nombre y funciones de las distintas partes
(3) Indicador EVT

Se enciende un LED rojo cuando la salida de evento [Alarma, alarma @ @@

por rotura de lazo o alarma por rotura de calentador (Opcional)] esta

a ON. (1)\ T 3 2 (3)
(4) Indicador OUT

Cuando la salida OUT esta a ON, se enciende un LED verde. (2)\\[@4&5 KT/

Para la salida en corriente DC, éste parpadea dependiendo de la UT\% T@ &

variable de salida manipulada. (4)\ Y =
(5) Indicador AT chgcggcggcg

Un LED amarillo parpadea mientras se esta ejecutando el auto- (5)\ GFo "0 =0

tuning del PID. 00007000
(6) Visualizacién del valor PV 02002002000

Indica el valor del proceso (PV) en display de LEDs rojos. (6)—_|
(7) Visualizacion del valor SV
Indica el valor del preseleccién (SV) en display de LEDs verdes.
(8) Tecla incremento (7)\.@ a0
Incrementa el valor numérico. i
(9) Tecla decremento
Decrementa el valor numérico.
(10)Tecla Mode ®®®®®
Selecciona el modo de configuracion o almacena el valor de
preseleccion.
(11)(Pulsando la tecla Mode, se puede almacenar el valor de
preseleccion)
(12)Tecla Sub mode
Activa el modo de configuracion de la Funcién auxiliar 2 con la tecla
Mode.

_—(8)

®
0

(Fig. 2-1)

A Aviso

Al configurar las especificaciones y funciones de este controlador, conecte primero los terminales 1y 2 a
alimentacion, configurelos entonces segun el paso “5 Configuracion” antes de ejecutar los pasos
“3 Montaje en panel de control” y “4 Cableado”.




3.1

Montaje en panel de control

Seleccion de la ubicacion

El dispositivo esta previsto para funcionar bajo las siguientes condiciones ambientales (IEC61010-1):
Sobretensién categoria I, Grado de polucion 2
Monte el controlador en un lugar con:

Poco polvo y ausencia de gases corrosivos

Gases no inflamables ni explosivos

Pocas vibraciones mecanicas o golpes

No expuesto a luz solar directa ni a temperaturas fuera del rango de 0 a 50°C (32 a 122°F) y que varien
bruscamente

Ambiente sin condensacion y humedad de 35 a 85%RH

Ausencia de campos electromagnéticos o cables por los que circule una alta corriente

Ausencia de agua, aceite o sustancias quimicas o donde vapores de estas sustancias puedan entrar en
contacto con el controlador



3.2 Dimensiones externas
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(Fig. 3,2-1)

3.3 Dimensiones externas del CT (Trafo de corriente)
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3.4 Montaje a carril DIN

A Precaucion
Monte el carril DIN horizontalmente.
Si se monta el carril DIN verticalmente, asegurese de utilizar elementos de sujecion a los lados del KT7.
Monte el KT7 en el carril DIN de forma que no se mueva.
También deben utilizarse elementos de sujecion, si el carril DIN se monta verticalmente en un lugar
susceptible de vibraciones o golpes.

Elemento de sujecién recomendado

[ Matsushita Electric Works, Ltd. | Elemento de sujecion ATA4806 |

(1) Enganche la parte superior del KT7 (1) al carril DIN. (Fig. 3.4-1)
(2) Una vez fijada la superior, fije la parte inferior del KT7 al carril DIN.
Cuando oiga un “Click” es que el KT7 esta perfectamente fijo al carril DIN. (Fig. 3.4-1)

(Fig. 3.4-1)



4,

Cableado

A Advertencia

Desconecte la alimentacion del dispositivo antes de cablear.
Trabajar o tocar el terminal cuando esta alimentado puede provocar una descarga eléctrica
causando lesiones serias o la muerte.

A Precaucion

Al cablear no deje trozos de cable dentro del KT7, ya que podrian causar fuego, mal funcionamiento y
problemas.

Inserte de manera segura el cable de conexién en su correspondiente conector. De no ser asi podria causar
mal funcionamiento debido a un mal contacto.

Conecte los cables de alimentacion (AC) al terminal correspondiente tal y como se indica en este manual, o
podria quemar o causar danos al KT7.

Apriete los tornillos del terminal con la fuerza especificada. Si no, podria dafiar el terminal a tornillo y
deformar la carcasa.

Utilice un termopar y un hilo conductor de compensacion que cumpla las especificaciones de la entrada de
sensor de este controlador.

Utilice una RTD de 3 hilos que cumpla las especificaciones de la entrada de este controlador.

Cuando se utilizan entradas de tension o corriente DC, no cambie la polaridad.

Cuando se utiliza el tipo de alimentacion a 24V AC/DC, no cambie la polaridad si es DC.

Mantenga los cables de entrada (termopar, RTD, etc.) lejos de fuentes de tensién AC para evitar
interferencias externas.

Para prevenir efectos no deseados sobre el control de la temperatura debidos a ruidos eléctricos y
armonicos, se recomienda la instalacion de un elemento de filtrado.

Este controlador no tiene circuito ruptor o fusible. Por tanto, es necesario instalarlos de manera externa al
controlador.

Para prevenir efectos no deseados sobre el control de la temperatura debidos a ruidos eléctricos y
armonicos, se recomienda la instalacion de un elemento de filtrado. Fusible de retardo, tensién nominal 250V
AC, corriente nominal 2A)

Nota: Apriete el terminal a tornillo seguin se indica en la tabla de abajo.

Terminal a Terminal No. Fuerza
tornillo
M2.6 1a4: Max. 0,5N*m

M2.0 5a09: Max. 0,25N*m




Colocacioén del terminal
Parte inferior del cuerpo principal

P%/R A%U/FBF(’:LY ! OUT1:  Salida de control
i . SO000 RELE: Salida de relé
V/A: Salida de tension DC/ salida de
dg—é; corriente DC
ouT EVT: Salida de evento (Esta a ON la
%)0 534%L\J/PK|(_)Y _H_WA—l_ | alarma, alarma por rotura de lazo

v

o alarma por rotura de calentador

[opcidn])
TC: Termopar
RTD: Termoresistencia
Entrada Cl | |

DC: Corriente DC o tension DC
T+ e

RELAY

250V AC
0.1A

|

Opcioén: Alarma por rotura de calentador

Esta alarma no esta disponible para la deteccion de corriente bajo control de fase.
Utilice el transformador de corriente (CT) proporcionado, e introduzca un

hilo conductor del circuito calentador por el CT. Al cablear, mantenga el

cable del CT lejos de fuentes de tension AC o cargas para evitar

interferencias externas.

:| Soporte de entrada
del CT

CT limentacién

)

Calentador
(Fig. 4-2)




Configuracion

Cablee solamente los terminales de alimentacion. Después de aplicar alimentacion, se visualizan en PV el
tipo de sensor de entrada y la unidad de temperatura y en SV el limite superior del rango de entrada durante
aprox. 3 segundos (Tabla 5-1).

(Si se preselecciona cualquier otro valor en el limite superior de la escala, éste se indica en SV)

Durante este tiempo todas las salidas y los LEDs indicadores estan a OFF.

Entonces comenzara el control y el valor de entrada se indicara en PV y el valor de preseleccién se indicara

en SV.

(Tabla 5-1)
Tipo de Rango de entrada Resolucion
entrada
K —200 a 1370°C -320 a 2500°F 1°C (°F)
-199.9 a 400.0°C —199.9 a 750.0°F 0.1°C (°F)
J —200 a1000°C —-320 a1800 °F 1°C (°F)
R 0a1760°C 0 a 3200°F 1°C (°F)
S 0a1760°C 0 a 3200°F 1°C (°F)
B 0a 1820°C 0 a 3300°F 1°C (°F)
E —200 a 800°C —320 a 1500°F 1°C (°F)
T —199.9 a 400.0°C —199.9 a 750.0°F 0.1°C (°F)
N —200 a 1300°C —320 a 2300°F 1°C (°F)
PL-I 0a 1390°C 0 a 2500°F 1°C (°F)
C(W/Re5-26) 0a2315°C 0 a 4200°F 1°C (°F)
Pt100 -199.9 a 850.0°C —199.9 a 999.9°F 0.1°C (°F)
—200 a 850°C -300 a 1500°F 1°C (°F)
JPt100 —199.9 a 500.0°C —199.9 a 900.0°F 0.1°C (°F)
—200 a 500°C —300 a 900°F 1°C (°F)
4a20mADC —-1999 29999 *1,*2 1
0a20mADC —1999 a 9999 *1,*2 1
0a1vDC —-1999 a 9999 *1 1
0ab5vDC —1999 a 9999 *1 1
1a5vDC —-1999 a 9999 *1 1
0a10v DC —1999 2 9999 *1 1

*1: Se puede modificar el rango de entrada y la posicion del punto decimal.

*2: Debe conectarse entre los terminales de entrada una resistencia shunt de 50Q (AKT4811, se vende por

separado).




5.1 Pasos para la configuracion

Visualizacién de

:MODE (Aprox. 3s)

Indicacion de la variable de salida

manipulada

la Funcién Auxiliar

PV/S
A T (MODE] (NODE] (Aprox. 3s)
—fwooe: & S EWfmobe: o HHODE
v (Aprox. 3s) (Aprox. 3s)
[Menu principal] [Submenu] [Configuracion de [Configuracién de la

Funcién Auxiliar 2]

constante
proporcional de OUT

[-=]

|MODE

1]
SV1 Configuracion del AT Configuracion del Seleccion del tipo de
[~] (M ] Bloqueo [L o= £] entrada
[Em4]
(MODE] ilmone i|MODE i|MODE
—— Preseleccion de la Ajuste del Sensor Preseleccion del limite

superior de la escala
[ L H]

ol
UM

Preseleccion de la
Constante Integral

[ ]
i|MODE

Preseleccion de la
constante derivativa

[
UM

Preseleccion del
valor ARW

[

l@

Preseleccién del
ciclo proporcional de
ouT

(=]

l@

Preseleccion del
reset manual

[m=E]
i|MODE

Configuracion de la
Alarma [~ (]

UM

UM

Preseleccion del limite
inferior de la escala
[5/ L]

l@

Posicion del punto
decimal [/~

UM

Preseleccion de la
constante de tiempo del
filtro PV

[Fi L]

i@

Preseleccion del limite
superior de OUT [=iL ]

l@

Preseleccion del limite
inferior de OUT [oi L ]

i@

Preseleccién de la
histéresis del paso
ON/OFF de la salida de
control [F="]

UM




I Alarma por rotura
: de calentador []

Seleccién de
accionamiento para la

alarma [FL {F]
I@ i@

Preseleccion del Alarma Normalmente
tiempo de abierta/ Normalmente
funcionamiento de cerrada [ /L]

la alarma por rotura
delazo [~ -1 ]
(MoDE] (MoDE]

A4 v
Preseleccion de la Seleccion de la funcién
duracion de la H_OLD para la alarma
alarma por rotura de [FHL o]
lazo [L ~ - H]

(oDE| i@

¢ Preseleccion de la

histéresis para la alarma
[M 5]

i@

Temporizador de retardo
de la alarma [H /5]

i@

Seleccioén de
funcionamiento
Directo/Inverso [= @i ]

i@

Preseleccion del

parametro AT bias
[Fi _h&]

i@

Seleccion de la funcién
C_ontrolador/Convertidor
[I‘- !'_.: iz ]

l@

Seleccion del estado de la
salida cuando hay rotura
en la entrada [ @i ]

¢IM

[Teclas de operacion]

o [A +(moDE: Pylsar al mismo tiempo las teclas (MODE' y (A [+ [mooE (Aprox. 3s) Pulsar la tecla (MODE_ durante
aprox. 3 segundos mientras se mantiene pulsada la tecla (w_.

o .../ +[MODE (Aprox. 3s) Pulsar la tecla [MODE durante 3 segundos mientras se mantiene pulsada la tecla ........; .
La configuracién de algunos caracteres no se indica ya que dependen de las especificaciones.



5.2

5.3

[Menu principal]

Submenu

Nombre, Descripciéon, Rango de configuracion

Por defecto

L

SV

Preselecciona el valor para el objeto controlado.

e Rango de preseleccion: Limite inferior de la escala a limite
superior de la escala (Para entradas de tensién DC y corriente, la
posicién del punto decimal depende de la seleccion)

0°C

[Submenti]

Submenu

Nombre, Descripciéon, Rango de configuracion

Por defecto

Ar

Configuracion del AT

e Ejecuta el auto-tuning del PID. Sin embargo, si después de 4
horas no ha finalizado el auto-tuning, éste se cancela
automaticamente.

e Cancelacion del auto-tuning del PID: = = = = Ejecucion del auto-
tuning del PID: -/

Preseleccion de la constante proporcional de OUT

e Preselecciona la constante proporcional.

¢ Si se preselecciona 0.0 el control PID pasa a ser control ON/OFF
e Rango de preseleccion: 0.0 a 110,0%

2.5%

Preseleccion de la Constante Integral

e Preselecciona la constante integral.

e Si se preselecciona el valor 0 la funcién queda deshabilitada.
e Este valor no se indica en el control ON/OFF.

e Rango de preseleccién: 0 a 1000 segundos

200 segundos

o

Preseleccion de la constante derivativa

e Preselecciona la constante derivativa.

e Sise preselecciona el valor 0 la funcién queda deshabilitada.
e Este valor no se indica en el control ON/OFF.

e Rango de preseleccién: 0 a 300 segundos

50 segundos

Preseleccion del valor ARW

e Preselecciona el valor del ARW.

e Soblo disponible para la funcién PID.

e Si se preselecciona el valor 0 la funcion queda deshabilitada.
¢ Rango de preseleccion: 0 a 100%

50%

Preseleccion del ciclo proporcional de OUT

e Preselecciona el ciclo proporcional para la salida de control
(OUT).

¢ No disponible para control ON/OFF o salida de corriente DC

¢ Rango de preseleccion: 1 a 120 segundos

30 segundos o
3 segundos

Preseleccion del reset manual

e Preselecciona el valor de reset manualmente.

e Sodlo disponible para funciones Py PD.

e =+ Valor convertido de la constante proporcional (Para entradas en
tension y corriente DC, la posicién del punto decimal depende de
la seleccion)

0.0

H

Configuracién de la Alarma

e Preselecciona el valor a partir del cual funcionara la salida de
alarma.

e Sise preselecciona el valor 0 6 0.0 la funcién queda
deshabilitada.

o (excepto las alarmas por Limite superior absoluto y Limite inferior
absoluto). Cuando se activan a la vez la alarma por rotura de
lazo o rotura de calentador, la salida es comun para ambas.

o No disponible si se selecciona ‘Sin alarma’ en ‘Seleccion de
accionamiento para la Alarma.’

e Ver (Tabla 5.3-1). Para entradas en tension y corriente DC, la

e posicién del punto decimal depende de la seleccion)

0°C




Submenu

Nombre, Descripciéon, Rango de configuracion

Por defecto

Alarma por rotura de calentador

o Preselecciona el valor de la corriente en el calentador para que
actue la alarma de rotura de calentador.

e Si se preselecciona el valor 0,0 la funcién queda deshabilitada.

e Autoenclavamiento no disponible. Cuando se activan a la vez la
alarma por rotura de lazo y por rotura de calentador, la salida es
comun para ambas.
Disponible s6lo cuando incluye alarma por rotura de calentador.
Rango 5A: 0.0 a 5.0A Rango 10A: 0.0 a 10.0ARango 20A: 0.0
a20.0A Rango 50A: 0.0 a 50.0A

0.0A

Preseleccion del tiempo de la alarma por rotura de lazo

e Preselecciona el tiempo para evaluar la alarma por rotura de lazo

e Si se preselecciona el valor 0 la funcién queda deshabilitada.

e Cuando se activan a la vez la alarma y la alarma por rotura de
lazo, la salida es comun para ambas.

e Rango de preseleccién: 0 a 200 minutos

0 minutos

Preseleccion de la desviacion de la alarma por rotura de lazo

o Preselecciona la desviacion para evaluar la alarma por rotura de
lazo
Si se preselecciona el valor 0 la funcién queda deshabilitada.
Cuando se activan a la vez la alarma y la alarma por rotura de
lazo, la salida es comun para ambas.
Rango de preseleccion
Entradas Termopar y RTD: 0 a 150°C (°F) 6 0.0 a 150.0°C (°F)
entradas en tension y corriente DC: 0 a 1500 (La posicién del
punto decimal depende de la seleccién)

0°C

(Tabla 5.3-1)

Tipo de accionamiento de la

Alarma

Rango de preseleccion

Desviacion de SV por Limite

Superior

—(Desviacion) a desviacién

Desviacion de SV por Limite

inferior

—(Desviacion) a desviacion

Desviacion de SV por Limites

Inf/Sup

0 a desviacion
9999.

Desviacion de SV por rango de
limites Inf/Sup

0 a desviacioén

Limite superior absoluto

Limite inferior de la escala a limite
superior de la escala

Limite inferior absoluto

Limite inferior de la escala a limite
superior de la escala

Desviacion de SV por limite
superior con standby

—(Desviacion) a desviacion

Desviacion de SV por limite
inferior con standby

—(Desviacién) a desviacion

Desviacion de SV por limites
sup/inf con standby

0 a desviacion

El limite inferior negativo
es —199.9 6 —1999.

El limite superior
positivo es 999.9 o




5.4 Configuracién de la Funcion Auxiliar 1

Submenu Nombre, Descripciéon, Rango de configuracion Por defecto

LoCiE Configuracion del bloqueo Desbloqueado

e Bloquea el valor de configuracion para prevenir errores. La
configuracion del elemento que se bloquea depende de la
seleccion. Cuando se seleccionan Lock 1 o Lock 2, no se puede
llevar a cabo el auto-tuning del PID.

e = === (Desbloqueado): Se pueden modificar todos los
parametros.

LoC _r' (Lock 1): No se puede modificar ningun parametro.
L o= = (Lock 2): Sélo se puede modificar el valor de
preseleccion SV.

e L i I (Lock 3): Pueden modificarse todos los valores de
configuracion excepto la seleccion de funcion de
Controlador/Convertidor. Sin embargo no se permite la escritura
en la FROM, por tanto dichos parametros vuelven a la
configuracion por defecto cuando se apaga la alimentacion.

-
o

Ajuste del sensor 0.0°C

e Establece el valor de ajuste para el sensor.

¢ Entradas Termopar y RTD: —100.0 a 100.0°C (°F) Entrada de
corriente y tension DC: —1000 a 1000 (La posicion del punto
decimal depende de la seleccion)




5.5 Configuracion de la Funcién Auxiliar 2

Submenu Nombre, Descripciéon, Rango de configuracion Por defecto
~Ers Seleccion del tipo de entrada K
e Eltipo de entrada puede seleccionarse desde termopar (22 (=200 a 1370°C)
tipos), RTD (8 tipos), corriente DC (2 tipos) y tension DC (4
tipos),asi como también puede seleccionarse la unidad °C/°F.
K —200a1370°C: £ L K —320 a 2500°F: £ F
-199.9 2 400.0°C: £ .L -199.9 a 750.0°F: £ .F
J —20021000°C: i £ J —320 a 1800°F: i/ F
R 0a1760°C:~ L R 0a 3200°F: = F
S 0a1760°C:~ L S 0a3200°F: = F
B 0a1820°C:& L B 0a3300°F: & F
E —200a800°C:£ L E -320 a 1500°F: £ F
T -199.9a400.0°C: L T -199.9 a 750.0°F: I~ .F
N —200 a 1300°C: = L N -320 a 2300°F: = F
PL-II 0a1390°C: AL 2L  PL-I 0 a 2500°F: AL c'F
C (W/Re5-26) 0a2315°C:c L  C (W/Re5-26) 0a4200°F: = F
Pt100 -199.9 a 850.0°C: 71 . Pt100 -199.9 a 999.9°F: FI~ .F
JPt100 -199.9 a 500.0°C: wi/F'I".C JPt100 -199.9 a 900.0°F: /A1 .F
Pt100 —-200 a 850°C: A L  Pt100 -300 a 1500°F: FI” F
JPt100 —200 a 500°C: /7 L JPt100 -300 a 900°F: i1 F
4 a 20mA —1999 2 9999: “Z' LA
0 a 20mA —1999 a 9999: L' LA
0a1Vv —1999 2 9999: K
0absV —1999 2 9999: i SH
1a5V 1999 2 9999: / SH
0a 10V 1999 2 9999: I LK
LWLH Preseleccién del limite superior de la escala 1370°C
e Preselecciona el valor del limite superior de la escala.
e Rango de preseleccion: Limite inferior de la escala a limite
superior del rango de entrada (Para entradas de tension DC y
corriente, la posicion del punto decimal depende de la seleccién)
Ll Preseleccién del limite inferior de la escala —200°C
e Preselecciona el valor del limite inferior de la escala.
e Limite inferior del rango de entrada a limite superior de la escala
(Para entradas de tension DC y corriente, la posicion del punto
decimal depende de la seleccion)
aF Posicion del punto decimal Sin punto
e Selecciona la posicién del punto decimal. decimal
e Soblo disponible para entrada tipo DC.
¢ Sin punto decimal, 1 digito después del punto decimal, 2 digitos
después del punto decimal, 3 digitos después del punto decimal
FILT Preseleccion de la constante de tiempo del filtro PV 0,0 segundos
e Preselecciona la constante de tiempo del filtro PV.
(Si el valor preseleccionado es demasiado grande, éste afecta al
control debido al retardo en la respuesta)
e Rango de preseleccion: 0.0 a 10.0 segundos
o H Preseleccién del limite superior de OUT(salida de control) 100%
e Preselecciona el limite superior para la salida de control.
e No disponible para funcionamiento ON/OFF.
¢ Rango de preseleccion: Desde el limite inferior de OUT al 105%
(Valores superiores al 100% solo son efectivos para la salida tipo
corriente)




Submenu

Nombre, Descripciéon, Rango de configuracion

Por defecto

oL L Preseleccion del limite inferior de OUT(salida de control) 0%
e Preselecciona el limite inferior para la salida de control.
e No disponible para funcionamiento ON/OFF.
¢ Rango de preseleccion: -5% a limite superior de OUT
(Valores inferiores a 0% solo son efectivos para la salida tipo
corriente)
HYY5 Histéresis para el paso ON/OFF de la salida de control OUT 1.0°C
e Preselecciona la histéresis para la funcion ON/OFF de la salida
de control.
e Solo disponible cuando el control es ON/OFF (P=0)
e Rango de preseleccién
e Entradas Termopar y RTD: 0.1 a 100.0°C (°F)
e Entradas de corriente y tension DC: 1 a 1000 (La posicion del
punto decimal depende de la seleccion)
AL IR Seleccion de accionamiento para la Alarma Sin alarma
e Selecciona un tipo de accionamiento de la alarma.
e Sin alarma: ----
e Desviacion de SV por Limite Superior: o]
e Desviacion de SV por Limite Inferior: L
e Desviacion de SV por Limites Inf/Sup: i
e Desviacion de SV por rango de limites Inf/Sup: ]
 Limite superior absoluto: ]
e Limite inferior absoluto: iy
e Desviacion de SV por limite superior con standby: L
e Desviacion de SV por limite inferior con standby: .
e Desviacion de SV por limites Sup/Inf con standby: HL w
AL A Alarma Normalmente abierta/Normalmente cerrada Normalmente
e Selecciona alarma Normalmente abierta/Normalmente cerrada. abierta
e No disponible si se selecciona ‘Sin alarma’ en ‘Seleccion de
accionamiento para la Alarma.’ _
¢ Normalmente abierta: 7=~ Normalmente cerrada: i~ = &
RHLd Seleccion de la funcion HOLD para la alarma Funcion HOLD
e Selecciona la funciéon HOLD de alarma [Usada] o [No usadal] [No usada]
e Sila funcién HOLD de la alarma se configura en [Usada], una
vez que se activa la alarma, ésta permanece activa hasta que se
apaga la alimentacion.
o No disponible si se selecciona ‘Sin alarma’ en ‘Seleccion de
funcionamiento para la Alarma’
e Funcién HOLD [No usada] mamis
e Funcion HOLD [Usadal: oo
A iHY Preseleccion de la histéresis para la alarma 1.0°C
e Preselecciona la histéresis para la alarma.
e No disponible si se selecciona ‘Sin alarma’ en ‘Seleccion de
funcionamiento para la Alarma’
Rango de preseleccion
Entradas Termopar y RTD: 0.1 a 100.0°C (°F) Entrada de
corriente y tensién DC: 1 a 1000 (La posiciéon del punto decimal
depende de la seleccién)
] Temporizador de retardo de la Alarma 0 segundos
e Preselecciona el tiempo de retardo para la alarma.
e Después de que la temperatura sobrepasa la preseleccionada
para la alarma, y cuando transcurre el tiempo configurado, se
activa dicha salida de alarma.
o No disponible si se selecciona ‘Sin alarma’ en ‘Seleccion de
accionamiento para la Alarma.’
e Rango de preseleccién: 0 a 9999 segundos
com Funcionamiento Directo/Inverso Inverso

e Selecciona funcionamiento Inverso (Calentamiento) o Directo
(Enfriamiento). o

e Inverso (Calentamiento): M= A1

e Directo (Enfriamiento): cooL

(Calentamiento)




Submenu Nombre, Descripciéon, Rango de configuracion Por defecto

AT _h Preseleccion del parametro AT bias 20°C

e Preselecciona el valor bias durante el auto-tuning del PID.

¢ No disponible cuando se selecciona entrada de tension o
corriente DC ni cuando no se realiza funcion PID.

e Rango de preseleccion: 0 a 50°C (0 a 100°F), 6 0.0 a 50.0°C (0.0

a 100.0°F)
Fllme Seleccion de funciéon Controlador/Convertidor Funcién
e Selecciona funcién controlador o convertidor. Controlador

e Este valor solo se indica cuando la salida de control es en
corriente DC.

¢ Funcién Controlador. crl -
Funcién Convertidor: g =11
Ealll Estado de la salida si hay rotura del sensor de entrada Salida OFF-{}-

e Selecciona si la salida de control (OUT) esta a OFF o no cuando
la entrada DC esta por encima o por debajo de la escala.

e Sdlo disponible para salida tipo corriente DC con entrada DC.

e o~ (Salida OFF), =~ (Salida ON)

Funcidn de ajuste del sensor

Corrige el valor de entrada del sensor. Cuando un sensor no puede situarse en el lugar donde se desee
realizar el control, la temperatura medida por el sensor puede diferir de la temperatura en el lugar
controlado. Cuando se realiza el control con varios controladores, la precisidon de los sensores influye en el
control. Por tanto, en algunas ocasiones la temperatura medida (valor de entrada) no coincide con el mismo
valor de configuracion. En tales casos, el control puede realizarse a la temperatura deseada ajustando el
valor de entrada de los sensores.

Alarma por rotura de lazo

La alarma se activara cuando la variable del proceso (PV) no alcance la desviacion en el tiempo en que se
calcula la Alarma por Rotura de Lazo después que la variable manipulada haya alcanzado el 100% o el
limite superior de la salida. La alarma también se activara cuando la variable de proceso (PV) no descienda
por debajo de la desviacion en el tiempo en que se calcula la Alarma por Rotura de Lazo después que la
variable manipulada haya alcanzado el 0% o el limite inferior.

Cuando el control es Directo (Enfriamiento), cambiar “descender” por “alcanzar” y viceversa.

Funcion Normalmente Abierta/Normalmente Cerrada

Cuando se selecciona [alarma n.a.], la salida de alarma (entre los terminales 8-9) se activa (ON) mientras el
indicador de salida de alarma esta encendido. La salida de alarma no se activa (OFF) mientras el indicador
de salida de alarma no esta encendido. Cuando se selecciona [alarma n.c.], la salida de alarma (entre los
terminales 8-9) se desactiva (OFF) mientras el indicador de salida de alarma esta encendido. La salida de
alarma se activa (ON) mientras el indicador de salida de alarma no esta encendido.

Histéresis de A1 Histéresis de A1
> < > <
ON ON
OFF v OFF v
A A
SV + A1 SV + A1
Alarma por limite superior (Si se selecciona normalmente abierta) Alarma por limite superior

(Si se selecciona normalmente cerrada)

(Fig. 5.5-1) (Fig. 5.5-2)



5.6 Indicacion de la variable de salida manipulada

Nombre y Descripcion

Indicacion de la variable de salida manipulada

e En el modo de visualizacion PV/SV, pulse la tecla (MODE’ durante aprox. 3 segundos.

¢ Mantenga pulsada la tecla (MODE_ hasta que se resalte la variable de salida manipulada, aunque el
modo principal de configuracion aparezca temporalmente durante el proceso. (El display SV indica
la variable de salida maln_iEIada y el 1° decimal de la derecha parpadea cada 0,5 segundos) Si se
pulsa de nuevo la tecla [MODE. ' e| modo cambia a visualizacion PV/SV.

6. Funcion Convertidor

A Precaucion

o Al utilizar este controlador como convertidor, tener en cuenta que el tiempo de respuesta es de
aprox. 1 segundo.

e Al cambiar de funcién convertidor a funcién controlador, los parametros de control y valores
preseleccionados para la funcién convertidor se mantienen, en la funcién controlador.

e De forma que cuando se conmute a funcién controlador, ajuste los parametros de control y valores
preseleccionados para la funcidon convertidor a los necesarios para la funcién controlador.

La funcién convertidor de este controlador convierte cada valor de entrada (termopar, RTD, tension DC y corriente

DC)a“4 a20 mA DC"y los lleva a la salida utilizando el parametro de control del controlador.

Cuando este controlador se utilice como convertidor, seguir el proceso (1) a (7) que se describe debajo. Una vez

finalizado el proceso (1) a (7), este controlador puede utilizarse como convertidor.

(1) Cablee y conecte este controlador (Alimentacién, Entradas y Salidas).

(2) Aplicar alimentacion al controlador.

(3) Active la “Configuracion de la Funcién Auxiliar 2” pulsando las teclas (.} y [ME (durante aprox. 3s).

(4) Seleccione el tipo de sensor de entrada en “Seleccién del tipo de entrada (==~ ™).

(5) Preseleccione el limite superior del valor que se va a convertir en la opcion “Preseleccion del limite
superior de la escala (%7 L H)". )

(6) Seleccione convertidor (== ) en “Seleccién de funcién Controlador/ Convertidor (= imiz)”.

. Para activar la alarma en la funcion Convertidor, preseleccionar para la alarma la funcién Process

alarm.

Si se selecciona la funcién convertidor en “Seleccion de funcion Controlador/Convertidor” de la “Configuracién de
la Funcién Auxiliar 2” se configura automaticamente el parametro que se muestra debajo. (Tabla 6-1) Sin
embargo, esto soélo se aplica a la salida tipo corriente DC.

(Tabla 6-1)
Elemento Valor de Elemento Valor de
preseleccion preseleccioén
S\ Limite inferior de | Configuracion de la Alarma 0
la escala
Constante proporcional 100.0% Tiempo de la alarma por rotura 0 segundos
de lazo
Constante Integral 0 segundos Desviacion de la alarma por 0
rotura de lazo
Constante derivativa 0 segundos Funcionamiento Directo/Inverso | Directo
Preseleccion del reset 0.0
manual




8.1

Funcionamiento

Después de montar y cablear en el panel de control (carril DIN), comienza el funcionamiento de la siguiente
forma.
(1)  Aplicar alimentacién al KT7.
Después de aplicar alimentacion, durante aprox. 3s se visualizan en el display PV el tipo de sensory
la unidad de temperatura, y el valor medio maximo se indica en el display SV.
Ver [Tabla 5-1]. (Si se ha configurado cualquier otro valor para el limite superior de la escala, lo indica
el display SV) Durante este tiempo todas las salidas y LEDS indicadores estan a OFF.
Después, el display SV indica la temperatura actual y el display SV indica el valor de preseleccion
(2) Introduzca los valores de configuracion.
Introduzca cada valor de configuracion segun el punto “5. Configuracion”.
(3) Aplique alimentacién al circuito de carga.
Comienza el control para mantener la temperatura del objeto controlado en el valor de preseleccion.

Explicacién del funcionamiento

Funcion OUT

Funcién Calentamiento (Inversa) Funcién Enfriamiento (Directa)

Cte. Proporcional

e. Proporciana

—_—

ON ON
Accion de
Control

OFF OFF

SV SV
Salida de @ @, | @ Q@ @, | @
Relé j j Q| 3 j |
@ @ @ @ @ @—°

El ciclo se ejecuta de acuerdo con la desviacion El ciclo se ejecuta de acuerdo con la desviacion

Salida de N e B O e I Gy G 1 +@— 1 +G@—
tension DC , 12V pC 12/0Y DC oVIDC ovpe 0/12V DC 12V PC

El ciclo se ejecuta de acuerdo con la desviacion El cicla ce eieciita de aciierdn con la decuiacidn

)

R

T
T
T
T

Salida en + + + +
corriente DC jOmA PC ?e;)w DC 4mA PC 4mADC 4 46:20mA DC 20mA DC
Cambia continuamente segun la desviacion El ciclo se ejecuta de acuerdo con la desviacion
| | |
Indicacién - | | |
(OUT1) Verde _

e Apagado Apagado Encendido

|:| parte: Actua ON o OFF.



8.2 Funcion ON/OFF de la salida

Funcion Calentamiento (Inversa) Funcion Enfriamiento (directa)
Histéresis Histéresis
ON A A ON
Accion de
control
v v
OFF A A OFF
SV SV
1 ! 1 !
Salida de Relé | @ | 2:3 | | @ |
| ' ! |
g:gi o | 0
' | : |
| ! ] !
Salida de G— | RCE +@— 1+ @
tension DC 12vpc! i oV DC ov b ! i 12v,DC
o = | -~
i ! i e
Salida en +@— i | +@— +G i Pt
i 20mA DC ! 4mADC 4mA DC [ 20mA DC
corriente DC i : ® B i e mA
o | Y - | L
! ! : !
Indicacion - ' ]
(OUT)
Verde Tt Apagado Apagado Encendido

| o Parte: Actiia ON o OFF.



8.3

8.4

Funcién EVT (Alarma)

Alarma por desviacion de limite superior Alarma por desviacion de limite inferior Alarma por desviacion de limites Sup/Inf.
Hictérecic de A1 Hi::;rpcic e A1
Funciona |ON — [ 'y 7'y ON —4 K ON 7'y 7'y
miento de i
la alarma | OFF h 4 Y
A 4 - OFF A - A OFF h 4 h 4
—A1 —
sy +A1 A1 v +A1 A1 sy A1
Salida de Lado + ‘ | . Lado + . ‘
Alarma -__‘—L_-
taco- [ | I | ... DN | |
Alarma nor desviacion de ranao Sun/lnf | Alarma por limite superior absoluto Alarma por limite inferior absoluto
Hié'éresis %e A1 Histéresis de A1 Histj resis dﬁ A1
Funciona ON 'y 'y ON ON
. 4 A
miento de
la Alarma
oFF —Y v OFF v OFF v
A Sv o A1 at
Soisadel ] _ N R -
Alarma
Alarma por desviacion de limite superior con | Alarma por desviacion de limite inferior con Alarma por desviacion de limites Sup/Inf con
Histéresis de A1
1 1
Funciona | ON — ry ON x ON
miento de
la Alarma v Y
OFF Y OFF y| OFF 4 N
_A1 sv +A1 — A1 sV + A1 A1 sV A1
Salida de
Lado s I RPN | . m
Alarma [ I
Lado - Lado -

111

Funciones standby en esta seccion.

La salida de evento (EVT) entre los terminales 8 y 9 esta a ON.
La salida de evento (EVT) entre los terminales 8 y 9 esta a ON o a OFF.

La salida de evento (EVT) entre los terminales 8 y 9 estd a OFF.

El indicador de la salida de evento (EVT) se enciende cuando la salida entre los terminales 8 y 9 esta a ON,
y se apaga cuando estan a OFF.

Salida EVT (alarma por rotura de calentador)

Alarma por roturg
de calentador

ON

OFF

/

Punto de preseleccién para alarma por rotura de calentador

Pequefia <€

Corriente de carga

» Grande

Indicacion
(EVT) Rojo

Encendido

Apagado

[ ]
I

La salida de evento (EVT) entre los terminales 8 y 9 esta a ON

La salida de evento (EVT) entre los terminales 8 y 9 esta a OFF

El indicador de la salida de evento (EVT) se enciende cuando la salida entre los terminales 8 y 9 esta a ON,
y se apaga cuando estan a OFF




Auto-tuning del PID de este controlador

Para configurar automaticamente cada valor P, I, D y ARW, el sistema utiliza una fluctuacion del valor
controlado para conseguir la configuracidon optima. Se selecciona automaticamente uno de los 3 tipos de

fluctuacion siguientes.

(1) Cuando la diferencia entre el valor de preseleccion y la temperatura de procesamiento es

mayor que el incremento de la temperatura.

Por ejemplo, cuando el parametro AT bias se configura en 20°C, la fluctuacién se aplica a la

temperatura 20°C inferior al valor de preseleccion.

Temp. ﬁ Valor de preseleccion - 20°C (°F)

Valor de [ > ——————/ —————————————————————————————
preseleccion } (4) J/

VNN

(7) Calculo de las constantes del PID
(8) Calculadas las constantes del PID
(9) Control mediante las constantes del

PID establecidas por el auto-tuning
(10)Valor del AT bias

> ._>_______

T Tiempo = A AT Punto de comienzo del Auto-tuning

(1) ®) )

(2) Cuando el control es estable
La fluctuacion se aplica al valor de preseleccion.

Temp. ﬁ

Valor de D
preseleccion

(11)Calculo de las constantes del PID

(12)Calculadas las constantes del PID

(13)Control mediante las constantes del
PID establecidas por el auto-tuning

N—”" _______ (14)Valor del AT bias

i

I

I

I

I

I

I

I

I

i

I
A

A AT Punto de comienzo del Auto-tuning

(1) (2) ®)

AT Tiempo —>
L
]
|
|

(3) Cuando la diferencia entre el valor de preseleccion y la temperatura de procesamiento es

mayor que el descenso de la temperatura

Cuando el parametro AT bias se configura en 20°C (°F), la fluctuacion se aplica a la temperatura

correspondiente al valor de preseleccion + 20°C

Tiempo ﬁ Valor de preseleccion - 20°C (°F)

(1) Calculo de las constantes del PID

(2) Calculadas las constantes del PID

(3) Control mediante las constantes del
PID establecidas por el auto-tuning

! \ (4) Valor del AT bias
|
|

Valor de D-----&) ----- i

preseleccion

= A AT Auto-tuning starting point

Tiempo

(1) (2) ©)



10.

10.1

Especificaciones

Especificaciones estandar

Referencia: Controlador de Temperatura

Método de montaje: Montaje a carril DIN

Método de configuracion: Entrada de datos mediante teclas de membrana

Display Visualizacién del valor PV: 4 digitos de LEDs rojos, tamafo de caracter 7,4 x
4mm (L xA)
Visualizacién del valor SV: 4 digitos de LEDs verdes, tamafo de caracter 7,4
x4mm (L x A)

Entrada Termopar: K, J,R, S, B,E, T,N, PL-Il, C (W/Re5-26)

RTD:

Corriente DC:

Tensiéon DC:

Resistencia externa: 100Q2 o menos

Sin embargo, para termopar B, resitencia externa, 40Q o
menos

Pt100, JPt100, sistemas de 3 hilos: Resistencia permitida en el
hilo conductor de entrada (10Q2 0 menos por hilo)

0a20mA DC, 4 a 20mA DC, impedancia de entrada 50Q
[conecte resistencia shunt de 50Q (AKT4811, se vende a parte)
entre los terminales de entrada 5 y 6]

Corriente de entrada permitida: 50mA o menos

0a5vDC,1a5V
0a1vDC DC, 0a 10V DC

Impedancia de TMQ o 100kQ o superior
entrada superior
Tension de 5V o0 menos 15V o0 menos
entrada permitida
Resistencia
permitida de la 2kQ 0 menos 10022 0 menos
sefal fuente

Precisién (Configuracién y Visualizacion):

Termopar:

RTD:

Tension DC:
Corriente DC:
Periodo de muestreo de la entrada:
Control
Accioén de control

+ 0.2% de la desviacion + 1digito, o + 2°C (4°F), cualquiera
que sea superior

Sin embargo entradas R, 6 S de 0 a 200°C (0 a 400°F): +6°C
(12°F) Entrada B de 0 a 300°C (0 a 600°F): No se garantiza la
resolucion.

Entradas K, J, E, N inferiores a 0°C (32°F): + 0.4% de la
desviacion * 1 digito

+ 0.1% de la desviacion + 1 digito, o £ 1°C (2°F) cualquiera
que sea superior

1 0,2% de la desviacion + 1 digito

1 0,2% de la desviacion + 1 digito

0.25 segundos

e Accién PID (con funcién de auto-tuning)

e Accion Pl: Cuando la constante derivativa se preselecciona a 0

e Accioén PD (con funcion de reset manual) Cuando la constante integral se preselecciona a 0
e Accion P (con funcién de reset manual) Cuando las constantes integral y derivativa se

preseleccionan a 0

e Funciéon ON/OFF: Cuando la constante proporcional se preselecciona a 0Constante proporcional

Constante Integral:
Constante derivativa:

de la salida de control OUT:

0.0 a2 110.0% (Funcion ON/OFF cuando se preselecciona 0.0)
0 a 1000 segundos (Off cuando se preselecciona a 0)

0 a 300 segundos (Off cuando se preselecciona a 0)

Ciclo proporcional de la salida de control OUT:

ARW:
Reset manual:

1 a 120 segundos
0 a 100%
+ Valor convertido de la constante proporcional



Limite de salida: 0 a 100% (tipo de salida de corriente DC: -5 a 105%) (No
disponible para funcion ON/OFF)
Histéresis: Entradas Termopar y RTD: 0.1 a 100.0°C (°F)
entradas en tension y corriente DC: 1 a 1000 (La posicién del
punto decimal depende de la seleccién)
Salida de control (OUT)
e Contacto arelé:1a, Capacidad de control  3A 250V AC (Carga resistiva)
1A 250V AC (Carga inductiva COS g =0.4)
Numero de operaciones, 100,000
e Tension DC (para controlador SSR):
12V — 14V DC max 40mA (Protegido contra cortocircuitos)
e Corriente DC: 4 a 20mA DC, Carga resistiva: Max. 550Q

Resolucion de la salida: + 0.3% de la desviacion de la salida
Resolucion: 12000
Salida EVT
. Salida de alarma [Salida comun a la Alarma por rotura de lazo y por rotura de calentador (opcional)] El

punto de accionamiento de la alarma es * la desviacion del valor principal de preseleccion
(excluyendo alarma de proceso) y cuando la entrada excede el rango + la desviacion (excluyendo
Alarma de proceso) del valor principal de preseleccion, la alarma (EVT) se ENCIENDE o APAGA
(Alarma por desviacion de SV por rango de limites Sup/Inf). Cuando se selecciona Normalmente
cerrada en Alarma normalmente abierta/normalmente cerrada, la alarma (EVT) se activa a la inversa.
Precisién: La misma que la precision indicada
Funcion: ON/OFF
Histéresis: Entradas Termopar y RTD:0.1 a 100.0°C (°F)
entradas en tensioén y corriente DC:1 a 1000 (La posicion del punto decimal depende de
la seleccion)
Salida: Colector abierto, Capacidad de control 24V DC 0.1A (Max.)
Accionamiento de la alarma:
Se puede seleccionar un accionamiento para la alarma de entre las opciones que se
muestran debajo, mediante las teclas de operacion.
Desviacion por Limite superior, Limite inferior, Limites Sup/Inf, Rango de limites Sup/Inf,
Superior absoluto, Inferior absoluto, Limite superir con standby, Limite inferior con
standby, Limites Sup/Inf con standby y Sin alarma
Normalmente Abierta/Normalmente Cerrada:
Se puede seleccionar alarma (EVT) Normalmente abierta/Normalmente cerrada.

Normalmente Normalmente
abierta cerrada
LED Rojo (EVT) Encendido Encendido
Salida EVT ON OFF

Seleccion de la funcion HOLD para la alarma:
Una vez que se activa la alarma, la salida de alarma se mantiene hasta que se quita
alimentacion.
e Salida de alarma por rotura de lazo (Salida comun para alarma y alarma por rotura de calentador
[Opcional])
Detecta rotura de calentador, rotura de sensor, y anomalias.
Rango de preseleccion: Preseleccion del tiempo de la alarma por rotura de lazo: 0 a 200 minutos
Preseleccion de la desviacién para alarma por rotura de lazo
Entradas Termopar y RTD: 0 a 150°C (°F) 0 0.0 a 150.0°C (°F)
Entradas de corriente y tension DC 0 a 1500
(La posicion del punto decimal
depende de la seleccién)
Salida: Colector abierto, Capacidad de control, 24V DC 0.1A (Max.)
Funcion Convertidor: Ver “6 Funcion Convertidor”



Aislamiento dieléctrico: Configuracién del circuito de aislamiento
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| Entrada
SHemmat—
| CPU

l Aislamiento |

IAlgnacé;nl | ?ALIZ/; |

Resistencia de aislamiento: 10MQ o superior a 500V DC

Rigidez dieléctrica: 1.5kV AC durante 1 minuto entre el terminal de entrada y el
terminal de alimentacion 1.5kV AC durante 1 minuto entre el
terminal de salida y el terminal de alimentacion

Consumo de potencia: Aprox. 6VA

Temperatura ambiente: 0 a 50°C

Humedad ambiente: 35 a 85%RH (sin condensacion)

Peso: Aprox.120g

Dimensiones externas: 22,5 x 75 x 100mm (Ax L x F)

Material: Resina resistente a las llamas (Carcasa)
Color: Gris ceniza (Carcasa)

Funciones disponibles
[Configuracién de bloqueo]
[Correccién del sensor]
[Contramedida de las caidas de tension]
Los datos preseleccionados se almacenan en memoria IC no volatil.
[Auto-diagnéstico]
La CPU esta controlada por un temporizador de chequeo “watchdog timer”, y cuando se detecta

cualquier estado anémalo en dicha CPU el controlador conmuta al estado de calentamiento con todas
las salidas a off.

[Compensacién Automatica de la unién fria] (S6lo para entradas tipo termopar)

Esta detecta la temperatura en la conexién entre el termopar y el controlador, y siempre la compensa
para referenciar a 0°C (32°F).



[Indicacién de rotura en la entrada]
Entradas Termopar y RTD o
Si el valor de entrada excede el limite superior, el display PV parpadea “ ”, y si el valor de

entrada excede el limite inferior, el display PV parpadea “- - _ _". Si el valor de entrada excede el

Rango de control, la salida OUT pasa a OFF (para salida tipo corriente DC, limite inferior de la salida
OUT) (Sin embargo, para control manual, muestra la variable manipulada preseleccionada)

Entrada Rango de entrada Rango de Rango de control
visualizacion

KT —199.9 a 400.0°C —199.9 a 450.0°C —205.0 a 450.0°C

’ —199.9 a 750.0°F —199.9 a 850.0°F —209.0 a 850.0°F

K —200 a 1370°C —250 a 1420°C —250 a 1420°C

—320 a 2500°F —370 a 2550°F 370 a 2550°F

J —200 a 1000°C —250 a 1050°C —250 a 1050°C

—320 a 1800°F —370 a 1850°F —370 a 1850°F

RS 0a1760°C -50 a 1810°C -50 a 1810°C

’ 0 a 3200°F —50 a 3250°F —50 a 3250°F

B 0a 1820°C -50 a 1870°C -50 a 1870°C

0 a 3300°F —50 a 3350°F —50 a 3350°F

E —200 a 800°C —250 a 850°C —250 a 850°C

—320 a 1500°F -370 a 1550°F -370 a 1550°F

N —200 a 1300°C —250 a 1350°C —250 a 1350°C

—320 a 2300°F -370 a 2350°F -370 a 2350°F

PL.I| 0a1390°C —50 a 1440°C —50 a 1440°C

0 a 2500°F —50 a 2550°F —50 a 2550°F

C(W/Re5-26) 0a2315°C —50 a 2365°C -50 a 2365°C

0 a4200°F —50 a 4250°F —50 a 4250°F

-199.9 a 850.0°C —199.9 a 900.0°C —210.0 a 900.0°C

Pt100 —200 a 850°C —210 a 900°C —210 a 900°C

—199.9 a 999.9°F —199.9 a 999.9°F —211.0 a 1099.9°F

—300 a 1500°F —318 a 1600°F -318 a 1600°F

—199.9 a 500.0°C —199.9 a 550.0°C —206.0 a 550.0°C

JPt100 —200 a 500°C —206 a 550°C —206 a 550°C

—199.9 a 900.0°F —199.9 a 999.9°F —211.0 a 999.9°F

—300 a 900°F -312 a 1000°F -312 a 1000°F

Entradas de corriente y tensién DC

Si el valor PV excede el limite superior del rango de Indicacion, el display PV parpadea “ } . y Si

PV excede el limite inferior del rango de Indicacion, el display PV parpadea “- - - - ".

Rango de visualizacién: [Limite inferior de la escala — desviacion de la escala x 1%] a [Limite
superior de la escala +desviacion de la escala x 10%].
Sin embargo, si el valor de entrada excede el rango —1999 a 9999, el
display PV parpadea “ oo oo -

Rango de control: [Limite inferior de la escala — desviacion de la escala x 1%] a [Limite
superior de la escala +desviacién de la escala x 10%]

Rotura de entrada DC: Cuando la entrada en DC esta rota, el display PV parpadea “- - - - " para

entradas de 4 a20mADCy1a5VDC,y“ ~  ”paraentradade0a 1V
DC. Para entradas de 0 a 20mA DC, 0 a 5V DC y 0 a 10V DC, el display PV
indica el valor correspondiente a OmA o 1V.
[Rotura]
Cuando la entrada de termopar o RTD esta rota, la salida OUT se apaga y el display PV parpadea
‘ ” ( para salida tipo corriente DC, limite inferior de OUT).
Accesorios incluidos: Manual de Instrucciones 1 copia
Cuando incluye la opcién de alarma por rotura de calentador: Wire harness
3m, 1 length
Cuando se incluye la opcion de alarma por rotura de calentador:
Para rango 5A, 10A, 20A CT (AKT4815) 1 pieza
Para rango 50A CT (AKT4816) 1 pieza
Accesorios que se venden por separado: Para entrada en corriente DC, resistencia shunt de 50Q
(AKT4811) 1 pieza



10.2 Especificaciones opcionales

Alarma de rotura de calentador
Vigila la corriente del calentador con el CT (Transformador de corriente) y detecta cuando hay rotura.
Cuando se incluye la opcién, ésta comparte salida comun con la salida de Alarma y la alarma por rotura de

lazo.
Esta opcién no puede aplicarse a la salida de tipo corriente DC.
Rango: 5A, 10A, 20A, 50A (Debe especificarse)

Rango de preseleccion: 5A, 0.0 a 5.0A (Off cuando se preselecciona a 0.0)
10A, 0.0 a 10.0A (Off cuando se preselecciona a 0.0)
20A, 0.0 a 20.0A (Off cuando se preselecciona a 0.0)
50A, 0.0 a 50.0A (Off cuando se preselecciona a 0.0)

Precision: + 5% del valor medio
Funcion: ON/OFF
Salida: Colector abierto

Capacidad de control, 24V DC 0.1A (Max.)



1.

1.1

Problemas

Si ocurre cualquier malfuncionamiento, revisar los siguientes puntos después de revisar la alimentacion

Indicacion

Problema

Posible causa y soluciéon

““esta parpadeando en el
display PV.

El Sensor (Termopar, RTD o Tension DC de 0 a 1V DC)
esta roto. Cambie el sensor por uno nuevo.

¢ Esta el hilo conductor del sensor (Termopar, RTD y tension
DC de 0 a 1V DC)conectado de manera segura? Conéctela
correctamente al terminal de entrada.

La indicacién en el display PV no
cambia.

Revisar si la sefial de entrada en tension DC (1 a 10V DC)
o en corriente DC (4 a 20 mA DC) es normal.

¢ Esta el hilo de la senal de entrada para corriente DC (0 a
20 mA DC) y tension DC de 0 a 10V DC conectado de
forma segura al terminal de entrada?

Conecte correctamente el hilo conductor del sensor al
terminal de entrada del controlador.

- - - - “ esta parpadeando en el
display PV.

Revise si la sefal de entrada del sensor (tension DC “1 a

5V DC” y corriente DC “4 a 20 mA DC”) es normal.

¢ Esta el hilo de la sefal de entrada de corriente DC 4 a 20
mAy tension DC 1 a 5V DC conectado de forma segura al
terminal de este dispositivo?

Conecte correctamente la sefial de entrada al terminal del

dispositivo.

La indicacion en el display PV no
es normal o es inestable.

¢ Es correcta la seleccion del sensor (entrada)?
Preseleccione el sensor correcto (entrada).

¢ Es correcta la polaridad del sensor de entrada? Cablee
correctamente.

Se ha seleccionado erroneamente la unidad de
Temperatura (°C/°F). Seleccione la unidad correcta.

Se pueden estar produciendo picos de corriente AC en la
entrada del controlador debidos al termopar o la RTD
conectados.

Evite que se produzcan picos de corriente AC en la entrada
del controlador debidos al termopar o la RTD conectada.

Err | Seindica “en el display

PV.

La memoria interna esta defectuosa. Contacte con
nosotros.

11.2 Teclas de operacién

Problema

Posible causa y solucién

e No varian los valores de
preseleccion incluso pulsando
las teclas (4 o [¥ durante el
modo de configuracion

Se ha seleccionado Lock 1 6 Lock 2 en la configuracién del
bloqueo. Cancele el modo de Bloqueo.

Se esta ejecutando del auto-tuning del PID: Cancela el
auto-tuning del PID.

o El valor de preseleccion no
cambia aunque se pulsen las
teclas [, [¥_ni es posible

preseleccionarlo.

El valor del limite superior o inferior de la escala
preseleccionados en la Funcion Auxiliar 2, pueden
preseleccionarse en el punto en el que el valor no cambia.
Preseleccione el valor correcto.

Si tiene cualquier pregunta, por favor consultenos.
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