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1 Datos técnicos

KERN

KXC-TM

Numero del articulo/tipo

TKXC-TM-A

Panel de control

LCD, de 6 digitos, de 48 mm de altura, retroiluminada

Resolucion

(sistemas de pesaje verificables)

de rango Unico (Max.) 3000 e

rango multiple/division multiple (Max) 2 x 3000 e

Resolucion:
(sistemas de pesaje no
verificados)

100 —999.999 d

Clase de verificacion

carga

Rangos de pesaje 2
Graduacion digital 1,2,5,10,n
Células extensométricas de 87-1100 Q

(resistencia minima/méaxima)

Aplicaciones

pesaje, conteo de piezas, pesaje con rango de tolerancia

Unidades de pesado

g, kg, Ib, pcs, %, FFA

Temperatura ambiental
admisible

-10°C ... +40°C

Rango de temperatura de
servicio en uso con bateria

0°C ... +40°C

Humedad del aire

maxima relativa 80% (sin condensacion)

Alimentacion eléctrica

tension de entrada 100~240 V; 50/60 Hz; 0,4 A
categoria de sobrevoltaje Il
fluctuaciones de tension de red +10%

bateria opcional TYKR-01-A (RC193650); 3,7 V;
3700 mAh

Uso con baterias (opcional)

tiempo de trabajo 48 h (luz de fondo apagada)
tiempo de trabajo 20 h (luz de fondo encendida)
tiempo de carga, unas 8 horas

Dimensiones de la pantalla

232 x 80 x 150 (AX P x A) [mm]

Peso neto (kg)

2,5

Interfaces

RS-232, Dispositivo USB, WLAN, analégico (0 a10V, 4 a
20 mA), Ethernet, Bluetooth via toma KUP (opcional)

Altura del lugar de instalacién

sobre el nivel del mar hasta 2000 m
Nivel de proteccion IP IP 68
Grado de contaminacion 2
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* Masa minima unitaria por elemento para el conteo de piezas en condiciones
de laboratorio:

» Las condiciones ambientales son ideales para el conteo de piezas con alta
resolucion

» Sin dispersion de masa de las piezas contadas

** Masa minima unitaria por elemento para el conteo de piezas en condiciones
normales:

» Hay condiciones ambientales inestables (rafagas de viento, vibraciones)
» Con dispersion de masa de las piezas contadas

2 Certificado de conformidad
El certificado de conformidad CE/UE es accesible en:

www.kern-sohn.com/ce
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3 Descripcion del aparato

3.1 Elementos

Ne Nombre

Panel de control
Teclado
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3.2 Elementos de manejo

3.2.1 Descripcioén del teclado

Botén Nombre Funcion en modo operativo Funcion en el menu
» Encender/apagar
(manteniendo pulsada la tecla)
ON Tecla
OFF ON/OFF > Encender/apagar la luz de fondo de la
pantalla
(presionando la tecla)
» Boton de funcion, véase el cap. 9.5
F1 Bot6n F1
Tecla de navegacion €
Volver al nivel anterior de
F2 Boton F2 > Boton de funcion, véase el cap. 9.5 men
—E Salir del menu / volver al
modo de pesaje
Tecla de navegacion =
O Botén €3 » Boton de conmutacion, véase el cap. 9.5 » Activar el punto de menu
> Validar la seleccion
» Transmision de datos de pesaje a través
) de la interfaz > Tecla de navegacion W
PRINT » Pantalla con resolucién aumentada Seleccionar el elemento del
(mantenga presionado el botén, menu
Unicamente en basculas verificadas)
» Tecla de navegacion A
_)0(_ Botén .
ZERO » Puesta acero Seleccionar el elemento del
L3 mend
» Tara Acceso al menu de la
TARE Boton TARE aplicacion

(manteniendo pulsado el
boton)
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3.2.2 Introducir manualmente el valor

Boton Nombre Funcion
Elegir el digito
o Tecla de navegacion = | Validar los datos introducidos. Presione varias veces el
_ =y botén para cada digito. Espere la aparicion de la ventana
de introduccién manual.
PRINT Tecla de navegacién ¥ | Pasar al nimero inferior en el digito que parpadea (0 a 9)
-l
>0€ Tecla de navegacion A | Pasar al nimero superior en el digito que parpadea (0 a 9)
&9
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3.2.3 Indicaciones posibles
15 14 13 1211 10 |9

I
4 M+ w1wz PTA

8
| | |
RE HOLD PEAKNkTé AUTOZ MENU CA ‘l—?\ >
N

L AP
% .7 ",
1 —L A
2—>0<
3—- Cio)
47 1 "4 1 " 1 YA 1 "R 1 AR (mm— 5
Posicién Pantalla Descripcion
1 | Indiciador de estabilizacion
2 >0< Indicador de cero
3 [ Indicador del valor negativo
ﬁ Marcadores de tolerancia de pesaje con
4 -
@ rango de tolerancia
5 = Indicador de estado de carga de la bateria
Eleccién entre: g, kg, Ib, gn, oz
: . . o,
6 Indicacion de la unidad / Simbolo de la aplicacion [Pcs] en el
Pcs /% .
conteo de piezas
0 [%] para determinar el porcentaje
7 o Transferencia de datos en curso
8 = Simbolo de Wif
9 AP La funcién de «Autoprint» esta activa
10 ¥ Los datos de pesaje se almacenan en la
memoria de suma
11 G Indicacion de la masa bruta
12 NET Indicador de la masa neta
13 HOLD Funcién Hold /fgnmon de pesaje de
animales
14 PTARE Funcioén «Pre-Tare»
Indicador de rango de pesaje
15 W1W2 seleccionado

10
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4 Indicaciones basicas (informaciones generales)

4.1 Uso previsto

La balanza que Vd. acaba de adquirir sirve para definir la masa (valor de pesaje) del
material pesado. Hay que tratarla como una balanza «no automatica», es decir el
material a pesar ha de ser colocado manualmente, con cuidado, en el centro del plato.
El valor de la masa se lee después de haber conseguido la estabilizacion de la
balanza.

Se puede utilizar en interiores y exteriores. Las medidas de proteccion utilizadas en el
dispositivo pueden resultar insuficientes si se utiliza de forma distinta a la especificada
por el fabricante.

4.2 Uso inapropiado

e Nuestras balanzas no son balanzas automaticas y no estan disefiadas para su uso
en procesos de pesaje dindmico. Sin embargo, después de verificar el alcance de
uso individual y los requisitos de precisién especiales para una aplicacién dada
mencionada aqui, las balanzas también se pueden usar para mediciones
dinamicas.

¢ No someter el plato de pesaje a carga durante un tiempo prolongado. Esto puede
dafar el mecanismo de medicion.

e Evite cualquier golpe y sobrecarga del platillo por encima de la carga maxima
(Max.), incluyendo la carga que implica la tara. En caso contrario, la balanza puede
sufrir dafos.

¢ No use nunca la balanza en locales con riesgo de explosion. La version de serie
no tiene proteccién contra deflagraciones.

¢ No se debe proceder a modificaciones estructurales de la balanza. Puede conducir
a resultados de medicién incorrectos, violacion de las condiciones técnicas de
seguridad, asi como dafiar la balanza.

e La balanza puede utilizarse GOnicamente conforme a las recomendaciones
descritas. Para otros estandares de uso / campos de aplicacién es necesario el
permiso escrito de KERN.

4.3 Garantia

La garantia se anula en caso de:

e norespetar las recomendaciones del manual de instrucciones;
e Uuso ho conforme a las aplicaciones descritas;
e modificar o abrir el aparato;

e dafar mecanicamente o dafar el aparato por actuacion de suministros, de liquidos,
desgaste normal;

e colocar indebidamente el aparato o usar una instalacion eléctrica inapropiada;
e sobrecargar el mecanismo de medicion.

TKXC-TM-A-BA-s-2411 11



4.4 Supervision de los medios de control

Dentro del marco del sistema de control de calidad es necesario verificar
habitualmente las propiedades técnicas de medicion de la balanza, asi como, si es
accesible, de la pesa de control. A este fin, el usuario responsable tiene que definir la
periodicidad adecuada, asi como el estandar y los limites de estos controles. Las
informaciones sobre la supervision de las medidas de control: las balanzas, asi como
las pesas patrdn, se encuentran accesibles en la pagina Web de KERN (www.kern-
sohn.com). Las pesas de control y las balanzas se pueden calibrar de forma rapida y
economica en el laboratorio de calibracion acreditado de KERN (con referencia al
estandar nacional).

5 Recomendaciones basicas de seguridad
5.1 Observar las recomendaciones del manual de instrucciones
= Antes de instalar y poner en funcionamiento la balanza lea

detenidamente este manual de instrucciones, incluso teniendo
experiencia previa con las balanzas KERN.

5.2 Formacion del personal
Este aparato puede ser utilizado y mantenido Unicamente por personal formado.

5.3 Componentes sensibles a la electrostatica
Las descargas electrostaticas (ESD) pueden dafiar los componentes electrénicos. Los
componentes dafiados no siempre provocan fallos de funcionamiento de forma
inmediata, sino que a veces solo lo hacen al cabo de un tiempo.

Por lo tanto, tome precauciones para la proteccibn ESD antes de extraer los
componentes peligrosos del embalaje y realizar trabajos en el area de electronica:

e Conéctese a tierra antes de tocar componentes electronicos (ropa ESD,
mufequera, zapatos, etc.).

e Trabaje con los componentes electronicos unicamente en puestos de trabajo ESD
(EPA) adecuados y con herramientas ESD adecuadas (alfombrilla antiestatica,
destornilladores conductores, etc.).

e Transporte los componentes electronicos fuera de la EPA unicamente en embala-
jes ESD adecuados.

¢ No saque nunca los componentes electronicos de su embalaje si estan fuera de la
EPA.

12 TKXC-TM-A-BA-s-2411
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6 Transporte y almacenaje

6.1 Control alarecepcidn

Inmediatamente después de recibir el paquete, verifiquelo en busca de dafios
externos visibles; lo mismo se aplica al dispositivo al desempacarlo.

6.2 Embalaje /devolucién

0 =

=

4

Todos los componentes del embalaje original deben guardarse para el
caso de una posible devolucion.

El transporte de la devolucion siempre se ha de efectuar en el
embalaje original.

Antes de enviar el aparato hay que desconectar todos los cables
conectados, asi como las unidades sueltas / moviles.

Si existen, hay que volver a instalar las protecciones de transporte.

Todas las partes, p. ej. la pantalla protectora, el plato de la balanza, el
adaptador de red etc. tienen de estar correctamente protegidas para
no moverse y danarse.

TKXC-TM-A-BA-s-2411 13



7 Desembalaje, emplazamiento y puesta en marcha

7.1 Lugar de emplazamiento, de explotacion

Las balanzas estan fabricadas de forma que indiquen resultados de medicion fiables
en condiciones normales de explotacion.

Elegir un emplazamiento adecuado para la balanza de forma de asegurar que
trabajo sea preciso y rapido.

En el lugar del emplazamiento hay que respetar los siguientes principios:
¢ Posicionar la balanza sobre una superficie estable y plana.

e Evitar temperaturas extremas, asi como cambios de temperatura debidos p. €].
a la presencia de radiadores o trabajo en una zona con riesgo de exposicion
directa a la luz solar.

e Proteger la balanza contra corrientes directas de aire provocadas por puertas
y ventanas abiertas.

o Evitar las sacudidas durante el pesaje.

e No exponer el aparato a una fuerte humedad durante un largo periodo de
tiempo. El aparato puede cubrirse de rocio (condensacion de humedad
ambiental) si pasa de un ambiente frio a un ambiente mas calido. En ese caso
el aparato necesita aproximadamente 2 horas de aclimatacion a temperatura
ambiente.

e Evitar las cargas electrostaticas que se puedan originar entre el material a
pesar o el recipiente de pesaje.

e iNo utilizar el aparato en zonas de peligro de deflagracion de sustancias
explosivas o de explosion de gases, vapores, brumas o polvo!

e Mantener alejadas las substancias quimicas (p. e€j. liquidos o gases) que
pudieras corroer las superficies internas y externas de la balanza dafiandolas.

e En el caso de aparicion de campos electromagnéticos, cargas estaticas (p. €j.
durante el pesaje/ conteo de piezas de material plastico), asi como de una
alimentacion eléctrica inestable, las indicaciones de peso pueden sufrir
desviaciones (resultados incorrectos o dafios a la balanza). Entonces, cambie
la ubicacion o elimine la fuente de interferencia.

14 TKXC-TM-A-BA-s-2411



7.2 Desembalajey control
Saque con cuidado el aparato y sus accesorios del embalaje, quite el envoltorio y
coléquelos en el lugar previsto para su uso. Verifique la presencia de todos los
elementos de entrega y su integridad.

Elementos entregados / accesorios de serie:

e Panel de control

e Manual de instrucciones

7.3 Alimentacion eléctrica

La balanza se puede conectar a la red Unicamente si los datos de la
balanza (pegatina) y los datos de voltaje local coinciden.

Importante:

> P

» Antes de la puesta en servicio, compruebe la integridad del cable de
red.

» El adaptador de red no debe entrar en contacto con liquidos.
» El enchufe debe ser siempre de facil acceso.

TKXC-TM-A-BA-s-2411 15



7.4 Uso con bateria (opcional)

NOTA

=
=

4

La bateria y el cargador son compatibles entre si.

Rango de temperatura de servicio en uso con bateria: 0°C...
+40°C.

La bateria solo se puede reemplazar por una bateria del
mismo tipo o por una recomendada por el fabricante.

La bateria no esta protegida contra todas las influencias
ambientales. Exponer la bateria a determinadas condiciones
ambientales puede provocar un incendio o explosion,
provocando lesiones graves a personas o dafios materiales.

Proteja la bateria del fuego y el calor.

No permita que la bateria entre en contacto con liquidos,
productos quimicos o sales.

No exponga la bateria a alta presion o radiacion de
microondas.

No modifique ni manipule las baterias ni el cargador de
ninguna manera.

No utilice una bateria defectuosa, dafnada o deformada.

No conecte entre siy no cortocircuite los contactos eléctricos
de la bateria con objetos metalicos.

El electrolito puede derramarse de una bateria dafiada. El
contacto del electrolito con la piel o los ojos puede causar
irritacion.

Al insertar o reemplazar las pilas, preste atencion a la
polaridad correcta.

La conexion del adaptador de red desactiva el modo de
bateria.

Si nota algun olor proveniente de la bateria, calentamiento,
decoloracién o deformacién, desconéctela inmediatamente
de la fuente de alimentacién y, si es posible, de la balanza.

7.4.1 Cargar la bateria

Antes de la primera utilizacién, recomendamos carguen la bateria como minimo

durante 15 horas.

Para ahorrar bateria, active en el menu (véase el cap. 14.3.1) se puede activar la
funcién de apagado automatico < HuboFF s

Cuando la baterfa esta agotada, en la pantalla aparece la indicacién < Lo bHE >.
Para cargar la bateria, conecte el cable de alimentacion lo antes posible. El tiempo de
carga para alcanzar a la carga maxima es de unas 8 h.

16
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7.5 Conexion de aparatos periféricos

Antes de enchufar o desenchufar los aparatos periféricos (impresora, ordenador) a
la/de la interfaz, la balanza ha de estar desenchufada de la red de alimentacion.

La balanza ha de trabajar tnicamente con los accesorios y aparatos periféricos de
KERN, sincronizados con la balanza de forma correcta.

7.6 Primera puesta en marcha

Para que las balanzas electronicas indiquen unos resultados correctos es necesario
asegurarles una temperatura de servicio correcta (véase «Tiempo de preparacion»,
capitulo 1). Durante el tiempo de preparacion, la balanza tiene que estar enchufada
a la alimentacion eléctrica (adaptador de red de red, bateria o pilas).

La precision de la balanza depende de la aceleracion terrestre.
Es obligatorio observar las indicaciones del capitulo «Ajustes».

7.7 Ajuste de dispositivos no calibrables

Dado que el valor de la aceleracion terrestre no es igual en todos los puntos de la
Tierra, cada balanza tiene que ser ajustada — conforme al principio de pesaje
resultante de los principios fisicos — a la aceleracion terrestre del lugar de ubicacion
de la balanza (Unicamente si la balanza no ha sido ajustada en la fabrica para el
lugar de su ubicacion). Este procedimiento de ajuste ha de realizarse durante la
primera puesta en marcha y después de cada cambio de ubicacion de la balanza,
asi como en caso de cambio de la temperatura ambiente. Para asegurarse unos
resultados exactos de pesaje, recomendamos ademas ajustar la balanza
sistematicamente también en el modo de pesaje.
i e Preparar la pesa de ajuste necesaria, véase el cap. 1).
La masa de la pesa de ajuste utilizada depende del rango de pesaje de la
balanza. En la medida de lo posible, el ajuste ha de ser efectuado con la
ayuda de una pesa de calibracion, cuya masa sea proxima a la carga
maxima de la balanza. Las informaciones sobre las pesas de calibracion se
encuentran disponibles en la pagina Web: http://www.kern-sohn.com

e Asegurarse de que las condiciones ambientales sean estables.
estabilizacion requiere un cierto tiempo de preparacion (véase el cap. 1).

e Asegurarse de que el plato de la balanza esté libre de objetos.

o Evite vibraciones y corrientes de aire.

¢ Realice el ajuste solo cuando esté colocado el plato de pesaje estandar.
Para balanzas con certificado de examen de tipo, el ajuste esta deshabilitado.

Para eliminar el bloqueo de acceso, destruya el precinto y use el interruptor de
ajuste. Posicion del interruptor de ajuste, véase el capitulo 8. Ajuste de los
dispositivos calibrables véase Cap. 7.8

¢ Nota:

Después de haber quitado el precinto y antes de volver a poner en marcha el
aparato para usos con obligacion de verificacion, el dispositivo ha de ser
verificada por el Organismo Notificado y correctamente marcado mediante un

nuevo precinto.
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7.7.1 Ajuste externo < cHLEHE >
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Para acceder al menu de configuracion, mantenga
presionados simultdneamente los botones TARE y
ON/OFF.

Espere hasta que aparezca el primer elemento de menu
<cHL >.

Valide presionando el boton =», aparecera la indicacion
<cHLEHE >.

Valide mediante el boton =» y aparecera la primera pesa
de ajuste seleccionable.

Utilice los botones de navegacion WA\ para seleccionar la
pesa de ajuste requerida, véase el capitulo 1 «Puntos de
ajuste» o0 «Pesa de ajuste recomendadax».

Preparar la pesa de ajuste correspondiente.

Valide la seleccién mediante el boton =». Apareceran
seguidamente las indicaciones < LEro>i<PELd >y
a continuacion aparecera el valor de masa de la pesa de

ajuste que se ha de colocar sobre el plato.
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7

=
HA

. >

~ENULd

Y

= 0ppoo.

= Cologue la pesa de ajuste y confirme pulsando el boton =,

apareceran sucesivamente las indicaciones < HH (= >y

<rEMULd >,

Quite la pesa de ajuste al aparecer la indicaciéon

<rEMULd >,

= Tras realizarse un ajuste correcto, la balanza volvera

automaticamente al modo de pesaje.

En caso de error de ajuste (p. €j. el plato no esta libre de
objetos), en la pantalla aparecera el mensaje de error
<Hronb >, Apague la balanzay repita el procedimiento
de ajuste.

7.7.2 Ajuste mediante una pesa externa de ajuste, definida por el usuario,

<cALELd >

A e lnlnlnln
L o

ON
—— + TARE
OFF

TKXC-TM-A-BA-s-2411

= Para acceder al menu de configuracion, mantenga

presionados simultaneamente los botones TARE y
ON/OFF.

Espere hasta que aparezca el primer elemento de menu
<cHL >.

= Valide presionando el botén =, aparecera la indicacion

<cHL_EHE >.

= Utilice los botones de navegacion WA\ para seleccionar
el elemento de ment < cHLEwLd >.

= Confirme pulsando =». Aparecera una ventana de
introduccion manual que le permitira introducir el valor
de masa de la pesa de ajuste. El digito activo
parpadea.

4

Prepare la pesa de ajuste.

= Introduzca el valor de la masa, introduccién manual,
véase el cap. 3.2.2.
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= Valide la seleccion mediante el boton 2. < Er o >

Apareceran seguidamente las indicaciones < Zero >y

<Puk Ld >,y acontinuacién aparecera el valor de masa
de la pesa de ajuste que se ha de colocar sobre el plato.

Coloque la pesa de ajuste y confirme pulsando el boton =,
apareceran sucesivamente las pantallas < HA &= >y

<rENULD >,

Quite la pesa de ajuste al aparecer la indicacion
—raun I:I
SO g >,

Tras realizarse un ajuste correcto, la balanza volvera
automaticamente al modo de pesaje.

En caso de error de ajuste (p. €j. el plato no esta libre de
objetos), en la pantalla aparecera el mensaje de error
<Hronl >. Apague la balanza y repita el procedimiento
de ajuste.
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7.7.3 Laconstante de gravedad en el lugar de ajuste < r ARdU >

INFORMACION
I ¢ Introduzca las constantes gravitacionales so6lo después del ajuste y
® la linealizacion. Para ello deben conocerse las dos constantes.

e Las dos constantes gravitacionales <Gir RRduU> y <Gir AuE> se
restablecen al valor predeterminado después del reajuste.

Fije la constante gravitatoria en el punto de ajuste:

El lugar de calibracion es el lugar donde se calibra y linealiza la bascula durante la
configuracion. Antes de la configuracion, averiglie qué valor de la constante es valido
para usted en el lugar de ajuste y linealizacion.

(o

[;; 1
||

ON +
o

nin ]
Lk

TARE

OFF

—
UL
(g
o

«|E

'
]
|
r-

-/

m

[cALEHE |
[GrARdY |

TKXC-TM-A-BA-s-2411

Para acceder al menu de configuracién, mantenga
presionados simultdneamente los botones TARE y
ON/OFF.

Espere hasta que aparezca el primer elemento de menu

<cHL >

Valide presionando el boton =», aparecera la indicacion
<cALEHE >,

= Ultilice los botones de navegacién WA para seleccionar
el elemento de ment < L HHdU >.

= Valide presionando el botén =», aparecera el ajuste
actual. El digito activo parpadea.

= Introduzca el valor deseado y confirme presionando el
boton =», para la introduccion manual véase el cap.
3.2.2.
La balanza volvera al menu.

Para salir del menu, presione varias veces el boton €.
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7.7.4 Laconstante de gravedad en el lugar de emplazamiento < Lr AusE >

INFORMACION
I ¢ Introduzca las constantes gravitacionales sélo después del ajuste y
°® la linealizacion. Para ello deben conocerse las dos constantes.

e Las dos constantes gravitacionales <Gir RRduU> y <Gir B> se
restablecen al valor predeterminado después del reajuste.

Establezca la constante gravitatoria en el lugar de instalacion:

El lugar de instalacion es el lugar donde se utilizaran las basculas. Esto permite realizar
mediciones precisas. Averigue qué valor de la constante es valido para el usuario antes
de ajustar la bascula.

[;; e ] = Para acceder al meni de configuracién, mantenga
UL presionados simultaneamente los botones TARE y

ON/OFF.
ON
OFF -é TARE
[5EELP |
A4 . ,
= Espere hasta que aparezca el primer elemento de menu
_ 1) 1
{ CHL ] <chHL >
o = Valide presionando el boton =», aparecera la indicacion
__E3 <cHLEHE >
[cALEHE |
[ G-FAusE ] = Utilice los botones de navegacién WA\ para seleccionar
S el elemento de ment < L HusE >,

= Valide presionando el boton =», aparecera el ajuste

N actual. El digito activo parpadea.
( 980565 |
7N = Introduzca el valor deseado y confirme presionando el
boton =, para la introduccién manual véase el cap.
B
-y

La balanza volvera al mend.

ﬂ.’:.'kg] = Para salir del menu, presione varias veces el boton €.
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7.8 Calibracion de dispositivos calibrables

INFORMACION
Tenga en cuenta que para configurar un dispositivo calibrado, el sello de
I calibracion debe destruirse y las basculas deben ser recalibradas y selladas
® por un organismo autorizado (por ejemplo, al convertirlas a otra plataforma).

A PELIGRO

Descarga eléctrica por contacto con componentes bajo tension
Las descargas eléctricas provocan lesiones graves o la muerte

= No toque ningun componente bajo tension, sélo el interruptor de
ajuste

NOTA

= Tenga en cuenta las indicaciones sobre componentes sensibles a la
electricidad estatica en el capitulo "Componentes sensibles a la
electrostatica".

Abrala unidad de visualizacion:

1. Afloje los tornillos de la parte posterior de la unidad de pantalla.

(@ @ @)
e N\
g J
@ 0 @)
2 NOTA

= Asegurate de no dafar ningun cable (por ejemplo, ar-
rancandolos o pellizcandolos).

Abra con cuidado las dos mitades de la unidad de pantalla.
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Abrir menu de servicio:

= Retire la tapa del interruptor de ajuste de la placa de
circuitos (para la posicién del interruptor de ajuste,
véase el Cap.8)

+ = Encienda el aparato y pulse el interruptor de ajuste

= Espere hasta que aparezca <H {0> en la pantalla

—
o

Botones de desbloqueo

3
3

—
'
Ve

= Ahora se puede configurar el aparato en modo
calibrado

Realizar el ajuste

Para realizar el ajuste o fijar las constantes gravitacionales, debe abrirse el menu de
servicio y llamarse a través de <Aduiuat> > <cHL >, El manejo es el mismo que
en el capitulo 7.7.1 descrito.
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Cierre la unidad de visualizacion:

NOTA

= Asegurate de no dafar ningun cable (por ejemplo, arrancandolo o
pellizcandolo).

= Asegurate de que los precintos estén en su sitio.

1. dobla con cuidado las dos mitades de la pantalla.

2. atornille la unidad de pantalla (par de apriete =5 Nm £ 5%).
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8 Verificacién
Informaciones generales:

Conforme a la directiva 2014/31/UE, las balanzas han de pasar una verificacion
oficial si estan destinadas a los siguientes usos (supuestos definidos por ley):

e en comercios, si el precio de la mercancia depende de su peso;

e enla composicion de las medicinas en farmacias, asi como para los analisis en
los laboratorios médicos y farmacéuticos;

e para usos administrativos;
e en la produccion de embalajes finalizados.
En caso de dudas, consulte al Instituto de Pesas y Medidas local.

Dentro del periodo de verificacion, las balanzas utilizadas para aplicaciones
especificadas por la ley (-> balanzas verificadas), deben mantener los niveles de
error limite en uso; generalmente igual al doble del valor del error limite de las
indicaciones de peso durante la verificacion.

Una vez que haya expirado el periodo de validez de la verificacidon, se ha de realizar
una nueva verificacion. El ajuste de la balanza necesario para realizar una nueva
verificacion, con el fin de mantener los errores limite de las indicaciones permitidas
de la balanza durante la verificacién, no esta cubierto por la garantia.

Indicaciones sobre la verificacion:

Las balanzas que indican en sus datos técnicos que son aptas para verificacion
disponen del certificado de examen de tipo UE. Si la balanza va a ser usada en uno
de los ambitos, mencionados anteriormente, que exija su verificacion, el procedimiento
de verificacién tiene que ser realizado de forma regular.

Todas las verificaciones de la balanza se realizaran conforme a los reglamentos en
vigor en cada pais. P. e]. en Alemania el periodo de validez de la legalizacion de las
balanzas es generalmente de 2 afios.

iEs obligatorio respetar la legislacion vigente en cada pais para el uso de la balanza!

i La verificacion de la balanza sin precinto no tiene valor.
En el caso de las balanzas homologadas, los precintos informan que el
aparato puede ser abierto y sometido al mantenimiento Unicamente por las
personas formadas y el personal especializado autorizado. La destruccion de
los precintos significa la anulacion de la verificacion. Respetar las leyes y
reglamentos nacionales. En Alemania es obligatorio verificar la balanza de
nuevo.
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Ubicacion del interruptor de ajuste y sellos

**********

TKXC-TM-A-BA-s-2411

Los precintos
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9 Modo bésico

9.1 Encender/apagar

Encender:

9.2 Pesaje simple

28

e ininlnlnl
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4

Presione el boton ON/OFF.

Una vez encendida la pantalla, se ejecutara la
autocomprobacion de la balanza.

Espere la indicacion de masa.

La balanza esta lista para funcionar con la ultima
aplicacion activa.

Mantener presionado el boton ON/OFF hasta que la
pantalla se apague.

Compruebe si la indicacién volvié a cero [>0<], si
necesario, ponga el aparato a cero mediante la tecla
ZERO.

Coloque el material a pesar.

Espere la aparicion del indice de estabilizacion ().

Lea el resultado del pesaje.

Advertencia de sobrecarga

. Evite obligatoriamente cualquier sobrecarga del aparato por encima de la
carga maxima (Max.), incluyendo la carga que implica la tara.

En caso contrario, la balanza puede sufrir dafios.

r

La indicacion informa de la sobrecarga por encima de valores maximos
i 1 Descargue la balanza o disminuya la carga inicial.
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9.3 Puesta a cero

Para asegurarse de obtener unos resultados Optimos de pesaje, antes de proceder
al pesaje, ponga la balanza a cero.

La puesta a cero es Unicamente posible dentro del rango de +2% del Max.

Si el valor es superior al +2% del Max, aparece el mensaje de error < UL i1 1E >,

[ l:'ll-li'll'l:‘KgJ

m =  Descargue la balanza.

b =  Presione el boton ZERO para poner a cero la balanza.

[:.: sinlalnln ]
LA L L L ks
9.4 Tara

La masa de cualquier recipiente utilizado para el pesaje puede ser tarado mediante
el botén correspondiente, y asi en los pesajes posteriores aparecera la masa neta
del material pesado.

[u E f'-:_'kg] =  Coloque el recipiente sobre el plato de la balanza.

=  Esperar la aparicion del indice de estabilizacion (. ), y
presionar la tecla TARE. La masa del recipiente esta

b grabada en la memoria de la balanza. Aparecen: la

= indicacion de cero, asi como el simbolo < NET >.

. El indicador < NET > informa que todos los valores de
[ 000 Eﬂkg] masa son valores netos.

i e Después de descargar la balanza, el valor de tara guardado aparecera con
un signo negativo.

e Para suprimir el valor memorizado de la tara, descargue el plato y pulse
TARE o el botén ZERO.

e EIl Procedimiento de tara puede repetirse el numero de veces que necesite,
por ejemplo, en el caso de mezclar varios componentes (modo férmula). El
limite es alcanzado en el momento de llegar al limite del rango de tara.

e Introducir la tara manualmente (funcién PRE-TARE):
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9.5 Boton de cambio y botdn F (configuracion estandar)

Se pueden asignar diferentes funciones al botén de conmutacién =y al boton F.

En las aplicaciones de la balanza por defecto (< dEFRLL >) se establecen las
siguientes funciones:

Presionar el botén

Presione y mantenga pulsado el
botén

HE » Primera pulsacioén: Elegir la » Mostrar la masa bruta
unidad de pesaje
» Cambiar entre unidades de
pesaje
counk » Primera pulsacién: Configurar » Después de tarar la balanza y
el nimero de piezas de presionar el botén, aparece la
referencia unidad de pesaje, manteniendo
. . presionado el botén puede
> C:Sn;_belar entre unidades de cambiar la indicacion entre valores
pesa) brutos, netos y de tara.
chEch » Primera pulsacion: Elegir la » Después de tarar la balanza y
unidad de pesaje presionar el botén, aparece la
» Cambiar entre unidades de unldgd de pesaje,,mantenlendo
esaie presionado el boton puede
pesay cambiar la indicacion entre valores
brutos, netos y de tara.
Presionar el boton Presione y mantenga pulsado el
F1 botdn
HE »  Abrir la configuracién de PRE- » Ejecutar la funcién Data-Hold
TARE
Courk » Configurar el niUmero de piezas Sin funcion asignada
de referencia
chEch > Abrir la configuracién de pesaje | » Abrir la configuracién de pesaje de
de control destino
Presionar el botén Presione y mantenga pulsado el
boton
&«
HE h
courk > Elegir la aplicacién Sin funcién asignada
chEch

30
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) Otras opciones de configuracion estan disponibles en el menu de
configuracién en el subment < biutEomn >, véase el capitulo 14.3.1.

A continuacién, se describen los ajustes estandar (< dEFRUL >) para la aplicacion

<Pesaje>.

9.5.1 Cambiar launidad de pesaje

De manera predeterminada, el botén de conmutacién == esta configurado de modo
gue al presionar el botdn el usuario cambia entre las unidades de pesaje.

Activar una unidad:

[ )

7T
.
~  FmAAnA
T

Pasar entre unidades:

~

\,

REER

13 U

- 021n0.]
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Primera pulsacion del botén == permite especificar la
unidad de seleccion rapida.

= Pulse ==y espere hasta que el indicé empiece a
parpadear.

= Mediante los botones de navegacion l1, elija la
unidad de pesaje y valide mediante el boton =».

=  Usando el botén ==, puede cambiar entre la
unidad activa 1y la unidad 2.
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Activar otra unidad:

_ = Seleccione la configuracién del ment < urm (£ >y
e e confirme mediante el botén <.
.
[ \ = Espere hasta que el indicé empiece a parpadear.
/1A = Mediante los botones de navegacion !, elija la

unidad de pesaje y valide mediante el boton =».

~  FArm
[ u.uquz]

Los ajustes necesarios para seleccionar la unidad de aplicacion (FFA), véase
elcap. 11.4.2y 11.4.3.

9.5.2 Mostrar la masa bruta

De modo estandar, el botén de conmutacién == esta configurado de modo que al
presionar y mantener presionado el boton el usuario cambia entre las unidades
de pesaje.

C

i ]
Ltk

~ N
LA L

=  Mantener presionada la tecla == hasta que
aparezca la indicacion de la masa bruta.

Después de soltar el botdn, el valor bruto de la
masa sigue en la pantalla todavia durante un
momento.

9.5.3 Abrir laconfiguracién de PRE-Tare

De forma predeterminada, el boton F esta configurado para que al presionar el
botdn se abra la configuracion del menu < PER-E > para mas ajustes, vease el
cap. 11.2.

9.5.4 Ejecutar lafuncion Data-Hold

De forma predeterminada, el boton F esta configurado para que al presionar el
botén ejecute la funcién Data-Hold < hol. d >, véase el cap. 11.3.
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10 Concepto de manejo

La balanza se entrega de fabrica con varias aplicaciones (pesaje simple, con rango
de tolerancia de peso, conteo de piezas). Después del primer encendido, la balanza
comienza con la aplicacion <Pesaje>.

Después de encender la balanza, se puede definir el modo de su funcionamiento
posterior seleccionando la aplicacion adecuada en el menu de aplicacion (véase el
cap. 14.2). Eligiendo entre el modo de pesaje estandar, ya sea por ejemplo como
balanza de pesaje con rango de tolerancia, o como balanza para contar el nimero

de piezas.

Elegir la aplicacion:

[? 1
HH

UULII_"‘GJ

TARE

HDLH

\4

M =T=]

\4

FER-E

TARE

+
odE
h

-

TARE

[EHEEE

.
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Pulse y mantenga pulsado el botén TARE hasta que
aparezca la indicacion < APcMEr >.

La indicacién cambia primero a < HUhlladE >y, a
continuacién, a < PERFE >.

Presione el boton TARE, elija en el menu la opcion
<odE >y valide mediante la tecla .

Aparecerad la ultima aplicacién activa, por ejemplo,
HE
< Ej o >,

Presionando el boton TARE, elija la aplicacién
deseada, las opciones son:

HE h Pesaje
counk  Conteo de piezas
chEch Pesaje con rango de tolerancia

Valide la seleccidon mediante el botén =>.
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Cuando selecciona una aplicacion, en el menu de la aplicacion aparecen Unicamente
las configuraciones especificas de la aplicacion, lo que le permite llegar a su destino
rapida y directamente.

e Para obtener informacion sobre la configuracion de aplicaciones
especificas, consulte la descripcion de cada una de ellas.

e Todas las configuraciones y parametros basicos que influyen en el
funcionamiento de la balanza se recogen en el menu de configuracion
(véase el cap. 14.3.1).

Su configuracion se aplica a todas las aplicaciones.

e Elnamero de aplicaciones disponibles depende del modelo.

Cambiar de aplicacion:

=  Mantenga presionado el botén TARE hasta que aparezca el primer elemento
del menu de configuracién.

=  Presionando el boton ¥, elija en el menu la opcion < ModE >y valide
mediante el boton =». Aparecera la configuracién actual.

=  Presionando el boton W seleccione la aplicacion deseada y confirme
presionando el botén =.
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11 Aplicacién <Pesaje>
El modo de realizar un pesaje simple y tara esta descrito en el capitulo 9.2 0 9.4. Las
otras opciones de configuracion especificas se describen en los siguientes capitulos.

) Si la aplicacion <Pesaje> no esta aun activa, elija la opcion de
ment HodE > » <HE h > véase el cap. 10.

11.1 Configuracién especifica de la aplicacion
Edicién del mena:

=  Pulse y mantenga pulsado el botén TARE hasta que aparezca la indicacion
<APcNER >,
!

=  Laindicacion cambia primero a < HLRMod >, y, a continuacion, a
<PERFE >,

=  Navegacion por el menu, véase el capitulo 14.1.

Resumen (modelos sin posibilidad de validacién):

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Descripcién/capitulo
PLA-E ) Para aceptar el peso colocado como valor de PRE-TARE,
RckuAL véase el cap. 11.2.1
PRE-TARE
MAALAL Introducir la tara manualmente, véase el cap.11.2.2
cLERF Suprimir el valor de PRE-TARE
Fold - Activar la funcion Hold, véase el cap. 11.3
M= unldeasdazsode Esta funcién determina la unidad de pesaje en la que
Unidades acpcesibles aparece el resultado, véase el cap. 11.4.1.
véase el cap. 1
pcs Unidad de la aplicaciéon «Conteo de piezas»
FFA Factor de multiplicacién, véase el cap. 11.4.2
Unidad de la aplicacion «Determinacion de porcentaje»,
% .
véase el cap. 11.4.3
ModE HE h Pesaje
Aplicaciones counk Conteo de piezas véase el cap. 10
chEch Pesaje con rango de tolerancia
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Resumen (modelos con la posibilidad de verificacion):

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Descripcion/capitulo
= P t | locad lor de PRE-TARE, vé I
PLAAE AckLAL ara aceptar el peso colocado como valor de véase e
cap. 11.2.1
PRE-TARE
MHARUAL Introducir la tara manualmente, véase el cap.11.2.2
cLERF Suprimir el valor de PRE-TARE
hobd - Activar la funcién Hold, véase el cap. 11.3
ur kb g Esta funcién determina la unidad de pesaje en la que aparece el
Unidades kg resultado, véase el cap. 11.4.1.
NodE HE h Pesaje
Aplicaciones counk Conteo de piezas véase el cap. 10
chEch Pesaje con rango de tolerancia

11.2 PRE-Tare

11.2.1 Aceptar la masa colocada como valor de PRE-TARA

<PERAFE > =< AckUAL >

[ PEA-

E |

=

=

=
{
(BA &
¢ =
e Iaialals
L L L s
~ Mg || P
[ R
=
( NET ) E>
= Inlduln
pu A ll_'ll_ll_tkg =
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Coloque el recipiente usado para el pesaje.

Acceda a los ajustes del ment < PER-E >y confirme
pulsando =>.

Para aceptar la masa colocada como valor de PRE-

TARA, usando los botones de navegacioén 1, seleccione

el elemento del ment < Ac kU AL >

Confirme pulsando =». Aparece la indicacion < HA (k>

La masa del recipiente usado para el pesaje es guardada
como tara. Aparecen: la indicacion de cero, los
indicadores <PTARE>y <NET>.

Retire el recipiente usado para el pesaje, aparecera la
tara con signo de valor negativo.

Coloque el recipiente de pesaje lleno.
Espere la apariciéon del indice de estabilizacion ().

Lea la masa neta

TKXC-TM-A-BA-s-2411




¢ La tara introducida es vélida hasta que se introduzca una nueva tara. Para

borrarla, presione el botén TARE o confirme la opcion del ment < L EFr
> presionando el boton =>».

11.2.2 Introducir latara manualmente

<PERFE > = <T1HAUAL >

[ E'll: P [t ] = Acceda a los ajustes del ment < PEHFE >y confirme
J [

pulsando =>.

'_ng Ff' = Use los botones de navegacion 1T para seleccionar la
e configuracioén

<MHRUAL >y confirme mediante el botén .

7TS = Introduzca la tara conocida manualmente, véase el
cap. 3.2.2. El digito activo parpadea.

Eﬂﬂkg] = El valor introducido es guardado como tara, aparecen: los
indicadores <PTARE>y <NET>y la tara con el simbolo de
valor negativo.

[u e ai=dals J = Cologue el recipiente de pesaje lleno.
P R o L L, Ly - L
= Espere la aparicion del indice de estabilizacion ().

= Leala masa neta

La tara introducida es valida hasta que se introduzca una nueva tara. Para

borrarla, introduzca el valor cero o confirme la opcién del ment < cbL ERF >
presionando el boton =>.

S

11.3 Funcién Data-Hold

Lo = Seleccione la configuracién del ment < halLd >.
hol d
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= Coloque el material a pesar.

= Confirme pulsando =.




= En la pantalla se guardara el primer valor de pesaje
[_‘ Moo ] estable, acompafiado por el simbolo [HOLD] en el borde

E.':;'kg superior de la pantalla. Después de liberar la balanza, el
valor se mantiene en la pantalla durante otros 10 s.

11.4 Unidades de pesado

11.4.1 Elegir launidad de pesaje

(om

rr

= Seleccione la configuracién del ment < urm (£ >y
confirme mediante el boton =>.

4

Espere hasta que el indicé empiece a parpadear.

\
[ s = Mediante los botones de navegacion lt, elija la
unidad de pesaje y valide mediante el boton =>.

1 e Los ajustes necesarios para seleccionar la unidad de aplicacién (FFA,
%), véase el cap. 11.4.2y 11.4.3.

e Elbotén == (configuraciones estandar) permite cambiar entre la
unidad activa 1 y unidad 2 (Configuracion estandar de los botones,
véase el capitulo 9.5. Para mas opciones de configuracion, véase el
cap. 14.3.1).

ST

13 U

~ 02110
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11.4.2 Pesaje con factor de multiplicacion con la unidad de aplicacién <FFA>

Aqui se define el factor de multiplicacion del resultado de pesaje (en gramos).

De este modo, al determinar la masa, se puede tener en cuenta p. ej. un factor de

error conocido.

o k]

\ |/

il lnln ke
LIy (L
FARN

7T~

Seleccione la configuracién del ment < um £ >y
confirme mediante el boton =>.

Mediante los botones de navegacion 1, elija el ajuste
«FFA» y valide mediante el boton =>.

Introduzca manualmente el factor, introduccion manual,
véase el cap. 3.2.2. El digito activo parpadea.

11.4.3 Pesaje porcentual con unidad de aplicacion <%>

La unidad de aplicacion <%> permite controlar la masa de una muestra mediante
porcentaje sobre la masa de referencia.

ok

en el borde
superior de la
pantalla

_—

en el borde
superior de la
pantalla

(bR & |

TKXC-TM-A-BA-s-2411

=
=

=

Seleccione la configuracién del ment < um (= >,

Cologue una masa de referencia que corresponda al
100%.

Confirme pulsando =>.

Mediante las teclas de navegacion 11, elija el ajuste <% >
y valide mediante el boton =>.

Confirme el valor de masa de referencia parpadeante
presionando el botén =».

Desde este momento, la masa de la muestra aparece en
porcentaje con referencia a la masa de referencia.
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12 Aplicacién <Conteo de piezas>
e Si la aplicacion <Conteo de piezas> no esta aun activa, elija la opcion de

ment < odE >® < counk >, véase el cap. 10.

12.1 Configuracién especifica de la aplicacion
Edicion del mena:

=  Pulse y mantenga pulsado el boton TARE hasta que aparezca la indicacion
<APCNE
iz >,

=  Laindicacién cambia primero a < coul lod >, y a continuacién a< rEF >,
=  Navegacion por el menu, véase el capitulo 14.1.

Descripcion del mena:

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Descripcién/capitulo
~EF 5 Numero de unidades de referencia: 5
NUmero de piezas de i Numero de unidades de referencia: 10
referencia 2o NGmero de unidades de referencia: 20
=1 Numero de unidades de referencia: 50
c.C Eleccion libre, introducir manualmente el valor numérico,
FrEE véase el cap. 3.2.2
Introducir manualmente la masa de una pieza, introducir
Pk manualmente el valor, véase el cap. 3.2.2
PER-E Ack AL Para aceptar el peso colocado como valor de PRE-TARE,
PRE-TARE véase el cap. 11.2.1
MAAAL Introducir la tara manualmente, véase el cap.11.2.2
cLERr Suprimir el valor de PRE-TARE
ER-CEE UARLUE Modo de conteo de piezas
Conteo de destino ErruPP Umbral superior véase el cap.
ErrlLaoH Umbral inferior 1222
cLERr Borrar configuracion
ModE counk Conteo de piezas
Aplicaciones chEch Pesaje con rango de tolerancia véase el cap. 10
HE h Pesaje
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12.2 Manejo de la aplicacion

12.2.1 Conteo de piezas

Antes de que sea posible determinar el nimero de piezas usando la balanza, es
necesario conocer el peso promedio de una unidad (peso unitario), el llamado valor
de referencia. Para ello coloque todas las piezas que han de contarse. La balanza
determina la masa total y la divide por el nUmero de las piezas, llamado niamero de
referencia de piezas. A continuacion, en base a la masa media calculada para una
pieza se realizaran los conteos.

i e Cuanto mayor sea el numero de unidades de referencia, mas exacto sera
el conteo.

e En el caso de piezas pequefias o muy diferentes, el valor de referencia ha
de ser especialmente alto.

e Masa minima de piezas contadas, ver tabla «Datos técnicos»

1. Configurar el valor de referencia
NUmero de unidades de referencia: 5, 10, 20 o 50:

= En caso de necesidad coloque el recipiente usado para el
pesaje y tare la balanza.

_CC = Coloque el numero deseado de unidades de referencia.
rE

= Acceda a la configuracion del menu < = EF> y confirme

F pulsando <.
-

N/
N7
[ ;E "‘*"] = Utilice los botones de navegacioén T para seleccionar el
/i\\ namero de piezas de referencia (5, 10, 20, 50)
correspondiente a la carga de referencia colocada y
F confirme presionando el botén =».
-
[“ T ]
u = La balanza determinaréa el peso promedio de una sola
¥ pieza y luego indicara el numero de piezas.
[u e ] = Retire la carga de referencia. La balanza se encuentra en
Ll el modo de conteo de piezas y cuenta las piezas que se

encuentran en el plato.
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Numero de unidades de referencia definido por el usuario:

=

=

=

=

=

=

En caso de necesidad coloque el recipiente usado para el
pesaje y tare la balanza.

Coloque el numero deseado de unidades de referencia.

Acceda a la configuracion del menu < ~EF >y confirme
pulsando =>.

Mediante los botones de navegacion i1, elija el ajuste <
FrEE >y valide mediante el boton .

Aparecerd la ventana de introduccion manual de un valor
numerico.

Introduzca y confirme el nUmero de piezas de referencia,
introducir manualmente el valor, véase el cap. 3.2.2.

La balanza determinara el peso promedio de una sola
pieza y luego indicara el nimero de piezas.

Retire la carga de referencia. La balanza se encuentra en
el modo de conteo de piezas y cuenta las piezas que se
encuentran en el plato.

Conteo con masa libremente seleccionable de una sola pieza

[EF

42

=

=

Acceda a la configuracion del ment < mEF >y confirme
pulsando =>.

Mediante las teclas de navegacion l1, elija el ajuste
< P uk >y valide mediante el botén .

Mediante los botones de navegacion i1, elija la unidad de
pesaje y valide mediante el boton =>.

Mediante los botones de navegacion 1, elija el ajuste de
posicién de coma y valide mediante el boton =».
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CI<
1

T

1
L
£

2. Conteo de piezas

o N n pcs
- o]
7
[u NETH nms ]
M1

S

= Introducir manualmente la masa de una pieza, introducir
manualmente el valor, véase el cap. 3.2.2. El digito activo
parpadea.

= Confirme pulsando =>.

La balanza se encuentra en el modo de conteo de piezasy
cuenta las piezas que se encuentran en el plato.

= En caso de necesidad coloque el recipiente usado para el
pesaje y tare la balanza.

= Llene el recipiente con las piezas a contar. El numero de
piezas aparecera directamente en la pantalla.

El botén == permite cambiar entre el modo de conteo y la indicacién de
masa (configuracion estandar, véase el capitulo 9.5).

~

-~

"N |

\
(3
X

I

o

.

(0 113.]
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12.2.2 Conteo de destino

La aplicacion <Conteo de destino> permite pesar los materiales hasta un namero de
destino determinado dentro de los limites de tolerancia definidos.

Al alcanzar el nimero de piezas de destino se produce una sefial acustica (si esta
activada en el menu) y una sefial 6ptica (marcadores de tolerancia).

Sefial 6ptica:
Los marcadores de tolerancia informan que:

m El nUmero de piezas esta por encima del umbral
de tolerancia determinado

OK| El nimero de destino de piezas se encuentra
dentro del rango de tolerancia determinado

@ El nUmero de destino de piezas se encuentra por
debajo del umbral de tolerancia determinado.

Sefial acUstica:

La sefial acustica depende de la configuracion del menu < SEEUP = BEEPEF 5,
véase el cap. 14.3.1.
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Procedimiento:

1. Definir el niumero de piezas y la tolerancia de destino

0]
E

|

-GEE |

5

)
=
1
=
C
i

____/

'S
3
C3
=71

A o
S
)

PN =
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= AsegUrese de que la balanza esté en modo de conteoy

que el peso promedio de una sola pieza esté definido
(véase cap. 12.2.1).
Si es necesario, cambie con el botén .

Mediante los botones de navegacion i1, elija el ajuste <
EH-LEE >y valide mediante el boton .

Aparece la indicacion < URL U

m

>,

Confirme mediante el boton =, aparecera la ventana de
introduccion manual de un valor numérico. El digito activo
parpadea.

Introduzca el nimero de piezas de destino (introducir
manualmente el valor, véase el cap. 3.2.2) y confirme.

La balanza volvera al ment < LHL U

>,

Mediante las teclas de navegacion !1, elija el ajuste <
ErruPF >y valide mediante el botén .

Mediante los botones de navegacion i1, elija la unidad de
pesaje y valide mediante el boton =>.

Apareceré la ventana de introduccion manual de un valor
numeérico. El digito activo parpadea.

Introduzca la tolerancia superior (introducir manualmente el
valor, véase el cap. 3.2.2) y confirme.

La balanza volvera al ment < Err PP >,
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) )
[ErrLad ]©
I!!
Errlod o
\ I/I\a
|/
~ NN | 2
FFE A A s
T
L@ PAAN /
7T~
=
N7
| | =
(ErrloH |
[;0‘< G EDCS]
L%

Mediante las teclas de navegacion l1, elija el ajuste
<ErrLoH >y valide mediante el botén 9.

Mediante los botones de navegacion i1, elija la unidad de
pesaje y valide mediante el boton =>.

Apareceré la ventana de introduccion manual de un valor
numeérico. El digito activo parpadea.

Introduzca la tolerancia inferior (introducir manualmente el
valor, véase el cap. 3.2.2) y confirme.

La balanza volvera al menu <

2. Iniciar el control de tolerancia:

o

H>.

= Para salir del menu, presione varias veces el botén €.

Una vez finalizado el ajuste, la balanza esta lista para el
conteo de destino.

= Determine el peso promedio de una sola unidad, véase el cap. 12.2.1.

= Cologue el material a pesar y, utilizando los marcadores de tolerancia / sefial
acustica, verifique si el material a pesar se encuentra dentro del rango de

tolerancia determinado.

Material pesado debajo
del limite de tolerancia
elegido

Material pesado dentro
del rango de tolerancia
elegido

Material pesado encima
del limite de tolerancia
elegido

| | < | | < | > | < p—
— pcs ' '1 'pcs ' '1 '- pcs
| [m (o f } & (L
@ )
i Los valores introducidos son validos hasta que se introduzcan otros.
Para borrar el valor, seleccione la configuracion del ment < ERFLEE > =
<cLERF> y confirme presionando el botén =>.
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13 Aplicacién <Pesaje con rango de tolerancia>

Si la aplicacion <Pesaje con rango de tolerancia> no esta aun activa, elija la

opcién de ment < NModE > » < chEch > véase el cap. 10.

13.1 Configuracién especifica de la aplicacion

Edicién del menu:

=  Pulse y mantenga pulsado el botén TARE hasta que aparezca la indicacion

<HPclER >,

=

= La indicacién cambia primero a < RRMad >, y a continuacién

<_ II-H II.:I>

=  Navegacion por el menu, véase el capitulo 14.1.

Descripcion del mena:

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Descripcién/capitulo
LR-CEL WAL OE Masa de destino, introducir manualmente el valor, véase el
. . cap. 3.2.2
Pesaje de destino,
ver el cap. 13.2.1 ErruPP Tolerancia superior, introducir manualmente el valor, véase
Crru el cap. 3.2.2
ErrloH Tolerancia inferior, introducir manualmente el valor, véase el
LrrLo cap. 3.2.2
cLERr Borrar configuracion
L Jl kS L NuPP Umbral superior, introducir manualmente el valor, véase el
Pesaje de control, Lo cap. 3.2.2
véase el bral inferior. introduci | val . |
capitulo 13.2.2 L MLoH Umbral inferior, introducir manualmente el valor, véase e
cap. 3.2.2
cLERF Borrar configuracion
PERFE Ack LAL Para aceptar el peso colocado como valor de PRE-TARE,
u véase el cap. 11.2.1
PRE-TARE
NARALAL Introducir la tara manualmente, véase el cap.11.2.2
cLERs Suprimir el valor de PRE-TARE
ModE HE h Pesaje
Aplicaciones counrk Conteo de piezas véase el cap. 10
chEch Pesaje con rango de tolerancia
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13.2 Manejo de la aplicacion

13.2.1 Pesaje de destino

La aplicacion <Pesaje de destino> permite pesar los materiales hasta una masa de
destino determinado dentro de los limites de tolerancia definidos.

Al alcanzar la masa de destino se produce una sefial acustica (si esta activada en el
menu) y una sefial 6ptica (marcadores de tolerancia).

Sefial 6ptica:

Los marcadores de tolerancia informan que:

ﬁ Umbral superior
(OK| Masa de destino
@ Umbral inferior

Sefal acustica:

La sefial acustica depende de la configuracion del ment < SEE L = BEEPEF >,
véase el cap. 14.3.1.
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Procedimiento:

1. Definicién de masa de destino y tolerancia

(LA-GEE |

TKXC-TM-A-BA-s-2411

= Mediante los botones de navegacion l1, elija el ajuste <

EH-LEE >y valide mediante el botén .

AL

Aparece la indicacion < UHL UE

>,

Confirme mediante el botén =», aparecera la ventana de
introduccidén manual de un valor numérico. El digito activo
parpadea.

Introduzca la masa de destino (introducir manualmente el
valor, véase el cap. 3.2.2) y confirme.

La balanza volvera al ment < AL UE >.

Mediante las teclas de navegacion 1, elija el ajuste <
ErruPP >y valide mediante el botén .

Mediante los botones de navegacion i1, elija la unidad de
pesaje y valide mediante el botén =>.

Aparecera la ventana de introduccion manual de un valor
numeérico. El digito activo parpadea.

Introduzca el limite superior de desviacion de la masa,
(introducir manualmente el valor, véase el cap. 3.2.2) y
confirme.

La balanza volvera al ment < E-r PP >,
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[ E'. - ll_ DH ] = Median'fe las teclas Qe navegacion i, e,Iija el ajuste
<ErrLoH >y valide mediante el botén 9.

\I/ | ® Mediante los botones de navegacion i1, elija la unidad de
pesaje y valide mediante el boton =>.

A4 = Aparecera la ventana de introduccion manual de un valor
[ omr L L. ;
g LILILS (LIS numeérico. El digito activo parpadea.
AR
| = Introduzca el limite inferior de desviacion de la masa,
v (introducir manualmente el valor, véase el cap. 3.2.2) y

] confirme.

ErrLaoH

= La balanza volvera al menu < >.

S e lalninln] = Para salir del menu, presione varias veces el botén €.
Ly

Una vez finalizado el ajuste, la balanza esta lista para el
pesaje de control.

w

Iniciar el control de tolerancia:

= Coloque el material a pesar vy, utilizando los marcadores de tolerancia / sefial
acustica, verifigue si el material a pesar se encuentra dentro del rango de
tolerancia determinado.

Material pesado debajo
del limite de tolerancia
elegido

Material pesado dentro
del rango de tolerancia
elegido

Material pesado encima
del limite de tolerancia
elegido

~ ] =] ~  [nn ~ e b=
[@ E.':l'Hn':l"t'kg] [m u_luuﬂkg] [ﬂ' (o ,“,':,'kg]

i Los valores introducidos son validos hasta que se introduzcan otros.

Para borrar el valor, seleccione la configuracion del ment < ERFLEE > =

< cLEHr >y confirme presionando el botén <.
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13.2.2 Pesaje de control

La variante de la aplicacion <Pesaje de control> permite verificar si el material a pesar
se encuentra dentro de un determinado rango de tolerancia.

Superar los valores limite (estar por debajo o sobrepasar por encima) se indica
mediante una sefial Optica (marcadores de tolerancia) y una sefial acustica (si esta

activada en el menu).

Sefial 6ptica:

Los marcadores de tolerancia informan que:

ﬁ El material pesado se encuentra por encima del limite
de tolerancia determinado

0K El material pesado se encuentra dentro del rango de
tolerancia determinado

@ El material pesado se encuentra por debajo del limite
de tolerancia determinado

Sefial acUstica:

La sefial acustica depende de la configuracion del menu < SEEUP > -
<bEEPEFr > véase el cap. 14.3.1.

Procedimiento:

1. Definir los valores limites

(L ks |

TKXC-TM-A-BA-s-2411

= Mediante los botones de navegacion 1, elija el ajuste <

L 1 (£S5 >y valide mediante el botén .

Aparecera la indicacion < L d1uFPP >,

Confirme mediante el botén =, aparecera la ventana de
introduccidon manual de valores numéricos que permite
introducir el umbral superior.

El digito activo parpadea.

Introduzca el umbral superior (introducir manualmente el
valor, ver el cap. 3.2.2) y confirme.

La balanza volvera al ment < _ JdIuPF >.
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pesaje de control.

2. Iniciar el control de tolerancia:

' Mo : . N :
[ oL ud ] = i/lfed|ame lolj botones de navegacion l1, elija el ajuste
[ >,
~ = Confirme mediante el boton =», aparecera la ventana de
_“"‘n introduccion manual de valores numéricos que permite
: introducir el umbral inferior. El digito activo parpadea.
AN V4
l'll'll\'l/l'lﬂl'l = Introduzca el umbral inferior (introducir manualmente el
v uu.l_Jguuu kg valor, ver el cap. 3.2.2) y confirme.
7TN
v
[ L JiLoH ] La balanza volvera al men < L
v

= Para salir del menu, presione varias veces el botén €.

Una vez finalizado el ajuste, la balanza esta lista para el

= Coloque el material a pesar y, utilizando los marcadores de tolerancia / sefal
acustica, verifique si el material a pesar se encuentra dentro del rango de

tolerancia determinado.

Material pesado dentro
del rango de tolerancia

Material pesado debajo
del limite de tolerancia
elegido

Material pesado encima
del limite de tolerancia
elegido

-3
3
Ly

elegido
', pssey-) (= ©C"03-]

[

N

s ({M3]

i Los valores introducidos son validos hasta que se introduzcan otros.

Para borrar el valor, seleccione la configuracién del mend < L ==

<cLERF> y confirme presionando el botén =>.
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14 Menu

14.1 Navegacién por el menu
Edicion del menu:

Menu de la aplicacion Menu de configuracion
ON
TARE
TARE o> | T

0

Mantenga presionado el boton TARE Mantenga presionados
hasta que aparezca el primer elemento | simultaneamente los botones TARE y
del menu. ON/OFF hasta que aparezca el primer

elemento del mendu.

Elegir y configurar los pardmetros:

Moverse por los niveles Con los botones de navegacion, puede seleccionar
cada bloque de menu uno por uno.

Avanzar usando el botén de navegacion .
Retroceder usando el boton de navegacion A.

Activar el elemento de
menu / Presione el boton de navegacion =>.

Validar la seleccién

Volver al nivel anterior de
menu / volver al modo de Presione el boton de navegacion €.

pesaje

14.2 Menu de la aplicacion

El menu de la aplicacion permite un acceso rapido y especifico a la aplicacion
seleccionada (véase el cap. 10).

i En la descripcién de cada aplicacion se proporciona una descripcion

general de las configuraciones especificas de la aplicacion.
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14.3 Menu de configuracién

En el menu de configuracion es posible adaptar los ajustes / el comportamiento de la
balanza a sus necesidades (p. ej. condiciones ambientales, procesos de pesaje
especiales).

Estos ajustes son globales e independientes de la aplicacion seleccionada (excepto
la configuracion < butkEon >).
14.3.1 Revision del ment < 2EELP >

Modelos sin posibilidad de verificacion:

Otros niveles / descripcion
Nivel 1 Nivel 2
Descripcién
cAL cRLEHE = Ajuste externo, véase el capitulo 7.7.1
Ajuste . = Ajuste externo definido por el usuario, véase el
cALEud cap. 7.7.2
O AAdY = La constante de gravedad en el lugar de ajuste, véase
elcap.7.7.3
GrALSE 2> La constante de g[avedad en el lugar de
emplazamiento, véase el cap. 7.7.4
coll -2 3c bRud po
Comunicacion ¢ (oo
ubb-d 2400
4800
9600
~4HE00
13200
38400
51600
(15200
28000
256000
dAER Ndb kS
Bdb kS
PR k&Y | nonE
odd
EUER
=1=4=1x =1 =01 =
chb kL
RARdSR | nonE
Prokoc | heP
AnR-oP 0- {ou 0-10V
4-20NA | 4-20mA
HLFRnr anr Md&dulo WLAN habilitado
oFF Médulo WLAN deshabilitado
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Pr ik

Transferenci
a de datos

lntFEE

rad3d

Interfaz RS-232*

ubb-d

Interfaz USB*

HLRAA

Interfaz WLAN*
* Inicamente con la toma KUP

Sull

[ |

aFF

Activar/desactivar el modo de suma,
véase el cap. 15.3.1

PrNodE

MARGARL

or, oFF

Transferencia de datos después de
presionar el botén PRINT, véase el cap.
15.3.2

AutaPr

onr, oFF

Transferencia automatica de datos con
valor de pesaje estable y positivo, véase
el cap. 15.3.3. Una nueva transmision
tendra lugar tras editarse la indicacion de
cero y la estabilizacién, dependiendo de
la configuracion de < U ARGE >,
posibilidad de elegir: (off, 1, 2, 3, 4, 5).

< r AnLE > define el coeficiente para
d. Este factor multiplicado por d define el
umbral mas alla del cual el valor ya no es
véalido como estable.

Envio continuo de datos

conkt

[m ] ]

SPEEd

Configuracion del ciclo de
transferencia de datos

véase el cap. 15.3.4

on, oFF

0 (sin carga), también
transferencia continua

LEro

SERBLE on, ofF F

Transferencias de valores
estables Unicamente

HE [Dhk

SOLPrE

on, ofF F

Transferencia del valor de
masa en pantalla

LrEPrE

Drobs

on, ofF F

nEE

or, oFF

ERFE

or, oFF

ForNRE

L onb (protocolo
extendido de medicién)

“hark (protocolo
estandar de medicidn)
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LRAYouk on, ofFF
nonE ! e .
Configuracion estandar
ModELo | on, ofFF
Envio del modelo de la
balanza
“Er AL | on oFF
Envio del nUmero de serie
ubEr de la balanza
AL Transferencia del
Lt identificador de Alibi
dAEE Transferencia de fecha
L JIE Transferencia de hora
on, oFF
LLP Envio de protocolo de pesaje
compatible con GLP
o Sin reinicio de configuracién
rESEE HEN Borrar configuracién
bLEEPEF REYS afFF Activar/desactivar la sefial actstica cuando
Sefial acUstica o se pulsa un boton
chEch oFF Sefial aclistica apagada
-\ oH Lenta
ch-oh .
Yed Estandar
FRYE Réapida
conk Continua
oFF Sefal aclstica apagada
- - oH Lenta
ch-Lto —kd Estandar
FRYE Réapida
conk Continua
oFF Sefial aclstica apagada
-\ oH Lenta
- h = h ( .
Yed Estandar
FRYE Répida
conk Continua
AukaoFF £F Funcién de apagado automatico
Funcion de apagado o desactivada
gutomatlco Entel,modo NodE Auto-apagado de la balanza después de un
e uso con bateria Mo Auto tiempo definido en el ment < £ (1E >en
ausencia de cambio de carga u operacion
orl 40 Apagado automatico solo si indicacion cero
L JIE 305 Auto-apagado de la balanza después del
N tiempo definido sin cambio de carga o sin
2m operacion
EMm
30N
BOM i
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bukkon

Configuracion estandar,

Uil IEFALL . | capitulo 9.5
Significado de las vease el capitulo 9.
teclas oF Bot6n desactivado
Configurar la unidad de
T = pesaje, véase el cap.
114.1
Elegir la aplicacion de la
ModE balanza, véase el capitulo
10
Ejecutar la funcion HOLD,
hol d véase el cap. 11.3
oL * iInicamente la aplicacion
<Pesaje>
Abrir los ajustes de la
funcién PRE-Tare, véase el
F{-REY capitulo 11.2
= R, PERFE gy ' i
¢ w3 * Unicamente la aplicacion
F2-REY ¢ <Pesaje>, <Pesaje con
¢ LPuSh rango de tolerancia>
chRRGE Configurar la cantidad de
referencia, véase el cap.
~EF 12.2.1
* Unicamente la aplicacion
<Conteo de piezas>
Realizar el pesaje de
control, ver el cap. 13.2.2
L J1 (S | * Gnicamente la aplicacién
<Pesaje con rango de
tolerancia>
Abrir los ajustes del pesaje
de destino, véase el
- capitulo 13.2.1
- I
ER-LEE | Unicamente la aplicacion
<Pesaje con rango de
tolerancia>
bL DhE NodE , . Luz de fondo de la pantalla siempre
bhE ALHRYY Hid
Retroiluminacion de la encendida
pantalla Auto-apagado de la luz de fondo después
L JIE de un tiempo definido en el ment < k£ JE
AN > en ausencia de cambio de carga u
operacion
- Luz de fondo de la pantalla siempre
nobu apagada
54 Definir después de cuanto tiempo la
TR retroiluminacién se apaga automaticamente
any en ausencia de carga u operacion.
E NE {1 n
2l
5N
0N
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ERFEFD {00% Definicién del rango de tara max., posibilidad de elegir de
Rango de tara ¢ 10 a 100% Introducir manualmente el valor, véase el
0o cap. 3.2.2.
cerAch onr Seguimiento automatico del cero [< 3d]
Seguimiento del cero °®
Si la cantidad del material pesado cambia
1 ligeramente (aumentando o disminuyendo), el
mecanismo de «compensacion-estabilizacion» de
la balanza jpuede provocar una indicacion errénea
del valor de pesaje! (p. €]. perdidas lentas de
oFF liguido de un envase colocado sobre la balanza,
evaporacion).
Durante el trabajo en modo férmula con ligeros
cambios de masa es aconsejable apagar esta
funcién.
dRE JE “EL -2022- Introducir el afio
Fecha y hora . .
y dRAFarn i2-3 | Introducir el mes y el dia
L Farl 2359549 Introducir la hora (hora, minuto, segundo)
ur (kS unidadesde | grm, aF F
Unidades pesaje ., . S .
accesibles / Con esta funcion, especifica qué unidades de pesaje deben
unidades de la | estar disponibles en el menu de la aplicaciéon < um 1=
aplicacion, En el menu de la aplicacién estan disponibles las unidades
véase el cap. 1 | para las que se ha seleccionado la configuracion < orm >.
ModEs HE Pesaje

Aplicaciones de la

balanza counk Conteo de piezas
chEch Pesaje con rango de tolerancia
on,oFF
_ Esta funcién le permite bloquear el acceso al menu de

Lach SEELch configuracién. Después de seleccionar la configuracion

< oOr >, se le solicitard que introduzca una contrasefia

como un nimero de 6 digitos.
rESEE Restablecer los parametros de fabrica

58

TKXC-TM-A-BA-s-2411




Modelos con posibilidad de verificacion:

Otros niveles / descripcion

Nivel 1 Nivel 2
Descripcion
cofl r'a2de bRud oo
Comunicacion ¢ (oo
ubab-d 2400
4B0O
9600
4400
{3200
38400
5600
{15200
(28000
256000
dAER Mdb S
Bdb k&4
PRr Y [ nonE
odd
EUER
YkoP h=1=101=
chb kS
RRARdYR | nonE
Proktac | heP
ArA-of o- oy 0-10V
4-200A | 4-20mA
TR o Médulo WLAN habilitado
oFF Médulo WLAN deshabilitado
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Pr ik

Transferenci
a de datos

lntFEE

rad3d

Interfaz RS-232*

ubb-d

Interfaz USB*

HLRAA

Interfaz WLAN~*
* Inicamente con la toma KUP

Sull

[ |

aFF

Activar/desactivar el modo de suma,
véase el cap. 15.3.1

PrNodE

MARGARL

on, oFF

Transferencia de datos después de
presionar el boton PRINT, véase el cap.
15.3.2

AutaPr

or, oFF

Transferencia automatica de datos con
valor de pesaje estable y positivo, véase
el cap. 15.3.3. Una nueva transmision
tendra lugar tras editarse la indicacion
de cero y la estabilizacién, dependiendo
de la configuracion de < CrARGE 5,
posibilidad de elegir: (off, 1, 2, 3, 4, 5).
< r AnGE > define el coeficiente para
d. Este factor multiplicado por d define
el umbral mas alla del cual el valor ya
no es vélido como estable.

ofFF

Envio continuo de datos

conk

[m] ]

SPEEd

Configuracion del ciclo de
transferencia de datos

véase el cap. 15.3.4

on, oFF
0 (sin carga), también
transferencia continua

md
T
A
o

HE [Dhk

SOLPrE

or, oFF

Transferencia del valor de
masa en pantalla

LnEPrE

Lokl or, oFF

nEE or, oFF

ER-E on, ofF F

ForNAE

LonD (protocolo
extendido de medicién)

“hark (protocolo
estandar de medicion)
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LRAYouk on, ofFF
nonE ' L .
Configuracion estandar
ModELo | on, ofFF
Envio del modelo de la
balanza
“Er AL | on oFF
Envio del nUmero de serie
uhEr de la balanza
AL Transferencia del
Lt identificador de Alibi
dRLE Transferencia de fecha
L JIE Transferencia de hora
on, oFF
LLP Envio de protocolo de pesaje
compatible con GLP
o Sin reinicio de configuracién
rESEE HEN Borrar configuracion
LEEPEF REYS aFF Activar/desactivar la sefial actstica cuando
Sefial acustica = 1a] se pulsa un botén
chEch oFF Sefial acstica apagada
- aH Lenta
ch-oh .
- Estandar
FRSE Rapida
cork. Continua
oFF Sefial acUstica apagada
- aH Lenta
ch-Lo .
- Estandar
FRSE Rapida
cork. Continua
oFF Sefial acUstica apagada
-] L aH Lenta
ch=ho b Estandar
FRSE Répida
conk. Continua
AukaoFF £F Funcién de apagado automatico
Funcién de apagado = desactivada
gutomatlco Entelrmodo NodE Auto-apagado de la balanza después de un
€ uso con bateria e Auto tiempo definido en el mend <k J1E >en
ausencia de cambio de carga u operacion
orl Y0 Apagado automatico solo si indicacion cero
L JIE 05 Auto-apagado de la balanza después del
s tiempo definido sin cambio de carga o sin
2 operacion
Eim
30N
hn n (L
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bukkon

Configuracion estandar,

Uil IEFALL . | capitulo 9.5
Significado de las vease el capitulo 9.
teclas oF Bot6n desactivado
Configurar la unidad de
T = pesaje, véase el cap.
114.1
Elegir la aplicacion de la
ModE balanza, véase el capitulo
10
Ejecutar la funcion HOLD,
hol d véase el cap. 11.3
oL * iInicamente la aplicacion
<Pesaje>
Abrir los ajustes de la
funcién PRE-Tare, véase el
F{-REY capitulo 11.2
= R, PERFE gy ' i
¢ w3 * Unicamente la aplicacion
F2-REY ¢ <Pesaje>, <Pesaje con
¢ LPuSh rango de tolerancia>
chRRGE Configurar la cantidad de
referencia, véase el cap.
~EF 12.2.1
* Unicamente la aplicacion
<Conteo de piezas>
Realizar el pesaje de
control, ver el cap. 13.2.2
L J1 (S | * Gnicamente la aplicacién
<Pesaje con rango de
tolerancia>
Abrir los ajustes del pesaje
de destino, véase el
- capitulo 13.2.1
- I
ER-LEE | Unicamente la aplicacion
<Pesaje con rango de
tolerancia>
bL DhE NodE , . Luz de fondo de la pantalla siempre
bhE ALHRYY Hid
Retroiluminacion de la encendida
pantalla Auto-apagado de la luz de fondo después
L JIE de un tiempo definido en el ment < k£ JE
AN > en ausencia de cambio de carga u
operacion
- Luz de fondo de la pantalla siempre
nobu apagada
54 Definir después de cuanto tiempo la
TR retroiluminacién se apaga automaticamente
any en ausencia de carga u operacion.
E NE {1 n
2l
5N
0N
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dRt JE “EL -2022- Introducir el afio
Fechayh 3 . .
echayhora dAFarn ic-31 Introducir el mes y el dia
L Farh £35959 Introducir la hora (hora, minuto, segundo)
N 2] == unidadesde | gm, oFF
Unidades pesaje ., . .. .
accesibles / Con esta funcion, especifica qué unidades de pesaje deben
unidades de la | estar disponibles en el mend de la aplicacion < ur £ >.
aplicacion, En el menu de la aplicacién estan disponibles las unidades
véase el cap. 1 | para las que se ha seleccionado la configuracion < aom >,
NodEs HE Pesaje

Aplicaciones de la

balanza counk Conteo de piezas
chEckR Pesaje con rango de tolerancia
oom, 0 F F
Esta funcién le permite bloguear el acceso al menu de
Loch SEELcR configuracion. Después de seleccionar la configuracién
< oOr >, se le solicitar4 que introduzca una contrasefia
como un nimero de 6 digitos.
rESEE Restablecer los parametros de fabrica
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15 Comunicacion con los periféricos

15.1 KERN Communications Protocol (protocolo de interfaz KERN)

El protocolo KCP es un conjunto estandarizado de comandos de interfaz para
balanzas KERN que le permite acceder a y controlar muchos parametros y funciones
del dispositivo. Asi, los dispositivos KERN con protocolo KCP se pueden conectar
muy facilmente a ordenadores, sistemas de control industrial y otros sistemas
digitales. Para obtener una descripcion detallada, consulte el manual "KERN
Communication Protocol" en el Centro de descargas (Downloads) de la pagina de
inicio de KERN (www.kern-sohn.com).

Para activar el protocolo KCP, siga la descripcion accesible en la descripcion del
menu del manual de su balanza.

El protocolo KCP se basa en comandos y respuestas ASCII comunes. Cada
interaccion consta de un comando, posiblemente argumentos separados por
espacios, y termina con <CR> <LF>.

Los comandos del protocolo KCP admitidos por la balanza se pueden mostrar
enviando una consulta que consiste en el comando "10" seguido de los comandos
CRLF.

Los comandos del protocolo KCP mas utilizados:

10 Mostrar todos los comandos del protocolo KCP implementados
S Enviar un valor estable
SI Enviar un valor actual (incluido inestable)
SIR Enviar un valor actual (incluido inestable) y repite
T Tarar
4 Poner a cero
Ejemplo:
Comando

Respuestas

S
S.S 100,00_g | Comando aceptado, se inicia su ejecucion
posibles S
S

I Otro comando se estéa ejecutando actualmente, se agoto el
JtorS - tiempo de espera
Sobrecarga o carga insuficiente
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15.2 Memoria Alibi de KERN

En el caso de pesajes sujetos a control legal, evaluados y procesados por un
ordenador conectado (por ej., impresion de un justificante de entrega desde un
ordenador en vez de una impresion directamente a una impresora conectada a la
balanza), en el marco de la proteccion del usuario, la ley de legalizacion recomienda
el archivo electronico en la memoria verificada de datos imposibilitando la
manipulacion de datos.

Los registros guardados se pueden recuperar y mostrar en un ordenador conectado,
en cualquier momento.

La memoria Alibi le permite almacenar hasta 250.000 resultados de pesaje.
Cuando la memoria esta llena, los identificadores utilizados anteriormente se
sobrescriben (empezando por el primer identificador).
El procedimiento de escritura se puede realizar presionando el boton Print o
usando el comando «S» o «MEMPRT» del protocolo KCP.
Se registran: el valor de pesaje (N, G, T), la fechay la hora, asi como la
identificaciéon de memoria irrepetible de Alibi.
La identificacion irrepetible de memoria Alibi es enviada también para
identificar los datos al enviarlos.
Los datos almacenados se pueden recuperar usando el comando «MEMQID»
del protocolo KCP. Es posible formular una consulta usando el identificador
irrepetible o por una secuencia de identificadores.
Ejemplo:
o MEMQID 15 — Aparece el registro almacenado bajo el identificador
nam. 15.
o MEMQID 15 20 — Aparecen todos los registros almacenados con los
identificadores niumero 15 a 20.

Para obtener una descripcion detallada, consulte el manual "KERN Communication
Protocol" en el Centro de descargas (Downloads) de la pagina de inicio de KERN
(www.kern-sohn.com).

1

Proteccion de datos almacenados legalmente relevantes:

- Cuando se escribe un registro, es leido inmediatamente y se
comprueba byte a byte. Al detectar un error, el registro es marcado
como no valido. Si no se detecta ningun error, el registro puede
imprimirse si es necesario.

- A cada registro se afiade una suma de control.

- Toda la informacion de la impresion se lee de la memoria con
verificacién de suma de control en lugar de directamente del bufer.

Medidas para evitar la pérdida de datos:

- La memoria en cuanto esta encendida, esta protegida contra la
escritura.

- Antes de escribir un registro en la memoria, se realiza un
procedimiento de habilitacién de grabado de datos.

- Después de grabar el registro, se ejecuta un procedimiento de
proteccion contra escritura (verificacion previa).

- Eltiempo de almacenamiento de datos en la memoria es de mas de
20 afos.
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15.3 Funciones de transferencia de datos

15.3.1 Modo de suma < =3ull >

Esta funcion permite sumar los valores de pesajes en la memoria de suma mediante
el uso del botén y listarlos después de conectar la impresora opcional.

Activar lafuncion:

=  En el menu de configuracion, acceda a la configuracion del menua < Frok >
= < 511>y valide mediante el botén .
=  Mediante los botones de navegacion i1, elija la configuracion < om >y valide
mediante el botén <.
=  Para salir del menu, presione varias veces el boton de navegacion €.
i Requisito previo: configurar el menu

<PrlladE>=<kr Lom<NARUAL S <an >

Sumar el material a pesar:

=
=

=

En caso de necesidad, coloque el recipiente vacio en el plato y tare la balanza.

Coloqgue el primer material a pesar. Espere a que aparezca la indicacion de
estabilizacion (m ), presione el botén PRINT. La indicacién cambia primero a <
S0l 1>, a continuacion, al valor actual de masa. El valor de masa se memoriza
y envia a la impresora. Aparecera el simbolo .. Quite el material a pesar.

Coloque el segundo material a pesar. Espere a que aparezca la indicacion de
estabilizacion (. ), presione el botén PRINT. La indicacién cambia primero a
<9ull2 >, a continuacion, al valor actual de masa. El valor de masa se

memoriza y envia a la impresora. Quite el material a pesar.

Afada la masa del siguiente material a pesar a la suma, procediendo como se
describe arriba.

El procedimiento puede repetirse las veces necesarias, hasta llegar el limite del
rango de pesaje de la balanza.

Editar y enviar la suma “Total”:

=

66

Presione y mantenga pulsado el boton PRINT. Apareceran: el nimero de
pesajes y la masa total.
La memoria de la suma se borrard; el simbolo [X] se apaga.
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Modelo de protocolo (KERN YKB-01N):
Ajuste del menti < PrllodE >= < ForlAE > = <Shork >

Rici 1 Primer pesaje

N: 5 5 199923 ko

Ts D.0000 kg ERINT,

G- 1.9992 kg ‘{5

- 1.9992 kg

No. o —— Segundo pesaje

M: 5 5 G, 9997 ko

¥ i O.C000 kg BRINT

= ¢. 9992 kg

e Z: 99859 kg _{?

Nao. - Tercer pesaje

M 5 5 ¢G.4932 ko

T 2. 0000 kg

G ¢.4992 kg

G 3.4977 kg b

Mo o ——— , .

b 5, S b Numero de pesajes /
valor total

Modelo de protocolo (KERN YKB-01N):
Configuracion del menu

<PrllodE > =<HE Lhk>=<50LPrE>=<on>

Primer pesaje
PRINT
Ho 1l &
200.0 g i l
C: 200.0 g .
. : sant| | Segundo pesaje
500.0 g i '
C: 700.0 g — .
Ho. 3 e— Tercer pesaje
400.0 g
C: 1100.0 g .
. 2 sant| | Cuarto pesaje
100.4 g H
c: 1200.4 g NUmero de pesajes /
lo e """| | valor total
C: 1200.4 g —5
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15.3.2 Transmisién de datos mediante el botén PRINT < ITAAUAL >
Activar la funcion:

= En el menud de configuracién acceda al ajuste del mena < Proimk>=
<PrlodE >= <kr (L >y confirme mediante el botén .

= Para transferir los datos manualmente usando los botones de navegacion T,
seleccione el ajuste del ment <1 tHRUAL >y confirme presionando el boton .

= Mediante los botones de navegacion lt, elija el ajuste < om >y valide mediante
el boton <.

= Para salir del mend, presione varias veces el boton de navegacion €.

Colocar el material pesado:
= En caso de necesidad, coloque el recipiente vacio en el plato y tare la balanza.

= Cologue el material a pesar. El valor de pesaje se enviara pulsando el boton
PRINT.

15.3.3 Transferencia automatica de datos < Ruk o >

La transferencia de datos es automatica sin presionar el boton PRINT, siempre que
se cumplan las condiciones de transferencia correspondientes, dependiendo de la
configuracion en el menu.

Activar la funcion y configurar la condicion de transferencia:

=  En el menu de configuracion acceda al ajuste del menud < Froimb>=

<PrlodE >= <kr (L >y confirme mediante el boton .

=  Para transferir los datos automaticamente usando los botones de navegacion

11, seleccione el ajuste del mena < Ruko> y confirme presionando el boton
>.

=  Mediante los botones de navegacion i1, elija el ajuste < or >y valide

mediante el boton <. Aparecera la indicacion < Ur HnGE >.

=  Confirme presionando el boton =» y use los botones de navegacion 11 para
establecer la condicion de transferencia deseada.

4

Confirme pulsando =.
=  Para salir del menu, presione varias veces el boton de navegacion €.

Colocar el material pesado:
= En caso de necesidad, coloque el recipiente vacio en el plato y tare la balanza.

= Cologue el material a pesar, espere la aparicion del indice de estabilizacion (
h )
El valor de pesaje se transfiere automaticamente.

15.3.4 Transferencia continua de datos < cank >
Activar lafuncion y configurar el ciclo de transferencia:
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4

4

En el menu de configuracién acceda al ajuste del menu < Froimb>=

<PrllodE >= <kr (I >y confirme mediante el boton .

Para transferir los datos de forma continua, usando los botones de navegacion

i1, seleccione el ajuste del menl < conkt >y confirme presionando el botén
>.

Mediante los botones de navegacion i1, elija la configuracién < om >y valide
mediante el boton =>».

Aparecera la indicacion < 9PEEd >

Confirme presionando el botén =» y use los botones de navegacion !t para
establecer el ciclo deseado (introducir manualmente el valor, véase el capitulo
3.2.2).

Configurar la condicién de transferencia requerida < “Ero >y <9EHBLE >.

Para salir del menu, presione varias veces el boton de navegacion €.

Colocar el material a pesar

= En caso de necesidad, coloque el recipiente vacio en el plato y tare la balanza.

= Coloque el material a pesar.

= Los valores de pesaje se transferiran segun el ciclo definido.

Modelo de protocolo (KERN YKB-01N):

sSD 1.9997 kg
S D 1.9999 kg
S D 1.9999 kg
s b 1.9999 kg
5 2.0000 ka
o S Z2.0000 kg
55 Z.0000 kg
S 8 2.0000 kg
S D 1.9998 ka
= 2 1.9999 kg
S D 2.000Z kg
S D 2.4189 kg
S B Z.9998 kg
5D Z2.9996 kg
S D Z2.9996 kg
5B 2.9997 kg
S D 2.9997 ko
S 5 Z2.9996 kg

2.9996 kg

15.4 Formato de datos

=

En el menu de configuracion acceda al ajuste del menti < Pr imk > =

<PrllodE >= <HE ([UhE > = <LnkPrE >y confirme mediante el

botén =>.

Mediante los botones de navegacion 11, elija el ajuste del mend < ForlRE >
y valide mediante la tecla =>.

Mediante los botones de navegacion 1T elija el ajuste deseado.
Las opciones son:

<Shork >protocolo estandar de medicién

<Lonl > protocolo extendido de medicion
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=  Valide los ajustes mediante el boton =».

=N

Modelo de protocolo (KERN YKB-01N):

Para salir del menu, presione varias veces el botén de navegacion €.

ForllHE = Short ForliAE = Lonl
B 5w Z2.0000 ka N:
T: 0.9000 kg S D Z2.0000 kg
G: Z.5000C kg Tara weight after =:
0,.5000 kg
Gross weight:
Z2.5000 kg
70
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16 Mantenimiento, conservacion en estado de correcto
funcionamiento, tratamiento de residuos

Antes de emprender cualquier accion de mantenimiento, limpieza o
reparacion desconectar el aparato de la fuente de alimentacion.

16.1 Limpieza

No usar agentes agresivos (disolvente, etc.). Limpiar con un pafio humedecido con
lejia de jabon. Los liquidos no han de penetrar al interior del aparato. Secar con un
pafio seco y suave.

Los residuos sueltos de las muestras/el polvo pueden eliminarse mediante un pincel
0 un aspirador manual.

Eliminar de inmediato cualquier material derramado.

16.2 Mantenimiento, conservacion en correcto estado de funcionamiento

= El aparato puede ser abierto Unicamente por el personal de servicio técnico
formado y autorizado por KERN.

= Desconecte de la red eléctrica antes de abrir.

16.3 Tratamiento de residuos

El reciclaje del embalaje y del aparato tiene que efectuarse conforme a la ley nacional
o regional en vigor en el lugar de uso del aparato.
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17 Ayuda en caso de averias menores

En caso de alteracion del funcionamiento del programa es suficiente tenerla
apagada y desconectada de la red durante un momento. Posteriormente, puede
repetir el procedimiento de pesaje.

Averia Causas posibles:

No funciona el indicador de e La balanza esta apagada.
masa
e Conexion a la red eléctrica interrumpida (cable de
alimentacion desconectado/dafiado).

e Falta corriente en la red eléctrica.

Indicacion de masa oscila o Corriente de aire / movimiento de aire.
permanentemente.

e Vibracion de la mesa/suelo.
e Elplato de la balanza esta en contacto con
cuerpos extrafos.

e Campos electromagnéticos/cargas electrostaticas
(elegir otro lugar de instalacién de la balanza / si
es posible, apague el aparato que causa la
interferencia).

Resultado de pesaje e Laindicacion de la balanza no se ha puesto a
evidentemente erréneo. cero.

e Calibracion incorrecta.

e Problemas con la nivelacion de la balanza.
e Existen fuertes variaciones de temperatura.
e No se observado el tiempo de preparacion.

e Campos electromagnéticos/cargas electrostéaticas
(elegir otro lugar de instalacién de la balanza / si
es posible, apague el aparato que causa la
interferencia).
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18 Mensajes de error

Mensaje de Explicacion

error

T = El rango de puesta a cero superado (umbral superior)

wrndEr El rango de puesta a cero superado (umbral inferior)
Tab=1=4al= Carga inestable

Hr onD Error de ajuste

] Falta peso

77 Sobrecarga

LobRAE Capacidad de la bateria/pila agotada
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