




Explications : 

Ordre Dénomination Référence Quant./ 
kit 

1  
 

 

. 

La Carte COMIO est une carte d'interface avec l'ordinateur vous proposant 8 sorties digitales 
e t  4 entrées digitales. 
Tous les signaux sont visualisés à l'aide de LEDS et ils sont protégés par des amplificateurs 
de lignes. Toutes ces sorties et entrées digitales sont contrôlées par votre ordinateur. 

Ok 

La carte COMIO peut se raccorder de 2 manières : 

1) Sur le port Parallèle de votre ordinateur (ou port LPT ou port Centronics). Il suffit d'un 
câble DB25 (1->1,2->2,. ..25->25) pour le raccord. Vous pouvez commander maximum 4 
moteurs pas-à-pas par port parallèle. Si vous possédez un second port parallèle, vous 
pourrez aisément commander 8 moteurs Pas-à-Pas. 

2) Sur le kit EUCLIDE qui est alors sur le bus I T .  Vous pouvez alors connecter jusqu'à 16 
cartes EUCLIDE sur votre bus 12C et commander 64 moteurs pas-a-pas ! ! ! ! 

5 

Le logiciel qui est livré avec le kit COMIO peut commander la carte ECO-STEP dans tous les 
cas, c'est-à-dire aussi bien avec la carte COMIO raccordée sur le port parallèle que sur la 
carte EUCLIDE raccordée au bus 12C de chez VISUAL-Kit (fax : (32) 2 479.67.27 ) 

. 
   

De plus, la carte COMIO vous permet de visualiser tous les états des lignes à l'aide de LEDS. 
Il est donc possible de gérer à partir d'un PC les actions des différents moteurs utilisés dans un 
système mécanique tel que table traçante, bras de robot, système mécanique à plusieurs degrés 
de liberté. 
"COMIO" offre en outre la possibilité de connecter 4 interrupteurs au module électronique, 
d'où une meilleure interactivité avec le mécanisme envisagé (nous pensons avant tout à une 
détection de fin de course, de remise à zéro, de détecteurs, . . .) 
1. ASSEMBLAGE 
Note : l'usage d'un fer à souder de 30 W (nous vous conseillons le modèle ITC-1010 : voir 
adresse en fin de manuel), avec une panne fine (voire moyenne) et une soudure à âme 
décapante de diamètre 1 mm est conseillée. Veillez à ne pas provoquer des pontages de 
soudure indésirables. Faites attention à l'orientation des composants sensibles tel que les 
diodes, les circuits intégrés , etc. (*) 
Veuillez, s'il vous plaît, vous référer à l'ordre de montage repris ci-après en vérifiant bien la 
polarité et le nombre d'éléments à installer sur votre PCB. 
Remarque : la case "OK" est à cocher lorsque le ou les éléments repris sur la ligne ont bien été 
installés. 
Bon montage et n'hésitez jamais à nous contacter en cas de difficultés. 
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(**) 
(***) 

: Equivalent pour le transistor BC368 : BC337, BC338, BC635, BC637, BC639. 
: Equivalent pour le transistor BC369 : BC327, BC328, BC636, BC638, BC640. 

Raccords : 

1" Raccord de l'alimentation : 
Sur le connecteur SK-4 
- Centre : Négatif (masse) 
- 
Option : un bornier peut-être placé en SK-2( pour alimenter un autre circuit). 
Point 5 : Négatif (Masse) 
Point 6 : + 9VDC 1300 mA 

2 O  Raccord du Moteur : 
C'est très simple, il suffit de connecter le connecteur du moteur sur l'embase SK5 du kit 
ECO-STEP. Il n'y a pas de sens spécifique, mais le moteur tourne dans l'autre sens si on 
retourne le connecteur. 

Extérieur : Positif 9 VDC / 500 mA 
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