ENGLISH

Hybrid motor starter with
reversing function

1. Safety regulations/installation notes

* During all work at the device, adhere to the national
safety and accident prevention regulations.

« Disregarding these safety regulations may resultin
death, severe personal injury or serious damage to
equipment.

« Startup, mounting, modifications, and upgrades
should only be carried out by a skilled electrical en-
gineer.

 Before working on the device, disconnect the power.

* When using devices with 230 V AC control, always
use the same phase for the control supply voltage
and the control inputs!

* During operation, parts of electrical switching de-
vices carry hazardous voltages.

 Protective covers must not be removed when oper-
ating electrical switching devices.

* Keep the instruction sheet in a safe place.

* The device is associated equipment and may not
be installed in potentially explosive areas. When in-
stalling and operating the device, the applicable
safety directives for associated equipment must be
observed.

* If the “Automatic RESET” mode is used, the drive is
switched on again after the cooling time has ex-
pired —if a control signal is still present. The cooling
time is 20 minutes.

* The device may not be subjected to mechanical or
thermal stress that exceeds the thresholds speci-
fied in the operating manual. To protect the device
against mechanical or electrical damage, install it
in a suitable housing with appropriate degree of
protection as per IEC 60529/EN 60529, if required.

* The installation has to be performed in accordance
with the instructions in the operating manual.
Access to the circuit inside the device is not permit-
ted during operation.

* The item cannot be repaired by the user and has to
be replaced by an equivalent device. Repairs can
only be carried out by the manufacturer.

* The device carries out a diagnosis of the functions
when the drive is being switched on or when it is
switched off. In addition, an (electrically) skilled
person or a skilled worker who is well acquainted
with the relevant standards can conduct the “Motor
overload protection” safety function test. For this
test, the drive must be operated with right or left ro-
tation (forward or reverse running), and the current
flow in a conductor interrupted (e.g. by removing
the fuse in the L1 or L3 phase). The hybrid motor
starter then switches off the drive within 1.5t0 2 s.
The LEDs for right or left rotation (forward or re-
verse running) go out and the Err-LED and the re-
ply output are set.

« If the connecting cable for remote reset is longer

than 3 min 230 V AC devices

(ELR H5-1-230AC/...), it must be shielded.

The device must be secured with the help of an ac-

cess protection during safety-related applications.

* Only use power supply units with safe isolation and
PELYV in accordance with EN 50178/VDE 0160
(PELV). This prevents short circuits between pri-
mary and secondary sides.

Scope of use:

* This is a product for environment A (industry).
In environment B (household), this device can
cause undesired radio interferences; in such a
case, the user may be under obligation to imple-
ment appropriate measures.

2. Short description

The 3-phase hybrid motor starter with reversing
function ELR H5-I-SC-.../500AC-... with overload
protection combines three functions into one:

* Right contactor

* Left contactor

* Motor overload protection relay

Thanks to the internal locking circuit and load wiring,
the amount of cabling required is reduced to a
minimum.

3. Connection notes
3.1. Control elements (fig. 1)

Input: Control supply voltage

Control input: Forward/reverse running
Acknowledgement input MAN, RES, AUT
Feedback

Potentiometer for nominal current parameteriza-
tion

LED PWR: “Control supply voltage”

LED ERR: “Message/Error”

LED L: “Reverse running” (left rotation)
LED R: “Forward running” (right rotation)
10 Reset button

11 3-phase output voltage

12 3-phase input voltage

13 Metal latch for fixation to the DIN rail
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3.2. Mains connection and line protection

CAUTION: Danger to life! Never carry out
work when the mains voltage is turned on!

* When connecting the 3-phase network, it is essen-
tial to observe the terminal identification!

* Fuse max. (see fig. 3):

* The control supply voltage and control voltage in-
puts must be operated with power supply modules
in acc. with DIN 19240 (max. 5% residual ripple)!

When using devices with 230 V AC control,
always use the same phase for the control
supply voltage and the control inputs.
« In order to avoid inductive or capacitive coupling of
noise emissions where long control wires are used,
we recommend the use of shielded conductors.

If you want to clamp two conductors under
one terminal point, you must use conduc-
tors with the same conductor cross-
section.

4. Function

4.1. Visualization - Status LEDs

The hybrid motor starter visualizes the operating sta-

tuses with a total of four LEDs. The functions of the

LEDs follow the NE 44 NAMUR recommendation.

* A green LED (PWR) indicates the general device
status.

* Leftorright rotation of the drive (reverse or forward

running) is indicated by a yellow LED (L, R respec-

tively).

Aninternal or external error (process error: over-

current, asymmetry, phase failure) is indicated by

ared LED (ERR).

After the control supply voltage is applied, all LEDs

light up once, as an LED test.

4.2. Diagnostics function (table 1)

Through various diagnostic functions, the hybrid mo-

tor starter can detect many internal errors and also

external errors (I/O errors).

« If an error is detected, the device is switched to a
safe switch-off mode.

« Allinternal errors cannot be acknowledged and are
stored in the device. Afterwards the device cannot
be started up.

« In case of external errors, an error acknowledg-
ment is required to exit the safe switch-off mode.

4.2.1. Error acknowledgment

There are three options available for error acknow-
ledgment:

Manual (Reset button):

* Press the reset button on the front of the device.
If the reset button is still being pressed after approx.
2 s, the hybrid motor starter adopts an error state
again.

If the acknowledgement request (pressed reset
button) is pending more than 6 s, the device
switches to the “Parameterization” state.

Manual (remote acknowledgement point):

* Connect a button (N/O contact) between the MAN
and RES terminals.

An acknowledgement is triggered as soon as a posi-

tive edge is detected at the MAN input.

If no negative edge is detected after approx. 2 s, the

hybrid motor starter adopts an error state again,

since manipulation or a fault in the acknowledgment

circuit may have occurred.

Automatic:
« Establish an electrical connection between the
RES and AUTO terminals.
After the bimetal monitoring has been triggered and
the subsequent cooling, the device performs an au-
tomatic acknowledgement.
The RES terminal provides the voltage for the
reset.
In versions with a rated control supply voltage
of 24 V DC, this is 24 V DC, in the case of
230 V AC, this is a special system voltage.

4.2.2. Feedback

As soon as the hybrid motor starter detects an error,
the reply relay is switched, i.e. the N/O contact is
closed or the N/C contact is opened. This behavior
matches that of a motor protection switch or motor
overload protection relay.

4.3. Parameterization - Nominal motor current

specification

* Press the reset button for more than 6 s to change
to the “Parameterization” mode - the green PWR
LED flashes once.

In the Parameterization mode, the LEDs are swit-

ched off every 2 s for 0.3 s to distinguish this mode

from other operating modes.

* Set the nominal current of the motor with the 240°
potentiometer. The nominal current is specified in
16 steps. The four LEDs show the set current
(Code, fig. 4).

« Store this value by pressing the reset button again
(non-volatile area of the data memory).

* Press the reset button for more than 2 s (and less
than 6 s) to display the set current for 3 s. This func-
tionis only possible if 1) the device is not activated,
and 2) there is no defect at the device.

From a motor current of 45 A, the
blocking monitoring is activated
(see trigger characteristic, fig. 5).

Table 1:
Status Description PWR |[ERR| L R | Error acknow-
LED:| Green| Red| Yellow ledgement
Off No supply voltage (control supply voltage) present A A A A -
Ready to operate Supply voltage (control supply voltage) present E A A A -
Drive switched on * Reverse running (L) E A E A
* Forward running (R) E A A E
Internal error Internal device error — Device replacement required E E A A Not possible
External error in Bimetal function:The motor current is higher than the nominal motor current specification
controller or I/O devices  (e.g. Class 10 A): Cooling time running! (20 minutes)
(maintenance require- o A error occurred with left rotation (reverse running). E B| E| A | Automatic?
ment, NE44) * An error occurred with right rotation (forward running). E B A E Automatic )
After 2 minutes, the “L” or “R” flashes: a manual reset is possible.
* An error occurred with left rotation (reverse running). E B B A Manual
* An error occurred with right rotation (forward running). E B A B Manual
Error restoring the system state: Faulty checksum. E B| B | B Manual
The thermal memory of the bimetal function is set to the max. value.
The error has to be acknowledged manually, also in automatic operation.
Symmetry:The two motor currents differ by more than 33 %. E B A A Manual
Phase failure: Phase failure with pending control signal.
* An error occurred with left rotation (reverse running). B B E A Automatic 2
* An error occurred with right rotation (forward running). B B A E Automatic 2
Blocking: The max. measurable motor current is exceeded for more than 2 s.
* An error occurred with left rotation (reverse running). E B B A Manual
* An error occurred with right rotation (forward running). E B A B Manual

Explanation: A £ LED switched off/E = LED permanently lit/B = LED flashes with approx. 2 Hz (50:50)
") Bridge between the terminals "RES" and "AUT" / 2 No other measures necessary

DEUTSCH

Hybrid-Motorstarter mit Wendefunktion

1. Sicherheitsbestimmungen/Errich-

tungshinweise

* Beachten Sie bei allen Arbeiten am Gerat die
nationalen Sicherheits- und Unfallverhiitungsvor-
schriften.

* Werden die Sicherheitsvorschriften nicht beachtet,

kénnen Tod, schwere Kdrperverletzung

oder hoher Sachschaden die Folge sein!

Inbetriebnahme, Montage, Anderung und Nach-

riistung darf nur von einer Elektrofachkraft

ausgefihrt werden!

Schalten Sie das Gerét vor Beginn der Arbeiten

spannungsfrei!

Verwenden Sie bei Gerédten mit 230 V AC-Ansteu-

erung unbedingt dieselbe Phase fiir Steuerspeise-

spannung und Steuereingange!

* Wahrend des Betriebes stehen Teile der elektri-

schen Schaltgerate unter geféhrlicher Spannung!

Schutzabdeckungen dirfen wahrend des Betrie-

bes von elektrischen Schaltgeraten nicht entfernt

werden!

* Bewahren Sie die Gebrauchsanweisung auf!

* Das Gerat ist ein zugehdriges Betriebsmittel und
darf nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen ins-
talliert werden. Halten Sie die fiir das Errichten und
Betreiben von zugehdrigen Betriebsmitteln gelten-
den Sicherheitsvorschriften ein.

* Wird die Betriebsart ,automatischer RESET" ver-

wendet, wird der Antrieb nach Ablauf der Abkihl-

zeit — sofern noch ein Ansteuersignal anliegt —
wieder eingeschaltet. Die Abkhlzeit betragt

20 Minuten.

Das Gerét darf nicht mechanischen oder thermi-

schen Beanspruchungen ausgesetzt werden, die

die in der Betriebsanleitung beschriebenen Gren-
zen Uberschreiten. Zum Schutz gegen
mechanische oder elektrische Beschadigung ist
gegebenenfalls der Einbau in ein entsprechendes

Gehéause mit einer geeigneten Schutzart nach

IEC 60529/EN 60529 vorzunehmen.

* Der Einbau hat geméas den in der Betriebsanlei-
tung beschriebenen Anweisungen zu erfolgen. Ein
Zugriff auf die Stromkreise im Inneren des Gerétes
ist wahrend des Betriebes nicht zugelassen.

* Das Betriebsmittel kann nicht vom Anwender repa-

riert werden und muss durch ein gleichwertiges

Gerét ersetzt werden. Reparaturen sind nur durch

den Hersteller durchfiihrbar.

Das Gerat flihrt beim Einschalten des Antriebs,

bzw. im abgeschalteten Zustand eine Diagnose

der Funktionen durch. Zusétzlich kann eine Elekt-
rofachkraft, bzw. eine Fachkraft, die mit den ent-
sprechenden Normen vertraut ist, eine Prifung der

Sicherheitsfunktion ,Motorschutz* durchfiihren.

Fur diesen Test muss der Antrieb im Links- bzw.

Rechtslauf betrieben werden und dabei der Strom-

fluss in einem Leiter unterbrochen werden

(z.B. durch Entfernen einer Sicherung in der Phase

L1 bzw. L3). Der Hybrid-Motorstarter schaltet dann

den Antrieb innerhalb eines Zeitraums von

1,5...2 s ab. Die LEDs fiir Links- bzw. Rechtslauf

verléschen und die Err-LED und der Riickmel-

deausgang werden gesetzt.

* Wenn die Anschlussleitung fir den Fernreset bei
den 230 V AC-Geraten (ELR H5-1-230AC/...) lan-
ger als 3 mist, so ist diese geschirmt auszulegen.

 Bei sicherheitsgerichteten Anwendungen muss
das Gerat durch einen Zugriffsschutz gesichert
werden.

* Setzen Sie ausschlieBlich Netzteile mit sicherer
Trennung mit PELV-Spannung nach EN 50178/
VDE 0160 (PELV) ein. In diesen wird ein Kurz-
schluss zwischen Primar- und Sekundérseite aus-
geschlossen.

Verwendungsbereich:

« Dies ist ein Produkt fir Umgebung A (Industrie).
In Umgebung B (Haushalt) kann dieses Gerét
unerwiinschte Funkstérungen verursachen; in die-
sem Fall kann der Anwender verpflichtet sein, an-
gemessene MaBnahmen durchzufiihren.

2. Kurzbeschreibung

Der 3-phasige Hybrid-Motorstarter mit Wendefunkti-
on ELR H5-1-SC-.../500AC-... mit Stromuberwa-
chung vereinigt drei Funktionen in einem:

* Rechtsschiitz

* Linksschiitz

* Motorschutzrelais

Durch die interne Verriegelungsschaltung und Last-
verdrahtung wird der Verdrahtungsaufwand auf ein
Minimum reduziert.

3. Anschlusshinweise
3.1. Bedienungselemente (Abb. 1)

Eingang: Steuerspeisespannung
Steuereingang: Rechts-/Linkslauf
Quittierungseingdnge MAN, RES, AUT
Rickmeldung

Potenziometer zur Nennstromparametrierung
LED PWR: ,Steuerspeisespannung”
LED ERR: ,Meldung/Fehler*

LED L: ,Linkslauf*

LED R: ,Rechtslauf*

10 Reset-Taster

11 3-Phasen-Ausgangsspannung

12 3-Phasen-Eingangsspannung

13 Metallschloss zur Befestigung auf der
Tragschiene
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3.2. Netzanschluss und Leitungsschutz

VORSICHT: Lebensgefahr! Niemals bei
anliegender Netzspannung arbeiten!

* Beim Anschluss des 3-Phasen-Netzes ist
unbedingt die Klemmenbezeichnung zu beachten!

¢ Absicherung max. (siehe Abb.3):

* Betreiben Sie die Steuerspeisespannungs- und
Steuerspannungseingénge mit Stromversor-
gungsmodulen geman DIN 19240 (max. 5% Rest-
welligkeit)!

Verwenden Sie bei Gerédten mit 230 V AC-
Ansteuerung unbedingt dieselbe Phase
fur Steuerspeisespannung und Steuer-
eingénge!

* Um bei langen Steuerleitungen die induktive bzw.
kapazitive Einkopplung von Stérimpulsen zu ver-
meiden, empfehlen wir die Verwendung von abge-
schirmten Leitungen.

Wenn Sie zwei Leiter unter einer Klemm-

stelle ankl 1 wollen, 1 Sie Lei-
ter mit gleichem Leiterquerschnitt
verwenden!

4. Funktion

4.1.Visualisierung - Status LEDs

Mit insgesamt vier LEDs visualisiert der Hybrid-Mo-

torstarter die Betriebszustande. Die Funktionen der

LEDs orientieren sich an der NAMUR-Empfehlung

NE 44.

* Durch eine griine LED (PWR) wird der allgemeine
Geratestatus angezeigt.

¢ Der Links- bzw. Rechtslauf des Antriebes wird
durch jeweils eine gelbe LED (L, R) angezeigt.

* Eininterner oder externer Fehler (Prozessfehler:
Uberstrom, Asymmetrie, Phasenausfall) wird
durch eine rote LED (ERR) signalisiert.

Nach Anlegen der Steuerspeisespannung leuchten

samtliche LEDs als LED-Test einmal auf.

4.2. Diagnosefunktion (Tabelle 1)

Durch diverse Diagnosefunktionen ist der Hybrid-

Motorstarter in der Lage, viele interne Fehler und

auch externe Fehler (Fehler in der Peripherie) zu er-

kennen.

* Bei einem erkannten Fehler befindet sich das Ge-
rat im sicheren abgeschalteten Zustand.

* Alle internen Fehler sind nicht quittierbar und wer-
denim Gerat gespeichert. Das Gerét kann anschlie-
Bend nicht wieder in Betrieb genommen werden.

 Bei externen Fehlern ist zum Verlassen des siche-
ren abgeschalteten Zustandes eine Fehlerquittie-
rung notwendig.

4.2.1. Fehlerquittierung
Fur die Fehlerquittierung stehen drei verschiedene
Méglichkeiten zur Verfigung:

Manuell (Reset-Taster):

 Betétigen Sie den Reset-Taster an der Gerate-
Frontseite.

Wird nach Ablauf einer Zeit von ca. 2 s der Reset-

Taster immer noch betéatigt, nimmt der Hybrid-Mo-

torstarter wieder den Fehlerzustand ein.

Steht die Quittierungsanforderung (betatigter Reset-

Taster) langer als 6 s an, wird in den Betriebsmodus

,Parametrierung“ gewechselt.

Manuell (Fern-Quittierungs-Bedienstelle):

 SchlieBen Sie einen Taster (SchlieBer) zwischen
den Klemmen MAN und RES an.

Eine Quittierung wird ausgeldst, sobald am Eingang

MAN eine positive Flanke erkannt wird.

Wird nach Ablauf einer Zeit von ca. 2 s keine negati-

ve Flanke erkannt, nimmt der Hybrid-Motorstarter

wieder den Fehlerzustand ein, da eine Manipulation

bzw. ein Defekt im Quittierungskreis nicht ausge-

schlossen werden kann.

Automatisch:
* Stellen Sie eine elektrische Verbindung zwischen
den Klemmen RES und AUTO her.
Das Gerét fuhrt nach dem Ansprechen der Bimetall-
Uberwachung und anschlieBender Abkihlung eine
automatische Quittierung durch.
Die Klemme RES stellt die Spannung fir den
Reset zur Verfiigung.
Bei den Varianten mit der Bemessungssteu-
erspeisespannung von 24 V DC ist dieses
24V DC, bei 230 V AC ist dieses eine speziel-
le Systemspannung.

4.2.2. Riickmeldung

Sobald der Hybrid-Motorstarter einen Fehler er-
kennt, wird das Riickmelderelais angesteuert, d.h.
der SchlieBerkontakt wird geschlossen bzw. der Off-
ner gedffnet. Dieses Verhalten entspricht dem eines
Motorschutzschalters bzw. eines Motorschutzrelais.

4.3. Parametrierung — Motornennstromvorgabe

* Betatigen Sie den Reset-Taster mehrals 6 s,umin
den Betriebsmodus ,Parametrierung" zu gelangen
—die griine LED PWR blinkt einmal auf.

Zur Unterscheidung von anderen Betriebszustan-

den werden in der Betriebsart Parametrierung die

LEDs im Abstand von 2 s fiir 0,3 s ausgeschaltet.

« Stellen Sie den Nennstrom des Antriebs durch das
240°-Potentiometer ein. Die Nennstromvorgabe
erfolgt in 16 Stufen. Die vier LEDs zeigen den ein-
gestellten Strom an (Code, Abb.4).

* Speichern Sie den Wert durch erneutes Betatigen
des Reset-Tasters (nichtfliichtiger Bereich des
Datenspeichers).

* Betatigen Sie den Reset-Taster mehr als 2 s (und
weniger als 6 s), so wird fir 3 s der eingestellte
Strom angezeigt. Diese Funktion ist nur méglich,
wenn 1) das Gerat nicht angesteuert ist, und
2) kein Fehler am Gerét anliegt.

Ab einem Motorstrom von 45 A wird die
Blockierungsiiberwachung aktiviert
(siehe Auslésekennlinie, Abb.5).

Tabelle 1:
Status Beschreibung PWR ERR| L R Fehler-
LED:| griin| rot gelb quittierung
Aus Keine Versorgungsspannung (Steuerspeisespannung) vorhanden A A A A -
Betriebsbereitschaft Versorgungsspannung (Steuerspeisespannung) vorhanden E A A A -
Antrieb eingeschaltet o Linkslauf (L) E A E A
* Rechtslauf (R) E A A E
Interner Fehler Interner Gerétefehler - Geréteaustausch ist erforderlich E E | A | A | nicht méglich
Externer Fehler Bimetallfunktion: Der Motorstrom ist gréBer als die Motornennstromvorgabe
in Ansteuerung (z.B. Class 10 A): Abkuhizeit lauft! (20 Minuten)
oder Peripherie « Fehler ist beim Linkslauf aufgetreten. E| B|E automatisch 1)
(Wartungsbedarf, NE44) | Eepier ist beim Rechtslauf aufgetreten. E| B| A| E | automatisch "
Nach Ablauf von 2 Minuten blinkt ,L“ oder ,R“: ein manueller Reset ist méglich.
 Fehler ist beim Linkslauf aufgetreten. E B B A manuell
 Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten. E B A B manuell
Fehler beim Wiederherstellen des Systemzustandes: Checksumme fehlerhaft. E B B B manuell
Das thermische Gedéchtnis der Bimetallfunktion wird auf den max. Wert gesetzt.
Der Fehler muss auch im automatischen Betrieb manuell quittiert werden.
Symmetrie: Die beiden Motorstréme weichen um mehr als 33 % voneinander ab. E B A A manuell
Phasenausfall: Phasenausfall bei anliegendem Steuersignal.
 Fehler ist beim Linkslauf aufgetreten. B B E A | automatisch @
* Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten. B B A E | automatisch?
Blockierung: Der max. messbare Motorstrom wird flir mehr als 2 s Gberschritten.
* Fehler ist beim Linkslauf aufgetreten. E B B A manuell
* Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten. E B A B manuell

Erlauterung: A = LED ausgeschaltet / E £ LED leuchtet dauerhaft / B = LED blinkt ca. 2 Hz (50:50)
") Briicke zwischen den Klemmen "RES" und "AUT" / 2 Keine weitere MaBnahmen erforderlich
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Art.-Nr./ Order No.:

ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-0,6 2900573
ELR H5-1-SC-230AC/500AC-0,6 2900691
ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-2 2900574
ELR H5-1-SC-230AC/500AC-2 2900575
ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-9 2900576
ELR H5-1-SC-230AC/500AC-9 2900578

ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-2 Abb./Fig. 1

ELR H5-1-230AC/...

o 1/L1

\'
O 3/L2
O 5/L3
O 2/T1

?? O 4/T2

ELR H5-1-24DC/...

Reset

97 ©O—96/98 %7
9% O— S
95 O—_&Error %
Reset 7 MAN Reset 2| | Logic
Autoreset | RES wP [7]
AUT
EUsou—zso |+ Us 057 = gl
I N o—] VAC ' 1 o—]vnc '
| R ofH | R ofH 5
: 230VAC [—! 24VDC ¢
VL 0'“— 'L 0‘4- \

O 6/T3

Abb./Fig. 2
25A (Diazed) - Leitungsschutz bei max. Leitungsquerschnitt 2,5 mm?
- Line protection at a max. conductor cross section of 2.5 mm?2
16 AFF (6,3 x 32 mm) — Gerateschutz
— Device protection
16 A (Automat B, Leitungsschutzschalter) — Kurzschluss (1,5 kA-Netz)
(automatic device B, circuit breaker) — Short circuit (1.5 kA network)
20A (Motorschutzschalter) —Kurzschluss (1,5 kA-Netz)
(Motor protection switch) - Short circuit (1.5 kA network)
20A TRS20R20A (Sicherung) - Kurzschluss (5 kA-Netz)
TRS20R20A (Fuse) - Short circuit (5 kA network)
25 A gl-gG (Sicherung) — Kurzschluss (10 kA-Netz)
(Fuse) — Short circuit (10 kA network)
Abb./Fig. 3
Code Nennstrom/Nominal current [mA]
PWR | ERR L R ELR H5-I-...-0.6 | ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000
Abb./Fig. 4
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5. Application examples 5.2. Motor with brake

5.3. Auxiliary relay connection

5. Applikationsbeispiele

5.2. Motor mit Bremse

DEUTSCH

5.3. Anschluss von Hilfsrelais

Auslosekennlinie bei 20 °C [1]
Tripping characteristics for 20 °C [1]

Switching off the control voltage supply  |f @ motor with brake is connected (in the motor ter-  Auxiliary relays (e.g. PLC RSC 230UC/21, Ein Abschalten der Steuerspeisespannung Wird ein Motor mit Bremse (Anschluss im Motor- Hilfsrelais (z.B. PLC RSC 230UC/21, Art.-Nr.: 200 A
with a controlled motor always results in  minal board), the brake must be connected with con-  Order No.: 2966207) for activating external brakes bei angesteuertem Motor ist immer mit klemmbrett) angeschlossen, muss die Bremse anden  2966207) zum Ansteuern von externen Bremsen T
wear in the hybrid motor starter. nections 2/T1 and 6/T3 (400 V AC). A 230 V AC or feedback to e.g. the PLC must be connected to VerschleiB im Hybrid-Motorstarter verbun-  Anschliissen 2/T1 und 6/T3 (400 V AC) angebunden  oder Riickmeldungen z.B. an die SPS miissen an T
This switch should only be used if no more brake must be connected with 4/T2 and the neutral  the “4T2” and “N” connection of the system. den! werden. Eine 230 V AC-Bremse ist an den Anschluss den Anschluss ,4T2 und ,N“ der Anlage ange- 100 [1] Class 10A
than 10,000 shutdowns can be expected over ~ point of the motor. Diese Schaltung sollte daher nur angewendet ~ 4/T2 und den Sternpunkt des Motors anzuschlieBen. schlossen werden. @ 60
the entire lifespan system. Please note that: werden, wenn Uber die gesamte Systemle- Beachten Sie bitte: o
(D The motor current monitoring must be bensdauer mit nicht mehr als 10.000 Abschal- Die Motorstromiiberwachung muss um den E gg
5.1. Motor overload protection increased by the brake value (nominal value tungen gerechnet werden muss. Wert der Bremse (Nennstrom Bremse) erhéht 2 50
All safety-relevant functions are implemented wit- of the brake). werden. Stellen Sie dieses entsprechend am § N Max.
hout external influences by the hybrid motor starter. This has to be set at the hybrid motor starter 5.1.Motorschutz ) Hybrid-Motorstarter ein (siehe Punkt 4.3, s N
Special wiring techniques are not required (fig. 7). (see point 4.3, fig.4)! Alle fulll' die Slchgrhelt relevanten Funktlpnen werden Abb.4)! [ 10
ohne &uBeren Einfluss durch den Hybrid-Motorstar- 3 T =
ter realisiert. Besondere Schaltungstechniken sind B 6 ST
nicht notwendig (Abb.7). 2 4 SR
% 3
2 2 Min. g
1 A T
Input data Eingangsdaten ELR H5-1-24DC/... ELR H5-1-230AC/... 1 2 ; 4 5 6 7 8
Rated control supply voltage Ug in acc. with IEC 60947-1/UL 508 Bemessungssteuerspeisespannung Ug nach IEC 60947-1/UL 508 24V DC 230V AC (50/60 Hz) Uberstromfaktor/Overload current factor I/l
Control supply voltage range Steuerspeisespannungsbereich 19,2...30 VDC (32 V DC, max. 1 min.) 85...253 V AC (Das Verhaltnis zwischen dem tatsachlichen Strom und dem param"étrierten Nennstrom/
Rated control supply current in acc. with IEC 60947-1 Bemessungssteuerspeisestrom nach IEC 60947-1 <40 mA <4 mA The ratio between the actual current and the parameterized rated current)
Control input L, R: Switching level “Low” Steuereingang L, R: Schaltpegel ,Low* -3...9,6 VDC <44V AC
Switching level “High” Schaltpegel ,High“ 19,2...30VDC 85...253 VAC Abb./Fig. 5
Input current Eingangsstrom <5mA <7mA
Output data Load side Ausgangsdaten Lastseite ELR H5-I-...-0.6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9
Switching principle Schaltungsprinzip Endstufe mit Bypass, dreiphasige galvanisch getrennte Abschaltung / Deratingkurven bei 100% Einschaltdauer (Weitere Daten auf Anfrage)

Output stage with bypass, three-phase electrically isolated shutdown

Rated operating voltage U, in acc. with IEC 60947-1

Bemessungsbetriebsspannung U, nach IEC 60947-1

500 V AC (50/60 Hz)

Derating curves for 100% operating time (more data available on request)

Operating voltage range in acc. with IEC 60947-1 / in acc. with UL 508 Betriebsspannungsbereich nach IEC 60947-1 / nach UL 508 42...550 V AC/42...500 V AC A
Load current at 20 °C (see derating curve, fig. 6) Laststrom bei 20 °C (siehe Deratingkurve, Abb. 6) 0..06A 0..24A 0..90A 9 i i i i i i ELR...-24DC/... |
Rated operating current I in acc. with |[EC 60947-1 Bemessungsbetriebsstrom g nach |EC 60947-1 — 8 —{—Laststrom/Load current 9 A: ‘
AC-51 in acc. with IEC 60947-4-3  AG-51 nach IEC 60947-4-3 0,6 A 24 A 9A N~ 3 I S N N S (1)
AC-53a in acc. with IEC 60947-4-2/ AC-53a nach IEC 60947-4-2/ 0,6 A 24A 6,5A EE = ‘)
in acc. with UL 508 nach UL 508 06A 24A 65A 2egs S <4
Nominal switching capacity Full load (power factor = 0.4) Nennschaltleistung Full Load (power factor = 0,4) 0,3 kW (0,4 HP) 0,9 kW (1,2 HP) 2,3kW (3,0 HP) ‘3 35 =~
Full load (power factor = 0.8) Full Load (power factor = 0,8) 0,5 kW (0,6 HP) 1,7 kW (2,2 HP) 4,6 kW (6,1 HP) ST, ~ o
Leakage current (input, output) Leckstrom (Eingang, Ausgang) 0 mA 0 mA 0mA S 3 —| Laststrom/Load current 2.4 A: ~d |
Residual voltage at I, Restspannung bei | <200 mV <300 mV <300 mV
Surge current StoBstrom 100 A (t=10 ms) 2 L — L ——+ -’A_ — > Z
Input protective circuit Varistors Eingangsschutzbeschaltung Varistoren gs as‘tstrom‘/ oad‘curre‘nt 0.6 A
Short circuit current rating SCCR acc. to UL 508 Short circuit current rating SCCR nach UL 508 01 g: _l_ _E _ —]I' — T _ 'II_ _l_ 1 11T 1T >
- suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5 kA, symmetrical amperes, 500 V maximum - geeignet fir den Einsatz in Stromkreisen, die nicht mehr als 5 kA symmetrischen Strom liefern, max. 500 V 0 10 20 3 40 50 60 70
- suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 100 kA, symmetrical amperes, - geeignet fiir den Einsatz in Stromkreisen, die nicht mehr als 100 kA symmetrischen Strom liefern, A
500 V maximum when protected by a 30 A class J or CC fuse max. 500 V, wenn durch eine 30 A-Sicherung Klasse J oder CC abgesichert wird 9 i i i i i ~— ELR...-230AC/... -
Reply output Riickmeldeausgang 8 —|Laststrom/Load current 9 A: — |
Contact type Single contact, 1 PDT contact Kontaktausfiihrung Einfachkontakt, 1 Wechsler g 7 é
Contact material Ag alloy, hard gold-plated Kontaktmaterial Ag-Legierung, hartvergoldet E €
When used as bei Verwendung als Signalkontakt / Signal contact Leistungskontakt / Power contact o0 6 ~—
Max. switching voltage Max. Schaltspannung 30 VAC/36 VDC 250 AC/DC 9 ‘g 5 =<8
Min. switching voltage Min. Schaltspannung 100 mV 12V AC/DC § - 4 =
Limiting continuous current Grenzdauerstrom 50 mA 6A § 3 —| Laststrom/Load current 2.4 A: \
Min. switching current Min. Schaltstrom 1mA 10 mA 2 —t—t - - et ——\ 4 o
Max. interrupting rating, ohmic load 24VDC Max. Abschaltleistung, ohmsche Last 24VDC 1,2W 140 W Laststrom/Load current 0.6 A: “ 9 \‘
48V DC 48V DC - 20W & - \
60V DC ovVDC - 18w e 1 A >
110V DC 110VDC - 28W 0 10 20 30 40 50 60 70
220V DC 220V DC - 40w Umgebungstemperatur/Ambient temperature [°C]
250V AC 250 VAC - 1500 VA
Measurement technology (in reference to the trigger characteristic, fig. 5) Messtechnik (bezogen auf Auslosekennlinie, Abb. 5) ELR H5-I-...-0.6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9 @ = angereit mit Abstand von 20 mm/in rows with spacing of 20 mm
Current measurement Stre Ing @ = angereit ohne Abstand/in rows with zero spacing Abb./Fig. 6
Range Bereich 0,075...0,6 A 0,18...2,4 A 1,5..90A
Symmetry monitoring Symmetrieliberwachung
AMOoUNt Imax > hom => (max - min / max) Betrag Imax > Inenn = Umax - Imin/ Imax) >33% /| 267% >33% / = >33% / 267%
Amount Imax < Inom => (Imax ~ Imin / Inom) Betrag Imax < lnenn => (Imax - Imin / Inenn) 233% / 267% 233% / 267% 233% /| 267% Schaltbeispiele / Example circuits
Response time Ansprechzeit 2min. / 18s 2min. / 1,8s 2min. / 1,8s
Blocking protection Blockierschutz 2 ‘r’;ﬁg
I(LT) or I(L3) I(L1) oder I(L3) - - >45A e
Response time Ansprechzeit - - 2s t\,
Trigger characteristic (see fig. 5) in acc. with IEC 60947 Auslosekennlinie (s. Abb. 5) nach IEC 60947 - - Class 10A N
Cooling time Abkiihizeit - - 20 min. -
General data Allgemeine Daten ELR H5-I-...-0.6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9
Power dissipation min./max. Verlustleistung min./max. 0,88 W/2,5 W 0,88 W/4,1W 0,88 W/7 W F1 H HH
Max. switching frequency Max. Schaltfrequenz 2Hz
Service life cycles Lebensdauer Schaltspiele 3x107 9% s 292
Degree of protection Schutzart P20 LiLzLs
Ambient temperature range Operation Umgebungstemperaturbereich Betrieb -25°C...+70°C ELR H5-I-.../500AC-...
Transport/storage Transport, Lagerung -40°C...+80°C 246 s es 285
Rated surge voltage BemessungsstoBspannung 6 kV (ELR H5-1-24DC/...) 4 kV (ELR H5-1-230AC/...) B’ 62 63 Q0 0 0 cE> 5 3
- between control input, control supply and switching voltage - zwischen Steuereingangs-, Steuerspeise- und Schaltspannung | ot
* Nominal mains voltage (< 500 V AC) * Netznennspannung (< 500 V AC) Safe isolation (EN 50178) Basic insulation (IEC 60947-1) d
* Nominal mains voltage (< 300 V AC, e.g. 230/400 V AC, 277/480 V AC) * Netznennspannung (< 300 V AC, z.B. 230/400 V AC, 277/480 V AC) Safe isolation (IEC 60947-1) -
* Nominal mains voltage (300...500 V AC) ¢ Netznennspannung (300...500 V AC) Basic insulation (IEC 60947-1) -
- between control input, control supply voltage and reply output - zwischen Steuereingangs-, Steuerspeisespannung und Riickmeldeausgang Safe isolation (IEC 60947-1) Safe isolation (IEC 60947-1) Ul Ly w
- between reply output and switching voltage - zwischen Riickmeldeausgang und Schaltspannung Abb./Fig. 7
* Nominal mains voltage (< 500 V AC) * Netznennspannung (< 500 V AC) Safe isolation (EN 50178) - e
* Nominal mains voltage (< 300 V AC, e.g. 230/400 V AC, 277/480 V AC) * Netznennspannung (< 300 V AC, z.B. 230/400 V AC, 277/480 V AC) Safe isolation (IEC 60947-1) Safe isolation (IEC 60947-1, EN 50178)
* Nominal mains voltage (300...500 V AC) * Netznennspannung (300...500 V AC) Basic insulation (IEC 60947-1) Basic insulation (IEC 60947-1)
Sichere Trennung = safe isolation
Basisisolierung = basic isolation
Surge voltage category Uberspannungskategorie LI}
Pollution degree Verschmutzungsgrad 2
Standards/regulations Normen/Bestimmungen IEC 60947-4-2
Power station requirement Kraftwerksanforderung DWR 1300/2XX01/DD/7080.8d
Coordination type Zuordnungsart 1
Mounting position vertical (horizontal DIN rail) Einbaulage senkrecht (Tragschiene waagerecht)
Mounting (see derating curve, fig. 6) can be aligned with = 20 mm spacing Montage (s. Abb.6: Deratingkurven) anreihbar mit Abstand > 20 mm
Housing: Material / Dimensions (W/H/D) Gehause: Material / Abmessungen (B/H/T) PA66/(22,5/99/114,5) mm
Connection data (conductor cross-section) Screw terminal block (solid/stranded) Anschlussdaten (Leiterquerschnitt) Schraubklemmen (starr/flexibel) 0,14-2,5 mm? (AWG 26-14)
- See connection notes! — M3 thread, recommended torque - Siehe Anschlusshinweise! - Gewinde M3, empfohlenes Anzugsmoment 0,5-0,6 Nm/5-7 Ibs-ins
Weight approx. Gewicht ca. 2129
Conformance / Approvals acc. to UL 508 Konformitét / Zulassungen nach UL 508 NLDX File: E228652
NMFT File: E323771
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Arrancador de motor hibrido con funcién
de inversion

1. Normas de seguridad y notas para la
instalacion

* Siempre que intervenga en el dispositivo, respete

las normativas nacionales de seguridad y de pre-

Ambito de aplicacién:

* Se trata de un producto para entorno A (industrial).
En el entorno B (doméstico) podria causar interfe-
rencias indeseadas. En tal caso, es posible que el
usuario esté obligado a tomar las medidas correc-
tivas necesarias.

4.2. Funcion de diagnéstico (tabla 1)

Gracias a diversas funciones de diagndstico, el ar-

rancador de motor hibrido es capaz de detectar mu-

chos errores internos y también externos (errores en

los periféricos).

* En caso de detectarse un error, el dispositivo
adoptara un estado desconectado seguro.

Démarreur moteur hybride avec
fonction retour

1. Dispositions relatives a la sécurité/
Instructions d'installation
* Lors de tous travaux effectués sur le module, res-
pecter la Iégislation nationale en vigueur en ma-

Domaine d'utilisation :

* |l s'agit d'un produit destiné a I'environnement A
(industrie). Dans les environnements B (domes-
tiques), cet appareil peut provoquer des parasites
indésirables ; dans ce cas, I'utilisateur peut étre
obligé de prendre les mesures appropriées.

2. Description succincte

reurs externes (erreurs de la périphérie).

* L'appareil se trouve dans un état de déconnexion
sécurisé en présence d'une erreur détectée.

 Toutes les erreurs internes ne sont pas acquittables
et elles sont enregistrées dans I'appareil. L'appareil
ne peut plus étre remis en service.

« En présence d'erreurs externes, un acquittement

PHCENI
CONTACT
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D-32823 Blomberg, Germany
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Instructions d’installation pour I’électricien
@ Instrucciones de montaje para el instalador eléctrico
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Référence/Cddigo:

vencién de accidentes. A 2. Breve descripcion « Todos los errores intermos son no reseteables y s tiére de sécurité et de prévention des accidents. | ¢ yamarreur moteur hybride triphasé & fonction de de lerreur est requis pour quitter Iétat sécurisé de ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-0,6 2900573
* iSi hace caso omiso de las normas de seguridad, £ 40 cador de motor hibrido trifasico con funcién  guardaran en la memoria del dispositivo. A conti- * Le non respect de ces consignes peut entrainer la  retour ELR H5-1-SC-.../500AC-... 4 surveillance de  déconnexion. ELR H5-1-SC-230AC/500AC-0,6 2900691
es posible que se produzcan graves '?5'0”95 Pe"  de inversion ELR H5-1-SC-.../500AC-... con monito- ~ Nuacion no podra volver a ponerse en servicio el mort, des blessures graves ou courant réunit trois fonctions en un appareil : 4.2.1. Acquittement d'erreur ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-2 2900574
sonales o elevados dafios materiales! rizacion de intensidad ana tres funciones enuna:  dispositivo. dimportants dommages matériels. o « Contacteur droit T;'o.is-posgibilités acquittement dierreur sont ELR H5-1-SC-230AC/500AC-2 2900575
* Puesta en servicio, montaje, modificaciones y ree- + Contactor a derecha * En caso de errores externos, sera necesario reali- * La mise en service, le montage, les modifications 4 contacteur gauche disponibles : ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-9 2900576
qualml?mlo? debetrar) szr realizados tnicamente , ¢ ontactor a izquierda zar un reset de fallos para salir del modo desco- 9} Ie;s le?denswnﬁf.n.e doivent étre confiés qua des ., gejais e protection moteur Manuel (b .t deRAZ): ELR H5-1-SC-230AC/500AC-9 2900578
por SecTicstas aulorizados. " ' * Relé de proteccion de motor nectado seguro. S ariolens quaties. . i Lecircuit de verrouillage et le cablage de charge in- o A e & 2610 StUe
* Antes de intervenir, desconecte la tension al dispo- * Avant de commencer les travaux, mettre I'appareil / g ablag charg * Actionner le bouton de remise & zéro situé sur
sitivo. Gracias al circuito interno de enclavamiento y al 4.2.1. Reset de fallos hors tension. tejnes au rela_ls permettent de réduire au minimum le l'avant de l'appareil.
« En dispositivos con excitacién de 230 V CA debe-  ¢ableado de carga, los trabajos de tendido de Hay dos formas de resetear fallos: « Pour les appareils 2 commande 230 V AC, utiliser  C2blage requis. Sile bouton de remise & zéro est toujours actionné
ra usarse la misma fase para la tension de alimen- c@bleados se reducen al minimo. Manualmente (botén Reset): impérativement la méme phase pour la tension 3. Consignes de raccordement apreés une période d'environ 2 s, le démarreur mo-
tacion de control y las entradas del control. * Pulse el botén Reset de la cara frontal del disposi- d'alimentation de commande et pour les entrées . ) teur hybride revient en état d'erreur.
« Durante el funcionamiento hay partes de los dispo- 3. Indicaciones sobre la conexiéon tivo. de commande. 3.1. Eléments de commande (Fig. 1) Si la demande d'acquittement (bouton Reset action-
sitivos de conmutacion bajo tension eléctrica peli- 3 1, Elementos de mando (fig. 1) Sitras 2 segundos se tiene pulsado aun el botén Re- « Pendant le fonctionnement, certaines piéces des 1 Entrée : tension d'alimentation de commande ~ N€) dure plus de 6 s, le mode de fonctionnement
grosa. ) i X set, el arrancador de motor hibrido adoptara de nue- appareillages électriques présentent une tension 2 Entrée de commande : rotation droite/gauche ~ Passe sur « Paramétrage ».
« iNo esta permitido retirar tapas ni cubiertas duran- ; Entraga.(;ensmn dl?s"'m- de ;ﬁmrf" ) vo el estado de fallo. Si la solicitud de confirmacion dangereuse. 3 Entrées d'acquittement MAN, RES, AUT Manuel (point de commande d'acquittement &
te el funcionamiento de dispositivos eléctricos de Entrada z contro M:ﬁrg%fs ’:Eﬁ_g'ra (pulsador de reinicializacion apretado) se aplica du- « Ne jamais déposer les capots de protection des 4 Accusé de réception distance) :
conmutacion! 3 Entradas de reset »AES, rante més de 6 segundos, se cambia al modo opera- appareillages électriques lorsque ceux-cisonten 5 Potentiométre de paramétrage dintensité nominale - » Raccorder un bouton (contact NO) entre les
« Conserve el manual de instrucciones de uso 4 Respuesta o tivo "parametrizacion". service. 6 LEDPWR: «Tension d'alimentation de commande»  bornes MAN et RES.
. 5 Potenciémetro de parametrizacion de L . " 7 LEDERR: « Message/erreur » ; 5 5 e ! ;
« Este dispositivo es un equipo eléctrico anexo que intensidad nominal Manualmente (consola de reset remoto): * Conserver impérativement cette notice d'instruc- A >8sag l}n acquittement est deplenche de;s qu'un front posi-
no se permite usar en dreas expuestas apeligrode g | ED PWR: “tension de alim. de control® « Conecte un pulsador (con contacto normalmente tions. 8 tEB II;% « 20‘3"@ ?‘%au?he » tif est détecté sur l'entrée MAN. Si aucun front néga-
explosion. Para instalar y usar equipos eléctricos 7 LED ERR: “mensaje/error’ abierto) entre los bornes MAN y RES. « L'appareil est un matériel électrique associé et ne 190 Bout 'J otation a droite » tif n'est détecté apres une période d'environ 2's, le
de tipo anexo, siga las normativas de seguridad vi- g LED L: “levégira’ Se activara el reset tan pronto como en la entrada doit en aucun cas étre installé dans des zones ex-  ; T‘e)rl:s")gn :erzg'f: t?' Zr?:;ée démarreur moteur hybride revient a 'état de défaut
gentes. 9 LED R: “dextrégira” MAN se detecte un flanco positivo. Si tras 2 se- plosibles. Lors de I'exécution et de I'exploitation 12 Tens:on d'entréle trilphasée caril estimpossibe d'exclure une manipulation ou un
* Si se emplea el modo operativo “RESET automati- 10 Boton Reset gundos no se ha detectado aun un flanco negativo, d'équipements électriques associés, respecterles o oot Fifix tion sur e profilé défaut dans le circuit d'acquittement.
c0”, el motor volvera a conectarse tras transcurrir 11 Tension de salida trifasica el arrancador de motor hibrido adoptara de nuevo el normes de sécurité en vigueur. ed metaliique pour fixation surle profiie Automatique :
el tiempo de enfriamento (siempre que haya sefial 12 Tensidn de entrada trifasica estado defallo, ya quese co_psiderarélque no pu(_-)de « Enmode de fonctionnement « RAZ automatique »,  3.2. Raccordement secteur et protection de ligne * Etablir une liaison électrique entre les bornes RES
de excitacion). El tiempo de enfriamiento es de 13 Retencion metdlica para fijar al carril portante ~ descartarse una manipulacion o averia del circuito I'entrainement est réactivé aprés I'écoulement du ATTENTION : Danger de mort ! Ne jamais ~ ©t AUTO.
20 minutos. L. . . de reset. temps de refroidissement, en présence d'un signal travailler sur un appareil sous tension L'appareil effectue un acquittement automatique ap-
« No se permite exponer el dispositivo a solicitacio- 3.2 c:":;g’:ua(;lao,ﬁd g T°'e‘;°'°" de In;lea Automaticamente: de commande. Le temps de refroidissement est de secteur ! rés I'amorgage de la surveillance bilame et le refroi-
frroi ; A imi : jPeligro de muerte! ion eléctri 20 minutes. . dissement consécutif.
nes térmicas ni mecanicas que excedan los limites ‘Nunea interver: - e?\ on disbositivo baio * Establezca una conexion eléctrica entre los bornes . € ) . o = « Lors du raccordement au réseau triphasé, respec- o N )
indicados en las instrucciones de uso. Para salva- i g P ] RESy AUTO. * L'appareil ne doit pas étre soumis a des sollicita- S . La borne RES met a disposition la tension re-
- L ot . tensién de red! . . " o p . h ter impérativement le repérage ! A PN o ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-2 Fi
guardarlo de dafios mecanicos o eléctricos, podra : Tras actuar el controlador de bimetal y tras el consigu- tions mécaniques ou thermiques dépassantlesli- - & (voir Fig. 3) quise pour laremise & zéro. Sur les modéles & ig. 1
Ud. montarlo en una carcasa adecuada del grado  « ;A| efectuar el conexionado de la red trifasica, de-  iente enfriamiento se realizara un reset automatico. mites mentionnées dans le manuel d'utilisation. i -volrFig. 9): tension d'alimentation de commande de réfé-
de proteccion necesario segun IEC 60529/ bera observarse sin falta la designacion de los bor- El borne RES ofrece la tensién para el reset Afin de le protéger contre les dommages méca- * Les entrées tension d'alimentation de commande rence de 24 V DC, cette tension est de
EN 60529 | ; " pare . niques ou électriques, monter I'appareil dans un et tension de commande doivent étre utilisées il s'agit d
: nes! En las variantes con una tensién asignada de qui ques, erfapp i d dules d'alimentati . : 24V DC etavec 230 V AC, il s'agit d'une ten-
* El montaje deberé realizarse siguiendo las indica-  « Proteccion maxima (ver fig. 3): alimentacién de control de 24 V CC esta ten- boitier correspondant dont l'indice de protection avec ges modules g alimentation conformes a sion systéme spéciale. 97 o—{9%6P8 97
ciones del manual de instrucciones de uso. No ., ) " . X est conforme a CEIl 60529/EN 60529 DIN 19240 (ondulation résiduelle max. de 5 %). [~
! ' cloné uso. « Use latension de alim. del control y la entradas de sion sera de 24 V CC, en las variantes con e " ) L 4.2.2. Accusé de réception 9% O— |
esta permitido acceder alos circuitos eléctricos del  gngion de control con médulos de alimentacion 230 V CA serd ésta una tension especial del « Le montage doit &tre réalisé selon les instructions Pour les appareils acommande 230 V AC, Dés que le démarreur moteur hybride a détects une 95 \ o 1/L1
interior del dispositivo mientras esté funcionando. Ax 5O ; i ist figurant dans le manuel d'utilisation. Toute inter- utiliser impérativement la méme phase a . ur nyoric 95 O—_&Error
conformes a DIN 19240 (méx. 5 % de rizado resi- sistema. : e A e ) : hi : erreur, le relais de report d'information est comman- o 3/L2
« Este equipo eléctrico no podra ser reparado por el dual vention sur les circuits électriques internes de I'ap- pour la tension d'alimentation de com- oo e R Y
suario y, en caso necesario, debera sustituirse val) 4.2.2. Respuesta - pareil est interdite durant son fonctionnement mande et pour les entrées de commande, 9¢, c'est-a-dire que le contact NO est fermé ou le §—-0— los/L3
usuario y, en ce . 10, y ustitul En dispositivos con excitacion de Tan pronto como el arrancador de motor hibrido de- L <riel électri tre rénaré « Afin d'éviter le couplage inductif ou capacitif des  SOntact NF ouvert. Ce comportement correspond Reset MAN | Reset2| || 4
o . .
por un dispositivo equivalente. Las reparaciones 230 V CA debera usarse la mismafase  tecte un error, se excitard el relé de respuesta, es e matériel électrique ne peut pas étre repare par . page Incuc " & celui d'un contacteur ou d'un relais de protection M gl o 2/T1
las realizara Unicamente el fabricante. para latension de alimentacion de control  decir, el contacto normalmente abierto se cerrard I'utilisateur et doit étre remplacé par un appareil du  perturbations dans le cas de lignes de commande Autoreset [ RES uP
« El dispositivo realizara un diagnoéstivo de funcio- y las entradas del control. o el contacto normalmente cerrado se abrira. méme typg. Seu_l le fabricant est autorisé a effec- pleu‘t_l_culleremegt Iongu_es, nous recommandons AUT ?? FO 4/T2
nes al conectarse el motor y en estado desconec- ot wo S S v0s o capacitivos de im- EStareaccion equivale ala de un relé o uniinterruptor tuer des réparations. dutiliser des cables blindeés. 4.3.Paramétrage - Courant nominal moteur | D Lo 6/T3
taldlo. .Adicionalmente, un electrilcista o técnico fa- pulsos parasitaF:ios en caso de Iargzs lineas de de proteccion de motor. . Ez’)rs dgla m!sg eln marche de I'gntrgﬁnemgnt ouen Pour br.anche.r .deux fils sur un point de prescrit o E Us O 230 E Us © 2 E
mlIla(lzado con las corrrgqur}dlentes normas control, le recomendamos que use cables apanta- 4.3. Parametrizacién — Consigna de intensidad I'état desactllve, I'appareil procgde aun dlagnc?gtylc connexion, utiliser des f||s dont [es . Actlonngr le bouton qe remise a zéro pe.ndant plus PN Us VAC — L Us vDe _,_;1JI
podra reaalizar una verificacion de la funcién de llados. nominal del motor de ses fonctions. En outre, un électricien qualifié conducteurs sont de méme section. de 6 s afin de parvenir au mode de fonctionnement H o— ! o— H
seguridad “Proteccién del motor”. Para esta prue- ) . . ou un spécialiste familiarisé avec les normes cor- « Paramétrage » —la LED verte PWR clignote une 1 ' 1 _|
P : o :Si desea Ud. conectar dos conductoresen * Pulse el boton de reset durante mas de 6 s, para PURR P : ) ' ! ' —
gadse?(t(: gbii;a afoc;g:_aerlelggtg;ilfsgxg oelivuorglro A un punto de embornado, debera usar habilitar asi el modo operativo “Parametrizacion”: [:?gggﬁ::?:s::&rﬁgofegg :c?igi ‘(’ji"rfr']‘:)’ftlgﬁrfle 4. FO'I'ICtI.OH . ) fois. ' _ PR oé- 230VAC | IR o#H oo |—
" giroy dp fusibl la fase L1 conductores de igual seccion transversal! €l LED verde PWR parpadearé una vez. P ' " ot e, 4.1. Visualisation - LED d'état Pour se distinguer des autres états de fonctionne- 'L o & 'L o ﬁ ; ¢ Reset
conductor (p.ej sacando un usible en la fase L1 o Para distinguirlo de otros estados operativos, en el ource t‘est, .entralnement 0|! étre commandeéen | ¢ ysmarreur moteur hybride visualise les états de ~ ment, les LED sont désactivées pendant 0,3 s toutes ' ! '
L3). El arrancador de motor hibrido desconectara N AN ), rotation a droite ou en rotation & gauche, la circula- : 5 I'ai _ les 2 s en mode Paramétrage. [y F S g
modo operativo “Parametrizacion” se apagaran los h ot fonctionnement a l'aide de quatre LED. Les fonc : h A etrag . X
E’I“L"é‘gej el motor a’;‘els de que pgset" 1,5..28. 4. Funcién LEDSs durante 0.3 s cada 2 s :'0” f(iU courant %‘fn‘tmtef"obgfug danls Uf;lcondLLf- tions des LED s'orientent sur la recommandation  * Régler lintensité nominale de I'entrainement a ELR H5-1-230AC/... ELR H5-1-24DC/... fio
e movimiento levégiro o dextrégiro se L I J ! - eur (par ex. en dtant un fusible dans la phase NAMUR NE 44. I'aide du potentiométre & 240°. La définition de l'in- ig.
apagaray el LED ERR y la salida de respuestase  4:1-Monitorizacién — LEDs de estado * Seleccione la intensidad nomlngl del motor me- ou L3). Le démarreur de moteur hybride désactive o ) ) o tensité nominale s'effectue en 16 niveaux.
activaran El arrancador de motor hibrido monitoriza los esta- diante el potenciometro de 240°. La consigna de ensuite l'entrainement sous 1.5 a2 s. Les LED de  * € statut général de I'appareil est affiché par une Les quatre LED indiquent la valeur de courant ré-
eSiel bll d nexion para reset remoto en dis- dos operativos con un total de cuatro LEDs. Las fun-  intensidad nominal se realiza en 16 niveles. rotation a droite ou & gauche é'éteintét la LED Err LED verte (PWR). & q( de. Fig. 4 a
€ cable de conexion para reset remoto en dis ciones de los LEDs toman como referencia las reco-  Los cuatro LEDs indican la intensidad elegida e I tie d 1t d'inf ti t « Larotation a gauche ou & droite du moteur est in- glee ‘?O e, Fig. 4). . ) A Di B - i - 301 ™
positivos de 230 V CA (ELR H5-1-230AC/...) es mendaciones NE 44 de la norma NAMUR (codigo, fig. 4) ainsi que la sortie de report dlinformation sont ac- dique i t LED LR ° Enregistrer la nouvelle valeur en actionnant & nou- 25 (Diazed) - rotection de igne pour section dg F:ab e max. 2,5 mm )
mas largo que 3 m, debera dimensionarse y ten- o ’ R ) ) tionnées. iquee respectivement par une jaune (L, R). veau le bouton de remise a zéro (zone non volatile - Proteccion de linea con max. seccion transversal de 2,5 mm
derse apantallado.. « UnLED (PWR) verde indica el estado general del  * Guarde el valor volviendo a pulsar el boton de re- « Sile cable de raccordement de RAZ a distance + Une erreur interne ou externe (erreur de process : e |3 memoire de données) 16AFF  (63x32mm) Protection d'apparei
« En aplicaciones de seguridad, el dispositivo debe-  dispositivo. set (drea no volétil de la memoria de datos). avecles appareils 230 V AC (ELR H5-1-230AC/. -Y-), surintensité, asymetrie, défaillance de phase) est | ) oo ono b o ion de mise & 26r ndantpl ' - Proteccion de aparatos
; ion « Elmovimiento levégiro o dextrégiro del motor loin-  * Si se pulsa el botdn de reset durante mas de 2 s ; Srieure 3 il doi signalée par une LED rouge (ERR). ctionner je boution de remise a zéro pendant pius _ C 0s
ra dotarse con una proteccion de acceso. 9 g - : ) présente une longueur supérieure a 3 m, il doit de 2 s (mais moins de 6 s) pour afficher le courant 16 A (Automate B, disjoncteur de protection) - court-circuit (secteur 1,5 kA)
i i i dica el respectivo LED amarillo (L o R). (y menos de 6 s), se leerd durante 3 s laintensidad s'agir d'un cable blindé Aprés la mise de la tension d'alimentation de com- Py " o 2o 5 el cireu ’
* Emplee solo fuentes de alimentacion con un aisla- - ajustada. Esta funcion solo seré posible si 1) el dis- g e o o d les LED s'all foi N réglé pendant 3 s. Cette fonction est disponible (Automatico B, disyuntor) — cortocircuito (red 1,5 kA)
miento seguro de la tensién PELV (bajatensionde ¢ Los errores internos o externos (error de proceso: Jositivo o oot oxoitado 2) nopha errores pen. * Pour les applications de sécurité, I'appareil doit zwan e,dtoutféDes sallumentunefois enguise niquement lorsque 1) 'appareil n'est pas com- 20A (Disjoncteur moteur) — court-circuit (secteur 1,5 kA)
seguridad), tal como indican las directivas EN 50178 SOb're'mEEEdaEdFi Sslm_e"'a, fallo de fases) los indi- Zi entes en e dispositivo y Y P étre protégé par une protection contre ['acces. o test esLED. ) mandé et 2) 'appareil ne présente pas d'erreur. (Interruptor prot. de motor) — cortocircuito (red 1,5 kA)
/VDE 0160 (PELV). En este caso se excluye un cor- caraun ( =F ) rojo. y A - ) . | * Nutiliser que des alimentations & isolation sire 4.2. Fonction de diagnostic (tableau 1) ) A partir d'une intensité moteur de 45 A, la 20A TRS20R20A (fusible) ~ court-circuit (secteur 5 kA)
tocircuito entre el lado primario y el secundario. Al aplicarse tension de alimentacion del control, se partir de una intensidad del motor de avec tension PELV selon EN 50178/VDE 0160 Gréace a diverses fonctions de diagnostic, le démar- surveillance de blocage est activée (voir TRS20R20A (fusible) — cortocircuito (red 5 kA)
encenderan todos los LEDs a la vez, para compro- 45 A, se activara la monitorizacion del (PELV). Celles-ci excluent les courts-circuits entre  reur de moteur hybride est en mesure de détecter un la courbe de déclenchement, Fig. 5) - roui
bar asi si funcionan. bloqueo (ver curva caracteristica de les cotés primaire et secondaire. grand nombre d'erreurs internes, ainsi que des er- e D) 25 A gl-gG (Fus!ble) — court-circuit (secteur 10 kA)
actuacion, fig. 5). (Fusible) — cortocircuito (red 10 kA)
. Tableau 1 : Fig. 3
Tabla 1: ig.
Estado Descripcion PWR|ERR| L | R |Reset de fallos Etat Description PWR SRR | L | R | Acquittement
LED:| verde | rojo| amarillo LED:| Vert| Rouge| Jaune erreur
Apagado No hay tension de alimentacion (tension de alim. de control) A | A|A|A - Eteint Pas de terl15|lon d'alimentation (tension d'alllmgntatloq de commande) A A Al A -
Disponibilidad Hay tension de alimentacion (tensién de alim. de control) E | A|A]A - Disponibilité Tension d'alimentation présente (tension d'alimentation de commande) E A Al A - Code/Cédigo Intensité nominale/Intensidad nominal [mA]
Motor conectado « Levogiro (L) E | A| E| A Moteur sous tension * Rotation gauche (L) E|l A E|A PWR | ERR | L R | ELRH5--.-0.6 | ELRH5--.-2 | ELRH5--...-9
+ Dextrogiro (R) E |A|A|E _ * Rotationdroite (R) _____ ___ __ i E|l A |AIE} : ) 0 ) 0 75 180 1500
Error interno Error interno del dispositivo - Es necesario sustituirlo E | E|[ A A | noesposible Erreur inteme Erreur interne de I'appareil - Remp 1t de I'appareil nécessaire i E E Al A| impossible 0 0 0 1 170 250 2000
Error externo en Funcién de bimetal: La intensidad en el motor es mayor a la intensidad nominal elegida Erreur externe dans la Fonction bilame : | [ntensne moteur egt_superleurelg l'intensité moteur de consigne 5 0 ; 0 145 70 200
actuadores o periféricos  (p.ej. clase 10 A): tiempo de enfriamiento en curso (20 minutos) commande ou la (par ex. Class 10 A) : le temps de refroidissement s'écoule (20 minutes). 0 5 . 3 T80 =50 2000
(necesidad de manteni- ., g¢ ha producido un error en el mov. levégiro. E B| E| A | automatico™ per;phtgrle i ) * Une erreur est apparue lors de la rotation & gauche. E B E | A | automatique "
miento, NE44) « Se ha producido un error en el mov. dextrogiro. E | B! Al E| automatico® E\?E;f)'en necessalr®, o Une erreur est apparue lors de la rotation a droite. E B A | E | automatique " 0 1 0 0 215 710 3500
Tras 2 minutos parpadeara “L” 0 “R”: es posible un reset manual. «L »ou « R » clignote au bout de 2 minutes : une remise & zéro manuelle est possible. 0 1 0 1 250 870 4000
« Se ha producido un error en el mov. levégiro. E B | B | A | manualmente * Une erreur est apparue lors de la rotation & gauche. E B B | A manuel 0 ! ! 0 285 1020 4500
« Se ha producido un error en el mov. dextrégiro. E B A B | manualmente * Une erreur est apparue Ior? dela rot’atlon a dron?. _ ' E B A B manuel 0 1 1 1 320 1170 5000
Error al restaurarse el estado del sistema: Suma de verificacion erronea. E B | B | B | manualmente Erreur lors de la restauration de I'état du systéme : somme de controle erronée. E B B| B manuel 1 0 0 0 355 1330 5500
La memoria térmica de la funcion de bimetal se pondra a su valor maximo. La mémoire thermique de la fonction bilame est réglée sur la valeur max. 1 0 0 1 390 1480 6000
El error debera resetearse manualmente incluso en modo automatico. L'erreur doit également &tre acquittée manuellement en mode automatique. 1 0 1 0 425 1630 6500
Simetria: Ambas intensidades de motor difieren entre si en mas de un 33 %. E B | A | A | manuaimente Symétrie : jes deux intensités de moteur divergent l'une de l'autre de plus de 33 %. E B Al A manuel 1 0 1 1 460 1790 7000
Interrupcién de fase: interrupcion de fase con senal de mando aplicada. Défaillance de phase : défaillance de phase en présence du signal de commande. N 1 1 0 0 495 1940 7500
* Se ha producido un error en el mov. levégiro. B B E A automatico 2 * Une erreur est apparue lors de la rotat!on :?1 gau_che. B B E A automat!que 2 1 1 0 1 530 2090 8000
« Se ha producido un error en el mov. dextrégiro. B B| A E | automatico? * Une erreul.' est ap?arue lors de .Ia rotation a droite. i i B B A E | automatique 1 1 1 0 565 2250 8500
Blogqueo: La maxima corriente medible del motor se excede durante mas de 2 s. Blocage : l'intensité moteur maximale mesurable est dépassée pendant plus de 2 s. 1 1 1 1 600 2400 9000
« Se ha producido un error en el mov. levégiro. E B | B | A | manualmente * Une erreur est apparue lors de la rotation a gauche. E B B | A manuel Fig. 4
« Se ha producido un error en el mov. dextrogiro. E B | A | B | manualmente _ _ Une erreur est apparue lors (_je la rofatlon a droite. E B Al B manuel
Explicacion: A 2 LED apagado/E = LED encendido/B = LED parpadeante a 2 Hz (50:50) Explication : A = LED éteinte/E = LED allumée/B = LED clignote & env. 2 Hz (50 : 50)
") Puente entre los bornes "RES" y "AUT" /2 No son necesarias medidas adicionales ) Pont entre bornes « RES » et « AUT » /2) Aucune mesure requise
© PHOENIX CONTACT 2012 Dok.-Nr.: 83082576 - 05 10424405
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5. Ejemplos de aplicacion

5.2. Motor con freno

5.3. Conexion de relé auxiliar

5. Exemples d'application

5.2. Moteur freiné

5.3. Raccordement des relais auxiliaires

Courbe de déclenchement a 20 °C [1]
Curva caracteristica de actuacion a 20 °C [1]

jLa desconexion de la tension de alimen-  Sise conecta un motor con freno (conexion en panel  Relés auxiliares (p.ej. PLC RSC 230UC/21, codigo.: Une coupure de la tension d'alimentation  Si un moteur freiné (raccordement dans la plaque &  Les relais auxiliaires (par ex. PLC RSC 230UC/21, F 200

tacion de control con el motor activado  de bornes del motor), debera unirse el freno alas co-  2966207) para hacer actuar frenos externos o re- de commande survenant lorsque le mo-  bornes du moteur) est connecte, les freins doivent  réf. : 2966207) de pilotage de freins externes ou de = T

conlleva siempre un desgaste del contro- nexiones 2/T1y 6/T3 (400 V CA). Deberd conectar-  spuestas p.ej. al PLC deberan conectarse a la cone- teur est piloté implique toujours une étre raccordés 4 2/T1 et 6/T3 (400 V AC). Raccorder  reports d'information, par ex. a I'API, doivent étre S T

lador de arranque hibrido! se un freno de 230 V CA a la conexién 4/T2 y el xion “4T2” y “N” de la instalacion. usure du démarreur moteur hybride. un frein 230 V AC a 4/T2 et au point étoile du moteur. raccordés aux connexions « 4T2 » et« N » de l'ins- [ 100 [1] Class 10A

Este circuito deberia por tanto utilizarse Gni-  punto de estrella del motor. Par conséquent, il convient d'utiliser ce circuit Attention : tallation. 2 60

camente cuando a lo largo deytoda la vida util Obser\{e que: ) ) uniquement Iqrsque Ig nombre de décon- La surveillance de courant moteur doit &tre g 40

del sistema no se prevean mas de 10 000 La monitorizacién de intensidad del motor de- nexions ne doit pas dépasser 10 000 au cours 5 f o

desconexiones, bera aumentarse en el valor del freno (intensi- de la durée de vie de l'appareil aqgmentee .de a valgur du freyln (courant no- Qo 30

. . ; . ) minal du frein). Procéder au réglage corres- o 9

5.1. Proteccion de motores : dfd nomlr:jal dde fren;)). m;s_ge esta con{orzng 5.1. Protection du moteur pondant & celui du démarreur moteur hybride 5 N S Max./Max
Todas las funciones de seguridad las realiza el ar- ?il az)anca or de motor hibrido (ver punto 4.3, Toutes les fonctions concernant la sécurité sont ef- (voir le point 4.3, Fig. 4). E 10 RN
rancador d9 motor hibrido sin |r]f|uen0|a_extem§1. N.O -4 fectuées sans influence extérieure provoquée parle ~§ ~ |
f:sn(ﬁ;eiina ninguna tecnologia especial de circui- démarreur moteur hybride. Aucune technique spéci- g€ 6 NERRSERES

- figue de commutation n'est nécessaire (Fig. 7). g g & \::

3 2 Min./Min.
2
g ]
Datos de entrada Données d'entrée ELR H5-1-24DC/... ELR H5-1-230AC/... L 1 2 3 4 5 6 7 8
Tension asignada de alimentacion de control Ug segun IEC 60947-1/UL 508 Tension d'alimentation de commande de référence Uq selon CEI 60947-1/UL 508 24V DC 230 V AC (50/60 Hz) Facteur de surintensité/Factor de sobreintensidad Iy
Rango de tensiones de alim. de control Plage de tension d'alimentation de commande 19,2...30 VDC (32 V CC, méx. 1 min.) 85...253 V AC (rapport entre intensité effective et intensité paramétrée/
Intensidad asignada de alim. de control segun IEC 60947-1 Courant d'alimentation et de commande de référence selon CEI 60947-1 <40 mA <4mA relacién entre la intensidad real y la intensidad nominal parametrizada)
Entrada de control L, R: Nivel “Low” Entrée de commande L, R : niveau de commutation « Low » -3...9,6 VDC <44V AC
Nivel “High” niveau de commutation « High » 19,2...30VDC 85...253 V AC Fig. 5
Intensidad de entrada Courant d'entrée <5mA <7mA

Datos de salida Lado de carga Données de sortie coté charge ELR H5-I-...-0,6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9

Definicién de circuito Principe de commutation Courbes de derating a 100 % de la durée de déclenchement (autres données sur demande)

Curvas de derating al 100% de tiempo de trabajo (otros datos bajo consulta)

Etage supérieur avec by-pass, coupure triphasée isolée galvaniquement
Etapa final con by-pass, desconexidn trifisica con separacién galvanica

Tension de trabajo asignada Uy segun IEC 60947-1 Tension de service de référence Ug selon CEI 60947-1 500 V AC (50/60 Hz)
Rango de tensiones de trabajo segun IEC 60947-1 Plage de tension de service selon CEI 60947-1 42...550 V AC A
seguin UL 508 selon UL 508 42...500 V AC -9 i i i i i ~—i— ELR...-24DC/... b
Corriente de cargaa 20 °C (ver curva de derating, fig. 6) Courant de charge 4 20 °C (cf. courbe de derating, Fig. 6) 0...06 A 0..2,4A 0...90A g% 8 —Courant de charge/Corriente de carga 9 A: — |
Intensidad de trabajo asignada | segun |[EC 60947-1 Courant de service de référence I selon CEI 60947-1 s°27 4 (L n
AC-51 segun IEC 60947-4-3 AC-51 selon CE| 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A S8 B (D)
AC-53a segun |[EC 60947-4-2/ AC-53a selon CEI 60947-4-2/ 0,6 A 24A 6,5A 83 6 ~ '\3
segun UL 508 selon UL 508 06A 24A 6,5A 20 5 g
Potencia de conm. nominal Full Load (power factor = 0,4) Puissance de commutation nominale Full Load (power factor = 0,4) 0,3kW (0,4 CV) 0,9kW (1,2CV) 2,3kW (3,0CV) [ ‘s’ 4 o
Full Load (power factor = 0,8) Full Load (power factor = 0,8) 0,5 kW (0,6 CV) 1,7kW (2,2 CV) 4,6 kW (6,1 CV) 3E 3 _|_Courant de charge/Corriente de carga 2,4 A: ~d /
Corriente de fuga (entrada, salida) Courant de fuite (entrée, sortie) 0 mA 0 mA 0mA o 8 _—
Tension residual a lg Tension résiduelle pour o <200 mV <300 mV <300 mV 2 Courant de charge/Corriente de carga 0.6 A: v
Sobrecorriente momentanea Courant de choc 100 A (t=10 ms) gs o ‘g_ - ‘_g N — ) — — — ——
Circuito de proteccion de entrada Varistores Circuit de protection d’entrée Varistances 01 g: l _E —]I' T 'II_ l _E >
Short circuit current rating SCCR segun UL 508 Short circuit current rating SCCR selon UL 508 0 10 20 30 40 50 60 70
- apto para el uso en circuitos que no entreguen mas de 5 kA de corriente simétrica, max. 500 V - Adapté pour l'utilisation avec des circuits ne fournissant pas plus de 5 kAeff de courant symétrique, max. 500 V A
- apto para el uso en circ_uitos que no entreguen mas de 100 kA de corriente simétrica, max. 500 V, cuando - Adapté pour I'utilisation avec des circuit_s ne fournissant pas plus de 100 kA de courant symétrique, 9 i i i i i ~— ELR...-230AC/... —
se haya provisto un fusible de 30 A de clase J o CC max. 500 V, en cas d'utilisation d'un fusible de 30 A de classe J ou CC. . E 8 —|Courant de charge/Corriente de carga 9 A: |
Salida de respuesta Sortie de report d'information = S 7 é
Tipo de contacto Contacto sencillo, 1 inversor Type de contact Contact simple, 1 inverseur 85
Material del contacto Aleacion de Ag, dorado duro Matériau des contacts Alliage Ag, revétement or dur g g 6 ~— _
En caso de usar como en cas d'utilisation comme Contact de signal / Contacto de sefal Contact de puissance / Contacto de potencia el 5 Ry
Max. tension de conmutacion Tension de commutation max. 30V AC/36 VDC 250 AC/DC s ‘E 4 =
Min. tension de conmutacion Tension de commutation min. 100 mV 12V AC/DC :_:; 2 3 —| Courant de charge/Corriente de carga 2,4 A: \
Intensidad constante limite Intensité permanente limite 50 mA 6A &) g 2 —f— ﬁ‘ —;— -;— ;— ? —f —\ & o
Min. corriente de conmutacion Courant de commutation min. 1mA 10mA 1 Courant de charge/Corriente de carga 0,6 A: & 9 \-
Max. potencia de desconexion, carga éhmica 24V CC Pouvoir de coupure max., charge ohmique, 24V DC 1,2W 140 W 06 —— — — — A
48V CC 48VDC - 20W 0,12: —T A\ >
60V CC 60V DC - 18W 0 10 20 30 40 50 60 70

110V CC 110V DC - 23W Température ambiante/Temperatura ambiente [°C]

220V CC 220V DC - 40W

250V CA 250 VAC - 1500 VA @ = juxtaposés avec un écart de 20 mm/en hileras con 20 mm de separacion
Técnica de medicion (ref. a la curva caracteristica de actuacion, fig. 5) Technique de mesure (rapportée a la courbe de déclenchement, Fig.5) ELR H5-I-...-0,6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9 @ = juxtaposeés sans écart/en hileras sin separacion Fig. 6
Medicion de corriente Mesure de courant
Rango Plage 0,075...0,6 A 0,18...2,4 A 1,5...90A
Control de simetria Controle de symétrie
Valor Imay > Inominal => (Iméx = Imin / Imax) Montant Ina > lhom => (Imax = Imin / Imax) 233% /[ 267% 233% / 2 233% / 267% Exemples de cablage / Ejemplos de circuitos
Valor ax < lnominal => (méx - Imin / Inominal) Montant lnax < lhom => (Inax = Imin / nom) >33% / 267% >33% / 267% >33% / 267%
Tiempo de reaccion Temps de réponse 2min. / 18s 2min. / 1,8s 2min. / 1,8s 2 ‘r’;ﬁg
Proteccién de bloqueo Protection antiblocage 11—
I(L1) 6 1(L3) I(L1) ou I(L3) - - >45A L2
Tiempo de reaccion Temps de réponse - - 2s nE
Curva caracteristica de actuacion (ver fig. 5) segun |EC 60947 Courbe de déclenchement (voir fig.5) selon CEI 60947 - - Clase 10A
Tiempo de enfriamiento Temps de refroidissement - - 20 min.
Datos generales Autres caractéristiques ELR H5-I-...-0.6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9 F H HD
Potencia disipada min./max. Puissance dissipée min./max. 0,88 W/2,5 W 0,88 W/4,1 W 0,88 W/7 W
Max. frecuencia de conmutacion Fréquence de commutation max. 2Hz Q9% ‘f 3 ‘;.3 ‘f
Vida util conmutaciones Durée de vie cycles 3x10 LLets
Grado de proteccion Indice de protection P20 ELR H5-I-.../500AC-...
Rango de temperaturas ambiente Servicio Plage de température ambiante fonctionnement -25°C...+70°C 25  o7o6i98 05 E ﬁ 5

Transporte y almacenamiento transport, stockage -40°C...+80 °C Q0O Q Q0 o 0 Q

Tension de choque asignada

- entre tensién de alim. de control, de entrada de control y tensién de conmutacion
* Tension nominal de red (< 500 V CA)

* Tension nominal de red (< 300 V CA, p.ej. 230/400 V CA, 277/480 V CA)

* Tension nominal de red (300...500 V CA)

- entre tensién de alim. de control, de entrada de control y salida de respuesta

- entre la salida de respuesta y la tension de conmutacion
* Tension nominal de red (< 500 V CA)
* Tension nominal de red (< 300 V CA, p.ej. 230/400 V CA, 277/480 V CA)
¢ Tension nominal de red (300...500 V CA)
Separacion segura = safe isolation
Aislamiento basico = basic isolation

Tension de choc de référence

- entre tensions d'entrée de commande, d'alimentation de commande et de commutation
* Tension secteur nominale (< 500 V AC)

* Tension secteur nominale (< 300 V AC, par ex. 230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Tension secteur nominale (300...500 V AC)

- entre tensions d'entrée de commande, d'alimentation de commande et report d'information

- entre sortie de report d'information et tension de commutation

* Tension secteur nominale (< 500 V AC)

* Tension secteur nominale (< 300 V AC, par ex. 230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Tension secteur nominale (300...500 V AC)
Isolement sécurisé = safe isolation
Isolation de base = basic isolation

6 kV (ELR H5-1-24DC/...)

Safe isolation (EN 50178)
Safe isolation (IEC 60947-1)
Basic insulation (IEC 60947-1)

Safe isolation (IEC 60947-1)

Safe isolation (EN 50178)
Safe isolation (IEC 60947-1)
Basic insulation (IEC 60947-1)

4 kV (ELR H5--230AC/...)

Basic insulation (IEC 60947-1)

Safe isolation (IEC 60947-1)

Safe isolation (IEC 60947-1, EN 50178)
Basic insulation (IEC 60947-1)

Categoria de sobretension

Catégorie de surtension

Grado de polucion

Degré de pollution

2

Normas y disposiciones
Requerimiento para centrales generadoras

Normes/prescriptions
Exigences de centrales électriques

IEC 60947-4-2
DWR 1300/ZXX01/DD/7080.8d

Tipo de asignacion

Type de correspondance

1

Posicion para el montaje vertical (sobre carril horizontal)

Position de montage vertical (profilé-support horizontal)

Montaje (ver curva de derating, fig. 6) Alineable con separacion =20 mm

Montage (cf. courbe de derating, Fig. 6) juxtaposable a intervalles > 20 mm

Carcasa: Material / Dimensiones (A/H/P)

Boitier : matériau / dimensions (I/H/P)

PA 66/ (22,5/99/114,5) mm

Datos de conexion (seccion transversal) Bornes a rosca (rigidos/flexibles)
— Ver indicaciones de conexion. — Rosca M3, par de apriete recomendado

Caractéristiques électriques (section de conducteur) Bornes a vis (rigide/souple)
— Voir instructions de raccordement. — Filetage M3, couple de serrage recommandé

0,14-2,5 mm? (AWG 26-14)
0,5-0,6 Nm/5-7 Ib-ins

Peso aprox.

Poids env.

2129

Conformidad / homologaciones segun UL 508

Conformité / homologations selon UL 508

NLDX File: E228652
NMFT File: E323771

-

Fig.7
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ITALIANO

Motor starter ibrido con funzione di
inversione

1. Norme di sicurezza/
Note di installazione

* Prima di ogni intervento sul dispositivo osservare
le norme di sicurezza e antinfortunistiche nazionali.

* Il mancato rispetto delle norme di sicurezza puo
comportare infortuni gravi o letali alle persone
e danni materiali notevoli.

* Solo un elettricista specializzato puo svolgere le
operazioni di messa in funzione, montaggio, modi-
fica ed espansione.

* Prima di iniziare le operazioni scollegare il disposi-
tivo dall'alimentazione di tensione.

 Nei dispositivi con comandi a 230 V AC utilizzare
assolutamente la stessa fase per la tensione di ali-
mentazione del controllo e gli ingressi di controllo.

* Durante il funzionamento alcune parti delle appa-
recchiature elettriche sono sotto tensione.

* Non rimuovere le coperture di protezione dalle ap-
parecchiature elettriche durante il funzionamento.

» Conservare il manuale d'uso.

Il dispositivo & un mezzo di esercizio associato

e non puo essere installato in atmosfere potenzial-

mente esplosive. Per l'installazione e l'uso dei

mezzi di esercizio associati, attenersi alle norme
antinfortunistiche e di sicurezza vigenti.

« Utilizzando il modo operativo “RESET automatico”

viene riattivato I'azionamento una volta trascorso il

tempo di raffreddamento, se € ancora presente un

segnale di comando. Il tempo di raffreddamento &

di circa 20 minuti.

Il dispositivo non puo essere sottoposto a sollecita-

zioni meccaniche o termiche superiori ai limiti de-

scritti nelle istruzioni per l'uso. Per la protezione
contro danneggiamenti meccanici o elettrici deve
essere effettuata l'installazione nella custodia
adatta con un grado di protezione adeguato secon-

do IEC 60529/EN 60529.

* L'installazione deve avvenire secondo le istruzioni
descritte nelle istruzioni per I'uso. Non € consentito
I'accesso ai circuiti elettrici interni del dispositivo
durante il funzionamento.

* |l mezzo di esercizio non puo essere riparato

dall'utente e deve essere sostituito con un disposi-

tivo equivalente. Le riparazioni possono essere
eseguite solo dal fabbricante.

Se disabilitato, all'attivazione dell'azionamento il

dispositivo esegue una diagnosi delle funzioni.

Inoltre, un elettricista specializzato o un tecnico a

conoscenza delle norme relative, pud verificare la

funzione di sicurezza “Salvamotore”. Per eseguire
questa prova € necessario inserire |'azionamento
con avviamento sinistro o destro, e interrompere
quindi il flusso di corrente in un conduttore (ad es.
rimuovendo un fusibile nella fase L1 o L3). Il motor
starter ibrido disinnesta quindi I'azionamento entro
unintervallo ditempo di 1,5...2 s. | LED per l'avvia-
mento sinistro o destro si spengono e il LED “Err”

e |'uscita della risposta vengono attivati.

 Se il cavo di connessione per il reset a distanza nei
dispositivi a 230 V AC (ELR H5-1-230ACY...) & pitl
lungo di 3 m deve essere schermato.

* Per le applicazioni di sicurezza il dispositivo deve
essere assicurato con una protezione d'accesso.

2. Descrizione in sintesi

Il motor starter ibrido trifase con funzione di inversio-
ne ELR H5-I-SC-.../500AC-... e monitoraggio della
corrente unisce tre funzioni in una:

* Protezione destra

* Protezione sinistra

* Relé di protezione motore

Tramite il circuito di asservimento interno e la con-
nessione del carico, la quantita di cablaggio richiesto
viene ridotta al minimo.

3. Indicazioni sui collegamenti
3.1. Elementi di comando (fig. 1)

Ingresso: Tensione di alimentazione di controllo
Ingresso di controllo: Avviamento destro/sinistro
Ingressi di conferma MAN, RES, AUT
Messaggio di risposta

Potenziometro per la parametrizzazione della
corrente nominale

LED PWR: “Tensione di alimentazione di cont-
rollo”

7 LED ERR: “Messaggio/Errore”

8 LED L: “Avviamento sinistro”

9 LED R: “Avviamento destro”

10 Tasto reset

11 Tensione di uscita trifase

12 Tensione di ingresso trifase

13 Clip metallica per il fissaggio sulla guida di
montaggio

A WN =

o

3.

N

. Connessione alla rete e protezione della
linea

ATTENZIONE: Pericolo di morte! Non ese-
guire mai interventi con la tensione di rete
inserita!

* Osservare assolutamente la denominazione dei
morsetti durante il collegamento delle reti trifase!

* Protezione max. (vedere fig. 3):

* Rispettare gli ingressi della tensione di alimenta-
zione di controllo e della tensione di controllo e i
moduli dell'alimentatore secondo DIN 19240 (rip-
ple residui max. 5 %)!

Nei dispositivi con comandi a 230 V AC
utilizzare assolutamente la stessa fase
per la tensione di alimentazione del con-
trollo e gli ingressi di controllo!

* Per evitare I'accoppiamento induttivo o capacitivo
di emissioni di disturbi nelle linee di comando lun-
ghe, si consiglia |'utilizzo di cavi schermati.

Per collegare due conduttori sotto un
punto di connessione, utilizzare condut-
tori con sezione equivalente.

4. Funzione

4.1.Visualizzazione - LED di stato

Con quattro LED in totale, il motor starter ibrido visu-
alizza gli stati operativi. Le funzioni dei LED si basa-
no sulla raccomandazione NAMUR NE 44.

4.2. Funzione di diagnosi (tabella 1)

Grazie a molteplici funzioni di diagnosi il motor star-

teribrido & in grado di riconoscere molti errori interni

ed esterni (errori nella periferia).

* Quando l'errore viene riconosciuto, il dispositivo si
trova in stato di disattivazione sicura.

« Tutti gli errori interni non possono esser confermati
e vengono salvati nel dispositivo. Il dispositivo non
puo quindi essere rimesso in funzione.

* In caso di errori esterni & necessaria una conferma
di errore per abbandonare lo stato di disattivazione
sicura.

4.2.1. Conferma errore

Per la conferma di errore si hanno a disposizione tre

diverse possibilita:

Manuale (tasto di reset):

* Premere il tasto di reset sulla parte anteriore del di-
spositivo.

Se il tasto di reset viene riattivato dopo un tempo di

circa 2 s, il motor starter ibrido rileva nuovamente lo

stato di errore. Se la richiesta di conferma (tasto re-

set premuto) & presente per oltre 6 secondi, il dispo-

sitivo passa alla modalita operativa "Parametrizza-

zione".

Manuale (postazione di comando per la conferma

a distanza):

* Collegare un pulsante (contatto in chiusura) tra i
morsetti MAN e RES.

La conferma viene attivata non appena viene ricono-

sciuto un fronte positivo sull'ingresso MAN. Se dopo

2 s non viene riconosciuto nessun fronte negativo,

il motor starter ibrido rileva nuovamente lo stato di

errore, in quanto non possono essere escluse mani-

polazioni o difetti nel circuito di conferma.

Automatico:

« Stabilire una connessione elettrica tra i morsetti
RES e AUTO.

Dopo l'attivazione del monitoraggio bimetallico e il

successivo raffreddamento, il dispositivo esegue

una conferma automatica.

Il morsetto RES mette a disposizione la ten-
sione per il reset. Nelle varianti con tensione
di alimentazione nominale del controllo di
24V DC e di 24 V DC, nelle varianti con

230 V AC é una tensione speciale di sistema.

4.2.2. Messaggio di risposta

Non appena il motor starter ibrido riconosce un erro-
re, il relé del messaggio di risposta viene comanda-
to, cioé il contatto aperto a riposo viene chiuso e il
contatto in apertura viene aperto. Questo comporta-
mento corrisponde a un interruttore/un relé di un sal-
vamotore.

4.3. Parametrizzazione - Specifica della corren-

te nominale del motore

* Premere il tasto di rest per oltre 6 s, per raggiunge-
re il modo operativo “Parametrizzazione” - il LED
verde PWR lampeggia una volta.

Per distinguersi da altri stati operativi, nel modo ope-

rativo “Parametrizzazione” i LED vengono disattivati

ogni2sper0,3s.

* Impostare la corrente nominale dell'azionamento
con il potenziometro a 240°. La specifica della cor-
rente nominale avviene in 16 stadi. | quattro LED
indicano la corrente impostata (codice, fig. 4).

PORTUGUES

Controlador hibrido de motor com
funcao de inversao

1. Normas de seguranca/
Instrucdes de instalacao

* Em todos os trabalhos no dispositivo, observar as
normas nacionais de seguranga e prevengéo de
acidentes.

* Se as normas de seguranga ndo sdo observadas,
amorte, graves lesdes corporais ou elevados da-
nos materiais podem ser a consequéncia!

* Ainstalacdo, montagem, alteragcdo ou re-equipa-
¢ao apenas podem ser executadas por um eletri-
cista qualificado!

* Colocar o dispositivo livre de tenséo antes do inicio
dos trabalhos!

* Em dispositivos com controle de 230 V AC, utilizar
sem excecdo a mesma fase para tensao de ali-
mentac&o de comando e entradas de comando!

» Durante a operagéo, partes dos dispositivos elétri-
cos de comando estéo sob tensdo perigosa!

* Coberturas de protegao ndo podem ser removidas
durante a operagao de dispositivos elétricos de co-
mando!

* Guardar este manual de instrugdes!

« O dispositivo € um meio de produgdo acoplado e
n&o pode ser instalado em areas com perigo de
explosdo. Observar as normas de seguranga em
vigor para a instalagao e operagdo de meios de
producéo acoplados.

* Se 0 modo operacional «RESET automatico» é uti-
lizado, o acionamento é novamente ligado depois
do tempo de resfriamento — se o sinal de comando
ainda estiver presente. O tempo de resfriamento
é de 20 minutos.

* O dispositivo ndo pode ser sujeito a cargas mecéa-
nicas ou térmicas que ultrapassem os limites des-
critos no manual de operacéo. Para a prote¢ao
contra danificagdo mecanica ou elétrica, deve ser
efetuada a montagem numa caixa com classe de
protecao adequada conforme IEC 60529/

EN 60529, onde necessario.

* A montagem deve ocorrer de acordo com as ins-

trugdes descritas no manual de operagéo. O aces-

S0 aos circuitos na parte interna do dispositivo ndo

é permitido durante a operagéo.

O meio de produgao nao pode ser consertado pelo

utilizador e deve ser substituido por um dispositivo

equivalente. Reparos apenas podem ser executa-
dos pelo fabricante.

* Ao ligar o acionamento ou no estado desligado,

o dispositivo executa um diagnéstico de fungéo.
Adicionalmente, um eletricista qualificado ou um
técnico qualificado familiarizado com as respecti-
vas normas pode efetuar uma verificagdo da fun-
¢ao de seguranga «prote¢do do motor». Para este
teste, 0 acionamento deve ser operado para a es-
querda ou direita e o fluxo de corrente deve ser in-
terrompido em um condutor (p. ex., mediante re-
mocéo de um fusivel na fase L1 ou L3). Neste
caso, o controlador hibrido de motor desliga o
acionamento dentro de um periodo de 1,5...2 s.
Os LEDs operagao esquerda ou direita se apagam
e 0 LED «Err» e a saida de sinal de resposta sdo
ativados.

* Se o condutor de ligagao para o reset remoto for

Campo de utilizagao:

 Trata-se de um produto do ambiente A (industrial).
No ambiente B (residencial), este dispositivo pode
causar interferéncias de radio indesejaveis; neste
caso, a empresa operadora pode ter a obrigagao
de tomar as medidas adequadas.

2. Descricao breve

O controlador hibrido de motor trifasico com fungao
de inversdo ELR H5-I-SC-.../500AC-... com super-
visdo de corrente retne trés fungdes em um:

« Contator direito

* Contator esquerdo

* Relé de protegao do motor

Através da ligacéo de travamento interna e cabea-
mento de carga, as despesas de cabeamento sao
reduzidas ao minimo.

3. Instrucées de conexao
3.1. Elementos de operacao (Fig. 1)

1 Entrada: Tensdo comando de entrada

2 Entrada de controle: Funcionamento para

direita/esquerda

Entradas de confirmacdo MAN, RES, AUT

Sinal de resposta

Potenciémetro para a parametrizagdo da

corrente nominal

6 LED PWR: «Tensdo comando de entrada»

7 LED ERR: «Mensagem/Falha»

8 LED L: «Movimento para tras/esquerda»

9 LED R: «Movimento para frente/direita»

10 Tecla Reset

11 Tens&o de saida trifasica

12 Tensédo de entrada trifasica

13 Fecho de metal, para montagem sobre trilho de
fixacdo

absw

3.2. Conexao a rede e protecao dos condutores

CUIDADO: perigo de vida! Nunca trabal-
har com tenséo de rede conectada!

* Ao conectar a rede trifasica, € imprescindivel ob-
servar a identificacdo dos bornes!

* Protegdo max. (v. Fig. 3):

* As entradas de tens&o operacional e de comando
devem ser operadas com moédulos de alimentacao
de corrente conforme DIN 19240 (maximo 5% de
ondulagao residual)!

Em dispositivos com controle de
230 V AC, utilizar sem excecdo a mesma
fase para tenséao de alimentacéo de
comando e entradas de comando!
 Para evitar acoplamento indutivo ou capacitivo de
impulsos de interferéncia em longas linhas de co-
mando, recomendamos a utilizagdo de linhas blin-
dadas.
Se quiser conectar dois condutores num
borne, deve utilizar condutores com a
mesma bitola!

4. Funcao

4.1.Visualizacao - LEDs de status

Com no total quatro LEDs, o controlador hibrido de
motor visualiza os estados operacionais. As fungdes
dos LEDs orientam-se na recomendagdo NAMUR

4.2. Funcéao de diagndstico (Tabela 1)

Mediante diversas fungdes de diagndstico, o contro-

lador hibrido de motor consegue detectar muitos er-

ros internos e também erros externos (erros de peri-
feria).

* No caso de um erro detectado, o dispositivo en-
contra-se no estado seguro desligado.

* Todos os erros internos ndo podem ser confirma-
dos e s@o armazenados no dispositivo. Na continu-
agao, o dispositivo ndo pode mais ser colocado em
funcionamento.

* No caso de erros externos, uma confirmagéo do
erro é necessaria para sair do estado seguro des-
ligado.

4.2.1. Confirmacéao de erros

Para a confirmagéo de erros ha trés diferentes pos-

sibilidades a disposicao:

Manualmente (Tecla Reset):

* Acionar a tecla «Reset» na parte frontal do dispo-
sitivo.

Se depois de um tempo de cerca de 2 s atecla Reset

ainda estiver acionada, o controlador hibrido de mo-

tor assume novamente o estado de falha.

Se a solicitagdo de confirmagao (tecla Reset aciona-

da) estiver ativa por mais de 6 s, comuta-se ao modo

operacional "Parametrizagdo"”.

Manualmente (Local de confirmagao remota):

* Conectar uma tecla (fechador) entre os bornes
MAN e RES.

A confirmacao é efetuada logo que na entrada MAN

for detectado um flanco positivo. Se depois de esgo-

tar o tempo de cerca de 2 s ndo for detectado um

flanco negativo, o controlador hibrido de motor as-

sume novamente o estado de falha, pois uma mani-

pulag&o ou um defeito no circuito de confirmagéo

nao podem ser excluidos.

Automaticamente:
* Estabelecer uma ligagao elétrica entre os bornes
RES e AUTO.

O dispositivo efetua uma confirmagéo automatica

apos resposta do monitoramento de bimetal e sub-

sequente resfriamento.
O borne RES fornece a tensado para o reset.
Nas variantes com tensao de alimentagdo de
comando de 24 V DC, é 24 V DC; com
230V AC, é uma tensao de sistema especial.

4.2.2. Resposta

Logo que o controlador hibrido de motor detectar um
erro, o relé de reposta é comandado, ou seja, o con-
tato fechador é fechado ou o abridor aberto.

Este comportamento corresponde ao de um disjun-
tor de protecéo do motor ou de um relé de protecdo
do motor.

4.3. Parametrizacéo - Defini¢cado da corrente no-
minal do motor

* Acionar a tecla Reset por mais de 6 s para acessar
o modo operacional «Parametrizagdo» — o LED
verde PWR pisca brevemente uma vez.

Para diferenciar de outros estados operacionais, no

modo operacional «Parametrizagéo» os LEDs sao

desligados por 0,3 s num intervalo de 2 s.

* Ajustar a corrente nominal do acionamento me-
diante o potencidémetro de 240°. A definicao da
corrente nominal ocorre em 16 estagios. Os quatro
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@ Istruzioni di installazione per Pelletricista
Instrucées de instalagéo para o eletricista

Codice / N.° de artigo:

ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-0,6 2900573
ELR H5-1-SC-230AC/500AC-0,6 2900691
ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-2 2900574
ELR H5-1-SC-230AC/500AC-2 2900575
ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-9 2900576
ELR H5-1-SC-230AC/500AC-9 2900578

ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-2 Fig. 1

©

7

© ©
o

5

Reset

ELR H5-1-230AC/...

o—
o—
o—

96/98 Sg

7 MAN

Autoreset | RES uP

95
& Error

Reset2| |

o 1/L1

\'
O 3/L2
O 5/L3
O 2/T1

?? O 4/T2

Reset

AUT
EUsou—zso |+ Us 057 = gl
I N o—] VAC ' 1 o—]vnc '

| R ofH | R ofH 5

' 230VAC |—! 24VDC

VL 0'“— 'L 0‘4- \

ELR H5-1-24DC/...

O 6/T3

Fig. 2

« Utiizzate esclusivaments alimentatori con separa- . tLoocsgitzr?EEgil;g:l(gis\;;;;.itivo viene visualizza- « Salvare il valore Iprf-fmenﬁlo nuovamente il tasto re- mais comprido do que 3 m em dispositivos de NE 44. LEDs mostram a corrente ajustada (Fig. 4). 25A (Diazed) - Proteg&o de condutores com bitola maxima de 2,5 mmzl ,
Zione sicura con tensione PELY a norma EN ) cor ve o . set (area nonvo atile della memoria dati). i 230 V AC (ELR H5-1-230AC/...), omesmodeve  « Um LED verde (PWR) sinaliza o estado geral do  * Para salvar, acionar novamente a tecla Reset - Protezione di linea per una sezione del cavo massima di 2,5 mm
50178/VDE 0160 (PELV). In questi dispositivi vie- = a"‘."a”‘l?”“’ sinistro/ df;‘[r)" ‘_’el'l' aZI_'OfF“ame"‘O vie- « Premere il tasto reset per oltre 2 s (e meno di 6 ). ser blindado. dispositivo. (érea ndo-volatil da meméria de dados). 16 AFF  (6,3x32mm) — Protecdo do dispositivo
ne esclusa la possibilita di corto circuito tra lato pri- De vieua 'Z_ZTto con unt giallo ( i ) ) :n questot n:odg V|ert1ef\/|su_allzza\ta per_:ta)? a c:)rren— * Emaplicagdes voltadas a seguranca, 0 dispositivo  « O movimento para trs ou para frente do aciona-  * S€acionar a tecla Reset por mais de 2 s (e menos ~ Protezione dei dispositivi
mario e secondario. n errore interno o estemo (emare di processo: e |m;()jos1a ?d ues_? unzione e posmnl N sg 0 deve ser protegido por uma protegéo contra o mento € indicado pelo respectivo LED amarelo de 6'5), a corrente ajustada ¢ exibida durante 3 s. 16 A (Dispositivo automatico B, Disjuntor) - Curto-circuito (rede 1,5 kA)

Campo di impiego: igvsr:cc;;t;;lgec,sslLr]wnnlw_eEtgar,on;:g((:E;z:)d| fase) vie- ggsg ?es)elmilsef%?; IS\LCT gi(;n ;Is?tri]\?oges ito e 2) non acesso. (L, R). E§ta funlgao apenas € possivel se 1) O_d'SPOS't'VO (Dispositivo automatico B, interruttore automatico) — Corto circuito (rete 1,5 kA)

* Questo prodotto & concepito per ambienti di tipo A b 9 i | o di all . d P i P ’ i * Utilizar exclusivamente fontes de alimentacdode  « Uma falha interna ou externa (Erro de processo: naohesta sendo comarcquado,_g 2) se ndo houver 20A (Disjuntor de protegéo do motor) — Curto-circuito (rede 1,5 kA)

(industriale). In ambienti di tipo B (domestico) il di- opo zﬁver appl ILCEaéO| a tenS|o_ne i al |mer|1taZ|t|)ne i A parh_re da u_na corrente d_el motqre di rede com separagéo segura, com tenséo PELV de sobrecorrente, assimetria, queda de fase) indica- nenhum erro ativo no dispositivo. (Salvamotore) — Corto circuito (rete 1,5 kA)

spositivo pud provocare disturbi radio indesiderati.  controllo, tUtEIIED lampeggiano una sola volta 45 A viene attivato un monitoraggio bloc- acordo com EN 50178/VDE 0160 (PELV). Nestas  da mediante um LED vermelho (ERR). A partir de uma corrente do motor de 20A TRS20R20A (Fusivel) - Curto-circuito (rede 5 kA)

In questo caso l'utilizzatore & obbligato a eseguire  ¢°Me Prova : chi :Vfdﬁres)curva caratteristica di inter- fontes, um curto-circuito entre lado primério e se-  pepis de ligar a tensdo de comando de entrada, to- 45 A, o monitoramento de bloqueio é TRS20R20A (Fusibile) - Corto circuito (rete 5 kA)

i vento, Tig. ). Ari A luido. i i isti - —
misure opportune. 9 cundario esta excluido dos os LEDs acendem, para testar os LEDs. :::z:d;o(’\)le;i«usn)ha caracteristica de 25 A gl-gG (Fusivel) — Curto-circuito (rede 10 kA)
¢a0», Fig. 5)- (Fusibile) — Corto circuito (rete 10 kA)
Tabella 1: Tabela 1: Fig. 3
Stato Descrizione PWR| ERR| L | R | Conferma di Status Descrigcdo PWR | ERR L ‘ R | Confirmagao
LED:|verde|rosso| giallo errore LED:| verde | vermelho| amarelo de erro

OFF Tensione di alimentazione (tensione di alimentazione di controllo) assente A A A A - Desliga N&o ha tenséo de alimentacéo (tensdo de entrada de comando) A A A A -

Pronto per il funzionamento Tensione di alimentazione (tensione di alimentazione di controllo) presente E A A A - Disponivel para operagdo Tensdo de alimentagédo (tenséo de entrada de comando) presente E A A A - Caédigo/Codice Corrente nominal/Corrente nominale [mA]

Azionamento inserito * Avviamento sinistro (L) E A E A Acionamento ligado * Movimento para tras (L) E A E A PWR | ERR L R ELR H5-I-...-0.6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9

* Avviamento destro (R) E A A E * Movimento para frente (R) E A A E 0 0 0 0 75 180 1500

Errore interno Errore interno del dispositivo—E r io sostituire il dispositivo E E A A impossibile Falha interna Falha interna do dispositivo — E necessario substituir o dispositivo E E A A nao possivel

- - —— ~ - — o —— —— 0 0 0 1 110 250 2000

Errore esterno nel comando Funzione bimetallica: La corrente del motore & superiore alla definizione della specifica Falha externa de controle Funcgéo bimetal: A corrente de motor é maior do que a definicéo para a corrente

o periferia della corrente nominale del motore ou periferia nominal do motor 0 Y 1 0 145 410 2500

(necessita di manutenzione, (ad es. classe 10 A): Tempo di raffreddamento in corso! (20 minuti) (Necessidade de manu-  (p.ex., Classe 10 A): Tempo de resfriamento em andamento! (20 minutos) 0 0 1 1 180 560 3000

NE44) « L'errore si & verificato nell'avviamento sinistro. E| B | E| A | automatico? tencao, NE44) « Erro ocorreu no movimento para tras. E B E | A | automatico? 0 1 0 0 215 710 3500

« L'errore si & verificato nell'avviamento destro. E B A | E | automatico « Erro ocorreu no movimento para frente. E B A | E | automatico ! 0 1 0 1 250 870 4000
Trascorsi 2 minuti lampeggia “L” 0 “R™: € possibile resettare manualmente. Depois de 2 minutos pisca «L» ou «R»: Um reset manual é possivel. 0 1 1 0 285 1020 4500
« L'errore si & verificato nell'avviamento sinistro. E B B| A manuale « Erro ocorreu no movimento para tras. E B B | A | manualmente 0 1 1 1 320 1170 5000
« L'errore si ¢ verificato nell'avviamento destro. E B A B manuale * Erro ocorreu no movimento para frente. E B A B | manualmente 1 0 0 0 355 1330 5500
Errore nel ripristino dello stato del sistema: Checksum errata. E B B B manuale Erro ao restabelecer o estado do sistema: Erro de checksum. E B B B | manualmente 1 0 0 1 390 1480 6000
La memoria termica della funzione bimetallica viene impostata sul valore massimo. A memoéria térmica da fungdo de bimetal é colocada para o valor max. 1 0 1 0 425 1630 6500
L'errore deve essere confermato manualmente anche per il funzionamento automatico. Mesmo na operagédo automatica, o erro deve ser confirmado manualmente. 7 0 7 1 260 1790 7000
Simmetria: Le correnti del motore differiscono 'una dall'altra di oltre il 33 %. E B A A manuale Simetria: As duas correntes de motor desviam em mais de 33 % uma da outra. E B A A | manualmente 1 1 0 0 295 1940 7500
Mancanza fase: mancanza di fase in caso di segnale di comando presente. Queda de fase: Queda de fase com sinal de comando presente. 1 1 0 ] 530 2090 8000
« L'errore si & verificato nell'avviamento sinistro. B B E A | automatico?  Erro ocorreu no movimento para tras. B B E A | automatico? 1 1 1 0 565 2250 8500
« L'errore si & verificato nell'avviamento destro. B | B | A| E | automatico? « Erro ocorreu no movimento para frente. B B A | E | automatico? 1 7 1 7 500 2400 9000
Blocco: La corrente del motore massima misurabile viene superata per oltre 2 s. Bloqueio: A corrente maxima medida do motor é ultrapassada por mais de 2 s. .
« L'errore si € verificato nell'avviamento sinistro. E B B A manuale * Erro ocorreu no movimento para tras. E B B A | manualmente Fig. 4
« L'errore si & verificato nell'avviamento destro. E B A B manuale * Erro ocorreu no movimento para frente. E B A B | manualmente
Spiegazione: A £ LED disinserito / E = LED acceso costante / B = LED lampeggia a ca. 2 Hz (50:50) Legenda: A £ LED desligado / E = LED acende permanentemente / B £ LED pisca a cerca de 2 Hz (50:50)
") Ponticello tra i morsetti "RES" e "AUT" /2 Nessun altro intervento richiesto ") Ponte entre os bornes "RES" e"AUT" / 2) Nenhuma medida adicional necessaria
© PHOENIX CONTACT 2012 Dok.-Nr.: 83082576 - 05 10424405
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5. Esempi di applicazione
Un disinserimento della tensione di ali-
mentazione di controllo con il motore co-
mandato porta sempre con sé l'usura del
motor starter ibrido!
E opportuno utilizzare questo circuito solo
quando non si prevedono pit di 10.000 disin-
serimenti nel corso dell'intera durata d'impiego
del sistema.

Dati di ingresso

5.1. Salvamotore (fig. 7).

Tutte le funzioni rilevanti per la sicurezza vengono realiz-
zate senza influenza esterna mediante il motor starter ibri-
do. Non sono necessarie particolari tecniche di circuito

5.2. Motore con freno
Se viene collegato un motore con freno (connessio-

Tenere presente:

Ilmonitoraggio della corrente del motore deve
essere aumentato del valore del freno (cor-
rente nominale freno). Impostare adeguata-
mente il valore sul motor starter ibrido (vedere
punto 4.3, fig. 4)!

ne alla morsettiera del motore), il freno deve essere  5.3. Connessione del relé ausiliario

collegato alle connessioni 2/T1 e 6/T3 (400 V AC). | relé ausiliari (ad es. PLC RSC 230UC/21, codice:

Collegare un freno di 230 V AC alla connessione 2966207) per il controllo di freni esterni o messaggi

4/T2 e al punto a stella del motore. dirisposta ad es. ai PLC devono essere collegatialla
connessione “4T2” e “N” dell'impianto.

5. Exemplos de aplicacao
Desligar a alimentacio com tenséo de co-
mando com o motor ligado sempre gera
desgaste no arrancador hibrido do motor!
Este tipo de ligagéo, portanto, apenas deve
ser utilizado se durante toda a vida til do sis-
tema n&o precisa contar com mais do que
10.000 desligamentos.

5.1. Protec@o do motor

Todas as fungdes relevantes para a seguranga sao
realizadas pelo controlador hibrido de motor, semin-
fluéncia externa. Técnicas especiais de comutagéo
nao séo necessarias (Fig. 7).

5.2. Motor com freio

Se um motor com freio é conectado (conex&o narégua
de bornes do motor), o freio deve ser ligado aos bornes
2/T1e6/T3(400 V AC). Umfreio de 230 V AC deve ser
ligado a conexao 4/T2 e ao ponto estrela do motor.

Favor observar:

O monitoramento do motor deve ser aumen-
tado pelo valor do freio (corrente nominal do
freio). Ajustar este valor de maneira corre-
spondente no controlador hibrido de motor
(ver. item 4.3, Fig. 4)!

Dados técnicos

Dados de entrada

ELR H5-1-24DC/...

PORTUGUES

5.3. Conexao de relés auxiliares

Relés auxiliares (p. ex., PLC RSC 230UC/21, no. ar-
tigo: 2966207) para controlar freios externos ou si-
nais de resposta, p. ex., ao CLP, devem ser
conectados aos bornes «4T2» e «N» do sistema.

ELR H5-1-230AC/...

Tensione di alimentazione nominale di controllo Ug

secondo |EC 60947-1/UL 508

Tensao de alimentacdo de comando Ug

conforme IEC 60947-1/UL 508 24V DC

230 V AC (50/60 Hz)

Campo di tensione di alimentazione di controllo Faixa de tensdo comando de entrada 19,2...30 V DC (32 V DC, max. 1 min.) 85...253 VAC
Corrente di alimentazione, di comando, di dimensionamento secondo |IEC 60947-1 Corrente de alimentagdo de comando conforme |IEC 60947-1 <40 mA <4mA
Ingresso controllo L, R: interruttore di controllo “Low” Entrada de controle L, R: Nivel de comando «Low» -3...9,6 VDC <44V AC
livello di commutazione “High” Nivel de comando «High» 19,2...30VDC 85...253 V AC
corrente di ingresso Corrente de entrada <5mA <7mA
Dati di uscita lato di carico Dados de saida Lado de carga ELR H5-I-...-0,6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9

Principio di commutazione

Principio de ligacao

Terminal com bypass, desligamento trifasico separado galvanicamente
stadio finale con bypass, disattivazione trifasica con separazione galvanica

Linha caracteristica de ativagdo a 20 °C [1]
Curva caratteristica di intervento a 20 °C [1]
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Fig. 5

Tensione nominale di esercizio Ug

secondo |IEC 60947-1

Tensé&o nominal de operagdo Uy

conforme IEC 60947-1 500 V AC (50/60 Hz)

Campo di tensione di esercizio

secondo |IEC 60947-1

Faixa de tensao de operacéao

conforme IEC 60947-1 42...550 V AC

Curvas de derating com 100% duracéo de ligagao (Outros dados sob consulta)
Curve di derating con durata di attivazione al 100% (Ulteriori dati su richiesta)

secondo UL 508 conforme UL 508 42...500 V AC A
Corrente di carico a 20 °C (vedere la curva di derating, fig. 6) Corrente de carga a 20 °C (vide curva derating, Fig. 6) 0..06 A 0..24A 0..9,0A - 9 i i i i i i t ELR...-24DC/... —
Corrente nominale di esercizio | secondo |IEC 60947-1 Corrente nominal de operagéo | conforme IEC 60947-1 3 < 8 —| Corrente de carga/Corrente di carico 9 A: |
AC-51 secondo IEC 60947-4-3  AC 51 conforme IEC 60947-4-3 0,6 A 24A 9A . ﬂ
AC-53a secondo IEC 60947-4-2/ AC-53a conforme IEC 60947-4-2/ 0,6 A 24A 6,5A 3= == 1 T 1T T  |———4 Poy
secondo UL 508 conforme UL 508 06A 2,4A 6,5A 3 § 6 N\ < ¢4
Potere di commutazione nominale Full Load (power factor = 0,4) Poténcia ligada nominal Full Load (power factor = 0,4) 0,3 kW (0,4 HP) 0,9 kW (1,2 HP) 2,3kW (3,0 HP) 29 5 ~
Full Load (power factor = 0,8) Full Load (power factor = 0,8) 0,5 kW (0,6 HP) 1,7 kW (2,2 HP) 4,6 kW (6,1 HP) 5 .2 4 ~ o
Corrente di dispersione (ingresso, uscita) Corrente de fuga (entrada, saida) 0 mA 0 mA 0mA ‘.6' [ ! . ~d
Tensione residua ale Tensé&o residual com |g <200 mV <300 mV <300 mV og3 —|—Corrente de carga/Corrente di carico 2,4 A /
Corrente impulsiva Pico de corrente 100 A (t= 10 ms) © 5 T T T Z
Circuito di sicurezza di ingresso Varistori Ligag&o de protegdo de entrada Varistores 1 Corrente de carga/Corrente di carico 0,6 A: nd
Short circuit current rating SCCR (Resistenza al corto circuito) secondo UL 508 Short circuit current rating SCCR (indice da corrente de curto-circuito) conforme UL 508 g? g: ————t—t—t—rT—T—T T g
- per 'impiego in circuiti che non forniscono una corrente simmetrica superiore a 5 kA, max. 500 V - adequado para utilizagdo em circuitos de corrente que ndo fornegam mais que 5 kA de corrente simétrica, : 0 T 1'0 T 2'0 T 3'0 T 40 50 60 70 =
- per I'impiego in circuiti che non forniscono una corrente simmetrica superiore a 100 kAgg, max. 500 V, max. 500 V A
se protetti tramite un fusibile da 30 A di classe J oppure CC -adequado para utilizagao em circuitos de corrente que néo fornegam mais que 100 kA de corrente simétrica, 9 . . . . , , ; ELR...-230AC/. 4
max. 500 V se houver protegao através de um fusivel de 30 A da classe J ou CC - | | | | I !\l\ ‘
Uscita risposta Saida de sinalizacao de resposta < 8 —|Corrente de carga/Corrente di carico 9 A:
Esecuzione dei contatti Contatto semplice, 1 contatto di scambio Versado do contato Contato simples, 1 contato reversivel g_g 7 é
Materiale dei contatti lega Ag, doratura dura Material do contato Liga de Ag, folheado a ouro duro g ‘s? 6 =
con funzione di com utilizagdo como Contatos de sinal / Contatto di segnale Contato de poténcia / Contatto di potenza T 5 ~
Tensione di commutazione max. Tensé&o de comutagdo maxima 30V AC/36 VDC 250 AC/DC % ﬁ ~ -
Tensione di commutazione min. Tensdo de comutagdo minima 100 mV 12V AC/DC oT 4 ] \
Corrente limite permanente Corrente constante limite 50 mA 6A 5 £ 3 —| Corrente de carga/Corrente di carico 2,4 A:
Corrente di commutazione min. Min. corrente de ligagdo 1mA 10 mA © 3 2 —f— ﬁ‘ + '?— ?— ? —f 75 \ 4 o
Potenza di disinserzione max., carico ohmico 24V DC Max. poténcia de desligamento, carga 6hmica 24V DC 1,2W 140 W 1 Corrente de carga/Corrente di carico 0,6 A: N 9 \
48V DC 48V DC - 20W 06 _—_ — — — AN
50V D6 sovDo - ow o S >
110V DC 110V DC - 23W 0 10 20 30 40 50 60 70
220V DC 220V DC - 40 W Temperatura ambiente/Temperatura ambiente [°C]
250 VAC 250 VAC - 1500 VA
Tecnica di misurazione (riferita alla curva caratteristica di intervento, fig. 5) Tecnologia de medicéo (em relac&o a linha caracteristica de ativacao, Fig. 5) ELR H5-I-...-0,6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9 @ = alinhado com distancia de 20 mm/affiancati con distanza di 20 mm
Misurazione della corrente Medicao de corrente @ = alinhado sem distancia/affiancati senza distanza Fig. 6
Campo Faixa 0,075...0,6 A 0,18...2,4 A 1,5..90A
Monitoraggio della si tria Supervisédo de simetria
Valore Inay > Inominale => Umax - Imin/ Imax) indice Tmax > Inominal => (méx - Imin/ Tméx) >33% / 267% >33% / = >33% / 267%
Valore Imay < Inominale => (Imax - Imin/ Inominate) Indice Imax < Inominal => (Imax - 'min / Inominal) 233% / 267% 233% / 267% 233% / 267% Exemplos de ligacao / Circuiti di esempio
Tempo di risposta Tempo de resposta 2min. / 18s 2min. / 1,8 2min. / 1,8s 24V DC
Protezione blocco Protecao de bloqueio GND:
I(LT) 0 I(L3) I(L1) ou I(L3) - - >45 A L1—
Tempo di risposta Tempo de resposta - - 2s L2
Curva caratteristica di intervento (ved. fig. 5) secondo IEC 60947 Linha caracteristica de ativacéo (v. Fig. 5) conforme IEC 60947 - - Classe 10A N
Tempo di raffreddamento Tempo de resfriamento - - 20 min. -
Dati generali Dados gerais ELR H5-I-...-0.6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9
Dissipazione min./max. Perda de poténcia min./max. 0,88 W/2,5 W 0,88 W/4,1W 0,88 W/7 W F1 H HD
Frequenza di commutazione max. Max. frequéncia de comando 2Hz
Durata cicli di operazioni Vida util ciclos de manobras 3x10 A <l) 3 ﬁ CE
Grado di protezione Classe de protegao 1P20 L1213
Temperatura ambiente esercizio Faixa de temperaturas ambiente Operagao -25°C...+70°C ELR H5-I-.../500AC-...
trasporto, immagazzinamento Transporte, armazenamento -40°C...+80°C

Tensione impulsiva di riferimento

- tra tensione d'ingresso di controllo, alimentazione del controllo e di commutazione

* Tensione nominale di rete (< 500 V AC)

* Tensione nominale di rete (< 300 V AC, ad es. 230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Tensione nominale di rete (300...500 V AC)

- tra tensione di ingresso di controllo, tensione di alimentazione del controllo e uscita della risposta

- tra uscita della risposta e tensione di commutazione

* Tensione nominale di rete (< 500 V AC)

* Tensione nominale di rete (< 300 V AC, ad es. 230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Tensione nominale di rete (300...500 V AC)

Separazione sicura = safe isolation
Isolamento base = basic isolation

Tensao de choque nominal

- entre tensdo de entrada de comando, tens&o de alimentacéo de comando e tenso de comutagéo

* Tens&@o nominal de rede (< 500 V AC)

* Tens&o nominal de rede (< 300 V AC, p.ex., 230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Tens&o nominal de rede (300...500 V AC)

- entre tensdo de entrada de comando, tens&o de alimentagdo de comando e saida de sinal de resposta

- entre saida de sinal de resposta e tensédo de comutagdo

* Tens&o nominal de rede (< 500 V AC)

* Tens&@o nominal de rede (< 300 V AC, p.ex., 230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Tens&o nominal de rede (300...500 V AC)

6 kV (ELR H5-1-24DCI...)

Safe isolation (EN 50178)
Safe isolation (IEC 60947-1)
Basic insulation (IEC 60947-1)

Safe isolation (IEC 60947-1)

Safe isolation (EN 50178)
Safe isolation (IEC 60947-1)
Basic insulation (IEC 60947-1)

Isolamento seguro = safe isolation
Isolamento bésico = basic isolation

4KV (ELR H5-1-230AC/...)

Basic insulation (IEC 60947-1)

Safe isolation (IEC 60947-1)

Safe isolation (IEC 60947-1, EN 50178)
Basic insulation (IEC 60947-1)
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Categoria di sovratensione

Categoria de sobretensao

Grado di inquinamento

Grau de impurezas

2

Norme/disposizioni

Requisiti per centrali elettriche

Normas/Determinagdes

IEC 60947-4-2

Exigéncias de usina elétrica DWR 1300/Z2XX01/DD/7080.8d

Tipo di assegnazione

Tipo de atribuicao

1

Posizione di installazione

Verticale (guida di supporto orizzontale)

Posi¢éo de montagem

vertical (trilho de fixagdo horizontal)

Montaggio (vedere la curva di derating, fig. 6)

affiancabile con distanza = 20 mm

Montagem (vide curva derating, Fig. 6)

alinhavel com distancia = 20 mm

Custodia:

materiale / dimensioni (L/A/P)

Caixa:

Material / Dimensdes (L/A/P) PA 66/ (22,5/99/114,5) mm

Dati di collegamento (sezione del conduttore)
— Vedere Indicazioni sui collegamenti! —

morsetti a vite (rigidi/flessibili)
Filettatura M3, coppia di serraggio consigliata

Dados de conexao (bitola de condutor)
— Ver instrugcdes de conexao! -

borne a parafuso (rigido/flexivel) 0,14-2,5 mm? (AWG 26-14)
Rosca M3, torque de aperto recomendado 0,5-0,6 Nm/5-7 Ibs-ins

Peso

ca.

Peso

cerca de 212g

Conformance / Approvals

acc. to UL 508

Konformitat / Zulassungen

nach UL 508 NLDX File: E228652

NMFT File: E323771
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TURKCE

Ters déndiirme islevli hibrid motor
salteri

1. Guvenlik talimatlari/Montaj bilgileri

« Cihaz lizerinde galisma yaparken ulusal glivenlik
ve kaza 6nleme talimatlarina dikkat edin.

* Guvenlik talimatlan g6z éntinde bulundurulmamasi
sonucu can kaybi, agir yaralanmalar veya biyik
miktarlarda maddi kayiplara sebep olunabilir!

* Devreye alma, montaj ve sonradan donatim
sadece uzman bir elektrik tesisat¢isi tarafindan
yapilmalidir!

* Calismaya baslamadan énce cihazin elektrik
baglantisini kesin!

* 230 V AC kontrol initeli cihazlarda kontrol
besleme gerilimiile kontrol giriglerinin mutlaka ayni
fazda olmasina dikkat edilmelidir!

* Calisma esnasinda elektrik kesicilerin
bilesenlerinde tehlikeli yliksek gerilim olabilir!

* Calisma esnasinda elektrik kesicilerin koruyucu
kapaklari ¢ikartlmamaldir!

* Kullanma kilavuzunu saklayin!

* Bucihaz ilisik bir donanimdir ve muhtemel patlayici
ortamlara monte edilmemelidir. ilisik donanimlarin
kurulumlari ve ¢aligtinimalari ile ilgili gecerli
guvenlik talimatlarina dikkat edin.

* Calisma modu «otomatik RESET» kullanildiginda,
soguma suresi sona erdiginde — bir kontrol sinyali
mevcut ise —tahrik tnitesi yeniden ¢alisir. Soguma
suresi 20 dakikadir.

* Cihaz, isletme kilavuzunda tanimlanmis olan
sinirlar agan mekanik ve isil yliklere maruz
birakilmamalidir. Mekanik veya elektriksel
hasarlara karsi korumak icin, cihaz IEC 60529/EN
60529'a uygun bir koruma sinifina sahip, uygun bir
mahfaza icine de monte edilebilir.

* Montajda isletme kilavuzunda tanimlanmis olan
talimatlara uyulmalidir. Galisma esnasinda cihazin
icindeki elektrik devrelerine erigsime izin verilmez.

* Bu donanim uygulayici tarafindan onarilamaz ve
esdegerde baska bir cihaz ile degistiriimelidir.
Onarnimlar sadece Uretici tarafindan yapilabilir.

 Tahrik Unitesi calistinidiginda veya kapatildiginda,
cihaz bir islev ariza teshisi yapar. Ayrica bir elektrik
teknisyeni ya da ilgili standartlari bilen bir usta
tarafindan «motor korumasinin» giivenlik islevi
kontrol edilmelidir. Bu test igin tahrik Ginitesi sag
veya sol ydne dogru calistinimal ve kablolarin
birindeki elektrik akimi kesilmelidir (6rn. Faz L1 ya
da L3'teki bir sigorta ¢ikartilarak). Hibrid motor
calistirici bu durumda tahrik Ginitesini 1,5...2 sn
icerisinde kapatir. Saga ya da sola dénis LED'leri
soner ve Err-LED ile geribildirim ¢ikisi etkinlesir.

* 230 V AC cihazlarda (ELR H5-1-230AC/...)
uzaktan reset baglanti kablosu 3 m'den daha uzun
ise, bu kablo ekranlanmalidir.

* Guvenlikle ilgili uygulamalarda cihazin bir erigsim
korumasi ile emniyete alinmalidir.

» Sadece EN 50178/VDE 0160 (PELV) uyarinca
PELYV gerilimli, giivenli ayinmli sebeke adaptérleri
kullanin. Bunlarda temel ve ikincil taraf arasinda
kisa devre onlenir.

Uygulama alani:

* Bu bir A ortami (endistri) Griiniidir. Bu cihaz
B ortaminda (evsel) arzu edilmeyen radyo girisim
sorunlar olusabilir; bu durumda uygulayicinin
gerekli dnlemleri almasi zorunludur.

2. Kisa tanimlama

Elektrik akimi denetlemeli ters déndirme islevli 3 faz
hibrid motor salteri ELR H5-I-SC-.../500AC-... ile
¢ islev birden yerine getirilir:

* Sag kontaktor

* Sol kontaktor

* Motor koruma rélesi

Dahili bir ara kilit devresi ve ylk kablolamasi saye-
sinde, kablolama giderleri minimum seviyeye
dasuralir.

3. Baglant bilgileri
3.1. Kumanda elemanlari (Sekil 1)

Girig: Kontrol besleme gerilimi

Kontrol girisi: Saga/Sola

Onaylama girigleri MAN, RES, AUT
Geribildirim

Anma akimi parametre ayari igin potansiyometre
PWR LED'i: «<Kontrol besleme gerilimi»
ERR LED'i: «Mesaj/Hata»

LED L: «Sola donuis»

LED R: «Saga donls»

Reset butonu

3 faz cikis gerilimi

3 faz girig gerilimi

Taslyici raya tutturmak igin metal kilit

©CONOOALRWN =
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3.2. Sebeke baglantisi ve kablo korumasi

DIKKAT: Hayati tehlike! Kesinlikle sebeke
gerilimi agikken ¢aligiimamaldir!

» 3 faz sebeke baglandiginda, klemens isaretlerine
mutlaka dikkat edilmelidir!

* Maks. sigorta (bkz. Sekil 3):

* Kontrol besleme gerilimi ve kontrol gerilimi girigleri
DIN 19240 (maks. %5 kalan dalgalilik)!

230 V AC kontrol Uiniteli cihazlarda besle-
me gerilimi ile kontrol giriglerinin mutlaka
ayni fazda olmasina dikkat edilmelidir!

* Uzun kumanda kablolarinda parazit darbelerinin
enduktif ve kapasitif ayriimalanini énlemek igin,
ekranlanmig kablolar kullaniimasini 6nermekteyiz.

iki iletkeni ayni klemens yerine baglamak
istiyorsaniz, kullanilan iletkenlerin kesit-
leri ayni olmahidir!

4. Islev

4.1. Gorsellestirme - Durum LED'leri

Hibrid motor caligtirici toplam dért LED ile isletme

durumlarini gésterir. LED'lerin islevleri NAMUR 6ne-

risi NE 44'e goredir.

* Cihazin genel durumu yesil bir LED (PWR) ile
gosterilir.

* Tahrik Gnitesinin saga veya sola dénmesi birer sari
LED (L, R) ile gosterilir.

* Dahili veya harici bir hata (iglev hatasi: agirn akim,
asimetri, faz kaybi) kirmizi bir LED (ERR) ile
gosterilir.

Kontrol gerilimi verildiginde LED'lerin tim0 test LED'i

olarak bir kez yanar.

4.2. Ariza teshis islevi (Tablo 1)

Hibrid motor ¢alistirici gesitli ariza teghis iglevleri kul-

lanarak ¢ogu dahili ve harici hatalari (periferi hatalari)

tespit edebilir.

* Bir hata tespit edildiginde, cihaz glivenli kapatma
konumuna gecer.

* Dahili tim hatalar onaylanabilir ve cihaza kaydedilir.
Cihazin daha sonra yeniden calistinimasi miimkiin
degildir.

 Harici hatalarda glivenli olarak kapatiimis
durumdan ¢ikmak igin hatanin onaylanmig olmasi
gerekir.

4.2.1. Hata onaylama
Bir hatanin onaylanabilmesi igin Ug farkl olanak mev-
cuttur:

Maniiel (Reset butonu):

* Cihazin 6n ylzeyinde bulunan reset tusuna basin.

Yaklasik 2 saniye sonra, reset butonuna basiimaya

devam edilirse, hibrid motor galistirici yeniden hata

konumuna gecer.

Onaylama talebi (reset butonu basili durumda) 6

saniyeden fazla surdiiginde, "Parametre ayan"

calisma moduna geger.

Mantiel (uzaktan onaylama yeri):

* MAN ile RES klemensleri arasina bir tus (normalde
acik) baglayin.

MAN girisinde pozitif bir kenar tespit edildiginde,

onaylama tetiklenir. 2 saniyelik bir siire sonunda ne-

gatif bir kenar tespit ediimezse, onaylama devresin-

de bir anza ya da etkileme olabileceginden, hibrid

motor galistirici yeniden hata konumuna geger.

Otomatik:

* RES ile AUTO klemeslerini birbirlerine baglayin.

Bimetal denetim tetiklendikten ve bir soguma stire-

sinden sonra cihaz otomatik bir onaylama

gerceklestirir.

Reset gerilimi RES klemensi tarafindan
sunulur. Anma kontrol besleme gerilimi
24V DC olan tiplerde, bu 24 V DC'dir ve
230 V AC'de ise bu 6zel sistem gerilimidir.

4.2.2. Geribildirim

Hibrid motor ¢alistirici bir hata tespit ettiginde,
geribildirim rélesi etkinlesir, yani normalde agik (NO)
kontak kapanir ve normalde kapali (NC) kontak agilir.
Bu davranig bir motor koruma anahtar ya da motor
koruma rélesi davranigi gibidir.

4.3. Parametre ayari — motor anma akimi

spesifikasyonu

* «Parametre ayari» galisma moduna gegmek igin
reset butonuna 6 saniyeden daha uzun bir stire
basin - yesil PWR LED'i bir kez yanip soner.

Diger ¢alisma modlarindan farkinin anlasilabilmesi

icin, parametre ayari calisma modunda LED'ler 2 sa-

niye araliklarla 0,3 saniye séner.

 Tahrik Gnitesinin anma akimini 240°
potansiyometre ile ayarlayin. Anma akimi
spesifikasyonu 16 kademede belirlenir. Ayarlanan
akim degeri dort LED ile gosterilir (Kod, Sekil 4).

* Bu degeri kaydetmek igin yeniden Reset butonuna
basin (veri belleginin ugucu olmayan alanina).

* Reset butonuna 2 saniyeden fazla (ve 6 saniyeden
az) basildiginda, ayarlanmis olan akim degeri 3 s
sure ile gosterilir. Bu islev sadece, 1) cihaz etkin
degilse ve 2) cihazda bir hata yoksa miimkiindur.

45 A lizerinde bir motor akimindan itiba-
ren blokaj denetimi etkinlegir
(bkz. «Tetikleme tanim egrisi», Sekil 5).

Tablo 1:
Durum Tanimlama PWR| ERR L | R |Hata onaylama
LED:| yesil| kirmizi sari
Kapall Besleme gerilimi (kontrol besleme gerilimi) yok A A A A -
Calismaya hazir olma Besleme gerilimi (kontrol besleme gerilimi) var E A A A -
Tahrik Unitesi etkin * Sola donus (L) E A E A
* Saga donus (R) E A A E
Dahili hata Dabhili cihaz hatasi — Cihazin degistirilmesi gerekir E E A A | mimkin degil
Kontrolde veya periferide Bimetal islevi:Motorun akimi anma motor akimi degerinden buyiik
harici hata (6rn. Class 10 A): Soguma suresi bagladi! (20 dakika)
(Bakim gereklidir, NE44) . go)a déniiste hata olustu. E| B | E| A| otomatik"
« Saga doniiste hata olustu. E B A| E otomatik )
2 dakika sonra «L» veya «R» yanip séner: maniiel reset miimkiin.
* Sola donuste hata olustu. E B B A manuel
* Saga donuste hata olustu. E B A B manuel
Sistem resetlenirken hata olustu: Saglama toplami yanlis. E B B B manuel
Bimetal islevin isil bellegi maks. degere getirildi.
Hata otomatik modunda da mantiel olarak onaylanmalidir.
Simetri: Her iki motor akimi arasinda %33'den fazla fark var. E B A A manuel
Faz kesintisi: Mevcut kumanda sinyalinde faz kesintisi.
* Sola donuste hata olustu. B B E A otomatik 2
« Saga doniiste hata olustu. B B A| E otomatik 2
Blokaj: Olculebilen maks. motor akimi 2 saniyeden fazla bir sire asildi.
* Sola donuste hata olustu. E B B A manuel
* Saga donlste hata olustu. E B A B manuel

Aciklama: A 2 LED kapali / E 2 LED surekli yaniyor / B 2 LED yakl. 2 Hz (50:50) yanip sénlyor
1) "RES" ve "AUT" terminalleri arasinda kopra / 2 Baska 6nlem almaya gerek yoktur

PYCCHUU

Hom6uHMpoBaHHbIi nycKaTenb
aneKTpoasurarens ¢ pyHKUMei noBopoTa

1. Tpe6oBaHUA MO TEXHUKE
6e30nacHoCTM/yKa3aHWA NO MOHTaHy
* [pu BbINOSIHEHUM ItOGbIX PAGOT C 06OPYA0BAHUEM
HEo6XoaAMMO COBMIAATL TPEGOBaHNSA HALMOHA/BHBIX
HOPMaTUBHbIX JOKYMEHTOB, PETY/IPYIOLLIMX BOMPOCHI

6€30MacHOCTU U NPEAOTBPALLIEHNA HECHACTHBIX C/yHaeB.

* HecobntoaeHne TpeGoBaHmiA Mo TEXHWKe 6e30MacHoCT
MOXET NPMBECTU K CEPLE3HBIM TPaBMaM, Br/1I0Tb 0
CMepTe/IbHOro Ucxoa, Uan K 3Ha4MTeIbHOMy
marepuasibHoMy yLuep6y!

BBog, B aKCnyaTaumio, MOHTaX, 3MEHEHWA
nepeoGopyA0BaHME YCTPOVCTBA AO/THHbI MPOU3BOAUTL
TONbKO KBBI]I/ICDVIL[VIPOBaHHble cneunamcTbl No
9NIEKTPOMOHTaY!

* [Nepep Ha4asIoM MPOBEAEHIS PaBoT YCTPOVCTBO ClIEAyeT

06ecTo4nTb!
* BycTpolicTBax ¢ HanpsixeHrem 230 B nepem. Toka
06A3aTesIbHO UCMO/L30BATL TaKyHo e dasy Aia

HaNPSHEHNA MUTaHWA LIENW YNIPaB/IEHNA 1 YNPaBIAIOLLMX

Bxopos!
* Bo BpemA paboTbl YaCTU SNIEKTPUHECKNX
KOMMYTaLMOHHbIX YCTPOMUCTB HAXOAATCA NOJ OnacHbIM
HanpsAmeHrem!
Bo Bpems paGoTbl 3anpeLaeTcs CHUMATb 3allUTHbIe
MOKPbITUA C SNEKTPUHECKNUX KOMMYTaUWOHHbIX
ycTpovicTs!
Heo6xoaMMo coxpaHuTb MHCTPYKLMIO Mo aKcruyaTaLym!
JlaHHOe YCTPOWCTBO OTHOCUTCA K CBA3AHHOMY

3/1EKTPOOBOPYAOBAHUIO U [JO/TKHO BbITb YCTAHOB/IEHO BO
B3pbIBOGE30MacHoi 30He. Mpy MOHTaxKe 1 aKCryaTaumn

CBA3AHHOrO 060PYAOBaHUSA HEOGXOAMMO COB/0AATL
Tpe6oBaHWA TEXHUKKU 6e30MacHOCTH.

* [pu UCroNb30BaHNMM pexMMa PaBoTbl «ABTOMATUHECKUIA
P! P! p:

CBEPOC» no ucteyeHnn BpeMeHn OX/1axKAeHUA NPUBOZ,
CHOBA BR/IOHAETCA, €C/U ELLIE UMEETCA CUrHas1
ynpaeneHua. Bpema oxnaraeHns coctasnset 20 MUHYT.
* YCTPOWCTBO He [I0/MHKHO NOJBEPraTbCs MEXaHUHECKWM U
TEPMUYECKUM HarpysKaM, MPeBbILLAIOLLMM yKasaHHbIe B
[iaHHOM MHCTPYKLM NpeesbHble 3HaYEHMS.
Mpu HEO6XOAMMOCT [OMONHUTENBHOM 3aLLMTLI OT
MEXaHUYECKUX /W 3/IEKTPUHECKVX MOBPEHAEHNI
YCTPOMCTBO MOKET BbITb OCHALLEHO KOPYCOM CO
CTeneHbto 3aLmThl cornacHo MK 60529/EN 60529.
* Mpu MoHTaxKe 0GOpyAOBaHUA CrieayeT cobnoaaTs
TpeGoBaHWA COOTBETCTBYIOLLMX MHCTPYKLMIA. Bo Bpems
paboTbl yCTPOMCTBA HE IOMYCKAETCA AOCTYM K
BHYTPEHHUM 3/IEKTPUYECKUM LIENAM.
PeMOoHT aaHHOro yCTpoiicTaa nosb3oBartesieM He
[ponyckaeTcs. Mpy BbIXOAE 13 CTPOS 3TO YCTPOWCTBO

[OMKHO BbITb 3aMEHEHO Ha TaKoe e. Bce Heobxoaumble

PEMOHTHbIE PaBOTbI AO/HHbI NPOM3BOAUTLCA
KOMMaHUel-13roToBUTeNEM.

L4 an BHIIO4EeHMU NpUBOAA U/IU B OTKIHO4EHHOM
COCTOSIHUM YCTPOWCTBO MPOU3BOANT AUArHOCTUKY
yHKUMIA. [lONONHUTENBHO CreumanmcT(bl)-
3NEKTPOTEXHUK (M) UM KBIMDULMPOBAHHbIN
CMELMaINCT, KOTOPbII XOPOLLIO O3HAKOM/IEH C
COOTBETCTBYHOLWMMN HOpMaMH, MOXET NPOBECTU
NPOBEPKY PYHKLMM G6e30nacHOCTH «3alumTta
aneKTpoaBHraTens». [lna nposeseHUs aToro
MUCNbITaHUA NPUBOA LONTHEH pa6o1'a'rb B Hanpas/ieHUN

BpAaLLEH1A YaCcOBOM CTPE/KU/MPOTUB YACOBOW CTPE/IKU,

1 NP1 STOM AOMKEH BbITb MPEPBaH TOK B NPOBOAHUKE

06nacTb NPUMEHEHHA:

» [laHHOE U3Ae/Me NpeaHasHaYeHo Af yCioBuiA A
(NpombILLIeHHOE 1cnonb3oBaHKWe). B ycnosuax B
(6bITOBOE MCMO/L30BaHNE) JAHHOE YCTPOMCTBO MOXKET
BbI3BATb HEMXE/aTesbHble PaZMONOMEXH; B 3TOM CrlyHae
N0/1b30BaTb MOHET 6bITb 06513aH NPEANPUHATL
COOTBETCTBYIOLLME MEPbI M0 GE30MACHOCTH.

2. HpaTKoe onucaHue
TpexdaszHblit KOMGMHUPOBAHHBIV MycKaTe b

aneKTpogsurarens ¢ pyHKuuei nosoporta ELR H5-1-SC-

.../500AC-... C KOHTPONIEM CUrHaNA TOKa
BbINOJIHAET TPU PYHKLMM:

* MNyCcK B Hanpas/IEHWM MO YACOBOW CTPE/Ke

L4 I'ch+( B Hanpas/1eHWX NPOTMB YacoBoW CTpeKn
* Pene 3aluTbl dN1IeKTpoasurarena

Hanmume BCTpoeHHOM CxeMbl 6I0KMPOBKM U CUIOBOWM
NPOBOAKM NO3BO/IAIOT 0 MUHUMYMa CHU3WUTb
KO/MYECTBO [0MOJTHUTEIbHbIX MPOBOAOB U Kabenei.

3. YKasaHu1A No NogK/II4eHUIo
3.1. dnemeHTbl ynpasneHus (puc. 1)

1 Bxop: HanpsarxeHune nuTaHua Lenv ynpasnenus

2 Ynpasnswwwmii Bxoa: BpalyeHue no/npoTtme

4acoBOW CTPEJ/IKM

Bxogp! keuTpoBanna MAN, RES, AUT

O6patHan curHasmsaums

MoTeHUMOMETpP ANA NapaMeTPUpOBaHu1A

HOMWHaIbHOrO TOKa

CeeTogvop;

PWR: «HanpseHu1e nuTaHna Leny ynpasneHunsa»

ERR: «Coo6LeHne/owmnbKa»

L: «BpaliyeHre NpoT1B YacoBOW CTPESKU»

R: «BpalleHure no 4acoBoi cTpenke»

HKHonka c6poca

TpexdasHoe BbIXOAHOE HanpsKeHne

12 TpexdasHoe BXOAHOE HanpsKeHne

13 MeTannmyeckuit 3aMoK ANA KpenneHus Ha
MOHTaKHOM pelike

a s W

-
t3ow~No

3.2. nOAKﬂIO“IeHMe K CeTu U 3awuTta cetu

BHuMaHHue: OnacHo AnA Mu3Hu! HuKorga He
pa6oTaTb Npu BR/IIOYEHHOM CETEBOM
HanpsM#eHum!

* Mpu NoAKNYEHWUM TpexdasHOM CeTU HE06XOAUMO
0653aTesIbHO Y4NUTbIBaTb MapKUPOBKY BbIBOAOB
Knemm!

* MakcumanbHas 3awura (cm. puc. 3):

* Bxogibl HaNpAXeHWs NUTaHWA Lenu ynpaBieHns 1
YNPaBASAIOWEro HanpAXKeHUs Heo6X0ANMMO
MCMo/b30BaTh BMECTE C MOAYNAMU MUTaHUA
cornacHo DIN 19240 (makc. 5% ocTaTo4HoM
nynscaumm)!

B ycTpoiicTBax ¢ HanpsameHnem 230 B
nepem. TOKa 06A3aTe/IbHO UCMO/Ib30BaTh
TaKylo e a3y ANA HanNpAKEHUA NUTaHUA
Lenu ynpas/ieHUA U yNpaBaAoLWmnX BXoA0B!

* YT06bI M36€MaTb MHAYKTUBHOIO UM EMKOCTHOIO
B/IMAHWA UMMYJIbCHBIX MOMEX Ha yrpasnstioLye
Kabenu, PEeKOMEeHAYETCA UCMO/b30BaTb IKPaHBbI.

Mpu nogcoeanHeHnn ABYX NPOBOAOB NoOA,
OfHOI KNeMMoit Heo6XoAUMO
1cnosb3oBaTh NPOBOAA OAUHAKOBOro
ceyeHuma!

4. DYyHKUMA

4.2. DYHKUMA AUMarHocTurM (Tabnmua 1)

Bnaropaps pasanyHbIM GYHKLUMAM ANArHOCTUKN

KOMBMHMPOBaHHbIN NycKaTe b 3NeKTpoaBUraTens

MOMET pacno3HaBaTb MHOr1e BHYTPEHHHME, a TaKKe 1

BHELLHWE OLUMEKM (OLUIMBKK NepudepUitHbIX

YCTPOMCTB).

* Mpu 06HapyHeEHWM OLLIMBKM YCTPOMUCTBO HAXOANUTCA B
6e30MacHOM OTH/IIOHEHHOM COCTOAHUN.

* Bce BHyTPEHHWe OLLMGKKN COXPAHAIOTCA B MaMATK
YCTPOMCTBA, a He KBUTUPYHOTCS. MOBTOPHbIM BBOZ,
YCTPOICTBA B SKCTyaTaLyto HEBO3MOEH.

* lMpu HaNM4MK BHELLHE OLWIMGKK ANA BbIXOAA U3
6e30MacHOro OTKJIOYEHHOrO COCTOAHMA TpebyeTcA
KBUTUPOBaHWE OLUIMBKU.

4.2.1. KButpoBaHM1e OWNGKN
HB1TMPOBaTb OLUIMBKY MOMHO TPEMA PasHbIMM
cnoco6amu:

BpyuHyto (KHonka RESET (kHonka c6poca)):

* HaxaTb KHOMKy copoca Ha nepeaHew naHenu
ycTpoWicTBa.

Ecnv no ucteveHnm NpuA. 2 CeKyHZ KHOMKa cépoca no-

NPEXHEMY HaxaTa, KOMBMHUPOBAHHbIM NycKaTe b

ANeKTpoABUraTena OnATb NEPEXoauT B COCTOAHUE c6os.

Ecnu 3anpoc KBUTMpOBaHWA (HaxaTasn KHonKa cépoca)

[nTCA 6onee 6 CeKyHA, NPOUCXOAUT NEPEXO B

pexum paboTbl “MapameTpuposaHue”.

BpyuHYyI0 (4UCTaHLMOHHOE KBUTUPOBaHWE):
* [oAK/MOHNUTD KHOMKY (3aMbIKAIOLLMIA KOHTaKT) MeXay
knemmamn MAN m RES.
HKak TonbKo Ha Bxoae MAN pacnosHaeTca
MNOJIOHKUTENbHDBIN (DPOHT, CpabaTbiBaeT KBUTUPOBaHUE.
Ecnm no ucteveHnn npubi. 2 CEKyHZ He pacnosHaeTcs
oTpuLaTe bHbIA GPOHT, KOMGMHUPOBAaHHbIV MycKaTeNb
2/IeKTPOABUraTeNsA ONATL NEPEXOAUT B COCTOAHME
€601, TaK KaK He UCK/II0YaETCA BO3MOKHOCTb
MaHWNyIMpOBaHUA NN HATMYUA HEUCNPaBHOCTU B LLlenu
KBUTUPOBAHKA.

ABTOMaTHUYECKM:
* Co3aath 9NeKTPUYECKOe COEAMHEHUE MEHAY
Knemmamm RES 1 AUTO.

YCTpOICTBO NPOU3BOAWT aBTOMATUYECKOE

KBUTUPOBaHKe nocne cpabarbiBaHUs

6UMETaIIMHECKOrO YCTPOWMCTBA KOHTPONA U

NOCNEAYIOLLEro OXNaMKAESHNA.

E] Hnemma RES npefocTaBnseT HanpsxeHue ans
c6poca. B BapraHTax ¢ pacieTHbIM HanpsKeHnem

NUTaH1A Lenu ynpaesieHns B 24 B nocT. Toka - 31o

24 B nocT. ToKa, np1 230 B nocT. Toka —

crieLabHOe CUCTEMHOE HarpAKEHHE.

4.2.2. O6paTHasA cMrHanusauma

HaK TonbHO KOMBMHUPOBaHHBIN NMycKaTe b
3NEKTpoaBUraTens 06HapyHUBAET OLLMGKY,
cpabaTbIBaeT pese 06paTHOM CBA3M, T.€. 3aMbIKaeTcA
3aMbIKAIOLLMIA KOHTAKT WK Pa3MblKaeTCA
pasMblKaloLWMIA KOHTaKT. TaKol NpUHLMN AercTBrA
COOTBETCTBYET 3aLMTHOMY aBTOMaTy
2NIEKTPOABUraTeNIA WU Pene 3aluTbl
a/IeKTpoaBUraTens.

4.3. NapameTprpoBaHue — 3ajaHHbIi1 HOMUHA/IbHBbI
TOK fABUraresns
* [pun HaxKaTK KHOMKW copoca 6onee 6 CeKkyHp, Ana
nepexoaa B MM paboTs! «MapameTpupoBsaHie»
OZIHOKPATHO MUraeT 3eneHbli ceeToguos PWR.
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CONTACT

PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG
FlachsmarktstraBe 8, 32825 Blomberg, Germany
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ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-0,6 2900573
ELR H5-1-SC-230AC/500AC-0,6 2900691
ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-2 2900574
ELR H5-1-SC-230AC/500AC-2 2900575
ELR H5-1-SC- 24DC/500AC-9 2900576
ELR H5-1-SC-230AC/500AC-9 2900578
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[na oTanumaA oT Apyrvx paboymx COCTORHMIA B P
paboTbl «[lapameTprpoBaHve» CBETOAMNOAbI

(Hanpumep, NyTeM yaaneHns npefoxpaHnTens B pase 4.1, Bu3yannsauys - CBeTOAMOAbl COCTOAHUA OTH/IOHAIOTCA Ha 0,3 CeKyHAb! C MHTEPBAIOM B 2 CEKYHAbI. 25A (Diazed) — 3awuTa ceTelt c MaKc. cevyeHneM NpoBoaos 2,5 MM
L1 nm L3). 3atem KOMGMHMPOBAHHBI MycKaTesb ToCPEACTBOM HETbIPEX CBETOAMO/I0B KOMBHHIPOBAHHBIN » C NOMOLLbI0 240°-NOTEHLIMOMETPA HACTPOTL - Maks. kablo kesiti 2,5 mm? icin kablo korumasi
9NIEKTPOABMraTeNA BTeYeHNe 1,5...2 CEKYH/, OTK/IOUMT  nycraTesb 3/EeKTPO/BUraTeNs OTOBPaAET paboune HOMUHa/TbHBIM TOK NpMBOAA. HacTpoiika HOMUHaIBHOTO 16 AFF (6,3 x 32 mm) — 3aluTa ycTpoicTs
Np1BoA. CBETOANOAL! /1A BpALLEHHS MPOTHB/MO COCTORHMA. PPYHKLM CBETOAMOA0B COOTBETCTBYIOT TOKa MPOMCXOANT 16-TH CTyreHyaro. YeTbipe - Cihaz korumasi
12COBO/ CTPE/IKE raCHYT, 3aropaloTes CBETOAUOAEIT M peromerpaunam NAMUR NE 44, CBETOAMO/A OTOBPKAIOT 33/aHHBIV TOK (KOA, prC. 4). 16 A (ABTOMAT B, aBTOMATHYECKMUI1 BIK/IOYATE Ib)— KOPOTKOE 3aMblKaHHe (CeTb 1,5 KA)
BbIXOA, 0GpaTHOrO CUrHana. * MocpeacTeom seneHoro ceetoavnosa (PWR) * 3HaueHHe COXPaHNTb NOBTOPHBIM HAMATMEM KHOMKM (Otomatik cihaz B, devre kesici) - Kisa devre (1,5 kA sebeke)
* Eenm nopcoepmkRembie npoBofia n Kabenn A oToGpaaeTcA oblljee COCTORHME YCTPOACTBA. c6poca (30Ha 3HEProHe3aBMCHMON NaMATH AaHHBIX). 20A (3alMTHbIN aBTOMAT 3NEKTPOABMraTENsA) — KOPOTKOE 3aMblKaHHe (CeTb 1,5 KA)
g;gl’gHLtMOHHOFO Cﬁgﬁ‘::g’f;%%‘fé?” cs”a“p’é”‘e””e"" * Jlesoe/npasoe BpalljeH1e NPMBO/A OTOBPAKAETCA o Moy HAMATUM KHOMKM CEPOCA B0/IEE 2-X CERYH (HO (Motor koruma anahtari) - Kisa devre (1,5 kA sebeke)
i Mngzzh;.Jg::ngqblsam 3HpaHup.o”Eza Hz”:’jw M, ux gz:cpenc-rsom wenToro ceetoavopa (L, R). ~ MeHee 6 CeKyHp) B TeueHe 3-X CeHYHA MIPONCXOANT 20A TRS20R20A (MpeaoxpaHuTenb) — KOPOTHOE 3aMblKaHMe (CeTb 5 KA)
M . YTPEHHAA UM BHELLHAA OLLIMGKa (OLLMGKa npoLiecca: oToGparKeH e 3aAaHHOro ToKa. 3Ta (yHKLMA BO3MOMHHA TRS20R20A (Sigorta) - Kisa devre (5 kA sebeke)
* A7 Be30naCHoro MpHMeHeHAA YCTporeTea HeOQXOAMMO CBEPXTOK, ACAMMETP/|HOCTS, 0GDLIB $asbi) TONbKO B GIyiae, 6c/1 1) YCTPOVCTEO He 25 A gl-gG (MpeaoxpaHuTens) — KOPOTKOe 3amblKaHwe (ceTb 10 KA)
npeaycMOTPETL 3aLLMTY OCTYNa Nosb3oBaTesNei. oTOGPaMaeTCA NOCPeCTBOM KPaCHOro CBETOANOAA 3a4e/CTBOBaHO, 2) HE UMEETCA CEOEB Ha YCTPOMCTBE. 99 (Sip oﬁa)p - K,spa devre (10 kA sebeke)
. Vlcnonbsyfﬂ'e TO/LKO G/I0KN MUTaHMA C 6(esegﬂch)Hoﬁ (ERR). Haunman ¢ Toka gevratens 8 45 A, 9 $
pa3BOAKOM CBEPXHWU3KOro HaNPsHeHus Mocne NpUoMKeHNA HaNPAKEHWA NUTaHWA Lienu i y i
cornacto EN 50178/VDE 0160 (PELV). B Hix ynpaBneFl)-mﬂ OAHOKpaTHf,’ 33ropaloTcn Bo6 gﬁm’:r")‘;’;f:’:c’f)’(’;’::;f:p:‘;:;ﬂg"" Prc./Sekil s
VICH/IIOHAETCA KOPOTHOE 3aMblKaHUe MeAY CBETOAMOAb! B KA4€CTBE NPOBEPKN CBETOAMOAOB. cpabartbiBaHuA, puc. 5).
NepBUYHOM U BTOPUYHOM LIENAMM.
Ta6nuua 1: PWR ERR | L | R | Keutuposanue Hop/Kod HomuHanbHbI Tok/Anma akimi [mA]
CocTonnme Onncanve CBETOAMO | 3eNeHblii| KpacHbIi| esTblit OWNBKM PWR | ERR L R | ELRH5--..-0.6 | ELRH5-l-..-2 | ELRH5-I-...-9
BbIKA. HanpseHue NuTaHus (HanpsixeHne NUTaHUA LEenu ynpasieHns) OTCyTCTBYeT A A Al A - 0 0 0 0 75 180 1500
[0TOBHOCTb K pa6oTe MIMeeTcs HanpsaXKeHUe MUTaHUA (HanpsXeHWe NUTaHWsA Lieny ynpasneHus) E A Al A - 0 0 0 1 110 250 2000
MpuBoA, BHAKOYEH * BpallieH1e NpoTMB Yacosow cTpenku (L) E A E| A 0 0 1 0 145 2410 2500
* Bpauierue no yacosoii ctpesike (R) E A Al E 0 ) 1 1 180 560 3000
BHyTpeHHuI c6oi BHyTpeHHss oWwnbKa ycTpoicTBa — TpebyeTcA 3amMmeHa HeMcnpaBHOro yCTpoicTea E E Al A HEBO3MOMHO 0 ] 0 0 215 710 3500
BHelwHnAsA ownbka B BUMeTanIM4YecKue KOHTaKTbI: TOK ABUraTens 60/1blue 33/}aHHOr0 HOMUHA/ILHOTO TOKa ABUraTeNa
ynpasJ/IeHUN Uan (Hanpumep, knacc 10 A): OTcunTbiBaeTCA Bpems ox1axaeHus! (20 MUHYT) 0 1 0 1 250 870 4000
oLmbKa * BO3HWKNA OLWMBKA MPY BPALYEHUM MPOTUB YACOBOM CTPEJIKM. E B E | A |aBTomaTmuecku ! 0 1 1 0 285 1020 4500
nepudepuitHoro * Bo3HKKNa OLWKM6Ka NPy BpaLLLEHWM MO YacOBOM CTPESKE. E B A | E |asTomatnyeckn ) 0 1 1 1 320 1170 5000
ycTpoiicTea Mo McTe4eHnn 2 MUHYT MuraeT «L» uan «R»: BO3MOMeEH C6pOC BPYHHYIO. 1 0 0 0 355 1330 5500
* Bo3HKKNa oLMGKa Npy BpaLLLEHWU NPOTHUB YACOBOM CTPESKU. E B B| A BPYYHYIO 7 0 0 1 390 1480 6000
* BoaHuKAa OWKMGKa Npy BpaLLeHWM N0 YacOBOM CTPESIKE. E B Al B BPYYHYIO
Own6Ka NpU BOCCTAaHOBJIEHUM COCTOAHUA CUCTEMbI: HEBEPHAA KOHTPOJ/IbHAsA cyMMa. Tersiosas E B B| B BPYYHYIO 1 0 1 0 425 1630 6500
NamMATb GUMETAIMHECKNX KOHTAKTOB YCTAHABMBAETCA Ha MaKC. 3Ha4eHWe. B asToMaTieckom 1 0 1 1 460 1790 7000
pervMe paboTbl OLIMGKA TaKIKE A0/IKHA KBUTUPOBATLCA BPYUHYIO. 1 1 0 0 495 1940 7500
CummeTpua: O6a ToKa SNEKTPOABUraTeNs OT/IMHAIOTCA APYr OT Apyra Ha 6onee Yem 33 %. E B Al A BPYYHYIO 1 1 0 1 530 2090 8000
O6pbiB (ha3sbl: 06pbIB hasbl NpU UMEIOLEMCSA YNIPaBNAIOLWEM CUrHane. 1 1 1 0 565 2250 8500
* BoaHMKNa OWWGKa Npy BPaLLeHWW NPOTUB YaCOBOW CTPEsKM. B B E | A |aBTomaThueckm ? 1 ] 1 ] 600 2400 9000
* Bo3HWKNA OLIMGKA NpY BPALLLEHWM MO YACOBOM CTPESIKE. B B A | E |aBromatuuecky 2
BnokupoBKa: MaKc. U3MepAeMbIV TOK ABUraTeNs NpeBbILLEH Ha Bonee Yem 2 C. Puc./Sekil 4
* BosHMK1a OLIMGKa NPy BPALLLEHWM NPOTMB YaCoBOW CTPE/IKM. E B B| A BPYYHYIO
* BosHWK/Ia OLIMGKA NPY BPALLEHWM M0 YAaCOBOM CTPEsIKe. E B A| B BPYYHYIO

O603HaueHusa: A = CBeToamnoa BoiktodeH / E = CBeToauog roput HenpepbiBHo / B = CBeToanoa muraeT npuba. 2 Iy, (50:50)
") Mepembika Mexay knemmamu "RES" 1 "AUT" /2 [ipyrie Mepbi He TpebyioTca
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TURKCE

5. Uygulama érnekleri
Kumanda edilen motordaki kumanda

gerilimi kapatildiginda, daima hibrit mars

motorunda aginma olusur!
Bu baglanti bu sebepten sadece toplam
sistem servis dmrii boyunca 10.000'in
Ustiinde kapatma beklenmemelidir.

5.1. Motor korumasi

Guvenlik ile ilgili islevlerin tam hibrid motor

calistiricisiile harici etkilerden korunur. Ozel anahtar-

lama tekniklerine gerek yoktur (Sekil 7).

Teknik Veriler

5.2. Frenli motor
Frenli bir motor (motor klemens kartina baglanti)
baglandiginda, fren 2/T1 ve 6/T3 (400 V AC)
baglantilarina baglanmalidir. 230 V AC bir fren
4/T2'ye ve motorun yildiz noktasina baglanmalidir.
Lutfen dikkat:
Motor akimi denetimi fren degeri (fren anma
akimi) kadar artirilir. Bu degeri gerektigi gibi
hibrid motor calistiricida ayarlayin (bkz. Poz
4.3, Sekil 4)!

5.3. Yardimci réle baglantisi

Yardimei réle (6rn. PLC RSC 230UC/21, Uriin No.:
2966207), harici frenleri veya geribildirimleri
etkinlestirmek igin, 6rnegin PLC'ye, tesisin «4T2» ve
«N» baglantisina baglanmalidir.

PYCCHUU

5. Mpumepbl UICNONb30BaHUA
OTHAYeHne HanpAXeHUAa NuTaHuA uenu
ynpaBneHUA NpU BRIIOYEHHOM
3NeKTpoaBuUraTene BCeraa cBA3aHo ¢
M3HOCOM KOMGUHUPOBaHHOro nycKartensa
anekTpopasurarens!

MoaToMy TaKoe OTK/IoYeH e crepyeT
NPUMEHATb TONIbKO B TOM C/ly4ae, eCin B
TEYEHUE BCETO CPOKA C/YHObI CUCTEMBI
omupaaeTcs He 6onee 10.000 OTHAHOYEHUI.

5.1. 3awmTa anekTpoasurarens (puc. 7)

Bce dpyHKUMK, HeobXxoAMMble ANA obecneyeHns
6e30MacHOCTH, PeasIn3ytoTC KOMBMHUPOBaHHBIM
nycKaTenem 3eKTpoaBuraTens 6e3 NoCTOPOHHETO
BAMAHUA. Ocobas KOMMYTaLMOHHAA TeXHWKA He
TpebyeTca.

5.3.MopKnto4eHMe BCNoMmorartesibHbIX pene
BcnomoratensHble pene (Hanpumep, PLC RSC
TOPMO3HbIMMEXaHW3MOM (MOAKIIOHEHME B LNTHE 230UC/21, apT. Ne: 2966207) ana ynpasneHus
32MMOB 3/IEKTPOABUraTENs) TOPMO3HOW MEXAHU3M  BHELUHWMMW TOPMO3HbIMW MEXaHU3MaMK UK 06paTHOM
[LOJIKEH BbITb NOAK/IIOYEH K pasdbemam 2/T1 M 6/T3 (400 curHanusaument (Hanpumep, Ha MJIK) 4onKHbI

B nepem. Toka). TOPMO3HOW MeXaHU3M C NUTaHUEM NOAKMIOYATLCA K pasdbemMaM YCTaHOBKU «4T2» 1 «N».
230 B nepem. Toka HEO6XOAMMO MOAK/IOUUTD K

pasbemy 4/T2 1 HyNeBO TOYKE aNeKTPoABUraTens.

5.2. dnekTpoaBUraresib C TOPMO3HbIM MEXaHU3MOM
an NOAKNKYEeHUN aNeKTpoaBUuraTena c

0O6Aa3aTesIbHO 06paTUTb BHUMaHUe:
HOHTpOJ‘Ib CuUrHana ToKa gsurartensa
HeOﬁXO[J,MMO YBEM4UTb Ha 3Ha4eHne
TOPMO3HOro MexaHmama (HOMMHaﬂbeIH TOK
TOPMO3HOTO MexaHuama). MponasecTn
COOTBETCTBYIOLLYHO HACTPOMKY Ha
KOMBWHMPOBaHHOM nycKaTtene
aneKTpogsurarens (cm. n. 4.3, puc. 4)!

TexHU4YecHue xapaKTepUCTUKHU

XapakTepucTuKa cpabatbiBaHua npu 20°C [1]
20 °C'deki tetikleme tamim egrisi [1]

HpaTHocTb Tepmuyeckoit ycToiumsocTu/Asiri akim faktori 1/ly
(CooTHoLLEHWE MY haKTUHECKUM TOKOM U NapamMeTpUpOBaHHbLIM HOMUHAIBHBIM TOKOM/
Gercek akim degeri ile parametre ayarli anma akim arasindaki oran)
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Puc./Sekil 5

Giris verileri BxopHble paHHble ELR H5-1-24DC/... ELR H5-1-230AC/...
Anma kontrol besleme gerilimi Ug IEC 60947-1/UL 508 uyarninca PacyeTHoe HanpseHne NuTaHus uenu ynpasaeHna Ug cornacHo MOK 60947-1/UL 508 24V DC 230 V AC (50/60 Hz)
Kontrol besleme gerilimi araligi [lnanasoH HanpAMeHns NUTaHWA Lenu ynpasneHns 19,2...30 V DC (32 V DC, max. 1 min.) 85...253 VAC
Anma kontrol besleme akimi IEC 60947-1 uyarinca PacyeTHbIM TOK MUTaHUA LENW ynpasieHns cornacHo M3K 60947-1 <40 mA <4mA
Kontrol girisi L, R: «Low» anahtarlama seviyesi Ynpasnsiowwmi Bxog, L, R: YpoBeHb NePEK/IOYEHUA «LOW» (HU3KUI) -3...9,6 VDC <44V AC

«High» anahtarlama seviyesi YpoBeHb neperntodeHus «High» (BbICOKMIA) 19,2...30VDC 85...253 V AC

Girig akimi BxoaHOM TOK <5mA <7mA

Cikig verileri Yiik tarafi BbixogHble faHHble Lienb Harpy3sku ELR H5-I-...-0.6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9

Devre prensibi

Cnoco6 KOMMYHWKaLMK

BbixofHOM KacKag ¢ 6aiinacom, TpexdasHoe rasbBaHUHeCKW pa3BA3aHHOe OTKIIOYEHUE
Baypasli son kat, ii¢ faz galvanik yalitiml kapatma

HKpuBble n3MeHeHUA XxapaKTepucTUK npu 100%-HOi NPOAOIKUTE/IbHOCTU BR/IIOYEHUA

(BONONHWUTENbHBIE AaHHbIE — MO 3anpocy)

Anma caligma gerilimi Ug IEC 60947-1 uyarinca PacueTHoe pabouee Hanpsmenme U, cornacHo MK 60947-1 500 V AC (50/60 Hz) %100 ¢alisma siiresindeki Derating egrileri (diger verileri litfen sorunuz)
Calisma gerilimi araligi IEC 60947-1 uyarinca [uanasoH pabounx HanpsHEHUH cornacHo M3K 60947-1 42...550 V AC
UL 508'e gére cornacto UL508  42...500 V AC 9 R e — — ELR...-24DC/... ]
20 °C'deki ylik akimi (bkz. derating egrisi, Sekil 6) Tok Harpysku npu 20 °C (CM. KpMBbIE M3MEHEHMA XapaKTepPUCTHK, puC. 6) 0...06 A 0..24A 0..9,0A 8 —Tox Harpysku/Yiik akimi 9 A: |
Anma ¢alisma akimi lg |EC 60947-1 uyarinca Pac4eTHbIN pabo4mii ToK lg cornacHo MOK 60947-1 E <7 4L ﬂ
AC-51 |EC 60947-4-3 uyarinca AC-51 cornacHo M3K 60947-4-3 0,6 A 24A 9A a8 — — ©)
AC-53a IEC 60947-4-2/uyarinca AC-53a cornacHo MOK 60947-4-2 0,6 A 2,4A 6,5A E—E 6 N '\3
UL 508'e gére cornacHo UL 508 0,6 A 2,4A 6,5A fw 5
Anma anahtarlama kapasitesi Full Load (power factor = 0,4) HomuHanbHasa KOMMyTauMoHHasn Full Load (KoadduumeHT MmowiHocTH = 0,4) 0,3 kW (0,4 HP) 0,9 kW (1,2 HP) 2,3kW (3,0HP) 3 5 4 ~ o
Full Load (power factor = 0,8) CMoco6HOCTb Full Load (KoadduumeHT mowiHocTH = 0,8) 0,5 kW (0,6 HP) 1,7 kW (2,2 HP) 4,6 kW (6,1 HP) > 3 —|_Tok Harpyaku/Yik akimi 2,4 A: ~d /
Kacak akim (giris, ¢ikis) TOK yTeuKw (BXx0g, BbIX0f) 0mA 0mA 0mA — '_’_ —
le 'deki artik gerilim OcTato4Hoe HanpseHue npu lg <200 mV <300 mV <300 mV 2 ToK HarpyarWY ik akimi 0.6 A: v
Anlik akim MMMy nbCHbIV TOK 100 A (t=10 ms) gs —_ PY_ P _ | '_ — — — — — —
Giris koruma devresi Varistorler BxogHan 3awmrtHaa cxema BapwucTopbl Ha 0:1 l _E T T 'If_ l »
Short circuit current rating SCCR (Kisadevre anma akimi) UL 508'e gore Short circuit current rating SCCR cornacHo UL 508 0 10 20 3 40 50 60 70
- 5 kA4 simetrik akim degerinden daha akimi olmayan devrelerde kullanim igin uygundur, maks. 500 V - NPUrOAHO ANA BNEKTPpoLienei C CUMMETPUYHBLIM TOKOM He 6onee 5 kAg, Makc. 500 B A
- 100 kA simetrik akim dederinden fazla akimi olmayan devrelerde kullanim igin uygundur, maks. 500 V, eger - NPUrofIHO ANA BNIEKTPOLIENel C CUMMETPUYHBIM TOKOM He Gosiee 100 kA, MaKc. 500 B npu Hanmuum 9 i i i i i T~ ELR...-230AC/... —
devre bir Sinif J ya da CC, 30 A sigorta ile korunuyorsa npepoxpanuTens Ha 30 A knacca J unm CC 8 —| Tok Harpyarw/Yiik akimi 9 A: — |
Yanit cikisi Bbixop 06paTHOro curHana = =7 é
Kontak tipi Tek kontak, 1 degistirme kontagi McnonHeHne KOHTaKTa OpVHaPHBIN KOHTaKT, 1 NepeKoyatoLLmii KOHTaKT H <
Kontak malzemesi Ag alasim, sert altin kaplama Martepunan KoHTaKTa Cnnas cepebpa, C TBepAbIM 30/10TbIM MOKPLITUEM 2E 6 -~
kullanma sekli Mpu CnonbL30BaHWMM KaK CurHanbHbIW KOHTaKT /sinyal kontagi CunoBou KoHTaKT / gli¢c kontagi & % 5 = 3
Maks. anahtarlama gerilimi MakKc. KOMMyTaLMOHHOE HanpaMKeHne 30V AC/36VDC 250 AC/DC : =4 =
Min. anahtarlama gerilimi MWH. KOMMYTaLMOHHOE HaNPAXeHWe 100 mV 12V AC/DC .= 3 —| Tok Harpysku/Yiik akimi 2,4 A: \
Stirekli sinirlama akimi MNpeAenbHbINA TOK ANIMTENLHOW HarpysKu 50 mA 6A 2 — —\ o o
Min. anahtarlama akim MUH. KOMMYTALMOHHBIN TOK 1mA 10 mA ; Tok Harpyakw/Yik akimi 0,6 A: “ (2] \-
Maks. kapatma kapasitesi, omik yiik 24V DC MakKc. MOLWHOCTb OTH/IOYEHWSA, aKTUBHAA HarpysKa 24 B nocT. ToKa 1,2W 140 W 06 S S S S S S — — — — N\
48V DC 48Brnoct.Toa - 20W o1 —T A\ >
60V DC 60 B nocT. Toka - 18W 0 10 20 30 40 50 60 70
110V DC 110 B nocr. Toka - 28W Temnepatypa oKpyatowei cpeabl/Ortam sicakhgi [°C]
220V DC 220 B nocT. Toka - 40W
250 VAC 250 B nepem. Toxka - 1500 VA @ = ycTaHoBKa B pAA C NPoMeyTHoM 20 MM/20 mm aralikla dizilmis
Ol¢me teknigi (tetikleme tanim egrisine gore, Sekil 5) U3mepuTenbHaA TEXHMKA (OTHOCUTENBHO XapaKTepUCTMKK cpabaTbiBaHWs, puc. 5) ELR H5-I-...-0.6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9 @ = ycTaHoBKa B pag 6es npomekyTHoB/sifir aralikla dizilmis Puc./Sekil 6
Akim olciimii 3amep ToKa
Aralik [JvanasoH 0,075...0,6 A 0,18..2,4A 1,5..9,0A
Simetri denetimi KoHTponb cummeTpumn
Miktar Imaks > Inom => (Imaks - Imin / Imaks) BenminHa lyaue > luom => (Iwarc = v / Iwarc) 233% /[ 267% 233% /[ 267% 233% /[ 267% Npumeps! nogkntouenus / Ornek devreler
Miktar lnaks < Ihom => (Imaks = Imin / hom) Benninna lyaue < lhom => (lwaxe = ann / Thom >33% / 267% >33% / 267% >33% / 267%

Yanit stiresi

Bpemsa cpabarbiBaHus

2min. / 18s

2min. / 18s

2min. / 18s

Blokaj korumasi

BnokupoBoyHana 3awmra

I(L1) veya I(L3) I(L1) wm I(L3) - - >45A
Yanit siresi Bpemsa cpabatbiBaHua - - 2s
Tetikleme tanim egrisi (bkz. Sekil 5) IEC 60947 uyarinca XapaKTtepucTuka cpabarbiBaHWA (CM. pyc. 5) cornacHo MOK 60947 - - Class 10A
Soguma slresi Bpemsa oxnampaeHna - - 20 min.
Genel Bilgiler 0O6uMe XapaKTePUCTURN ELR H5-I-...-0.6 ELR H5-I-...-2 ELR H5-I-...-9
G kaybi min./maks. PaccenBaemasn MOLLHOCTb MWH./MaKc. 0,88 W/2,5 W 0,88 W/4,1 W 0,88 W/7 W
Maks. anahtarlama frekansi Makc. YacToTa KoMMyTauun 2Hz
Servis 6mri cevrim CpOK C/yHObI KOMMYTaLMOHHbIX LIMKI0B 3x10
Koruma sinifi Twvn 3awmThl P20
Ortam sicakligi araligi Isletmede [unanasoH TemMnepaTyp OKpyHatoLen cpeapl Mpu aKkcnnyataumm -25°C...+70°C

Tasimada, depolamada Mpu XpaHEHWUW/TPaHCMOPTUPOBKE -40°C...+80°C

Anma anlik gerilim

- kontrol girisi, kontrol beslemesi ve anahtarlama gerilimi arasinda

* Anma sebeke gerilimi (< 500 V AC)

* Anma sebeke gerilimi (< 300 V AC, 6rn. 230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Anma sebeke gerilimi (300...500 V AC)

- kontrol girisi, kontrol besleme gerilimi ve geribesleme ¢ikisi arasinda

- geribesleme ¢ikisi ve anahtarlama gerilimi arasinda

* Anma sebeke gerilimi (< 500 V AC)

* Anma sebeke gerilimi (< 300 V AC, 6rn. 230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Anma sebeke gerilimi (300...500 V AC)

Giivenli yalitim = safe isolation
Temel yalitim = basic isolation

PacuyeTHOe MMNYNLCHOE HanpsKeHne

- MeM Ay BXOAHbBIM YNPaB/AOLLMM HANPAXKEHUEM, HANPSKEHUEM MUTAHUA LMW YNIPaBAeHUaA 1
KOMMYTaLMOHHBIM HanpaxKeHeM (HOMUHabHOE HanpAMXKeHUe CceTu:

* <500 B nepem. Toka

* < 300 B nepem. ToKa, Hanpumep, 230/400 B nepem. ToKa, 277/480 B nepem. Toka

* 300...500 B nepem. Toka)

- MexXay BXOAHbIM ynpasaaoLWUM HaNpAXeHeM, HanpaxeHnem NTaHna uenu ynpasJ/ieHna U BbIXOAOM

obpaTHoro curHana

- MeXay BbIXOA0M OﬁpaTHOFO CcuUrHana v KoOMMyTauMOHHbIM HanpsaXeHem (HOMMHafIbHOe HanpsaxeHue ceTu:

* <500 B nepem. Toka

* < 300 B nepem. ToKa, Hanpumep, 230/400 B nepem. ToKa, 277/480 B nepem. Toka

* 300...500 B nepem. Toka)

BesonacHas passaAska = safe isolation
BasoBas usonsauus = basic isolation

6 kV (ELR H5-1-24DC/...)

Safe isolation (EN 50178)
Safe isolation (IEC 60947-1)
Basic insulation (IEC 60947-1)

Safe isolation (IEC 60947-1)

Safe isolation (EN 50178)
Safe isolation (IEC 60947-1)
Basic insulation (IEC 60947-1)

4kV (ELR H5--230AC/...)

Basic insulation (IEC 60947-1)

Safe isolation (IEC 60947-1)

Safe isolation (IEC 60947-1, EN 50178)
Basic insulation (IEC 60947-1)
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ELR H5-I-.../500AC-...

Asir gerilim kategorisi

Hareropua nepeHanpsxeHus

Kirlenme derecesi

CTeneHb 3arpasHeHnsa

2

Standartlar/Talimatlar

Gug santrali talebi

CTaHAapTbl/HOPMaTUBHbIE JOKYMEHTbI

TpeboBaHUA K 3NEKTPOCTAHLMU

IEC 60947-4-2
DWR 1300/ZXX01/DD/7080.8d

Atama tipi

Bupa cornacoBanusa

1

Montaj konumu

Dikey (yatayda DIN ray)

MoHTamHoe nonoxexne

BepTuKanbHO (MOHTaXHanA peika ropusoHTasIbHas)

Montaj (bkz. derating egrisi, Sekil 6)

> 20 mm boslukla diizenlenir

MOHTa (CM. KpUBbIE U3MEHEHWS XapaKTEPUCTUK, PUC. B) yCTaHABIMBAIOTCA B PAL, C MPOMEKYTKOM = 20 MM

Muhafaza:

Malzeme / Boyutlar (G/Y/D)

Hopnyc:

Martepuan / Paamepsl (LU x B x T)

PA 66 / (22,5/99/114,5) mm

Baglanti verileri (kablo kesiti)
— Baglanti bilgilerine bakin! —

Vidal klemensler (sert/esnek)
M3 vida disi, 6nerilen sikma momenti

JlaHHble Mo NPUCOEANHEHMIO (CEYEHME NPOBOAA)
— CM. yKasaHus No NoACoeAUHEHMIO! —

BWHTOBbIE KNIEMMbI (}KECTK./TUBK.)
Pe3b6a M3, peKoMeHAYEeMble MOMEHTbI 3aTAXKKU

0,14-2,5 mm? (AWG 26-14)
0,5-0,6 Nm/5-7 Ibs-ins

Agirlik

yakl.

Bec

OK.

212g

Uygunluk / Onaylar

UL 508'e gore

CootBeTcTBUE / cEpTUDUKATbI

cornacHo UL 508

NLDX File: E228652
NMFT File: E323771
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