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(SMART INTRODUCTION

INSTRUCTION MANUAL

ROBOT VACUUM CLEANER (VT—5555) Thank you for selecting and buying V-TAC product. V-TAC

will serve you the best. Please read these instructions
carefully before starting the installing and keep this manual
handy for future reference. If you have any another query,
please contact our dealer or local vendor from whom you
have purchased the product. They are trained and ready to
serve you at the best.

MULTI-LANGUAGE MANUAL
QR CODE

'.- works with the Please scan the QR code to access
Google Assistant amazon alexa the manual in multiple languages.



(FR) INTRODUCTION

Merci d’avoir choisi et acheté un produit a V-TAC. V-TAC vous offrira le meilleur. Veuillez lire attentivement ces instructions avant
de commencer l'installation et conservez ce manuel a portée de main pour référence ultérieure. Si vous avez d’autres questions,
veuillez contacter notre distributeur ou le fournisseur local auprés duquel vous avez acheté le produit. Ils sont formés et préts a

VOUS Server au mieux.

(DE) GEBRAUCHSANWEISUNG

Wir danken Ihnen, dass Sie ein V-TAC ausgesucht und gekauft haben. V-TAC wird Ihnen die besten Dienste erweisen. Lesen Sie,
bitte, diese Gebrauchsanweisung vor der Montage aufmerksam durch und halten Sie sie fur Auskinfte in der Zukunft parat.
Sollten Sie weitere Fragen haben, kontaktieren Sie, bitte, unseren lokalen Handler oderVerkaufer, von dem Sie das Produkt

gekauft haben. Sie sind ausgebildet und bereit Sie auf die bestmdgliche Art und Weise zu unterstitzen.

(BG) BbBEAEHME

Bnarogapum Bu, ye nsbpaxte n 3akynmxrte npoaykT Ha Bu-Tek (V-TAC). Bu-Tek (V-TAC) we BM NOCAYXWM NO Han-4ob6pusi Bb3MOXeEH
HauyuH. Mons nNpoyeTeTe TE3N UHCTPYKUMM BHMMATENHO NMpean MHCTanaums U CbxpaHsBalTe pbKOBOACTBOTO 3a 6bAelun CnpaBKu.
AKO MMaTe ApYyrv BbNpoOCKU, MOJIA CBbPXKETE Ce C HalIUg AWUIbP UM C MECTHUSA TbproseLl, OT KOMTO CTe 3aKynuau npoaykTa. Te ca

obyueHu 1 ca rotoBu Aa BM MOCAyXaT No Han-go06puUs HauYUH.

(HR) UVOD
Hvala vam, sto ste odabrali i kupili tvrtke Vi-Tek (V-TAC). Vi-Tek (V-TAC) ¢e va posluziti na najbolji mogudi nacin. Molimo, pazljivo
procCitajte ove upute prije instalacije i spremite upute za buducéu uporabu. Ako imate dodatnih pitanja, molimo obratite se nasem-

prodavacu ili lokalnom trgovcu gdje ste kupili ovaj proizvod. Oni su osposobljeni i spremni vam pomognu na najbolji nacin.



(PT) INTRODUGAO

Agradecemos que escolheu e adquiriu o produto da V-TAC. A V-TAC ira servir-lhe da melhor maneira possivel. Por favor, leia
atentamente estas instrucdes antes da instalacdo e mantenha este manual para referéncia no futuro. Se tiver outras duvidas,
entre em contacto com o nosso revendedor ou comerciante local de quem adquiriu o produto. Eles sao formados e estao prontos

para Ihe serem Uteis da melhor maneira possivel.

(ES) INTRODUCCION

Le agradecemos que ha elegido y adquirido la V-TAC. V-TAC le servira del mejor modo posible. Pedimos que antes de comenzar la
instalacidn lea atentamente las presentes instrucciones y las guarde en un lugar adecuado para consultas proximas. En caso de
dudas o preguntas, pongase, por favor, en contacto con el representante o suministrador mas cercano de quien ha comprado el
producto. El serd debidamente instruido y dispuesto para atenderle de la mejor manera posible.

(HU) BEVEZETES

Ko&szonjik, hogy valasztotta és megvasarolta a V-TAC terméket. V-TAC nyujtja Onnek a legjobb szolgaltatast. Kérjik, a szerelés
el6tt figyelmesen olvassa el ezeket az utasitasokat és dvja ezt a kézikonyvet késObbi hasznalatra. Ha tovabbi kérdései vannak,
kérjiik, forduljon forgalmazdjéhoz vagy helyi eladdjdhoz, akitél megvasarolta a terméket. Ok képzettek és készek a legjobb

szolgalatra.

(IT) INTRODUZIONE

Grazie per aver scelto e acquistato il prodotto della V-TAC. La V-TAC Le servira nel miglior modo possibile. Si prega di leggere
attentamente queste istruzioni prima di iniziare l'installazione e di conservare questo manuale a portata di mano per riferimenti
futuri. In caso di qualunque altra domanda si prega di contattare il nostro rivenditore o il distributore locale da chi & stato acqui-

stato il prodotto. Loro sono addestrati e pronti a servirla nel miglior modo possibile.



(EL) EIZArQrH

ac €uxapIoTOUNE yia TO OTI EMAEEQTE Kal ayopdaoaTte To npoiov Tng BI-TAK(V-TAC). H BI-TAK (V-TAC) 6a oac sEunnpeTnaosl Ue ToV
KaAUTepo duvaTo Tpono. MNapakaloUpe va dIaBATETE NPOTEKTIKA TIC 0dNYieg Nag NpoToU TONOBETATETE Kal d1ATNPNOTE TIG 0dNYIEC
yla Tn METENEITA EVNUEPWON 0AC. AV EXETE AAAA EpWTAHATA KAl ANOPIEG, NApakaAoUHE va EABETE 0 enagn PE Tov NpounBeuTn NaAg
N ME TOV EYXWPIO £UNOPO anod TOV OMnoio ayopdaoaTe To Npoiov. AuToi eknaldeUTnkav kKataAAnAa kai gival npébupol va aag

€EUNNPETNOOUV PE TOV KAAUTEPO TPOTO.

(PL) WSTEP

Dziekujemy za wybor i zakup produktu V-TAC. V-TAC bedzie Ci stuzyt najlepiej. Prosze przeczytac te instrukcje uwaznie przed
przystgpieniem do zainstalowania i zachowac jg do uzytku w przysztosci. Jesli masz jakie$ pytania, prosze skontaktowac sie z
naszym Przedstawicielem lub z dystrybutorem, od ktérego kupite$ produkt. Oni sa przeszkoleni i gotowi udzieli¢ Ci pomocy.

(RO) INTRODUCERE

Va multumim ca ati ales si v-ati cumparat acest produs de V-TAC. V-TAC va va fi de un mare folos, utilizdndu-l in modul cel mai
potrivit posibil. Va rugam sa cititi .aceste instructiuni cu atentie, inainte sa incepeti instalarea, si pastrati-le pentru ca s-ar putea
sa fie necesar sa le recititi. Daca aveti si alte intrebari, luati legatura cu dealer-ul nostru sau cu comerciantul de la care v-ati
achizitionat produsul. Acestia sunt bine instruiti si intotdeauna sunt disponibili sa va serveasca in modul cel mai bun posibil.

(cz) UvoD

Dékujeme, Ze jste si vybrali a koupili vyrobek firmy V-TEK (V-TAC). V-TEK (V-TAC) vam nabizi ty nejlepsi vyrobky. Pred zahajenim
instalace si prosim peclivé prectéte tyto pokyny a uschovejte si tento ndvod pro budouci pouziti. Pokud mate dalsi dotazy, obratte
se na naseho prodejce nebo mistniho obchodniho zastupce, od kterého jste vyrobek zakoupili. Oni jsou vyskoleni a jsou vam k

dispozici pro vSechny vase potreby.
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Safety Regulations

Before using this product, please read the following safety instructions and follow
all routine safety precautions.

Please read the instructions carefully, please keep the instructions.Any operation
inconsistent with this instruction manual may cause damage to this product.

©

12.
13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.

Note:

. Only authorized technicians can disassemble this product. Users are not

recommended to disassemble this product by themselves.

. This product can only use the power adapter provided by the factory. If other adapters

are used, the product maybe damaged.

- Do not touch wires, sockets or power adapters when your hands are wet.
" Do not use cloth curtains or body parts to roll into the product drive wheels.

Do not place this product near cigarette butts, lighters and other smoldering fires.
Please clean the product after charging.

Do not bend wires excessively or place heavy objects and sharp objects on the
machine.

. This..product is an indoor household product. Do not use it outdoors.
. Do not sit on the product.

. Do not use this product (e.g. bathroom) in wet environment.

11.

Before using this product, please remove all vulnerable items (e.g. glasses, lamps,
etc.) on the ground as well as items (e.g. wires, pa per sheets, curtains) that may
entangle the side brushes and air suction passages.

Do not put this product in a place where it is easy to fall (e.g. on desks and chairs).
Please carefully check whether the power adapter is connected to the socket before
use, otherwise the battery may be damaged.

To prevent tripping, please inform other members of the house when this product
works.

Please empty the dust box before using this product when the dust box is full.

The temperature used for this product is 0 to 40 degrees celsius.

Do not use this product in high temperature environment.

Please remove the battery from the machine before the product isscrapped.
Please make sure that this product is not powered on when removing the battery.
Please recycle the discarded batteries safely.

10.

1.
12.

Warning:

Use only the original rechargeable battery and charging seat specially equipped by the
manufacturer. Non - rechargeable batteries are strictly prohibited, please refer to" product
parameters" for battery specification information.

It is forbidden to use products in environments with open flames or fragile objects.

It is forbidden to use products in extremely hot (above 40C) or extremely cold (below 0 C).

It is forbidden for human hair, clothes, fingers and other parts to approach the opening and
operating parts of the product.

It is forbidden to use products on wet or stagnant ground.

It is forbidden for products to absorb any articles such as stones and waste paper that may
clog products.

It is forbidden for products to absorb any inflammable substances, such as petrol, toner and
toner for printers or photocopies. Prohibit the use of products in clean areas with flammable
items.

It is forbidden for products to absorb any burning articles, such as cigarettes, matches, ashes
and other articles that may cause fire.

It is forbidden to place articles at the suction opening. Do not use the

product when the suction port is blocked .Clean up dust, cotton wool, hair, etc. at the suction
opening to ensure smooth air circulation at the suction opening.

Use the power cord carefully to avoid damage. It is forbidden to use the power cord to drag or
pull the product and the product charging seat. It is forbidden to use the power cord as a
handle. It is forbidden to clamp the power cord in the crack of the door.lt is forbidden to pull
the power cord at sharp corners and corners.lt is forbidden for the product to run on the
power cord while the power cord should be far away from the heat source.

Do not use damaged charging seat.

Even if the product has been severely damaged, burning of the product is prohibited, which
may lead to explosion of the battery of the product.

This marking indicates that this product should not be
disposed of with other household wastes.




Package Contents

Robot Charging dock

Water Tank

Dust Box Mopping Pad Side Brush x2
Instruction
manual

Adapter Instruction manual Hepa filter




Product Composition / Part Name

Front Robot

Start/Pause Key

Surface
Cover

=

S A
= _—=
R =

Dust Box/
Water Tank
Button
Omnidirectional

Lens

Back Robot

Down view
Sensor

Side Brush

Drive Wheel

Dust Box

Charging Pole Piece

Universal Wheel

Battery

Main Brush
Assembly




Product Composition / Part Name

Charging Dock

Dust box

Signal
Indicator

High Efficiency

'Stramelt High Efficiency Net Cover
Primary Filter

Strainer

DC Plu
Dust Box Dust Box Side Cover d
Metal Sheet
Dust Box / Water Tank/
Conductive Sheet Charging Dock Pins
Water Tank and Mopping Pad Remote Control

Screen Display

Water Injection Port Auto Cleaning Mode | Mode Switching
Start/Pause IDirection Control
Water Tank
Mopping Pad Time Scheduling — Clock Setting
Setting

Recharging




Product Usage - Preparation

Remove Protection

Before using the Robot, remove the protective strip on the Robot.

Remove the protective strip

FIG 1



Charging The Product

1. Placing and charging: The charging seat is placed against the 4. Charging: Place the Robot on the charging seat to

wall and is to beplaced on a flat ground. Do not place articles charge (during charging, the indicator light flashes and once
within the range of 0.5m left and right and 1.5m ahead. complete the light is constant. The charging time is about
5 hours.)

FIG 4

During the cleaning process, the host can sense that its power
is insufficient and automatically start the recharging mode, it

2. Power Supply: Connect the power adapter to the DC plug. automatically find the charging dock to charge. You can also
3. Installing side brush: Install the side brush according to the command the device to start the recharging mode by tapping on
left and right (L/R). back charging key of the remote controller.

@ Charging attention:

1. The charging seat cannot be used in environments with
strong reflection such as direct sunlight and nearby mirrors.
If there is any object with strong reflection, please cover it 7
cm from the bottom.

2. In order to ensure the normal working hours of the host
computer, please fully charge it before use. The charging
time is about 5 hours.

3. When charging, do not start the water tank assembly,
so as to ensure the safety of charging and prevent
wet rags from damaging the floor.




Cleaning The Product

According to different cleaning needs, this product has a variety
of cleaning mode to choose from. You can start various cleaning
mode through Robot, remote control or V-TAC Smart Light App.

Auto Cleaning:

Applicable scenario: The most commonly used cleaning method is
that the main engine uses a bow-shaped path to plan and clean the
whole house according to the actual home environment.

Setting method: In the shutdown state, press the key for longtime,
when the indicator light of the host is on, it indicates that the Robot is
powered on. When the key is pressed for a short time, or press the
automatic cleaning bottom @) on the remote control, the Robot
starts automatic cleaning.

For the Robot to start super sunction mode, Press the @one more
time again.

Single Room Cleaning:
Applicable scenario: Cleaning single room

Setting method:Click the remote control mode switch button @ to
select the single room cleaning mode to start the single room cleaning.
Warm Tip: When it is only necessary to clean a single room, please

close the door and the host will do centralized cleaning in the room
If this room does not have a charging seat, the device will return

to the original point.

Single room cleaning mode is always the super sunction cleaning mode.

Edge Cleaning:

Applicable scenario: For indoor corner cleaning, the Robot cleans
along the perimeter of fixed objects ( such as walls), and returns to

the charging seat after the edge cleaning is finished.

Setting method:Click the remote control mode switch button@ to
select the Edge cleaning mode to start the edge cleaning.

Manual Control:
Applicable scenario: Suitable for manual control cleaning.

A
Setting method:Click on the button of the remote controller

to control the machine to move forward and backward and turn.



Functions - Pause, Wakeup & shutdown

Pause: During the operation of the Robot, press the pause key or the remote control pause key to pause the operation ofthe Robot.
Awaken: If the Robot stops working for more than ten minutes, it will automatically enter sleep mode (The Robot lights will turn off).You can wake up the
Robot by clicking the Start/Pause Key(Robot key) on the device, then click the Robot key or any key of the remote controller and app to restart
Shutdown: After the Robot stops working, press the Start/Pause Key(Robot key) for a long time, and the indicator light of the Robot machine

goes switches off to indicate that the machine has been shut down.

*After the Robot finishes its work, it is recommended not to shut it down, so as to keep it in a state of charge, in order to better carry out
next time.

Function - Time Scheduling Setting

Scheduling Press the remote control button to set the Robot time scheduling. Press the button ,then press the key \4(\?
to set the Scheduling time, once done press the button again to complete the settings. The Robot will automatically clean up

at the scheduled time.

then press the key
completed.

10



Using The Water Tank

*Do not use the floor mopping function on carpets.

Note:After mopping the floor, please empty the water tank and remove the mopping pad.

Add water

FIG 6

Install the Water Tank

FIG 7

Install Mopping Pad

FIG 8

FIG 9

11




Maintenance - Dust Box

A. Press the dust box button to take out the dust box

FIG 10

C. Dumping garbage

FIG 12

FIG 11

FIG 13

12




Maintenance - Dust Box

E. Open the high-efficiency screen cover and take out F. Rinse the primary filter screen
the high-efficiency screen and the primary-efficiency
screen. High-efficiency screen is not recommend
for water washing. Tap gently to remove dust.

FIG 15

G. The dust box is to be scrubbed clean with
dishcloth. Do not allow water to seep into the
fan port while cleaning.

FIG 16

FIG 14

13



Maintenance - Dust Box

H. Dry the dust box and assemble the filter, and keep it dry to ensure its service life.

Note: It is recommended to wash the primary strainer with water 15 - 30 days after it is used. The maximum service life of the
high efficiency filter screen is 3 months.

FIG 17

I. Replace the primary filter screen and the high efficiency filter screen into the dust box;

Note: 1. Before installing the filter screen, please ensure that the high efficiency filter screen and the primary filter screen
are in a dry state.
2. Do not expose the high efficiency strainer and primary strainer to the sun.

J. Cover the dust box cover and install the dust box on the Robot

0 Note: Do not allow water to seep into the fan port when cleaning.

14



Maintenance - Water Tank & Mopping Pad

1.Remove the water tank.

FIG 18

4.Clean the mopping pad. =5l

OQ FIG 21

FIG 19

5. Dry the mopping pad.

; ) FIG 22

FIG 20

6. Dry or naturally dry the water tank

FIG 23

15




Maintenance - Main Brush & Side Brush

1.0pen the main brush cover assembly 3. Use the utility tool for cleaning tangled hair

(Cleaning main brush)

=

4. Cleaning side brush

FIG 27

16



Maintenance - Charging dock pins, Down view sensor, Drive & universal wheel

Warm Tip: The interior of the charging pole piece, the down-view sensor and the striking plate all contain sensitive electronic

components, please use dry dishcloth when cleaning, and do not use wet dishcloth to prevent damage caused by water inflow.

Clean up charging dock pins Clean drive wheels and universal wheel

If you do not use the product for a longtime, please fully charge
it before storing. Turn off the host and charge the device every
3 months to prevent the battery from over discharge.

If the battery is over discharged or is not used for a long time,
the product may not charg. Please contact our company for

after-sales maintenance, do not disassemble it yourself.

17



Troubleshooting

No.

Prompt Tone

Wheels off the ground

Dust box not installed

Battery failure

Please check if the wheel is stuck

Please check if the front collision
is stuck

Robot connection failed

The battery is low, please charge
the machine

Please check whether the side
brush is tangled or jammed

Please move the machine to an
open area.

Cause of Failure

Robot suspended

Dust box removed and not installed

Abnormal battery charging

Wheel jammed

Front impact bracket stuck

Machine failed to connect to server

Battery power less than 20 %

Abnormal edge brushing

The machine failed to get out

Solution

Please put the Robot back to the ground and press the
cleaning button again.

Install the dust box to the Robot and press the cleaning
key again.

Contact after-sales test battery

Check whether the wheel is entangled with foreign objects
and clean up the entangled objects.

Check whether the front collision can rebound normally

Check whether the wireless network connected during
distribution can connect to the internet

The machine automatically enters the recharge mode

Check whether the side brush is entangled by wire and
fix the wire.

Please move the Robot to an empty place and press the
cleaning button again.



Structural class

Diameter

330 mm

2.7 kg

2500 mah rechargeable lithium battery pack

350 ml

Net weight
Battery Battery
Water tank capacity
Parameter
Cleaning mode
Working time
Robot

Operating voltage (V)

Auto / single room / edge / mop floor

About 100 minutes

14.4

19



APP INSTALLATION INSTRUCTIONS

Step 1: Turn the power button ON of the device.

Step 2: Scan the given QR code, or download “V-TAC Smart Light’ from the App Store (iOS) or the Google Play Store (Android).

Step 3: Open the V-TAC Smart Light app and tap on register for creating a new account. If you already have an existing account,
please proceed to logging in [Fig 1].

V-TAC Smart Light

ANDROID QR CODE 10S QR CODE
OO (=] e (o]
N . . -

— - [ ] ] — m L]

Register

Fig 1
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Step 4:
A) Mobile Number: Select the country, then enter your mobile number. Once done, tap ‘Next’ [Fig 2].

B) E-Mail: Enter your email id and tap on ‘Next’ [Fig 2].
Step 5: Enter the verification code which will be sent to your mobile number/emai id, then assign a new password to your account and

tap on “Confirm” to complete the registration process [Fig 3]. Once done you will be redirected to V-TAC Smart Light Home page.

Step 6: Tap on ‘Add Device’ or the + sign. Make sure the device is switched on [Fig 4].

Verification code is sent to your phone:;

+44 > +44 wwee

United Kingdom
No Device

i @"

Fig 4

Fig 2 Fig 3
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Step 7: To select the device, tap on Home appliances, and then choose ‘Robot Vaccum’ to start Pairing process of the device to the app [Fig 5].

Step 8: Pairing Process

A) Turn On the vacuum cleaner by tapping on the power button once.
B) Tap on the power button two times continuously to switch ON the WiFi mode for pairing.

Note: If you are facing issue with pairing please tap on Help as shown below to see further instructions [Fig 6].

C) Confirm if the light blinks rapidly, Enter wifi password and click "Confirm" [Fig 6 & 7].
& Add Manually  Search Device A Add DeV|ce

L J

- Enter Wi-Fi

Power on the device and confirm

: that indicator light rapidly blinks Password
Electrical @ .
! & .
Smart Fan Bead machine Alr Cooler Only SL!DDD” 24GHZ Wi-Fi
Lighting (bluetooth) ne‘twol'k
Home Ap- ] L it
pliances | [
Robot Vacuum Hurmnidifier Al Purifier
Home Ap = fiywifi Change Network
pliances ||
Kitchen .
Ir o Water Purifier Dehurmidifier
Confirm indicator rapialy biink
Fig 5 Fig 6 Fig7

22



Step 9: Once you have successfully completed step 8, you will be redirected to “Connecting Now” page, where the App searches, registers and initializes the device
[Fig 8]. Once itis completed your device will be successfully paired.

Step10: Once your device is successfully paired, rename the device to your preference. And then tap on completed [Fig 9].

Step11: You can now start controlling your device with the App. Tap the device name on the home page to enter the controls and features of the device [Fig 10].

. DEViCE addEd (W )
Connecting Now successfully >~ Welcome home

e i A\~ Set your home |ocation, get more information »

F=8 . Robotic Vacuum Cleaner #
All Devices

3% -

. Robotic Vacuum Cleaner

Make sure your phone and device
are as close to your router as possible.

fr O ®

Home Smart hte
Fig 8 Fig 9 Fig 10
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Step 12: Modes And Features

1. APP Operation

To choose preferred cleaning mode you may tap on any of the options preferred (Recharge Mode, Room Cleaning, Spot cleaning, Edge Cleaning) [Fig 11].
To choose cleaning strength mode tap on Cleaning strength [Fig 11] and select the desired cleaning mode setting which you wish to set for the device [Fig 12].

2. Scheduling

Tap on schedule setting [Fig 11] to enter the scheduling interface and choose "Add Schedule" [Fig 13] and choose preferred working time and day [Fig 14
& 15].

2 Robot C308 4 E i Add Schedule £ Add Schedule Save E Repeat
W LIty ot &7
Surfay "
I
a2 Muonday
Tuesday
I | Wodnasday o
Repent Orily prce
Thursday
DOpemiing mode #aiin clenning Friday
Energy-ganiing Saturday v

Standard a

Turbss

i

Fig 11 Fig 12 Fig 13 Fig 14 Fig 15
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3. Start / Pause / Standby / Sleeping mode

Press “ >/ || ”to start/ pause the robot [Fig 16];
Note: When the robot pauses over 10 minutes, it will enter sleeping mode;

If it is in sleeping mode, press “ ", the robot will be waken up to standby mode; To start the vacuum cleaner press the preferred cleaning mode.

4. Working Map and Cleaning Record

The App will show the map of working cleaning path of the robot [Fig 17]; But it may not update in real time;
Tap "Cleaning record", it will show the cleaning records of working time and cleaned area, also you can clear the data [Fig 18].

L Robat CA08 7 &« Robat Ca08 W &« Ciaaning record Clhéar diata L Robat CA08 7 « Robial CA08 -

2 23

Clusntinghing Cluimuyg Tira

A, L 0|
Fig 16 Fig 17 Fig 18 Fig 19
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5. Find robot

You may not know where the robot is when it finishes cleaning and stops. Tap on "Positioning@” [Fig 19]; The device will prompt with a sound
"Ding Dong" for you to find the Robot vacuum cleaner.

& Rolwot G308 -+ £ Rolmat G308 e & Detalls of device & Detalls of device
Muta -ﬁi’ ;
= Davice Mams Robo C3I0R Davice Mams Robo C3I0R
Device Localman Device Localman
._ Check Device Metwork Chatk Mow Check Device Metwork Chatk Mow
&) bt . Rokid O bt . Rokid
il e wTTT | il e wTIT |
I1] @
Share Device
A C il Craale Group Craale Group
= Davice IMarmstion Davice IMarmstion
EEEEEEEE EBEEEEEEN i
Fig 21 Fig 22 Fig 23 Fig 24
6. Mute

& Shared Device

11 i reoorarmended §o st pErmanent resident 2 Sl
mambes §o control the dewoss sy Setiing

E Mabdle Phone Mumbser
n Muabile Phorie B umibher

Fig 25

Tap "More" to enter mute function setting interface [Fig 20]; If mute function is active, the robot will cancel voice prompt [Fig 21].
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7. Supported Third-party Control

The robot works with Amazon Alexa, Google Assistant, and some other third party controlled devices.Tap @ on the top right corner [Fig 22], then
find "Supported Third-party Control" and tap corresponding icon to learn connection way [Fig 23].

8. Share Devices

Only one main ID for one single device is available. If you want to share the device to others in your family, tap

@on the top right corner; Choose
“Share devices” [Fig 24]; type correct registered cellphone number/ email ID to add additional users [Fig 25].

Note: Other users have to register V-TAC Smart Light ID before they can be added.

9. Reset WIFI

Changing the connection from existing WIFI network to new WIFI network, you need to re-connect your robot to the new WIFI network after

initializing your robot as follows: turn on the robot, after the voice prompts “Welcome to use sweeping robot”, press the start button twice

continuously, then the voice prompts “Connecting network”, and WIFI icon ’/',:\ begins to flash constantly, your robot can now be paired to the
V-TAC Smart Light App again.

27



FRENCH

UTILISATION DU PRODUIT — PREPARATION

RETIRER LA PROTECTION
Avant d'utiliser le robot, retirez la bande de protection sur le robot (veuillez vous référer a la

fig. 1)

RECHARGER LE PRODUIT

1. Placer et recharger: Le siége de recharge est placé contre le mur et doit étre placé sur un
terrain plat. Ne placez pas les articles dans les limites de 0,5 m a gauche et a droite et de 1,5
m a l'avant. (veuillez vous référer a la fig. 2)

2. Alimentation électrique: Connectez le bloc d'alimentation externe a la fiche c.c.

3. Installer la brosse latérale: Installez la brosse latérale selon la gauche et la droite (G/D)
(veuillez vous référer a la fig. 3).

4. Recharge: Placez le robot sur le siége de recharge pour recharger (pendant la recharge, la
lampe témoin clignote et une fois terminé, la lumiére est constante. Le temps de recharge est
d’environ 5 heures). (veuillez vous référer a la fig. 4)

Pendant le processus de nettoyage, 'héte peut sentir que sa puissance est insuffisante et
démarrer automatiquement le mode de recharge, il trouvera automatiquement la station de
recharge pour recharger. Vous pouvez également commander a I'appareil de démarrer le
mode de recharge en tapant sur le dos de la touche de recharge de la télécommande.

ATTENTION LORS DE LA RECHARGE:

1. Le siége recharge ne peut pas étre utilisé dans des environnements a forte réflexion, tels
que de la lumiére solaire directe et des miroirs a proximité. S’il y a un objet quelconque a forte
réflexion, veuillez le couvrir a une hauteur de 7 cm du bas.

2. Afin d’assurer les heures de travail normales de l'ordinateur héte, veuillez le recharger
complétement avant utilisation. Le temps de recharge est d’environ 5 heures.

3. Lors de la recharge, ne commencez pas 'ensemble de réservoir a eau, afin d’assurer la
sécurité de la recharge et empécher les chiffons mouillés d’endommager le sol.

NETTOYAGE DU PRODUIT

En fonction des différents besoins de nettoyage, ce produit a une variété de modes de
nettoyage a partir desquels vous pouvez choisir. Vous pouvez commencer divers modes de
nettoyage a partir du robot, de la télécommande ou de V-TAC Smart Light App.

AUTO-NETTOYAGE:

Scénario applicable: la méthode de nettoyage le plus couramment utilisée est .que le moteur
principal utilise un chemin en forme d’arc pour planifier et nettoyer toute la maison selon
I'environnement de vie réel.

Méthode de réglage: En état d’arrét, appuyez longuement sur la touche, lorsque la lampe
témoin de I'héte est allumée, elle indique que le robot est en marche. Lorsqu’on appuie
brievement sur la touche ou on appuie sur le fond de nettoyage automatique) de la
télécommande, le robot commence le nettoyage automatique.

Pour que le robot démarre le mode de fonction super, appuyez une fois de plus. (veuillez
vous référer a la fig. 5)

NETTOYAGE D’UNE CHAMBRE INDIVIDUELLE:

Scénario applicable: Nettoyage d’'une chambre individuelle

Méthode de réglage: Cliquez sur le bouton de sélecteur de mode de la télécommande
pour sélectionner le mode de nettoyage d’'une chambre individuelle et démarrer le
nettoyage d’une chambre individuelle.

Conseil: Quand il est nécessaire de nettoyer une chambre individuelle seulement, veuillez
fermer la porte et I'hote fera le nettoyage centralisé de la chambre.

S’il n’y a pas de siege de recharge dans cette chambre, I'appareil retournera au point de
départ.

Le mode de nettoyage d’une chambre individuelle est toujours en mode de nettoyage de
fonction super.

NETTOYAGE DES BORDS:

Scénario applicable: Pour le nettoyage intérieur des coins, le robot nettoie le long du
périmetre des objets fixes (tels que des murs) et retourne au siege de recharge des que le
nettoyage des bords est fini.

Méthode de réglage: Cliquez sur le bouton de sélecteur de mode de la télécommande
pour sélectionner le mode de nettoyage des bords pour commencer le nettoyage des
bords.

COMMANDE MANUELLE:

Scénario applicable: Adapté pour nettoyage a commande manuelle.

Méthode de réglage: Cliquez sur le bouton de la télécommande pour commander la
machine a se déplacer en avant et a I'arriere et a tourner.

FONCTIONS - PAUSE, EVEIL & MISE EN ARRET

Pause: Pendant le fonctionnement du robot, appuyez sur la touche pause ou la touche
pause de la télécommande pour mettre en pause le fonctionnement du robot.

Eveil: Si le robot s'arréte de fonctionner pendant plus de dix minutes, il passera
automatiquement en mode «Veille» (les lampes du robot s’éteignent). Vous pouvez
réveiller le robot en cliquant sur la touche marche/pause (touche robot) sur I'appareil,
ensuite cliquez sur la touche du robot ou n'importe quelle touche de la télécommande et
I'application pour redémarrer

Mise en arrét: Aprés que le robot s’arréte de fonctionner, appuyer longuement sur la
touche marche/pause (touche robot) et la lampe témoin du-robot s’éteint pour indiquer que
la machine a été éteinte.
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* Aprés que le robot a terminé son travall, il est recommandé de ne pas I'éteindre afin de le
maintenir en état de recharge pour qu’il puisse opérer mieux la prochaine fois.

FONCTION — REGLAGE DE PROGRAMMATION TEMPORELLE
Programmation Appuyez sur le bouton de la télécommande pour régler la programmation
temporelle du robot. Appuyez sur le bouton, ensuite appuyez sur la touche pour régler la
programmation temporelle, une fois fait, appuyez sur le bouton encore une fois pour terminer
les réglages. Le robot nettoiera automatiquement a I’heure programmeée.

PS Avant le réglage de la programmation temporelle, vous devez utiliser le bouton pour régler
I'heure du robot tout d’abord. Appuyez sur le bouton, ensuite appuyez sur la touche pour régler
I'heure du robot, lorsque vous avez sélectionné I'heure et c’est fait, alors le réglage est terminé.

UTILISATION DU RESERVOIR A EAU

* N'utilisez pas la fonction essuyage de plancher sur des tapis.

Nota: Aprés le nettoyage humide du plancher, veuillez vider le réservoir a eau et retirez le
coussinet de nettoyage.

Ajouter de I'eau (veuillez vous référer a la fig. 6)

Installer le réservoir a eau (veuillez vous référer a la fig. 7)

Installer le coussinet de nettoyage (veuillez vous référer a la fig. 8)

Commencer nettoyage humide du plancher (veuillez vous référer a la fig. 9)

ENTRETIEN - BOITE A POUSSIERE

A Appuyez sur le bouton boite a poussiére pour retirer la boite a poussiéere (veuillez vous
référer a la fig. 10)

B Ouvrez le capot latéral de la boite a poussiere (veuillez vous référer a la fig. 11)

C Déverser les déchets (veuillez vous référer a la fig. 12)

D Ouvrir le filtre a haute efficacité (veuillez vous référer a la fig. 13)

E Ouvrez le couvercle du tamis a haute efficacité et retirez-le. Le tamis a haute efficacité et le
tamis primaire a haute efficacité. Le a haute efficacité n’est pas recommandé pour le lavage a
I'eau. Tapoter délicatement pour enlever la poussiére (veuillez vous référer a la fig. 14)

F Rincer le tamis primaire (veuillez vous référer a la fig. 15)

G La boite a poussiére doit étre nettoyée avec une lavette. Ne laissez pas I'eau s'infiltrer dans
le port de ventilateur pendant le nettoyage (veuillez vous référer a la fig. 16)

H Séchez la boite a poussiére et assemblez le filtre, gardez-la au sec pour garantir sa durée de
vie utile (veuillez vous référer a la fig. 17)

Nota: Il est recommandé de laver la crépine primaire avec de I'eau dans 15-30 jours
d’utilisation La durée de vie utile maximale du tamis a haute efficacité est de 3 mois.

I. Replacer le tamis primaire et le tamis a haute efficacité dans la boite a poussiére;

NOTA:
1. Avant d’installer le tamis, veuillez vous assurer que le tamis a haute efficacité et le tamis
primaire sont dans un état sec.

2. N’exposez pas la crépine a haute efficacité et la crépine primaire au soleil.
J. Couvrez le couvercle de la boite a poussiére et installez la boite a poussiére sur le robot
Nota: Ne laissez pas I'eau s'infiltrer dans le port de fan lors du nettoyage.

ENTRETIEN — RESERVOIR A EAU & COUSSINET DE NETTOY-
AGE

1. Retirez le réservoir a eau (veuillez vous référer a la fig. 18).

2. Retirez le coussinet de nettoyage (veuillez vous référer a la fig. 19).

3. Videz/purgez le réservoir a eau (veuillez vous référer a la fig. 20).

4. Nettoyez le coussinet de nettoyage (veuillez vous référer a la fig. 21).

5. Séchez le coussinet de nettoyage (veuillez vous référer a la fig. 22).

6. Séchez ou laissez sécher naturellement le réservoir a eau (veuillez vous référer a la fig.
23).

MAINTENANCE - BROSSE PRINCIPALE & BROSSE
LATERALE

1 Ouvrez I'ensemble de couverture de la brosse principale (veuillez vous référer a la fig. 24).
2 Retirer la manche de la brosse principale (veuillez vous référer a la fig. 25).

3. Utilisez I'outil de service pour nettoyer des cheveux emmélés (Brosse principale de
nettoyage) (veuillez vous référer a la fig. 26).

4 Brosse latérale de nettoyage (veuillez vous référer a la fig. 27).

DE VUE VERS LE BAS, ROUE MOTRICE & UNIVERSELLE

Conseil: Lintérieur de la piece polaire de recharge, le capteur de vue vers le bas et la
gache contiennent tous des composants électroniques sensibles, veuillez utiliser une lavette
séche en nettoyant et n'utilisez pas de lavette humide pour éviter tout dégat causé par la
venue d’eau.

1. Nettoyez les broches de la station de recharge (veuillez vous référer a la fig. 28).
2. Nettoyez le capteur de vue vers le bas (veuillez vous référer a la fig. 29).
3. Nettoyez la roue motrice et la roue universelle (veuillez vous référer a la fig. 30).

Si vous n'utilisez pas le produit pendant longtemps, veuillez le recharger complétement
avant de le stocker. Eteignez I'héte et rechargez I'appareil tous les 3 mois pour empécher la
décharge excessive de la batterie. Si la batterie est trop déchargée ou n’est pas utilisée
pendant longtemps, il se peut que le produit ne recharge pas. Veuillez contacter notre
société pour un entretien apres-vente, ne le démontez pas vous-méme.
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INSTRUCTIONS D’INSTALLATION DE L’APP

Etape 1: Mettez le bouton Marche/Arrét de I'appareil en position de marche.

Etape 2: Scannez le code QR donné ou téléchargez I'application «V-TAC Smart Light» de
App Store (i0S) ou de Google Play Store (Android)..

Etape 3: Ouvrez I'application V-TAC Smart Light et appuyez «enregistrement»-pour créer un
nouveau compte. Si vous avez déja un compte existant, veuillez passer a «ouvrir session».
(veuillez vous référer a la fig. 31)

Etape 4:

A) Numéro de téléphone portable: Sélectionnez le pays, puis entrez votre numéro de
téléphone portable. Une fois terminé, appuyez «Suivant». (veuillez vous référer a la fig. 32)
B) E-Mail: Entrez votre email et appuyez «Suivant».. (veuillez vous référer a la fig. 32)
Etape 5: Entrez le code de vérification qui sera envoyé a votre numéro de téléphone
portable/e-mail, puis attribuez un nouveau mot de passe a votre compte et appuyez
«Confirmer» pour terminer le processus d’enregistrement. (veuillez vous référer a la fig. 33).
Une fois fait, vous serez redirigés vers la page d’accueil de V-TAC Smart Light.

Etape 6: Appuyez sur «Ajouter un appareil» ou le signe +. Assurez-vous que I'appareil est
mis en service. (veuillez vous référer a la fig. 34)

Etape 7: Pour sélectionner I'appareil, appuyez sur «Appareils ménagers» et choisissez
«Robot aspirateur» pour commencer a appairer I'appareil a I'application. (veuillez vous
référer a la fig. 35)

Etape 8: Processus d'appariement

A) Branchez l'aspirateur en appuyant une fois sur le bouton de mise en marche.

B) Appuyez deux fois sans interruption sur le bouton d'alimentation pour activer le mode
d’appariement WiFi .

Nota: Si vous rencontrez un probléme lors de I'appariement, veuillez appuyez sur «Aide»
comme ci-dessous pour voir des instructions complémentaires. (veuillez vous référer a la fig.
36)

C) Confirmez que le voyant clignote rapidement, entrez le mot de passe Wi-Fi et cliquez sur
«Confirmer». (veuillez vous référer a la fig. 36 & 37)

Etape 9: Une fois que vous avez complété avec succeés I'étape 8, vous serez redirigés vers
la page «Se connecter maintenant» ou I'application recherche, enregistre et initialise
I'appareil (veuillez vous référer a la fig. 38). Une fois terminé, votre appareil est appairé avec
succes.

Etape10: Une fois que votre appareil est appairé avec succes, renommez I'appareil selon
vos préférences. Ensuite appuyez sur «terminéy. (veuillez vous référer a la fig. 39)
Etape11: Vous pouvez maintenant commencer & commander votre appareil avec
I'application. Appuyez sur le nom de I'appareil sur la page d’accueil pour entrer dans les
commandes et fonctionnalités de I'appareil. (veuillez vous référer a la fig. 40).

Etape 12: Modes et richesse fonctionnelle

1. Fonctionnement de I'APP

Pour choisir le mode de nettoyage préféré, vous pouvez taper sur n'importe laquelle des
options préférées (Mode de recharge, Nettoyage de la piece, Nettoyage des taches,
Nettoyage des bords) [Fig. 11].

Pour choisir le mode de puissance de nettoyage, tapez sur la puissance de nettoyage
[Fig.11] et sélectionnez le mode de nettoyage que vous souhaitez régler pour I'appareil [Fig.
12].

2. Programmation

Tapez sur le réglage de programmation [Fig. 11] pour accéder a l'interface de programma-
tion et sélectionnez «Ajouter une programmation» [Fig. 13] et sélectionnez le jour et I'heure
de travail souhaités [Fig. 14 et 15].

3. Mise en marche/Pause/Veille/Mode attente

Appuyez sur «( X )»/«( X )» pour mettre en marche/mettre en pause le robot [Fig. 16];
Remarque: Lorsque le robot fait une pause de plus de 10 minutes, il passe en mode
d’attente; s'il est en mode d’attente, appuyez sur «( X )», le robot se réveille et passe en
mode veille; pour mettre en marche I'aspirateur, appuyez sur le mode de nettoyage préféré.
4.Carte de travail et enregistrements de nettoyage

L'application affichera la carte du trajet de nettoyage du robot [Fig. 17]; mais elle ne peut pas
mettre a jour les données en temps réel; Appuyez sur «Enregistrement de nettoyage», les
enregistrements du temps de travail et de la surface nettoyée s'affichent, vous pouvez aussi
effacer les données [Fig. 18].

5. Trouver un robot

Vous pouvez ne pas savoir ou se trouve le robot lorsqu'il termine le nettoyage et s'arréte.
Tapez sur «Positionnement ( X )» [Fig. 19]; I'appareil répondra avec un son «Ding Dong»
pour que vous puissiez trouver l'aspirateur robot.

6. Sourdine

Touchez «Plus» pour entrer dans l'interface de réglage de la fonction de mise en sourdine
[Fig. 20]; si la fonction de mise en sourdine est active, le robot annulera les messages
vocaux [Fig. 21].

7. Commande prise en charge de tiers

Le robot fonctionne avec Amazon Alexa, Google Assistant et d'autres dispositifs de
commande de tiers. Tapez sur le coin supérieur droit [Fig. 22], puis trouvez «Commande
prise en charge de tiers» et tapez sur l'icobne correspondante pour voir le mode de connexion
[Fig. 23].

8. Dispositifs partagés

Un seul identifiant principal est disponible pour un seul appareil. Si vous voulez partager
I'appareil avec d'autres membres de votre famille, appuyez sur (X) dans le coin supérieur
droit; sélectionnez «Partager des appareils» [Fig. 24]; saisissez le numéro de téléphone
cellulaire /de courriel enregistré correct pour ajouter des utilisateurs supplémentaires [Fig.
25].

Note: Les autres utilisateurs doivent enregistrer un identifiant V-TAC Smart Light avant de
pouvoir les ajouter.

9. Réinitialiser le WIFI

Pour changer la connexion d'un réseau WIFI existant a un nouveau réseau WIFI, vous
devez reconnecter votre robot au nouveau réseau WIFI apres avoir initialisé votre robot
comme suit: allumez le robot, aprés que la voix vous ait demandé «Bienvenue pour utiliser
le robot de nettoyage», appuyez deux fois sur le bouton de mise en marche (X) de fagon
continue, puis la voix vous demande «Connexion au réseau», et l'icdne WIFI (X) commence
a clignoter constamment, votre robot peut maintenant étre a nouveau apparié a I'application
V-TAC Smart Light.
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PRODUKTNUTZUNG - VORBEREITUNG

ENTFERNEN SIE DEN SCHUTZ
Entfernen Sie vor der Verwendung des Roboters den Schutzstreifen am Roboter. (Siehe
Abb. 1)

AUFADEN DES PRODUKTS

1. Aufstellen und Aufladen: Der Ladesitz wird an die Wand auf einen ebenen Boden
gestellt. Legen Sie keine Gegenstande in einem Bereich von 0,5 m links und rechts, und 1,5
m nach vorne. (Bitte beachten Sie Abb. 2)

2. Stromversorgung: SchlieRen Sie das Netzteil an den Gleichstromstecker an.

3. Einbau der Seitenbiirste: Bauen Sie die Seitenbdirste links und rechts ein (L/R). (siehe
Abb. 3)

4. Aufladen: Stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf den Ladesitz (wahrend des
Ladevorgangs blinkt die Anzeigeleuchte und sobald der Ladevorgang abgeschlossen ist,
leuchted die Anzeige konstant. Die Ladezeit betragt ca. 5 Stunden). (Siehe Abb. 4)

Wahrend des Reinigungsvorgangs kann der Host feststellen, da® die Stromversorgung
unzureichend ist, dabei startet er automatisch den Lademodus. Er findet automatisch die
Ladestation, um aufzuladen. Sie kdnnen das Gerat auch anweisen, den Lademodus zu
starten, indem Sie auf die Taste zum Zurtickladen der Fernbedienung tippen.

VORSICHT BEIM AUFLADEN:

1. Der Ladesitz kann nicht in Umgebungen mit intensiven Lichtquellen oder stark
reflektierenden Gegenstanden, wie direktes Sonnenlicht oder in der Nahe befindliche
Spiegel, verwendet werden. Wenn es Gegensténde mit starker Reflexion gibt, decken Sie
diese bitte 7 cm von der Unterseite nach oben ab.

2. Um die normale Arbeitszeit des Host-Computers zu gewahrleisten, laden Sie ihn vor der
Verwendung vollsténdig auf. Die Ladezeit betragt ca. 5 Stunden.

3. Starten Sie beim Laden nicht den Wassertank, um die Ladesicherheit zu gewahrleisten
und zu verhindern, dal} nasse Lappen den Boden beschadigen.

REINIGUNG DES PRODUKTS

Entsprechend den unterschiedlichen Reinigungsanforderungen kann fur dieses Produkt
zwischen verschiedenen Reinigungsmodi gewahlt werden. Sie kénnen verschiedene
Reinigungsmodi tGber den Roboter, die Fernbedienung oder die V-TAC Smart Light App
starten.

AUTOMATISCHE REINIGUNG:

Anwendbares Szenario: Die am haufigsten verwendete Reinigungsmethode ist, daR der
Hauptmotor einen bogenférmigen Pfad verwendet, um das gesamte Haus entsprechend der
tatsachlichen hauslichen Umgebung zu planen und zu reinigen.

Einstellverfahren: Driicken Sie im ausgeschalteten Zustand die Taste fur langere Zeit.
Wenn die Anzeigelampe des Hosts leuchtet, bedeutet dies, dal der Roboter eingeschaltet
ist. Wenn die Taste kurz gedriickt wird oder die automatische Reinigungstaste auf der
Fernbedienung gedriickt wird, startet der Roboter die automatische Reinigung.

Damit der Roboter den Superfunktionsmodus startet, driicken Sie erneut die Taste. (Bitte
beachten Sie Abb. 5)

EINZELZIMMER REINIGUNG:

Anwendbares Szenario: Reinigung eines Einzelzimmers

Einstellungsmethode: Klicken Sie auf die Modus-Schalter-Taste der Fernbedienung, um
den Einzelraumreinigungsmodus auszuwéhlen und die Einzelraumreinigung zu starten.
Warmer Tipp: Wenn nur ein einziger Raum gereinigt werden mu}, schlieBen Sie bitte die
Tur, und der Host fihrt eine zentrale Reinigung des Raums durch.

Wenn in diesem Raum kein Ladesitz vorhanden ist, kehrt das Gerat zum urspriinglichen
Punkt zurtck.

Der Einzelraumreinigungsmodus ist immer der Superfunktionsreinigungsmodus.

KANTENREINIGUNG:

Anwendbares Szenario: Bei der Reinigung von Ecken in Innenrdumen reinigt der Roboter
entlang des Umfangs fester Objekte (z. B. Wande) und kehrt nach Abschlufl der Kantenreini-
gung zum Ladesitz zurtick.

Einstellungsmethode: Klicken Sie auf die Modus-Schalter-Taste der Fernbedienung, um
den Kantenreinigungsmodus auszuwahlen und die Kantenreinigung zu starten.

MANUELLE KONTROLLE:

Anwendbares Szenario: Geeignet fir die manuelle Reinigung.

Einstellmethode: Klicken Sie auf die Taste der Fernbedienung, um die Maschine so zu
steuern, dal sie sich vorwarts und rickwarts bewegt, und sich dreht.

FUNKTIONEN - PAUSE, WECKEN UND HERUNTERFAHREN
Pause: Driicken Sie wahrend des Betriebs des Roboters die Pause-Taste oder die
Pause-Taste der Fernbedienung, um den Betrieb des Roboters anzuhalten.

Wecken: Wenn der Roboter langer als zehn Minuten nicht mehr arbeitet, wechselt er
automatisch in den Schlafmodus (die Lichter des Roboters erléschen).

Klicken Sie auf dem Gerat auf die Start/Pause-Taste (Robotertaste) und anschlieRend auf
die Robotertaste oder eine beliebige Taste auf der Fernbedienung und der App, um den
Neustart durchzufuhren.

Herunterfahren: Nachdem der Roboter aufgehért hat zu arbeiten, halten Sie die
Start/Pause-Taste (Robotertaste) lange gedriickt, und die Anzeigelampe der Roboter-
maschine erlischt, um anzuzeigen, dal die Maschine heruntergefahren wurde.

* Nachdem der Roboter seine Arbeit beendet hat, wird empfohlen, ihn nicht herunterzu-
fahren, um den Ladezustand beizubehalten, damit er beim nachsten Mal besser ausgefiihrt
werden kann.
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FUNKTION - ZEITPLANUNGSEINSTELLUNG

Zeitplanung: Dricken Sie die Fernbedienungstaste, um die Zeitplanung fiir den Roboter
einzustellen. Driicken Sie die Taste, um danach die Planungszeit einzustellen. Driicken Sie
anschlieRend die Taste erneut, um die Einstellungen abzuschlieRen. Der Roboter rdumt zur
geplanten Zeit automatisch auf.

PS Vor der Einstellung der Zeitplanung missen Sie zuerst die Uhr des Roboters mit der
Taste einstellen. Driicken Sie die Taste, um danach die Uhrzeit des Roboters einzustellen.
Wenn Sie die Uhrzeit ausgewahlt haben, driicken Sie fertig und die Einstellung ist
abgeschlossen.

VERWENDEN DES WASSERTANKS

* Verwenden Sie die Bodenwischfunktion nicht fir Teppiche.

Hinweis: Bitte leeren Sie den Wassertank nach dem Wischen des Bodens und entfernen Sie
das Wischpad.

Wasser hinzuftigen. (Siehe Abb. 6)

Installieren Sie den Wassertank. (Siehe Abb. 7)
Installieren Sie das Wischpad. (Siehe Abb. 8)
Wischen Sie den Boden ab. (Siehe Abb. 9)

WARTUNG - STAUBBEHALTER

A Die Staubbehéltertaste driicken, um den Staubbehalter herauszunehmen. (Siehe Abb. 10)
B Offnen Sie die seitliche Abdeckung des Staubbehilters. (Siehe Abb. 11)

C Mull entsorgen. (Siehe Abb. 12)

D Offnen Sie den Hochleistungsfilter. (Siehe Abb. 13)

E Offnen Sie die Abdeckung des Hochleistungssiebs und nehmen Sie es heraus.
Hochleistungssieb und Primarleistungssieb. Das hocheffiziente Sieb mit Wasser zu waschen
ist nicht empfohlen. Vorsichtig klopfen, um Staub zu entfernen. (Siehe Abb. 14)

F Spllen Sie das Primarfiltersieb aus. (Siehe Abb. 15)

G Der Staubbehalter ist mit einem Geschirrtuch zu reinigen. Lassen Sie wahrend der
Reinigung kein Wasser in den Lifteranschlu3 eindringen. (Siehe Abb. 16)

H Trocknen Sie den Staubbehélter, bauen Sie den Filter zusammen und halten Sie ihn
trocken, um seine Lebensdauer zu gewahrleisten. (Siehe Abb. 17)

Hinweis: Es wird empfohlen, das Priméarsieb 15 - 30 Tage nach dem Gebrauch mit Wasser
zu waschen. Die maximale Lebensdauer des Hochleistungsfiltersiebs betragt 3 Monate.

|. Setzen Sie das Primarfiltersieb und das Hochleistungsfiltersieb wieder in den Staubbe-
halter ein.

HINWEIS:

1. Stellen Sie vor der Installation der Filtersiebe sicher, dal das Hochleistungsfiltersieb und
das Primarfiltersieb trocken sind.

2. Setzen Sie das Hochleistungssieb und das Priméarsieb nicht der Sonne aus.

J. Den Staubbehalterdeckel abdecken und die Staubbox am Roboter installieren.
Hinweis: Lassen Sie beim Reinigen kein Wasser in den Lifteranschluf® eindringen.

WARTUNG - WASSERTANK UND WISCHPAD

1. Entfernen Sie den Wassertank. (Siehe Abb. 18)

2. Entfernen Sie das Wischpad. (Siehe Abb. 19)

3. Leeren Sie den Wassertank (lassen Sie ihn ab). (Siehe Abb. 20)

4. Reinigen Sie das Wischpad. (Siehe Abb. 21)

5. Trocknen Sie das Wischpad. (Siehe Abb. 22)

6. Trocknen Sie den Wassertank oder lassen Sie ihn auf natrrliche Weise trocken werden.
(Siehe Abb. 23)

WARTUNG - HAUPTBURSTE UND SEITENBURSTE

1 Offnen Sie die Hauptbirstenabdeckung. (siehe Abb. 24)

2 Entfernen Sie die Hauptbirstenwelle. (siehe Abb. 25)

3. Verwenden Sie das Hilfswerkzeug zum Reinigen von verwirrten Haaren
(Hauptburste reinigen). (Siehe Abb. 26)

4 Seitenbdrste reinigen. (siehe Abb. 27)

WARTUNG - LADESTATIONSTIFTE, ABWARTSSICHTSENSOR,
ANTRIEBSRADER UND UNIVERSALRAD

Warmer Tipp: Das Innere des Ladepolschuhs, der Abwartssensor und das Schlielblech
enthalten empfindliche elektronische Komponenten. Verwenden Sie zum Reinigen bitte ein
trockenes Geschirrtuch und kein nasses Geschirrtuch, um Schéden durch eindringendes
Wasser zu vermeiden.

1. Bereinigen Sie die Stifte der Ladestation. (siehe Abb. 28)
2. Reinigen Sie den Abwartssensor. (sieche Abb. 29)
3. Antriebsrader und Universalrad reinigen. (siehe Abb. 30)

Wenn Sie das Produkt langere Zeit nicht verwenden, laden Sie es vor der Lagerung
vollstéandig auf. Schalten Sie den Host aus und laden Sie das Geréat alle 3 Monate auf, um
eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden. Wenn der Akku Glbermagig entladen ist oder
langere Zeit nicht verwendet wird, Iadt sich das Produkt méglicherweise nicht auf. Bitte
kontaktieren Sie unser Unternehmen fir die Wartung nach dem Verkauf, bauen Sie es nicht
selbst auseinander.
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APP INSTALLATIONSANLEITUNG

Schritt 1: Schalten Sie den Netzschalter des Gerats ein.

Schritt 2: Scannen Sie den angegebenen QR-Code oder laden Sie ,V-TAC Smart Ligh* aus
dem App Store (iOS) oder dem Google Play Store (Android) herunter

Schritt 3: Offnen Sie die V-TAC Smart Light App und tippen Sie auf ,Registrieren”, um ein neues
Konto zu erstellen. Wenn Sie bereits tber ein Konto verfiigen, fahren Sie mit der Anmeldung
fort. (Siehe Abb. 31)

Schritt 4:

A) Handynummer: Wahlen Sie das Land aus und geben Sie Ihre Handynummer ein. Tippen Sie
anschlieRend auf ,Weiter". (Siehe Abb. 32)

B) E-Mail: Geben Sie Ihre E-Mail-ID ein und tippen Sie auf ,Weiter®. (Siehe Abb. 32)

Schritt 5: Geben Sie den Bestéatigungscode ein, der an lhre Handynummer/E-Mail-ID gesendet
wird, weisen Sie lhrem Konto ein neues Passwort zu und tippen Sie auf ,Bestatigen®, um den
Registrierungsvorgang abzuschlieRen. (Siehe Abb. 33). Sobald Sie fertig sind, werden Sie zur
V-TAC Smart Light-Startseite weitergeleitet.

Schritt 6: Tippen Sie auf ,Gerat hinzufiigen® oder auf das ,+“-Zeichen. Stellen Sie sicher, da®
das Gerét eingeschaltet ist. (Siehe Abb. 34)

Schritt 7: Um das Gerat auszuwahlen, tippen Sie auf Haushaltsgerate und wahlen Sie dann
,Robot Vacuum*, um den Kopplungsvorgang des Gerats mit der App zu starten. (Siehe Abb. 35)
Schritt 8: Kopplungsvorgang

A) Schalten Sie den Staubsauger ein, indem Sie einmal auf den Netzschalter tippen.

B) Tippen Sie zweimal hintereinander auf den Netzschalter, um den WLAN-Modus fiir die
Kopplung einzuschalten.

Hinweis: Wenn Sie Probleme bei der Kopplung haben, tippen Sie wie unten gezeigt auf ,Hilfe",
um weitere Anweisungen zu erhalten. (Siehe Abb. 36)

C) Bestatigen Sie, wenn die LED schnell blinkt, geben Sie das WLAN-Passwort ein und klicken
Sie auf ,Bestatigen” (Siehe Abb. 36 und 37).

Schritt 9: Sobald Sie Schritt 8 erfolgreich abgeschlossen haben, werden Sie zur Seite ,Jetzt
verbinden* weitergeleitet, auf der die App das Geréat sucht, registriert und initialisiert (siehe Abb.
38). Sobald dies abgeschlossen ist, wird Ihr Gerat erfolgreich gekoppelt.

Schritt 10: Nachdem lhr Gerat erfolgreich gekoppelt wurde, benennen Sie das Gerat nach lhren
Wiinschen um. Und dann tippen Sie auf erledigt. (Bitte beachten Sie Abb. 39)

Schritt 11: Jetzt kdnnen Sie lhr Gerat mit der App steuern. Tippen Sie auf der Startseite auf den
Geratenamen, um die Steuerelemente und Funktionen des Gerats einzugeben. (Siehe Abb. 40)
Schritt 12: Modi und Funktionen

1. Betrieb der Anwendung

Um den bevorzugten Reinigungsmodus auszuwahlen, kénnen Sie auf eine der bevorzugten
Optionen tippen (Auflademodus, Raumreinigung, Fleckenreinigung, Kantenreinigung) [Abb. 11].
Um den Reinigungsstarkemodus zu wéhlen, tippen Sie auf Reinigungsstarke [Abb. 11] und
wahlen Sie die gewlinschte Einstellung fiir den Reinigungsmodus, die Sie fir das Gerat
einstellen méchten [Abb. 12].

2. Zeitplanung

Tippen Sie auf Zeitplaneinstellung [Abb. 11], um die Programmierschnittstelle aufzurufen,
wahlen Sie "Zeitplan hinzufiigen” [Abb. 13] und wahlen Sie die bevorzugte Arbeitszeit und
den Tag aus [Abb. 14 und 15].

3. Start / Pause / Standby / Schlafmodus

Driicken Sie “(X)” / “(X)”, um den Roboter zu starten / anzuhalten [Abb. 16];

Hinweis: Wenn der Roboter langer als 10 Minuten im Leerlauf pausiert, wechselt er in den
Schlafmodus.

Wenn es sich im Schlafmodus befindet, driicken Sie “(X)”. Der Roboter wird in den
Standby-Modus versetzt. Um den Staubsauger zu starten, driicken Sie den bevorzugten
Reinigungsmodus.

4. Arbeitsplan und Reinigungsprotokoll

Die Anwendung zeigt die Karte des Reinigungsweges des Roboters an [Abb. 17].
Méglicherweise wird sie jedoch nicht in Echtzeit aktualisiert.

Tippen Sie auf "Cleaning record", um die Reinigungsprotokolle der Arbeitszeit und des
gereinigten Bereichs anzuzeigen. Sie kénnen auch die Daten |6schen [Abb. 18].

5. Den Roboter finden

Méglicherweise wissen Sie nicht, wo sich der Roboter befindet, nachdem er die Reinigung
abgeschlossen und angehalten hat. Driicken Sie auf "Positionieren (X)" [Abbildung 19]. Das
Gerét ruft Sie mit einem akustischen Signal "Ding Dong" an, damit Sie es finden kénnen.
6. Summschalten

Tippen Sie auf "More", um die Einstellungsoberflache fiir die Stummschaltung aufzurufen
[Abb. 20]. Wenn die Stummschaltung aktiviert ist, bricht der Roboter die Sprachansage ab
[Abb. 21].

7. Unterstitzte Steuerung von Drittanbietern

Der Roboter funktioniert mit Amazon Alexa, Google Assistant und einigen anderen von
Drittanbietern gesteuerten Geraten. Tippen Sie auf die obere rechte Ecke [Abb. 22], dann auf
"Supported Third-party Control" und auf das entsprechende Symbol, um die Verbindungs-
weise anzuzeigen [Abb. 23].

8. Geréate freigeben

Es ist nur eine Haupt-ID fir ein einzelnes Geréat verfligbar. Wenn Sie das Geréat fur andere
Familienmitglieder freigeben méchten, tippen Sie oben rechts auf (X). Wahlen Sie ,Gerate
freigeben” [Abb. 24]. Geben Sie die richtige registrierte Handynummer / E-Mail-ID ein, um
weitere Benutzer hinzuzufiigen [Abb. 25].

Hinweis: Um hinzugefiigt werden zu kénnen, missen andere Benutzer die V-TAC Smart
Light ID registrieren.

9. Zuriicksetzen von WIFI

Wenn Sie ein vorhandenes WIFI-Netzwerk durch ein neues WIFI-Netzwerk ersetzen, missen
Sie den Roboter nach der Initialisierung wie folgt wieder mit dem neuen WIFI-Netzwerk
verbinden: Schalten Sie den Roboter ein, und driicken Sie nach der Sprachmeldung
»Welcome to use sweeping robot* (Willkommen beim Verwenden des Kehrroboters) die
Starttaste (X) zweimal hintereinander, wonach die Sprachmeldung "Netzwerk verbinden"
gesendet wird und das WIFI-Symbol (X) kontinuierlich zu blinken beginnt. Ihr Roboter kann
jetzt wieder mit der V-TAC Smart Light-Anwendung gekoppelt werden.
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N3MNOJNI3BAHE HA NMPOAYKTA - NOAIOTOBKA

OTCTPAHABAHE HA 3ALLUUTATA
Mpeau ga nsnonssare poboTa, OTCTpaHeETe 3alUTHaTa NeHTa Ha poboTa (Mons No3oBeTe ce
Ha Purypa 1)

3APEXXOAHE HA NMPOAOYKTA

1. MocTaBsHe u 3apexaaHe: MHe3[0TO 3a 3apexaaHe ce NOCTaBs CPeLLy CTeHaTa 1 criefsa
Aa Obae NocTaBeHO BbPXY NNocka NoBbPXHOCT. He noctassinTe aptukynu B obxeat ot 0.5 m
Hansaso 1 HagdacHo 1 1.5 m Hanped. (MonsA nosoeeTe ce Ha durypa 2)

2. Enektpo3axpaHBaHe: CBbpXeTe agantepa Ha MOLUHOCT KbM NPaBOTOKOB LLEeNcen.

3. MUHcTanauusa Ha cTpaHuyHa yeTka: VMIHcTanmpanTe cTpaHnyHaTa YeTka OTrnsiBoO Unm
otasicHo (L/R) (mons nososeTe ce Ha durypa 3).

4. 3apexpaaHe: [NocTaBeTe poboTa BbPXY rHE3A0TO 3a 3apexaaHe 3a Aa ro sapegute (no
BpEMe Ha 3apexaaHe, NHANKaTopHaTa CBETNNHA NPUMUIrBa U crnea KaTto To 6bae
3aBbpLUEHO, CBETNNHATA € NOCTOSHHA. BpemeTo 3a 3apexpaaHe e npnbnusutenHo 5 yaca)
(mMons nososeTe ce Ha Purypa 4)

Mo Bpeme Ha npoLieca Ha NOYMCTBaHe, XOCTLT MOXE 4a YCTaHOBW, Ye Heroeata MOLLHOCT e
HefoCTaTbyHa 1 aBTOMaTUYHO [a 3aroyHe PEXNUM Ha npesapexaaHe, To aBToMaTUYHO Le
Hamepu CTaHUMs 3a 3apexaaHe, 3a Aa U3BbLPLUK 3apexaaHeTo. Bue moxeTe fa HapeguTe
Ha YCTPOWCTBOTO Aa 3aroyHe PEXMUM Ha Npe3apexaaHe KaTo HaTUCHETE BbPXY Krasua 3a
3apexgaHe Ha AWCTaHUMOHHOTO yrpasrneHue.

BHUMAHUE NPU 3APEXOAHETO:

1. MHes3foTOo 3a 3apexgaHe He Moxe Aa 6bje U3Non3BaHo B CUMHO OTpaxaTteriHa cpeaa,
KaTo HanpuMmep rnpsKka cribHYeBa CBETNHA U BNnsKo-Hamupally ce ornegana. Ako nma
KaKbBTO U 13 € NPEAMET CbC CUIHa OTpaKaTernHa crnocoBHOCT, MOMs MOKPUIATE ro Ha
BUCOYMHA 7 CM. OT HerosaTa fornHa Yacr.

2. 3a fa rapaHTupare o6uYaiiHMTe paboTHU YacoBe Ha XOCT KOMMIOTbPA, MOSIA U3LUAMN0
3apegnerte npeau ynotpe6a. Bpemero 3a sapexaaHe o6MkHOBeHO e 5 vaca.

3. MNpu 3apexgaHe He cTapTupaiiTe CbOPbXEHUETO 3a BOAHUSA pesepeoap, 3a Aa
rapaHTupate 6e30nacHoCTTa Ha 3apeXaaHeTo 1 3a Aa NPeaoTBpaTTe NoBPEXLAHETO Ha
noAa oT BaxHW napuanu.

NOYNCTBAHE HA MNMPOAYKTA

CbrnacHo pasnuyHUTE Hy>AW OT NOYUCTBAHE, TO3W NPOAYKT UMa PasfNyHN pexumn 3a
MouYncTBaHe, OT KOMTO MOXeTe Aa nsbupate. Bue moxeTe Aa 3anoysate pasnunyeH pexum 3a
noymcTeaHe ot poboTa, ANCTaHLUMOHHOTO ynpaeneHune unu MpunoxerHne “Smart Light” Ha
V-TAC.

ABTOMaTU4YHO NMOYUCTBAHE:

Mpunoxum cueHapun: Han-4ecTo N3Non3BaHUAT METOA, 3a MOYNCTBAHE €, Ye OCHOBHUAT
ABurarten n3nonssa nbTeka BbB hopmaTa Ha Abra 3a ga nnaHvpa u ga nodnctu uanara
KbLLa cnopeA akTyanHara cpeja Ha Aoma.

MeTop 3a 3aaBaHe Ha HacTPOWMKK: B N3KNIOYEHO CbCTOSIHWE, HAaTNCHETE KraBuLa
NPOABLIKNTENTHO, KOraTo MHAMKaTOpHaTa CBETNMHA Ha XOCTa € BKIIOYEeHa, T Nokassa, ve
pobota e B pexum Ha 3axpaHBaHe. KoraTo knasuwbT 6bAe HaTUCHAT 3a KpaTbk Nepuog ot
Bpeme unu korato 6bAe HaTUCHaTO ALHOTO 32 aBTOMaTUYHO NOYNCTBAHE) Ha
ANCTaHLUMOHHOTO ynpasneHue, p060T'bT 3ano4ysa aBTOMaTU4YHO NMOYUNCTBaHeE.

3a aa moxe poboTa ga 3anovHe pexunm Ha cynep OYHKUNSA, HAaTUCHETE oLle BeAHBbX. (Mons
nosoeete ce Ha durypa 5)

NMOYNCTBAHE HA EOHA CTAA:

Mpunoxum cueHapuia: MNouncreaHe egHa cras

Metop 3a 3apaBaHe Ha HacTpoWku: KnukHete ByToHa 3a NpeBKOYBaHe Ha PeXUM Ha
ANCTaHUMOHHOTO ynpaeneHue 3a aa usbepete pexum MNMoyncteaHe Ha eaHa cTas 1 aa
3anoyYyHeTe NOYNCTBAHETO Ha efHa CTas.

CtuBeT: Korato e Heo6xoanMo fa noyncTeaTe camo efHa cTasi, Mons 3aTBopeTe BpaTarta u
XOCTa L€ M3BBLPLUM LIeHTPannsnpaHo NoyYmcTeaHe B ctasTta

AKO Ta3n cTas HMa rHe3ao 3a 3apexaaHe, YCTPOWCTBOTO Lie Ce BbPHE B OpUrMHanHus
MYHKT.

PexvumbT 32 noYMCTBaHe Ha eaHa CTas BUHArK € pexum Ha dyHKUmMsTa 3a cynep
noYncTeaHe.

NMOYNCTBAHE HA PbBOBE:

Mpunoxum cueHapui: 3a BbTPELLHO NOYNCTBAHE HA BIMK, PoBOTHT NOYNCTBA NO
nepumeTbpa Ha PUKCMPaHN 0BEKTU (KaTo HanpMMep CTEHW) 1 Ce Bpblla B rHE340TO 3a
3apexaaHe crnef 3aBbpLUBAHETO Ha NOYMCTBAHETO Ha pLboBe.

MeTopn 3a 3agaBaHe Ha HacTpounku: V3bepeTe pexmma Ha npeBknoYBaHe Ha
OMCTaHUMOHHOTO ynpasneHue 3a ga nsbepere pexum noyncreaHe Ha pbOose, Taka ye aa
3anoYHeTe NovMCcTBaHETO Ha pbbose.

PBbYEH KOHTPOII:

Mpunoxum cueHapuin: MNMoaxoasily 3a PbYEH KOHTPOS Ha NoYNCTBaHe.
MeTopq 3a 3agaBaHe Ha HacTponku: HatucHeTe ByToHa Ha AUCTAHLMOHHOTO ynpasneHue
3a Aa KOHTponupaTe ABWKEHNETO Ha MalLuMHaTa Hanpes v Ha3aj U HeMHOTO oBpbLUaHe.

®YHKLUWUU - NAY3A, CbBYXXAAHE N U3KITIOYBAHE

May3za: Mo Bpeme Ha ekcnnoatauusita Ha poboTa, HaTUCHETE KnasuLLA 3a nay3a unu
KnaswuLwa 3a naysa Ha ANCTaHLUMOHHOTO yrpaBreHue 3a Aa naysupare ekcnnoarauusarta Ha
po6oTa.

Cb0yxaaHe: Ako poboThT cripe Aa paboTy B NpoAbIKEHNE HA MOBEYE OT AeCEeT MUHYTH,
TOW aBTOMATUYHO LLE Bri€3e B PeXMM Ha 3acnuBaHe (CBeTnuHuUTE Ha poboTa e ce
usknouvar). Bue moxete ga cwvbyante poboTa kato HaTMCHETE KnaBuLa 3a crapt/naysa
(knaBuLL Ha pobOT) BbPXY YCTPOMCTBOTO, Cres ToBa KIUKHETE BbpXY knasuwia Ha poboTa
UNn BbPXY KOWTO M Aa € KNaBuL Ha AUCTAHLUMOHHOTO ynpaeneHne n Ha MNpunoxeHuneTo, 3a
Aa pectapTtupare.
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MaknrousaHe: Cnep kaTto poboTbT cnpe Aa paboTu, HaTUCHETe knasuvwa 3a ctapt/naysa
(knaBuLL Ha poBOT) NPOABLIMKMTENHO N MHAMKATOPHAaTa CBETNNHA Ha poboTa ce M3KMYBa, 3a
Aa nocoyu, 4e mMmallnHaTa € UsKnyeHa.

*Cnep kaTo poboTbT NPUKNOYM CBOATA paboTa, MPENOPBUYMTENHO € Aa HE ro U3KM4YBare,
Taka 4ye Aa ro CbxpaHsiBaTe B 3apefeHO CbCTOsIHNE, 3a Aa MOXe Aa U3NbIHsABa CBOATA
yHKUMA no-gobpe cnepsaus MbT.

PYHKUUNA - HACTPOUBAHE HA BPEMEBU I'PA®UK
OnpepgensiHe Ha BpemeBwM rpacuk: HatncHete GyToHa 3a ANCTaHLUMOHHO ynpaeneHve, 3a
Oa 3agajere onpeaensiHeTo Ha BpemeBu rpaduk Ha pobota. HatucHeTe ByToHa, crep Tosa
HaTMCHETE KNaBsuLLa 3a Aa 3agagete BpemeTto 3a OnpegensHe Ha BpemeBwn rpaduk, cneg
KaTo CTe roBopu, HaTUCHeTe ByToHa OTHOBO, 3a Aa 3aBbpPLUMTE HAcTporknTe. POGOTHT
aBTOMATWYHO LLie Ce NOYNCTU B YPEUEHOTO BPEME.

M.T1. Mpean HacTpoliBaHETO Ha BpeMeBM rpacmk e Heobxoanmo Aa nsnonssate GyToHa, 3a
Aa MoXe NbpBO Aa HAacTpouTe YacoBHMKA Ha poboTa. HatncHete ByToHa, cnep Toea
HaTUCHeTe KnaBumLa, 3a Aa 3agagete yac Ha PoboTa, korato cte n3bpanu yaca u cte
roToBW, HACTpolikaTa € 3aBbpLueHa.

N3MNnOon3BAHE HA BOOHUA PE3SEPBOAP

*He nsnonseanTe dpyHKUMATa 32 3abbpcBaHe Ha No4 BbPXY KUIMMUTE.
3abenexka: Crieq kato 3abbpLueTe noaa, Mons U3npasHeTe BOAHWA pe3epsoap u
OTCTpaHETE NOANOXKaTa 3a NOYNCTBaHE.

[obassHe Ha Boga (Morns nososeTe ce Ha Purypa 6)

[MocTaBsiHe Ha BoaeH pe3epsoap (Monsi nososeTe ce Ha durypa 7)
MHcTanupaHe Ha nognoxkara 3a nodncreaHe (Mons nosoeeTte ce Ha durypa 8)
3anoyBaHe Ha NoYncTBaHe Ha noga (Monsi nososeTte ce Ha durypa 9)

NOAAPBXXKA — KYTUA 3A MPAX

A. HatncHete ByToHa 3a KyTusTa 3a npax, 3a Aa u3sBaguTe KyTuaTa 3a npax (Mons nososeTe
ce Ha durypa 10)

B. OTBOpETE CTPaHUYHMA Kanak Ha KyTuATa 3a npax (Mmons nososete ce Ha durypa 11)

C. N3xBbpnsHe Ha oTnagbumTe (Mons nososeTe ce Ha Purypa 12)

D. OTtBOpeTe hunTbpa C BUCOKA ePEKTUBHOCT (MOns no3osere ce Ha durypa 13)

E. OtBopeTe kanaka Ha punTbpa C BUCOKa ePEKTUBHOCT U ro n3sagere. PuntupbT C
BMCOKa €(PeKTMBHOCT 1 OCHOBHUA (OUMTBP C BUCOKA ehpeKTMBHOCT. PUNTbPBLT C BUCOKA

e eKTMBHOCT He ce npenopbyBa 3a n3MuBaHe C Boga. HatncHeTe BHMMaTenHo, 3a aa
OTCTpaHuTe npaxa (mMmonsi nosoeeTte ce Ha durypa 14)

F. N3nnakHeTe ocHOBHWsA bunTbpeH ekpaH (Monsi nosoeete ce Ha durypa 15)

G. KyTtnaTa 3a npax Tpsbsa ga 6b4e noyncreHa c kbpna 3a cbaose. He nossonsisanTe
npouexaaHeTo Ha BoAa B MOPTa Ha BEHTMUMATopa No BpeMe Ha noducTeaHe (Mons nososeTe
ce Ha durypa 16)

H. Mscyliete KyTusATa 3a npax n MOHTUpanTe punTbpa n A CbXpaHeTe Cyxa, 3a Aa
rapaHTupare HeroBusi CEpBU3eH XXUBOT (Mons nososeTe ce Ha durypa 17)

3abenexka: MpenopbYMTENHO € Aa Ce M3MMBA OCHOBHATa Leaka ¢ Boga 15 - 30 gHu cnep
kaTto 6bae nanonssaHa. MakcumanHuaT obcnyxsall XWBOT Ha ekpaHa Ha unTbpa C
BMCOKa edpekTUBHOCT e 3 MeceLa.

|. 3amecTeTe 0CHOBHUS PUNTBLPEH EKpaH 1 ekpaHa Ha hUNTbpa C BUCOKa eDEKTUBHOCT B
KyTUsiTa 3a npax;

3abenexka:

1. Mpean Aa nHcTanupaTe PUNTBPHNA EeKPaH, Mons yBepeTe ce, Ye ekpaHa Ha buntbpa
BMCOKa €(PEKTUBHOCT M OCHOBHUSI (PUINTBPEH EKPaH Ca CyXu.

2. He nsnarante uepkara ¢ BuCoka epeKkTMBHOCT U OCHOBHATa LieAKa Ha CnbHYeBa
CBeTnuHa.

J. MocTraeeTe kanaka Ha KyTUsTa 3a Npax U MHCTanupanTe KyTusATa 3a npax Bbpxy pobota
3abenexka: He nossonsBsariTe npouexgaHeTo Ha BOAA B NMOpTa Ha BEHTUNaropa no Bpeme
Ha NouYnCTBaHe.

I'IOEﬁP'b)KKA - BOOEH PE3EPBOAP U NMOANOXKA 3A
NMOYUCTBAHE

1. OTCcTpaHeTe BogHMA pesepBoap (Morsi No3oBeTe ce Ha durypa 18).

2. OTcTpaHeTe nognoxkara 3a nodncteaHe (Mons nososeTe ce Ha Purypa 19).

3. N3npasHeTe/oTBOAHETE BOAHMA pe3epBoap (Mons nososeTe ce Ha durypa 20).

4. Mouuctete nognoxkara 3a nouncreaHe (Morns nososere ce Ha durypa 21).

5. M3cylwete nognoxkara 3a noymcteaHe (Mons nososeTe ce Ha durypa 22).

6. UscywieTe BogHUS pesepBoap Unu ro ocTaBeTe Aa U3CbXHE M0 eCTECTBEH NbT (Mons
nososete ce Ha durypa 23).

noaoaPBXKA — OCHOBHA YETKA U CTPAHUYHA YETKA
1. OTBOpETE NOKPUBALLOTO CbOPBXKEHNE HA OCHOBHATA YeTka (MOrsi MO30BETE ce Ha
durypa 24).

2. OTcTpaHeTe Bana Ha OCHOBHaTa YeTka (Mors nososete ce Ha Purypa 25).

3. N3nonsBaiiTe NOMOLLHMA MHCTPYMEHT 33 NOYUCTBAHE Ha 3areTeHN KOCMUN
(OcHoBHa veTka 3a nouncTeaHe) (Monsi nososeTte ce Ha durypa 26).

4. MNouncrealla cTpaHWyHa YeTka (Mons nososeTe ce Ha durypa 27).

NoAAOPBXKA — LULWOTOBE 3A CTAHUUA 3A 3APEXOAHE,
CEH30P 3A INMEOAHE HAQONY, SAABUXBAHE U
YHUBEPCAJIHO KOJIEJIO

CbBeT: BbTpeluHaTta yacT Ha geTaiina Ha nontca 3a 3apexaaHe, CeH3opa 3a usrneg
HaZony n 3awuTHaTa NNOCKOCT CbAbPXKaT YyBCTBUTEMNHWN ENEKTPOHHN KOMMNOHEHTU, MONs
n3nonseanTe cyxa kbpna 3a CbAoBe NpuW NOYMCTBAHE U HE U3MoN3BariTe MOKpa Kbpna 3a
CbAoBe, 3a Aa NPefoTBPaTH LLETU, MPUYMHEHN OT HABNN3AHETO Ha BOAA.

1. MNouncrete WudpToBETE 32 CTAHUUA 3a 3apexaaHe (Mons nososeTe ce Ha durypa 28).
2.lMo4mncTete ceHsopa 3a usrneg Hagony (Monsi nosoeete ce Ha durypa 29).

3. MouncreTe konenara 3a 3aABUXBaHE N YHNBEPCANHOTO KOMeno (Mons No3oBeTe ce Ha
durypa 30).
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Ako He nsnonssate [NpoaykTa B NpoAbIIKEHNE HA AbMAbI NEPMOL OT Bpeme, Mons
BHVIMAaTENHO ro 3apefeTe NPeaun Aa ro cbxpaHuTe. N3knodeTe xocTa n 3apexaanTte
YCTPOWCTBOTO Ha BCEKM 3 Meceua, 3a Aa NpeaoTBpaTUTe NpeKkaneHoTo paspexaaHe Ha
BatepusTa. Ako baTepusTa e npekaneHo paspefeHa u He ce U3MNon3Ba NPOABIMKUTENHO,
BB3MOXHO € [poaykThT Aa He ce 3apexaa. Monsa cebpxeTe ce cbe cryxbara 3a
cnep-npogakbeHa nogapbKKka Ha HawaTta KoMnaHus, He pasrnobssanTte MNpogykTa
CaMOCTOATENHO.

MHCTPYKUMNU 3A UHCTAJIALUMOHHO MNMPUINTOXEHWUE

Ctbnka 1: Bknroyete 6yToHa 3a 3axpaHBaHe Ha yCTPOWCTBOTO.

Crtbnka 2: CkaHupanTe nocoveHusa QR kog vnu nsternete ,V-TAC Smart Light” ot MarasnHa
3a npunoxeHns (3a iOS) unu ot MarasuHa Ha Google Play (3a Android).

Ctbnka 3: OtBopete npunoxeHue Smart Light Ha V-TAC n HaTucHeTe BbpXY perucTpauus,
3a ja cb3gagete HoB npodun. AKO Beve MMaTe CbLyecTByBaLl Npodun, Mons NpogbrikeTe
KbM BX0A. (Morns nososeTe ce Ha Purypa 31)

Crtbnka 4:

A) MobunneH TenedgoHeH Homep: V3bepeTe abpxaeara, crnes ToBa BbBeaeTe CBosi MobuneH
TenedoHeH Homep. Cnep ToBa HaTucHeTe ,Cneasawy” (Monsa nososeTe ce Ha durypa 32).

B) VMimenn: BrBegerte cBos umenn naeHtTudukaTop n HatucHete ,Cneagaly’ (Monsi no3oseTe
ce Ha durypa 32)

Ctbhka 5: BbBegeTe koga 3a Bepudukauns, KONTo we Obae nsnpaTeH Ha Bawms MobuneH
Homep/uMeinn naeHTndrkaTop, crnes Tosa 3aganTe HoBa napona 3a sawmns npodun u
HaTucHeTe ,[oTBbpKAaBam”, 3a Aa 3aBbpLUMTE NMpoueca Ha permctpaumsi. (Mons nososeTe
ce Ha durypa 33). Cnepg kaTto cTe rosopu, e 6baeTe NpeHacoYeHn KbM HavanHara
ctpaHuua Ha ,V-TAC Smart Light”.

Ctbnka 6: HatncHeTe Bbpxy ,[dobaBsHe Ha yCTPONCTBO” Ny BbPXY cuMBONa +. YBepere ce,
Yye YCTPOMCTBOTO € BKIOYEHO. (MOrs no3oseTe ce Ha Purypa 34)

Crtbnka 7: 3a ga nsbepete yCTpPOWCTBOTO, HATUCHETE BbPXY ,JJOMakMHCKM ypeaun”, crnep Tosa
n3beperte ,[Mpaxocmykadka poboT”, 3a Aa 3ano4HeTe npoueca 3a CBbp3BaHe Ha
YCTPONCTBOTO C [NpunoxeHneTto. (Mmons nososete ce Ha Purypa 35)

Crtbnka 8: Npouec Ha caBosiBaHe (pairing)

A) BknitoyeTe npaxocmykadkarta, kato HaTUCHeTe BEAHBX ByTOHa Ha 3axpaHBaHETO.

B) HatncHete OyToHa Ha 3axpaHBaHeTo ABa NbTu 6e3 npekbcBaHe, 3a ga sknovnte WiFi
pexuma 3a CBbp3BaHe.

3abenexka: Ako nmate npobrem CbC CBBLP3BAHETO, MO HAaTUCHETE BbPXY ,[lomoLy’, KakTo
€ NoKasaHo no-Aony, 3a Aa BUANTE AOMbIHUTENHN MHCTPYKUMM (MO NO30BETE Ce Ha
durypa 36).

C) MoTtebpaeTe Aanu ceetTnuHaTta mura 6bp30, BbBegeTe Wi-Fi naponarta un HaTucHeTe
.f1oTBbpPXAaBam” (Mons nososete ce Ha Purypa 36 & 37).

Ctbnka 9: Cnep kaTo ycneLwHo cTe 3aBbpLUny CTbKa 8, BMe e 6baeTe NpeHaco4yeHn Kbm
cTpaHuua ,TekyLo cBbp3BaHe”, KbAeTo [TPUNOXEHNETO TbPCY, PErMCTPMPA U MHULManu3Mpa
YCTpOWCTBOTO (MONs nososeTe ce Ha ®urypa 38). Cnep kaTo ro 3aBbpLUMTE, BALLETO
YCTPOWCTBO Lie ObAe yCneLHO CBbpP3aHo.

Step10: Cnep kaTo yCTPOWMCTBO € YCMNELUHO CBbP3aHO, MPEUMEHYBaNTE YCTPONCTBOTO, Taka
Ye Ja CbOTBETCTBA Ha BalmTe npeanountaHns. Cnen ToBa HaTUCHETE BbPXY ,3aBbpPLUEHO”
(mons nososete ce Ha durypa 39).

Step11: MoxeTe aa 3ano4HeTe ga KOHTponMparTe BalleTO YCTPONCTBO C [punoxeHueTo.
HaTtucHeTe nmeTo Ha yCTpPOMCTBOTO BbPXY [MaBHaTa CTpaHuLa, 3a Aa BeseTe B
KOHTPOSHUTE MEXaHU3MN 1 PYHKLMUTE Ha YCTPOMCTBOTO. (MOns no3oseTe ce Ha Purypa 40)

Crbnka 12: Pexumu 1 dyHKUMK

1. PaboTa ¢ npunoxeHneTo

3a ga usbepete NpegnounTaHNs PeXnM Ha YNCTEHE, HAaTUCHETE KOATO 1 Aa 6uno
npegnoYnTaHa onums (Pexmnm npesapexagaHe, NoYNCTBaHe Ha NOMELLEHNE, MOYUCTBAHE Ha
neTHa, no4mcTeaHe Ha pbbose) [Purypa 11].

3a pa n3bepeTe cunara Ha NoYnCTBaHe, HatucHeTe Cuna Ha nouncteaHe [dPurypa 11] n
n3bepere xxenaHaTta HacTporika Ha pexrnmMa Ha No4ymcTBaHe, KOATO Uckarte Aa 3ajagere 3a
ypepa [durypa 12].

2. Mporpamupaxe

HaTucHeTe HacTpoiikaTa 3a nporpamupaHe [durypa 11], 3a ga Bneserte B nHTEpdeEica 3a
nporpamupaHe, usbepete "Add Schedule" (aobassiHe Ha nporpama) [Purypa 13] n nsbepete
npeanoYnTaHns vyac n geH 3a pabora [Purypa 14 n 15].

3. Myck / Maysa / CteHpban / Pexxum Ha ovakBaHe

Hatuchete “( X )"/ “( X )", 3a ga 3agencreare / naysmpare poborta [durypa 16].
3abenexka: Npn 6esgenicteme Ha poboTa B NpogbrkeHne Ha noseyve ot 10 MUHYTK, TOW
BMN3a B PEXUM Ha o4akBaHe. AKO € B PEXMM Ha o4akBaHe, HaTucHete “( X )”; poboTbT ce
,CbOyxAa“ n BNm3a B pexxm cteHaban; 3a Aa 3sagencreare npaxocMykadkara, HaTucHeTe
NpeanoYnUTaHNs PEXNM Ha MOYNCTBAHE.

4. Kapta Ha paboTaTa 1 3anucu 3a no4YncreaHe

MpunoxeHWeTo Nokassa kapTa Ha paboTHWUA NbT, USMUHAT OT poboTa NPy NOYNCTBAHETO
[®urypa 17]; HO To He moxe Aa obHoBsABa AaHHWUTE B peanHo Bpeme. HatucHete "Cleaning
record" (3anuc 3a NoYMcTBaHe), 3a Aa ce nokaxkaT 3anucute 3a BpeMeTo Ha paboTta u
noymcTeHaTa 30Ha; CbLLO Taka, MOXETe Aa u3Tpmearte gaHHuTe [Purypa 18].

5. HamupaHe Ha po6oTta

Moxxe na He 3HaeTe kbae e poboTbT, Crea KaTo 3aBbpLUM NOYMCTBAHETO U cripe. HaTtncHete
"Positioning ( X )” (nosnunoHupane) [®urypa 19]. YpeabT O0TroBapsi CbC 3BYKOB CUrHarn, 3a
Aa MOXeTe Aa ro oTKpuere.

6. 3aTtuxsaHe

HatucHete "More" (owwe), 3a fa BrneseTe B nHTEpdenca 3a HacTporiBaHe Ha pyHKUMsTa 3a
3atuxsaHe [Purypa 20]. Ako byHKLMATa € akTMBHA, POBOTHT OTMEHS FMacoBUTE CbOOLLEHNSA
[®urypa 21].

7. NopabpxaHo ynpasBreHne Ha TPETU CTPaHn

Po6otbT pabotn c Amazon Alexa, Google Assistant un Hskon apyru ycTtponcTea 3a
yrpasrieHne Ha TPETU CTpaHu. HaTtucHeTe ropHusa geceH brun [Purypa 22], HamepeTe
"Supported Third-party Control" (MogabpXaHo ynpaBneHne Ha TPETM CTPaHW) N HAaTUCHETE
CbOTBETHAaTA MKOHA, 3a Aa BUAUTE HAUNHNUTE 3a CBbp3BaHe [durypa 23].

8. CbBMECTHO 13non3saHe Ha yCTPOWCTBa

3a efHO yCTPOWCTBO € HanM4yeH camo eanH OCHOBEH naeHTudukaTop. Ako nckare ga
n3rornassaTe YCTPONCTBOTO CbBMECTHO C APYr Xopa OT CEMENCTBOTO, HaTncHeTe ( X ) B
ropHus geceH brun. M3tepete “Share devices” (CbBMECTHO U3non3saHe Ha yCTpoOWCTBa)
[®urypa 24] v BbBEAETE NpPaBUMNHUA perncTpupaH TenedoHeH Homep/umenn, 3a aa
nobasute gpyru notpedutenu [durypa 25].

3abenexka: 3a ga morat ga 6bvaar gobaeeHu, gpyrute notpebutenn Tpabdsa ga ce
peructpupar ¢ V-TAC Smart Light ID.

9. Pecetnpane Ha WIFI

Mpwn cmsHa Ha cblecTteyBala WIFI mpexa ¢ HoBa WIFI mpexa, TpsibBa ga cebpxete
pobota noeTopHo ¢ HoBaTa WIF| mpexa, crieq kaTo ro nHmumanusnpare, KakTo cregsa:
BKntoueTe poboTa, cneq rnacoeoTo cbobLyeHne “Welcome to use sweeping robot” (gobpe
Jownu 3a pabota ¢ nouncreawmsa poboT), HaTucHeTe ByToHa 3a nyck ( X ) ABa nbTu 6e3
npekbCBaHe, cref KoeTo ce nodaea rmacoBoTo cbobuyeHne “Connecting network”
(cBbp3BaHe ¢ mpexa) n WIFI nkoHara ( X ) 3anoysa ga mura HenpekbcHato. Cera po6oTsT
MOXe fa ce CBbpxe 0THOBO ¢ npunoxeHnero V-TAC Smart Light.
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UPORABA PROIZVODA - PRIPREMA

UKLANJANJE ZASTITE
Prije uporabe robota prvo uklonite zastitnu traku koja se nalazi na robotu (molimo,
pogledaijte sliku 1)

PUNJENJE PROIZVODA

1. Postavljanje i punjenje: Kuciste za punjenje se postavlja uzazid i isto mora biti
postavljeno na ravnu povrsinu. Nemojte stavljati nikakve predmete u dometu od 0,5 m lijevo i
desno i 1,5 misprijed. (molimo, molimo, pogledajte sliku 2)

2. Napajanje: Ukljucite strujni adapter na DC utiénicu.

3. Ugradnja bocne cetke: Postavite bo€nu €etku lijevo ili desno (L / R) (molimo, molimo,
pogledajte sliku 3).

4. Punjenje: Postavite robota na punjac¢ kako bi ga napunili (tjekom punjenja, svjetlosni
pokazivaé bljeska i nakon $to je punjenje zavrSeno, zaruljica ¢ée svijetliti konstantno. Vrijeme
punjenja je priblizno 5 sati) (molimo, molimo, pogledajte sliku 4).

Tijekom procesa CiS¢enja, glavno,host* racunalo uredaja moze ustanoviti da je njegova
snaga sa kojom trenutno raspolaze nedovoljna da bi se nastavilo ¢iSéenje i automatski ¢e
pokrenuti radni rezim namijenjen za punjenje, odnosno, automatski ¢e pronaci kuciste za
punjenje, kako bi zavrSio punjenje. Vi mozete izvrsiti komandu kako bi pokrenuli punjenje,
tako Sto ce te pritisnuti tipku za punjenje na daljinskom upravljacu.

OPREZ PRILIKOM PUNJENJA:

1. Kuciste za punjenje ne smije se postavljati u prostorijama i na mjestima gdje ima visoke
refleksija izravnog sun€evog svjetla ili u okruzenju obliznjih zrcala. Ako u blizini kucista za
punjenje se nalazi bilo kakav predmet s jakim odrazom svjetlosti, molimo, pokrijete ga na
visini najmanje 7 cm od njegovog donjeg dijela do poda.

2. Da biste zajamgili uobi¢ajeno radno vrijeme ,host” (glavnog) ra¢unala, molimo, napunite
ga do kraja prije uporabe. Vrijeme punjenja je obi¢no 5 sati.

3. Tijekom punjenja nemojte pokrenuti uredaj za spremnika za vodu, kako biste osigurali
sigurnost punjenja a takoder i da sprijecite oStecenje poda od vlaznih krpa.

CISCENJE PROIZVODOM

Ovisno o razli€itim potrebama &iSéenja, ovaj proizvod ima razli€ite nacine ¢is¢enja koje
mozete izabrati. Mozete aktivirati drugaciji nacin ¢iSéenja od strane robota, putem daljinskog
upravlja¢a ili V-TAC aplikacije ,Smart Light".

Automatsko ciscenje:

Primjenjivi scenarij: NajéeSc¢e koriStena metoda ¢iS¢enja je, da glavni motor koristi put u
obliku luka, kako bi se izvrsilo planiranje i €iS¢enje cijele kuc¢e, prema trenutnom rasporedu u
kuci.

Metoda postavljanje postavki: U isklju€éenom stanju, dugotrajno drzite pritisnut odgovara-
juci gumb. Kad je indikatorska Zaruljica glavnog ra¢unara ukljucen, to znaci, da je robot u
stanju napajanja. Kada kratkotrajno pritisnete gumb na daljinskom upravljacu (ili kad
pritisnete dno za automatsko CiSéenje), robot ¢e automatski poceti Ciséenje.

Da bi robot startirao radni rezim ,super funkcija®, pritisnite ponovno odgovarajuci gumb.
(Molimo, molimo, pogledajte Sliku 5)

CISCENJE JEDNE SOBE:

Primjenjivi scenarij: Ci$éenje sobu

Metoda postavljanje postavki: Kliknite na odgovarajuc¢i gumb za prebacivanje radnog
rezima na daljinskom upravljacu, da bi odabrali radni rezim, odnosno nacin ¢is¢enja jedne
sobe, tj. da bi poceli ¢iSéenje jedne sobe.

Savjet: Kada je potrebno da ocistite samo jednu sobu, molimo zatvori vrata i glavno
racunalo (host) ¢e obavit centralizirano ¢i$éenje u sobi.

Ako u sobi koju ste odredili za €iS¢enje nema kucéiste za punjenje, uredaj ée sam oti¢i da se
napuni u izvorno kuciste.

Radni rezim namijenjen za ¢iSéenje jedne soba uvijek je u postavci radnog rezima ,super
Cidcéenje”.

CISCENJE KUTOVA SOBE:

Primjenjivi scenarij: Za unutarnje €iScenje kutova sobe, robot Cisti opseg fiksnih objekata
(kao $to su npr. zidovi) i vraéa se u kuciste punjaca, nakon zavrSetka ¢iScenje kutova u sobi.
Metoda postavljanje postavki: Odaberite radni rezim prebacivanja na daljinskom
upravljaéu da bi odabrali nacin ¢iScenja kutova, tako da bi €iS¢enje rubova moglo poceti.

RUCNA KONTROLA:

Primjenjivi scenarij: Pogodno za ruénu kontrolu ¢is¢enja.

Metoda postavljanje postavki: Pritisnite odgovarajuéi gumb na daljinskom upravljacu da bi
kontrolirali pomicanje uredaja naprijed a takoder i njegovo obratno okretanje.

FUNKCIJE — PAUZA, BUDENJE | ISKLJUCIVANJE

Pauza: Tijekom rada robota, pritisnite gumb za pauzu ili gumb za pauzu na daljinskom
upravljacu, da bi pauzirali rad robota.

Budenje: Ako robot prestane raditi za viSe od deset minuta, automatski ¢e uéi u stanje
mirovanja (Svjetla robota ¢e se iskljuciti). Mozete probuditi robota pritiskom na start/pauzu
na uredaju (gumb koji se nalazi na robotu), a zatim kliknite odgovarajuci gumb na robotu ili
bilo koji g]

“‘mv b ,,mb na daljinskom upravlja€u i na Aplikaciji, za ponovno pokretanje.

Iskljucivanje: Nakon $to robot prestane raditi, pritisnite gumb start/pauza (gumb na robotu)
dugotrajno i svjetlosni pokaziva& na robotu ¢e se iskljuciti, koje oznacava da je uredaj
iskljucen.




CROATIAN

* Nakon $to robot zavrsi svoj rad, pozeljno je da ga ne iskljucujete u cjelini, kako bi ga drzali
u stanju spremnosti, da bi bio u moguénosti brzo da obavlja svoju funkciju prilikom
sljedecéeg aktiviranja.

FUNKCIJA - PODESAVANJE VREMENSKOG RASPOREDA

Odredivanje vremenskog rasporeda: Pritisnite gumb za daljinsko upravljanje, da bi
podesili vremenski raspored. Pritisnite odgovarajuéi gumb za pode§avanje, a zatim pritisnite
gumb za postavljanje vremenskog rasporeda, a nakon §to zavrSite, ponovo pritisnite gumb,
da bi zavrsili podeSavanje. Robot ¢e automatski poceti sa €iS¢enjem u odredeno vrijeme.
P.P. Prije podeSavanja vremenskog rasporeda, morate prvo podesit to€no vrijeme, odnosno
sat. robota. Pritisnite odgovarajuci gumb, a zatim pritisnite gumb za podeSavanje sata. Kada
ste odabrali sat, zavrsili ste, i podeSavanje ja spremno.

KORISTENJE SPREMNIKA ZA VODU

* Nemojte koristiti funkciju koja je namijenjena za brisanje poda, za ¢is¢enje tepiha.
Napomena: Nakon $to zavrsite €iS¢enje poda, molimo isprazniti spremnik za vodu i skinite
podlosku za ¢iscenje.

Sipanje vode (molimo, molimo, pogledajte sliku 6)
Postavljanje spremnika za vodu (molimo, pogledajte sliku 7)
Postavljanje podloske za €iS¢enje (molimo, pogledajte sliku 8)
Pocetak &is¢enja poda (molimo, pogledajte Sliku 9)

ODRZAVANJE - KUTIJA ZA PRASINU

A. Pritisnite gumb za kutiju za prasinu, da bi izvadili kutiju za prasinu (molimo, pogledajte
sliku 10)

B. Otvoreni bo¢ni poklopac kutije za prasinu (molimo, pogledajte sliku 11)

C. Izbacite prljavstinu (molimo, pogledajte Sliku 12)

D. Otvorite filtar visoke ucinkovitosti (molimo, pogledajte sliku 13)

E. Otvorite poklopac filtra visoke ucinkovitosti i izvadite ga. Filtar s visokom uginkovitosti i
glavni filtar s visokom ucinkovito$c¢u. Nije preporucljivo pranje vodom filtra s visokom
ucinkovitosti. Pritisnite njezno kako biste uklonili prasinu (molimo, pogledajte sliku 14)

F. Operite osnovni zaslon filtra (molimo, pogledajte sliku 15)

G. Kutija za prasinu mora biti o€iS¢ena krpom za pranje suda. Nemojte dopustite da voda
dospije u kuciste ventilatora tijekom ¢&i8¢enja (molimo, pogledajte sliku 16)

H. Osusite spremnik za pra$inu i postavite filtar. Cuvajte na suhom mjestu, kako bi se
zajamcio vijek trajanja (molimo, pogledajte sliku 17)

Napomena: Preporucuje se pranje glavnog cjedila vodom, 15 do 30 dana nakon uporabe.
Maksimalni vijek trajanja filtra visoke ucinkovitosti je 3 mjeseca.

I. Zamijenite glavni zaslon filtra i filtar visoke u€inkovitosti u kutiji za prasinu;

Napomena:

1. Prije nego $to postavite filtarski zaslon, provjerite jesu suhi zaslon filtra visoke ucinkovitos-
ti i glavni zaslon filtra.

2. Ne izlazite izravnoj suncevoj svjetlosti filtar visoke ucinkovitosti i glavni filtar

J. Stavite poklopac spremnika za prasinu i postavite spremnik za praSinu u robota
Napomena: Nemojte dopustiti prodiranje vode u kuciste ventilatora tijekom €iscenja.

ODRZAVANJE - SPREMNIK ZA VODU | PODLOSKA ZA
CISCENJE

1. Uklonite spremnik za vodu (molimo, pogledajte sliku 18).

2. Uklonite podlosku za €is¢enje (molimo, pogledajte sliku 19).

3. Ispraznite / isipajte vodu iz spremnik (molimo, pogledajte sliku 20).

4. Ocistite podlosku za €iS¢enje (molimo, pogledajte sliku 21).

5. Osusite podloSku za €iS¢enje (molimo, pogledajte sliku 22).

6. Osusite spremnik za vodu ili ostavite da se prirodno osusi (molimo, pogledajte sliku 23).

ODRZAVANJE - OSNOVNA CETKA | BOCNA CETKA

1. Otvorite pokrivajuéi uredaj glavne ¢etke (molimo, pogledajte sliku 24).
2. Uklonite polugu glavne etke (molimo, pogledajte sliku 25).

3. Koristite pomoéni alat za ¢€iScenje zapletenih dlaka

(Osnovna cetka za €iSéenje) (molimo, pogledajte sliku 26).

4. Ciséenje boéne &etke (molimo, pogledaijte sliku 27).

ODRZAVANJE - STIFTOVI KUCISTA ZA PUNJENJE, SENZOR
ZA POGLED PREMA DOLJE, POGONSKI MEHANIZAM |
UNIVERZALNI KOTAGC

Savjet: Unutarnji dio elementa polova za punjenje, senzor za pogled prema dolje i zastitne
ploc¢e imaju osjetljive elektroniCke komponente, molimo, za isc¢enje koristite suhu krpu i
nemojte koristiti mokru krpu za sude, kako biste sprijecili o$tecenje uzrokovano prodiranjem
vlage odnosno vode.

1. Ocistite Stiftove kucista za punjenje (molimo, pogledajte sliku 28).
2. Ocistite senzor za pogled prema dolje (molimo, pogledajte sliku 29).
3. Ocistite pogonske kotace i univerzalni kota¢ (molimo, pogledajte sliku 30).

Ako ne Kkoristite proizvod dulje vrijeme, molimo, pazljivo ga napunite prije spremanja.
Iskljucite glavno ,host racunalo i punite uredaj svaka 3 mjeseca kako biste sprijecili
prekomjerno praznjenje baterije. Ako je baterija suviSe istroSena i ako se uredaj ne koristi
dulje vrijeme, postoji mogucnost da se proizvod nec¢e mo¢i puniti. Molimo kontaktirajte nasu
servisnu sluzbu, nemojte sami rastavljati proizvod.
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UPUTE ZA UGRADNJU

Korak 1: Ukljucite gumb za napajanje uredaja.

Korak 2: Skenirajte navedeni QR kéd ili preuzmite aplikaciju "V-TAC Smart Light" iz App
Storea (za iOS) ili iz Google Play trgovine (za Android).

Korak 3: Otvorite aplikaciju "V-TAC Smart Light" i kliknite na prijavu, da biste registrirali novi
profil. Ako ve¢ imate postojeci profil, nastavite s prijavom. (molimo, pogledajte sliku 31)

Korak 4:

A) Broj mobilnog telefona: Odaberite svoju zemlju, a zatim unesite broj mobilnog telefona.
Zatim kliknite na "Dalje" (molimo, pogledajte sliku 32).

B) E-posta: Unesite svoj e-mail i kliknite "Dalje" (molimo, pogledajte sliku 32)

Korak 5: Unesite kontrolni kdd za potvrdu, koji ée biti poslan na vas broj mobitela / e-postu,
zatim postavite novu zaporku za svoj profil i kliknite "Potvrdi" da biste dovrsili postupak
prijave. (molimo, pogledajte sliku 33). Kada zavrsite, bit éete preusmjereni na pocetnu
stranicu "V-TAC Smart Light".

Korak 6: Kliknite na "Dodaj uredaj" ili simbol +. Provjerite je li uredaj uklju¢en. (molimo,
pogledajte sliku 34)

Korak 7: Da biste odabrali uredaj, kliknite ,Kuéne aplikacije®, a zatim odaberite "Usisiva¢
robot” da biste zapocCeli proces povezivanja uredaja s Aplikacijom. (molimo, pogledajte sliku
35)

Korak 8: Postupak sinkronizacije

A) Ukljucite usisavac jednim pritiskom na gumb za napajanje.

B) Pritisnite gumb za ukljudivanje dvaput neprekidno da biste uklju€ili WiFi sinkronizaciju.
Napomena: Ako imate problem sa spajanjem, kliknite na "Pomo¢" kako je prikazano u
nastavku, kako biste vidjeli dodatne upute (molimo, pogledajte sliku 36).

C) Provjerite da li zaruljica treperi ubrzano, unesite zaporku za Wi-Fi i pritisnite "Potvrdi"
(molimo, pogledaijte sliku 36 i 37).

Korak 9: Nakon $to uspjedno zavrsite korak 8, bit cete preusmjereni na stranicu "Tekuce
spajanje“ gdje aplikacija pretrazuje, registrira i inicijalizira uredaj (molimo, pogledajte sliku
38). Nakon zavrsetka, Vas uredaj ¢e se uspjeSno povezati.

Korak10: Nakon $to je uredaj uspje$no povezan, promijenite naziv uredaj, tako da naziv
odgovara vasim zeljama i potrebama. Zatim kliknite na "dovr§eno" (molimo, pogledajte sliku
39).

Korak11: Mozete poceti kontrolirati svoj uredaj pomocu preuzete aplikacije. Pritisnite na
naziv Vaseg uredaja na glavnoj stranici da biste pristupili kontrolama i zna¢ajkama uredaja.
(molimo, pogledaijte sliku 40)

Korak 12: Nacini rada i znacajke

1. Rad s aplikacijama

Za odabir Zeljene operacije &iséenja pritisnite bilo koju od Zeljenih opcija (Punjenje, Ciséenje
sobe, Ciséenje mrlja, Ciséenje rubova) [SI. 11].

To choose cleaning strength mode tap on Cleaning strength [SI. 11] and select the desired
cleaning mode setting which you wish to set for the device [SI. 12].

2. Planiranje rada

Pritisnite postavku za planiranje [SI. 11] za ulazak u sucelje za planiranje, odaberite "Dodajte
raspored"” [Sl. 13] te odaberite Zeljeno vrijeme i dan rada [SI. 14 i 15].

3. Start / Pauza / Pripravnost / Mirovanje

Pritisnite “( X )” / “( X')” za pokretanje / pauziranje robota [SI. 16];

Napomena: Kada robot zastane vise od 10 minuta, preci ée u stanje mirovanja;

Ako je u stanju mirovanja, pritisnite "(X)", robot ¢e se probuditi i u¢i u stanje ¢ekanja; Za
uklju€ivanje usisavaca pritisnite zeljeni nacin ¢iséenja.

4. Mapa rada i zapisnik o ¢iSéenju

Aplikacija ¢e prikazati mapu radnog puta Cisc¢enja robota [SI. 17]; ali ju mozda nece azurirati
u realnom vremenu;

Pritisnite "Zapisnik o €iScenju" koji ¢e vam prikazati zapisnike o radu i o€iS¢enog prostora, te
podatke takoder mozete obrisati [SI. 18].

5. Trazenje robota

Mozda necete znati gdje se nalazi robot kada zavrsi s CiS¢enjem i stane. Pritisnite "Trazenje
(X)” [SI. 19]; Uredaj ce se oglasiti zvuénim signalom pomocu kojega cete ga pronaci.

6. Iskljucivanje zvuka

Pritisnite "Vise" da biste iskljucili zvuk na sucelju za podesSavanje [SI. 20]; Ako je funkcija
isklju€ivanja zvuka aktivna, robot se ne¢e odazvati zvuénim signalom [SI. 21]

7. Podrzano upravljanje trec¢ih proizvodaca

Robot funkcionira sa Amazon Alexa, Google Assistant i nekim drugim upravljackim uredajima
treéih proizvodaca. Pritisnite gornji desni kut [SI. 22], zatim pronadite "Podrzano upravljanje
treéih proizvodacéa" te pritisnite odgovarajuéu ikonu da biste saznali nacin povezivanja [SI.
23].

8. Zajednicko upravljanje uredajem

Za svaki uredaj je mogu¢ samo jedan ID broj. Ako Zelite upravljati uredaj zajedno s drugima
u vasoj obitelji, pritisnite

( X) u gornjem desnom kutu, odaberite “Zajedni¢ko upravljanje uredajem” [SI. 24]; utipkajte
ispravni registrirani broj mobilnog telefona / email ID te dodajte druge korisnike [SI. 25].
Napomena: Ostali korisnici moraju registrirati V-TAC Smart Light ID prije nego $to ih mozete
dodati.

9. Resetiranje WIFI

Ako promjenite vezu s postojece WIFI mreze na novu WIFI mrezu, trebat ¢ete ponovno
povezati vas robot na novu WIFI mrezu nakon njegove inicijalizacije na sljedeéi nacin:
ukljucite robot, nakon sto ¢ujete glasovnu poruku “Dobrodosli u rad s robotom za CiS¢enje”/
~Welcome to use sweeping robot”, dugo pritisnite gumb za pocetak ( X ), kada glas najav
~Spajanje na mrezu“/“Connecting network”, te ikona za WIFI ( X ) po€ne neprestano treptati,
vas robot se moze ponovno spojiti na V-TAC Smart Light App.
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USO DO PRODUTO - PREPARACAO

REMOVER PROTEGAO
Antes de usar o Robd, remova a faixa de protegéo do Robé (Ver figura 1)

CARREGAR O PRODUTO

1. Colocacao e carregamento: A base de carregamento é colocada contra a parede e deve
ser colocada num terreno plano. Nao coloque artigos dentro do intervalo de 0,5 m para a
esquerda e para a direita e 1,5 m a frente. (Ver figura 2)

2. Fonte de Alimentagao: Conecte o adaptador de energia a tomada DC.

3. Instalar a escova lateral: Instale a escova lateral de acordo com a esquerda e direita
(L/R) (Ver figura 3).

4. Carregar: Coloque o robd na base de carregamento para carregar (durante o carrega-
mento, a luz indicadora pisca e uma vez concluido, a luz é constante. O tempo de
carregamento é de aproximadamente 5 horas). (Ver figura 4)

Durante o processo de limpeza, o host pode sentir que sua energia é insuficiente e iniciar
automaticamente o modo de recarga, ele automaticamente encontra a base de carregamen-
to para carregar. Também pode ordenar ao dispositivo a iniciar o modo de recarga tocando
na tecla de carregamento traseira do controlo remoto.

ADVERTENCIA AO CARREGAR:

1. A base de carregamento ndo pode ser usado em ambientes com reflexos fortes, como luz
solar direta e espelhos proximos. Se houver algum objeto com forte reflexo, cubra-o a 7 cm
do fundo.

2. Para garantir o horario normal de trabalho do computador do host, por favor, carregue-o
totalmente antes de usa-lo. O tempo de carregamento é de cerca de 5 horas.

3. Ao carregar, nao inicie o conjunto do tanque de agua, para assegurar a seguranga do
carregamento e impedir que panos molhados danifiguem o assoalho.

LIMPAR O PRODUTO

De acordo com as diferentes necessidades de limpeza, este produto tem uma variedade de
modos de limpeza para escolher. Pode iniciar varios modos de limpeza através do robd,
controlo remoto ou V-TAC Smart Light App.

Limpeza Automatica:

Cenario aplicavel: O método de limpeza mais comummente usado é o que mecanismo
principal usa um caminho em forma de arco para planejar e limpar toda a casa de acordo
com o ambiente doméstico real.

Método de configuracao: No estado desligado, pressione a tecla por um longo periodo,
quando a luz indicadora do host estiver acesa, isso indica que o robd esta ligado. Quando a
tecla for pressionada por um curto periodo de tempo ou pressionar a parte inferior da
limpeza automatica no controlo remoto, o robd inicia a limpeza automatica.

Para o robé iniciar o modo de super fungéo, pressione o botdo mais uma vez (Ver figura 5)

LIMPEZA DE QUARTO INDIVIDUAL.:

Cenario aplicavel: Limpeza de quarto individual

Método de configuracao: Clique no botdo do controle do modo no controle remoto para
selecionar o modo de limpeza de quarto individual para iniciar a limpeza do quarto
individual.

Dica: Quando for necessario limpar apenas um quarto individual, feche a porta e o host fara
a limpeza centralizada no quarto

Se esta sala nao tiver uma base de carregamento, o dispositivo retornara ao ponto original.
O modo de limpeza de quarto individual € sempre o modo de limpeza super fungao.

LIMPEZA DE BORDAS:

Cenario aplicavel: Para a limpeza interna de cantos, o Rob6 limpa ao longo do perimetro
de objetos fixos (como paredes) e retorna a base de carregamento apés a conclusao da
limpeza das bordas.

Método de configuracao: Clique no botdo do controle do modo no controle remoto para
selecionar o modo de limpeza de bordas para iniciar a limpeza de bordas.

CONTROLO MANUAL.:

Cenario aplicavel: Adequado para limpeza de controlo manual.
Método de configuracgao: Clique no botdo do controlo remoto para controlar a maquina
para avangar e recuar e virar.

FUNGOES - PAUSA, DESPERTAR E DESLIGAR

Pausa: Durante a operagao do robd, pressione a tecla de pausa ou a tecla de pausa do
controlo remoto para pausar a operagao do robd.

Despertar: Se o robd parar de funcionar por mais de dez minutos, ele entrara automatica-
mente no modo de suspensao (as luzes do robd ficardo desligadas). Pode ativar o robd
clicando na tecla Iniciar/Pausa (tecla do rob6) no dispositivo e, em seguida, clique na tecla
do robd ou qualquer tecla do controlo remoto e aplicativo para reiniciar

Desligar: Depois que o rob6 parar de funcionar, pressione a tecla Iniciar/Pausa (tecla do
robd) por um longo tempo, e a luz indicadora da maquina ira desligar para indicar que a
maquina foi desligada.

* Depois que o robd terminar seu trabalho, recomenda-se ndo desliga-lo, mas manté-lo em
estado de carga, a fim de melhor executar da préxima vez.

FUNCAO - CONFIGURAGAO DE HORARIO

Agendamento Pressione o botdo do controle remoto para definir o agendamento do tempo
do robd. Pressione o botio e, em seguida, pressione a tecla para definir o horario, uma vez
feito pressione o botdo novamente para completar as configuragdes. O robé ira limpar
automaticamente no horario agendado.

PS Antes da configuragao do horario, precisa usar o botao para definir o relégio do robd
primeiro. Pressione o botdo, em seguida, pressione a tecla para definir a hora do robé,
quando tiver selecionado o tempo, em seguida, pressione a tecla e a configuragao é
concluida.




PORTUGUESE

USAR O TANQUE DE AGUA

* Nao use a fungao de esfregar chado nos tapetes.
Nota: Depois de limpar o chao, por favor esvazie o depoésito de agua e retire o esfregéo.

Adicione agua (Ver figura 6)

Instale o tanque de agua (Ver figura 7)
Instalar o esfregdo (Ver figura 8)
Comece a limpar o chao (Ver figura 9)

MANUTENCAO - DEPOSITO DE PO

A Pressione o botdo do depdésito de p6 para retirar o depdsito de pé (Ver figura 10)

B Abra a tampa lateral do depdsito de pé (Ver figura 11)

C Retire o lixo (Ver figura 12)

D Abra o filtro de alta eficiéncia (Ver figura 13)

E Abra a tampa da tela de alta eficiéncia e retire-a. A tela de alta eficiéncia e a tela de
eficiéncia primaria. A tela de alta eficiéncia ndo é recomendada para lavagem com agua.
Bata levemente para remover o pé (Ver figura 14)

F Lave a tela do filtro primario (Ver figura 15)

G O depésito de po deve ser limpo com um pano de prato. Nao permita que a agua penetre
na porta do ventilador durante a limpeza (Ver figura 16)

H Seque o deposito de pé e monte o filtro e manté-lo seco para garantir sua vida util (Ver
figura 17)

Nota: Recomenda-se lavar o filtro primario com agua 15 a 30 dias apés a sua utilizagdo. A
vida util maxima da tela de filtro de alta eficiéncia é de 3 meses.

I. Substitua a tela do filtro primario e a tela do filtro de alta eficiéncia no depdsito de pé;
Nota:

1. Antes de instalar a tela do filtro, certifique-se de que a tela do filtro de alta eficiéncia e a
tela do filtro primario estejam secos.

2. Nao exponha o filtro de alta eficiéncia e o filtro primario ao sol.

J. Cubra a tampa do depésito de poé e instale o depésito de pd no Robd

Nota: Nao permita que a agua penetre na porta do ventilador ao limpa-lo.

MANUTENCAO - TANQUE DE AGUA E ESFREGAO

1. Remova o tanque de agua (Ver figura 18).

2. Remova o esfregao (Ver figura 19).

3. Esvazie/drene o tanque de agua (Ver figura 20).

4. Limpe o esfregao (Ver figura 21).

5. Seque o esfregao (Ver figura 22).

6. Seque ou deixe secar naturalmente o depésito de agua (Ver figura 23).

MANUTENGAO - ESCOVA PRINCIPAL E ESCOVA LATERAL

1 Abra o conjunto da tampa da escova principal (Ver figura 24).

2 Remova o eixo da escova principal (Ver figura 25).

3. Use a ferramenta de utilidade para limpar cabelos emaranhados (Escova principal de
limpeza) (Ver figura 26).

4 Escova lateral de limpeza (Ver figura 27).

MANUTENGAO - PINOS DE CARREGAMENTO, SENSOR DE
VISAO DESCENDENTE, ACIONAMENTO E RODA UNIVERSAL

Dica: O interior da base de carregamento, o sensor de visdo descendente e a placa
marcante contém componentes eletrénicos sensiveis, use pano de prato seco durante a
limpeza e nao use pano de prato molhado para evitar danos causados pela entrada de
agua.

1. Limpe os pinos da base de carregamento (Ver figura 28).
2. Limpe o sensor de visdo descendente (Ver figura 29).
3. Limpe as rodas motrizes e a roda universal (Ver figura 30).

Se néo usar o produto por um longo tempo, por favor, carregue-o antes de armazenar.
Desligue o host e carregue o dispositivo a cada 3 meses para evitar que a bateria seja
descarregada excessivamente. Se a bateria estiver descarregada excessivamente ou ndo
for usada por muito tempo, é possivel que o produto ndo se carregue. Por favor entre em
contato com a nossa empresa para manutengdo pos-venda, ndo desmonte vocé mesmo.

INSTRUGOES DE INSTALAGAO DO APLICATIVO

Etapa 1: Ligue o botéo de alimentac&o do dispositivo.

Etapa 2: Digitalize o codigo QR fornecido ou faga o download do “V-TAC Smart Light” na
App Store (i0S) ou na Google Play Store (Android).

Etapa 3: Abra o aplicativo V-TAC Smart Light e toque em registar para criar uma nova conta.
Se ja tem uma conta existente, por favor, prossiga para fazer o login. (Ver figura 31)

Etapa 4:

A) Numero do telemovel: selecione o pais e insira o niumero do seu celular. Quando
terminar, toque em "Seguir". (Ver figura 32)

B) E-mail: Digite seu correio eletronico e clique em "Seguir". (Ver figura 32)
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Etapa 5: Insira o codigo de verificagdo que sera enviado para seu nimero de telemével/correio
eletrénico, depois atribua uma nova senha a sua conta e toque em "Confirmar" para concluir o
processo de registo. (Ver figura 33). Uma vez feito isso, sera redirecionado para a pagina inicial
do V-TAC Smart Light.

Etapa 6: Toque em "Adicionar dispositivo" ou no sinal de +. Certifique-se de que o dispositivo
esteja ligado. (Ver figura 34)

Etapa 7: para selecionar o dispositivo, toque em Aparelhos domésticos e escolha "Robot
Aspirador" para iniciar o processo de emparelhamento do dispositivo com o aplicativo. (Ver
figura 35)

Etapa 8: Processo de emparelhamento (pairing)

A) Ligue o aspirador ao pressionar o botao ligar/desligar uma vez.

B) Pressione o botao ligar/desligar duas vezes sem interrup¢ao para ativar o modo de conexao
a rede WiFi.

Nota: Se tiver problemas com o emparelhamento, cligue em Ajuda como mostrado abaixo para
ver mais instrugdes. (Ver figura 36)

C) Confirme se a luz pisca rapidamente, Digite a senha do Wi-Fi e clique em "Confirmar". (Ver
figura 36 e 37)

Etapa 9: Depois de concluir com sucesso o passo 8, sera redirecionado para a pagina
“Conectando Agora”, onde o Aplicativo pesquisa, regista e inicializa o dispositivo (Ver figura
38). Depois de concluido, o dispositivo estara emparelhado com sucesso.

Etapa 10: Assim que o dispositivo for emparelhado com sucesso, renomeie o dispositivo de
acordo com a sua preferéncia. E depois toque em concluido. (Ver figura 39)

Passo 11: Agora pode comegar a controlar seu dispositivo com o aplicativo. Toque no nome do
dispositivo na pagina inicial para inserir os controlos e recursos do dispositivo. (Ver figura 40)

Etapa 12: modos e recursos

1. Trabalhar com o aplicativo

Para selecionar o modo de limpeza preferido, pressione qualquer uma das opgdes preferidas
(modo de recarga, limpeza de sala, limpeza de manchas, limpeza de bordas) [Figura 11].

Para selecionar a intensidade de limpeza, pressione a Intensidade de limpeza [Figura 11] e
selecione a configuragdo do modo de limpeza desejada que quer definir para a unidade [Figura
12].

2. Programagéao

Pressione a configuragédo de programacgao [Figura 11] para aceder a interface de programacéo,
selecione "Add Schedule" (Adicionar programacéo) [Figura 13] e selecione a hora e o dia
preferidos para a operagéo [Figura 14 e 15].

3. Iniciar / Pausar / Dormir / Em espera

Pressione “(X)” / “(X)” para ativar/pausar o robd [Figura 16].

NOTA: Se o rob6 nao estiver a funcionar por mais de 10 minutos, ele entrard no modo de
espera. Se estiver no modo de espera, pressione “(X)”; o robd "acorda" e entra no modo de
dormir; Para ativar o aspirador, pressione o modo de limpeza preferido.

4. Mapa de tarefas e registos de limpeza

O aplicativo mostra um mapa do caminho de trabalho percorrido pelo robé durante a
limpeza [Figura 17]; mas ndo pode atualizar os dados em tempo real. Cligue em "Cleaning
record" (Registo de limpeza) para mostrar os registos de tempo de operagéo e a area limpa;
Além disso, pode excluir os dados [Figura 18].

5. Encontrar o robd

Talvez ndo saiba onde o robd esta depois de terminar a limpeza e parar. Cligue em
“Positioning” (Posicionamento) (X)" [Figura 19]. O aparelho emite um sinal sonoro para que
possa encontra-lo.

6. Silenciar

Pressione "More" (Mais) para aceder a interface de configuragdo da fungio de silenciar
[Figura 20]. Se a fungao estiver ativa, o robd anulara as mensagens de voz [Figura 21].

7. Administragdo de terceiros suportada

O robb funciona com o Amazon Alexa, o Google Assistant e outros dispositivos de
adminsitragao de terceiros. Clique no canto superior direito [Figura 22], localize "Supported
Third-party Control" (Adminsitragdo de terceiros suportada) e clique no icone apropriado
para ver os métodos de emparelhamento [Figura 23].

8. Compartilhar dispositivos

Somente um identificador primario esta disponivel para um dispositivo. Se deseja usar o
dispositivo juntamente com outras pessoas da familia, pressione (X) no canto superior
direito. Selecione “Share devices” (Compartilhar dispositivos) [Figura 24] e insira 0 numero
de telefone/email registado correto para adicionar outros usuarios [Figura 25].

Nota: Para serem adicionados os outros usuarios, eles devem registar-se com ID de V-TAC
Smart Light.

9. Redefinir WIFI

Ao substituir uma rede WIFI existente por uma nova rede WIFI, deve conectar o rob6 a nova
rede WIFI apés inicializa-lo da seguinte maneira: ligue o robé ap6s a mensagem de voz
“Welcome to use sweeping robot” (Bem-vindo ao usar robd varredor), pressione o botao
Iniciar (X) duas vezes sem interrup¢do, a mensagem de voz “Connecting network”
(Conectando) é enviada e o icone WIFI (X) comega a piscar continuamente. O robd agora
pode emparelhar novamente com o aplicativo V-TAC Smart Light.
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USO DEL PRODUCTO - PREPARACION

QUITAR PROTECCION
Antes de usar el Robot, retire la tira protectora del Robot. (Ver imagen 1)

CARGAR EL PRODUCTO

1. Colocacion y carga: La base de carga se coloca contra la pared y se debe colocar en un
terreno plano. No coloque articulos dentro del rango de 0.5 m a la izquierda y derechay 1.5 m
por delante. (Ver imagen 2)

2. Fuente de alimentacion: Conecte el adaptador de corriente al enchufe de CC.

3. Instalar el cepillo lateral: Instale el cepillo lateral de acuerdo a la izquierda y la derecha
(L/R) (Ver imagen 3).

4. Cargar: Coloque el robot en la base de carga para cargarlo (durante la carga, el indicador
luminoso parpadea y una vez que se completa, la luz es constante. El tiempo de carga es de
aproximadamente 5 horas) (Ver imagen 4)

Durante el proceso de limpieza, el receptor puede percibir que su poder es insuficiente e iniciar
automaticamente el modo de recarga, encuentra automaticamente la base de carga para cargar.
También puede ordenar al dispositivo que inicie el modo de recarga pulsando la tecla de carga
trasera del control remoto.

ADVERTENCIAS AL CARGAR:

1. La base de carga no se puede utilizar en entornos con fuerte reflejo, como la luz solar directa
y los espejos cercanos. Si hay algun objeto con fuerte reflejo, cubralo a 7 cm de la parte inferior.
2. Para garantizar las horas de trabajo normales del ordenador del receptor, carguelo
completamente antes de usarlo. El tiempo de carga es de aproximadamente 5 horas.

3. Al cargar, no encienda el conjunto del tanque de agua, para garantizar la seguridad de la
carga y evitar que los trapos mojados dafien el piso.

LIMPIAR EL PRODUCTO

Segun las diferentes necesidades de limpieza, este producto tiene una variedad de modos de
limpieza para elegir. Puede iniciar varios modos de limpieza a través de Robot, control remoto o
V-TAC Smart Light App.

Limpieza Automatica:

Escenario aplicable: el método de limpieza mas comunmente utilizado es que el motor principal
utiliza un camino en forma de arco para planificar y limpiar toda la casa de acuerdo con el
entorno doméstico real.

Método de configuracion: En el estado de apagado, presione la tecla prolongadamente,
cuando la luz indicadora del host esta encendida, indica que el Robot esta encendido. Cuando
se presiona la tecla por un corto tiempo, o se presiona la parte inferior de limpieza automatica
en el control remoto, el robot comienza la limpieza automatica.

Para que el robot inicie el modo de super funcién, presione la tecla una vez mas (Ver imagen 5)

LIMPIEZA DE HABITACION INDIVIDUAL.:

Escenario aplicable: Limpieza de habitacion individual

Método de configuracion: Haga clic en el botdn de control del modo en el control remoto para
seleccionar el modo de limpieza de habitacion individual para iniciar la limpieza de habitacion
individual.

Consejo: cuando solo sea necesario limpiar una habitacion individual, cierre la puerta y el
receptor realizara una limpieza centralizada en la habitacion

Si esta sala no tiene una base de carga, el dispositivo volvera al punto original.

El modo de limpieza de habitacién individual es siempre el modo de limpieza de super funcién..

LIMPIEZA DE BORDES:

Escenario aplicable: Para la limpieza de esquinas interiores, el Robot limpia a lo largo del
perimetro de los objetos fijos (como las paredes), y regresa a la base de carga una vez
finalizada la limpieza de bordes.

Método de configuracion: Haga clic en el botdn del control del modo en el control remoto
para seleccionar el modo de limpieza de bordes para iniciar la limpieza de bordes.

MANUAL CONTROL.:

Escenario aplicable: Adecuado para la limpieza de control manual.

Método de configuracion: Haga clic en el botén del control remoto para controlar la maquina
para avanzar y retroceder y girar.

FUNCIONES: PAUSA, REACTIVACION Y APAGADO

Pausa: Durante la operacioén del Robot, presione la tecla de pausa o la tecla de pausa del
control remoto para pausar la operacion del Robot.

Reactivacion: Si el robot deja de funcionar durante mas de diez minutos, entrara automatica-
mente en el modo de reposo (las luces del robot se apagaran). Puede activar el robot haciendo
clic en la tecla de Inicio/Pausa (tecla Robot) en el dispositivo, luego haga clic en la tecla de
robot o cualquier tecla del control remoto y la aplicacién para reiniciar

Apagado: Después de que el robot deje de funcionar, presione la tecla de Inicio/Pausa (tecla
de robot) durante un tiempo prolongado y la luz indicadora del robot se apagara para indicar
que la maquina se ha apagado.

* Una vez que el Robot termine su trabajo, se recomienda no apagarlo, sino mantenerlo en un
estado de carga, para poder llevarlo a cabo mejor la proxima vez.

FUNCION - CONFIGURACION DE PROGRAMACION DE TIEMPO

Programacion Presione el botdn del control remoto para configurar la programacion de tiempo
del robot. Presione el botdn, luego presione la tecla para programar el tiempo, una vez hecho,
presione el botdn nuevamente para completar la configuracion. El robot limpiara automatica-
mente a la hora programada.
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PS Antes de la configuracién de la programacion de la hora, primero debe usar el boton
para configurar el reloj del robot. Presione el boton y luego presione la tecla para establecer
la hora del Robot, cuando haya seleccionado la hora presione la tecla para completar la
configuracion.

USAR EL TANQUE DE AGUA

* No use la funcién de limpieza de pisos en las alfombras.

Nota: Después de limpiar el piso, vacie el tanque de agua y retire la almohadilla de
limpieza..

Anadir agua (ver imagen 6)

Instalar el tanque de agua (ver imagen 7)

Instalar la almohadilla de limpieza (Ver imagen 8)
Comenzar a limpiar el piso (Ver imagen 9)

MANTENIMIENTO — DEPOSITO DE POLVO

A Presione el boton del depésito de polvo para sacar el depésito de polvo (Ver imagen 10)
B Abra la tapa lateral del depésito de polvo (Ver imagen 11)

C Retire la basura (ver imagen 12)

D Abra el filtro de alta eficiencia (Ver imagen 13).

E Abra la cubierta de la pantalla de alta eficiencia y saquela. La pantalla de alta eficiencia y
la pantalla de eficiencia primaria. La pantalla de alta eficiencia no se recomienda para el
lavado con agua. Golpee suavemente para eliminar el polvo (Ver imagen 14)

F Aclare la pantalla del filtro primario (Ver imagen 15)

G El depésito de polvo debe limpiarse con un pafio. No permita que el agua se filtre en la
puerta del ventilador mientras realiza la limpieza (Ver imagen 16)

H Seque el deposito de polvo y monte el filtro, y manténgalo seco para asegurar su vida util
(Verimagen 17)

Nota: Se recomienda lavar el colador primario con agua 15 a 30 dias después de su uso. La
vida util maxima de la pantalla de filtro de alta eficiencia es de 3 meses.

I. Vuelva a colocar la pantalla del filtro primario y la pantalla del filtro de alta eficiencia en el
deposito de polvo;

Nota:

1. Antes de instalar la pantalla del filtro, asegurese de que la pantalla del filtro de alta
eficiencia y la pantalla del filtro primario estén secos.

2. No exponga el filtro de alta eficiencia y el filtro primario al sol.

J. Cubra la cubierta del depdsito de polvo e instale el depdsito de polvo en el Robot
Nota: No permita que el agua se filtre en la puerta del ventilador al limpiar.

MANTENIMIENTO - DEPOSITO DE AGUA Y ALMOHADILLA DE

LIMPIEZA

1

. Retire el deposito de agua (Ver imagen 18).

2. Retire la almohadilla de limpieza (Ver imagen 19).

3. Vacie/desague el depdsito de agua (Ver imagen 20).

4. Limpie la almohadilla de limpieza (Ver imagen 21).

5. Seque la almohadilla de limpieza (Ver imagen 22).

6. Seque o deje secar naturalmente el tanque de agua (Ver imagen 23).

MANTENIMIENTO - CEPILLO PRINCIPAL Y CEPILLO LATERAL

1 Abra el conjunto de la cubierta del cepillo principal (Ver imagen 24).

2 Retirar el eje del cepillo principal (Ver imagen 25).

3 Utilice la herramienta de utilidad para la limpieza del cabello enredado (Limpieza del
cepillo principal) (Ver imagen 26).

4 Cepillo lateral de limpieza (ver imagen 27).

SOPORTE: PASADORES DE LA ESTA’CI()N DE CARGA,
SENSOR HACIA ABAJO, TRANSMISION Y RUEDA UNIVER-
SAL

Consejo: el interior de la base de carga, el sensor de vista descendente y la placa de
contacto contienen componentes electrénicos sensibles, utilice un pafio seco al limpiar y no
utilice un pafio humedo para evitar el dafio causado por la entrada de agua.

1. Limpie los pasadores de la base de carga (Ver imagen 28).
2. Limpie el sensor de vista descendente (Ver imagen 29).
3. Limpie las ruedas motrices y la rueda universal (Ver imagen 30).

Si no usa el producto durante mucho tiempo, carguelo por completo antes de guardarlo.
Apague el receptor y cargue el dispositivo cada 3 meses para evitar que la bateria se
descargue excesivamente. Si la bateria esta descargado excesivamente o si no se usa
durante mucho tiempo, es posible que el producto no se cargue. Péngase en contacto con
nuestra empresa para el mantenimiento postventa, no lo desmonte usted mismo.
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INSTRUCCIONES DE INSTALACION DE LA APLICACION

Paso 1: Encienda el boton de encendido del dispositivo.

Paso 2: Escanee el codigo QR dado o descargue “V-TAC Smart Light” de la App Store (iOS)
0 Google Play Store (Android).

Paso 3: Abra la aplicacién V-TAC Smart Light y toque en registrarse para crear una nueva
cuenta. Si ya tiene una cuenta existente, proceda a iniciar sesion. (Ver imagen 31)

Paso 4:

A) Numero de movil: seleccione el pais, luego ingrese su numero de movil. Una vez hecho
esto, pulse "Siguiente". (Ver figura 32)

B) Correo electrénico: ingrese su correo electrénico y pulse "Siguiente". (Ver imagen 32)
Paso 5: Ingrese el codigo de verificacion que se enviara a su numero de teléfono
movil/correo electrénico, luego asigne una nueva contrasefia a su cuenta y toque
"Confirmar" para completar el proceso de registro. (Ver imagen 33). Una vez hecho esto,
sera redirigido a la pagina de inicio de V-TAC Smart Light.

Paso 6: Presione "Agregar dispositivo" o el signo +. Asegurese de que el dispositivo esté
encendido. (Ver imagen 34)

Paso 7: Para seleccionar el dispositivo, toque en Electrodomésticos y luego elija "Robot
Aspirador" para iniciar el proceso de emparejamiento del dispositivo con la aplicaciéon. (Ver
imagen 35)

Paso 8: Proceso de emparejamiento (pairing)

A) Encienda la aspiradora presionando el botén de encendido una vez.

B) Presione el botén de encendido dos veces sin interrupcién para encender el modo de
emparejamiento de red inalambrica (WiFi).

Nota: Si tiene problemas con el emparejamiento, toque en Ayuda como se muestra a
continuacioén para ver mas instrucciones. (Ver imagen 36)

C) Confirme si la luz parpadea rapidamente, ingrese la contrasefia de Wi-Fi y haga clic en
"Confirmar". (Ver imagen 36 y 37)

Paso 9: Una vez que haya completado con éxito el paso 8, se le redirigira a la pagina
"Conectandose ahora", donde la aplicacion busca, registra e inicializa el dispositivo (Ver
imagen 38). Una vez que se complete su dispositivo se emparejara con éxito.

Paso 10: una vez que su dispositivo se haya emparejado correctamente, cambie el nombre
del dispositivo segun sus preferencias. Y luego toque en completado. (Ver imagen 39)
Paso 11: Ahora puedes comenzar a controlar tu dispositivo con la aplicacion. Toque el
nombre del dispositivo en la pagina de inicio para ingresar los controles y las funciones del
dispositivo. (Ver imagen 40)

Paso 12: Modos y opciones

1. Trabajar con la aplicacién

Para seleccionar el modo de limpieza preferido, presione cualquiera de las opciones
preferidas (modo de recarga, limpieza de la habitacion, limpieza de manchas, limpieza de
bordes) [Figura 11].

Para seleccionar la intensidad de limpieza, presione la intensidad de limpieza [Figura 11] y
seleccione la configuracién del modo de limpieza que desea configurar para la unidad
[Figura 12].

2. Programacion

Presione la configuraciéon de programacion [Figura 11] para ingresar a la interfaz de
programacion, seleccione "Add Schedule" (Agregar programacién) [Figura 13] y seleccione
la hora y el dia preferidos para la operacion [Figura 14y 15].

3. Inicio / Pausa / Suspension / En espera

Presione “(X)” / “(X)” para activar / pausar el robot [Figura 16].

NOTA: Si el robot esta inactivo durante mas de 10 minutos, éste entra en modo de espera.
Si estd en modo de espera, presione “(X)”; el robot "se despierta” y entra en modo de
suspension; Para activar la aspiradora, presione el modo de limpieza preferido.

4. Mapa de trabajos y registros de limpieza

La aplicacion muestra un mapa de la ruta de trabajo recorrida por el robot durante la
limpieza [Figura 17]; pero no puede actualizar los datos en tiempo real. Haga clic en
"Cleaning record" (Registro de limpieza) para visualizar los registros de tiempo de
funcionamiento y el area limpiada; También puede eliminar los datos [Figura 18].

5. Encontrar el robot

Es posible que no sepa donde esta el robot después de que haya terminado de limpiar y se
haya parado. Haga clic en "Positioning (X)" (Posicionamiento) [Figura 19]. La unidad emite
un pitido para que pueda encontrarla.

6. Silenciar

Presione "More" (Mas) para ingresar a la interfaz de configuracién de la funcién de silenciar
[Figura 20]. Si la funcion esta activa, el robot cancela los mensajes de voz [Figura 21].

7. Administracion de terceros compatible

El robot funciona con Amazon Alexa, el Asistente de Google y algunos otros dispositivos de
administracion de terceros. Haga clic en la esquina superior derecha [Figura 22], busque
"Supported Third-party Control" (Administracion de terceros compatible) y haga clic en el
icono apropiado para ver los métodos de conexién [Figura 23].

8. Compartir dispositivos

Solo hay un identificador principal disponible para un dispositivo. Si desea usar el dispositivo
con otras personas de la familia, presione (X) en la esquina superior derecha. Seleccione
"Share devices" (Compartir dispositivos) [Figura 24] e ingrese el nimero de teléfono/correo
electrénico registrado correcto para agregar otros usuarios [Figura 25].

NOTA: Para ser agregado, otros usuarios deben registrarse con la ID de V-TAC Smart Light.
9. Restablecimiento de la red inalambrica (WIFI)

Al reemplazar una red inalambrica (WIFI) existente por una nueva red inalambrica (WIFI),
debe volver a conectar el robot a la nueva red inalambrica (WIFI) después de inicializarla de
la siguiente manera: encienda el robot después del mensaje de voz "Welcome to use
sweeping robot" (Bienvenido al robot de barrido), presione el botdn de inicio (X) dos veces
sin interrupcion, luego se dara la mensaje de voz "Connecting network" (Conectando a la
red) y el icono de la red inalambrica (WIFI) (X) empieza a parpadear continuamente. El robot
ahora puede volver a emparejarse a la aplicacion V-TAC Smart Light.
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A KESZULEK HASZNALATA — ELOKESZITES

TAVOLITSA EL A VEDO ELMEKET
A Robot hasznalata elétt, tavolitsa el a védd csikkot a Robot-on. (Lasd a 1. abrat)

A KESZULEK FELTOLTESE

1. Elhelyezés és toltés: A toltdulést a falmellett, egy sik fellletre kell beszerelni. A
tavolsagtartasi kdvetelmények olyanok, hogy a téltéulés jobb és bal oldalatdl szamitott 0.5
méterre illetve az ellilsé oldalatél szamitott 1.5 méterre ne helyezenek barmilyen targyat
sem. (Lasd a 2. abrat)

2. Tapegység: Csatlakoztassa a halozati adaptert az egyenaramu csatlakozéhoéz.

3. Oldalso kefe szerelése: Szerelje be az oldalsokefét a bal és a jobb oldalnak megfeleléen
(Lasd a 3. abrat)

4. Toltés: Helyezze el a Robot-ot a téltéulésre feltdltddni (téltes alatt a jelzélampa villog és
amikor a toltés befejez6détt, a lampa atvalik folyamatos vilagitasra. A feltoltési idé k.b. 5 éra.
(Lasd a 4. abrat)

A tisztitas soran a Robot érzékeli a hatramarado teljesitmény szintjét és amikor ezt nem
elegnddnek itéli, akkor automatikuson elinditja az Ujratéltési médot, azaz automatikuson
megkeresi a toltéllést és elkezdi az Ujratoltodését. A Robot hazigazdaja is elindithatja az
Ujratoltési modot, a taviranyiton 1évé és ezt a célt szolgaldé gomb megérintésével.

TOLTESI OVINTEZKEDESEK:

1. Biztositsa, hogy a téltéllés ne legyen kitéve a napsugarzasra, sét a visszareflektalt
napfényre sem. Ha olyan targyak vannak a lakasban, amelyek a fényt visszaverik a
Robot-ra, sziveskedjék ezeket eltakarni, eltavolitani vagy megfeleléen athelyezni.

2. Ahhoz, hogy biztositsak az eldéretervezett munkaidét a Robot-nak, gondoskodjanak, hogy
hasznalat el6tt a Robot teljesen fel legyen toltédve. A feltéltésiidd k.b. 5 éra.

3. Atoltési folyamat kézben ne kezdeményezzék a viztartaly ki/be szerelését. Ezzel
biztositjak a téltés biztonsagat és nem teszik lehetévé, hogy a nedves mosodparna
megrongalja a padlot.

A TISZTITASIMOD KIVALASZTASA

Akulonbdz6 tisztitasi igényeknek megfelelden, a készllék szamos tisztitasi modja kozul
valaszthat. On kilénb6z6 tisztitasi modot indithat el a Robot-on, a tavvezérlé-n vagy a
V-TAC Smart Light Applikacion keresztil.

Automatikus tisztitas:

Hasznalati javaslat: A leggyakrabban hasznalt tisztitasi médszer az, hogy a fémotor egy
ijalaki mozgast megtervez és el kezdi végezni — igy az egyész teriiletet kitisztitja, az aktualis
otthoni kérnyezetnek megfelelen.

Beallitasi modszer: A leallitott allapotban hosszan nyomja meg a gombot és amikor a
Robot jellz6lampaja mutat ON — ez azt jelenti, hogy a Robot be van kapcsolva.

Ha a gombot révid idére megnyomja (vagy megnyomja az automatikus tisztitds gombjat a
taviranyitén), a Robot elkezdi az automatikus tisztitast. Ahhdz hogy a Robot felvegye a
szuper miikédési mdédot, nyomja meg még egyszer a gombot. (Lasd a 5. abrat)

EGY SZOBANAK A TISZTITASA:

Hasznalati javaslat: egyszobas tisztitasi mod

Beallitasi modszer: Addig nyomkodja a tisztitasimddot kivalaszté gombot a taviranyitén,
amig kivalasztotta az egy szdéba tisztitasi modot .

Figyelmeztetés: Ha csak egy szobat kell tisztitani, kérjlik zarja be a szba ajtéjat és a Robot
kézpontositott takaritast végez ebben a szobaban.

Ha ez a szoba nem rendelkezik téltduléssel, a készulék visszatér a kiindulasi ponthoz.

Az egyagyas szoba tisztitasi mdd mindig a szuperfunkcios tisztitasi méd.

ELTISZTITAS:

Hasznalati javaslat: A beltéri saroktisztitasnal a Robot megtisztitja a régzitett targyak
(peldaul falak) kertletét és a éltisztitas befejezése utan visszatér a téltdlléshez.
Beallitasi modszer: Addig nyomkodja a tisztitasimddot kivalaszté gombot a taviranyiton,
amig kivalasztotta az éltisztitasi modot az éltisztitas elinditasahoz.

MANUALIS (KEZI) VEZERLES:

Hasznalati javaslat: Kézi vezérlés tisztitash6z alkalmas.

Beallitasi modszer: A taviranyité gombjara kattintva vezérelheti a Robotot, hogy elére és
hatra mozduljon el és forduljon.

FUNKCIOK - SZUNET, FELEBRESZTES ES KIKAPCSOLAS
Sziinet: A robot miik6dése kdzben nyomja meg a Roboton |évé vagy a tavvezérldon 1évo
szlinet gombot, a robot miikodésének szlineteltetéséhez.

Félébresztés: Ha a Robot mik&édését megallitjuk tébb mint 10 percre, a készulék
automatikuson at fog valtani alvé izemmaédba. (Ekkor a jelzé6fénye kialszik)

A Robot-ot felébresztheti a rajta talalhaté Start / Sziinet gomb (Robot key) megnyomasaval,
majd kattintson a Robot key-re vagy a tavvezérlén és az alkalmazason Iévé barmelyik
gombra, hogy Ujrainditsa a Robotot.

Kikapcsolas: Miutan a robot ledllt, hosszan nyomja meg a Roboton a Start / Sziinet gombot
és a Robot jelzéfénye kialszik, jelezve hogy a gép ki van kapcsolva.

* Miutan a robot befejezte a munkajat, ajanljik hogy ne kapcsoljuk ki, ahh6z hogy maradjon
a toltéttségi allapotban, hogy a kévetkezd alkalomra jo teljesitéképes legyen.
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FUNKCIO - UTEMEZES (A ROBOT INDITASA AZ ELORE
BEPROGRAMOZOTT IDOPONTBAN - AZ U.N. KESLELTETETT
INDITAS)

Utemezés: Nyomja meg a tavvezérld gombot a robot idéiitemezésének beallitasahoz.
Nyomja meg a gombot, majd nyomja meg az Utemezési idé beallitd gombot, amint
befejezte, nyomja még egyszer a gombot a bedllitdsok elmentéséhez. A robot automatiku-
san fogja elinditani a tisztitast, az elére beprogramozott idépontban.

U.l. A Késleltetett inditas beallitasa el6tt, elészér a gombbal be kell allitani a robot orajat.
Nyomja meg a gombot, majd nyomja meg a Robot idébeallitdsahoz valé billentydt. Amikor
kivalasztotta az id6t, mentse el (done) és a beallitas befejez6dott.

A ViZTARTALY HASZNALATA

* Ne hasznalja a padlémosasi funkciét szényegeken.
Megjegyzés: A padlé mosasa utan, uUritse ki a viztartalyt és vegye ki a mosoparnat.

Toltse a tartalyt vizzel (lasd a 6. abrat)
Szerelje be a viztartalyt (lasd a 7. abrat)
Szerelje be a moséparnat (lasd a 8. abrat)
Inditsa el a padlémosast (lasd a 9. abrat)

KARBANTARTAS - PORGYUJTO KONTENER
(PORKONTENER)

A. Nyomja meg a Porkonténer gombot, hogy kivhesse a porkonténert (lasd a 10. abrat)
B. Nyissa ki a porkonténer oldalsé fedelét (lasd a 11. abrat)

C. A porkonténer kilritése (Lasd a 12. abrat)

D. Nyissa ki a nagy hatékonysagu sz(rét (lasd a 13. abrat)

E. Nyissa ki a nagy hatékonysagu sz(ir6 fedelét és vegye ki a nagy hatékonysagu sz(irét és
az elsédleges sz(irét. A nagy hatékonysagu sz(rét nem ajanljuk vizzel mosni. Ovatosan
koppintson a por eltavolitasara (lasd a 14. abrat)

F. Mossa ki az els6dleges sziirét (Iasd a 15. abrat)

G. A porkonténert tisztitsa mosogaté kenddvel. Tisztitas kézben ne engedije, hogy viz
beszivarogjon a ventilator helységébe. (lasd a 16. abrat)

H. Szaritsa meg a porkonténert, szerelje a sz(irét és tartsa szarazon, hogy biztositson
hosszu élettartamot (lasd a 17. abrat)

Megjegyzés: Javasoljuk, hogy az elsddleges sz(rét 15-30 naponként mossa le vizzel. A
nagy hatasfoku sz(iré maximalis élettartama 3 hénap.

I. Cserélje ki az elsédleges sz(ir6t és a nagy hatasfoku sz(irét a porkonténer;
Megjegyzés:

1. A szlrék beszerelése el6tt gy6z6djén meg rola, hogy a nagy hatasfoku sz(ir6 és az
elsédleges szlir6 szaraz allapotban vannak.

2. Ne tegye ki a nagy hatasfoku sz(irét és az elsédleges szlrét a napnak.

J. Zarja le a porkonténer fedelét, és szerelje fel a porkonténert a Robot-ra
Megjegyzés: Amikor a készlléket tisztitia ne engedje, hogy viz keriljén bele a ventilator
térségébe.

KARBANTARTAS - ViZTARTALY ES MOSOPARNA

1. Tavolitsa el a viztartalyt (lasd a 18. abrat).

2. Tavolitsa el a moséparnat (lasd a 19. abrat).

3. Uritse ki a viztartalyt (Iasd a 20. abrat).

4. Tisztitsa meg a moséparnat (lasd a 21. abrat).

5. Szaritsa meg a mosoéparnat (lasd a 22. abrat).

6. Szaritsa vagy hogyja kiszaradni a viztartalyt (lasd a 23. abrat).

KARBANTARTAS - FOKEFE ES OLDALSOKEFE

1. Nyissa ki a fékefét befogado egységet (lasd a 24. abrat).

2. Vegye ki a fokefe tengelyét (lasd a 25. abrat).

3. Tavolitsa el az 6sszefonddott hajszalakat az erre a célra valo kis szerszammal (a fékefe
tisztitasa - lasd a 26. abrat).

4. Az oldalsokefe tisztitasa (lasd a 27. abrat).

KARBANTARTAS - A TOLTOULES ERINTKEZOIT (PIN-JEIT), A
LELATO ERZEKELOT, A MEGHAJTO ES A SEGEDKERE-
KEKET

Figyelmeztetés: a toltéulés, a lelatd érzékeld és a Robot mas egységei érzékeny
elektronikabdl éplinek fel, emiatt ezeknek tisztitdsa soran csak szaraz tisztitékendot
hasznaljon nem pedig egy nedveset, hogy ezzel kikeriilhesse a vizbejutasat az elktronikus
aramkorokben.

1. Tisztitsa ki a toltéulés érintkezoit (lasd a 28. abrat).
2. Tisztitsa ki a lelatd érzékel6t (lasd a 29. abrat).
3. Tisztitsa ki a meghajté és a segédkerekeket (lasd a 30. abrat).

Ha hosszu ideig tervez tavol lenni és nem hasznalni a Robot-ot, akkor gondoskodjon meg
arrél, hogy az indulasa el6tt a készilék teljesen fel legyen téltve, mielétt a raktarba elrakja.
Ahhéz, hogy elkerilje az akkumulator teljes kimerilését, harom havontanként téltse fel.
Toltés alatt a készulék kikapcsolt allapotben kell, hogy legyen.

Ha az akkumulator tulsagosan lemertilt vagy a készulékét nem hasznaltak hosszu ideig,
eléfordulhat hogy az akkumulator nem téltédik fel a toltése soran.

llyen esetekben, kérjik hivjon fel a céglink egy képvisel6jét, hogy elvégezzen vasarlasutani
karbantartast az akkumulatoron és ne probalkozzak sajat maguk szétszedni a Robot-ot.
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UTASITASOK AZ APPLIKACIO LETELEPITESEHEZ

1. I1épés: Kapcsolja az ON (BE) gombot a késziléken

2. 1épés: Szkennelje be a QR kddot vagy téltse le a ,V — TAC Smart Light* applikaciét az
App Store (i0S) vagy Google Play (Android) online Uzletek-bél.

3. lépés: Nyissa meg a vV — TAC Smart Light* applikaciot és valasszon Regisztraciot. (lasd a
31. abrat).

4. lépés:

A) Mobilszam: Valassza ki az orszagot, majd adja meg a mobil telefonszamat.

Ha egyszer megadta, érintse meg a Tovabb (Next) gombot (lasd a 32. abrat).

B) E-mail: Adja meg az emailje azonositojat és érintse meg a Tovabb (Next) gombot.

5. 1épés: Adja meg a hitelesitd kédot, amelyet a mobiljara/emailjére  megérkezett, majd
egy Uj jelszot gondoljon ki és rendelje meg a fidkjahdz. Ezt kbvetben érintse meg a
Megerésétés (Confirm) gombot — a regisztracids folyamat befejezéséhez. (lasd a 33. abrat).
Egyszer készen van, akkor Ont at fogja iranyitani a rendszer a,V — TAC Smart Light*
kezdbélapjahéz (Home page-hez).

6. Iépés: Erintse meg az Eszkdz hozzaadas (Add device) vagy a , + “ jelet.

Gy6z6dén meg arrdl, hogy a készilék bekapcsolt allapotban van. Ha sziikséges — kapcsolja
be. (lasd a 34. abrat).

7. lépés Az eszkdz kivalasztasahdz, érintse meg Haztartasi készilékek (Home appliances)
elemet, majd valassza a (Robot vacuum) lehetéséget. Ezzel On elinditja az eszkéz
parositasi folyamatat az applikacio felé (az alkalmazashéz). (lasd a 35. abrat).

8. 1épés: Parositasi folyamat

A) Kapcsolja be a porszivét oly médon, hogy egyszer megérinti a bekapcsolé gombot.
Erintse meg folyamatosan kétszer a bekapcsolé gombot, hogy bekapcsolja a WiFi médot a
parositashoz.

Megjegyzés: Ha parositasi problémaval szembesiil, kérjik érintse meg a Sugé (Help)
gombot, a tovabbi utasitasok megtekéntése lehetdségéhez. (Iasd a 36. abrat).

C) Gy6z6djon meg arrdl, hogy a lampa gyorsan villog. Adja meg a WiFi jelszét, majd
kattintson a Megerésités (Confirm) gombra. (lasd a 36. és 37. abrat).

9. lépés Egyszer sikeresen befejezte a 8. Lépést, a program at fogja Ont iranyitani a
Parositas most (Connecting now) oldalra, ahol az aplikacié keresi, regisztralja és inicializalja
a készuléket (lasd a 36. abrat). Egyszer készen, ez azt jelenti, hogy a készliléke sikeresen
parosult.

10. Iépés: Miutan sikeresen parositotta, atnevezheti a készilléket az On 6haja szerint.
Ezutan érintse meg a Befejezett (completed) gombot. (Lasd a 39. abrat)

11. Iépés: Most mar elkezdheti a készilléket vezérelni az alkalmazason keresztl. Erintse
meg az eszkdz nevét a kezdblapon, hogy belépjen a készllék vezérlései és funkcidi kbzé.
(Lasd a 40. abrat)

12. Iépés: Beallitasok és opciok

1. Alkalmazas kezelése

A kivant tisztitasi mod kivalasztasahoz koppintsa az elényben részesitett lehetéségek
barmelyikére (Ujratoltési mod, helyiségtisztitas, folttisztitas, széltisztitas) [11. abra].

A tisztitdszilardsag-modd kivalasztasahoz érintse meg a Tisztitoszilardsag [11. abra] elemet,
és valassza ki a kivant tisztitasi méd beallitast, amelyet beallitani szeretne a késziilékhez
[12. abra].

2. Programozas

Erintse meg a menetrend-beallitast [11. abra], hogy belépjen az litemezési felilletbe,
vélassza az ,Utemezés hozzaadasa“ [13. 4bra] meniipontot, és valassza az elényben
részesitett munkaidét és napot [14. és 15. abral.

3. Start / Sziinet / Készenléti / Alvé lizemmaod

A robot elinditasahoz / szlineteltetéséhez nyomja meg az ,(X)” / ,,(X)” gombot (16. abra);
Megjegyzés: Amikor a robot 10 percnél tdbbet all, alvé izemmédba Iép; Ha alvé Gzemmad-
ban van, nyomja meg az “(X)” gombot, a robot készenléti izemmddba kerll, a porszivé
elinditdsahoz nyomja meg a kivant tisztitasi médot.

4. Munkahelyi térkép és tisztitasi nyilvantartas

Az alkalmazas megmutatja a robot mikodo tisztitasi Utvonalanak térképét (17. abra); de
lehet, hogy nem frissiti az adatokat valos idében; Koppintson a ,Tisztitasi rekord” elemre, ez
megjeleniti a munkaidd és a megtisztitott terilet tisztitasi nyilvantartasait, valamint térélheti
az adatokat [18. abra].

5. Keressen robotot

Lehet, hogy nem tudja, hol van a robot, amikor befejezi a tisztitast és leall. Erintse meg a
,Pozicionalas (X)* [19. abra]; A késziilék egy ,Ding Dong" hanggal felszélitja Ont, hogy
keresse meg a Robot porszivoét.

6. Néma

Erintse meg a , Tébb* gombot a néma funkcié beallito felletének belépéséhez [20. abra]; Ha
a némitas funkciod aktiv, a robot visszavonja a hangutasitast [21. abra]

7. Tamogatott harmadik fél ellenérzése

A robot egyuttm(kddik az Amazon Alexa-val, a Google Assistant-nal és mas harmadik fél
altal vezérelt eszkézokkel. Koppintson a jobb fels6 sarokra [22. abra], majd keresse meg a
»Tamogatott harmadik fél vezérlése” elemet, és koppintson a megfelel6 ikonra a kapcsolat
mddjanak megismeréséhez [23. abra).

8. Eszkdz6k megosztasa

Csak egyetlen f6 azonositd érhetd el egyetlen eszkdz szamara. Ha meg akarja osztani a
késziléket csaladtagjaival, koppintson a (X) elemre a jobb felsé sarokban; Valassza a
,E5zkdz6k megosztasa” elemet [24. abra]; irja be a helyes regisztralt mobiltelefonszamot /
e-mail azonositoét tovabbi felnasznalék felvételéhez [25. dbra].

Megjegyzés: A tébbi felnasznalénak regisztralnia kell a V-TAC Smart Light ID azonosité
hozzaadasa el6tt.

9. Nullazza a WIFI-t

Ha megvaltoztatja a kapcsolatot a meglévé WIFI-halézatrdl az uj WIFI-haldzatra, Ujra kell
csatlakoztatnia a robotot az Uj WIFI-halézathoz a robot inicializalasa utan az alabbiak
szerint: kapcsolja be a robotot, miutan a ,VWWelcome to robot hasznalata” felszélitast adott,
nyomja meg a Start (X) gombot folyamatosan kétszer, majd a hang jelzi a ,Hal6zat
csatlakoztatasa” feliratot, és a WIFI ikon (X) folyamatosan villogni kezd. A robot most mar
parosithaté a V-TAC Smart Light App-rel.
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UTILIZZO DEL PRODOTTO - PREPARAZIONE

RIMOZIONE DELLA PROTEZIONE
Prima di utilizzare il robot, rimuovere la striscia di protezione del robot (Si prega di fare
riferimento alla Figura 1).

RICARICA DEL PRODOTTO

1. Posizionamento e ricarica: La base di ricarica viene posizionata contro il muro e deve
essere posizionata su una superficie piana. Non posizionare oggetti in un raggio di 0,5 m a
sinistra e a destra e di 1,5 m in avanti. (Si prega di fare riferimento alla Figura 2).

2. Alimentazione: Collegare I'alimentatore ad una presa DC.

3. Installazione della spazzola laterale: Installare la spazzola laterale a sinistra o a destra
(L/R) (Si prega di fare riferimento alla Figura 3).

4. Ricarica: Posizionare il robot sulla base di ricarica per caricarlo (durante la carica, la spia
lampeggia e una volta completata la ricarica la luce € costante. |l tempo di ricarica & di circa
5 ore) (Si prega di fare riferimento alla Figura 4).

Durante il processo di pulizia, il host puo percepire che la sua potenza e insufficiente e
avviare automaticamente la modalita di ricarica e trovera automaticamente una stazione di
ricarica per eseguire la ricarica. E anche possibile ordinare al dispositivo di avviare la
modalita di ricarica premendo il tasto di ricarica del telecomando.

PRESTARE ATTENZIONE DURANTE LA RICARICA:

1. La base di ricarica non puo essere utilizzata in un ambiente altamente riflettente come la
luce solare diretta e gli specchi vicini. Se c’@ un oggetto con una forte capacita riflettente,
copritelo ad un’altezza di 7 cm dal suo fondo.

2. Per garantire il normale orario di lavoro del computer host, caricarlo completamente prima
dell’'uso. Il tempo di ricarica € di circa 5 ore.

3. Durante la ricarica non avviare l'unita del serbatoio dell'acqua per garantire la sicurezza
della ricarica e per impedire che gli stracci bagnati danneggino il pavimento.

PULIZIA DEL PRODOTTO

In base alle diverse esigenze di pulizia questo prodotto ha una varieta di modalita di pulizia
tra cui scegliere. E possibile avviare varie modalita di pulizia tramite il robot, il telecomando o
I'applicazione della V-TAC “Smart Light”.

PULIZIA AUTOMATICA:

Scenario applicabile: il metodo di pulizia piu comunemente usato € quello nel quale il
motore principale utilizza un percorso a forma di arco per pianificare e pulire l'intera casa in
base all’effettivo ambiente domestico.

Metodo di impostazione: Nello stato di arresto, premere a lungo il tasto, quando la spia
dell'indicatore del host & accesa, indica che il robot & in regime di ricarica. Quando si preme

il tasto per un breve periodo di tempo o quando si preme il fondo di pulizia automatica sul
telecomando, il robot avvia la pulizia automatica.

Affinché il robot possa avviare la modalita di super-funzione, premere di nuovo. (Si prega di
fare riferimento alla Figura 5).

PULIZIA SOLTANTO DI UNA CAMERA:

Scenario applicabile: Pulizia soltanto di una camera

Metodo di impostazione: Fare clic sul pulsante di interruttore della modalita di controllo
remoto per selezionare la modalita di pulizia soltanto di una camera ed iniziare a pulire la
camera.

Suggerimento: Quando & necessario pulire soltanto una camera, chiudere la porta e il host
eseguira la pulizia centralizzata nella camera.

Se questa camera non ha una base di ricarica, il dispositivo tornera al punto originale.

La modalita di pulizia soltanto di una camera & sempre la modalita di pulizia super-funzione.

PULIZIA DEI BORDI:

Scenario applicabile: Per la pulizia degli angoli interni, il robot pulisce lungo il perimetro di
oggetti fissi (come per esempio i muri) e ritorna alla base di ricarica dopo aver finito con la
pulizia dei bordi.

Metodo di impostazione: Selezionare la modalita di commutazione del telecomando per
selezionare la modalita di pulizia dei bordi per iniziare la pulizia dei bordi.

CONTROLLO MANUALE:

Scenario applicabile: Adatto per il controllo manuale della pulizia.

Metodo di impostazione: Premere il tasto del telecomando per controllare il movimento in
avanti e indietro della macchina e la sua inversione.

FUNZIONI - PAUSA, RIATTIVAZIONE E DISATTIVAZIONE

Pausa: Durante il funzionamento del robot, premere il tasto di pausa o il tasto di pausa del
telecomando per mettere in pausa il funzionamento del robot.

Riattivazione: Se il robot smette di funzionare per piu di dieci minuti, entrera automatica-
mente in modalita di sospensione (le spie del robot si spegneranno). E possibile riattivare il
robot premendo il tasto di avvio/pausa (tasto robot) sul dispositivo, quindi fare clic sul tasto
del robot o sul qualsiasi tasto del telecomando e sull’applicazione per riavviare.
Disattivazione: Una volta che il robot ha smesso di funzionare, premere a lungo il tasto di
avvio/pausa (tasto del robot) e la spia della macchina robotizzata si spegne per indicare che
la macchina é stata disattivata.

* Dopo che il robot ha terminato il suo lavoro, si consiglia di non disattivarlo, in modo da
mantenerlo in uno stato di carica, per poter eseguire meglio la sua funzione la prossima
volta.
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FUNZIONE - IMPOSTAZIONE DELLA PROGRAMMAZIONE
TEMPORALE/ORARIO

Definire una programmazione temporale/orario Premere il pulsante del telecomando per
impostare la programmazione temporale/orario del robot. Premere il pulsante, quindi
premere il tasto per impostare l'orario di programmazione, una volta terminata la program-
mazione premere nuovamente il pulsante per completare le impostazioni. Il robot si ripulira
automaticamente all’orario impostato.

P.S. Prima di impostare una programmazione temporale/orario, € necessario utilizzare prima
il pulsante per impostare I'orologio del robot. Premere il pulsante, quindi premere il tasto per
impostare I'ora del robot e quando l'ora é stata selezionata e si € finito, 'impostazione &
completata.

UTILIZZO DEL SERBATOIO DELL’ACQUA

* Non utilizzare la funzione di pulizia del pavimento sui tappeti.

Nota: Dopo aver pulito il pavimento, svuotare il serbatoio dell'acqua e rimuovere il pad di
pulizia.

Aggiunta dell’acqua (Si prega di fare riferimento alla Figura 6).

Installazione del serbatoio dell’acqua (Si prega di fare riferimento alla Figura 7).
Installazione del pad di pulizia (Si prega di fare riferimento alla Figura 8).

Inizio della pulizia del pavimento (Si prega di fare riferimento alla Figura 9).

MANUTENZIONE - SCATOLA DELLA POLVERE

A. Premere il pulsante della scatola della polvere per rimuovere la scatola della polvere (Si
prega di fare riferimento alla Figura 10).

B. Aprire il coperchio laterale della scatola della polvere (Si prega di fare riferimento alla
Figura 11).

C. Scaricare i rifiuti (Si prega di fare riferimento alla Figura 12).

D. Aprire il filtro ad alta efficienza (Si prega di fare riferimento alla Figura 13).

E. Aprire il coperchio del filtro ad alta efficienza e rimuovere il filtro ad alta efficienza e il filtro
principale ad alta efficienza. Il filtro ad alta efficienza non & consigliato per il lavaggio con
acqua. Premere delicatamente per rimuovere la polvere (Si prega di fare riferimento alla
Figura 14).

F. Risciacquare la schermata del filtro principale (Si prega di fare riferimento alla Figura 15).
G. La scatola della polvere deve essere pulita con un canovaccio. Evitare che I'acqua
penetri nell’apertura del ventilatore durante la pulizia (Si prega di fare riferimento alla Figura
16).

H. Asciugare la scatola della polvere ed installare il filtro, conservarlo asciutto per garantirne
la durata (Si prega di fare riferimento alla Figura 17).

Nota: Si consiglia di lavare il filtro principale con acqua 15-30 giorni dopo l'uso. La durata
massima dello schermo del filtro ad alta efficienza & di 3 mesi.

|. Sostituire la schermata del filtro principale e la schermata del filtro ad alta efficienza nella
scatola della polvere.

Nota:

1. Prima di installare la schermata del filtro, assicurarsi che la schermata del filiro ad alta
efficienza e la schermata del filtro principale siano asciutti.

2. Non esporre il filtro ad alta efficienza e il filtro principale alla luce del sole.

J. Inserire il coperchio della scatola della polvere e installare la scatola della polvere sul
robot.

Nota: Evitare che I'acqua penetri nell’apertura del ventilatore durante la pulizia.

MANUTENZIONE - SERBATOIO DELL’ACQUA E PAD DI
PULIZIA

1. Rimuovere il serbatoio dell'acqua (Si prega di fare riferimento alla Figura 18).

2. Rimuovere il pad di pulizia (Si prega di fare riferimento alla Figura 19).

3. Svuotare/scaricare il serbatoio dell'acqua (Si prega di fare riferimento alla Figura 20).
4. Pulire il pad di pulizia (Si prega di fare riferimento alla Figura 21).

5. Asciugare il pad di pulizia (Si prega di fare riferimento alla Figura 22).

6. Asciugare il serbatoio dell’acqua o lasciarlo asciugare naturalmente (Si prega di fare
riferimento alla Figura 23).

MANUTENZIONE - SPAZZOLA PRINCIPALE E SPAZZOLA
LATERALE

1. Aprire il coperchio della spazzola principale (Si prega di fare riferimento alla Figura 24).
2. Rimuovere I'albero della spazzola principale (Si prega di fare riferimento alla Figura 25).
3. Utilizzare lo strumento in dotazione per la pulizia dei capelli arruffati.

(Pulizia della spazzola principale) (Si prega di fare riferimento alla Figura 26).

4. Pulizia della spazzola laterale (Si prega di fare riferimento alla Figura 27).

MANUTENZIONE - PIN DI CONTATTO DELLA STAZIONE DI
RICARICA, SENSORE DI VISUALIZZAZIONE VERSO IL
BASSO, RUOTE MOTRICI E RUOTA UNIVERSALE

Suggerimento: L'interno del polo di ricarica, il sensore di visualizzazione verso il basso e il
pannello di rilevamento contengono componenti elettronici sensibili, si prega di utilizzare un
panno asciutto per la pulizia e di non utilizzare panno umido per evitare danni causati
dall'ingresso di acqua.

1. Pulire i pin di contatto della stazione di ricarica (Si prega di fare riferimento alla Figura 28).
2. Pulire il sensore di visualizzazione verso il basso (Si prega di fare riferimento alla Figura
29).

3. Pulire le ruote motrici e la ruota universale (Si prega di fare riferimento alla Figura 30).
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Se non si utilizza il prodotto per un lungo periodo di tempo, si prega di caricarlo completa-
mente prima di conservarlo. Disattivare il host e caricare il dispositivo ogni 3 mesi per evitare
che la batteria si scarichi eccessivamente. Se la batteria & scarica o non viene utilizzata per
un lungo periodo di tempo, il prodotto potrebbe non caricarsi. Si prega di contattare la nostra
azienda per la manutenzione post-vendita, non smontare il prodotto da soli.

ISTRUZIONI PER L'INSTALLAZIONE DELL’APPLICAZIONE

Passaggio 1: Attiva il pulsante di attivazione del dispositivo.

Passaggio 2: Eseguire la scansione del codice QR specificato o scaricare “V-TAC Smart
Light” dall’App Store (per iOS) o dal Google Play Store (per Android).

Passaggio 3: Aprire I'applicazione Smart Light della V-TAC e fare clic su registrati per creare
un nuovo profilo. Se ha gia un account esistente, procedere con il login. (Si prega di fare
riferimento alla Figura 31).

Passaggio 4:

A) Numero di telefono cellulare: Selezionare il proprio paese, quindi inserire il proprio
numero di cellulare. Quindi premere “Avanti” (Si prega di fare riferimento alla Figura 32).

B) E-mail: Inserire il proprio identificatore e-mail e premere ,Avanti” (Si prega di fare
riferimento alla Figura 32)

Passaggio 5: Inserire il codice di verifica che verra inviato al suo numero di cellulare/identifi-
catore e-mail, quindi assegna una nuova password al suo account e fare clic su “Conferma”
per completare la procedura di registrazione. (Si prega di fare riferimento alla Figura 33).
Una volta fatto sara reindirizzato alla pagina iniziale della ,V-TAC Smart Light”.

Passaggio 6: Cliccare su ,Aggiungi dispositivo” o sul simbolo +. Assicurarsi che il dispositivo
sia attivato. (Si prega di fare riferimento alla Figura 34).

Passaggio 7: Per selezionare il dispositivo, fare clic su Home Applications, quindi
selezionare “Robot Aspirapolvere” per avviare il processo di connessione del dispositivo
all'applicazione. (Si prega di fare riferimento alla Figura 35).

Passo 8: Processo di connessione

A) Attivare I'aspirapolvere premendo una volta il pulsante di attivazione.

B) Premere il pulsante di attivazione due volte senza interruzione per attivare la modalita di
connessione Wi-Fi.

Nota: In caso di problemi con la connessione, fare clic su “Guida” come mostrato di seguito
per visualizzare ulteriori istruzioni (Si prega di fare riferimento alla Figura 36).

C) Confermare se la spia lampeggia rapidamente, inserire la password Wi-Fi e fare clic su
“Conferma” (Si prega di fare riferimento alla Figura 36 & 37).

Passaggio 9: Una volta completato con successo il passaggio 8, verra reindirizzato alla
pagina “Connessione in corso”, dove I'applicazione cerca, registra e avvia il dispositivo (Si
prega di fare riferimento alla Figura 38). Una volta finito, il dispositivo verra connesso
correttamente.

Passaggio 10: Una volta connesso correttamente il dispositivo, rinominare il dispositivo in
modo che corrisponda alle proprie preferenze. Quindi fare clic su “completato” (Si prega di
fare riferimento alla Figura 39).

Passaggio 11: Ora puo iniziare a controllare il proprio dispositivo con I'applicazione. Cliccare
sul nome del dispositivo nella pagina principale per accedere ai controlli e alle funzionalita
del dispositivo. (Si prega di fare riferimento alla Figura 40).

Passo 12: Modalita e caratteristiche

1. Lavoro con 'applicazione

Per scegliere la modalita di pulizia preferita, premere sull’'una delle opzioni preferite
(Modalita di ricarica, Pulizia della stanza, Pulizia delle macchie, Pulizia dei bordi) [Fig. 11].

Per scegliere la forza con la quale eseguire la pulizia, premere sulla Forza con la quale
eseguire la pulizia [Fig. 11] e selezionare I'impostazione della modalita di pulizia che si
desidera configurare per il dispositivo [Fig. 12].

2. Programmazione

Premere sull'impostazione di programmazione [Fig. 11] per accedere all'interfaccia di
programmazione, selezionare “Add Schedule” (Aggiungi programma) [Fig. 13] e scegliere
I'orario e il giorno preferiti per eseguire la pulizia [Fig. 14 e 15].

3. Awvio / Pausa / Standby / Modalita di sospensione

Premere sul “( X )" / “( X')” per avviare / mettere in pausa il robot [Fig. 16];

Nota: quando il robot rimane inattivo per piu di 10 minuti, entra in modalita di sospensione;
se € in modalita di sospensione e si fa clic sul “( X )", il robot “si sveglia” ed entra in modalita
di standby; per avviare I'aspirapolvere premere sulla modalita di pulizia preferita.

4. Mappa di lavoro e registro delle pulizie

L’applicazione mostrera una mappa del percorso di lavoro dal robot durante la pulizia [Fig.
17]; ma potrebbe non aggiornare i dati in tempo reale; premere sul “Cleaning record”
(Registro delle pulizie) per visualizzare le registrazioni delle ore di lavoro di pulizia e dell’area
pulita; inoltre & possibile cancellare i dati [Fig. 18].

5. Trovare il robot

E possibile non sapere dove si trova il robot dopo che ha terminato la pulizia e si & fermato.
Premere sul “Positioning ( X )” (Posizionamento) [Fig. 19]; il dispositivo emette un segnale
acustico “Ding Dong” per poter trovare I'aspirapolvere Robot.

6. Muto

Premere sul “More” (Altro) per accedere all'interfaccia di impostazione della funzione Muto
[Fig. 20]; se la funzione Muto & attiva, il robot annullera il comando vocale [Fig. 21]

7. Controllo supportato da terzi

Il robot funziona con Amazon Alexa, Google Assistant ed altri dispositivi di gestione
controllati da terzi. Premere nell’angolo in alto a destra [Fig. 22], quindi trovare “Supported
Third-party Control” (Controllo supportato da terzi) e premere sull'icona appropriata per
vedere le modalita di connessione [Fig. 23].

8. Condivisione di dispositivi

E disponibile un solo identificatore principale per un singolo dispositivo. Se si desidera
condividere il dispositivo con altre persone della famiglia, premere sul (X) nell'angolo in alto
a destra; selezionare “Share devices” (Condividi dispositivi) [Fig. 24]; digitare il numero di
cellulare/ID e-mail registrato correttamente per aggiungere altri utenti [Fig. 25].

Nota: Gli altri utenti devono registrarsi con I'ID V-TAC Smart Light prima di poter essere
aggiunti.

9. Ripristinare I'WI-FI

Quando si cambia la connessione esistente alla rete WI-FI con una nuova rete WI-FI, &
necessario ricollegare il robot alla nuova rete WI-FI dopo aver inizializzato il robot come
segue: attivare il robot, dopo il messaggio vocale “Welcome to use sweeping robot”
(Benvenuto per usare il robot di pulizia), premere il pulsante di avvio ( X ) due volte senza
interruzione, quindi viene inviato il messaggio vocale “Connecting network” (Connessione in
rete) e 'icona WI-FI ( X) inizia a lampeggiare costantemente. Adesso il robot pud
riconnettersi con I'applicazione V-TAC Smart Light.
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XPHZH TOY NMPOIONTOZ - MPOETOIMAZIA

AQAIPEZH THZ NPOXZTAZIAZ
Mpiv va XpnOIUOTTOINCETE TO POUTTOT, APAIPECTE TNV TTPOCTATEUTIKA TaIVia TOU POPTTOT (DEiTe
eikéva 1)

®OPTIZH TOY NPOIONTOZ

1. ToroBétnon kai @option: H Bdon ¢opTiIong TOTTOBETEITOI OTTEVAVTI OTOV TOIXO KOI TTPETTEI
va ToTroBeTnO¢ei o€ emiedn emipdveia. Mnv TomoBeTrioTE avTikEigeva o€ amdaTaon 0.5 ex.
210 apIoTePA Kal ota Oe€Id kal 1.5 ek. TPOG Ta PTTPOG. (DEiTE EIKOVA 2)

2. Tpo@odoaoia peUPATOG: ZUVOECTE TO NETAGXNMATIOTH 0€ BUCUA CUVEXOUG PEUUATOG.

3. EykardoTtaon mAsuplkng Bouptoag: EykataotroTe TNV TAEUPIKN BoupToa oTa apioTEPd
r ota 6e€id (L/R) (B¢ite tnVv eikdva 3).

4. ®oprion: TomoBeTATE TO POUTTOT OTN BACNH POPTIONG, YIA VO TOV POPTICETE (KATA TN
SIdpKEIa TNG POPTIONG, TO EVOEIKTIKO Pwg avaBoafrvel kal apou n ¢opTion oAokAnpweEsi, To
Ppwg Tapapével otaBepd. O xpovog YOpTIoNG Eival TTEPITTOU 5 WPEG) (BeiTe elkdva 4)

Kard tn diadikagia kaBapiGuoU o KeVTPIKOG UTTOAOYIGTAG UTTOPEI va dIaTTIoTWaEl 6TI N 1I0XUG
TOU B€V €ival ApKETH Kal va EEKIVAaEl auTopaTta Asitoupyia @opTiong. Autdg autduata Ba Bpel
oTabud POPTIONG, YIa va TTPAYUATOTTOIEl TN POpTIoN. ECtig utropeite va diatdéete oTn

OUGCKeUN va EEKIVATEl AsiToupyia @OPTIONG, TTATWVTOG TO TTAAKTPO POPTIONG GTO TNAEXEIPIOUO.

MPOXOXH MNPIN TH ®OPTIXH:

1. H Bdon @oéptiong dev utropei va xpnoiyotrolsital o€ TepIBdAAov pe 1d1aitepn avravakAaon,
OTTWG dpeco NAIaKS WG Kal KABPETTTEG, TTou BpiokovTal Kovtd. Edv utrdpxel oroiodATToTE
QVTIKEIMEVO PE IGXUPN IKOVOTNTO avTavAKAaong, KAAUWTE TO o€ UYOog 7 €K. atTd TO KATW
MEPOG TOU.

2. INa va e€ao@aAicETE TIG KAVOVIKEG WPEG EPYATIEG TOU KEVTPIKOU UTTOAOYIOTH, POPTIOTE
TAPWG TTPIV Xprion. O xpdvog @opTiong cival cuvABwg 5 wpeg.

3. Katd tn 8idpkela 1ng @opTiong Unv eKIviioTe Tov EEOTTAICUO Tou deEapevr) vepoU, yia va
€EaoPaAigETE TNV AGPAAEID TNG POPTIONG KA YIA VO ATTOPUYETE TIG NUIEG OTO TTATWHA aTrd
uypd ugdaopara.

KAGAPIZMOZ TOY NMPOIONTOX

AvdAloya pe TIG SIOPOPETIKEG AVAYKESG KABAPIGHOU, auTtd TO TTPOIOV £XEI DIAPOPETIKEG
AeiToupyieg kaBapiopou, TIg oTroieg Ytropeite va emAéEeTe. MTTOpPEiTE VO EEKIVAOETE
d1a@opeTIKA AsiToupyia kaBapiouou atrd To POUTTOT, AaTrd TO TNAEXEIPIOUO 1} aTTo TNV
E@apepoyn “Smart Light” Tou V-TAC.

AYTOMATOZ KAGAPIZMOZ:

Eg@appooTtéo aevdapio: H o cuxvi péBodog kabapiopou eival, 611 0 BAcikg KIVNTAPAG
XPNOIYOTToIEl BIadpour OXANATOS TOEOU yia TO GXESIOOUO KAl TOV KaBapIoud oAGKANpou Tou
OTmITIOU avAAoya pe 1o TPEXOV TTEPIBAAAOV TOU OTTITIOU.

M£Bodog puBuIoNG: Ze KATAOTACH OTTEVEPYOTTOINONG, TTOTAOTE TO TTANKTPO ETTi JAKPOV.
Otav 10 eVOEIKTIKO PWG TOU KEVTPIKOU UTTOAOYIGTH €ival avaupévo, auTd deixvel 6Tl To pOUTTOT
eival o€ Aeimoupyia Tpogodoaciag. Otav TatAaTe TO TTAAKTPO ToUu TNAEXEIPIGHOU YIa HIKPO
XPOVIKS didoTtnua (A étav Tratndei o TaTog auTéuaTou kaBapiououl), To POUTTOT apxilel va
KaBapilel autéuaTa.

Ma va evepyotroinBei 1o pouTTdT 0 GOUTTEP AEITOUPYIQ, TTOTAOTE AKOUN MIa opd. (Beite
eikéva 5)

KAGAPIZMOZ ENOX AQMATIOY:

Eg@appooTtio oevdpio: KaBapiopog evog dwuartiou

M£Bodog puBuiong: MartioTe To KOUUTT yiIa HETARAON o€ AsIToupyia Tou TNAEXEIPIOHOU, VIO
va emIAEEETE AeiToupyia «KaBapiopog evog dwuatiou» Kal va EEKIvRoel 0 KaBapiopdg evog
dwpariou.

ZupBouAn: Otav gival amrapaitnTo va kabapioete povo éva dwudTio, KAEIOTE TNV TTOPTA KOI O
KEVTPIKOG UTTOAOYICTH Ba TTpayUaTOTTOINCEl KEVTPIKOTTOINMEVO KaBapioud ato dwudrTio.

Edv o€ autd 1o dwudTtio dev utrdpxel BAan eOPTIONG, N GUGKEUN Ba £TICTPAPEI GTNV APXIKA
6éon 1ng.

H AgTonugpvia KaBapIGHoU evog dwpartiou gival TAvTa gouTrep Acitoupyia KaBapiGuouU.

KAGAPIZMOZ AKPQN:

E@appooTtéo oevapio: MNa eowtepikd KABAPIGUS AKpwV, TO POUTTOT KaBapifel TNV TTEPIUETPO
OTABEPWV AVTIKEINEVWV (OTTWG TOiXOI) Kal ETIOTPEPETAI EUKOAA OTN Bdon @oépTiong PETA amrd
TNV 0AOKAAPpWaON TOUu KABaPIGHOU TWV GKPWV.

M£Bodog puBuionG: EMAEETE TN AciToupyia PETABAONG TOu TNAEXEIPIOUOU, YIO va ETTIAEEETE
Aeitoupyia «KaBapiopdg Twv AKpwv», £T01 WOTE Va EEKIVIOEI O KABAPIOUOS TwV AKPWV.

XEIPOKINHTOZ XEIPIZMOZ:

E@appooTtéo oevapio: KatdAAnAo yia xeipokivnto Xeipioud kabapiouou.
M£B0d0o¢ pUBuIoNG: MATAOTE TO KOUUTTI TOU TNAEXEIPIOUOU, YIO VO EAEYXETE TNV Kivnan TNG
MNXaVAG TTPOG Ta EUTTPAS Kal TTPOG TA TTCW Kal T oTPpoQn TNG.

AEITOYPTIEZ — NMAYZH, A®YTINIZH KAI ZBHZIMO

Mavon: Katd tn S1dpkeia TN XPriong Tou POUTTOT, TTATAGTE TO TTARKTPO TTaUoNG 1] TO
TAAKTPO TTaUCoNG Tou TNAEXEIPIOUOU, VIO VA TTAUGETE TN XPrjoN TOU POUTTOT.

A@UTtrvion: Edv 1o poutroT oTapatd va AsIToupyei yia Tepioadtepo atmod dEka AETTTd, auTo
autopata Ba petapaivel o€ Asitoupyia atrokoiuiong (Ta @wTa Tou poutrdéT Ba ofricouv). Eocig
MTTOPEITE Va EUTTVAGETE TO POUTTOT, TTATWVTAG TO TTARKTPO EeKIVApATog/TTauong (TTARKTPO
POMTTOT) GTN CUCKEUN, HETA TTATAOTE GTO TTARKTPO TOU POUTTOT | GTO OTTOIOBATTOTE TTARKTPO
TOU TNAEXEIPIGUOU KAl OTnV E@appoyr] yia eTavekkivnon.

ZBRoigo: AQou To pOUTTOT OTANATHOEI VO AEITOUPYHOEIL, TTATAGTE TO TTARKTPO
Eekiviparog/avong (TTARKTPO POUTTOT) ETT AKPOV Kal TO EVOEIKTIKO PUG TOU POUTTOT
oBnrveral, yia va deigel, 611 N unxavn gival amevepyoToinNuévn.
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*A@oU TO POUTTOT GTANATACEI VO AEITOUPYNOEI, CUVICTATOI VA UNV TO GRACETE, £TC1 TTOU VA TO
dlatnpeite QoPTICUEVO, YIa va gival G BEOT va TTPAYUATOTTOIET TN AsITOUPYia TOU KaAUTEPQ.

AEITOYPTIA - PYOMIZH XPONOAIATPAMMATOZ

OpIou6G XPOoVodIaypaPHATOG

MatAoTE TO KOUWTT TOU TNAEXEIPIGHOU, YIa VO OPICETE XPOVOdIAypauua Tou pouTrédr. MNatioTe
TO KOUWTTI, HETA TTATHOTE TO TTANKTPO, YIO Va OpioETE TO XPOvo yia Opicud Tou
XpPovodIaypAUUATOG Kal OTAV €I0TE £TOIUOI. TTATAOTE EAVA TO KOUWTTI, YIO VO OAOKANPWOETE TIG
pubuioeig. To pouTroT Ba KABAPIOTEI AUTOPATA TNV OPICHEVN WPA.

YT. MNpiv TN pUBUION XpOovoBIaypAPKATOS £ival ATTOPAITATO VO XPNCIUOTTOINCETE TO KOUWTTI,
YIQ va PTTOPEITE TTPWTA VA pUBUIcETE TO POASI TOU PONTTOT. [ATAOTE TO KOUUTTI, META TTATACTE
TO TTANKTPO, YIa VO puBpiceTe Wwpa Tou PopuTrdT Kai 6tav Exete MIAEEEI TNV WP Kai €i0TE
£T0IlOI, N PUBUICT OAOKANPWVETAL.

XPHZH TOY AEZEAMENH NEPOY

*Mn xPNOIMOTTOINCTE TN AEITOUPYiIQ GKOUTTICPATOG TTATWHOTOG OTA XOAIG.
MapatApnon: AQou £xeTe OKOUTTIOEI TO TTATWHA, adeIdoTe To de€apEVA vEPOU Kal apaIPECTE
Vv emévduon KaBapiouou.

Mp6oBeon vepou (deite elkdva 6)

TotroBétnon de€apevr vepou (deite elkdva 7)
EykatdoTtaon tng emévduong kabapiopou (Beite eikdva 8)
=Zekivnua kabapiopou Tou Tratwuarog (oeite eikdéva 9)

2YNTHPHZH — KOYTI ZKONHX

A. TatAcTe To KOUPTTi TOU KOUTIOU GKAVNG, yia va BYdAeTe To KouTi okdvng (deite eikdva 10)
B. Avoi€te 10 TAQiVO KaTdKI TOU KOuTIoU oKévNG (deite eikdva 11)

I. ATroppiyTe Ta atmmoppiuuata (Oeite elkéva 12)

A. Avoi€te To @iATpo uWPnARG addoong (deite eikdva 13)

E. Avoi€te 10 KOTTaKI TOU QiATPOU UWNARG arddoong Kal agaipéoTe T0. To QiATPO uwnAng
amédoang kai 1o Bacikd PiATpo uwnAig amdédoong. To giATpo uwnAng amédoang dev
ouvioTdTtal yia TTAUGIMO e vepo. MNaTACTE TTPOCEKTIKA, YIa va agalpéoeTe T akoévn (Beite
gikéva 14)

2T. ZemAOveTe TNV 086vn Tou BacikoU @iAtpou (deite eikdva 15)

Z. To kouTi okdvNG TTPETTEI va KaBapIoTel e TTETGETA TIATWYV. Mnv emITPEYWTE TNV EKPORA vEPOU
oTtn B0pa Tou avepioTApa Katd Tn Sidpkeia Tou kKaBapiouou (deite eikdva 16)

H. Z1eyvwoTe TO KOUTI OKOVNG KAl EYKATOOTACTE TO QIATPO Kal SIATNPROTE TO KOUTi GTEYVO, VIO
va dlac@aAioeTe Tn didpkela {wrg Tou (deite eikdva 17)

MapatApnon: ZuvioTtdral va TAEVETE TO BaaiKO coupwThpl Je vepd 15 — 30 nuépeg petd amd
N xpnon Tou. H péyiotn didpkeia {wrg TG 08évng Tou @iATpou uwnAng amdédoong civar 3
MAVEG.

O. AvTikataoTAoTe TRV 086vn Tou BacikoU @iATpou Kal TV 086vn Tou GiATPoU UWNARg
amédoang GTO KouTi OKOVNG.

Mapartipnon:

1. Mpiv va eykataoTtrioeTe TNV 086vn QiATpou, BefaiwBeite 6TI N 086vn Tou YiATpou UWNANG
amdédoong kal N 086vn Tou BaacikoU @iATpou eival OTEYVEG.

2. Mnv a@niaTe T0 GoupwTrpl UYPNnARg atrédoong Kal To BAacikd coupwTAp! o€ NAIOKO Quwg.

I. TorroBeTAOTE TO KATTAKI TOU KOUTIOU OKOVNG KAl EYKATOOTACTE TOU KOUTi OKOVNG OTO
POUTTOT.

Mapatripnon: Mnv emTpEWTe TNV EKPON vEPOU OTn BUPa TOU AveUICTAPA KaTd T SIAPKEIa TOU
KaBapiouou.

2YNTHPHZH - AEEAMENHZ NEPOY KAI ENMENAYZH
KAOGAPIZMOY

1. ApaipéaTte 1o Be€apevr vepou (deite eikdva 18).

2. ApaipéaTte Tnv emévduon kabapiopou (deite elkdva 19).

3. AdelaoTe/atroaTtpayyiaTte 1o de€apevr] vepou (Beite eikova 20).

4. KaBapiote Tnv emévduon kabapiopou (deite elkdva 21).

5. ZreyvwaTe Tnv £mévduan kabapiagpou (deite elkova 22).

6. ZreyvwaTe 10 de€apevr) vepoU i aPACTE TOV va OTEYVWAOEl HOvVOG Tou (deiTe elkdva 23).

2YNTHPHZH - BAZIKH BOYPTZA KAI INAAINH BOYPTZA
1. Avoi€Te Tn cuokeun mKAAUYNG TNG BaoikAg BoupTtoag (deite elkdva 24).

2. ApaipéaTe Tov d€ova TnG Baaikng BoupTtoag (Oeite eikdva 25).

3. XpnoiyotroiRaTe 10 BononTiké £pyaleio yia KABAPIGUO PTTEPDEPEVWIV TRIXWV.
(Baoikr BoupToa kabapiopou) (deite elkdva 26).

4. KaBapioTikr TTAdiv BoupToa (Beite eikdva 27).

2YNTHPHZH - NINEZEX X TAOMOY ®OPTIZHZ, AIZOHTHPAZ
OPATOTHTAZ NPOZ TA KATQ, MONAAA OEZHZ ZE KINHZH
KAI TPOXO KAGOAIKOZ XPHZHZ

ZupBouAn: To ecwTePIKO PEPOG TOU GTOIXEIOU TOU TTOAOU QOPTIONG, O AIoBNTAPOG
0paTdTNTAG TTPOG TA KATW KAl N TIPOCTATEUTIKN ETTIPAVEIQ TTEPIEXOUV EUAITONTA NAEKTPOVIKA
oToixeia. XpNOIYOTTOIACTE OTEYVH TTETOETA TTIATWY KATd TOV KABOPIGHOS Kal Jn
XPNOIMOTIOINOTE UYPH TTETOETA TTIATWY, YIA VA aTTOQUYETE NUIEG, TTOU £XOUV TTPOKANOEI atrd
N digiocduon vepou.

1. KaBapioTe TG mvEZeg TOU O0TABUOU POpTIoNG (BeiTe €ikdva 28).

2. KaBapioTe Tov aigbntrpa opatdtnTag mpog Ta Katw (B€ite eikdva 29).

3. KaBapioTte Toug KivnTAPIoUg TpoxoUg Kal Tov Tpoxd KaBoAIKAG xpriong (deite eikdva 30).

Edv 6ev xpnoiuotroigite 1o Mpoidv yia yeydAo xpovikd dIdaTnua, POPTIGTE TO TTPOTEKTIKY,
TIPIV VA TO OTTOBNKEUOETE. ATTEVEPYOTTOINOTE TOV KEVTPIKO UTTOAOYIGTH KOl POPTIOTE TN
OUOKeEUN KABe 3 PAVEG, YIa va atropUYETE TNV UTTEPPOAIKN EKQOPTIGN TNG PTTaTOPIag. Edv N
ptratapia gival UTTEPBOAIKA EKPOPTIGUEVN Kal OEV XPNOIUOTIOIEITAI YIA HEYAAO XPOVIKO
didotnua, gival duvaTtd 1o Mpoidv va unv gopTifetal. ETikoIvwvACTE padi Ye Tnv uTrnpEecia
€EUTTNPETNONG TTEAATWV PETA TNV TTWANGN, YNV atrocuvapuoAoyroTe 10 Mpoidv poévol cag.
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OAHTIIEX EOAPMOIHXZ ETKATAXTAZHZ

BAua 1: EvepyoTroIfoTe TO KOUUTT QOPTIONG TNG CUCKEUNG.

BApa 2: Kdvte odpwaon Tou QR kwdika ) kateBdoTe 10 ,V-TAC Smart Light” amé to
Kardotnua epapuoywv (yia iOS) f amd 1o Kardotnua tng Google Play (yia Android).

Brua 3: Avoi€re TNV e@appoyr Smart Light Tou V-TAC kai emIAEETE eyypagn, yia va
dnuIoupynoeTe kavoupylo Aoyaplaoud. Edv dn éxete u@IoTAPEVO AOYapIaouO, TTPOXWPNOTE
o€ ouvdean. (Beite eikéva 31)

BAua 4:

A) ApiBudg kKivnToU TNAe@uvou: ETIAEETE TN Xwpa, JETE OTTO TO OTTOI0 TTANKTPOAOYHOTE TOV
apIBuo Tou KivnToU TNAEQWVOU cag. MeTd emAEETE «ETTOUEVOGY (BEiTE €IKOVa 32).

B) HAektpovikd tayxudpopeio: MAnkTpoAoyraTe Tn dielBuvon nAekTpovikoU Taxudpopeiou oag
Kal emAEETE «ETTOpEVOGY (DEiTE €IkOva 32).

BAua 5: MAnkTpoloyAoTe Tov KwdIkd eTaAiBeucng, TTou Ba arooTaAei aTov apiBud Tou
KIVNTOU TNAEPWVOU GaG / 0TO NAEKTPOVIKO TaXUDpOUEio oag, HETA BnUIOUPYROTE KAIVOUPYIO
KwAIkS TTPOGRACNG Kal ETIAEETE «ZUVEXIZoMaI», VIO va OAOKANPWGETE TN dladikaacia
eYYpa@ng. (deite elkova 33). Apou ExeTe MIANOEL, Ba TTpocavatoMNaTeiTe OTnV apxIkr oeAida
™M¢ ,V-TAC Smart Light”.

BAua 6: EmAEETE «MpdoBecn cuokeurg» A To cUBoAo +. EmBeBaiwbeite 6TI N uGKeEUn
eival evepyotroinuévn. (Oeite eikéva 34)

BApa 7: TNa va emIAEEETE TN CUOKEUR, ETTIAEETE «OIKIOKEG EQOAPHOYEGY, META ETTIAEETE
«HAeKTPIK) oKoUTra — pouTTOTY, yia va EekiviioeTe T Sladikagia oUvOeoNng TNG CUOKEUNG HE
v Epapuoyr. (deite ikéva 35)

BAua 8: Aladikacia oclvdeang

A) EvepyotroiioTe TNV nAEKTPIKr) OKOUTTO TTATWVTAG Miat opd TO KOUMTTi Tpopodoaoiag.

B) MatroTe 10 KOouuTri TNG TPOPodociag dUo Popég Xwpis DIAKOTTA YIa VO EVEPYOTTOINTETE TN
Aeitoupyia ouvdeong WiFi.

Mapatipnon: Edv £éxete TpoBAAuaTa ye Tn olvdean, emMAEETE «BorRBeia», 6TTwg
TEPIYPAPETAI TTAPAKATW, YIa va JEiTe TIG ETITTPOOOETEG 00NYieg (deite eikdva 36).

N EmBeBaiwaTe 611 TO WG avaBooPrvel ypriyopa, TAnkTpoAoyrote 10 Wi-Fi kwdiko
TpoéGRaong kal eMAEETE «ETIRERaIvwy (deite elkdveg 36 Kkail 37).

BApa 9: Apou éxeTe ohokAnpwoel emiTuxnuéva Briua 8, Ba TTpocavatoAigTeiTe aTn aeAida
«Tpéxouoa ouvdeon», 6Tou N Epapuoyr ¢nTei, eyypdgel Kai apxXIKOTTOINOEl TN CUCKEUN
(O¢ite eikOva 38). AQoU OAOKANPWOETE PE AUTO, N CUOKEUR oag Ba £xel ouvdeDei
EMITUXNMEVA.

Brupa 10: ApoU n guokeun aag £xel cuvdeBei emiTuxnuéva, aAAdETe To dGvoua TNG GUOKEUNG,
YIO VO QVTIOTOIXET OTIG TTPOTIMNACEIS 0ag. MeTd emAEETE «OAOKANPwEVOX» (BeiTe eikOVa 39).
BAua 11: Mopeite va apxioeTte va XeIPi{eaTe TN GUOKEUN gag Pe Tnv E@appuoyn. MatraTe 10
Ovopa TNG CUCKEURG oTNnV KUpla aeAida, yIa va PTTEITE OTOUG UNXAVIGUOUG EAEYXOU Kal OTIG
Aeitoupyieg TNG ouokeung. (Oeite eikdva 40).

BAua 12: Aeitoupyieg kai €TIAOYEG

1. Aermoupyia e TNV EQappoyn

Ma va emAégeTe TNV TTPOTIHWHEVN AsiToupyia kaBapiopou, TTaTriaTe otroladrToTe amod TIg
TPOTIMWHEVEG ETTIAOYEG (AEITOUPYIa ETTAVAPOPTWONG, KABAPIGUOS XWpPou, KaBapIGudS
KNAidwv, kaBapioudg akpwv) [Eikéva 11].

Ma va emAEEeTe TNV 10XU Tou KaBapiopou, ratioTe loxu kabapiopou [Eikéva 11] kai eTIAEETE
TNV €mMBuuNTH PUBUIoN AsiToupyiag kaBapiouoU TTou BEAETE va pUBMICETE yIa TN CUCKEUN
[Eixéva 12].

2. MNpoypauuaTiouods

MatoTe TN pUBUION TTPOypPaupaTiopou [Eikéva 11] yia va ptreite otnv diETTagn
TpoypappatiopoU, emAéETe "Add Schedule" (MpoaBrikn TpoypdupaTtog) [Eikdva 13] kai
emIAEETE TNV €MOUNNTA WPA KAl NUEPQ yia AsiToupyia [Eikova 14 kai 15].

3. 'Evapén / Mauon / Avapovn / Asitoupyia Utrvou

MatAoTe "(X)" / "(X)" yia va evepyoTroifoeTe / TaUceTe T0 PpouTroT [Eikdva 16].

Inueiwon: Otav To pouTrdT gival adpavég yia TepIoooTEPO atrd 10 AeTrTd, auTd PTTaivel o€
Aeitoupyia avauovig. Av gival o€ AelItoupyia avapovig, atioTe "(X)". To poutroT "Eumvad” kai
pTraivel oe Aeitoupyia avapovig. MNa va evepyoTToINGETE TNV NAEKTPIKF) OKOUTTQ, TTATACTE TNV
TTPOTIHWUEVN AsiToupyia kaBapiopodu.

4. XdpTng epyaciag kal apxeia kabBapiouou

H epappoyn deixvel éva xdptn Tng diadpoung epyaciag ou diaviBnke aTrd To POUTTOT KATA
Tov kaBapiouo [Eikéva 17], aAAG dev pTropei va avavewael Ta Oedopéva oE TTPayUaTIKO
Xxpovo. Kdvte KAk ato “Cleaning record” (Eyypagr koBapiouou) yia va eUeavioTouv ol
EYYPOPEG TOU XPOVOU AcIToupyiag Kal TnG ekkabapiopévng Teploxng. Emiong, ymopeite va
Olaypayete dedopéva [Eikdva 18].

5. EUpeon Tou poutrot

M1ropei va unv &Epete TToU BpiokeTal TO POUTTOT APOU TEAEIWOE PE TOV KABAPICHO Kal
otapatnoe. Marjarte “Positioning” (TorroBétnan) (X)" [Eikéva 19]. H cuokeun ekrépTrer éva
nNXNTIKG ONHa WOTE va TO BpPEiTe.

6. Ziyaon

MartAoTe “More” (MepicodTeEPQ) yia va pTreite atn diETTagn pubuiong TG Asiroupyiag aiyaong
[Eikéva 20]. Edv n Acitoupyia aiyaong gival evepyr], TO pOUTTOT OKUPWVEI TQ QUVNTIKA
pnvopara [Eikéva 21].

7. Yoo TnpI{OuEVOG £AEYXOG TPITWV

To poutrot Acitoupyei pe TNV Amazon Alexa, Google Assistant kail pepikég AANeEG CUOKEUEG
eAéyxou Tpitwv. MNatroTe TV emdvw Be€Id ywvia [Eikdva 22], Bpeite "Supported Third-party
Control" (YmrooTtnpi{opevog EAeyX0g TPITWV) Kal TTOTHOTE T OXETIKA €1KOVA yla va BeiTe Toug
TpOTTOUG OoUVdEeoNG [Elkdva 23].

8. Koivr] xprion cuagkeuwv

lMa pia cuokeur] uTTAPXEl HOVO Eva Baaiko avayvwploTIkG. Edv BEAETE va XpNOIMOTTOINOETE T
OuUOKeur PE GAAa dTopa aTnV OIKOYEVEID, TTOTHOTE (X) oTnV emdvw de€Id ywvia. ETIAEETE
“Share devices” (Koivr] xprion cuokeuwv) [Eikéva 24] kal TTANKTPOAOYOTE TO CWaTS apIBud
TNAE@WVOoU / nAekTpoVIKoU Tayxudpopeiou yia va TpooBéacTe AAoug xprioTeg [Eikéva 25].
Inueiwaon: MNa va wpooTeBolv, oI dAAol XproTeg TPETEl va eyypagolv pe 1o V-TAC Smart
Light ID.

9. Emravagopd tou WIFI

Ye mepimTwon aAAayng evog utrdpxovTtog dikTuou WIFI e éva véo diktuo WIFI, mpémrel va
emavacuvdEoeTe TO POUTTOT aTO VEO BikTuo WIFI peTd TNV apxikotroing Tou wg £EAG:
EvepyotroiRoTe 10 pouTroT YETA TO PvNTIKG prvuua “Welcome to use sweeping robot”
(KaAwoopicate oTn XpAon Tou pouTrdT KOBapIopou), TTaTAoTE TO KoupTri évapéng (X) duo
POPEG Xwpig BIAKOTI, META atrooTEAAETAI TO PwvNTIKO prjvupa “Connecting network”
(Z0vdeon pe dikTuo) kai n eikdva Tou WIFI (X) apxigel va avaBooBrivel cuvexwg. To pouTtroT
pTropei Twpa va eravacuvdeBei pe Tnv epappoyn V-TAC Smart Light.




POLISH

KORZYSTANIE Z PRODUKTU - PRZYGOTOWANIE

USUNIECIE OSLONY
Przed uzyciem robota nalezy usunac¢ tasme ochronng (patrz Rysunek 1)

LADOWANIE PRODUKTU

1. Umieszczanie i ladowanie: Pojemnik tadujgcy rozmieszcza sie przy $cianie i powinien
by¢ umieszczony na ptaskiej powierzchni. Nie nalezy umieszczaé przedmiotéw w zakresie
0,5 m po lewej oraz po prawej stronie i 1.5 m z przodu. (Patrz Rysunek 2).

2. Zasilanie elektryczne: Podtgcz adapter zasilacza do gniazdka pradu statego.

3. Montaz szczotki bocznej: Zamontuj szczotke boczng na lewym lub prawym boku (L / R)
( patrz Rysunek 3).

4. adowanie: Postaw robot na podstawce tadujgcej w celu natadowania go (podczas
tadowania wskaznik $wietiny mruga; po zakoriczeniu tadowania $wiatto staje sie state. Czas
tadowania wynosi okoto 5 godzin) (patrz Rysunek 4).

Podczas procesu sprzatania host moze stwierdzié, ze jego moc jest niewystarczajgca i
automatycznie rozpoczaé tryb dotadowania sie; w takim razie on automatycznie znajdzie
stacje tadujgca, aby wykonac dotadowanie sie. Mozesz w trybie recznym zarzadzi¢
urzadzeniu rozpocza¢ cykl tadowania, naciskajgc klawisz tadowania na pilocie zdalnego
sterowania.

UWAGE PODCZAS tADOWANIA:

1. Podstawka tadujgca nie moze by¢ uzywana w silnie odbijajacym $rodowisku, takim np. jak
bezposrednie $wiatto stoneczne i w poblizu lustra. W przypadku, jesli obok znajduje sie
jakikolwiek przedmiot o silnym odbiciu, prosze przykry¢ go na wysokosci 7 cm od jego dolnej
czesci.

2. Aby zapewni¢ normalne godziny pracy komputera hosta, przed uzyciem nataduj
catkowicie. Czas tadowania wynosi zazwyczaj 5 godzin.

3. Podczas tadowania nie wolno uruchamiac¢ zbiornik wody, aby zapewni¢ bezpieczenstwo
natadowania urzgdzenia oraz aby zapobiec uszkodzeniu podtogi mokrymi szmatami.

SPRZATANIE ZA POMOCA PRODUKTU

Zgodnie z roznymi potrzebami sprzatania, ten produkt wyposazony jest w rézne tryby
sprzatania, z ktérych mozna wybieraé. Mozna uruchomi€ inny tryb sprzatania na samym
robocie, na pilocie zdalnego sterowania lub za pomocg aplikacji ,Smart Light” V-TAC.

AUTOMATYCZNE SPRZATANIE:

Stosowane scenariusze: Najczesciej uzywana metoda sprzatania polega na tym, ze
podstawowy silnik uzywa $ciezki w ksztatcie tuku w celu zaplanowania i sprzatania catego
domu zgodnie z aktualnym srodowiskiem domu.

Metoda ustawiania: Gdy urzgdzenie jest wytgczone, nacisnij klawisz dtugo. Podczas, gdy
kontrolka na hoscie jest wigczona, pokazuje ona, ze robot jest w trybie zasilania. Po
nacisnieciu klawisza przez krotki okres czasu (lub po naci$nieciu spodu urzgdzenia w celu
automatycznego sprzatania) na pilocie zdalnego sterowania robot automatycznie
rozpoczyna sprzatanie.

Dla uruchomienia trybu funkcji super robota nacisnij jeszcze raz. (Patrz Rysunek 5).

SPRZATANIE W JEDNYM POKOJU:

Stosowane scenariusze: Sprzgtanie w jednym pokoju

Metoda ustawiania: Naci$nij przycisk przetgczenia trybu na pilocie zdalnego sterowania,
aby wybrac tryb Sprzatania w jednym pokoju i zacznij sprzatac jeden pokd;.

Wskazowka: Przy sprzataniu tylko jednego pokoju zamknij drzwi, dalej host przeprowadzi
centralizowane sprzatanie w pokoju.

Jesli w tym wiasnie pokoju brak podstawki tadujgcej, urzadzenie powrdci do swojego
podstawowego punktu fadowania.

Tryb sprzatania jednego pokoju zawsze jest w trybie funkcji Super Clean.

SPRZATANIE KRAWEDZI:

Stosowane scenariusze: W celu wewnetrznego sprzatania rogéw robot sprzata obwod
statych obiektéw (takich jak Sciany) i po zakoniczeniu sprzatania krawedzi powraca do
tadowarki.

Metoda ustawiania: Wybierz tryb przetgczania na pilocie zdalnego sterowania, aby wybraé
tryb sprzatania krawedzi, aby rozpocza¢ sprzatanie krawedzi w pomieszczeniu.

STEROWANIE RECZNE:

Stosowane scenariusze: Odpowiedni do recznego sterowania procesu sprzatania.

Metoda ustawiania: Naci$nij przycisk na pilocie zdalnego sterowania, aby kontrolowac¢
trase ruchu maszyny do przodu i do tytu oraz jej odwracanie.

FUNKCJE - PAUZA, OBUDZENIE | WYLACZENIE

Pauza: Podczas pracy robota nacisnij klawisz pauzy na samym robocie lub klawisz pauzy
na pilocie zdalnego sterowania, aby zatrzymac operacje robocza.

Obudzenie: Jesli robot przestanie dziata¢ dtuzej niz dziesie¢ minut, automatycznie przejdzie
w tryb uspienia (Swiatta robota zgasng). Mozesz obudzi¢ robot naciskajac klawisz start /
pauza (klawisz na robocie) na samym urzgdzeniu, a nastepnie nacisnij przycisk na robocie
lub dowolny klawisz na pilocie zdalnego sterowania albo w aplikacji w celu ponownego
uruchomienia robota.

Wylaczenie: Gdy robot przestanie dziata¢, nacisnij klawisz start / pauza (klawisz na robocie)
dtugo, kontrolka robota wytgczy sie, wskazujgc, ze maszyna jest wytaczona.

* Gdy robot zakonczy prace, zaleca sie nie wytgczac go, ale przechowywac w stanie
zatadowanym dla tego, aby nastepnym razem mogt lepiej wykonywac swojg funkcje.
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FUNKCJA - USTAWIANIE HARMONOGRAMU PRACY

Zdefiniowanie harmonogramu pracy

Nacisnij przycisk na pilocie zdalnego sterowania, aby ustawi¢ czas pracy robota. Nacis$nij
przycisk i nastepnie nacisnij klawisz, aby ustawi¢ czas w celu ustalenia harmonogramu
pracy; po zakonczeniu procesu ustawiania nacisnij przycisk ponownie, aby zakonczy¢
ustawienie. Robot automatycznie posprzata o ustalonej godzinie.

Pp. Przed ustawieniem harmonogramu pracy niezbednie jest zuzy¢ przycisk, aby mozna
byto najpierw ustawi¢ zegarek robota. Nacisnij przycisk, nastepnie nacisnij klawisz, aby
ustawi¢ aktualny czas na robocie; po wybraniu godziny konfiguracja jest zakoriczona.

KORZYSTANIE ZE ZBIORNIKA NA WODE

* Nie uzywaj na dywanach funkcji wycierania podtogi.
Uwaga: Po wytarciu podtogi opréznij zbiornik wody i wyjmij podktadke do sprzatania.

Dodanie wody (Patrz Rysunek 6).

Zamontowanie zbiornika na wode ( patrz Rysunek 7).
Zamontowanie podktadki do sprzgtania (patrz Rysunek 8).
Rozpocznij sprzatanie podtogi (patrz Rysunek 9).

KONSERWACJA - POJEMNIK NA KURZ

A. Nacisnij przycisk na pojemniku na kurz w celu usuwania kurzu (patrz Rysunek 10).

B. Otwérz boczng pokrywe pojemnika na kurz (patrz Rysunek 11).

C. Usuwanie odpadéw (patrz Rysunek 12).

D. Otworz filtir o wysokiej wydajnosci (patrz Rysunek 13).

E. Otwérz pokrywe filtra o wysokiej wydajnosci i wyciggnij go. Filtr o wysokiej wydajnosci i

podstawowy filtr o wysokiej wydajnosci. Nie zaleca sie my¢ wodg filtr o wysokiej wydajnosci.

Nacisnij ostroznie, aby usunac kurz (patrz Rysunek 14).

F. Przeptucz gtéwny ekran filtra (patrz Rysunek 15).

G. Pojemnik na kurz nalezy czysci¢ recznikiem do naczyh. Nie dopusc¢ do sptyniecia wody
do portu wentylatora podczas sprzatania (patrz Rysunek 16).

H. Wysusz pojemnik na kurz, zamontuyj filtr i przechowuj go na sucho, aby zagwarantowac¢
jego zywotnosé (patrz Rysunek 17).

Uwaga: Zaleca sie mycie gtéwnego sitka wodg co 15 - 30 dni jego uzycia. Maksymalna
zywotno$¢ ekranu filtra o wysokiej wydajnosci wynosi 3 miesigce.

I. Wymien gtéwny ekran filtra oraz filtr o wysokiej sprawnosci i ekran w pojemniku na kurz;

Uwaga:
1. Przed zamontowaniem ekranu filtru upewnij sie, ze ekran filtra o wysokiej wydajnosci i
gtéwny ekran filtra sg suche.

2. Nie narazaj filtr o wysokiej wydajnosci i podstawowe sitko na promienie stonca.
Postaw pokrywe pojemnika na kurz i zamontuj pojemnik na kurz na robocie
Uwaga: Nie dopus¢ do splyniecia wody do portu wentylatora podczas sprzatania.

KONSERWACJA - ZBIORNIK NA WODE | PODKLADKA DO
SPRZATANIA

1. Wyjmij zbiornik na wode (patrz Rysunek 18).

2. Wyjmij podktadke do sprzgtania (patrz Rysunek 19).

3. Oproéznij / odwodnij zbiornik na wode (patrz Rysunek 20).

4. Wyczys$c¢ podkiadke do sprzatania (patrz Rysunek 21).

5. Wysusz podkiadke do sprzatania (patrz Rysunek 22).

6. Wysusz zbiornik na wode lub pozwdl mu wyschngaé w drodze naturalnej (patrz Rysunek
23).

KONSERWACJA - PODSTAWOWA SZCZOTKA | BOCZNA
SZCZOTKA

1. Otwoérz pokrywe podstawowej szczotki (patrz Rysunek 24).
2. Wyjmij wat z podstawowej szczotki (patrz Rysunek 25).

3. Uzyj narzedzia pomocy do czyszczenia splgtanych wtosow.
Podstawowa szczotka do sprzatania (patrz Rysunek 26).

4. Boczna szczotka do sprzatania (patrz Rysunek 27).

KONSERWACJA - SZTYFTY STACJI ZASILAJACEJ, CZUJNIK
WIDOKU W DOL, NAPED | UNIWERSALNE KOLO

Wskazowka: Wewnetrzna cze$¢ elementu bieguna tadowania, czujnik widoku w dét i ptyta
ochronna zawierajg wrazliwe komponenty elektroniczne. Nalezy uzywac¢ suchej szmatki do
naczyn podczas czyszczenia i nie uzywaé mokrej szmatki do naczyn, aby zapobiec
uszkodzeniom spowodowanym wnikaniem wody do wnetrza.

1. Oczysé¢ sztyfty stacji zasilajgcej (patrz Rysunek 28).
2. Wyczys$¢ czujnik widoku w dét (patrz Rysunek 29).
3. Oczys¢ kota napedowe i uniwersalne koto (patrz Rysunek 30).

Jesli nie uzywasz produktu przez dtugi okres czasu, prosze zatadowac¢ go ostroznie przed
zapakowaniem. VWylgcz host i dofaduj urzgdzenie co 3 miesigce, aby zapobiec nadmier-
nemu roztadowaniu baterii. Jesli bateria jest zbyt roztadowana i nie jest uzywana przez
diuzszy czas, produkt moze sie nie fadowaé. Skontaktuj sie z naszym serwisem
posprzedaznym, ale nie rozbieraj produktu samodzielnie.
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INSTRUKCJE DO ZAINSTALOWANIA APLIKACJI

Krok 1: Wigcz przycisk zasilania urzadzenia.

Krok 2: Zeskanuj wskazany kod QR lub mozesz pobra¢ aplikacje "V-TAC Smart Light" ze
sklepu aplikacji App Store (i0S) lub Google Play (Android).

Krok 3: Otwoérz aplikacje "V-TAC Smart Light" i nacisnij przycisk ,zarejestruj sie”, aby

utworzy¢ nowe konto. Jesli masz juz istniejgce konto, przejdz do logowania. (Patrz Rys 31).

Krok 4:

A) Numer telefonu komoérkowego: Wybierz kraj, nastepnie wprowadz swoéj numer telefonu
komérkowego. Nastepnie nacisnij ,Dalej” (patrz Rysunek 32).

B) E-mail: Wpisz swéj identyfikator e-mail i nacisnij ,Dalej” (patrz Rysunek 32).

Krok 5: Wprowadz kod weryfikacyjny, ktory zostanie wystany na Twoéj numer telefonu
komorkowego / identyfikator e-mail, nastepnie ustaw nowe hasto do swojego konta i nacisnij
~Potwierdz”, aby zakonczy¢ proces rejestracji. (patrz Rysunek 33). Po tym zostaniesz
przekierowany na strone gtéwng ,V-TAC Smart Light”.

Krok 6: Nacisnij przycisk ,Dodanie urzadzenia ” lub symbol ,+”. Upewnij sie, ze urzgdzenie
jest wtgczone. (Patrz Rysunek 34).

Krok 7: Aby wybra¢ urzadzenie, nacisnij przycisk ,Home appliances”, nastepnie wybierz
»Robot Vacuum”, aby rozpoczaé proces potaczenia urzgdzenia z aplikacjg. (Patrz Rys 35)
Krok 8: Proces potgczenia sie

A) Whacz odkurzacz, naciskajgc raz przycisk zasilania.

B) Nacisnij przycisk zasilania dwa razy bez przerwy, aby wigczyé tryb potgczenia WiFi.
Uwaga: Jesli powstanie problem z potgczeniem, nacisnij przycisk ,Help”, jak pokazano
ponizej, aby zobaczy¢ dodatkowe instrukcje (patrz Rysunek 36).

C) Potwierdz, ze lampka miga szybko, wprowadz hasto Wi-Fi i nacisnij ,Potwierdz” (patrz
Rysunek 36 i 37).

Krok 9: Po tym, jak pomyslinie ukonczytes krok 8, zostaniesz przekierowany na strone
,Biezaca fgcznos¢”, na ktorej Aplikacja wyszukuje, rejestruje i inicjalizuje urzgdzenie (patrz
Rysunek 38). Po zakonczeniu tego procesu urzadzenie zostanie pomysinie potgczone.

Krok 10: Po tym, jak zostato pomysinie podtgczone, zmieh nazwe urzadzenia, aby pasowata
do Twoich wtasnych preferencji. Nastepnie naci$nij na ,zakonczone” (patrz Rysunek 39).
Krok 11: Mozesz zacza¢ kontrolowac swoje urzadzenie za pomoca aplikacji. Naci$nij nazwe
urzgdzenia na stronie gtéwnej, aby uzyskaé dostep do elementéw i funkcji sterujgcych
wiasnego urzadzenia. (Patrz Rysunek 40).

Krok 12: Tryby i opcje

1. Praca z aplikacjg

Aby wybraé preferowany tryb czyszczenia, nacisnij dowolng z preferowanych opcji (tryb
natadowania, sprzgtanie pokoju, czyszczenie plam, czyszczenie krawedzi) [Rysunek 11].
Aby wybraé¢ zadang przez Ciebie moc czyszczenia, nacisnij ,Moc czyszczenia” [Rysunek 11]
i wybierz zgdane ustawienie trybu czyszczenia, ktére chcesz ustawié dla urzadzenia
[Rysunek 12].

2. Programowanie

HatncHNacisnij ustawienie programowania [Rysunek 11], aby przejsc do interfejsu
programowania, wybierz "Add Schedule" (,Dodaj harmonogram”) [Rysunek 13] i wybierz
preferowang godzine i dzien operacji [Rysunek 14 i 15].

3. Start / Pauza / Czuwanie / Uspienie

Nacisnij “( X )" / “( X)", aby wtaczy¢ / zatrzymac robot [Rysunek 16].

Uwaga: Gdy robot jest bezczynny przez ponad 10 minut, przechodzi on w tryb czuwania. W
trybie czuwania nacisnij ,,(X)”; robot ,budzi sie” i przechodzi w tryb gotowosci; Aby wigczy¢
odkurzacz, nacisnij przycisk na preferowany tryb czyszczenia.

4. Karta pracy i nagrania czyszczenia

Aplikacja pokazuje mape $ciezki roboczej przebytej przez robota podczas czyszczenia
[Rysunek 17]; ale nie moze jednak aktualizowaé danych w czasie rzeczywistym. Kliknij
"Cleaning record" (,Nagranie czyszczenia”), aby wyswietli¢ nagranie czasu pracy i
czyszczony obszar; mozesz réwniez usunaé dane [Rysunek 18].

5. Znalezienie robota

Mozesz nie wiedzie¢, gdzie jest robot po zakonczeniu czyszczenia i jego zatrzymaniu sie.
Nacisnij "Positioning ( X )" (,Pozycjonowanie” ) [Rysunek 19]. Urzgdzenie wyda sygnat
dzwiekowy, aby mozna go byto znalez¢.

6. Uciszenie

Nacisnij "More" (,Wiecej”), aby przej$¢ do interfejsu konfiguracji funkgcji przyttumienia
dzwieku [Rysunek 20]. Jesli ta funkcja jest aktywna, robot anuluje komunikaty gtosowe
[Rysunek 21].

7. Obstugiwane zarzgdzanie zewnetrznymi podmiotami

Robot wspotpracuje z aplikacjami Amazon Alexa, Google Assistant i niektérymi innymi
urzgdzeniami innych firm stuzgcymi do zarzadzania. Kliknij w prawym gérnym rogu [Rysunek
22], znajdz "Supported Third-party Control" (Obstugiwana kontrola innej firmy) i nacisnij
odpowiednig ikone, aby zobaczyé metody potgczenia sie z nig [Rysunek 23].

8. Udostepnianie urzadzen

Dla kazdego urzgdzenia dostepny jest tylko jeden gtoéwny identyfikator. Jesli chcesz uzywaé
urzgdzenia wspdlnie z innymi osobami w rodzinie, nacisnij (X) w prawym gérnym rogu.
Wybierz ,Udostepnij urzadzenia” [Rysunek 24] i wprowadz poprawny zarejestrowany numer
telefonu / e-mail, aby dodac¢ innych uzytkownikéw [Rysunek 25].

Uwaga: Aby méc zosta¢ dodanym, inni uzytkownicy muszg zarejestrowac sie za pomoca
V-TAC Smart Light ID.

9. Resetowanie WIFI

W razie wymiany istniejgcej sieci WIFI na nowa sie¢ WIFI, musisz ponownie podtgczyc
robota do nowej sieci WIF| po zainicjowaniu go w nastepujacy sposob: wigcz robota po
komunikacie gtosowym “Welcome to use sweeping robot” (,zapraszamy do pracy z robotem
czyszczacym”), Nacisnij nacisnij przycisk Start (X) dwa razy bez przerwy, nastepnie zostanie
wystany komunikat glosowy “Connecting network” (,£3aczenie z siecig”) a ikona WIFI (X)
zacznie ciggle migac. Robot moze teraz ponownie potaczy¢ sie z aplikacjg V-TAC Smart
Light.
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UTILIZAREA PRODUSULUI - PREGATIRE

ENDEPARTAREA PROTECTIEI
Inainte sa folositi robotul, indepartati banda de protectie a acestuia (vezi Figura 1)

INCARCAREA PRODUSULUI

1. Pozitionarea si incarcarea: Incarcatorul trebuie pus in fata peretelui, pe o suprafati
pland. Nu puneti alte obiecte in stanga sau in dreapta acestuia, la o distanta de 0.5 m, sau
la 1.5 m in fata acestuia (vezi Figura 2)

2. Alimentarea cu energie electrica: Conectati adaptorul la o priza de curent continuu.

3. Instalarea periei laterale: Instalati peria laterala in partea stdnga sau in dreapta (L/R)
(vezi Figura 3).

4. Incarcarea: Pentru incarcarea robotului, puneti-l in soclul de incarcare (in timpul
fncarcarii, indicatorul luminos va incepe sa clipeasca, iar dupa finalizarea incarcarii, clipirea
va inceta. Durata de incarcare este de circa 5 ore (vezi Figura 4)

in timpul procesului de curatare, host-ul poate constata ca puterea este insuficienta si in
mod automat va incepe sa functioneze in regim de reincarcare, isi va gasi automat o statie
de incarcare in vederea finalizarii incarcarii. Dumneavoastra puteti indica dispozitivului sa
functioneze in regim de reincarcare daca apasati tasta de incarcare de pe dispozitivul de
control de la distanta.

ATENTIE iN TIMPUL iINCARCARII:

1. Soclul de incarcare nu poate fi folosit intr-un mediu foarte reflectorizant, cum ar fi de
exemplu la lumina directa a soarelui sau daca in apropiere sunt oglinzi. Daca exista in
apropiere obiecte cu o capacitate reflectorizanta puternica, trebuie sa le acoperiti pana la o
inal{ime de 7 cm din partea inferioara a acestora.

2. Ca sa garantati orele de lucru obisnuite ale calculatorului conectat la o retea, inainte de
utilizare, incarcarea trebuie sa fie completa. De regula, durata de incarcare este de circa 5
ore.

3. In timpul inc&rcarii, nu trebuie pus n functiune dispozitivul pentru rezervorul de apa ca sa
garantafi siguranta incarcarii si sa preveniti astfel deteriorarea podelei din cauza unor carpe
ude.

CURATAREA PRODUSULUI

In functie de diferitele necesitati de curatare, acest produs detine diferite regimuri de curatat
din care puteti selecta regimul potrivit. Puteti selecta regimul respectiv de curatare a
robotului prin intermediul panoului de control de la distanta — prin Aplicatia “Smart Light” a
V-TAC.

CURATAREA AUTOMATA:

Scenariul aplicabil: Cel mai des se foloseste urmatoarea metoda de curatare — motorul
principal foloseste o cale sub forma de arc pentru planificarea si curatarea intregii case, in
functie de mediul respectiv al acesteia.

Metoda de indicare a setirilor: Tn pozitiei “deconectat’, apasati tasta si tineti-o apasata mai
mult timp, daca indicatorul luminos al host-ului este conectat, ceea ce arata ca robotul se
afla in regim de incarcare. Daca tineii tasta apasata pe o durata de timp mai scurta (sau
daca este apasata functia pentru curatare automata) din panoul de control de la distanta,
robotul va functiona in regim de curatare automata.

Pentru conectarea regimului de “super functie” al robotului, apasati inca o data aceeasi tasta
(vezi Figura 5)

CURATAREA UNEI CAMERE:

Scenariul aplicabil: Curatarea unei camere

Metoda de indicare a setarilor: Faceti in click pe butonul de reconectare a regimului de la
control de la distanta ca sa va alegeti regimul dorit - “ Curatarea unei camere”, ca sa puneti
in functiune curatarea camerei.

Sfat: Daca trebuie curatata o singura camera, va rugam sa inchideti usa si host-ul va realiza
curatarea centralizata a camerei.

Daca aceasta camera nu dispune de soclu de incarcare, dispozitivul se va intoarce inapoi in

punctul initial.
Regimul de curatat al camerei intotdeauna este un regim al super functiei de curatat.
CURATAREA MUCHIILOR:

Scenariul aplicabil: Pentru curatarea in interiorul muchiilor, robotul va realiza curatarea pe
perimetrul obiectelor fixate (pereti de exemplu) si se va intoarce in soclul de incarcat dupa
finalizarea curatarii muchiilor.

Metoda de indicare a setarilor: Selectati regimul de reconectare a controlului de la
distan{a, ca sa puneti in functiune regimul pentru curatarea muchiilor si sa incepeti curatarea
acestora.

CONTROL MANUAL:

Scenariul aplicabil: Este potrivit pentru control manual al curatarii.

Metoda de indicare a setarilor: Apasati pe butonul controlului de la distanta ca sa controlati
migcarea masinii inainte/inapoi/intoarcere.

FUNCTIILE — PAUZA, DESTEPTARE, DECONECTARE

Pauzi: In timpul exploatérii robotului, ap&sati tasta pentru pauza sau tasta de pauza a
controlului de la distanta ca sa opriti exploatarea robotului.

Desteptare: Daca robotul nu functioneaza timp de peste zece minute, acesta in mod
automat va intra in regim de adormire (Se vor deconecta luminile robotului). Puteti destepta
robotul daca apasati tasta start/pauza (tasta a robotului) de pe dispozitiv, iar apoi faceti un
click pe tasta robotului sau pe oricare tasta din controlul de la distanta sau din Aplicatie, ca
sa-l resetati.
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Deconectarea: Cand robotul este oprit, apasati tasta start/pauza (tasta a robotului), si
tineti-o apasata mai mult timp, pana la conectarea indicatorului luminos al robotului care
indica ca masina este deconectata.

*Dupa ce terminati lucrul cu robotul, este de recomandat sa nu-l deconectati ca sa se
pastreze in stare incarcata, astfel incat data viitoare imediat Tsi va indeplinii funcitiile.

FUNCTIA — SETAREA GRAFICULUI

Determinarea graficului de lucru

Apasati pe butonul controlului de la distanta ca sa indicati graficul de lucru al robotului. Apoi
apasati tasta pentru Determinarea timpului, iar dupa ce ati terminat, apasati din nou butonul
ca sa finalizati setarile. Robotul in mod automat va incepe curatarea la ora indicata.

P.S. inainte de setarea graficului de lucru, trebuie sa folositi butonul pentru setarea ceasului
robotului. Apasati butonul si apoi apasati tasta ca sa indicati Robotului ora aleasa de dvs., si
astfel, veti finaliza setarea.

FOLOSIREA REZERVORULUI DE APA

*Nu folositi la covoare functia pentru stergerea podelei.

Observatie: Dupa ce stergeti podeaua, goliti rezervorul de apa si indepartati tamponul de
curatat.

Adaugare apa (vezi Figura 6)

Instalarea rezervorului de apa (vezi Figura 7)

Instalarea tamponului de curatat (vezi Figura 8)

Incepeti s& curatati podeaua (vezi Figura 9)

INTRETINEREA - CUTIA DE PRAF

A. Apasati butonul cutiei de praf ca sa scoateti cutia (vezi Figura 10)

B. Deschideti capacul lateral al cutiei de praf (vezi Figura 11)

C. Aruncarea deseurilor (vezi Figura 12)

D. Deschideti filtrul de mare eficienta (vezi Figura 13)

E. Deschideti capacul filtrului de mare eficienta ca sa-l scoatefi. Filtrul de mare eficienta este
filtrul principal care este foarte eficient. Acest filtru de mare eficientd nu se recomanda sa fie
utilizat pentru spalarea cu apa. Ca sa indepartati praful, apasati cu mare atentie (vezi Fig 14)
F. Clatiti ecranul principal al filtrului (vezi Figura 15)

G. Cutia de praf trebuie curatata cu o carpa pentru vase. Nu admiteti scurgerea de apa in
portul ventilatorului in timpul procesului de curatare (vezi Figura 16)

H. Uscati cutia de praf si montati filtrul, cutia trebuie pastrata uscata ca sa garantati buna
functionare a acesteia (vezi Figura 17)

Observatie: Este de recomandat sa spalati strecuratoarea principala cu apa la un interval de
15 - 30 zile dupa folosirea acesteia. Viata maxima a ecranului principal al filtrului de mare
eficienta este de 3 luni.

I. Tnlocuiti ecranul principal al filtrului de mare eficienta din cutia de praf;

Observatie:

1. Inainte sa instalati ecranul filtrului, asigurati-va c& ecranul filtrului de mare eficienta si
ecranul principal al filtrului, sunt uscate.

2. Nu expuneti la lumina soarelui strecuratoarea de mare eficienta si strecuratoarea
principala.

J. Puneti la loc capacul cutiei de praf si instalati cutia pe robot.

Observatie: Nu admiteti scurgerea de apa in portul ventilatorului in timpul procesului de
curatare.

INTRETINEREA —-REZERVORULUI DE APA S| TAMPONULUI
DE CURATAT

1. Indepartati rezervorul de apa (vezi Figura 18).

2. Indepértati tamponul de curatat (vezi Figura 19).

3. Goliti/indepartati apa din rezervorul de apa (vezi Figura 20).

4. Curatati tamponul de curatat (vezi Figura 21).

5. Lasati tamponul de curatat sa se usuce (vezi Figura 22).

6. Lasati rezervorul de apa sa se usuce de la sine, fara sa-l stergeti (vezi Figura 23).

INTRETINEREA - PERIEI PRINCIPALE Sl A PERIEI LATERALE

1. Deschideti dispozitivul de acoperire a periei principale (vezi Figura 24).
2. Tndepér‘tagi arborele periei principale (vezi Figura 25).

3. Folositi instrumentul auxiliar de curatat par incalcit

(Peria principala de curatat) (vezi Figura 26).

4. Peria laterala de curatat (Peria principala de curatat 27).

INTRETINEREA - STIFTURILOR STATIEI DE INCARCARE,
SENZORULUI INFERIOR DE DETECTARE, CONECTARII $I A
ROATEI UNIVERSALE

Sfat: Partea interioara a polului de incarcare, senzorul orientat spre jos si panoul de
protectie contin componente electronice sensibile, de aceea, folositi o carpa uscata de sters
vase pentru curatarea acestora, carpa nu trebuie udata ca sa preveniti daunele cauzate de
patrunderea de apa in aceste componente.

1. Curataii stifturile statiei de incarcare (vezi Figura 28).
2. Curatati senzorul inferior de detectare (vezi Figura 29).
3. Curatati rotile pentru punerea in functiune a rotii universale (vezi Figura 30).

Daca nu folositi produsul pe o durata de timp mai lunga, incarcati-l inainte sa-I stocati.
Deconectati host-ul si incarcati dispozitivul la un interval de 3 luni ca sa preveniti descarcar-
ea excesiva a bateriei. Daca bateria este prea descarcata, daca nu a fost folosita pe o
durata de timp mai lunga, este posibil ca produsul sa nu fie in stare sa se incarce. Luati
legatura cu serviciul companiei noastre pentru service post-vanzare, si nu dezasamblati
singuri acest produs.
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INSTRUCTIUNI DE INSTALARE

Pasul 1: Conectati butonul pentru alimentarea dispozitivului.

Pasul 2: Scanati codul QR indicat sau descarcati-va aplicatia ,V-TAC Smart Light” din
Magazinul pentru aplicatii (i0OS) sau din Magazinul Google Play (pentru Android).

Pasul 3: Deschideti aplicatia Smart Light a V-TAC si apasati pe butonul de inregistrare ca sa
va creati un profil nou. Daca deja dispuneti de profil, va rugam sa continuati spre functia
lesire. (vezi Figura 31)

Pasul 4:

A) Numarul telefonului mobil: Selectati statul, introduceti-va apoi numarul telefonului mobil.
Apasati apoi pe functia ,Urmatorul” (vezi Figura 32).

B) E-mail: Introduceti-va adresa de e-mail si apasati apoi pe functia ,Urmatorul” (vezi Fig 32)
Pasul 5: Introduceti-va codul de verificare pe care noi il vom transmite la numarul telefonului
dvs. mobil/ identificatorul de e-mail, si apoi indicati o parola noua pentru profilul dvs., dupa
ce trebuie sa apasati pe functia ,Confirm” ca sa finaliza{i procesul de inregistrare (vezi
Figura 33). Apoi veti fi reorientati spre pagina initiala a aplicatiei ,V-TAC Smart Light”.

Pasul 6: Apasati pe functia ,Adaugarea unui dispozitiv’ sau pe simbolul +. Asigurati-va ca
dispozitivul a fost conectat. (vezi Figura 34)

Pasul 7: Ca sa selectati dispozitivul, apasati pe ,Aplicatii pentru casa ta”, apoi selectati
functia ,Aspirator-robot”, ca sa puneti in functiune procesul de conectarea a dispozitivului cu
Aplicatia. (vezi Figura 35)

Pasul 8: Proces de conectare

A) Porniti aspiratorul apdsand o data butonul de pornire.

B) Apasati butonul de alimentare de doua ori fara intrerupere pentru a porni modul de
conectare WiFi.

Observatie: Daca apare vreo problema cu conectarea, apasati pe ,Ajutor’, conform indicatiei
de mai jos, ca sa obtineti instructiuni suplimentare (vezi Figura 36).

C) Confirmati daca lumina clipeste la intervale foarte scurte, introduceti parola Wi-Fi si
apasati pe functia ,Confirm” (vezi Figurile 36 & 37).

Pasul 9: Dupa ce ati finalizat cu succes operatiunea din pasul 8, veti fi reorientati catre
pagina ,Conectare curentd”, unde Aplicafia cauta, inregistreaza si pune in functiune
dispozitivul (vezi Figura 38). Dupa finalizarea procesului, dispozitivul dvs. va fi conectat.
Pasul 10: Dupa conectarea cu succes a dispozitivului, puneti o noua denumire a acestuia, in
functie de preferintele dvs. Apasati apoi pe functia ,Finalizat” (vezi Figura 39).

Pasul 11: Puteti exercita control asupra dispozitivului dvs. cu ajutorul Aplicatiei. Apasati pe
numele dispozitivului din prima pagina a aplicatiei ca sa intrati in mecanismele de control si
in functiile dispozitivului. (vezi Figura 40)

Pasul 12: Moduri si optiuni

1. Operare cu aplicatia

Pentru a selecta modul de curatare preferat, apasati oricare dintre optiunile preferate (modul de
refincarcare, curatare incapere, curatare pete, curatare margini) [Figura 11].

Pentru a selecta puterea de curatare, apasati Puterea de curatare [Figura 11] si selectati
setarea doritd a modului de curatare pe care doriti sa o setati pentru unitate [Figura 12].

2. Programare

Apasati setarea de programare [Figura 11] pentru a intra in interfata de programare, selectati
"Add Schedule” ,adaugare program) [Figura 13] si selectati ora si ziua preferate pentru
functionare [Figura 14 si 15].

3. Start / Pauza / Standby / Mod asteptare

Apasati ,(X)” /,,(X)” pentru a activa/inactiva robotul [Figura 16].

Nota: Daca robotul este inactiv pentru mai mult de 10 minute, intréa in modul standby. Daca se
afla in modul de asteptare, apasati ,(X)”; robotul se ,trezeste” si intré in modul standby; Pentru
a activa aspiratorul, apasati modul de curatare preferat.

4. Harta de curatare si evidenta curateniei

Aplicatia prezinta o harta a traseului parcurs de robot in timpul curatarii [Figura 17]; Dar aceasta
nu poate actualiza datele n timp real. Apasati "Cleaning record” (inregistrari curatare) pentru a
afisa Tnregistrarile timpului de operare si zona curatata; puteti sterge, de asemenea, datele
[Figura 18].

5. Gasirea robotului

Este posibil sa nu stiti unde se afla robotul dupa ce a terminat curatarea si s-a oprit. Apasati
"Positioning (X) (pozitionare) [Figura 19]. Unitatea emite un semnal sonor, astfel incat sa o
puteti gasi.

6. Atenuare

Apasati ,More” (mai mult) pentru a intra Tn interfata de configurare a functiei de atenuare
[Figura 20]. Daca functia este activa, robotul anuleaza mesajele vocale [Figura 21].

7. Comanda de la terte parti

Robotul functioneaza cu Amazon Alexa, Google Assistant si alte dispozitive de comanda de
terte parti. Apasati coltul din dreapta sus [Figura 22], gasiti "Supported Third-party Control”
(Control de terte parti) si faceti clic pe pictograma corespunzatoare pentru a vedea metodele de
conectare [Figura 23].

8. Dispozitive de partajare

Pentru un singur dispozitiv este disponibil un singur identificator primar. Daca doriti sa folositi
dispozitivul Tmpreuna cu alte persoane din familie, apasati (X) in coltul din dreapta sus.
Selectati “Share devices” (Utilizare in comun de dispozitive) [Figura 24] si introduceti numarul
corect de telefon inregistrat / e - mail pentru a adauga alti utilizatori [Figura 25].

Nota: Pentru a fi adaugate, alti utilizatori trebuie sa se inregistreze cu V-TAC Smart Light ID.

9. Resetare WIFI

Cand inlocuiti o retea WIFI existenta cu o retea WIFI noud, trebuie sa reconectati robotul la
noua retea WIF| dupa initializarea acestuia dupa cum urmeaza: porniti robotul, dupa mesajul
vocal “Welcome to use sweeping robot” (Bun venit pentru a utiliza robotul maturat), apasati
butonul de pornire (X) de doua ori fara intrerupere, dupa care se transmite mesajul vocal
“Connecting network” (conectare la retea) si pictograma WIF| (X) clipeste continuu. Robotul se
poate reconecta acum cu aplicatia V-TAC Smart Light.
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POUZITi VYROBKU - PRIiPRAVA

ODSTRANENI OCHRANY
Pred pouzitim robota odstrarnte ochrannou pasku robotu (viz Obrazek 1).

NACITANi PRODUKTU

1. Umisténi a nabijeni: Nabijeci stojan je umistén proti zdi a mél by byt umistén na rovném
povrchu. Nepokladejte pfedméty v rozsahu 0,5 m vlevo a vpravo a 1,5 m dopfedu. (viz
Obréazek 2) 3 yumkm m0

2. Napajeni: Pfipojte napajeci adaptér do zastréky DC.

3. Instalace boc¢niho kartace: Nainstalujte bo€ni karta€ doleva anebo doprava (L/R) (viz
Obrazek 3).

4. Nabijeni: Umistéte robot na nabijeci kolébku, abyste jej mohli nabit (béhem nabijeni
kontrolka blika a po dokonc&eni nabijeni je svétlo konstantni. Doba nabijeni je pfiblizné 5
hodin) (prosim viz Obrazek 4)

Béhem procesu cisténi mize hostitel zjistit, Ze jeho napéjeni je nedostateéné a automaticky
spusti rezim dobijeni, on automaticky vyhleda nabijeci stanici pro provedeni nabijeni.
Pristroj mlzete objednat tak, aby zahajil fezim dobijeni stisknutim tladitka pro nabijeni na
dalkovém ovladadi.

POZOR PRI NABIJENI:

1. Nabijeci kolébku nelze pouzivat ve vysoce reflexnim prostiedi, jako je napriklad pfimé
sluneéni svétlo a blizka zrcadla. Pokud je néjaky objekt se silnym odrazem, prosim zakryjte
ho ve vysce 7 cm od jeho spodni ¢asti.

2. Chcete-li zarucit obvyklou pracovni dobu na hostitelském pocitaci, pfed pouzitim jej
prosim plné nabijte. Doba nabijeni je obvykle 5 hodin.

3. Pfi nabijeni nestartujte zafizeni pro vodni nadrz, abyste zajistili bezpe¢né nabijeni a
zabranili poskozeni podlahy z vihkych hadr(.

CISTENI VYROBKU

V zavislosti na rliznych potiebach ¢isténi ma tento vyrobek riizné rezimy cisténi, ze kterych
si mizete vybrat. MlzZete zacit jiny feZim ¢isténi od robota, dalkového ovladani anebo
aplikaci ,Smart Light“ V-TAC.

AUTOMATICKE CISTENI:

Pouzitelny scénar: Nejbéznéjsim zplsobem c¢isténi je, Ze primarni motor pouziva cestu
obloukového tvaru k planovani a €isténi celého domu podle aktualniho domaciho prostredi.
Metoda pro zadani nastaveni: Ve vypnutém stavu stisknéte tlacitko na dlouhou dobu, kdyz
indikacni svétlo hostitele je zapnuto, to ukazuje, zZe robot je v rezimu napajeni. Po kratkém
stisknuti tlaCitka nebo po stisknuti tlacitka automatického cisténi na dalkovém ovladadi,
robot zacina automatické Cisténi.

Aby mohl robot spustit fezim super funkce, stisknéte jesté jednou. (viz Obrazek 5)

UKLIZENIi JEDNOHO POKOJE:

Pouzitelny scénar: Vycisténi jednoho pokoje

Metoda pro zadani nastaveni: Klepnéte na tlacitko prepnuti rezimu dalkového ovladani aby
jste vybrali rezim Cisténi jednoho pokoje a zaénete ¢istit jeden pokoj.

Rada: Pri Cisténi pouze jedné mistnosti zaviete dvere a hostitel provede centralni Cisténi v
mistnosti

Pokud tato mistnost nema hnizdo pro nabijeni, zafizeni se vrati do plivodniho mista.
Rezim &isténi jednoho pokoje je vzdy fezim funkce pro super &iténi.

CISTENI HRAN:

Pouzitelny scénaf: Pro vnitini ¢i§téni hran, robot Cisti obvod pevnych predmétd (napf.
stény) a po ukonéeni Cisténi hran se vraci do hnizda pro nabijeni.

Metoda pro zadani nastaveni: Vyberte rezim pfepinani dalkového ovladani a vyberte rezim
Cisténi hran, abyste monhli zacit Cisténi hran.

RUCNI OVLADANI:
Pouzitelny scénar: Vhodné pro ruéni ovladani Cisténi.

Metoda pro zadani nastaveni: Stisknéte tla€itko dalkového ovladani pro ovladani pohybu
stroje dopfedu a dozadu a jeji obraceni.

FUNKCE - PAUZA, PROBUZENI A VYPNUTI

Pauza: Béhem provozu robota stisknéte tlacitko pauza nebo tlagitko pauzy na dalkovém
ovladaci pozastavit provoz robota.

Probuzeni: Pokud robot prestane pracovat déle nez deset minut, on automaticky prejde do
rezimu spanku (Svétla robotu se vypnou). Vy mlzete probudit robot stisknutim tlacitka
start/pause (tlacitko robotu) na zafizeni, poté klepnutim na tlacitko robotu anebo na
libovolné tlagitko dalkového ovladani a Aplikace, aby jste restartovali.

Vypnuti: Poté, co robot prestane bézet, stisknéte tlacitko start/ pauza (tlacitko robotu) na
dlouhou dobu a indikaéni kontrolka robotu se vypne, aby ukazala, ze stroj je vypnuty.

* Jakmile robot dokonéi svou praci, doporucuje se, abyste jej nevypinali, abyste jej uchovali
v nabytém stavu, aby mohl pfisté plnit svou funkci Iépe.

URCENi CASOVEHO HARMONOGRAMU

Stisknéte tlacitko dalkového ovladace aby jste zadali uréeni ¢asového harmonogramu
robotu. Stisknéte tlaCitko a poté stisknéte tlagitko pro zadani ¢asu pro uréeni ¢asového
harmonogramu po té, co jste hovorili, opét stisknéte tlacitko aby jste dokonéili nastaveni.
Robot se automaticky vycisti v nastaveném ¢ase.

P.P. Pfed nastavenim ¢asového harmonogramu, je potfebné pouzit tlagitko, aby jste mohli
nejdFfiv nastavit hodiny robotu. Stisknéte tlacitko, pak stisknéte klavesu pro zadani ¢asu
robotu, kdyz jste zvolili €as a jste hotovy, nastaveni je dokonéeno.
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POUZITi VODNi NADRZE

* Nepouzivejte funkci stirani podlahy na kobercich.
Poznamka: Po stirani podlahy, prosim vyprazdnéte vodni nadrz a vyjméte podlozku pro
vycisténi.

Pfidani vody (prosim viz Obrazek 6)

Umisténi vodni nadrze (viz Obrazek 7)
Nainstalovani podlozky pro vycisténi (viz Obrazek 8)
Zacinani vycisténi podlahy (viz Obrazek 9)

PODPORA - NADOBA NA PRACH

A. K odstranéni nadoby na prach stisknéte tlaCitko pro nadobu na prach (viz Obrazek 10).
B. Otevriete bocni kryt skfiné na prach (viz Obrazek 11)

C. Likvidace odpadi (viz Obr. 12)

D. Otevrete filtr s vysokou u€innosti (viz Obrazek 13)

E. Otevrete kryt vysoce vykonného filtru a vyjméte jej. Vysoce vykonny filtr a vysoce vykonny
hlavni filtr. Vysoce ucinny filtr se nedoporucuje umyvat vodou. Opatrné stlacte, abyste
odstranili prach (viz Obrazek 14)

F. Oplachnéte hlavni sitko filtru (viz Obrazek 15)

G. Prachovou nadobu je tieba vycistit utérkou. Béhem ¢isténi nedovolte, aby voda vnikla do
otvoru ventilatoru (viz Obrazek 16).

H. Vysuste nadobu na prach a namontujte filtr a uschovejte jej, aby byla zaru¢ena jeho
zivotnost (viz Obrazek 17)

Poznamka: Doporucuje se umyt hlavni sitko vodou 15 - 30 dnd po jeho pouziti. Maximalni
zivotnost filtru s vysokym vykonem je 3 mésice.

I. Vyménte hlavni sitko filtru a sitko filtru s vysokym vykonem v nadobé na prach;
Poznamka:

1. Pfed instalaci filtru se ujistéte, Ze jsou obrazovka vysoce vykonného filtru a sitka hlavniho
filtru suché.

2. Nevystavuijte filtr s vysokou Ucinnosti a hlavni filtr slune&nimu zafeni.

J. Nasadte kryt nadoby na prach a namontujte nadobu na prach na robotu

POZNAMKA: BEHEM CISTENi NEDOVOLTE, ABY VODA
VNIKLA DO OTVORU VENTILATORU .
UDRZBA - VODNi NADRZ A PODLOZKA PRO CISTENI

1. Vyjméte vodni nadrz (viz Obrazek 18).

2. Vlyjméte Cistici podlozku (viz Obrazek 19).

3. Vyprazdnéte / vypustte vodni nadrz (viz Obrazek 20).

4. Vycistéte Cistici podlozku (viz Obrazek 21).

5. Vysuste Eistici podlozku (viz Obrazek 22).

6. Vysuste vodni nadrz anebo ji nechte pfirozené zaschnout (viz Obrazek 23).

UDRZBA - ZAKLADNi KARTAC A BOCNi KARTAC

1. Otevrete zafizeni pro Cidténi hlavniho karta€e (viz Obrazek 24).
2 . Vyjméte hridel hlavniho kartace (viz Obrazek 25).

3. Pouzijte pomocni nastroj k ¢isténi spletenych vlast

(Zakladni kartac pro Cisténi) (viz Obrazek 26).

4. Cistici boéni karta¢ (viz Obrazek 27).

PODPORA - KOLIKY PRO NABIJECi STANICI, SENZQR CIDLO
EISE(;’OZIRANI SMEREM DOLU, POHON A UNIVERZALNI

Rada: Uvnitf detailu nabijeciho pélu, snimac¢e smérem dolll a ochranného panelu se
nachazeji citlivé elektronické komponenty, pro ¢isténi pouzijte suchy hadfik a nepouzivejte
vlhky hadfik, abyste zabranili po$kozeni zplisobenému pronikanim vody.

1. Vycistéte koliky nabijeci stanice (viz Obrazek 28).
2. Vygistéte senzor pro vzhled smérem dolli (viz Obrazek 29).
3. Vycistéte hnaci kola a univerzalni kolo (viz Obrazek 30).

Pokud vyrobek nebudete del§i dobu pouzivat, pfed jeho uskladnénim jej opatrné vlozte.
Vypnéte hostitele a kazdé 3 mésice nabijejte zafizeni, abyste pfedesli nadmérnému vybiti
baterie. Pokud je baterie prili§ tenka a neni del$i dobu pouzZivana, mizZe se stat, Ze se
produkt nenabije. Kontaktujte prosim nas poprodejni servis, nerozebirejte vyrobek sami.

POKYNY PRO INSTALACNI APLIKACI

Krok 1: Zapnéte tlacitko pro napajeni zafizeni.

Krok 2: Skenujte zadany QR kdd anebo si stahnéte "V-TAC Smart Light" z App Store (pro
iOS) anebo z Google Play Store (pro Android).

Krok 3: Otevrete pfilohu Smart Light na V-TAC a kliknutim na pfihlaSeni vytvofite novy profil.
Pokud jiz mate existujici profil, prosim pokracujte k pfihlaseni. (viz Obrazek 31)

Krok 4:

A) Mobilni telefonni €islo: Vyberte stat, poté zadejte Cislo svého mobilniho telefonu. Poté
kliknéte na "DalSi" (viz Obrazek 32).

B) E-mail: Zadejte svij e-mail identifikator a kliknéte na tlacitko ,Dalsi“ (viz Obrazek 32)

Krok 5: Zadejte ovérovaci kod, ktery bude odeslan na €islo mobilniho telefonu/e-mailu, poté
zadejte nové heslo pro svij profil a klepnutim na tlacitko Potvrdit dokoncete proces
registrace. (viz Obrazek 33). Jakmile budete mluvit, budete pfesmérovani na domovskou
stranku "V-TAC Smart Light".
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Krok 6: Kliknéte na "Pfidat zafizeni" anebo na symbol+. Ujistéte se, zZe zafizeni je zapnuto.
(viz Obrazek 34)

Krok 7: Chcete-li vybrat zafizeni, klepnéte na polozku ,Domaci aplikace* a poté vyberte
moznost ,Vysavac robot“ aby jste spustili proces pfipojeni zafizeni k Aplikaci. (viz Obrazek
35)

Krok 8: Proces parovani

Krok 8: Proces pfipojeni

A) Zapnéte vysavac jednim stisknutim tlacitka napajeni.

B) Stisknutim tlacitka napajeni dvakrat zapnete rezim pfipojeni Wi-Fi.

Poznamka: Pokud mate problém s pfipojenim, kliknéte prosim na "Napovéda", jak je
zobrazeno nize, abyste vidéli dalsi instrukce (viz Obrazek 36).

C) Zkontrolujte, zda svétlo blika rychle, zadejte heslo Wi-Fi a stisknéte tlacitko "Potvrdit" (viz
Obrazek 36 a 37).

Krok 9: Poté co jste uspésné dokongili krok 8, budete pfesmérovani na stranku "Aktualni
pfipojeni", kde Aplikace vyhleda, zaregistruje a inicializuje zafizeni (viz Obrazek 38). Po
dokonceni bude vase zarizeni uspésné pfipojeno.

Krok 10: Poté co je zafizeni Uspésné pfipojeno, pfejmenujte zafizeni tak, aby odpovidalo
vasim pozadavkim. Poté kliknéte na "dokoncéeno" (viz Obrazek 39).

Krok 11: MizZete zadit ovladat své zafizeni pomoci Aplikace. Stisknutim tlacitka na hlavni
strance ziskate pfistup k ovladacim prvkdm a funkcim zafizeni. (viz Obrazek 40)

Krok 12: Rezimy a funkce

1. Prace s aplikaci

Chcete-li vybrat preferovany rezim €isténi, stisknéte kteroukoli z upfednostriovanych opci
(rezim nabijeni, ¢i§téni mistnosti, ¢isténi skvrn, Cisténi okrajl) [Obr. 11].

Chcete-li vybrat &istici silu, stisknéte Cistici silu [Obr. 11] a vyberte poZadované nastaveni
rezimu Cisténi, které chcete nastavit pro spotrebic [Obr.12].

2. Programovani

Stisknutim programovaciho nastaveni [Obr. 11] vstoupite do programovaciho rozhrani,
vyberte ,Add Schedule® / ,Pfidat program® [Obr. 13] a vyberte preferovany ¢as a den pro
provoz [Obr. 14 a 15].

3. Uvedeni do provozu / Pauza / Pohotovostni rezim / Rezim spanku

Stisknutim “(X)” / “(X)” spustite / pozastavite robota [Obr. 16];

Poznamka: Kdyz se robot zastavi déle nez 10 minut, pfejde do rezimu spanku;

Pokud je v rezimu spanku, stisknéte ,,(X)“, robot se probudi do pohotovostniho rezimu;
Chcete-li spustit vysavag, stisknéte preferovany rezim cisténi.

4. Pracovni mapa a zadznam o ¢isténi

Aplikace zobrazi mapu pracovni cesty ¢i§téni robota [Obr. 17]; ale nemUze aktualizovat data
v redlném &ase. Stisknutim na ,Cleaning record” / ,Zaznam o Cisténi* zobrazi se zaznamy o
dobé provozu a vycisténou oblast; mizete také vymazat data [Obr.18].

5. Nalezeni robota

Mozna nebudete védét, kde je robot po dokonéeni Cisténi a zastaveni. Stisknéte ,Positioning
(X)“/ ,Polohovani (X)* [Obr.19]. Pfistroj pipne, abyste jej nasli.

6. Ztlumeni

Stisknutim na ,More* / ,Vice" vstoupite do rozhrani pro nastaveni funkce ztlumeni [Obr. 20].
Pokud je funkce ztlumeni aktivni, robot zrusi hlasovy pokyn [Obr. 21]

7. Podporované ovladani tretich stran

Robot pracuje s Amazon Alexa, Google Assistant a nékterymi dalSimi zafizenimi pro
ovladani tretich stran. Stisknéte v pravém hornim rohu [Obr. 22], poté najdéte ,Supported
Third-party Control“ / ,Podporované ovladani tfetich stran” a stisknutim na pfislu$nou ikonu
zjistéte zpUsob pfipojeni [Obr. 23].

8. Sdileni zafizeni

Pro jedno zafizeni je k dispozici pouze jeden primarni identifikator. Pokud chcete zafizeni
sdilet s dal§imi lidmi v rodiné, stisknéte (X) v pravém hornim rohu. Vyberte ,Share devices” /
,Sdilet zafizeni [Obr. 24] a zadejte spravné registrované Cislo mobilniho telefonu / e-mail
pro pfidani dal$ich uzivatell [Obr. 25].

Poznamka: Abyste mohli byt pfidani, musi se jini uzivatelé zaregistrovat s V-TAC Smart Light
ID.

9. Resetovani WIFI

PFi zméné existujici sité WIFI na novou sit WIFI je tfeba po inicializaci robota znovu pfipojit
robota k nové siti WIFI nasledujicim zplisobem: zapnéte robota po hlasovém pokynu
~Welcome to use sweeping robot” / ,Vitejte pouzivat Cistici robot®, stisknéte tladitko start (X)
dvakrat nepretrzité, poté se odesle hlasovy pokyn ,Connecting network” /,Pfipojovani sité" a
ikona WIFI (X) zane neustale blikat. Robot se nyni mize znovu pfipajit k aplikaci V-TAC
Smart Light.
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