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1. BestimmungsgemalRe Verwendung

Dieser fernbediente Quadrocopter ist mit einer hoch aufldsenden Kamera ausgestattet und kann mit der Fernsteuerung
oder einer Smartphone App gesteuert werden.

Das Modell Gravitii verflgt tber ein optisches und ein GPS-Positioniersystem, mit denen ein stabiler Flug- und
Schwebeflug innerhalb sowie auflerhalb von Gebauden mdglich ist. Zu den Funktionen gehdren auBerdem eine
Ruckflugfunktion per Tastendruck, ein Orbit- und Spurmodus, ein Wegpunkteflug usw. Ferner ist das Gravitii mit
einem 3-Achsen-Gimbal zur mechanischen Stabilisierung beim Aufzeichnen hoch aufldsender Bilder und Videos
ausgestattet. Der Kamerawinkel kann wahrend des Flugs verstellt werden, um einzigartige Fotos und Videos aus
verschiedenen Winkeln aufzunehmen. Die Luftbildqualitat verbessert sich dadurch erheblich.

Zum Steuern verschiedener Funktionen und zum Einstellen des Fluggeréts und der Kamera kdnnen die Fernsteuerung
und die App benutzt werden. Die Smartphone App kann Echtzeitbilder in Pilotenperspektive (FPV - ,First Person
View") und gleichzeitig Informationen wie etwa die Flugparameter anzeigen.

Die Hochstgeschwindigkeit des Fluggerats betragt 19 m/s, die maximale Reichweite fiir die Ubertragung liegt bei etwa
600 m. Die maximale Flugdauer betragt etwa 31 Minuten (ohne Windbden bei konstanter Windgeschwindigkeit von
21 km/h; ebenfalls abhangig vom Flugumfeld, der Temperatur und Luftfeuchtigkeit).

Bei geméaRigtem Wind kann das Gerat in Gebauden und im Freien benutzt werden. Der Kontakt mit Feuchtigkeit ist
in jedem Fall zu vermeiden.

Aus Sicherheits- und Zulassungsgriinden dirfen Sie das Produkt nicht umbauen und/oder verandern. Sollten Sie
das Produkt fiir andere als die zuvor beschriebenen Zwecke verwenden, kann das Produkt beschadigt werden. Eine
unsachgemafe Verwendung kann auBerdem zu Gefahren wie Kurzschlissen, Branden oder elektrischen Schldagen
fiihren.

Alle Firmennamen und Produktbezeichnungen sind Warenzeichen der jeweiligen Inhaber. Alle Rechte vorbehalten.
Google Play und das Google Play-Logo sind eingetragene Marken von Google LLC.

App Store ist eine eingetragene Dienstleistungsmarke von Apple Inc.

2. Lieferumfang

+ Drohne +  3x Ersatzpropeller + 3 Schraubensatze (BN 2346660)
+ Fernsteuerung +Schraubenschliissel (BN 2346659)

+ Akku (BN 2346659) + 3 Schraubenschliissel (BN 2346660)

+ Akkupack x 3 (BN 2346660) + Tragetasche

+ Ladegerat *  Anleitung

+ USB-Ladekabel + Sicherheitsleitfaden

+ Reservepropeller + 1 Schraubensatz (BN 2346659) Merkblatt ,Kein Spielzeug*



3. Sicherheitshinweise

& Generelle Anweisungen zur Sicherheit:

Dem Produkt liegen generelle Anweisungen zur Sicherheit bei. Diese soliten E E
Sie neben den besonderen Sicherheitshinweisen ebenfalls lesen, die in 1 -
diesem Dokument enthalten sind.

Zum Herunterladen der generellen Sicherheitsanweisungen verwenden Sie 1
den Link www.conrad.com/downloads oder scannen Sie den abgebildeten E
QR-Code.

Befolgen Sie die Anweisungen auf der Webseite.

Bei diesem Gerat handelt es sich nicht um ein Spielzeug, sondern vielmehr um ein Prazisionsinstrument, das
professionelles Fachwissen in den Bereichen Mechanik, Elektronik, Aerodynamik und Hochfrequenziibertragung
in Kombination einsetzt. Durch korrekte Montage und Fehlerbeseitigung lassen sich Unfalle vermeiden. Ein
unsachgeméafer Betrieb kann schwerwiegende Personen- und Sachschaden verursachen. Deshalb muss der
Eigentiimer bei der Bedienung und Steuerung immer auf Sicherheit setzen.

Dieses Produkt eignet sich fiir Personen, die mindestens 14 Jahre alt sind und in der Bedienung von
Fluggeratemodellen erfahren sind..

Treten bei der Benutzung, Bedienung, Wartung etc. Probleme auf, bitte den 6rtlichen Fachhandel oder eine
zusténdige Person unserer Firma kontaktieren. Weder wir als Unternehmen noch der Fachhandel sind fiir Verluste
oder Schaden verantwortlich, die durch den unsachgeméafen Einsatz und Verletzungen hervorgerufen werden.

Dieses Produkt enthalt Kleinteile. Deshalb sollte es vor Kindern ferngehalten werden, um Verschluckungs- und
Erstickungsgefahren zu vermeiden.

Fernbedienbare Fluggeréate sind Artikel mit hohem Gefahrdungspotential. Deshalb sollte sich der Pilot beim Fliegen
auch von Menschenansammlungen fern halten. Eine fehlerhafte Montage, Schaden am Gehause, Méangel bei der
elektronischen Steuerung und mangelnde Kenntnisse (iber die Steuerung kénnen unvorhersehbare Unfélle wie
z. B. Fluggerateschaden oder Verletzungen hervorrufen. Seien Sie beim Fliegen vorsichtig. Als Benutzer haben
Sie die Verantwortung fir Unfélle, die durch Ihre eigene Nachsichtigkeit hervorgerufen werden.

Von Hindernissen und Menschenansammlungen fern bleiben

Das fernbedienbare Fluggerat hat beim Fliegen eine unbestimmte Geschwindigkeit mit ungewissem Zustand und
ist potentiell gefahrlich.

Halten Sie sich beim Fliegen von Menschenansammlungen und hohen Gebauden fern. Vermeiden Sie zugleich
Flige bei schlechtem Wetter, wie z. B. bei Wind, Regen und Gewitter. Bei der Fehlerbeseitigung und Montage des
Fluggerats miissen die Bedienungshinweise streng befolgt werden. Beim Aufsteigen ist darauf zu achten, dass
ein Abstand von 1 - 2 Metern zum Benutzer oder anderen Personen eingehalten werden muss. Beim Fliegen oder
Landen des Fluggerats ZusammenstoRe mit dem Kopf, Gesicht oder Korper anderer Personen vermeiden, es
besteht Verletzungsgefahr.

Halten Sie sich von feuchten Umgebungen fern.

Das Innere des Fluggerats besteht aus vielen hochmodernen Elektronikkomponenten und mechanischen Teilen.

Deshalb sollte vermieden werden, dass Nasse oder Wasserdampf in das Fluggerat gelangen. Vermeiden Sie
Unfélle, die durch den Ausfall von mechanischen und elektronischen Komponenten verursacht werden. Wischen
Sie Flecken auf den Gerateflachen beim Pflegen mit einem sauberen Lappen ab.



Nicht alleine steuern

Am Anfang bereitet das Fernsteuern eines Fluggerats noch Schwierigkeiten und erfordert Ubung. Man sollte deshalb
nach Méglichkeit nicht alleine fliegen, sondern sich von einer erfahrenen Person anleiten lassen.

Verwenden Sie dieses Produkt ordnungsgemaf

Verwenden Sie beim Umbauen oder Reparieren Originalteile, um fiir Flugsicherheit zu sorgen. Bedienen und
betreiben Sie das Gerat nur in dem Rahmen, den die Produktfunktionen erméglichen. Es darf nicht fir illegale Zwecke
benutzt werden.

Sicherer Betrieb

1. Beriicksichtigen Sie beim Bedienen des ferngesteuerten Fluggerats lhren eigenen Zustand und Ihre
Flugkenntnisse. Miidigkeit, schlechte Gemiitsverfassung oder Bedienungsfehler erhéhen die Unfallgefahr und
-wahrscheinlichkeit.

2. Nichtin Gehdrnahe verwenden! Ein Fehlgebrauch kann Gehdrschéden verursachen.
Von schnell drehenden Teilen fern halten.

Wenn sich die Rotoren des Fluggerats mit hoher Geschwindigkeit drehen, sollten der Pilot, Passanten und
Gegenstande einen Sicherheitsabstand zu den drehenden Teilen einhalten, um Gefahren und Schaden zu vermeiden.

Vor Hitze fernhalten

Das ferngesteuerte Fluggerat besteht aus Metall, Glasfaser, Kunststoff, Elektronikkomponenten und andere
Materialien. Deshalb sollten Sie sich von Warmequellen fern halten, Sonnenlicht meiden und Verformungen bzw.
Schaden durch hohe Temperaturen vermeiden.



4. Bedienelemente und Komponenten

4.1 Fluggerat

1 CCW Motor/Propeller 5 Fluggerateakku
2 Optische Flugstatusanzeige 6 microSD-Kartenschlitz
3 Gimbal/Kamera 7 Hauptschalter und Statusanzeige

4 CW Motor/Propeller



4.2 Fernsteuerung

a Antenne i Pause

b Riickflugtaste (RTH) j  Héhenmodus

¢ Funktionsanzeige k GPS-Positioniermodus
d Betriebsanzeige | Videoaufzeichnung

e Ein-/Ausschalten m Fotoaufzeichnung

f  Linker Joystick n Gimbal-Verstellung

g Rechter Joystick o USB-Anschluss

h  Eintastenfunktion fur Abheben/Landen



5. Bedienung

5.1 Vorbereiten des Fluggerats
+ Fluggerat ausklappen und die Gimbal-Abdeckung abnehmen.

Das Fluggerat ist in der Verpackung eingeklappt. Gehen Sie zum Ausklappen wie folgt vor.

2. Schritt: Offnen Sie die Propellerschaufeln.

WU

3. Schritt: Klappen Sie die Ubrigen Arme aus und Nehmen Sie die Gimbal-Abdeckung ab. Fertig.
wiederholen Sie den 1. Schritt bei jedem Arm.

+ Akkueinbau

1. Setzen Sie den Akku von unten in das Akkufach ein.



+ Falls der Akku nicht korrekt eingesetzt wurde, kann die Versorgungsspannung wéhrend des Flugs aussetzen
und das Fluggerat kann abstiirzen.

+ Setzen Sie den Akku mit beiden Handen ein. Wenn Sie den Akku mit nur einer Hand einsetzen, ist er unter
Umsténden nicht fest arretiert.

2. Achten Sie darauf, dass die Verriegelung am Akku geschlossen ist und der Akku an Ort und Stelle fest sitzt.

+ microSD Karte einsetzen

Der microSD-Kartenschlitz befindet sich auf der linken Seite des Fluggerats.

Nehmen Sie vor dem Einfiihren der microSD Karte die Abdeckung vom Kartenschlitz ab (siehe Abbildung rechts).
Stecken Sie anschliefend die microSD Karte in den Schlitz und vergewissern Sie sich, ob sie korrekt im Schacht
steckt. SchlieBen Sie die Abdeckung wieder vor dem Kartenschlitz.

+ Verwenden Sie eine Mikro SD-Karte mit einer Ubertragungsrate der Klasse 10 oder hdher bzw. eine Karte der
Kategorie UHS-1.

+ Die microSD Karte nicht einsetzen oder entnehmen, wahrend das Fluggerét eingeschaltet ist. Andernfalls treten
beim Speichern von Daten Fehler auf.
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5.2 Flugfunktionen
Positionsmodus

Wenn der GPS-Modus aktiv ist, kann das Fluggerat einen prézisen Schwebeflug ausfihren. Ist das GPS-Signal
schwach, wechselt das Fluggerat automatisch in den Hohen- oder optischen Positioniermodus.

Héhenmodus

Wenn im Hohenmodus die Bedingungen fiir eine optische Positionierung erfilllt sind, startet das Fluggerat automatisch
den optischen Positioniermodus. Das optische Positioniersystem ermdglicht es dem Fluggerat stabil zu schweben.

+ Aktivieren Sie , “ (das Symbol wird schwarz) auf der Fernsteuerung, um den aktuellen Flugmodus zu
wechseln.

+ Wenn der Positioniermodus eingeschaltet ist, stehen alle intelligenten Flugfunktionen zur Verfigung
(Videomodus, RTH).

+ Wenn der Héhenmodus aktiv ist (GPS wurde erfasst), steht der Videomodus nicht zur Verfiigung, jedoch die
Funktion RTH.

+ Wenn der Positioniermodus eingeschaltet ist, stehen alle intelligenten Flugfunktionen zur Verfiigung
(Videomodus, RTH).

5.3 RTH-Funktion (Return to Home)

Das Fluggerat ist mit einer RTH-Funktion ausgestattet, fir die folgende 3 Varianten definiert sind: Eintasten-
Riickkehr, Riickkehr bei schwachem Akku und Riickkehr bei verlorenem Steuersignal. Wenn das GPS-Signal gut
empfangen wird und das Fluggerat die Rickkehrposition gespeichert hat, kehrt es in folgenden Fallen automatisch
zur Riickkehrposition zurlick und landet: Wenn der Benutzer auf die RTH-Taste driickt, wenn das Fluggerat einen
schwachen Akku meldet oder wenn das Kommunikationssignal zwischen der Fernsteuerung und dem Fluggerat
verloren geht. Wenn die Statusanzeige des Fluggeréts griin leuchtet und der GPS-Modus in der App angezeigt wird,
speichert das Fluggerét die aktuelle Position als Riickkehrposition, bevor das Fluggerat abhebt.

Eintasten-Riickkehr (RTH)
Wenn starkem GPS-Empfang (die Statusanzeige am Fluggerat leuchtet durchgéngig griin) kann das Fluggerat

durch Betatigen der Taste ,, é’ “ auf der Fernsteuerung zur Riickkehrposition zuriickfliegen. Der Riickkehrvorgang
lauft dann genau so wie bei der Riickkehr nach Steuersignalverlust ab. Der Unterschied besteht darin, dass der
Benutzer das Fluggerat bei der Riickkehr und beim Landeanflug mit dem Joystick navigieren kann, um Hindernisse

zu meiden und die Landeposition zu &ndern. Wenn die Taste ,, & “ langer als 2 Sekunden gehalten wird, um die
Riickkehrfunktion zu beenden, erhalt der Benutzer wieder volle Kontrolle tiber das Fluggerat.

Riickkehr bei schwachem Akku

Wenn die rote Lampe der Statusanzeige am Fluggerat langsam blinkt, hat das Fluggerat den Riickkehrflug bei
schwachem Akku eingeleitet. Beim Landen kann der Benutzer das Fluggerat mit dem Joystick navigieren, um
Hindernisse zu meiden und die Landeposition zu andern.

Riickflug bei Verlust der Steuerung

Wenn das Fernsteuerungssignal langer als 2 Sekunden ununterbrochen verloren gegangen ist, der GPS-Empfang
gut ist (die Statusanzeige leuchtet dauerhaft griin), der Kompass normal funktioniert und das Fluggerat die
Riickkehrposition erfolgreich gespeichert hat, Gbernimmt das Flugkontrollsystem die Fluggeratekontrolle und fliegt
es zur zuletzt gespeicherten Riickkehrposition zurlick. Kehrt das Signal von der Fernsteuerung spater wahrend des
Flugs wieder zuriick, wird der Riickkehrflug zwar fortgesetzt, aber der Benutzer kann den Riickkehrflug vorzeitig

1

beenden und die Kontrolle iber das Fluggerat mit der Pause-Taste ,, é “ zurlickfordern.



Wichtige Anmerkungen:
+  Wenn das Fluggerat nach ausgeldster RTH-Funktion zuriickfliegt, kann es keine Hindernisse meiden.

+ Das Fluggerat kann nicht zur Riickflugposition zurlickkehren, wenn der GPS-Empfang schwach oder nicht
vorhanden ist.

+  Wenn das Fluggerat bei aktiver RTH-Funktion tiber 30 Meter hoch fliegt, startet das Fluggerat die RTH-Funktion
sofort. Wenn es unter 30 Metern fliegt, steigt es automatisch auf 30 Meter Hohe und startet danach den
RTH-Vorgang.

+ Wenn das Fluggerat kein Satellitensignal empfangt oder das Signal der Fernsteuerung bleibt weiterhin langer
als 2 Sekunden aus, kann das Fluggerat den Riickkehrflug nicht antreten, sodass es langsam sinkt und landet.

5.4 Fluggeréate-LEDs und Statusanzeigen

a. Statusanzeige fiir die optische Positionierung - LED
Blinkendes rotes Licht Storung der optischen Positionierung

Rotes Dauerlicht Bei optischer Positionierung

b. Flugstatus-Anzeige - LED
Blaues Dauerlicht beim Start Selbsttest

Griines Dauerlicht Fernsteuerung und Fluggerét sind gekoppelt,
GPS-Signal gefunden

Griines Blinklicht Fernsteuerung und Fluggerat sind gekoppelt,
GPS-Signal nicht gefunden

Rote und blaue LED blinken abwechseind Horizontaler Kalibriervorgang
Rote und griine LED blinken abwechselnd Vertikaler Kalibriervorgang
Blaues Blinklicht Fernsteuerung und Fluggerat sind nicht gekoppelt,

GPS-Signal nicht gefunden
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Blaues Dauerlicht

Rotes Dauerlicht
Blinkendes rotes Licht
Rotes Licht blinkt zweimal

Griines Licht blinkt zweimal

Fernsteuerung und Fluggerat sind nicht gekoppelt,
GPS-Signal gefunden

Schwerer Fehler
Akkuwarnung
Alarm wegen sehr schwachem Akku.

Einsteigermodus (GPS nicht positioniert)

Blaue und griine Lampe blinken abwechselnd Kompass-Datenfehler

5.5 Statusanzeige der Fernsteuerung

=

OFFON

a. Flugmodusanzeige - LED

Griines Dauerlicht GPS-Modus
Rotes Dauerlicht Hohenmodus
b. Betriebsanzeige - LED

Griin blinkendes Licht beim Laden

Griines Dauerlicht beim Laden

Griines Dauerlicht

Ladevorgang abgeschlossen

Die Fernsteuerung funktioniert normal
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Langsam blinkendes griines Akkuwarnung, bitte aufladen B-B-B...
Licht

Grlines Licht blinkt zweimal Die Fernsteuerung ist langer als 9 Minuten nach  B-B-B...
dem Einschalten inaktiv. Die Meldung verschwindet
automatisch nach einer Betatigung

5.6 Optisches Positioniersystem

Das System besteht aus einem Ultraschallsensor und einer Kamera. Das optische System besteht aus einem
optischen Sensor und einem Ultraschallsensor. Die Positionsangaben der Drohne kénnen vom optischen Sensor
und die aktuelle Hohe vom Ultraschallsensor ermittelt werden, sodass eine exakte Positionierung und ein sicherer
Drohnenflug sichergestellt sind.

Ultraschallsensor —~ C Ultraschallsensor

& RILL

Optische
Flugkamera
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Optisches Positioniersystem

Das optische Positioniersystem wird in der Regel in Gebauden eingesetzt, wenn der GPS-Empfang schwach oder
nicht vorhanden ist. Es funktioniert am besten bei einer Drohnenhéhe unter 3 Metern.

+ Die Prazision des optischen Systems wird leicht durch die Lichtintensitat und durch Oberflachenstrukturen
beeintrachtigt. Das kdnnte passieren, wenn der Ultraschallsensor die Hohe beim Flug tiber Objekte nicht mehr
normal erkennt, wenn diese aus schallabsorbierendem Material bestehen. Sobald weder der optische Sensor
noch der Ultraschallsensor nicht verfiigbar sind, schaltet die Drohne automatisch auf den Hohenmodus um.
Seien Sie bei Betrieb der Drohne in folgenden Situationen besonders vorsichtig:

+Schneller Flug in einer Hohe unter 0,5 m.

+  Flug uber einfarbige Flachen (z. B. schlicht schwarz, rot oder griin).

+  Flug iber stark lichtreflektierende Flachen oder Oberflachen, die zu Reflektionen neigen.

+ Flug tiber Wasser oder transparente Objektflachen.

+  Flug tber bewegliche Objektflachen (z. B. Menschenmengen oder Glas).

+  Flug tiber Bereiche, in denen das Licht extrem und schnell wechselt.

+  Flug tiber extrem dunkle (lux < 10) oder helle (lux > 10.000) Flachen.

+  Flug tber Werkstoffoberflachen, die Ultraschallwellen absorbieren (z. B. dicke Teppiche).

+  Flug tber Flachen ohne klare Strukturen.

+  Flug tiber Flachen, deren Strukturen sich haufig wiederholen (kleine Mauerwerkmuster in der gleichen Farbe).
+ Flug dber Flachen, die sich mehr als 30 Grad krimmen (reflektierte Ultraschallwellen werden nicht empfangen).

+ Die Fluggeschwindigkeit sollte nicht zu hoch sein. Wenn sich die Drohne 1 Meter tiber dem Boden befindet, sollte
die Fluggeschwindigkeit nicht hoher als 2 m/s sein. Bei einer Flughthe von 2 Metern iiber dem Boden sollte die
Fluggeschwindigkeit nicht hdher als 5 m/s sein.

+ Halten Sie die Sensoren immer sauber.
+ Das optische System funktioniert nur, wenn die Drohne bis auf eine Héhe von 3 Metern geflogen wird.

+ Achten Sie auf genligend Helligkeit und auf eine deutliche Struktur der Flachen, damit das optische System die
Bewegungsinformationen iber die Strukturmuster am Boden erfassen kann.

+ Wenn die Drohne Uber Wasser, einen schlecht beleuchteten Boden und tber Flachen fliegt, die keine klaren
Muster oder Strukturen aufweisen, funktioniert das optische System mdglicherweise nicht korrekt.

+ Benutzen Sie kein anderes Ultraschallgerat mit einer Frequenz von 40 kHz, wenn das optische System im Einsatz
ist.

+ Die optische Positionierung sendet Ultraschallwellen aus, die das menschliche Gehér nicht wahrnehmen kann. Da
Ultraschallwellen Tiere verunsichern, sollten Sie sich wahrend des Gebrauchs von Tieren fern halten.
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5.7 Hauptschalter der Drohne

e I —

Halten Sie den Hauptschalter der Drohne etwa 1,5 Sekunden fest, um die Drohne einzuschalten. Die Drohne gibt dann
einen Ton aus und die Front- und Heckleuchten schalten sich ein. Wenn Sie den Hauptschalter erneut 1,5 Sekunden
driicken, schalten Sie die Drohne und die Front- und Heckleuchten aus.

5.8 Drohnenakku

~

Drohnenakku Geregeltes Ladegerat

Der Drohnenakku hat eine Kapazitat von 3100 mAh und eine Nennspannung von 11,4 V. In diesem Akku werden
Zellen mit hoher Energiedichte verwendet.

O Licht ist an @ Lichtistaus
O OO Akkukapazitit<25%
p
OO ®O®  Akkukapazitit < 50 %
OOO®  Akkukapazitat < 75%
Akkukapazitat < 100%
0000
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Akkulaufzeit kontrollieren

Driicken Sie den Akkuschalter, um die gegenwartige Restkapazitat anzuzeigen

{8:  Rot blinkendes Licht, Ladevorgang
®  Griines Dauerlicht, Ladevorgang abgeschlossen

Laden

Laden Sie den Drohnenakku vor jedem Flug vollstandig auf. Der Drohnenakku muss mit dem mitgelieferten Spezial-
Ladegerat aufgeladen werden. Mit dem Ladegerat dauert das Aufladen bei 5 V und 2 A etwa 270 Minuten.

Arbeitsschritte zum Aufladen des Akkus:

1. Schritt: SchlieRen Sie an das USB-Netzteil und das geregelte Akkuladegerat ein USB-Kable an.

2. Schritt: SchlieBen Sie das USB-Netzteil an eine Steckdose an.

3. Schritt: Setzen Sie den Flugakku in das geregelte Ladegerat ein und priifen Sie die Verbindung auf festen Sitz.

(1) Hinweis

+ Beim Laden der Drohne ist die Beaufsichtigung eines Erwachsenen erforderlich. Akkus diirfen nur unter der
Aufsicht eines Erwachsenen aufgeladen werden.

+ Zur Vermeidung der Explosionsgefahr den Akku weder kurzschlieRen noch zusammendriicken.

+ Der Akku darf nicht kurzgeschlossen, zerlegt oder ins Feuer geworfen werden. Der Akku muss vor hohen
Temperaturen und beheizten Orten geschitzt werden (z. B. vor einem Feuer oder vor elektrisch beheizten
Geraten in der Nahe).

+ Fir das Modell darf nur das empfohlene Ladegerat verwendet werden. Es sollte regelmaRig dberpriift
werden, ob die Kabel, Stecker, das Gehause und die ibrigen Teile am Ladegerat beschadigt sind. Bei einer
Beschadigung darf das Ladegerét erst nach der Reparatur wieder eingesetzt werden.

+ Das Ladegerét ist kein Spielzeug und darf nur in Gebduden verwendet werden.

+ Nach dem Flug muss der Akku vor dem Verstauen aufgeladen werden. Wenn er nicht benétigt wird, sollte
der Akku mindestens einmal im Monat aufgeladen werden, um eine dauerhafte Schadigung des Akkus durch
Tiefentladung zu verhindern.

+  Es diirfen nur vorschriftsgemafe USB-Netzteile mit 5 VV benutzt werden.
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5.9 Propeller anbringen und abnehmen

Die Propeller sind bei Auslieferung vormontiert. Sollte ein Propeller beim Fliegen beschadigt werden, tauschen Sie
den Propeller wie folgt aus:

Abnehmen

1. Mit dem beiliegenden Schraubendreher im
Uhrzeigersinn drehen. 2 Schrauben eindrehen

Abnehmen

1. Mit dem beiliegenden Schraubendreher 2. Demontage abgeschlossen
gegen den Uhrzeigersinn drehen. 2 Schrauben
herausdrehen

+ Wenn der Propeller mit dem A-Zeichen abmontiert werden muss, verwenden Sie zur Montage auch einen
Propeller mit A-Zeichen. Soll ein Propeller mit B-Zeichen abgenommen werden, muss auch ein B-Propeller
montiert werden

+ Achten Sie darauf, dass die Propeller Aund B an den richtigen Stellen angebracht werden. Wenn die Propeller
falsch montiert werden, kann die Drohne nicht normal fliegen.

+ Die Propeller sind diinn. Seien Sie deshalb beim Montieren vorsichtig, um versehentliche Kratzer zu vermeiden.
+Verwenden Sie nur die produktspezifischen Ersatzpropeller.

+ Bei den Propellern handelt es sich um Verbrauchsgiter. Kaufen Sie bei Bedarf die produktspezifischen
Ersatzpropeller.
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6. Fernsteuerung

6.1 Ein- und Ausschalten

Ein-/Ausschalten

orr(_(P)on

Zum Ein- und Ausschalten der Fernsteuerung halten Sie den Hauptschalter langer als 1,5 Sekunden gedriickt.

Akku-Lebensdauer kontrollieren und aufladen

Beachten Sie nach dem Einschalten der Fernsteuerung die Betriebsanzeige. Wenn die vier Betriebsanzeigen griin
leuchten, ist der Akku vollstandig aufgeladen. Wenn von den vier Betriebsanzeigen nur eine Lampe grin blinkt, ist die
Lebensdauer des Akkus ungenlgend.

‘®:  Grin blinkendes Licht, Ladevorgang

e Griin werdendes Dauerlicht (Ladevorgang abgeschlossen)
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6.2 Funktionen und Zustande der Fernsteuerung
I_l|

Flugmodusanzeige

Flugmodus-Schalter

Flugmodus-Umschalttaste

Drehen Sie am Hauptschalter, um an der Drohne einen anderen Flugmodus einzuschalten. Die Flugmodusleuchte
gibt den gegenwartigen Flugmodus an:

Anzeigelampe
Griines Dauerlicht GPS-Modus

Rotes Dauerlicht Héhenmodus

Gimbal-Verstellung

Der Aufzeichnungswinkel der Kamera kann verstellt werden, um bessere Luftaufnahmen zu erméglichen. Wie in
der nachfolgenden Abbildung gezeigt, drehen Sie oben links auf der Fernsteuerung am Réadchen, um den Kamera-
Blickwinkel zu verandern.

Den Schieberegler nach links
bewegen, um die Kamera @Mt
nach unten zu drehen AN M mm
<
Den Schieberegler nach rechts
N bewegen, um die Kamera

—

nach oben zu drehen
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Foto / Video

Video
aufnehmen

Foto aufnehmen

Die Taste ,, u “ auf der Fernsteuerung driicken. Ein Signal ertont; das bedeutet, dass das Foto erfolgreich
aufgenommen wurde.

Die Taste , Bl auf der Fernsteuerung driicken. Ein ,B-B* Signal ertont; das bedeutet, dass die Videoaufzeichnung
erfolgreich gestartet wurde. Die Taste , Bl * emeut driicken. Der Signalton der Femsteuerung gibt an, dass die
Videoaufzeichnung erfolgreich gestoppt wurde.

+ Wenn keine microSD Karte eingesetzt wurde oder die microSD Karte defekt ist, werden die Fotos und Videos
auf dem Mobilgerat gespeichert, allerdings ist die Qualitat der Videodateien dann relativ schlecht.

+ Halten Sie die Aufzeichnung vor dem Ausschalten an. Andernfalls wird unter Umstanden die Datei beschédigt.

+ Wahrend einer Aufzeichnung kénnen keine Bilder aufgenommen werden.

Abheben/Landen per Tastendruck
ja=nl

@ o
Eintasten-Betétigung : : @ orr (E) on

Abheben/Landen

Driicken Sie die Taste , % “ 2 bis 3 Sekunden lang. Wenn die Fernsteuerung konstant piept, hebt die Drohne
automatisch ab, steigt auf 1,20 m Héhe auf und schwebt in der Hohe.

Driicken Sie die Taste , % “ 2 bis 3 Sekunden lang. Wenn die Fernsteuerung konstant piept, landet die Drohne
vertikal.
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Taste RTH / Pause

= [ |

Rickflugtaste
(RTH)

® = @

Pause

Zum Starten eines Riickkehrflugs (,RTH®) halten Sie die Taste |, & langer gedriickt, bis die Fernsteuerung ein
,B-B* Signal ausgibt. Die Drohne fliegt anschlieRend zur letzten aufgezeichneten Riickkehrposition zuriick. Beim
Abheben und Riickflug sind die Joysticks ohne Funktion. Beim Landen kann der Joystick zum Steuern der Drohne
und zum Andern der gewiinschten Landeposition benutzt werden. Driicken Sie wahrend des Riickflugs erneut die

Taste , & “, um die Rickflugfunktion (RTH) zu beenden. Die Kontrolle tiber die Drohne wird wieder an den Benutzer
abgegeben.

Wenn Sie kurz die Pause-Taste driicken, unterbricht das Fluggerat den aktuellen Flugmodus wie z. B. Spurverfolgung,
Ruckkehrflug, Wegpunktmodus, Schnellaufnahme der Orbit-Modus) und wechselt in den Positionsmodus.

' Achtung::

+Damit die Riickflugposition so exakt wie méglich ist, lassen Sie die Drohne in einem unverbauten Gebiet fliegen
(keine hohen Gebaude in einem Umkreis von 50 Metern, im Umkreis von 10 Metern flaches Gelande). Das
GPS sollte dabei gut funktionieren. Die Riickflugfunktion wird dann einwandfrei aktiviert.

+ Bei eingeschalteter GPS-Positionierung wird die Rickflugautomatik selbsttatig ausgeldst, sobald die
Fernsteuerung die Kontrolle verliert.

+ Falls die Drohne unter 30 m fliegt und die RTH-Funktion ist aktiviert, steigt sie automatisch auf 30 Meter, bevor
sie zur Startposition zuriickfliegt. Wenn die Drohne eine Hohe Uber 30 Meter hat, kehrt sie in der aktuellen
Flughdhe zur Startposition zuriick. Betatigen Sie wahrend des Riickkehrflugs keine weiteren Funktionen.
Achten Sie darauf, dass auf der Riickflugstrecke keine Hindernisse im Wege sind, um Unfélle zu vermeiden.
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Optimaler Ubertragungsbereich

Stellen Sie sicher, dass die Drohne immer im optimalen Ubertragungsbereich fliegt. Um die Ubertragungsleistung
optimal zu halten, stellen Sie die Fernsteuerung und die Antennen entsprechend ein und sorgen Sie dafir, dass die
Strecke zwischen der Fernsteuerung und der Drohne wéhrend des Flugs immer frei von Hindernissen ist.

+ Lassen Sie die Drohne auf hindernisfreier Strecke zwischen der Fernsteuerung und der Drohne immer vor der
Fernsteuerung fliegen.

+ Es sollte unter allen Umstanden vermieden werden, dass sich die Spitze der Antenne gegenuber der Drohne
befindet, wenn die Drohne in einem Gebiet mit schlechter Funkverbindung ist.

6.3 Joystick-Modus Geschwindigkeitsregelung
Modus 1

<
J

[e] O O O O
Aufsteigen Aufsteigen
Linksdrehung o ‘ Rechts
Sinken i - Sinken

Rechtsdrehung Links
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Modus 2 (Standardeinstellung)

—

Aufsteigen Vorwarts
Linksdrehung Rechts
Sinken Riickwarts

Rechtsdrehung Links

Umschalter Modus 2 / Modus 1

@+Q+© @+Q+©

Modus 2 Modus 1
+  Umschalten auf Modus 2 (Standardeinstellung)

Bewegen Sie den linken Joystick vor dem Einschalten auf die unterste Position, driicken Sie gleichzeitig die Tasten
y u “und, O “und warten Sie, bis die Fernsteuerung ein Signal ausgibt und die beiden griinen Lampen leuchten.
Damit ist die Umschaltung abgeschlossen. Umschalten auf ,Modus 2‘: Nach dem Neustarten der Fernsteuerung steht
Modus 2 zur Verfiigung.

+ Umschalten auf Modus 1

Bewegen Sie den rechten Joystick vor dem Einschalten auf die unterste Position, driicken Sie gleichzeitig die Tasten
y “und, O “und warten Sie, bis die Fernsteuerung ein Signal ausgibt und die beiden griinen Lampen leuchten.
Damit ist die Umschaltung abgeschlossen. Umschalten auf ,Modus 1*: Nach dem Neustarten der Fernsteuerung steht
Modus 2 zur Verfligung.
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7.Flug

7.1 Voraussetzungen fiir die Flugumgebung

Die Drohne nicht bei schlechtem Wetter wie z.B. bei starkem Wind, Schnee, Regen oder Nebel etc. fliegen.

Wahlen Sie eine weite und unverbaute Flache ohne hohe Gebaude in der Umgebung als Fluggelande aus.
Gebaude mit vielen Stahltrdgern konnen die Kompassfunktion beeintrachtigen und den GPS-Empfang storen.
Das hat eine schlechte Positionierung oder gar Stérungen beim Lokalisieren der Drohne zur Folge.

Halten Sie die Drohne beim Fliegen im Sichtfeld und bleiben Sie von Hindernissen, Menschenansammlungen,
Wasser etc. fern.

Fliegen Sie nicht in Bereichen, in denen sich Hochspannungsleitungen, Funksendestationen oder Rundfunkttirme
etc. befinden, um Signalstdrungen durch die Fernsteuerung zu vermeiden.

Beim Fliegen oberhalb von 5000 m Héhe nimmt die Leistung des Drohnenakkus und die Spannungsversorgung
aufgrund von Umwelteinflissen stark ab. Dadurch verschlechtert sich die Flugleistung. Seien Sie beim Fliegen
vorsichtig.

Bei Fligen in der Arktis oder Antarktis steht kein GPS-Signal zur Verfiigung.

7.2 Flugbeschréankungen und Grenzbereiche von Sondergebieten

Aufgrund der Flugverkehrsvorschriften und dem ICAO Regelwerk fiir den Drohnenflugverkehr sowie den
Flugverkehrsregelungen der einzelnen Lander dirfen Drohnen nur in dem jeweils zugelassenen Flugraum verkehren.

7.3 Checkliste vor dem Flug

Die Fernsteuerung, der Drohnenakku und das Mobilgerat missen vollstandig aufgeladen sein.
Die Propeller miissen intakt und korrekt montiert sein.

Die vorderen und hinteren Arme und die Schaufeln missen vollstandig ausgeklappt sein.

Das Kameraobjektiv muss sauber sein.

Die microSD Karte muss richtig eingesetzt sein.

Der Akku muss fest eingesetzt sein.

Verwenden Sie nur die vom Hersteller zugelassenen Originalkomponenten bzw. Zubehérteile. Die Benutzung von
Fremdzubehdrteilen kann Gefahren bei der Verwendung der Drohne verursachen.

7.4 Fluggrundlagen

7.4.1 Einsteiger-Modus

Anféanger sollten den Einsteiger-Modus starten. Nach dem Aktivieren des Modus lokalisiert die Drohne ihre eigene
Position per GPS, bevor sie zum Abheben bereit ist. Wenn sich die Drohne nach dem Abheben nicht steuern Iasst,
kann die RTH-Funktion eingeschaltet werden, damit die Drohne automatisch zuriickfliegt.
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7.4.2 Fernsteuerung und Drohne erneut koppeln

Die Drohne ist bereits bei Auslieferung mit der Fernsteuerung gekoppelt, sodass beide nach dem Einschalten gleich
einsatzbereit sind.

Falls die Fernsteuerung aber ausgewechselt wird oder andere Griinde vorliegen, die eine Signalkopplung zwischen
der Drohne und der Fernsteuerung verhindern, kdnnen beide Teile wie folgt wieder miteinander verbunden werden:

1.
2.

Schalten Sie das Fluggerat und die Fernsteuerung ein.

Rufen Sie auf Ihrem Smartphone die Meniis Einstellungen - WLAN auf, um die Liste mit den aktuell gefundenen
WLANSs anzuzeigen. Das WLAN-Signal der Fernsteuerung sollte darin zu sehen sein: Ground-xxxxxx (Xxxxxx ist
eine Seriennummer bestehend aus Buchstaben und Zahlen). Notieren Sie die Seriennummer der Fernsteuerung
fur spater.

RC Setting
Gimbal Wheel Sensitivity
o & (5
Slow
WI- FI Pair RC And Aircraft
v Ground-****** =

WiFi Bandwidth

Wahlen Sie das WLAN-Signal der Fernsteuerung aus und wahlen Sie Verbinden.

Offnen Sie die Gravitii App und wahlen Sie ,Drone—operation interface—setting—rc setting (Drohne, Oberflache,
Einstellungen, Funkeinstellungen). Klicken Sie auf ,pair RC and aircraft’ (Fernsteuerung und Fluggerat koppeln).

Im Dialog wird der erfasste WLAN-Name angezeigt. Wahlen Sie das WLAN des Fluggerats aus, z. B. Drohne-
xxxxxx und tippen Sie auf ,OK".

Rufen Sie auf dem Mobiltelefon erneut ,Einstellungen - WLAN" auf und iberpriifen Sie die Seriennummer der
Fernsteuerung. Falls sich die Seriennummer geandert hat, ist die Kopplung abgeschlossen und die Anzeigeleuchte
des hinteren Fluggeratearms blinkt oder leuchtet griin.

7.4.3 Drohnen-Selbsttests

Schalten Sie das Fluggerat ein. Zur Selbstdiagnose muss das Fluggerat langer als 30 Sekunden lang waagerecht
stehen.

Wenn die Drohne und die Fernsteuerung erfolgreich gekoppelt sind, leuchtet die Statuslampe durchgehend blau.
Das bedeutet, dass die Drohne die Tests zur Selbstdiagnose startet. Achten Sie ab jetzt darauf, dass die Drohne
waagerecht auf dem Boden stehen bleibt.

7.4.4 Kompass kalibrieren

Die Drohne hat einen eingebauten Kompass, der dafiir sorgt, dass die Drohne bei den intelligenten Flugfunktionen
die Orientierung exakt beibehalt. Der Kompasszustand muss vor jedem Flug Uberpriift werden. Kalibrieren Sie den
Drohnenkompass erneut, wenn folgende Situationen auftreten:

Vor dem Flug auf einem neuen Fluggelande.

Wenn die Statusanzeige der Drohne Kompassfehler meldet.
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+ Wenn die App und die Drohne an das Kalibrieren des Kompass erinnern.

+  Wenn die Drohne starken Seitendrift beim Schweben oder Fliegen erfahrt.

7.4.5 Kompasskalibrierung per App
1. Kalibriermodus starten:

Wenn das Fluggerat und die App verbunden sind, wéhlen Sie ,Drone—operation interface—setting—aircraft
setting” (Drohne, Oberflache, Einstellungen, Fluggerateeinstellungen). Klicken Sie auf ,Sensor calibration-
compass calibration” (Sensorkalibrierung, Kompasskalibrierung).

Safe To Fly (GPS) = b, Y Aircraft Setting

Speed mode

Aircraft And App Binding

Sensor Calibration

Sensor Calibration & [l i Sensor Calibration

2. Kompass kalibrieren

Wenn in der App eine Meldung erscheint, tiberpriifen Sie das gegenwartige Umfeld. Halten Sie sich wie in der Meldung
erwahnt von Metallgegensténden fern. Tippen Sie dann auf die Schaltflache ,Calibration” (Kalibrierung). Wenn die
Statusanzeige am hinteren Arm der Drohne abwechselnd blau und rot blinkt, startet die Kompasskalibrierung.

Horizontale Kalibrierung Wenn die Meldung in der App auffordert, die Drohne horizontal in der Hand zu halten,
drehen Sie die Drohne waagerecht, bis die Statusanzeige am hinteren Arm der Drohne abwechselnd rot und griin
blinkt. Das bedeutet, dass die horizontale Kalibrierung erfolgreich war.

Vertikale Kalibrierung: Wenn die Meldung in der App dazu auffordert, die Oberseite der Drohne nach oben zu halten
und zu drehen, halten Sie die Drohne in der Hand fest und achten Sie darauf, dass der Drohnenkorpus senkrecht zum
Boden ist. Drehen Sie die Drohne dann horizontal. Wenn die Statusanzeige des hinteren Drohnenarms griin leuchtet
oder blinkt, wurde der Kompass erfolgreich kalibriert. In der App steht dann die Meldung ,Calibration Successful”
(Kalibrierung erfolgreich). Tippen Sie auf ,Finish* (Ende), um die Kalibrierung zu beenden. Wenn die Statusanzeige
etwa 6 Sekunden lang dauerrot leuchtet, ist die Kompasskalibrierung fehlgeschlagen. Wechseln Sie an einen anderen
Ort und wiederholen Sie die Kalibrierung.
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+ Nach einem Wechsel des Fluggelandes sollten Sie den Kompass vor dem ersten Flug kalibrieren.

+ Falls die Fluggerateanzeige wahrend des Flugs abwechselnd blau und griin blinkt, verhélt sich der Kompass
nicht normal und muss neu kalibriert werden.

+ Halten Sie sich von Umgebungen mit magnetischen Strahlen fern, andernfalls schiagt die Kalibrierung fehl.

+ Kalibrieren Sie nicht in Gebieten mit starken Magnetfeldern wie z. B. Magnetminen, Parkplatzen und
Gebaudebereichen mit unterirdischen Armierungen.

+ Kalibrieren Sie nicht, wenn Sie magnetische Materialien wie Schliissel, Mobiltelefone etc. mitfihren.

+ Kalibrieren Sie nicht, wenn groRle Metallteile in der Nahe sind.

Horizontale Kalibrierung Vertikale Kalibrierung

7.5 Grundlegende Flugbedienung

1 Stellen Sie die Drohne in einem weiten und unverbauten Bereich ab. lhre Blickrichtung voraus ist auch die
Vorderseite der Drohne.

2 Schalten Sie die Drohne und die Fernsteuerung ein.

3 Verbinden Sie die Fernsteuerung mit der Drohne und starten Sie den Selbsttest der Drohne.

4 Verbinden Sie die App auf dem Mobilgerat und rufen Sie die FPV Oberflache auf.

5 Entsperren Sie die Drohne, nachdem die App meldet: ,ready go* (einsatzbereit).

6 Wechseln Sie die Geschwindigkeit vor dem Flug (ruhiger Modus, Normaler Modus, Sport-Modus).

7 Bewegen Sie den Joystick fiir die Geschwindigkeit nach oben. Die Drohne hebt ab. Nun kénnen Sie den
Drohnenflug mit den Joysticks links/rechts steuern.

8 Bewegen Sie den Joystick fiir die Geschwindigkeit nach unten, um die Drohne zu landen.

9 Stellen Sie den Joystick fiir die Geschwindigkeit auf die untere Position und halten Sie ihn 3 Sekunden lang fest,
um die Drohne zu sperren.

10 Nehmen Sie den Akku aus der Drohne und schalten Sie die Fernsteuerung aus.
Vorschlage und Tipps fiir die Videoaufzeichnung:

1. Vergewissern Sie sich vor dem Flug, ob die Drohnenteile unauffallig sind.

2. Wahlen Sie fir Aufnahmen sonniges, windiges Wetter.

3. Starten Sie Probefliige, um Flugrouten festzulegen und Szenen vorab zu begutachten.
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4. Bewegen Sie den Joystick sachte, damit die Drohne stabile und ruckfreie Bewegungen ausfiihrt.

5. Wahlen Sie einen angemessenen Gimbal-Aufnahmewinkel.

7.6 Fernsteuerung fiir die Flugnavigation

7.6.1 Einschalten

Stellen Sie die Drohne auf einen flachen Untergrund. Schalten Sie die Fernsteuerung und die Drohne nacheinander
ein. Warten Sie etwa 30 Sekunden, bis die Drohne die Selbsttests ausgefiihrt hat.

Wenn die Anzeigeleuchten des Fluggerats von blauem Blinken oder Dauerleuchten zu grinem Blinken oder
Dauerleuchten wechseln, sind die Fernsteuerung und die Drohne verbunden.

7.6.2 App verbinden

Klicken Sie auf WLAN, Einstellungen und dann auf ,Ground-XXXXXX". SchlieBen Sie die Einstellungsoptionen,
nachdem die WILAN-Verbindung hergestellt wurde.

Safe To Fly (GPS)

GRAVITII ReaLy

Wi-Fi
v Ground-******

.))

Start Flying

Offnen Sie die Gravitti App und priifen Sie, ob als Drohnenstatus oben links ,Connected" (Verbunden) angezeigt
wird. Wenn dort ,Connected" steht, klicken Sie auf ,start flying* (Flug starten), um die Bedienoberflache aufzurufen.

+ Die aktuelle WLAN-Verbindung beibehalten und nicht auf mobile Daten umschalten.

+ Mit der App kdnnen Sie die Bildfunktion liberwachen und den gegenwartigen Zustand des Fluggeréts prifen.

7.6.3 GPS-Signalstatus

+  Wenn die Statusanzeige der Drohne dauergriin leuchtet, ist die GPS-Positionierung normal und die Drohne kann
ohne Sicherheitsbedenken abheben.

+ Wenn die grline Lampe der Drohnenstatusanzeige blinkt, ist der GPS-Empfang schwach oder nicht vorhanden.
Als Betriebsart kann der Héhenmodus gewahlt werden (diese Betriebsart ist schwer zu bedienen und wird
Anfangern nicht empfohlen).

+ Stellen Sie das Fluggerat auf und machen Sie es startbereit, nachdem die Anzeigeleuchte dauergriin leuchtet
(d. h. guter GPS-Empfang)..

+  Wahlen Sie bitte ein offenes und weitlaufiges Gelande aus. Hohe Gebaude und metallische Materialien stéren
die Kompass- und GPS-Funktionen.
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7.6.4 Drohne abheben lassen
+  Methode 1: Manuell abheben

Bewegen Sie die linken und rechten Joysticks nach aufien, um die Propeller in Drehbewegung zu versetzen.
+  Methode 2: Abheben per Tastendruck

Driicken Sie die Taste ,, < “ 2 bis 3 Sekunden lang. Wenn die Fernsteuerung konstant piept, hebt die Drohne
automatisch ab, steigt auf 1,20 m Hohe auf und schwebt in der Hohe.

" )’

Linker Joystick Rechter Joystick

7.6.5 Flugnavigation mittels Fernsteuerung
Nach dem Abheben kénnen Sie den Drohnenflug wie gezeigt steuern.

Modus 1
@ Linker Joystick ® Rechter Joystick
1. Vorwarts 6 Aufsteigen
® @ 2. Riickwérts @ ® 7 Sinken
3. Linksdrehung 8 Links
@ 4. Rechtsdrehung ® 9 Rechts
Modus 2
@ Linker Joystick ® Rechter Joystick
1. Aufsteigen 5. Vorwarts
® @ 2. Sinken @ ® 6. Rickwarts
3. Linksdrehung 7. Links
@ 4. Rechtsdrehung ® 8. Rechts
Landen

Meiden Sie Menschenmengen und Hindernisse und stellen Sie vor dem Landen sicher, dass die Drohne Uber der
Landeposition schwebt. Suchen Sie sich als Landepunkt einen offenen und flachen Bereich aus.

Methode 1: Manuell landen

Bewegen Sie den Geschwindigkeits-Joystick langsam, um die Drohne beim Landen zu navigieren. Wenn die Drohne
auf dem Boden gelandet ist, halten Sie den Joystick weiter in unterster Position, bis sich die Propeller nicht mehr
drehen.
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Methode 2: Landen per Tastendruck

Driicke Sie die Taste ,, < “2bis 3 Sekunden lang. Wenn die Fernsteuerung konstant piept, landet die Drohne vertikal.
Ausschalten

Schalten Sie nach dem Flug zuerst die Drohne dann die Fernsteuerung aus.

Beriihren Sie den Motor nicht direkt nach dem Landen!

8. Gravitii App

8.1 App herunterladen

Drone RESLY GRAVITII REdLY

Not conneet ted ® Connected

Interface Overview Start Flying

nnnnnnnnnn

Vor dem Fliegen der Drohne sollten Sie die App verbinden. Uber die App kénnen Sie den Flug steuern, die Gimbal-
Kamera bedienen und die Flugparameter der Drohne einstellen.

Scannen Sie den QR-Code, um die App herunterzuladen.

Achten Sie darauf, dass das Betriebssystem mindestens Android 6.0 oder hoher bzw. 10S 9.0 oder hdher ist.
Andernfalls |asst sich die App nicht korrekt installieren oder sie funktioniert fehlerhaft.
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8.2 Speichern von Fotos und Videos

Wenn keine SD Karte angeschlossen ist, werden Videos und Fotos in der Mobilfunk-App gespeichert. Die
Videoqualitat ist in diesem Fall schlecht (nicht zu empfehlen).

Wenn in der Drohne eine SD Karte angeschlossen ist, werden Videos und Fotos auf der SD Karte gespeichert. Die
Videoqualitét ist in diesem Fall erheblich besser (empfohlene Variante).

Die Videos und Fotos auf der SD Karte lassen sich an die Mobilfunk-App Ubertragen.

Abhangig von den Mobiltelefonen und den unterschiedlichen Umgebungsbedingungen ist die FPV-
Ubertragungsqualitat und Entfernung unterschiedlich.

Firr eine bessere FPV-Ubertragung sollten Sie die Drohne in einer offenen und unverbauten Umgebung fliegen
lassen.

In einer stdrungsfreien Umgebung ergab der Test eine maximale FPV-Ubertragungsstrecke von etwa 5000 Metern.

8.3 Beschreibung der Oberflache

a bc d e f g h

ft @ (W% Safe To Fly (GPS)

& m
j b 5
@
n
. o
0
p
q
Hauptfenster
a Zuriick zur Startseite Zurlick zur Startseite
b Fernsteuersignal Zeigt die Empfangsstérke der aktuellen Fernsteuerung an.
¢GPS Genauigkeit Mobilfunkgerat Zeigt die GPS-Genauigkeit des Mobiltelefons an
d GPS-Signal Zeigt die Anzahl der GPS an, die mit dem Fluggerat verbunden sind
e Akkuzustand Zeigt die aktuelle Restdauer des Fluggerateakkus an.
f  Flugmodus und Statusmeldung Zeigt den Zustand und die aktuelle Funktion des Fluggerats an
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Flugstatusdaten des Fluggerats

Allgemeine Einstellungen

Abheben per Tastendruck

Landen per Tastendruck

Rickflugtaste (RTH)

Videomodus
Karte

Foto/Video-Umschaltung
Foto/Video Start
Kamera-Einstellung
Album

D: Die Entfernung zwischen der aktuellen Fluggeréteposition und der
Abhebeposition.

H: Die gegenwaértige Flughhe gegentiber der Abhebeposition.

HS: Die gegenwaértige horizontale Fluggeschwindigkeit des Fluggerats.
V/S: Die gegenwartige vertikale Fluggeschwindigkeit des Fluggerats.
Zum Aufrufen des allgemeinen Einstellungsmeniis antippen.

Vor dem Abheben des Fluggeréats wird das Symbol fiir Abhebe ,, L

angezeigt. Nach dem Antippen hebt das Fluggerat automatisch ab und
schwebt danach auf 1,2 Metern Hohe.

Nach dem Abheben des Fluggerats wird das Symbol fir Landen ,, X
angezeigt. Nach dem Antippen des Symbols startet das Fluggerat
automatisch den Sinkflug bis auf den Boden.

Das Fluggerét befindet sich im ,automatic return“ (automatischen
Riickflugmodus)

Flugmodus umschalten oder Videomodus starten

Antippen, um die Oberflache zu vergroRern und einen Kartenausschnitt
in der Nahe der aktuellen Position anzuzeigen.

Zwischen Foto- und Videomodus umschalten.
Foto-/Videomodus starten oder stoppen.
Festlegen von Kameraparametern

Antippen, um das Album mit aufgenommenen Fotos oder Videos
aufzurufen.

Aircraft Setting

Distance limit

Speed mode

Aircraft And App Binding

Sensor Calibration Horizontal Calibration Compass Calibration

33



Allgemeine Einstellungen
+ Fluggeréte-Einstellungen

Einsteiger-Modus

Héhenbegrenzung
Entfernungsbegrenzung
Geschwindigkeits-Modus

Verbindung zwischen

Fluggerat und App

Sensoreinstellung

+  Funkeinstellung

Empfindlichkeit des Gimbal-
Einstellrads

Fernsteuerung und Fluggeréat
koppeln

WLAN-Bandbreite
WLAN-Kanalwechsel

+  Akku-Einstellungen
Vorabanzeige des Akkustatus
Akkuwarnung

Flugzeit

+ Sonstige Einstellungen
Fluggeréat suchen

Raster

Versionsangaben
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Aktiviert den ,Beginner mode” (Einsteiger-Modus) vor dem Abheben. Dieser
schrankt die Flugentfernung und Flugh6he ein. Die Standardentfernung betragt
50 Meter und die Flughdhe 30 Meter.

Legt eine Obergrenze fir die Flughdhe fest. Der Standardwert betragt 120 m.
Legt eine Obergrenze fiir die Flughdhe fest. Der Standardwert betragt 2000 m.
5 m/s (C: Ruhe-Modus) x 10 m/s (N: Normalmodus) x 19 m/s (S: Sport-Modus)

Falls das Konto gedndert werden muss, muss zundchst die aktuelle App-
Kopplung mit dem Fluggerat aufgehoben werden.

Beachten Sie zur Kompass- oder Kalibrierungsfunktion die Erlduterungen zu den
Funktionen in der Anleitung.

Legt die maximale Verstellgeschwindigkeit des Gimbal fest.

Die Fernsteuerung und das Fluggerdt miteinander verbinden

entsprechendes Kapitel in der Anleitung).
Bandbreite auf 10 oder 5 Mbit einstellen

(siehe

Passenden Kanal einstellen, um Stérungen zu vermeiden.

Akku-Laufzeit, Spannung und Temperatur anzeigen
Warnschwelle fiir Akkuwarnung einstellen, Standard ist 10 %.

Zeigt die verbleibende Flugzeit an.

Lokalisiert das verlorene Fluggerat tber die Navigationsfunktion.
Dient zur zusammengesetzten Kalibrierung des Bildsuchers.

Zeigt Angaben zur Programmversion an.



8.4 Beschreibung der Flugmodi

Wenn das GPS des Fluggeréts geortet wurde (die Statusanzeige des Fluggerats ist immer griin), kann der Flug
entsperrt werden. Klicken Sie auf , 2 “, um den Flugmodus in der App zu &ndern.

Aircraft Setting

Distance limit
Speed mode

Aircraft And App Binding

Sensor Calibration Horizontal Calibration Compass Calibration

Normalmodus

Nach dem Starten des Fluggerats ist der Normalmodus als Standard eingestellt. In dieser Betriebsart wird das
Fluggerat per GPS automatisch positioniert. Es hat daher eine gute Stabilitat wahrend des Fluges und fliegt sicher.

m VS: 15 m/s

& s Safe To Fly (GPS) E ?525 m  HS: 8 m/s =

Operation X

Dronie

Normal mode
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r A

%

“JFollow me

In dieser Betriebsart folgt das Fluggerat dem Mobilfunkgerét.

Safe ToFly (GPS) 5 9s: = & < 2 Safe ToFly (GPS)

Operation

3. Zielen Sie auf das rechte Ziel 4. Follow me starten

o
ffffffffffffffffff e
(G A7)
Die Drohne folgt dem Mobiltelefon mit 5 Metern
Abstand.
N—

+ In der Betriebsart Follow Me muss der Zustand des GPS-Empfangs genau beachtet werden.
1 Follow Me eignet sich, wenn der GPS-Empfang in der App auf Vollausschlag steht.

2 Wenn das GPS-Signal in der App aber nicht so gut ist, wird von der Funktion Follow Me abgeraten. Falls die
Betriebsart verwendet werden soll, ist genau auf den Zustand der Drohne und auf die jeweilige Umgebung zu
achten!

3 Wenn das GPS-Signal in der App schlecht ist, darf Follow Me nicht verwendet werden.
+ Umgebungsbedingungen:

Fir eine prazise Rickflugposition wahlen Sie einen weitldufigen und offenen Bereich (keine groRen Gebaude
innerhalb von 50 Metern und keine Hindernisse im Umkreis von 10 Metern) und vergewissern Sie sich, dass der
GPS-Empfang gut ist, damit die RTH-Funktion storungsfrei ablaufen kann.
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Wegpunkt

Bei dieser Funktion kann der Flug mit ,flight point* (Flugpunkten) oder einer ,flight route” (Flugroute) geplant erden.

Safe To Fly (GPS)

Beschreibung der Tasten

Operation

Waypoint Flying

2. Klicken Sie auf ,Waypoint mode*
(Wegpunktmodus)

. H: 6 m VS: 16 m/s
Waypoint D: 1526m  HS: s

a Modus-Umschalter Wahlt einen anderen Modus oder eine Wegpunkt in der Nahe
b Anzeige-Umschalter Kartenansicht / FPV.
c 3D /2D Umschalter 3D /2D Umschalter.
d Flugroute Route zum Planen des Flugs festlegen
Flugpunkt Punkte zum Planen des Flugs festlegen
f Position des Fluggerats Zeigt die Fluggerateposition an.
g Position des Mobiltelefons | Zeigt die Position des Mobiltelefons an.
h Riickstellen Punkt oder Route zurlicksetzen.

Start/Stopp-Schalter

Wegpunkt starten oder stoppen
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n
Jb [Flugroute]

1. Legtinnerhalb des Kreises (100 m Radius) auf der aktuellen Karte eine Route fest, die die Vorgaben des Flugplans
erflllt.

2. Auf Start tippen, um die Flugroute auszufihren.

3. Wenn Sie beim Fliegen auf Stop tippen, wird die Flugroute voriibergehend ausgesetzt und das Fluggerat schwebt
an der aktuellen Position.

m

RS (= 3 NfA . H: 6
] G i @s2w Waypoint D: 1526 m

&

Die Route mit dem Finger zeichnen.

H: 6 m vs

f S m & @ Waypoint BF EEEm

&

Auf Start tippen, um die Flugroute auszufiihren.
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L\J [Flugpunkt]

1. Legt innerhalb des Kreises (100 m Radius) auf der aktuellen Karte Punkte fest, die die Vorgaben des Flugplans

erfiillen.
2. Auf Start tippen, um die Flugpunkte auszufiihren.

3. Wenn Sie beim Fliegen auf Stop tippen, werden die Flugpunkte voriibergehend ausgesetzt und das Fluggerat

schwebt an der aktuellen Position.

H: 6 m

f S M@ & @se» Waypoint BF EEEm

Die Punkte mit dem Finger einzeichnen.

H: 6 m

f S M@ & @se» Waypoint BF EEEm

Auf Start tippen, um die Flugpunkte auszufiihren.

i) %) &L

vs
HS

&
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+ Vergewissern Sie sich vor jedem Gebrauch, dass das Fluggerat und das Mobiltelefon vollstandig geladen sind.
+ Videomodi: Rocket, Dronie, Helix, Boomerang, Circle.

+ Wenn wahrend eines Flugs die ,one key return or automatic landing® (Riickflug- oder automatische
Landefunktion) gestartet wird, beendet das Fluggerat den Videomodus und fiihrt den Befehl fiir den Riickflug
bzw. die automatische Landung sofort aus.

+ Verwenden Sie die gefiihrten Flugfunktionen mit Vorsicht, um die Sicherheit zu wahren und Sachschaden
zu vermeiden. Wahlen Sie fiir das Fliegen ein offenes, unverbautes Gelénde im Freien, auf dem sich keine
Menschenmengen aufhalten. Beachten Sie die jeweilige Flugumgebung und legen Sie eine sichere Flughthe
fest.

8.5 Videomodi

A
Rocket

Das Fluggerat steigt vertikal auf und die Kamera neigt sich zum Aufnehmen nach unten.

Safe To Fly (GPS)

3. Zielen Sie auf das rechte Ziel 4. Tippen Sie zum Ausfiihren auf Start.
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v
|
Dronie

Wahrend das Fluggerat aufsteigt und sinkt verfolgt die Kamera das Zielobjekt.

Safe To Fly (GPS) Ss20 = i Safe To Fly (GPS) B

Operation

3. Zielen Sie auf das rechte Ziel 4. Tippen Sie zum Ausfihren auf Start.

A
Helix

Das Fluggerét verwendet das Mobilfunkgerét als Mitte des Ziels und macht Aufnahmen durch wendelférmiges
Aufsteigen.

H

Safe To Fly (GPS) Safe To Fly (GPS) b

Operation

1. Tippen Sie auf P 2. Tippen Sie auf ,Helix mode* (Spiralmodus)
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3. Tippen Sie zum Ausfiihren auf Start.

Boomerang

Das Fluggerat benutzt die Ausgangsposition als Startpunkt, umfliegt das Ziel in einer elliptischen Flugbahn und fliegt
zum Aufzeichnen zur Ausgangsposition zurlick, um sicherzustellen, dass geniigend Platz um das Fluggerat herum

frei ist. (30 m Radius rundum, 10 cm nach oben)

Safe To Fiy (GPS) Safe ToFly (GPS) %
0: 13

Operation

3. Zielen Sie auf das rechte Ziel 4. Tippen Sie zum Ausflihren auf Start.
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Circle (Kreis)

Das Fluggerat dreht sich automatisch und nutzt dabei die aktuelle Position als Kreismitte (beim Fliegen wird das
Fluggerat vorwérts oder riickwarts gesteuert und der Umgebungsradius verandert sich. Zum Andern der Flughéhe
des Fluggerats den Kippschalter als Geschwindigkeitsgeber drlicken.)

Automatisch Manuell

Safe To Fiy (GPS) Safe To Fiy (GPS)

Safe To Fly (GPS)

Operation

Automatic Automatic

2. Automatisch: Tippen Sie auf ,Circle Mode" und 2. Automatisch: Tippen Sie auf ,Circle Mode* und
wahlen Sie Automatic wahlen Sie Manual

3. Zielen Sie auf das rechte Ziel 3. Zielen Sie auf das rechte Ziel
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4. Tippen Sie zum Ausfiihren auf Start. 4. Drohne mit der Fernsteuerung riickwarts fliegen,
um den Umlaufradius zu korrigieren.

9. Konformitatserklarung (DOC)

Hiermit erklart Conrad Electronic SE, Klaus-Conrad-StraRRe 1, D-92240 Hirschau, dass dieses Produkt der Richtlinie
2014/53/EU entspricht.

Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse verfiigbar:

www.conrad.com/downloads

Geben Sie die Bestellnummer des Produkts in das Suchfeld ein; anschlieRend knnen Sie die EU-Konformitatserklarung
in den verfligharen Sprachen herunterladen.

10. Entsorgung

10.1 Produkt

Elektronische Geréate sind Wertstoffe und gehdren nicht in den Hausmiill. Entsorgen Sie das Produkt am
Ende seiner Lebensdauer gemaf den geltenden gesetzlichen Bestimmungen.

mmm  Entnehmen Sie evtl. eingelegte Batterien/Akkus und entsorgen Sie diese getrennt vom Produkt.

10.2 Batterien/Akkus

Sie als Endverbraucher sind gesetzlich (Batterieverordnung) zur Riickgabe aller gebrauchten Batterien/
Akkus verpflichtet; Eine Entsorgung im Hausmdll ist untersagt.

Schadstoffhaltige Batterien/Akkus sind mit dem nebenstehenden Symbol gekennzeichnet, das auf das
Verbot der Entsorgung iiber den Hausmiill hinweist. Die Bezeichnungen fiir die enthaltenen Schwermetalle
sind: Cd = Cadmium, Hg = Quecksilber, Pb = Blei (die Bezeichnung steht auf den Batterien/Akkus z.B.
unter dem links abgebildeten Mlltonnen-Symbol).

Ihre verbrauchten Batterien/Akkus kénnen Sie unentgeltlich bei den Sammelstellen Ihrer Gemeinde, unseren Filialen
oder Uberall dort abgeben, wo Batterien/Akkus verkauft werden!

Sie erfiillen damit die gesetzlichen Verpflichtungen und leisten Ihren Beitrag zum Umweltschutz.
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11. Technische Daten

11.1 Fluggerat
Abmessungen, ausgeklappt (L x B x H) ..... .182 x 255 x 74 mm

170 x 108 x 74 mm

Abmessungen, eingeklappt (L x B x H) ..

Radstand..........cccocviiveinieinniees 280 mm

GEWICHL. ... 515¢g

Maximale Aufstiegsgeschwindigkeit................. 5 m/s (Sport-Modus), 2 m/s (Normalmodus), 2 m/s (Ruhe-Modus)

Maximale Abstiegsgeschwindigkeit.................. 2 m/s (Sport-Modus), 1,5 m/s (Normalmodus), 1,5 m/s (Ruhe-Modus)

Hochstgeschwindigkeit............covviiininieinne 19 m/s (Sport-Modus), 10 m/s (Normalmodus), 5 m/s (Ruhe-Modus)

Max Flughéhe tiber dem Meeresspiegel .......... 5000 m

Max. FIUGAAUET.........c.ovveeeierrriierrreeene 31 Minuten (ohne bei konstanten 21 km/h, wird auch durch
Umgebung, Temperatur, Luftfeuchte beeinflusst)

Betriebstemperatur-Bereich.............cccovrinad 0 bis +40 °C

Satelliten-Navigationssysteme ............c.cccovuunce GPS / GLONASS

Schwebeflug-Genauigkeitsbereich................... vertikal: +/- 0,5 m + 0,2 m (Ultraschallsystem, optische Flugkontrolle)
horizontal +/- 1,5 m + 0,3 m (Ultraschallsystem, optische
Flugkontrolle)

Betriebsfrequenz ..o 5745 - 5825 MHz

Maximale FIughBhe ..........ccoovivininiiieieienne 120 m, maximal 500 m (Einstellung muss in App geéndert werden)

11.2 Optische Flugkontrolle

Optische Flugkontrolle..........cccovvivininininnnne, ja

Betriebsumgebung ... Flache mit klarem Muster und ausreichender Beleuchtung (Lux>15)
Geschwindigkeitsbereich.............ccoocvviniinienes < 1,5 m/s bei (2 m) iber dem Boden

HONE ..o 05-5m

11.3 Ultraschall-Hohensystem

Ultraschall-Hohensystem..........cccccovereiineienn, ja

Betriebsumgebung ..o aufler Wasseroberflachen oder Boden aus absorbierendem Material
(z. B. dicke Teppiche)

Geschwindigkeitsbereich..............ccoocvviniininnes <3mls

HONE .o 02-45m
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11.4 3-Achsen-Gimbal
StabIlISIEIUNG ... 3 Achsen (Pitch: +30/-120°, Rollen: + 35° Kurs:+ 30°)
Einstellbarer Bereich ... Pitch: -90°~0°

11.5 Kamera

SENSOT ...t Ambarella A12, SONYCMOS
Bildformat ..o 5120 x 3840 (20 MP)
Auflésung Videoaufzeichnung............cooceeennee 3840 x 2160

Maximale Video Bit...........ccocovvvrvrerncireiirrinnne 60 Mbps

FAT32 (<= 32 GB) / exFAT (> 32 GB)
FOLO v .JPEGIJPEG+PNG
MP4

Micro SD™ Max- Kapazitat: 128 GB UHS-I Durchsatzkategorie
3 erforderlich

Betriebstemperatur-Bereich...........c.cccovuriinas 0 bis +40 °C

11.6 Akku

Kapazitat.........cccoeerevreenienineeeceeene 3100 mAh

SPANNUNG ..o 14V

ARKU-TYP. oo Lithium-lonen 38

Energie 35,34 Wh

Nettogewicht............ .196 g
..0 bis +40 °C

Ladetemperaturbereich ...

Ladeleistung max. ............... 3B/W

Ladedauer .........cconieninieeeeeeeeae <5h (mit5V 2 A Netzteil)

11.7 App

Mobilfunk-App.. ..Cravitii

Livebild-Qualitat... .7120p
FPV-Ubertragungsreichweite............................ 600 m

VidEOMOdi.......covvevieeiieeiieiee e Dronie, Rocket, Circle, Helix, Boomerang
Bendtigte Betriebssysteme.........cccoviririeinas Android 6.0 oder hoher, 10S 9.0 oder héher
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11.8 Ladegerat

EiNGaNG ... 5V 2 A (empfohlen)
AUSGANG ..t 435V 0,7A*3

11.9 Fernsteuerung

Betriebsfrequenz ... 5745 - 5825 MHz

Max. Ubertragungsreichweite........................... 600 m
Betriebstemperatur-Bereich............cccocovvernnnnd 0 bis +40 °C
SeNdelIStUNG.........cvvrreerrercreiseeeeeeeei FCC <26 dBm CE: <14 dBm SRRC: <=20 dBm
Betriebsstrom/Spannung....... ..500 mA, 3,7V

Unterstiitzte Mobilgerateformate ..............c....... Unterstitzte Dicke: 6,5 - 8,5 mm
Akkukapazitat (eingebaut)...........ccocvrirrernnes 3,7V, 2600 mAh

AKRKUEYP oo Lithium-lonen 18650
AKKUIBISTUNG ... 9,62 Wh
LadEN.....viie e USB

Max. Ladeleistung ..........ccovervnererneirerineinnns 5W

Ladedauer .........cconrenenineeeeeeae <3 h(mit5V 2 ANetzteil)
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1. Intended use

This remote control quadcopter features a stablised high-resolution camera and can be controlled by the remote
control or smartphone app.

Gravitii is equipped with a vision positioning and GPS positioning system, which allows it to fly and hover stably
indoors and outdoors, and has functions such as one-key RTH, orbit mode, track, and waypoint flight, etc. Gravitii is
equipped with a 3-axis mechanical stabilization gimbal to capture high-resolution pictures and videos. It can adjust
the camera angle during flight to capture unique photos and videos from different angles for better aerial photography
experience.

Gravitii can be used with remote controller and app to realize various operations and settings of the aircraft and
camera. The App on the phone can display real time high-definition FPV (First-person view) and information like flight
parameters at the same time.

The maximum speed of the aircraft is 19m/s, the maximum transmission distance approach 600m.the maximum
flight time approach 31 mins.(no wind at a consistent 21km/h, also effected by environment, Temperature, humidity).

It can be used indoors and outdoors under moderate wind conditions. Contact with moisture must be avoided under
all circumstances.

For safety and approval purposes, you must not rebuild and/or modify this product. If you use the product for purposes
other than those described above, the product may be damaged. In addition, improper use can result in short circuits,
fires, electric shocks or other hazards.

All company names and product names are trademarks of their respective owners. All rights reserved.
Google Play and the Google Play logo are trademarks of Google LLC.

App Store is a service mark of Apple Inc.

2. Delivery content

+ Drone + Wrench x 3 sets (BN 2346660)
+ Remote control + Carrying bag

+  Battery (BN 2346659) + Manual

+ Battery pack x 3 (BN 2346660) +  Safety manual

+ Charger + “Nota Toy” flyer

+ USB charge cable

+  Extra propeller + 1 set of screws (BN 2346659)

+  Extrapropellerx 3 sets + screws x 3 sets (BN 2346660)
+ Wrench (BN 2346659)
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3. Safety instructions

& Core safety instructions:

A core set of safety instructions is supplied with the product. Make sure to
read them together with the more specific safety instructions in this document.

You can download the core safety instructions from
www.conrad.com/downloads or scan the QR code shown.

Follow the instructions on the website.

The device is not a toy, but a precision device that integrates professional knowledge such as mechanics,
electronics, aerodynamics, and high-frequency emission. Accidents can be avoided by correct assembly and
debugging. The owner of the product must use a safe way to operate and control; improper operation may cause
serious personal injury or property damage.

This product is suitable for people who have experience in operating model aircraft and are at least 14 years old.

If user encounter problems with use, operation, maintenance, etc., please contact local dealer or relevant
personnel of our company. Our company and the seller are No responsibility for any loss and damage caused by
improper work and personal injury.

This product contains small parts, please keep it out of the reach of children to avoid the risk of ingestion or
suffocation.

The remote control model aircraft is the most dangerous commodity, so user must stay away from the crowd when
flying. Improper assembly or damage to the body, poor electronic control, and unfamiliar operations may cause
unpredictable accidents such as damage to the aircraft or personal injury. Please be careful when flying To be safe,
user must understand the responsibility for accidents caused by your own negligence.

Stay away from obstacles and crowd

The remote control aircraft has an uncertain flight speed and state during flight, and it is potentially dangerous.

Stay away from crowds and high-rise buildings when flying At the same time, avoid flying in bad weather such as
wind, rain, thunder and lightning. Debugging and installing the aircraft must strictly follow the operating instructions
When flying upwards, pay attention to keeping the aircraft at a distance of 1-2 meters from the user or other
people. Avoid the aircraft from crashing into the head, face, and body of people when flying or landing, which may
cause injury.

Keep away from humid environment

The inside of the aircraft is composed of many sophisticated electronic components and mechanical parts.

Therefore, it is necessary to prevent the aircraft from getting wet or water vapor into the aircraft body. Avoid
accidents caused by mechanical and electronic component failure. Please wipe the surface stains with a clean
cloth during maintenance.

Avoid controlling alone

The control skills of remote control aircraft are difficult to learn in the early stage. It is necessary to avoid flying alone
as much as possible, and the guidance of experienced persons is required.

Use this product properly

Please use original parts for modification or repair to ensure flight safety. Please operate and use within the scope
allowed by the product function, and must not be used for illegal purposes other than security laws.
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Safe operation

1. Please operate the remote control aircraft according to your own status and flying skills. Fatigue, poor spirits or
improper operation will increase the risk of accidents Probability.

2. Do not use it near ears! Misuse may cause hearing damage.
Keep away from high-speed rotating parts

When the aircraft rotor is rotating at high speed, please keep the pilot, surrounding people and objects away from the
rotating parts to avoid danger and damage.

Keep away from heat

The remote control aircraft is composed of metal, fiber, plastic, electronic components and other materials. Therefore,
itis necessary to keep away from heat sources, prevent sunlight, and avoid deformation or even damage due to high
temperature.
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4. Operating elements

4.1 Aircraft

1 CCW Motor/Propeller 5 Aircraft Battery
2 Head /Optical Flow Status Indicator Light 6 microSD card slot
3 Gimbal/Camera 7 Power switch and status indicator

4 CW Motor/Propeller
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4.2 Remote control

a Antenna i Pause

b RTH j altitude mode

¢ Mode Indicator Light k  GPS position mode
d Power Indicator Light | Recording video
e Power m Taking picture

f  Left Joystick n  Gimbal Adjustment
g Right Joystick o USB Port

h  One Key Takeoff/Landing
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5. Operation

5.1 Preparing The Aircraft
+ Unfold the aircraft, remove the gimbal cover.

The aircraft is folded inside the package. Follow the steps below to unfold the aircraft.

Step 2: Separate the propeller blades.

Step 3: Unfold the other arms and repeat step 1~/ Remove the gimbal cover. Complete.
with each arm.

+ Battery Installation

1. Insert the battery into the battery compartment from the bottom.
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+ If the battery is not installed properly, the aircraft may crash due to power-cut during flight.

+ Please use both hands to install the battery. Installing the battery with one hand may result in poor battery
installation.

2. Make sure that the latch on the battery is locked and the battery is in place.

+ microSD card Installation

The microSD card slot is located on the left side of the aircraft body.

Before installing the microSD card, open the microSD card slot cover as shown on the right picture, then insert the
card into the slot, and confirm that the card is in the right place, then close the card slot cover.

+ Please use micro SD card with transmission speed of Class 10 and above or UHS-1 rating.

+ Do not install or remove the micro SD card while the aircraft is powered on. Otherwise, errors will occur for the
data stored.
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5.2 Flight Modes

Position Mode

When the aircraft is in GPS mode, it can achieve accurate hover of the aircraft. When the GPS signal is weak, the
aircraft will automatically enter altitude mode or vision positioning mode.

Altitude Mode

In Altitude Mode, when the visual positioning conditions are satisfied, the aircraft will automatically enter the visual
positioning mode, in the visual positioning mode, the aircraft can hover stably with the vision positioning system.

+ Please click "CC (please change the icon to black color) on RC to change the current flight mode.

+ When position mode is on, all intelligent mode(including video mode,RTH) are available.
+  When Altitude mode is on(GPS is located), video mode is not available,RTH is available.

+ When Altitude mode is on(GPS is not located), all intelligent mode(including video mode,RTH) are not available.

5.3 Return To Home (RTH)

Aircraft has Return-to-home (RTH) function, and there are 3 types of RTH: one-key RTH, low battery RTH and lose
control RTH. When the GPS signal is good and the aircraft successfully records the return point, if the user turns on
one-key RTH, or the aircraft triggers low battery RTH, or the communication signal between the remote controller and
the aircraft is lost, the aircraft wilt automatically return to the return point and land. Before the aircraft takes off, when
the aircraft status indicator turns green and the GPS mode is displayed on the app, the current position of the aircraft
will be recorded as the return point.

One-key RTH
When the GPS signal is good (the aircraft status indicator is solid green), the aircraft can return to the return point via

the " é- " button on the remote control, and the return process is the same as lose control RTH. The difference is that
when the aircraft returns and begins to land, the user can control the aircraft through the joystick to avoid obstacles

and change the landing position. After pressing and holding the " é " button for more than 2 seconds to exit the
return, the user can regain control of the aircraft.

Low Battery RTH

During the flight, when the red light of the aircraft status indicator flashes slowly, the aircraft triggers low battery RTH.
During the landing, the user can control the aircraft by joystick to avoid obstacles and change the landing position.

Lose Control RTH

When the GPS signal is good (the aircraft status indicator is solid green), the compass is working normally, and the
aircraft successfully records the return point, if the remote control signal continues to be lost for more than 2 seconds,
the flight control system will take over the control of the aircraft and control the aircraft to fly back to the last recorded
return point. If the signal of the remote controller is restored later during the flight, the return process will continue, but

the user can cancel the return and regain the control of the aircraft through the Pause button " é’ "
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Attentions:

+ The aircraft cannot avoid obstacles when it is flying back during the RTH process.

+ The aircraft cannot return to the Return Point if the GPS signal is weak or unavailable.

+ During RTH process, when the aircraft is flying above 30 meters, the aircraft will immediately perform the RTH
function; when flying below 30 meters, the aircraft will rise to 30 meters automatically and then perform the RTH

function.

+ Ifthe aircraft does not receive the satellite signal or the signal of the remote controller continues to be lost for more
than 2 seconds, the aircraft will not be able to return, and will slowly descend until it lands.

5.4 Aircraft LEDs And Status Indicator

a. Vision Positioning Status Indicator - LED

Flashing red light
Solid red light

Vision positioning failure

In vision positioning

b. Flight Status Indicator - LED

Solid blue light on start-up

Solid green light

Flashing green light

Red and blue light flashing alternately
Red and green light flashing alternately
Flashing blue light

Solid blue light

Solid red light

58

Self-inspection

RC and aircraft is paired, GPS is located

RC and aircraft is paired, GPS is not located
Horizontal calibration process

Vertical calibration process

RC and aircraft is not paired, GPS is not located
RC and aircraft is not paired, GPS is located

Serious error



Flashing red light
Red light flashes doubly

Green light flashes doubly

Low battery alarm
Alarm for severe low battery.

Beginner mode (GPS not positioned)

Blue and green light flashes alternately Compass data error

5.5 Remote Controller Status Indicator

%ﬁ_ﬂ*
@ o

OFF oN

a. Flight Mode Indicator - LED

Solid green light GPS mode

Solid red light Attitude Mode

b. Power Indicator -- LED

Flashing green light during charging N/A
Solid green light during charging ~ Charging complete N/A
Solid green light The remote controller is working normally N/A
Green light flashes slowly Low battery alarm; please charge B-B-B...
Green light flashes doubly The remote controller is idle for more than 9 minutes ~ B-B-B...

after power-on; the prompt disappears automatically
once operate
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5.6 Vision Position System

Consisted by ultrasonic sensor and camera , The vision system is composed by vision sensor and ultrasonic sensor,
The position information of drone can be obtained by vision sensor, and the current height can be judged by the
ultrasonic sensor, so that the precise positioning and safe flight of drone can be ensured.

Ultrasonic %

sensor v

Ultrasonic sensor

@

i

Optical flow
camera
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Vision Positioning System

The Vision Positioning System is typically used in indoor environment when GPS is weak or unavailable. It works best
when the drone altitude is less than 3 meters.

The precision of the vision system is easily affected by the light strength and features of the surface textures. It
would happen if the ultrasonic sensor could not work normally to detect the altitude when it is flying over objects
that is made by sound-absorbing materials. Once the vision sensor and ultrasonic sensor are both not available,
drone will switch to altitude mode automatically. Be cautious to operate the drone in the following situation.

Fly fast at an altitude below 0.5m.

Fly over monochrome surfaces (like pure black, pure red, pure red and pure green).
Fly over strong light reflective surfaces or surfaces prone to reflection.

Fly over water or transparent object surfaces.

Fly over moving object surfaces (such as crowds, swaying juggles and glass).

Fly over an area where light changes dramatically and rapidly.

Flyover surfaces extremely dark (lux<10) or extremely bright (lux>10,000).

Fly over material surfaces that absorb ultrasonic waves (like thick carpet).

Fly over surfaces without clear textures.

Fly over surfaces with highly repeating textures (small grid brick in the same color).
Fly over surfaces that are tilting over 30 degrees (could not receive the echo of the ultrasonic wave).

Flying speed should be controlled not to be too fast. When the drone is 1 meter against the ground, the flying
speed should not be over2m/s; When the drone is 2 meter against ground, the flying speed should not be over
5m/s.

Keep sensors clean at all the time.
The vision system is only effective when the drone is within the altitude of 3 meters.

Make sure that the light is bright enough and the surfaces is with clear textures so that the vision system can
acquire the movement information through recognizing the ground textures.

The vision system may not function properly when the drone is flying over water, low light ground and surfaces
without clear patterns or textures.

Do not use other ultrasonic device with a frequency of 40KHz when the vision system is in operation.

Since the visual positioning will emit ultrasonic waves that human ears cannot perceive, the ultrasonic waves may
cause the animals to be uneasy, please stay away from the animals when using.
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5.7 Drone Power Switch

Press and hold the power switch of the drone for about 1.5 seconds, the drone will power on. At this time, the drone
will sound a tone, and the front and rear lights will be on; press and hold again the power switch for about 1.5 seconds,
the drone will power off, and the front and rear lights will be off.

5.8 Drone Battery

~

Drone battery Balance charger

The drone battery capacity is 3100mAh, and its rated voltage is 11.4V. This battery uses high-energy battery cells.

() Lightison @ Lightis off

O . . . Battery capacity < 25%
O O . . Battery capacity < 50%
OOO®  Battery capacity < 75%
O O O O Battery capacity < 100%
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Check Battery Life
Press the battery power switch to display the current remaining capacity

:®:  Red light flashing, charging
®  Green light turns solid, charging complete

Charge

Be sure to fully charge the drone battery each time before flight. The drone battery must be charged using the officially
supplied dedicated charger. With 5V 2A adaptor, the charging time is about 270 minutes.

Please charge the battery as the following steps:

Step 1: Connect the USB power adapter and the battery balanced charger with a USB cable.

Step 2: Connect the USB power adapter with a household power outlet.

Step 3: Insert the flight battery into the balanced charger and make sure the connection is secure.

O Note

Adult supervision is needed when the drone is charging. Batteries are only to be charged under adult supervision.
Do not short circuit and squeeze the battery to avoid explosion.

The battery should not be short-circuited, decomposed or put into the fire; and the battery should not be placed
in high temperature and heated places (such as in the fire or near the electric heating device)

The model can only use the recommended charger. Regular checks should be made to check whether the
charger’s wires, plugs, housing and other components are damaged. When damaged, the charger should be
stopped using until repaired.

Charger is not a toy; charger can only be used indoors.

After the flight, the battery needs to be charged before storing. If not using it, it is recommended to charge the
battery at least once a month to avoid permanent battery damage due to excessive discharge.

Only5V USB power adapters that meet local laws and regulations can be used.
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5.9 Attach And Detach The Propellers

The propellers are pre-installed in the package. If the propeller is damaged during using, please replace the propellers
according to the following steps:

1. Use the screwdriver in the package to rotate 2. Attach complete
clockwise Twist in 2 screws

1. Use the screwdriver in the package to press 2. Detach complete
the screw counterclockwise Twist 2 screws out

+  Ifthe propeller with the A-mark is to be disassembled, choose the propeller with the A-mark for installation. If the
propeller marked with B-mark is removed, Just choose the propeller with B-mark to install

+ Make sure that the propeller A and propeller B are installed in the correct positions. The drone will fail to fly
normally if the propellers are installed improperly.

+ As the propellers are thin, be careful when installing them to prevent accidental scratches.

+ Please use the official dedicated propellers for replacement.

+ Propellers are consumables. Please purchase the official dedicated propellers if necessary.
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6. Remote Controller

6.1 Power On And Power Off

Power

orr(_(P)on

Power on and power off the controller by pressing the power button for more than 1.5 seconds.

Battery Life Check And Battery Charge

After turning on the remote controller, observe the status of the power indicator. When the power indicator light is four
green lights, it means that the battery is fully charged. When the power indicator light is single green flashing, it means
that the battery life is insufficient.

@:  Green light flashing (charging)

e Green light turns solid (charging complete)
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6.2 Function And Status Of Remote Controller
u|

Flight
mode
indicator

Flight mode switch

Flight Mode Switch Button

Dial the “ON/OFF” button to switch the flight mode of the drone. The flight mode indicator light, indicates the current
mode.

Indicator Light
Solid Green Light GPS mode
Solid Red Light Attitude Mode

Gimbal Adjustment

The shooting angle of the camera can be adjusted for better aerial photography experience. As shown in the figure
below, dial the pulley in the upper left corner of the remote control to control the camera pitch angle.

Slide the control slider to the

left, The camera rotates down

Slide the control slider to the
N right, The camerarotatesup =
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Photo / Video

Recording

Taking Picture
Video

press " n ", with "Beep" sound on RC, which means photo is taken successfully.

press " [IElM " with "B-B-" sound on RC, which means video start to record successfully, press " [IEl( " again, with
sound on RC, which means video stop to record successfully.

+ When the drone is not inserted with microSD card or the microSD card malfunctions, the photos and videos will
be stored on the mobile device, the quality of video files is relatively poor.

+ Please stop recording before turn off, otherwise it will cause file damage.

+ Pictures can not be taken when it's recording.

One-Key Takeoff / Landing

=
ja=nl
@ °
One-key : : 2)) o on
Takeoff/ Landing @
"y

Long press the " & " button for 2 to 3 seconds. When the remote controller beeps steadily, the drone will automatically
take off and ascend to the altitude of 1.2 meters and hover.

Long press the " < " button for 2 to 3 seconds. When the remote controller beeps steadily, the drone will land

vertically.
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RTH Button / Pause Button

= [ |

RTH

® = @

Pause

Long press " é " button, with “B-B” sound on RC, to start the RTH, The drone will fly back to the latest recorded
return point. The joysticks can not be used during the process of ascent and return. During its landing, user can toggle

the joystick to control the drone and decide the landing site. During its return, press the " & button again to exit
RTH mode, Then the user will regain control of the drone.

Short press the pause button, the aircraft will interrupt the current mode such as track, lose control return, waypoint,
quick shots, or orbit mode),and change to position mode.

! Attention:

+To ensure the return to home point as precise as possible, please fly the drone in open area (no tall buildings
in 50 meters of radius, flat in 10 meters of radius) with the GPS working well, Then the return to home function
will be able to activate.

+  With the GPS positioning mode turned on, it will automatically enter auto return to home mode if the remote
controller loses control.

+ Once the RTH mode is enabled, if the drone flies below 30 meters of altitude, the drone will automatically
ascend to 30 meters before returning to home point. If the drone flies over 30 meters of altitude, the drone
will return to home point at the current altitude. Please do not use other functions during the process of return.
Please ensure there are no obstacles in way of return in case of any potential accidents.
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Optimal Transmission Zone

Ensure that the drone is flying within the optimal transmission zone. To maintain optimal transmission performance,
adjust the remote controller and antennas and keep the space between controller and drone clear during the flight.

+ Please keep the drone flying within the range in front of the remote controller without any obstacles between the
remote controller and the drone.

+ ltis necessary to avoid the tip of the antenna facing the drone as much as possible, when the drone is in a poor
communication area.

6.3 Throttle Control Stick Mode
Mode 1

Ascend Ascend
Left rotation Right
Descend Descend

Right rotation Left
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Mode 2 (Default setting)
—

Ascend Forward
Left rotation Right
Descend Backward

Right rotation Left

Mode 2/ Mode 1 Switch

@+Q+© @+Q+©

Mode 2 Mode 1
+ Switch to Mode 2 (Default setting)

Before turning on, pull the left joystick to the lowest position, press the buttons " n "and" O " atthe same time, and
keep still, wait for the remote control to make a beep and the two green lights are on to complete successfully. Switch
to “mode 2 “,user can use it after restarting the remote controller.

+  Switch to Mode 1

Before turning on, pull the right joystick to the lowest position, press the buttons " I3 and " O " at the same time,
and keep still, wait for the remote control to make a beep and the two green lights are on to complete successfully.
Switch to “mode 1 “,user can use it after restarting the remote controller.
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7. Flight

7.1 Flight Environment Requirements
+ Do not fly the drone in bad weather such as high winds, snow, rain, foggy weather, etc.

+ Choose a wide, open place with no tall buildings surrounded as a flight site. Buildings that use a lot of steel bars
may affect the compass work and block GPS signals resulting in poor positioning or even inability to locate the
drone.

+  When flying, please keep drone in sight, away from obstacles, crowds, water, etc.

+ Do not fly in areas that have high-voltage lines, communication base stations or transmission towers, etc. to avoid
signal interference of the remote controller.

+ When flying above 5000m altitude, the performance of the drone battery and power system will be degraded due
to environmental factors, thus the flight performance will be affected. Please fly with caution.

+ GPS is not available for flight in Arctic Circle and Antarctic Circle.

7.2 Flight Restrictions and Flight Limits of Special Area

According to the air traffic control regulations and the drone management regulations of ICAQ and different nations’
air traffic control, drones must fly in the prescribed airspace.

7.3 Pre-Flight Inspection

+ Make sure the remote controller, drone battery, and mobile device are fully charged;
+ Make sure the propellers intact and installed correctly;

+ Make sure that front and rear arms and the blades are fully unfolded;

+ Make sure that the camera lens is clean;

+ Make sure the microSD card is installed correctly;

+ Ensure that the battery is firmly installed;

+Always use original components or accessories certified by the Manufacturer. The use of non-original accessories
may pose a hazard to the use of the drone.
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7.4 Basic Flight
7.4.1 Beginner’s Mode

For beginners, please turn on the beginner’'s mode. Once the mode is activated, the drone will locate its own position
by GPS before ready to takeoff. If the drone can not be controlled after takeoff, the RTH can be used to allow the
drone to return automatically.

7.4.2 Re-pair Remote Controller and Drone

The drone is pre-paired with the remote controller in the package, users can use it once turn it on.

However, if the remote controller is replaced or for other reasons that causes a failure in matching the drone and the
remote controller, please complete the binding as the following steps:

1.
2.

Turn on the aircraft and the remote control.

Open your phone and go to the Settings - WLAN menu to see the list of current Wi-Fi signal. User can see the
remote’s Wi-Fi signal: Ground-xxxxxx (xxxxxx is a serial number consisting of letters and Numbers).Please record
the serial number of the remote control for standby.

RC Setting
Gimbal Wheel Sensitivity
eeeec = -
Slow - ——————— rast
< c ‘ L
WI- FI Pair RC And Aircraft
v Ground-****** =
WiFi Bandwidth
3. Select the Wi-Fi Signal of the remote control and connect it.

7.

Open Gravitii app, choose “Drone—operation interface—setting—rc setting, click “pair RC and aircraft”.

The Wi-Fi name scanned will be displayed in the dialog, Please select the Wi-Fi of the aircraft, such as Drone-
xxxxxx and then click “OK”.

Enter the mobile phone “Settings” Wlan mean again and check the serial number of the remote control. If the serial
number has been changed, the binding has been completed, at this point, the rear arm indicator light of the aircraft
turns to green flashing or keeps on.

4.3 Drone Self-Diagnostic Tests

Power on the aircraft, make sure that the aircraft is placed horizontally for more than 30 seconds to self-diagnostic.

When the drone and Remote controller are connected successfully, the status indicator turns solid blue which
means that the drone enters the self-diagnostic tests procedure. At this time, please ensure that the drone is
statically placed on the horizontal ground.
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7.4.4 Compass Calibration

The drone has a built-in compass that ensures that the drone maintains an accurate heading during intelligent flight.
The compass status must be checked before each flight. If encounter the following situations, please recalibrate the
drone compass:

+ Before the flight to a new flight site.
+ When the drone status indicator shows that the compass has errors.
+ When the app and the drone remind to calibrate the compass.

+ When the drone experiences severe shifting during hovering or flying.

7.4.5 Compass Calibration via app
1. Enter calibration mode:

When aircraft and app connected, choose “Drone—operation interface—-setting—aircraft setting” click” Sensor
calibration- compass calibration”.

Aircraft Setting

Distance limit

Speed mode

Aircraft And App Binding

Sensor Calibration Horizontal Calibration

Sensor Calibration & [l i Sensor Calibration

2. Compass Calibration

When the app pops up a prompt, check the current environment and keep away from metal objects as prompted. Then
tap the “Calibration” button, in this case, when the status indicator on the rear arm of the drone flashes blue and red
alternately, the compass calibration mode starts.

Horizontal Calibration : When the app prompts to rotate the drone horizontally, place the drone horizontally in the
hand, then turn the drone horizontally until the status indicator on the rear arm of the drone changes to an alternatively
flashing red and green light, which means that the horizontal calibration is successful.

Vertical Calibration : when the app prompts to place the drone’s head to be up and rotates, place the drone in the
hand and ensure that the drone body is perpendicular to the ground; then rotates the drone horizontally. When the
status indicator on the rear arm of the drone turns green (solid or flashing), the compass is successfully calibrated,
At this time, the app will prompt “Calibration Successful’, then tap “Finish” to end the calibration process, If the status
indicator turns to solid red light for about 6 seconds, The compass calibration fails. Please go to another location and
re-calibrate.
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After changing the flight site, make sure to calibrate the compass before the first flight.

If the aircraft indicator flashes blue and green alternately during flight, which means that the compass is
abnormal and need to calibrate.

Stay away from the environment with magnetic interference when calibrating, otherwise the calibration may fail.

Do not calibrate in areas with strong magnetic fields, such as magnetic mines, parking lots, and building areas
with underground reinforcement.

Do not calibrate with carrying ferromagnetic materials such as keys, mobile phones, etc.

Do not calibrate when large pieces of metal are nearby.

Horizontal calibration Vertical calibration

7.5 Basic Flight Operation Steps

1

© o N oo o B~ W DN

Place the drone in a wide open area that its front is user’s front.

Turn on the drone and remote controller.

Connect the remote controller with the drone and then proceed drone self-diagnostic tests.
Connect the app with mobile device and enter into the FPV interface.

Unlock the drone after the app indicate: ready go.

Change the speed mode(calm node, Normal mode, Sport mode) before flight.

Pull up the throttle stick then the drone takes off, and control the drone flight by left/right stick.
Pull down the throttle stick to land the drone.

Pull down the throttle stick to the bottom position and keep for 3 seconds to lock the drone.

10 Pull out the battery from the drone and then turn off the remote controller

Video Suggestion and Tips:

1.

Make sure components of the drone are normal before flight.

2. Choose sunny, windy weather for recording.

3. Perform test flights to establish flight routes and to preview scenes.
4.
5

. Choose appropriate gimbal shooting angle.

Push the control stick gently to keep the drone movement smooth and stable.
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7.6 Remote Controller to Control Flight

7.6.1 Power on

Put the drone on the flat surface, turn on the Remote controller and drone successively, wait for drone on flat ground
for about 30 seconds for self-diagnostic tests.

When the aircraft indicator light turns from flashing or solid blue to flashing or solid green, which means the Remote
controller and drone are connected.

7.6.2 Connect app
Click WLAN setting, and click “Ground-XXXXXX", exit Settings Options after Wi-Fi Connection Successfully.

GRAVITII REALY fl & 2% Safe To Fly (GPS)

Wi-Fi
v Ground-******

.))

Start Flying

Open Gravitii app to check whether the drone status in the upper left corner is connected. If “connected “ is displayed,
click “start flying” to enter operation interface.

+ Please maintain the current wifi connection and not switch to the mobile network.

+ Use app to monitor the image and the current state of the aircraft.

7.6.3 GPS Signal Status

+ When the status indicator of the drone is solid green, it indicates that the GPS positioning is normal, and the drone
can take off safely.

+  When the green light flashes on the drone status indicator, it indicates that the GPS signal is weak or no signal, and
altitude mode can be selected for operation (this mode is difficult to operate, it is not recommended for beginners).

+ Set the aircraft up and get ready to take off after the aircraft indicator light turns solid green (indicating good
GPS signal)

+ Please choose an open and spacious field. Tall steel structures and metal materials will interfere the compass
and GPS.
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7.6.4 Operate the Drone Takeoff
+  Method 1: Takeoff manually

Toggle the left and right joysticks outward as to get the propellers started to rotate.
+  Method 2: One-key takeoff

Long press the "% button for 2 to 3 seconds. When the remote controller beeps steadily, the drone will automati-
cally take off and ascend to the altitude of 1.2 meters and hover.

" )’

Left joystick Right joystick

7.6.5 Flight Control by Remote Controller
After takeoff, control the flight of the drone as shown.

Mode 1
® Left joystick: ® Right joystick:
1. Forward 6 Ascend
® @ 2. Backward @ ® 7 Descend
3. Left Rotation 8 Left
@ 4. Right Rotation ® 9 Right
Mode 2
® Left joystick: ® Right joystick:
1. Ascend 5. Forward
® @ 2. Descend @ ® 6. Backward
3. Left Rotation 7. Left
@ 4. Right Rotation ® 8. Right
Landing

Please be aware to avoid the crowd and obstacles, and ensure that the drone is hovering over the landing site before
landing. Choose an open and flat space as landing site.

Method 1 : Land manually

Slowly toggle the throttle joystick to control the drone to land. When the drone lands on the ground, continue to toggle
the joystick towards the lowest position until the propellers stop rotating.
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Method 2 : One-key landing

Long press the " S " button for 2 to 3 seconds. When the remote controller beeps steadily, the drone will land
vertically.

Power off

After completing the flight, turn off the drone first and then the remote controller.

Please do not touch the motor after the aircraft just landed!

8. Gravitii app

8.1 Download app

Drone RESLY GRAVITII REdLY

Not conneet ted ® Connected

Interface Overview Start Flying

nnnnnnnnnn

Be sure to connect the app before flying the drone. User can control the flight, operate the gimbal/ camera and set
flight parameters of the drone via the app.

Scan the QR code to download app

Please make sure that the mobile software environment is Android 6.0 or above and 10S 9.0 or above, otherwise the
app may not be installed successfully or may work with errors.
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8.2 Photos And Videos Saving

If a SD card is not installed, the video and photos will be saved to the mobile app. In this case, the video quality is
relatively poor (not recommended).

If a SD card is installed in the drone, the videos and photos will be saved to the SD card. In this case, the video
quality is much better (recommended).

The videos and photos on the SD card can be transferred to the mobile app.
The FPV transmission quality and distance varies by different mobile phones and different environmental situations.
Please fly the drone in an open and undisturbed environment as possible for a better FPV transmission experience.

The actual test indicates that the maximum FPV transmission distance approach 5000 meters in an interference-
free environment.

8.3 Interface description

a bc d e f g h

Safe To Fly (GPS)  Za26 VS: 15 m/s

m
i
n
k
0
p
q
Main interface
a Back to homepage Back to homepage
b Remote control signal Displays the signal strength of the current remote control.
¢ Mobile GPS accuracy Display GPS accuracy of mobile phone.
d GPS signal Show the number of GPS currently connected to the aircraft.
e Battery life Display the current battery life of the aircraft.
f  Flight mode and status prompt Display the status and mode of the current aircraft
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Aircraft flight status data

General settings

One key takeoff

One key landing

RTH

Video mode

Map

Photo/Video switch
Photo/Video start
Camera setting
Album

ft S@ i

D: The distance between the current position of the aircraft and the take-
off point.

H: The altitude of the aircraft’s current position and take-off point.

HS: The current horizontal flight speed of the aircraft.

VS: The current vertical flight speed of the aircraft.

Click to enter the general settings menu.

Before the aircraft takes off, the take-off icon " PRI displayed. After

clicking, the aircraft will automatically take off and hoverata height of
1.2 meters.

After the aircraft takes off, the landing icon " X displayed, and
the aircraft automatically descends to the ground after clicking, will
automatically take off and hoverata height of 1.2 meters.

Aircraft is in the "automatic return” state.

Switch flight modes, or start Video mode.

Tap to enlarge the interface and display the map near the current location.
switch between photo and video mode.

Control the start or stop photo/video.

Camera parameter setting

Tap to enter the album to view the photos or videos taken.

Aircraft Setting

Distance limit
Speed mode

Aircraft And App Binding

ng

Sensor Calibration Horizontal Calibration Compass Calibration
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General settings
+ Aircraft Setting

Beginner mode

Height limit

Distance limit

Speed mode

Aircraft and app binding

Sensor setting

+ RC setting

Gimbal wheel sensitivity
Pair RC and aircraft
WiFi bandwidth

WiFi channel switching
+ Battery settings
Battery status Preview
Low battery alarm
Flight time

+ Other settings

Find the aircraft

Grid

Version information

80

activate “Beginner mode” before take-off, flight distance and altitude will be
limited, the default flight distance is 50 meters and the flight altitude is 30 meters.

set the limited flight altitude. The default is 120m.
set the limited flight distance. The default is 2000m.
5m/s(C: calm mode) x 10m/s(N: normal mode) x 19m/s(S: sport mode)

If need to change the account, user need to unbind the current app with the
aircraft first.

For compass or Horizontal calibration, refer to relevant instructions for its function.

Adjust the maximum pitch speed of gimbal.

Pair the remote control with the aircraft (refer to relevant instructions).
Setting 10M or 5m bandwidth

Reasonable channel setting can avoid interference.

Display the battery life, voltage, temperature.
Set the warning power alarm, the default is 10%.

Displays the remaining flight time.

Find the lost aircraft through the navigation function.
Itis used for the composition calibration of picture viewfinder.

Display version information.



8.4 Flight Mode Description

When the aircraft GPS has been positioned (the aircraft status indicator is always green), the flight can be unlocked.

Click the " =2 " to change the flight mode on app.

Aircraft Setting

Distance limit
Speed mode

Aircraft And App Binding

Sensor Calibration Horizontal Calibration Compass Calibration

Normal mode

After the aircraft starts, the default mode is normal mode. In this mode, the aircraft will be positioned automatically by
GPS, so it has good flight stability and safety.
m VS: 15 m/s

& s Safe To Fly (GPS) E ?525 m  HS: 8 m/s =

Operation X

Dronie

Normal mode
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~J Follow me

In this mode, the aircraft will follow the mobile device.

Safe To Fly (GPS) BE S e & @ Safe To iy (6PS)

Operation

Follow Mo 4 3 o E ) & sz Follow me

3. Aim to the right target 4. Start Follow me
o
ffffffffffffffffff e
ELYs
The drone will follow the mobile phone with 5 meters
in distance.
N—

+  When using follow me mode, please pay attention to the GPS signal condition :
1 Follow me Mode can be used when the GPS signal is full on the app.

2 Follow me Mode is not advised to be used when the GPS signal on the app is not full. If user need to use it, be
sure to pay close attention to the drone condition and the surrounding environment !

3 Follow me Mode must not be used when the GPS signal on the app is poor !
+ Environment condition:

In order to ensure accurate return position, please choose a wide and open area (no large buildings within 50 meters
and no barriers within 10 meters) and ensure the GPS signal is good so that the RTH function can work normally.
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Waypoint

In this mode, user can choose"flight point" or "flight route" to plan the flight.

Safe To Fly (GPS)

Operation

Waypoint Flying

2. Click "Waypoint mode"

® nia o a H:6 m VS: 15 m/s =
G @ s Waypoint D: 1526m  Hs: 8 mfs =

Button Description

a Mode Switch choose another mode or close waypoint.
b View Switch Map view/FPV switch.
c 3D/2D Switch 3D/2D switch.
d Flight Route Setting route to plan flight.
Flight Point Setting point to plan flight.
f Location Of Aircraft Show the location of aircraft.
g Location Of Phone Show the location of phone.
h Re-Set Re-set the point or route.
i Start/Stop Switch Start to stop the waypoint.
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n
Jb [Flight Route]

1. Within the circle (radius 100m) in the current map, set the route according to the demand of aerial plan.

2. Click Start to execute the flight route.
3. During the flight, if click Stop, the flight route is temporarily turned off, the aircraft will hover at the current position.

H: 6 m

f S M@ & @se» Waypoint BF EEEm

&

Using finger to draw the route.

H: 6 m

f S m & @ Waypoint BF EEEm

&

Click start to execute the flight route.
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L(:)J [Flight point]

1. Within the circle (radius 100m) in the current map, set the points according to the demand of aerial plan.
2. Click Start to execute the flight point.

3. During the flight, if click Stop, the flight point is temporarily turned off, the aircraft will hover at the current position.

RC D 3 73 . H: 6
[ Gl R 52% Waypoint o

Using finger to draw the points.

H: 6 m vs

f S M@ & @se» Waypoint BF EEEm

&

Click start to execute the flight point.
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Please make sure the aircraft and mobile phone are fully charged before use.
Video mode:Rocket,Dronie,Helix,Boomerang,Circle.

During the flight, if the “one key return or automatic landing” function is executed, the aircraft will exit video mode
and immediately execute the one key return or automatic landing command.

For safety and avoid property damage, please use the guidance flight function carefully. When using,
please choose outdoor open, barrier free space, and away from the crowd. Please observe the current flight
environment carefully and set a safe flight altitude.

8.5 Video Mode

A
Rocket

The aircraft rises vertically and the camera looks down at the target to shoot.

Safe To Fly (GPS) . = Safe To Fly (GPS)

Operation
W

g

3. Aim to the right target 4. Click start to execute
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4

Dronie

As the aircraft retreats and rises, the camera follows the target.

Safe To Fly (GPS)

Safe To Fly (GPS)

Operation

A :
L .

Foseet

2. Click " Dronie mode"

Dronie ; o Dronie

3. Aim to the right target 4. Click start to execute

Helix

The aircraft takes the mobile device as the target center, and takes pictures by spiral rise.

Safe To Fly (GPS) b = Safe To Fly (GPS)

Operation

2. Click " Helix mode "

1. Click" )"
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Boomerang

The aircraft takes the initial location as the starting point, flies around the target in an elliptical trajectory, and flies

back to the starting point for shooting, so as to ensure that there is enough space around the aircraft. (30 m radius
around, 10 cm above)

Safe To Fiy (GPS) Safe To Fly (GPS)

He 6
b 1e2

Operation

1. Click" £9"

3. Aim to the right target

4. Click start to execute
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Circle

The aircraft will rotate automatically with its current position as the center of the circle, (during flight, control the aircraft
to move forward or backward, and change the surrounding radius. Push the throttle rocker to change the flight altitude
of the aircraft.)

Automatic Manual

Safe To Fiy (GPS) ) Ts2s = G S @ Safe To Fiy (GPS)

Safe To Fly (GPS) B B T o 52t Safe To Fly (GPS)
Operation Operation

A
L Automatic 1w L

Automatic

2. Automatic:click’circle mode”, then choose 2. Automatic: click “circle mode”, then choose
Automatic Manual

3. Aim to the right target 3. Aim to the right target
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4. Click start to execute 4. Controlling the drone to move backward by RC to
adjust the orbiting radius.

9. Declaration of Conformity (DOC)

Conrad Electronic SE, Klaus-Conrad-Strale 1, D-92240 Hirschau hereby declares that this product conforms to the
2014/53/EU directive.

Click on the following link to read the full text of the EU declaration of conformity:

www.conrad.com/downloads

Enter the product item number in the search box. You can then download the EU declaration of conformity in the
available languages.

10. Disposal

10.1 Product

Electronic devices are recyclable waste and must not be disposed of in the household waste. At the end of
its service life, dispose of the product in accordance with applicable regulatory guidelines.

mmmm  Remove any inserted (rechargeable) batteries and dispose of them separately from the product.

10.2 (Rechargeable) batteries
You as the end user are required by law (Battery Ordinance) to return all used (rechargeable) batteries.
Disposing of them in the household waste is prohibited.

Contaminated (rechargeable) batteries are labeled with this symbol to indicate that disposal in the domestic
waste is forbidden. The designations for the heavy metals involved are: Cd = Cadmium, Hg = Mercury, Pb
= Lead (name on (rechargeable) batteries, e.g. below the trash icon on the left).

Used (rechargeable) batteries can be returned to collection points in your municipality, our stores or wherever
(rechargeable) batteries are sold.

You thus fulfill your statutory obligations and contribute to the protection of the environment.
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11. Technical data

11.1 Aircraft
Size(Unfold) (L X W X H) ..ooovrrvniieiines 182 x 255 x 74 mm
Size(Fold) (L X W X H) cooevererreieeieieines 170 x 108 x 74 mm

Wheelbase................ ...280 mm

WEIGt ... 5159

Max Ascent SPeed...........couwrvvrverneireiineinenns 5 m/s (sport mode), 2 m/s (Normal mode), 2m/s (Calm mode)

Max Descent Speed.........ccccovvviverneireiiriinnnns 2 m/s (sport mode), 1.5 m/s (Normal mode), 1.5 m/s (Calm mode)

MaX SPEEA ......c.vuiiriiiriiriieseieeeeeeeis 19 m/s (sport mode), 10 m/s (Normal mode), 5 m/s (Calm mode)

Max Service Ceiling Above Sea...........c.cceune. 5000 m

Max Flight TIMe ......ocorvvierirrnerncrereene 31 mins (no wind at a consistent 21 km/h, also effected by
environment, Temperature, humidity)

Operating Temperature Range...........cccocueeeee 0to +40 °C

Satellite Positioning Systems ...........ccccecunienee GPS/GLONASS

Hover Accuracy Range vertical: +/- 0.5 m + 0.2 m (ultrasonic system, optical flow system
works)
horizontal +/- 1.5m + 0.3 m (ultrasonic system, optical flow system
works)

Operating Frequency.........c.cccoveeneerieneinnines 5745 - 5825 MHz

Maximum flight height............cccovniniinine 120 m, maximum 500 m (need to change setting on app)

11.2 Optical flow system

Optical flow SyStem.........ccceeveenerneeneeninisinnnns yes

Operating Environment.............cccocverviniiniinns Surface with clear pattern and adequate lighting (lux > 15)

Velocity RaNGe.......c.ccvueviriieieienicrseres <1.5m/s at 6.6 ft (2 m) above ground

Altitude Range-..........ccveverneieinnienicrne, 05-5m

11.3 Ultrasonic altitude system

Ultrasonic altitude system.........cc.cccovererreienne yes

Operating Environment............ocooveveerenininnnns except for surface of water or ground of absorbing material(such a
thick carpet)

Velocity RANGE.......ccocuuiiieieieicisees <3mis

Altitude Range ........ccvveveriereireienicrneeis 0.2-45m

S
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11.4 3-axis gimbal
StabIliZatioN ... 3-axis (pitch:+30/-120°, roll:+ 35°,course:+30°)
Controllable Range...........coviveninininisinnnns pitch: -90°~0°

11.5 Camera

SENSOT ...t Ambarella A12, SONYCMOS

IMaGE SIZ€.....ooivriiiie e 5120 x 3840(20MP)

Video Recording Resolution............cccceieennn. 3840 x 2160

Maximum Video Bit..........ccovrrvrvrernereiniinnnne 60 Mbps

Supported File Systems ..........c.coucevevereceniei FAT32 (<=32GB) / exFAT (>32GB)

PROLO oo JPEG/JPEG+DNG

VIABO oo MP4

Supported SD Cards .........c.cocvvreenirienirnnines microSD; max capacity: 128GB. UHS-I Speed Grade 3 rating
required

Operating Temperature Range...........ccccovuenene 0to +40°C

11.6 Battery

CaPACHEY.....ocereeicieeiei e 3100 mAh

VOIAGE. ... 114V

Battery TYPE ..o Li-ion 38

ENEIGY ..o 35.34 Wh

Net WeIght.......c.oceiirneeeceseseee 196 g

Charging Temperature Range ... ...0to +40 °C

Max charging POWET ..........ccovveruerneirecereernnene 3B/W

charge time........cocveverininieieeeeeeeees <5 h (with 5V 2A adapter)

11.7 App

MODile AP ... Gravitii

Live View Quality .........coocrveeriiniiniinireiiciens 720p

FPV transmission distance..............c..ccccevueuee. 600m

Video MO ..o dronie, rocket, circle, helix, Boomerang

Required Operating Systems .........cccccovueveenas Android 6.0 above, 10S 9.0 above
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11.8 Charger
INPUL. e 5V 2 A (recommended)

OUIPUL.....ooad 435V 0.7A"3

11.9 Remote Controller

Operating Frequency...........cccovneneniniinninns 5745 - 5825 MHz

Max Transmission Distance............c.ccccuvuuune. 600 m

Operating Temperature Range ............c.coc.evened 0to+40°C

TranSMISSION POWET..........cvuurereerrererercrineirenies FCC: <26 dBm CE: <14 dBm SRRC: <=20 dBm
Operating Current/Voltage LS00mA@3.7V

Supported Mobile Device Size .........cccccvvvnnne Thickness Supported: 6.5 - 8.5 mm
Battery capacity (Duilt-in........c.cccvvvvereiireinenne 3.7V 2600 mAh

Battery type ..o Li-ion 18650

Battery POWET .........ocviviniinieeceseeiens 9.62 Wh

Charge. ... USB

Maximum charge POWET ...........ccccvneerereriennne 5W

Charge time .......c.ccvevinireeees <3 h(with 5V 2 Aadapter)

93









(@® Dies ist eine Publikation der Conrad Electronic SE, Klaus-Conrad-Str. 1, D-92240 Hirschau (www.conrad.com).

Alle Rechte einschlieBlich Ubersetzung vorbehalten. Reproduktionen jeder Art, z. B. Fotokopie, Mikroverfimung, oder
die Erfassung in elektronischen Datenverarbeitungsanlagen, bediirfen der schriftlichen Genehmigung des Herausgebers.
Nachdruck, auch auszugsweise, verboten. Die Publikation entspricht dem technischen Stand bei Drucklegung.

Copyright 2021 by Conrad Electronic SE.

This is a publication by Conrad Electronic SE, Klaus-Conrad-Str. 1, D-92240 Hirschau (www.conrad.com).

All rights including translation reserved. Reproduction by any method, e.g. photocopy, microfilming, or the capture in
electronic data processing systems require the prior written approval by the editor. Reprinting, also in part, is prohibited.
This publication represent the technical status at the time of printing.

Copyright 2021 by Conrad Electronic SE.

2346659_2346660_v3_0821_02_jh_m_2L (1)




