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[EN] INSTALLATION INSTRUCTIONS

1. Product description

The device detects the movements and the presence of persons using a passive infrared sensor (PIR) and a high-frequency sensor (HF). The dual technology allows the
detector to adapt to the environment in the optimum way because the PIR sensor detects thermal radiation and the HF sensor detects movements (Doppler principle).
The PIR sensor reacts most sensitively to movements which are tangential to the monitored area (1a).

Movements directly towards the detector have a reduced sensitivity of approx. -50% (1b).

The HF sensor reacts most sensitively to movements directly towards the detector (1c).

Movements which are tangential to the monitored area have a reduced sensitivity of approximately -50% (1d).

The detection area (1e) of the HF sensor depends on the environment. Reflections on walls may extend the detection area.

Room elements made of glass, wood or gypsum may allow the HF signal to pass through them.

The detection of movements can be made by only one sensor or as a result of logical links between both sensors.

The detector does not switch until the brightness drops below the set value (twilight threshold).

The switching duration is extended as long as movements (entire area (1f)) or the presence of persons (presence area (1g)) are detected.

The detector detects an increase in daylight after switching on and, if there is sufficient daylight, switches off automatically.

The detector can be operated in semi-automatic mode or in automatic mode.

The mode has to be set using a remote control. The detector is set to automatic mode on delivery.

The detector can be configured using a hand-held transmitter (available as an accessory) and manually during operation.

Products which are indicated as accessories are not included in the scope of delivery.

2. Application
The detector is suitable for indoor use and use in a protected outdoor area to control lamps or automatic stairwell systems.
When used outdoors, the detector should be operated in PIR or PIR + HF mode as the other modes may trigger a detection if it rains.
Adhere to the following during installation:
— Install only on stable ceilings.
— Mask moving objects in the monitored area by covering up the lens.
= The detector has to be used in PIR mode for moving objects.
— Do not place any lamps underneath or next to the detector at a distance of less than 1 m away (2a).
— Keep a minimum distance of 4 m between two detectors.
= The HF sensors will otherwise influence each other.
— Do not install in direct cold (2b) or hot air flows (2c) (PIR).
= |n an air current the detector has to be used in HF mode.

3. Safety notes
Ensure that the electrical lines are de-energised before installation.
Installation is only permitted by electricians in compliance with local legislation.

4, Installation (4)

The detector is intended for ceilling installation at a height of 2 to 4m.

The diameter @ of the monitored area depends on the installed height (1e).
Install the detector as follows:

— Remove the front cover by turning it anti-clockwise, then unscrew the upper section of the detector.
— Mark and drill the drilled holes in the desired installation location.

— Pull the cable through the cable ducts (5f).

— Fasten the detector with a set of screws/dowels.

— Wire the detector according to item 5.

— Fit and screw back on the upper section of the detector.

— Configure device accrding to item 7.

— Fasten the front cover by turning it clockwise.

5. Wiring (7)
The electrical circuit must be protected with a circuit breaker. The external push-button switches the
current conduction line to the R terminal. Use push-buttons without a glow lamp and keep wires short.

Current conduction line L
Neutral conductor N
Switching output relay D1,D2
External push-button (optional) R
Slave detector (optional) S

To create a master / slave circuit with several Dualtec detectors, the detectors must be wired according to diagram (7d).
Note: The Dualtec slave detector must be configured with Lux = 2000, Time = 1L and Mode = Auto.

6. Connection of loads

High inrush currents shorten the service life of the relay which is integrated in the detector. Adhere to the technical specifications provided by the manufacturer of
the lamps and lighting equipment to avoid overloading the relay (3a-b). To keep the circuit well-arranged, we recommend switching no more than 3—4 detectors in
parallel. If there is an above-average number of switching cycles or in case of increased loads, we recommend switching the load via an external contactor.

7. Configuration

The detector is ready for operation about 1min after mains connection. Parameter changes must be made during operation either by adjusting the device’s potentio-
meters or using the remote control (accessory). The pause duration for pulses can be set to 20 (default) or 60s. This is only possible with the remote control.
Time: TIME determines the delay after the last movement (Pulse [IL], 10s to 20 min) (5¢).

Twilight threshold: LUX gradually sets the trigger threshold of the twilight sensor between ¥ day mode and ) night mode (5b).

Range: SENS sets the detection range of the PIR sensor and of the HF sensor (5d).

Mode: MODE toggels between semi-automatic (SEMI-AUTO) and automatic mode (AUTO) (5e).

Technology: The sensor technology provides the following setting options (5a):

Technology Logic Sensitivity Range Application

HF / PIR" OR" Highest Max. @40m |Underground parking, warehouses, maximum detection capabilities

HF = Max. @16m | Obstructed rooms (i.e. partition walls), fail-safe against cold or hot air flows
PIR, HF / PIR? (ON, OFF) |— V Max. @40m  |Restrooms, detection throughout the entire room incl. up to 3 cubicles

PIR = Max. #40m |Indoor and outdoor applications, detection in full line of sight

PIR + HF? AND? Robust Max. @16m |Indoor and outdoor applications with maximum disturbance immunity

" Triggers as soon as HF or PIR sensors detect movement

2 Triggers only if PIR sensor detects movement, extends delay time through PIR or HF detection. After switch off, the HF sensor is still active for 5s
and can switch on again. After this time, only the PIR sensor can switch on.

3 Triggers only if both HF and PIR sensors detect movement at the same time

8. External button

SEMI-AUTO mode requires the connection of an external push-button as the light has to be switched on using the push-button (7a). In AUTO mode the external push-
button (7¢) is optional because the light is switched on automatically upon motion detection. The light can be switched on and off at any time by the push-button.
Both conditions (ON and OFF) are extended with each detection. After the last detection, the condition is still active for the set delay time. Press and hold the push-
button to switch the detector to the 6h ON and 6 h OFF conditions.

The conditions 6h ON and 6 h OFF are cancelled before the time elapses by pressing the push-button again briefly:

— Press push-button for 0.1-2.0 seconds = automatic mode (ON/OFF)

— Press and hold push-button for 2.0-4.0 seconds = 6h ON

— Press and hold push-button for > 4.0 seconds = 6h OFF

9. Display
The following statuses are indicated by the LED. Parameter changes can be made at the detector’s potetiometers or by using
the remote control (accessory). When a parameter change is confirmed, the detector briefly switches off the relay output.

Status LED indication Duration

Start-up 11 approx. 1min, short flashes
Parameter change 111 3x short flashes

Movement detection . HF = blue, PIR = red, 1x long flash
6h ON or 6h OFF . . . . 6 hours, long flashes

In test mode the detection type is also displayed:

Display
Detection type (LED lights up constantly) Logic Activated detector
PIR + HF white AND Relay switches when PIR AND HF detect simultaneously
PIR / HF green OR Relay switches when either PIR OR HF detects
PIR red Only PIR PIR
HF blue Only HF HF
PIR, HF / PIR green, red Hybrid Relay ON: only PIR, by extension PIR or HF detection

10. Troubleshooting

The switching output does not switch:  The switching output switches too frequently:

— Twilight threshold too low — Reduce the range

— Check the lamp — PIR sensor: Cover the lens

— Check the fuse protection — Both sensors active: switch to PIR + HF
—Twilight threshold too high

11. Technical data

230V AC~50Hz

max. 2300W, 10A (230V AC) (cos ¢ = 1.0)
max. 1150VA, 5A (230V AC) (cos ¢ = 0.5)
LED 350W

Microwave transmission power <0.2mW (5.8 GHz)

Detection area 360°

Detection range PIR max. 40m at 3m height

Detection range HF max. 12m at 3m height

Supply voltage

Switching power

Lux level control 5-2000Ix

Timer control Pulse, 10s to 20 min
Protection class I

Protection type P54

Temperature range -20 to +40°C
Dimensions (LxWxH) 0130x83mm
Connection terminal 02.5mm

Hereby, Niko declares that the radio equipment type Swiss Garde 360 Presence Dualtec Master is in
compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at
the following internet address: www.niko.eu/zublin

The crossed-out wheeled dust bin symbol indicates that products must be
collected and disposed of separately from household waste. Use an official
= CoOllecting point or contact your retailer where the product was purchased.
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m INSTALLATIONSANLEITUNG

1. Produktbeschreibung

Der Melder erkennt Personenbewegungen und Personenanwesenheit mittels Passiv-Infrarot Sensor (PIR) und Hochfrequenz Sensor (HF). Die Dualtechnologie ermdglicht
die optimale Anpassung des Melders an die Umgebung, weil der PIR Sensor Warmestrahlung und der HF Sensor Bewegungen (Dopplerprinzip) detektiert.
Der PIR Sensor reagiert am empfindlichsten bei Bewegungen, die tangential zum iiberwachten Bereich verlaufen (1a).

Bewegungen, welche direkt auf den Melder zu erfolgen, haben eine reduzierte Empfindlichkeit von ca. -50% (1b).

Der HF Sensor reagiert am empfindlichsten bei Bewegungen direkt auf den Melder zu (1c).

Bewegungen, die tangential zum (iberwachten Bereich verlaufen haben eine reduzierte Empfindlichkeit von ca. -50% (1d).

Der Erfassungsbereich (1e) des HF Sensors ist abhdngig von der Umgebung. Reflexionen an Wanden kdnnen den Erfassungsbereich erweitern.
Raumelemente aus Glas, Holz oder Gips konnen das HF Signal durchlassen.

Die Detektion von Bewegungen kann sowohl mit nur einem Sensor wie auch mit logischen Verkniipfungen der beiden Sensoren erfolgen.

Der Melder schaltet erst, wenn der eingestellte Helligkeitswert (Ddmmerungsschwelle) unterschritten ist.

Die Schaltdauer wird verldngert, solange Personenbewegungen (gesamter Bereich (1f)) oder Personenanwesenheit (Prasenzbereich (1g)) detektiert werden.
Der Melder detektiert die Zunahme des Tageslichts nach dem Einschalten und schaltet bei geniigend Tageslicht automatisch aus.

Der Melder kann im Halbautomatik oder im Automatik Modus begreieben werden. Der Modus muss Uiber eine Fernbedienung eingestellt werden.

Bei Lieferung ist der Melder im Automatik Modus.

Der Melder kann mittels Handsender (als Zubehar erhéltlich) konfiguriert und im Betrieb manuell konfiguriert werden.

Produkte, welche als Zubehdr erwdhnt werden, sind nicht im Lieferumfang enthalten.

2. Anwendung
Der Melder ist fiir den Innenbereich und den geschiitzten Aussenbereich zur Steuerung von Leuchten oder Treppenhausautomaten geeignet.
Im Aussenbereich sollte der Melder im PIR oder PIR + HF Modus betrieben werden, da die anderen Modi bei Regen eine Detektion auslésen kénnen.
Bei der Installation beachten:
— Nur an stabilen Decken montieren.
— Bewegliche Gegensténde im tberwachten Bereich durch Abkleben der Linse ausblenden.
= Bei bewegten Gegenstanden muss der Melder im PIR Modus verwendet werden.
— Keine Leuchten unterhalb oder weniger als 1 m neben dem Melder platzieren (2a).
— Mindestabstand von 4 m zwischen zwei Meldern einhalten.
= Die HF Sensoren beeinflussen sich sonst.
— Nicht in direkten Kélte- (2b) oder Wéarmeluftstrom (2c) montieren (PIR).
= |m Luftstrom muss der Melder im HF Modus verwendet werden.

3. Sicherheitshinweise
Vor der Installation priifen, dass die elektrischen Leitungen spannungsfrei sind.
Die Installation darf nur durch Elektrofachpersonal unter Einhaltung der landesiiblichen Vorschriften erfolgen.

4. Montage (4)

Der Melder ist fiir eine Deckenmontage von 2 bis 4 m Hohe vorgesehen.

Der Durchmesser @ des (iberwachten Bereichs ist abhéngig von der Montagehche (1e).
Zur Montage:

— Frontabdeckung mittels Drehung im Gegenuhrzeigersinn entfernen, danach Melder Oberteil abschrauben.
— Bohrldcher am gewiinschten Montageort anzeichnen und bohren.

— Leitung durch Kabeldurchfiihrungen ziehen (5f).

— Melder mit Schrauben/Diibel Set befestigen.

— Melder geméss Punkt 5 verdrahten.

— Melder Oberteil anbringen und anschrauben.

— Konfiguration geméass Punkt 7 durchfiihren.

— Frontabdeckung mittels Drehung im Uhrzeigersinn befestigen.

5. Verdrahtung (7)
Der Stromkreis muss mit einem Leistungsschutzschalter abgesichert sein. Der externe Taster schaltet den
stromfiihrenden Leiter zum R-Eingang. Impulstaster ohne Glimmlampe verwenden und Leitungen kurz halten.

Stromfiihrender Leiter L
Neutralleiter N
Schaltausgang Relais D1,D2
Externer Taster (optional) R
Slave Melder (optional) S

Um eine Master/Slave Schaltung mit mehreren Dualtec-Meldern zu erstellen, miissen die Melder geméss Schema (7d) verdrahtet sein.
Hinweis: Der Dualtec-Slave-Melder muss mit Lux=2000, Time=_"L und Mode=Auto konfiguriert sein.

6. Anschluss von Verbrauchern

Hohe Einschaltstréme verkiirzen die Lebendsauer des im Melder integrierten Relais. Beachten Sie die technischen Angaben des Leuchten- bzw. Leuchtmittelher-
stellers, damit das Relais nicht iiberbelastet wird (3a—h). Um den Schaltkreis tibersichtlich zu halten, empfehlen wir maximal 3—4 Melder parallel zu schalten. Bei
liberdurchschnittlich héufigen Schaltzyklen oder bei erhthten Lasten, empfehlen wir die Last (iber ein externes Relais/einen externen Lastschutzschalter zu schalten.

7. Konfiguration

Der Melder ist ca. 1 Minute nach dem Anschluss ans Stromnetz betriebsbereit. Parameterédnderungen miissen im Betrieb erfolgen: Die Parameter werden direkt
an den Reglern am Melder oder iiber die Fernbedienung (Zubehdr) eingestellt. Beim Impuls kann die Pausendauer auf 20s (Standard) oder 60s gesetzt werden.
Dies ist nur mit der Fernbedienung maglich.

Zeit: Mit TIME wird die Nachlaufzeit nach der letzten Bewegung bestimmt (Impuls [I1], 10's bis 20 min) (5¢).

Dammerungsschwelle: Mit LUX wird die Ansprechschwelle des Ddmmerungssensors stufenlos zwischen ¥ Tagbetrieb und ) Nachtbetrieb eingestellt (5b).
Reichweite: Mit SENS wird die Reichweite des PIR- und des HF-Sensors eingestellt (5d).

Modus: Mit MODE wird zwischen dem Halbautomatik (SEMI-AUTO) und dem Automatikmodus (AUTO) gewahlt (5€).

Technologie: Die Sensortechnologie bietet folgende Einstellmdglichkeiten (5a):

Technologie Logik Empfindlichkeit |Reichweite |Anwendung
HF /PIR" ODER™ Hdchste Max.@40m |Innenbereich Parkhaus, Lagerhallen, maximale Erfassung

HF = Max.@16m  |Innenbereich Rdume mit Hindernissen z.B. Trennwénden, storsicher gegen starken Luftzug
PIR, HF / PIR? (ON, OFF) |— V Max. 240m  |Innenbereich Toiletten, Erfassung von komplettem Raum inkl. bis zu 3 Kabinen

PIR — Max. #40m  |Innen- und Aussenbereich, Erfassung im kompletten Sichtbereich

PIR + HF? UND? Robust Max.@16m  |Innen- und Aussenbereich maximale Storsicherheit

" Schaltet ein, sobald HF oder PIR Sensor eine Bewegung/Présenz detektiert

2 Schaltet nur bei PIR Sensor ein, Verldngerung durch PIR oder HF Detektion. Der HF Sensor ist wéhrend 5s nach Ausschalten noch aktiv und kann wieder Einschalten.
Danach ist das Einschalten nur durch den PIR Sensor méglich.

3 Schaltet nur wenn beide Sensoren gleichzeitig eine Bewegung/Présenz detektieren

8. Externer Taster

Im SEMI-AUTO Modus ist der externe Taster zwingend anzuschliessen, da das Einschalten des Lichts (iber den Taster erfolgen muss (7a). Im AUTO Modus ist der
externe Taster optional (7c), weil das Licht bei einer Personen-detektion automatisch einschaltet. Das Licht kann jederzeit iiber den Taster ein- und ausgeschaltet
werden. Der Zustand (ON oder OFF) wird bei jeder Erfassung verlangert. Nach der letzen Erfassung ist der Zustand noch fiir die eingestellte Zeitdauer aktiv.

Durch langes Driicken des Tasters schaltet der Melder in die Zustadnde 6h ON und 6h OFF.

Die Zustande 6h ON und 6 h OFF werden durch erneutes kurzzeitiges Driicken des Tasters vorzeitig beendet:

— Taster 0,1-2,0s driicken = Automatikmodus (ON/OFF)

— Taster 2,0-4,0s gedriickt halten = 6 h ON

—Taster >4,0s gedriickt halten = 6h OFF

9. Anzeige
Die folgenden Zustande werden mittels LED angezeigt. Parameteranderungen knnen an den Drehschaltern oder tber die Fern-
bedienung (Zubehtr) erfolgen. Bei der Ubernahme einer Parameteranderung schaltet der Melder den Relaisausgang kurzzeitig aus.

Zustand Anzeige LED Dauer

Aufstarten I I I I I I I I I I ca. 1 min, kurz blinken

Parameter Anderung I I 3x kurz blinken
Bewegungsdetektion . HF = blau, PIR = rot, 1x lang blinken
6h ON oder 6h OFF N N N | 6 Stunden, lang blinken

Im Testbetrieb wird zusétzlich die Detektionsart angezeigt:

1e PIR HF E
H max. 940m | max.016m
>1m

20m |40m 12m >
25m [40m 12m

3,0m 40m 12m

35m [30m 16m

4,0m 20m 16m

max. 1000VA cos ¢ = 0,5

3b
DC

2a Standard Potential-free E B
A& £ L 7a L 7b PIR
///|\\\ 1S N N —
8
HLK
0130mm [STRIN]pi[p2] 1] [STRIND1[02[ L]
L HF
L —e& L 7¢c L —@ L 4 9 7d
N N
B B ' Relais ON
[sTRIN[p1D2[L]  [SNTL] [sTRIN[p1[02[L] [SRIN[D1[D2[L] -B
Master Slave [ I Lux: 2000
Master Slave@—— L\lmde: _ﬂ.
loae: Auto

NOTICE D’INSTALLATION

1. Description du produit

Le détecteur détecte les mouvements et la présence de personnes par un capteur infrarouge passif (PIR) et un capteur haute fréquence (HF).

La technologie Dual permet d’adapter d’une maniere optimale le détecteur a I'environnement, car le capteur PIR détecte le rayonnement thermique,

et le capteur HF détecte les mouvements (effet Doppler).

Le capteur PIR réagit le plus sensiblement aux mouvements tangentiels par rapport a la zone surveillée (1a).

Les mouvements qui sont directement sur le détecteur ont une sensibilité réduite d’env. -50% (1b).

Le capteur HF réagit le plus sensiblement aux mouvements directs sur le détecteur (1¢).

Les mouvements tangentiels par rapport a la zone surveillée ont une sensibilité réduite d'env. -50% (1d).

L'angle de détection (1e) du capteur HF dépend de I'environnement. Les réflexions sur les murs peuvent agrandir I'angle de détection.

Les éléments de I’espace en verre, bois ou platre peuvent laisser passer le signal HF.

La détection des mouvements peut se faire avec un seul capteur ou avec des liaisons logiques des deux capteurs.

Le détecteur s’allume lorsque la valeur de luminosité réglée (seuil crépusculaire) n'est pas atteinte.

La durée d’allumage est prolongée tant que des mouvements de personne (ensemble de la zone (1f)) ou une présence de personne (zone de présence (1g)) sont
détectées. Le détecteur détecte I'augmentation de la lumiere du jour aprés la mise en marche, et s’éteint automatiquement lorsqu’il y a suffisamment de lumiére du jour.
Le détecteur peut fonctionner en mode semi-automatique ou en mode automatique.

Le mode se régle avec une télécommande. A la livraison, le détecteur est en mode automatique.

Il est possible de configurer le détecteur avec un émetteur manuel (accessoire disponible) ou manuellement pendant le fonctionnement.

Les accessoires mentionnés ne font pas partie de la livraison.

2. Utilisation
Ce détecteur est adapté a I'intérieur et a I'extérieur protégé pour commander des appareils d'éclairage ou des minuteries de cages d’escalier.
A l'extérieur, il faut utiliser le détecteur en mode PIR ou PIR + HF, car les autres modes peuvent déclencher une détection s'il pleut.
Tenir compte des points suivants lors de I'installation :
— Ne monter que sur des plafonds stables.
— Masquer les objets qui bougent dans la zone surveillée en collant du ruban adhésif sur la lentille.
= Pour les objets déplacés, il faut utiliser le détecteur en mode PIR.
— Ne pas mettre d’appareils d’éclairage sous le détecteur ou a moins d’un metre a coté du détecteur (2a).
— Respecter une distance minimale de 4 m entre deux détecteurs.
= Sinon, les capteurs HF s'influencent mutuellement.
— Ne pas monter directement dans les courants d’air froids (2b) ni chauds (2c) (PIR).
= Dans un courant d"air, il faut utiliser le détecteur en mode HF.

3. Consignes de sécurité
Avant Pinstallation, vérifier la mise hors tension des cables.
Linstallation doit exclusivement étre effectuée par des électriciens spécialisés dans le respect des normes nationales.

4. Montage (4)

Le détecteur est prévu pour un montage au plafond de 2 a 4 m de hauteur.
Le diaméetre @ de la zone surveillée dépend de la hauteur de montage (1e).
Pour le montage :

— Enlever le cache avant en le tournant dans le sens inverse des aiguilles d’'une montre, ensuite dévisser la partie supérieure du détecteur.
— Tracer et percer les trous a I'endroit souhaité du montage.

— Faire passer le cable par les passe-cébles (5f).

— Fixer le détecteur avec le kit de vis/et de chevilles.

— Cabler le détecteur suivant le paragraphe 5.

— Mettre en place la partie supérieure du détecteur et la visser.

— Faire la configuration suivant le paragraphe 7.

— Fixer le cache avant en le tournant dans le sens des aiguilles d’une montre.

5. Cablage (7)
Le circuit électrique doit étre protégé par un disjoncteur de puissance. Le bouton externe commute le conducteur porteur
de courant de I'entrée R. Utiliser des commutateurs d’impulsions sans lampe a décharge lumineuse, et des cables courts.

Conducteur porteur de courant L
Conducteur neutre N
Sortie de commutation du relais D1, D2
Bouton externe (en option) R
Détecteur Slave (en option) S

Pour créer un circuit maitre / esclave avec plus de détecteurs Dualtec, les détecteurs doivent étre cablés selon le schéma (7d).
Remarque: Le détecteur esclave Dualtec doit étre configuré avec Lux = 2000, Time = 'L et Mode = Auto.

6. Raccordement de consommateurs

Des courants d’enclenchement élevés réduisent la durée de vie du relais intégré dans le détecteur. Tenir compte des indications techniques du fabricant d’appareils
d’éclairage et d’ampoules, pour que le relais ne soit pas soumis a une surcharge (3a=b). Pour que le circuit soit configuré d’une maniere adaptée, nous recom-
mandons de monter en paralléle au maximum 3 a 4 détecteurs. En cas de cycles de commutation particulierement fréquents ou en cas de charges élevées, nous
recommandons de commuter la charge par un relais externe/un disjoncteur de charge externe.

7. Configuration
Le détecteur est fonctionnel env. 1 minute apreés le raccordement au secteur. Les modifications des paramétres doivent se faire en service : Les parametres sont
réglés directement sur les régulateurs du détecteur ou par la télécommande (accessoires). Pour I'impulsion, il est possible de régler la durée de pause sur 20's (par
défaut) ou sur 60s. Cela n’est possible qu’avec la télécommande.
Temps : TIME détermine le temps de poursuite apres le dernier mouvement (Impulsion [11], 10s a 20 min) (5¢).
Seuil crépusculaire : LUX permet de régler progressivement le seuil de réponse du capteur crépusculaire
entre ¥ le fonctionnement la journée et ) le fonctionnement la nuit (5h).
Portée : SENS permet de régler la porté du capteur PIR et du capteur HF (5d).
Mode : MODE permet de sélectionner entre le mode semi-automatique (SEMI-AUTO) et le mode automatique (AUTO) (5e).
Technologie : La technologie du capteur permet les possibilités de réglage suivantes (5a) :

Technologie Logique |Sensibilité  |Portée Application
HF / PIR" oun Haute Max. @40m | Utilisation intérieure, parking, hangar, détection maximale
HF _ Max. 616m Utilisation |ntene_ure, locaux avec des‘o_bstacles, des parois de séparation,
pas de perturbation due au courant d’air
PIR, HF / PIR? (ON, OFF) |— Max. @40m | Utilisation intérieure diverse, toilettes avec détection globale du local et jusqu'a 3 WC
PIR — Max. @40m | Utilisation intérieure et extérieure, détection dans tout le champ visuel
PIR + HF? ET? Limitée Max. @16m | Utilisation intérieure et extérieure, limitation max. des perturbations des deux technologies
" Commute lorsque la détection HF ou IR capte un mouvement

2 C te lorsque la IR capte un t et maintient de I'état si dé HF ou IR durant le temps réglé.
Apreés la désactivation, le capteur HF reste actif pendant 5 secondes et peut se rallumer. Aprés cette période, seul le capteur PIR peut s‘allumer.
3 Commute lorsque la détection HF et IR capte un mouvement simultanément

8. Bouton externe

En mode SEMI-AUTO, il faut obligatoirement raccorder le bouton externe, car I'allumage de la lumiére doit se faire avec ce bouton (7a). En mode AUTO, le bouton
externe est en option (7c), parce que la lumiére s’allume automatiquement lorsqu’une personne est détectée. La lumiere peut étre allumée ou éteinte a tout moment
avec le bouton. L'état (ON ou OFF) est prolongé a chaque détection. Aprés la derniére détection, I'état est encore activé pendant la durée réglée. En appuyant longt-
emps sur le bouton, le détecteur est commuté dans les états 6h ON et 6h OFF.

Les états 6h ON et 6h OFF sont désactivés prématurément en rappuyant brievement sur le bouton :

— Appuyer sur le bouton pendant 0,1 a 2,0s = Mode automatique (ON/OFF)

— Maintenir le bouton enfoncé pendant 2,0 a 4,0s = 6h ON

— Maintenir le bouton enfoncé pendant > 4,0s = 6h OFF

9. Affichage
Les états suivants sont indiqués par la LED. Les paramétres peuvent étre modifiés avec les commutateurs rotatifs ou par la télécommande (accessoire).
Lorsqu’une modification de paramétre est enregistrée, le détecteur désactive brievement la sortie du relais.

Etat Affichage LED Durée

Démarrage I I I I I I I I I I Env. 1 min, clignotement bref

Modification des paramétres I I I 3x clignotement bref

Détection de mouvements . HF = bleu, PIR = rouge, 1x clignotement long
6h ON ou 6h OFF H BB B 6 heures, clignotement long

En mode essais, le type de détection est affiché en plus :

m ISTRUZIONI PER L'INSTALLAZIONE

1. Descrizione del prodotto

Il rilevatore riconosce movimenti e presenza di persone mediante sensore a infrarossi passivo (PIR — acronimo di Passive InfraRed) e sensore ad alta frequenza (HF).
La tecnologia Dual consente I'adattamento ottimale del rilevatore all’ambiente, in quanto il sensore PIR rileva la radiazione termica e il sensore HF i movimenti (principio
di Doppler).

La maggiore sensibilita del sensore PIR si ha in presenza di movimenti che avvengono tangenzialmente all’area monitorata (1a).

La sensibilita per movimenti che avvengono direttamente sul rilevatore ¢ ridotta di ca. -50% (1b).

La maggiore sensibilita del sensore HF si ha in presenza di movimenti che avvengono direttamente sul rilevatore (1¢).

| movimenti che avvengono tangenzialmente rispetto all’area monitorata hanno una sensibilita ridotta di ca. -50% (1d).

Il raggio di azione (1e) del sensore HF dipende dall’ambiente. Riflessi nelle pareti potrebbero ampliare il raggio di azione.

Elementi prefabbricati come moduli in vetro, legno o gesso possono far passare il segnale HF.

Il rilevamento di movimenti puo avvenire sia con solo un sensore sia con connettivita logiche di entrambi i sensori.

Il rilevatore si attiva solo quando la luminosita & inferiore al valore impostato (soglia crepuscolare).

La durata di attivazione viene prolungata per il tempo in cui vengono rilevati movimenti di persone (intera are (1f)) o presenza di persone (area di presenza (1g)).
Dopo I'attivazione il rilevatore riconosce il crescendo della luce del giorno e, quando questa é sufficiente, si disattiva automaticamente.

Il rilevatore puo essere operato in modalita Semiautomatico o Automatico. La modalita deve essere impostata tramite un telecomando.

Alla consegna il rilevatore € in modalita Automatico.

Il rilevatore puo essere configurato mediante trasmettitore portatile (disponibile come optional) e manualmente durante il funzionamento.

| prodotti menzionati quali accessori non sono compresi nell’ambito di fornitura.

2. Applicazione
Il rilevatore & adatto per comandare luci o dispositivi automatici del vano scala in area interna o esterna protetta. All’esterno il rilevatore
dovrebbe essere operato in modalita PIR o PIR + HF, in quanto in caso di pioggia le altre modalita potrebbero attivare un rilevamento.
All'installazione rispettare quanto segue:
— Montare solo su coperture stabili.
— Occultare oggetti mobili presenti nell’area monitorata mascherando la lente.
= |n caso di oggetti mobili, il rilevatore deve essere utilizzato in modalita PIR.
— Non collocare alcuna luce al di sotto 0 a una distanza inferiore a 1 m accanto al rilevatore (2a).
— Osservare una distanza minima di 4 m tra due rilevatori.
= Diversamente i sensori HF influiscono 'uno sull’altro.
— Non effettuare il montaggio nel flusso diretto d’aria fredda (2b) o d’aria calda (2c) (PIR).
= Nella corrente d’aria il rilevatore deve essere utilizzato in modalita HF.

3. Indicazioni di sicurezza
Prima dell’installazione verificare che i cavi elettrici siano privi di tensioni.
Linstallazione & consentita solo ad elettricisti specializzati nel rispetto delle comuni disposizioni nazionali.

4. Montaggio (4)

Il rilevatore & previsto per montaggio a soffitto, ad altezze comprese tra 2 e 4m.
Il diametro @ dell’area monitorata dipende dall’altezza di montaggio (1e).

Per il montaggio:

— Rimuovere la copertura frontale ruotandola in senso antiorario, quindi svitare la parte superiore del rilevatore.
— Marcare i fori da eseguire nel punto di montaggio desiderato, quindi forare.

— Far passare la linea nei passacavo (5f).

— Fissare il rilevatore con il set viti/spine.

— Effettuare il cablaggio del rilevatore come indicato al punto 5.

— Applicare la parte superiore del rilevatore e avvitarla.

— Effettuare la configurazione come indicato al punto 7.

— Fissare la copertura frontale ruotandola in senso orario.

5. Cablaggio (7)
Il circuito elettrico deve essere protetto con un disgiuntore. Il tasto esterno attiva il cavo sotto tensione
per I'ingresso R. Utilizzare tasti a impulso senza lampada a bagliore mantenendo i fili corti.

Cavo sotto tensione L
Cavo neutro N
Uscita di commutazione relé D1, D2
Tasto esterno (opzionale) R
Rilevatore Slave (opzionale) S

Per creare un circuito master / slave con rivelatori pitl Dualtec, i rivelatori devono essere cablati secondo lo schema (7d).
Nota: Il rilevatore schiavo Dualtec deve essere configurato con Lux = 2000, Time = 1L e Mode = Auto.

6. Collegamento delle utenze

Correnti di attivazione alte riducono la durata del relé integrato nel rilevatore. Per non sovraccaricare il relé, rispettare le indicazioni tecniche del produttore delle luci

o delle lampade (3a-b). Affinché la disposizione del circuito di commutazione sia mantenuta ben chiara, si raccomanda di collegare in parallelo massimo 3-4 rileva-
tori. In caso di frequenti cicli di commutazione sopra la media o di carichi eccessivi, si raccomanda di commutare il carico tramite un rele/interruttore automatico dei
carichi esterno.

7. Configurazione

Il rilevatore & pronto per il funzionamento dopo ca. 1 minuto dal collegamento alla rete di alimentazione. Le modifiche dei parametri devono essere eseguite in
funzionamento: | parametri vengono impostati direttamente nel regolatore del rilevatore oppure da telecomando (accessorio). In caso d’impulso, la durata della pausa
puo essere impostata su 20's (default) oppure su 605s. Cio € possibile solo con il telecomando.

Tempo: Con TIME viene determinato il tempo di funzionamento supplementare dall’ultimo movimento (Impulso [IL], 10s a 20 min) (5¢).

Soglia crepuscolare: Con LUX viene impostata in continuo la soglia di risposta del sensore crepuscolare tra % funzionamento diurno e ) funzionamento notturno (5b).
Campo di rilevamento: Con SENS viene impostato il campo di rilevamento del sensore PIR e del sensore HF (5d).

Modalita: Con MODE viene effettuata la selezione tra modalita semiautomatica (SEMI-AUTO) e modalita automatica (AUTO) (5e).

Tecnologia: La tecnologia di sensori offre le seguenti possibilita d’impostazione (5a):

Tecnologia Logica |Sensibilita |Campo di Applicazione
rilevamento
HF / PIRY ov Massima [Max. @40m |Area interna, parcheggi, depositi, massimo rilevamento
HE _ Max.@16m Area |n_teyna, locali con os_tacoh ad esemploypa_retl divisorie,
immunita al rumore per via della corrente d’aria
PIR, HF / PIR? (ON, OFF) |— Max. @40m | Area interna, toilette, rilevamento dell’intero locale fino a 3 WC
PIR — Max. @40m |Area interna ed esterna, rilevamento dell’intero campo visivo

PIR + HF? (5 Limitata |Max. @16 m |Area interna ed esterna, massima immunita al rumore

V) S attiva se il sensore HF o PIR rileva un movimento/una presenza

2 S attiva solo in caso di sensore PIR, mantenimento dello stato tramite rilevamento PIR o HF. Dopo lo spegnimento, il sensore HF é
ancora attivo per 5s e puo essere nuovamente acceso. Dopo questo tempo, solo il sensore PIR puo accendere.

3 S attiva solo se entrambi i sensori rilevano te un i una p

8. Tasto esterno

In modalita SEMI-AUTO deve essere obbligatoriamente collegato il tasto esterno in quanto I'accensione della luce deve essere effettuata dal tasto (7a). In modalita
AUTO il tasto esterno & opzionale (7€) perché la luce si accende automaticamente al rilevamento di una persona. La luce pud essere accesa e spenta in qualunque
momento dal tasto. Per ciascun rilevamento lo stato (ON o OFF) viene prolungato. Dopo I'ultimo rilevamento, lo stato & ancora attivo per la durata impostata.
Premendo il tasto a lungo, il rilevatore si commuta agli stati 6h ON e 6h OFF.

Ripremendo brevemente il tasto, gli stati 6h ON e 6 h OFF vengono terminati in anticipo:

— Pressione del tasto per 0,1-2,0s = Modalita automatica (ON/OFF)

— Mantenimento della pressione del tasto per 2,0-4,0s = 6h ON

— Mantenimento della pressione del tasto per >4,0s = 6h OFF

9. Indicazione
Gli stati che seguono vengono visualizzati mediante LED. Le modifiche dei parametri possono essere eseguite agendo sull’interruttore rotante
oppure da telecomando (accessorio). All'acquisizione di una modifica dei parametri, il rilevatore disattiva per breve tempo I'uscita rele.

Stato Indicazione LED Durata

Avvio I I I I I I I I I I ca. 1 min, lampeggiamento breve

Modifica parametri I I I 3 lampeggiamenti brevi

Rilevamento movimento . HF = blu, PIR = rosso, 1 lampeggiamento lungo
6h ON 0 6h OFF H B B B 6 ore, lampeggiamento lungo

In modalita test viene anche visualizzato il tipo di rilevamento:

Anzeige
Detektionsart (LED leuchtet konstant) Logik Aktivierter Melder
PIR + HF Weiss UND Relais schaltet wenn PIR UND HF gleichzeitig erfassten
PIR / HF Griin ODER Relais schaltet bei wenn entweder PIR ODER HF erfasst
PIR Rot Nur PIR PIR
HF Blau Nur HF HF
PIR, HF / PIR Griin, Rot Hybrid Relais EIN: nur PIR, Verléngerung durch PIR oder HF Detektion

10. Storungsbeseitigung
Schaltausgang schaltet nicht:
— Ddmmerungsschwelle zu tief
— Leuchte priifen

— Sicherung priifen

11. Technische Daten

Schaltausgang schaltet zu haufig:

— Reichweite reduzieren

— PIR-Sensor: Linse abkleben

— Beide Sensoren aktiv: auf PIR + HF schalten
— Ddmmerungsschwelle zu hoch

Nennspannung 230VAC~50Hz
. q max. 2300W, 10A (230V AC) (cos ¢ = 1,0)
SHIE TS D max. 1150VA, 5A (230V AC) (cos ¢ = 0,5)
LED 350W
Sendeleistung Mikrowelle <0,2mW (5,8 GHz)
Erfassungsbereich 360°
Reichweite PIR max. 40m bei 3m Hohe
Reichweite HF max. 12m bei 3m Hohe
Dammerungsregler 5-2000Ix
Zeitregler Impuls, 10s bis 20 min
Schutzklasse I
Schutzart IP54
Temperaturbereich -20 bis +40°C
Masse (LxBxH) 0130x83mm
Anschlussklemme 02,5mm

Hiermit erklart Niko, dass der Funkmelder Typ “Swiss Garde 360 Prdsenz Dualtec Master” der
Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der vollstandige Wortlaut der EU-Konformitatserklarung kann unter
folgender Internetadresse eingesehen werden: www.niko.eu/zublin

Die durchgestrichene Miilltonne weist darauf hin, dass das Produkt vom Hausmiill
getrennt entsorgt werden muss. Benutzen Sie eine offizielle Sammelstelle, oder geben
mmm  Sie das Gerdt dem Handler zuriick, bei welchem das Produkt gekauft wurde.

Affichage
Type de détection (LED allumée en permanence) Logique Détecteur activé
PIR + HF blanc ET Le relais commute lorsque PIR ET HF détectent simultanément
PIR / HF vert ou Le relais commute lorsque PIR OU HF détecte
PIR rouge seulement PIR PIR
HF bleu seulement HF HF
PIR, HF / PIR vert, rouge hybride Relais ON : seulement PIR, par extension PIR ou la détection de HF

10. Dépannage

La sortie de commutation ne commute pas: La sortie de commutation commute trop souvent :

— Seuil crépusculaire trop bas
— Controler I'appareil d’éclairage
— Controler le fusible

11. Caractéristiques techniques

Tension nominale

Puissance de commutation relais

Puissance d’émission micro-onde
Angle de détection
Portée PIR

Portée HF

Réglage crépusculaire
Temporisation

Classe de protection
Type de protection
Température d’utilisation
Dimensions (LxIxH)
Borne de raccordement

— Réduire la portée

— Capteur PIR : Coller du ruban adhésif sur la lentille

— Les deux capteurs sont activés : commutent sur PIR + HF
— Seuil crépusculaire trop élevé

230VAC~50Hz

max. 2300W, 10A (230V AC) (cos ¢ = 1,0)
max. 1150VA, 5A (230V AC) (cos ¢ = 0,5)
LED 350W

<0,2mW (5,8 GHz)

360°

max. 40m pour 3m de hauteur

max. 12m pour 3m de hauteur

5-2000 Ix

Impulsion, 10s a 20 min

Il

P54

-20a +40°C

0130x83mm

02,5mm

La société Niko déclare par la présente que le détecteur sans fil du type « Swiss Garde 360 Présence Dualtec Master »
répond a la directive 2014/53/UE. Vous trouverez le texte intégral de la déclaration de conformité
UE a I'adresse Internet suivante : www.niko.eu/zublin

La poubelle barrée d’une croix indique que le produit doit étre traité séparément
des déchets ménageres. Utilisez un point officiel du recyclage, ou retournez
= |'appareil a votre revendeur aupres duquel le produit a été acheté.

Indicazione
Tipo di rilevamento (LED illuminato fisso) Logica Rilevatore attivato
PIR + HF bianco E Il relé si attiva quando il rilevamento ¢ effettuato contemporaneamente da PIR E HF
PIR / HF verde 0 Il relé si attiva quando il rilevamento ¢ effettuato da PIR 0 HF
PIR r0ss0 solo PIR PIR
HF blu solo HF HF
PIR, HF / PIR verde, rosso ibrido Rele ON: solo PIR, per estensione PIR o il rilevamento HF

10. Eliminazione dei guasti

L'uscita di commutazione non si attiva:

— Soglia crepuscolare troppo alta
— Controllare luce
— Controllare fusibile

11. Dati tecnici

Tensione nominale

Potenza di apertura relé

Luscita di commutazione si attiva troppo frequentemente:

— Ridurre il campo di rilevamento

— Rilevatore PIR: Mascherare la lente

— Entrambi i sensori attivi: commutazione su PIR + HF
— Soglia crepuscolare troppo alta

230V AC~50Hz
max. 2300W, 10A (230V AC) (cos ¢ = 1,0)
max. 1150VA, 5A (230V AC) (cos ¢ = 0,5)

LED 350W
Potenza di trasmissione microonda <0,2mW (5,8 GHz)
Raggio di azione 360°

Campo di rilevazione PIR
Campo di rilevazione HF
Regolatore del crepuscolo
Regolatore tempo

Classe di protezione

max. 40m a 3m d’altezza
max. 12m a 3m d’altezza
5-2000 Ix

Impulso, da 10s a 20 min
I

Tipo di protezione P54
Temperatura da-20a+40°C
Dimensioni (LuxLaxH) 9130x83mm
Morsetto 02,5mm

Con la presente Niko dichiara che il rilevatore wireless tipo “Swiss Garde 360 Presenza Dualtec Master” &
conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE puo essere consultato
al seguente indirizzo Internet: www.niko.eu/zublin

E Il contenitore barrato indica che il prodotto deve essere smaltito
separatamente dai rifiuti domestici. Utilizzare un punto ufficiale di riciclaggio
=m0 restituire 'unita al rivenditore dove € stato acquistato il prodotto.
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[ES] INSTRUCCIONES DE INSTALACION

1. Descripcion del producto

El detector percibe los movimientos y la presencia de personas por medio de un sensor infrarrojo pasivo (PIR) y un sensor de alta frecuencia (HF). La tecnologia dual
permite una 6ptima adaptacion del detector al entorno, ya que el sensor PIR detecta la radiacion térmica y el sensor HF detecta los movimientos (efecto Doppler).
El sensor PIR reacciona con la maxima sensibilidad a los movimientos tangenciales al area vigilada (1a).

Los movimientos que se dirigen directamente hacia el detector tienen una sensibilidad reducida de aprox. -50% (1b).

El sensor HF reacciona con la maxima sensibilidad cuando los movimientos se dirigen directamente hacia el detector (1c).

Los movimientos tangenciales al area vigilada se detectan con una menor sensibilidad de aprox. el -50 % (1d).

El angulo de deteccion (1e) del sensor HF depende del entorno. La reflexion en las paredes puede ampliar el angulo de deteccion.

Los elementos de cristal, madera o yeso permiten el paso de la sefial HF.

La deteccion de movimientos puede llevarse a cabo tanto con un solo sensor como con enlaces Idgicos entre ambos sensores.

El detector se conecta solo cuando no se alcanza el valor de luminosidad ajustado (umbral de crepdsculo).

La duracion de la conexion se prolonga mientras se detecten movimientos de personas (area complet (1f)) o presencia de personas (drea de presencia (1g)).

El detector percibe el aumento de luz diurna tras la conexidn y se desconecta automaticamente cuando hay suficiente luz diurna.

El detector puede funcionar en modo semiautomatico o automatico. El modo se puede ajustar por medio de un mando a distancia.

Por defecto el detector se encuentra en modo automético.

El detector se puede configurar por medio de un emisor manual (disponible como accesorio) y manualmente durante el funcionamiento.

En el volumen de suministro no se incluyen los productos mencionados como accesorios.

2. Aplicacion
El detector es apto para uso en el interior y en zonas exteriores protegidas para controlar luces o interruptores automaticos de escaleras.
En zonas exteriores se debe utilizar el detector en el modo de funcionamiento PIR o PIR + HF, ya que los demds modos pueden activar una deteccion en caso de lluvia.
Tener en cuenta durante la instalacién:
— Montar solamente en techos estables.
— Ocultar los objetos moviles en la zona vigilada cubriendo la lente con cinta.
= En caso de que haya objetos en movimiento, se debe utilizar el detector en el modo PIR.
— No colocar luces debajo 0 a menos de 1m del detector (2a).
— Es necesario mantener una distancia minima de 4 m entre los dos detectores.
= De lo contrario, los sensores HF interactian.
— No someterlo a la corriente directa de aire frio (2b) o caliente (2¢) (PIR).
= Si hay una corriente de aire se debe utilizar el detector en el modo HF.

3. Avisos de seguridad
Antes de la instalacién, compruebe si los cables eléctricos estian desconectados.

La instalacion debe realizarla un electricista capacitado de lo con las normativas nacionales.

4. Montaje (4)

El detector esta previsto para el montaje en techo de 2 a 4m de altura.
El didmetro @ del area vigilada depende de la altura de montaje (1e).
Para el montaje:

— Retirar la cubierta delantera girandola en sentido antihorario, a continuacion desatornillar la parte superior del detector.
— Marcar y taladrar los orificios en el lugar de montaje deseado.

— Pasar el cable por los orificios previstos para ello (5f).

— Fijar el detector con el juego de tornillos/tacos.

— Cablear el detector segtin apartado 5.

— Colocar la parte superior del detector y atornillarla.

— Configurar segun apartado 7.

— Fijar la cubierta delantera girdndola en sentido horario.

5. Cableado (7)
El circuito de corriente debe asegurarse con un interruptor de proteccion de potencia. El pulsador externo
conecta el cable de corriente a la entrada R. Usar pulsador sin lampara y mantener brevemente los cables.

Conductor de corriente L
Conductor neutro N
Relé de salida de conmutacion D1, D2
Pulsador externo (opcional) R
Detector esclavo (opcional) S

Para crear un circuito maestro / esclavo con mas detectores Dualtec, los detectores deben estar cableados de acuerdo con el diagrama (7d).
Nota: El detector esclavo Dualtec debe configurarse con Lux = 2000, Time = I"L y Mode = Auto.

6. Conexion de consumidores

Altas corrientes de encendido reducen la vida til del relé integrado en el detector. Tenga en cuenta las especificaciones técnicas del fabricante de las luces o los
elementos de iluminacion para no sobrecargar el relé (3a—hb). Para mantener abierto el circuito de conexion, recomendamos conectar un méaximo de 3—4 detectores.
Si hubiera ciclos de conexion por encima de la media o cargas elevadas, recomendamos conectar la carga a través de un relé externo o un interruptor de circuito de
carga externo.

7. Configuracion
El detector esta listo para el funcionamiento aprox. 1 minuto tras la conexion a la red eléctrica. Los cambios de parametros se efectuaran durante el uso:
Los parametros se ajustan directamente en los reguladores del detector o con el mando a distancia (accesorio). Para los impulsos se puede establecer la
duracion de la pausa en 20s (estandar) o 605s. Esto solo se puede hacer con el mando a distancia.
Tiempo: Con TIME se determina el periodo de funcionamiento posterior al tltimo movimiento (Impulsos [17L], 10s a 20 min) (5¢).
Umbral de crepiisculo: Con LUX se ajusta el umbral de activacion del sensor de crepdsculo de forma
continua entre H funcionamiento diurno y ) funcionamiento nocturno (5h).
Alcance: Con SENS se ajusta el alcance del sensor PIR y del sensor HF (5d).
Modo: Con MODE se elige entre el modo semiautomético (SEMI-AUTO) y el automético (AUTO) (5e).
Technologia: La tecnologia del sensor ofrece las siguientes opciones de ajuste (5a):

Technologia Logica |Sensibilidad |Alcance Aplicacion
HF / PIR" ov Méxima max. 40m | Interior de edificios de parking, naves de almacenes, méxima deteccion

_ q Interior de recintos con obstaculos p. ej tabiques separadores, a prueba de
7 e (18 interferencias contra fuertes corrientes de aire
PIR, HF / PIR? (ON, OFF) |— méx. #40m |Interior de aseos, deteccion en el drea completa incluyendo hasta 3 cabinas
PIR — max. 40m | Interior y exterior, deteccion en toda el area visible
PIR + HF? Y2 Estable max. @16m | Interior y exterior, méxima seguridad contra interferencias

" Se activa en cuanto el sensor HF o el sensor PIR detectan un movimiento o una presencia
2 Se activa solo con el sensor PIR, prolongacion mediante deteccion PIR o HF. Después de apagado,

el sensor HF permanece activo durante 5s y puede volver a encenderse. Después de este tiempo, sdlo el sensor PIR puede encenderse.
3 Se activa solo si ambos sensores detectan al mismo tiempo un movimiento o una presencia

8. Pulsador externo

En el modo SEMI-AUTO es imprescindible conectar el pulsador externo ya que el encendido de la luz debe tener lugar a través del pulsador (7a). En el modo AUTO
el pulsador externo es opcional (7¢) porque la luz se enciende automaticamente en caso de deteccion de personas. La luz se puede encender y apagar en cualquier
momento con el pulsador. El estado (ON u OFF) se prolonga con cualquier registro. Tras el dltimo registro, el estado contintia activo durante el tiempo ajustado.
Presionando durante un tiempo el pulsador, el detector pasa a los estados 6h ON'y 6h OFF.

Los estados 6h ON y 6 h OFF finalizan antes de tiempo si se vuelve a pulsar brevemente el pulsador:

— Accionar el pulsador 0,1-2,0s = Modo automatico (ON/OFF)

— Mantener accionado el pulsador 2,0-4,0s = 6h ON

— Mantener accionado el pulsador >4,0s = 6h OFF

9. Indicacion
Los siguientes estados se indican mediante LED. Los cambios en los parametros pueden realizarse en los conmutadores giratorios o con
el mando a distancia (accesorio). Al aplicar un cambio de parametro, el detector desconecta brevemente la salida de relé.

Estado Indicacién LED Duracion

Puesta en marcha “”"””

aprox. 1 min, parpadeo breve

Cambio de parametros 111 3 parpadeos breves
Deteccion de movimiento . HF = azul, PIR = rojo, 1 parpadeo largo
6h ON o 6h OFF . . . . 6 horas, parpadeo largo

En modo de prueba se indica ademas el tipo de deteccion:

Indicacién
Tipo de deteccion (el LED permanece encendido) Légica Detector activado
PIR + HF blanco Y el relé se conecta si PIR Y HF detectan a la vez
PIR / HF verde 0 el relé se conecta si PIR 0 HF detectan
PIR rojo solamente PIR PIR
HF azul solamente HF HF
PIR, HF / PIR verde, rojo hibrido Relé ON: Sdlo PIR, por extension PIR o deteccion de HF

10. Subsanacién de averias

La salida de conexién no se conecta:
— Umbral de crepusculo demasiado bajo
— Comprobar la ldmpara

— Comprobar el fusible

La salida de conexion se conecta demasiadas veces:
— Reducir el alcance

— Sensor PIR: Tapar con cinta la lente

—Ambos sensores activos: cambiar a PIR + HF

—Umbral de crepdsculo demasiado elevado

11. Datos técnicos

230VAC~50Hz

max. 2300W, 10A (230V AC) (cos ¢ = 1,0)
max. 1150VA, 5A (230V AC) (cos ¢ = 0,5)
LED 350W

Potencia de emision de microondas <0,2mW (5,8 GHz)

Angulo de deteccion 360°

Rango de deteccion PIR max. 40m a 3m de altura

Rango de deteccion HF max. 12m a 3m de altura

Tensién nominal

Potencia desconexion

Control de nivel de luz 5-20001x
Temporizador Impulsos, 10s a 20 min
Clase de proteccion [

Tipo de proteccion IP54

Rango de temperatura de -20 a +40°C
Dimensiones (Long xAnch xAlt) 0130x83mm

Borne de conexion 92,5mm

Por este medio, Niko declara que el equipo de radio Swiss Garde 360 Presence Dualtec Master
cumple con la Directiva 2014/53 / UE. El texto completo de la declaracién de conformidad de la UE
esta disponible en la siguiente direccion de Internet: www.niko.eu/zublin

El contenedor con ruedas tachado indica que el producto debe ser tratado
separadamente de los residuos domésticos. Utilice un punto de reciclaje
= Oficial 0 devolver la unidad a su distribuidor donde adquirio el producto.
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m INSTRUKCJA INSTALAGJI

1. Opis produktu

Czujnik wykrywa ruchy i obecno$¢ osoby w pomieszczeniu dzigki pasywnej czujce podczerwieni (PIR) oraz czujnikowi wysokiej czestotliwosci (HF).
Technologia dualna umozliwia optymalne dostosowanie czujnika do warunkéw otoczenia, gdyz czujka PIR wykrywa zmiany promieniowania cieplnego,
za$ czujnik HF pozwala na wykrywanie ruchu (tryb dualny).

Czujnik PIR jest najbardziej czuty na ruchy przebiegajace po stycznej do monitorowanego obszaru (1a).

Ruchy przebiegajace bezposrednio w kierunku czujnika maja czuto$¢ nizsza o ok. -50% (1b).

Czujnik HF jest najbardziej czuty na ruchy przebiegajace bezposrednio w kierunku czujnika (1¢).

Ruchy przebiegajace po stycznej do monitorowanego obszaru maja czuto$é nizsza o ok. -50 % (1d).

Kat detekcji (1e) czujnika HF zalezy od warunkow otoczenia. Odbicia od Scian moga zwigkszy¢ kat detekcii.

Sygnat HF moze przenikac przez elementy w pomieszczeniu wykonane ze szkta, drewna lub gipsu.

Detekcja ruchu moze sig odbywac zaréwno za pomocg jednego czujnika jak rowniez z wykorzystaniem logicznych modutdw obu czujnikow.

Czujnik uruchomi sig dopiero wtedy, gdy jasnos¢ bedzie nizsza od ustawionej wartosci (prog zmierzchowy).

Czas przetaczania jest wydtuzany dopoty, dopoki wykrywane sg ruchy (caty obsza (1f)) lub obecno$c osdb (strefa obecnosci (1g)).

Po wiaczeniu czujnik wykryje wzrost natezenia o$wietlenia $wiatta dziennego i przy odpowiednim natgzeniu tego $wiatta automatycznie sig wytaczy.
Czujnik moze pracowac w trybie pétautomatycznym badz w trybie automatycznym. Do ustawiania trybu stuzy pilot zdalnego sterowania.

W chwili dostawy czujnik znajduje si¢ standardowo w trybie automatycznym.

Czujnik mozna konfigurowac za pomocg nadajnika recznego (dostepny jako akcesoria) oraz recznie zmieniac jego konfiguracje w czasie pracy.
Produkty wymienione jako akcesoria nie sg objete zakresem dostawy.

2, Zastosowanie
Czujnik jest przeznaczony do sterowania automatem schodowym badz o$wietleniem wewnatrz pomieszczen lub na monitorowanym obszarze zewngtrznym.
W obszarze zewngtrznym czujnik musi pracowac w trybie PIR lub PIR + HF, gdyz inne tryby moga w przypadku wystapienia opadéw deszczu spowodowac
uruchomienie detekcji.
Podczas instalaciji pamigtac, aby:
— Przeprowadza¢ montaz tylko na stabilnych sufitach.
— Poprzez zaklejenie soczewki ukry¢ ruchome przedmioty w monitorowanym obszarze.
= W przypadku ruchomych przedmiotéw nalezy stosowac czujnik w trybie PIR.
— Nie umieszczac zrddet $wiatta pod czujnikiem ani w odlegtosci mniejszej niz 1 m od czujnika (2a).
— Miedzy czujnikami nalezy zapewnic odstgp przynajmniej 4 m.
= \W przeciwnym razie czujniki HF beda na siebie oddziatywac.
— Nie montowa¢ w miejscu bezposrednio narazonym na strumier zimnego (2b) lub cieptego powietrza (2¢) (PIR).
= \V strumieniu powietrza nalezy stosowac czujnik w trybie HF.

3. Wskazowki bezpieczenstwa
Przed instalacja sprawdzié, czy wszystkie przewody elektryczne znajduja sie w stanie
beznapigciowym. Instalacja moze by¢ wykonana tylko przez wykwalifikowanych elektrykow zgodnie z przepisami krajowymi.

4. Montaz (4)

Czujnik przeznaczony jest do montazu sufitowego na wysokosci 2 do 4 m.
Srednica @ monitorowanego obszaru zalezy od wysokosci montazu (1e).
W celu dokonania montazu:

— Zdja¢ pokrywke wykonujac obrét w lewo, nastgpnie odkreci¢ gorng czgs¢ czujnika.
— Zaznaczy¢ otwory w wybranym miejscu montazu i jej wywiercic.

— Przeciagnac przewdd przez przepusty kablowe (5f).

— Przymocowac czujnik $rubami/kompletem kotkow.

— Wykonac oprzewodowanie czujnika wg punktu 5.

— Zamontowac i przykrecic gérna czes¢ czujnika.

— Dokonac¢ konfiguracji wg punktu 7.

— Zamocowac pokrywke, wykonujgc obrét w prawo.

5. Oprzewodowanie (7)
Obwod pradowy musi by¢ zabezpieczony wytgcznikiem instalacyjnym. Przycisk zewnetrzny przetacza przewod
pod napieciem na wejscie R. Zastosowac przycisk impulsowy bez lampki neonowej, przewody powinny by¢ krotkie.

Przewdd pod napigciem L
Przewad zerowy N
Wyjscie zataczania przekaznika D1, D2
Przycisk zewnetrzny (opcjonalnie) R
Czujnik Slave (opcjonalnie) S

Aby utworzy¢ obwdd gtéwny / podrzedny z wigksza liczbg detektorow Dualtec, detektory musza by¢ podtgczone zgodnie ze schematem (7d).
Uwaga: Detektor Slave Dualtec musi by¢ skonfigurowany z Lux = 2000, Time = 1L i Mode = Auto.

6. Podtaczenie odbiornikéw

Wysokie prady zataczeniowe skracaja zywotnos¢ przekaznika zintegrowanego w czujniku. Przestrzega¢ danych technicznych producenta lamp i urzadzen
o$wietleniowych, aby nie dopuscic do przeciazenia przekaznika (3a—b). W celu zapewnienia przejrzystosci uktadu przetaczajacego, zalecamy réwnolegte zataczanie
maks. 3—4 czujnikéw. W przypadku zwigkszonej liczby cykli taczeniowych lub wigkszych obcigzen, zalecamy zataczanie obciazenia za pomocg zewngtrznego
przekaznika/zewngtrznego wytacznika ochronnego mocy.

7. Konfiguracja

Po uptywie ok. 1 minuty od momentu podtaczenia do pradu czujnik jest gotowy do pracy. Zmiany parametréw dokonywane sa w czasie pracy: Parametry nalezy
ustawi¢ bezposrednio na regulatorach czujnika lub za pomoca pilota zdalnego sterowania (akcesoria). W przypadku trybu impulsowego mozna ustawi¢ czas przerwy
na 20 sekund (standard) lub na 60 sekund. Mozna tego dokonac tylko za pomocg pilota zdalnego sterowania.

Czas: Funkcja TIME stuzy do okreslania czasu opdznienia liczonego od ostatniego ruchu (Impuls [IL], 10s do 20 min) (5¢).

Prég zmierzchowy: Funkcja LUX umozliwia bezstopniowa regulacje progu zataczenia czujnika zmierzchu migdzy trybem dziennym ¥ a trybem nocnym ) (5b).
Zakres detekcji: Funkcja SENS umozliwia regulacje zakresu detekcji czujnika PIR i HF (5d).

Tryb: Funkcja MODE umozliwia przetaczanie migdzy trybem pétautomatycznym (SEMI-AUTO) a automatycznym (AUTO) (5e).

Technologia: Technologia zastosowana w czujnikach zapewnia nastgpujace mozliwosci regulacji (5a):

Technologia Uktad logiczny |Czutosé Zasieg Aplikacje

HF / PIR" Lu" najwieksza |Max. @40m |Parking podziemne, magazyny, miejsca gdzie wymagana jest najwiekszy obszar detekcji
HF = Max. @16m | Pomieszczenia z wieloma przeszkodami (cienkie Scianki dziatowe, regaly itp.)

PIR, HF / PIR? (ON, OFF) |— Max. @40m | Wewnatrz toalet, detekcja catego pomieszczenia tacznie z maks. 3 kabinami

PIR = Max. 40m | Wewngtrzne i zewnetrzne aplikacje, detekcja w ramach pola widzenia czujnika

PIR + HF? 12 najmnigjsza |Max. @16m | Wewnetrzne | zewnetrzne aplikacje, konfiguracja najbardziej odporna na zaktocenia

" Zalgcza styk gdy czujnik HF lub PIR wykryje ruch

2 Zalgcza tylko w przypadku czujnika PIR, przedfuzenie dzigki detekcji PIR lub HF. Po wyfaczeniu czujnik HF pozostaje aktywny przez 5s i moze zostac ponownie wigczony. Po
tym czasie tylko czujnik PIR moze sig wigczyc.

3 Zalgcza styk gdy oba czujniki HF | PIR wykryja ruch

8. Przycisk zewnetrzny

W trybie SEMI-AUTO nalezy bezwzglednie podtaczy¢ przycisk zewnetrzny, gdyz za jego pomoca wigczane jest Swiatto (7a). W trybie AUTO przycisk zewnetrzny jest
opcjonalny (7c), poniewaz $wiatto wiacza si¢ automatycznie w przypadku wykrycia obecnosci. Za pomoca przycisku mozna w dowolnej chwili wiaczac i wytaczaé
Swiatto. Stan (ON lub OFF) jest wydtuzany przy kazdej detekcji. Po ostatniej detekcji stan pozostaje aktywny jeszcze przez ustawiony czas trwania. Przytrzymanie
przycisku powoduje przejscie czujnika w stany 6h ON i 6 h OFF.

Ponowne krétkie nacisnigcie przycisku powoduje przedwczesne zakoriczenie stanéw 6h ON i 6h OFF:

— Przytrzymanie przycisku przez 0,1-2,0s = Tryb automatyczny (ON/OFF)

— Przytrzymanie przycisku przez 2,0-4,0s = 6h ON

— Przytrzymanie przycisku przez >4,0s = 6h OFF

9. Wyswietlacz
Podane stany wyswietlane sg za pomoca diod LED. Zmiany parametréw moga by¢ dokonywane za pomoca przetacznikéw obrotowych lub
pilota zdalnego sterowania (akcesoria). Przy przejmowaniu zmiany parametru czujnik na krétko wytaczy wyjscie przekaznika.

Stan LED Wyswietlacz Czas trwania

Uruchomienie I I | | | | | | I I

Zmiana parametrow I I I
Detekcja ruchu .

6h ON lub 6h OFF H B EB

W trybie testowym jest dodatkowo wy$wietlany rodzaj detekcji:

ok. 1 min, krétkie miganie
3x diugie miganie
HF = niebieski, PIR = czerwony, 1x dtugie miganie

6 godzin, dtugie miganie

Rodzaj Wyswietlacz

detekcji (dioda LED Swieci sig Swiattem ciagtym) Logika Aktywowany czujnik

PIR + HF biaty | Przekaznik przefacza sig w przypadku jednoczesnej detekcji PIR ORAZ HF
PIR / HF zielony LUB Przekaznik przetacza sie w przypadku detekcji PIR ALBO HF

PIR czerwony Tylko PIR PIR

HF niebieski Tylko HF HF

PIR, HF / PIR |zielony, czerwony Hybryda Przekaznik ON: tylko PIR, poprzez rozszerzenie PIR lub wykrywania HF

10. Usuwanie zaktécen

Wyjscie zataczania nie uruchamia sie:
— Zbyt niski prdg zmierzchowy

— Sprawdzi¢ lampke

— Sprawdzi¢ bezpiecznik

Wyjscie zataczania uruchamia sig zbyt czesto:
— Zmniejszy¢ zakres detekcji

— Czujnik PIR: Odklei¢ soczewke

— Oba czujniki aktywne: przetaczy¢ na PIR + HF

— Zbyt wysoki prog zmierzchowy

11. Dane techniczne

Zasilanie 230V AC~50Hz

max. 2300W, 10A (230V AC) (cos ¢ = 1,0)
max. 1150VA, 5A (230V AC) (cos ¢ = 0,5)
LED 350W

Moc nadawcza mikrofal <0,2mW (5,8 GHz)

Kat detekcji 360°

Zakres detekcji PIR max. 40 m przy wysokosci 3m

Zakres detekcji HF max. 12m przy wysokosci 3m

Moc wyjscia przekaznikowego

Regulacja swiatta 5-20001x

Regulator czasu Impuls, 10s do 20 min
Klasa ochronnosci Il

Stopien ochrony P54

Zakres temperatury -20 do +40°C
Wymiary (df.xszer.xwys.) 0130x83mm

Zacisk przytaczeniowy 02,5mm

Przedsigbiorstw Niko o$wiadcza niniejszym, ze czujnik radiowy typu “Swiss Garde 360 Presence Dualtec Master” jest
zgodny z dyrektywa 2014/53/UE. Kompletng tres¢ deklaracji zgodnosci UE mozna znalez¢ na
nastepujacej stronie internetowej: www.niko.eu/zublin

Przekreslony kontener na kotkach oznacza, ze produktu nie nalezy wyrzucaé
razem z odpadami komunalnymi. Uzyj specjalnego punktu recyklingu lub
mmmm  ZWrciC urzadzenie do sprzedawcy, u ktérego zostat zakupiony produkt.

[cz] NAVOD K INSTALACI

1. Popis vyrobku

Cidlo rozpozné pohyby a pritomnost osob prostrednictvim pasivniho infracerveného senzoru (PIR) a vysokofrekven&niho senzoru (HF).
Dudlni technologie umoZiuje optimalni pfizplisobeni hldsice okolnimu prostredi, protoZe PIR senzor detekuje tepelné zareni a HF senzor pohyby (DopplerGv princip).
Senzor PIR nejcitlivéji reaguje pfi pohybech, které probihaji tangenciainé ke sledované oblasti (1a).

Na pohyby, které probihaji pfimo k hlésici, ma snizenou citlivost cca o -50% (1b).

HF senzor reaguje nejcitlivéji pii pohybech pfimo k hlasici (1¢).

Pohyby, které probihaji tangencidlné ke sledované oblasti, maji snizenou citlivost pfiblizné o -50 % (1d).

Akeni radius (1€) HF senzoru je zavisly na okolnim prostfedi. Odrazy na sténach mohou akéni radius rozsifit.

Prostorové prvky ze skla, dfeva nebo sadry mohou HF signal propoustét.

Detekci pohyb(i je mozné provadét pouze jednim senzorem nebo logickym spojenim obou senzort.

Cidlo sepne az pfi poklesu intenzity svétla pod nastavenou hodnotu (prah soumraku).

Doba spusténi se prodluzuje, dokud budou detekovany pohyby osob (celd oblast (1f)) nebo pitomnost osob (oblast pritomnosti (1g)).
HIsic po spusténi detekuje zvySeni intenzity denniho svétla a pfi dostatecném dennim svétle se automaticky vypne.

HIdsic Ize provozovat v poloautomatickém nebo automatickém rezimu.

ReZim je nutné nastavit pomaci délkového ovladani. Pfi dodani je hlasi¢ nastaveny na automaticky rezim.

HIdsi¢ je mozné konfigurovat pomoci ruéniho vysilace (k dostani jako prisluenstvi) a béhem provozu rucné.

Vlyrobky, které jsou zminény jako prisluSenstvi, nejsou obsahem dodavky.

2. Pouziti
Hiasic je vhodny pro pouZiti v interiéru a chranéném exteriéru k oviadani svétel nebo schodistovych automatd.
V exteriéru by mél byt hlasi¢ provozovan v rezimu PIR nebo PIR + HF, protoZe ostatni rezimy mohou vyvolat detekci pfi desti.
Pfi instalaci dodrZujte nasleduijici pokyny:
— MontéZ provadéjte na stabilni stropy.
— Oblast s pohyblivymi pfedméty ve sledované zéné potlacte zakrytim ¢ocky pomoci lepici pasky.
= | pohybujicich se predmétl je nutné hldsi¢ pouzivat v rezimu PIR.
— Pod ¢idlem ani vedle néj neumistujte svétla ve vzdalenosti kratsi nez 1 m (2a).
— Dodrzte miniméalni vzdalenost mezi hlgsici 4 m.
= HF senzory se presto ovliviiuji.
— Montéz neprovadeéjte v oblasti pfimého proudéni chladného (2b) nebo teplého vzduchu (2c) (PIR).
=\ proudu vzduchu je nutné hlasi¢ pouzivat v rezimu HF.

3. Bezpecnostni pokyny
Pred instalaci zkontrolujte, zda neni elektrické vedeni pod napétim.
Instalaci smi provadét pouze odborné zpiisobilé osoby s kvalifikaci v oboru elektro, je nutné dbat mistné platnych predpisi.

4. Montaz (4)

Cidlo je urteno pro montz na strop ve vy$ce od 2 do 4 metrii.

Primér @ sledované oblasti zavisi na vySce montaze (1e).

Postup montaze:

— Odstrarite predni kryt oto¢enim proti sméru hodinovych rucicek, pak od$roubujte horni ¢ast hlasice.
— Na poZadovaném montdznim misté si vyznacte otvory k vyvrtani a vyvrtejte je.
— Protdhnéte vedeni kabelovymi priichodkami (5f).

— Upevnéte hlasi¢ pomoci sady Sroubli a hmozdinek.

— Zapojte €idlo podle bodu 5.

— Namontujte horni ¢ast hlasice a priSroubuijte ji.

— Provedte konfiguraci podle bodu 7.

— Upevnéte predni kryt jeho oto¢enim ve sméru hodinovych rucicek.

5. Zapojeni (7)
Elektricky obvod musi byt jiStény ochrannym vykonovym vypina¢em. Externi tlacitko sepne vodic, kterym
protéka elektricky proud, na vstup R. Pouzijte impulzni tlaitko bez doutnavky a vedeni udrZujte co nejkratsi.

Vodic, kterym protéka elektricky proud L
Neutralni vodi¢ N
Spinaci vystup relé D1,D2
Externi tlacitko (volitelné) R
Podfizeny hlasi¢ (Slave) (volitelné) S

Pro vytvoreni master / slave obvod s vice Dualtec detektory, musi byt detektory zapojeny podle diagramu (7d).
Poznamka: Dualtec detektor slave musi byt nakonfigurovan s Lux = 2000, Time = 1L a Mode = Auto.

6. Piipojeni spotFebiéii

Vlysokeé spinaci proudy zkracuii Zivotnost relé integrovaného v Cidle. Dbejte technickych tdaji vyrobce svétel resp. osvétlovacich prostedk(, aby nedochézelo k
pretéZovani relé (3a-h). K udrZeni prehlednosti spinaciho obvodu doporucujeme paraleiné zapojovat maximainé 3—4 ¢idla. V pfipadé nadprimémné castych spinacich
cykIli nebo pfi zvy$eném zatizeni doporucujeme zatéZ spinat pies externi relé /externi vykonovy jistic.

7. Konfigurace

Cidlo je pripraveno k provozu cca 1 minutu po pripojeni k elektrické siti. Zmény parametr(i je nutné provédét aZ za provozu: Parametry se nastavuji pfimo pomoci
regulator(i na cidle nebo prostiednictvim dalkového ovladani (pfislusenstvi). Pri impulsu Ize nastavit dobu trvani prestavky na 20s (standardné) nebo 605s.

To je mozné pouze pomoci dalkového ovladani.

Gas: Pomoci TIME se uréuje doba dob&hu po poslednim pohybu (Impulz [71], 10 aZ 20 min) (5¢).

Prah soumraku: Pomoci LUX se plynule nastavuje préh rozlisitelnosti soumrakového senzoru mezi % dennim provozem a ) nonim provozem (5b).

Dosah: Pomoci SENS se nastavuje dosah snimace PIR a snimace HF (5d).

Rezim: Pomoci MODE se prepina mezi poloautomatickym (SEMI-AUTO) a automatickym rezimem (AUTO) (5e).

Technologie: Senzorova technologie nabizi nasledujici moznosti nastaveni (5a):

Technologie Logika |Citlivost Dosah Pouziti

HF / PIR" NEBO™" Nejvyssi Max. @40m | Vnitfni parkovaci garaze, skladové haly, maximalni zachycovani

HF = Max. @16m | Vnitini prostory s prekadzkami, napf. délicimi sténami, zabezpecené proti silnému priivanu
PIR, HF / PIR? (ON, OFF) |— Max. @40m | Vnitfni toalety, zachycovani celého prostoru véetné az 3 kabinek

PIR — Max. @40m | Interiér i exteriér, zachycovani v celém dosahu viditelnosti

PIR + HF? A2 Silnd Max. @16m | Interiér i exteriér, maximalni odolnost proti ruSeni

" Zapne se, jakmile HF nebo PIR senzor detekuje pohyb/pritomnost

2 Zapne se pouze v piipadé PIR senzoru, prodlouZeni prostiednictvim PIR nebo HF detekce. Po vypnuti je snimac HF stdle aktivni po dobu 5 s a miiZe se znovu zapnout.
Po této dobé se miiZe zapnout pouze snimac PIR.

3 Zapne se pouze v pripadé, Ze pohyb/piitomnost detekuji oba senzory soucasné

8. Externi tlagitko

V rezimu SEMI-AUTO je bezpodminecné nutné pripojit externi tlacitko, protoze k rozsviceni svétla musi dojit prostiednictvim tlaCitka (7a). V rezimu AUTO je externi
tlaCitko volitelné (7¢), protoZe svétlo se pfi detekovani osob rozsviti automaticky. Svétlo Ize kdykoli rozsvitit a zhasnout pomoci tlacitka. Stav (ON nebo OFF) se prodlouZi
pi kazdém zachyceni. Po poslednim zachyceni je stav jesté aktivni po nastavenou dobu. Dlouhym stisknutim tladitka se hlasic prepne do stavii 6h ON a 6h OFF.
Stavy 6h ON a 6 h OFF Ize ukonCit pfed¢asné opakovanym kratkym stisknutim tlacitka:

— stisknuti tlacitka na 0,1-2,0 s = automaticky rezim (ON/OFF)

— podrzeni tlaitka na 2,0-4,0s = 6h ON

— podrzeni tlaCitka déle nez 4,0s = 6h OFF

9. Indikace
Nésledujici stavy jsou indikovany prostfednictvim svételné diody. Zmény parametr(i Ize provadét pomoci otocnych regulétord
nebo délkového oviadani (pfisluSenstvi). Pfi pfijimani zmény parametru Cidlo kratkodobé vypne reléovy vystup.

Stav Indikace LED diody Doba trvani

Spousténi 1L cca 1min, kratce zablika

Zména parametru 111 3x kratce zablika

Detekce pohybu . HF = modry, PIR = Gervend, 1x dlouze zablikd
6h ON neho 6h OFF H B B B 6 hodiny, dlouze zablika

Ve zkuSebnim provozu je navic indikovan zplisob detekce:

Indikace
Zpiisob (LED é sviti) Logika Aktivovany hlasié
PIR + HF Bila A Relé sepne pii soucasném zachyceni PIR A HF
PIR / HF Zelend NEBO Relé sepne pri zachyceni PIR NEBO HF
PIR Cervena Pouze PIR PIR
HF Modry Pouze HF HF
PIR, HF / PIR Zelend, Cervena Hybrid Relé ON: pouze PIR, prostrednictvim rozsiteni PIR nebo detekci HF

10. Odstraiovani poruch
Spinaci vystup nespina:
— Pili§ nizky prah soumraku
— Kontrola svétel

— Kontrola pojistky

Spinaci vystup spina pfili§ ¢asto:

— Snizeni dosahu

— PIR senzor: Zakryti cocky pomoci lepici pasky
— Oba senzory aktivni: prepnuti na PIR + HF

— Pili§ vysoky préh soumraku

11. Technickeé udaje

230V AC~50Hz
max. 2300W, 10A (230V AC) (cos ¢ = 1,0)
max. 1150VA, 5A (230V AC) (cos ¢ = 0,5)

Jmenovité napéti

Spinaci vykon relé

LED 350W
Vysilaci vykon mikroviny <0,2mW (5,8 GHz)
Akéni radius 360°
Dosah PIR max. 40 m pri vysce 3m
Dosah HF max. 12m pfi vysce 3m
Reguldtor soumraku 5-2000 Ix

Regulator ¢asu Impulz, 10s az 20 min
Trida ochrany ]

Stupeii ochrany P54
Teplotni rozsah -20 az +40°C
Rozméry (DxSxV) 0130x83mm
Pripojovaci svorka 02,5mm

Niko timto prohladuje, 7e zafizeni typu Swiss Garde 360 Presence Dualtec Master je v souladu se smémici 2014/53 / EU. Uplny
text prohlaseni o shodé EU je k dispozici na internetové adrese: www.niko.eu/zublin

Preskrtnutd popelnice poukazuje na to, Ze vyrobek musi byt likvidovan
oddélené od komunalniho odpadu. VyuZijte oficidlni shérnu, nebo pfistroj
= piedejte zpét prodejci, u kterého jste vyrobek zakoupili.

NAVODILA ZA NAMESTITEV

1. Opis izdelka

Senzor gibanja prepozna gibanje in prisotnost oseb preko pasivnega infrardecega senzorja (PIR) in visokofrekvencnega senzorja (HF).
Dvojna tehnologija omogoca optimalno prilagajanje javljalnika glede na okolico, medtem ko pasivni infrardeci senzor (PIR) zaznava toplotno sevanje,
visokofrekvenéni senzor (HF) pa gibanja (po Dopplerjevem nacelu).

Senzor PIR najbolj obcutljiv je na gibanja, ki potekajo tangencialno proti nadzorovanim obmocjem (1a).

Gibanja, ki potekajo neposredno proti senzor gibanja, imajo znizano obéutljivost za pribl. -50% (1h).

Senzor HF najbolj obCutljivo reagira na gibanja neposredno na javljalniku (1c).

Gibanja, ki potekajo tangencialno glede na nadzorovano povrsino, imajo ob¢utljivost reducirano priblizno na —50 % (1d).

Obmocje zaznavanja (1e) senzorja HF je odvisno od okolice. Odsevi na stenah lahko razSirijo obmocje zaznavanja.

Prostorski elementi iz stekla, lesa ali mavca lahko prepuscajo visokofrekvencni signal (HF).

Zaznavanije gibanj se lahko izvr§i samo z enim senzorjem, kakor tudi z logicno povezavo obeh senzorjev.

Senzor gibanja se vklopi Sele, ko jakost svetlobe (prag mraka) pade pod nastavljeno vrednost.

Preklopni Cas je podaljSan, dokler pretok oseb (skupna povrsina (1f)) ali odkrijejo osebe prisotnost (obmogje prisotnost (1g)).
Detektor zazna povecanje dnevne svetlobe po vklopu, kadar dovolj dnevne svetlobe in samodejno.

Javljalnik je lahko zagnan v polavtomatskem ali v samodejnem nacinu. Nacin je treba nastaviti z daljinskim upravljalnikom.

0Ob dobavi je javljalnik v samodejnem nacinu.

Javljalnik je mogoce konfigurirati z ro¢nim oddajnikom (na voljo kot dodatna oprema) in ga med delovanjem ro¢no konfigurirati.
Izdelki, ki so omenjeni kot pripomocki, niso vkljuceni v dobavo.

2. Uporaba
Javljalnik je primeren za notranjo uporabo in uporabo v zas€itenem zunanjem prostoru za krmiljenje luci ali tekoCe stopnice.
V zunanjem prostoru mora biti javijalnik zagnan v nacinu PIR ali PIR + HF, saj lahko deZ v drugih nacinih sproZi zaznavanje.
Pri nameScanju pazite:
— Montirajte samo na stabilne strope.
— Gibljive predmete v nadzorovanem obmogju izloCite tako, da prelepite leco.
= Med premikanjem predmetov morate javljalnik uporabljati v nacinu PIR.
— Luci ne postavljate pod senzor gibanja ali blizje od 1 m (2a).
— Med dvema javljainikoma je treba ohranjati minimalno razdaljo 4 m.
= Sicer senzorja HF delujeta drug na drugega.
— Ne names$¢ajte v obmocju neposrednega hladnega (2b) ali toplega (2¢) zratnega toka (PIR).
= \/ zratnem toku se mora detektor uporabljati v nainu HF.

3. Opozorila
Pred names$éanjem preverite, da elektri¢ne napeljave niso pod
Namestitev lahko izvede samo primerno usposobljeno osebje ob upostevanju predpisov.

4. Montaza (4)

Senzor gibanja je predviden za montazo na strop na visini od 2 do 4m.
Premer @ nadzorovanega podrocja je odvisen od viSine montaze (1e).
Navodila za montazo:

— Spredniji pokrov odstranite z vrtenjem v obratni smeri urnega kazalca in nato odvijte zgornji del javljalnika.
— Vrtine nastavite na zeleno mesto montaze, oznacite in izvrtajte luknje.
— Kable potegnite skozi kabelske preboje (5f).

— Javljalnik pritrdite s kompletom vijakov/moznikov.

— Senzor gibanja povezite v skladu s tocko 5.

— Privijte zgornji del javljalnika.

— Konfiguracijo izvedite v skladu s tocke 7.

— Sprednji pokrov pritrdite z vrtenjem v smeri urnega kazalca.

5. Prikljucitev (7)
Elektricni krog mora biti zaSCiten z varovalko. Zunanja tipka preklopi prevodnik,
ki prevaja elektriko v R vhod. Impulzno tipko uporabljajte brez tlivke in imejte kratko napeljavo.

Faza/dovodni vodnik L
Ni¢la/nevtralni vodnik N
Preklopni izhod/ Relejni izhod D1, D2
Zunaniji vklop senzorja gibanja (opcijsko) R
Pomozni javljalnik (po izbiri) S

Ce Zelite ustvariti master / slave vezje z vet Dualtec detektorjev, je treba detektorji Zitno po diagram (7d).
Opomba: Dualtec detektor suZenj mora biti nastavljen z Lux = 2000, Time = 1L in Mode = Auto

6. Prikljucitev bremen

Visoki zagonski tokovi skrajsujejo Zivljenjsko dobo releja, integriranega v javljalniku. UpoStevajte tehnicne podatke proizvajalca svetilk in sijalk, da ne preobremenite
releja (3a-h). Da bo vezje pregledno vam priporo¢amo, da vzporedno priklopite najve¢ 3—4 javljalnike. Pri nadpovprecno pogostih ciklih preklapljanja ali pri povisani
obremenitvi vam priporocamo, da breme preklopite s pomocjo zunanjega releja ali kontakorja.

7. Konfiguracija

Senzor gibanja je pripravljen za uporabo priblizno 1 minuto po priklopu na elektricno omrezje. Spremembe parametrov je treba izvesti med delovanjem: Parametri se
nastavijo neposredno na regulatorju senzor gibanja ali preko daljinskega upravljalnika (pripomocek). Zacasno zaustavitev impulzov lahko nastavite na 20s (privzeto)
ali 60s. To lahko nastavite samo z daljinskim upravljalnikom.

CGas: S TIME je dologen ¢as od zadnjega gibanja (Impulz [ L], 10s do 20 min) (5¢).

Obéutljivost svetlobnega senzorja (lux): S LUX je odzivni prag senzorja mraka brezstopenjsko nastavljen med % dnevnim in ) nognim delovanjem (5b).
SENS (obéutljivost/ podrocje zaznavanja): S SENS se nastavi doseg PIR senzorja in HF senzorja (5d).

Nagéin: S tipko MODE izbirate med polavtomatskim (SEMI-AUTO) in samodejnim (AUTO) nacinom (5e).

Tehnologija: Tehnologija senzorjev nudi naslednje moznosti nastavitev (5a):

Tehnologija Logika |Obcutljivost |Doseg Doseg

HF / PIR" ALI Najvisie  |Max.@40m |Notranja parkiri§ca, skladista, zajemanje najvisje ravni

HF = Max. @16m | Notranji prostori z ovirami npr. s predelnimi stenami, varnimi pred motnjami zaradi moénega prepiha
PIR, HF / PIR? (ON, OFF) |— Max. @40m | Notranja straniSca, zajemanje celotnega prostora, vkljuéno z najvec tremi kabinami

PIR = Max. @40m | Notranji in zunanji prostori, zajemanje na celotnem vidnem podrocju

PIR + HF? IN? Robustno  |Max. @16m | Najvisja varnost pred motnjami v notranjih in zunanjih prostorih

" Vklopi se takoj, ko senzor HF ali PIR zazna gibanje/prisotnost

2 Vklopi se le pri senzorju PIR, podaljSanje z zaznavanjem PIR ali HF. Po izklopu je senzor HF Se vedno aktiven za 5 sekund in se lahko znova vklopi.
Po tem Casu se lahko vklopi samo senzor PIR.

3 Vklopi se le, ko oba senzorja hkrati zaznata gibanje/prisotnost

8. Zunanja tipka

V nacinu SEMI-AUTO je obvezno treba priklopiti zunanjo tipko, saj je treba luci vklopiti s tipko (7a). V naCinu AUTO je zunanja tipka opcijska (7¢), saj se Iu¢ ob zaznavi
osebe vklopi samodejno. Lu¢ lahko kadar koli vklopite in izklopite s tipko. Stanje (vklop ON ali izklop OFF) se ob vsaki zaznavi podalj$a. Po zadnjem nastavljanju je
stanje $e aktivno za nastavljeno ¢asovno obdobje. Z daljSim pritiskom tipke javljalnik preklopi v stanje 6 ur ON in 6 ur OFF.

Stanji 6 ur ON in 6 ur OFF lahko pred¢asno izklopite s ponovnim kraj§im pritiskom tipke:

— Tipko drZite 0,1-2,0 sekundi = Samodejni nacin (ON/OFF)

— Tipko drzite 2,0-4,0 sekunde =» 6 ur ON

— Tipko drZite >4,0 sekunde = 6 ur OFF

9. Prikaz
S pomocjo LED so prikazana naslednja stanja. Spremembe parametrov se lahko izvedejo preko vrtljivih gumbov ali preko
daljinskega upravljalnika (dodatna oprema). Pri prevzemu spremembe parametra javljalnik zacasno izklopi izhod releja.

Stanje Prikazna LED Trajanje

Zagon I I I I I I I I I I pribl. 1 min, kratko utripanje
Sprememba parametra I I I 3x kratko utripanje
Zaznavanje gibanja [ ]

6h ON ali 6h OFF H B BB

V testnem nacinu je dodatno prikazan nacin zaznavanja:

HF = blue, PIR = rdeca, 1x dolgo utripanje

6 ur, dolgo utripanje

Prikaz
Nacin zaznavanja (luéka LED neprestano sveti) Logika Javljalnik je aktiviran
PIR + HF Bela IN Rele preklopi pri hkratni zaznavi PIR IN HF
PIR / HF Green ALl Rele preklopi pri zaznavni PIR ALI HF
PIR Rdeca Le PR PIR
HF Blue Le HF HF
PIR, HF / PIR Green, Rdeca Hybrid Rele ON: samo PIR po podaljsku PIR ali odkrivanje HF

10. Napake in odprava
Senzor ne vklaplja:

— Prag mraka je pretemen

— Preverite svetlobni element
— Preverite varovalko

Senzor se vklopi prepogosto:

— ZmanjSajte podrotje zaznavanja senzorja

— Senzor PIR: Pokrijte podro¢ja motnje na leci s
priloZzenimi samolepilnimi folijami

— Oba senzorja sta aktivna: preklopite na PIR in HF

— Svetlobni senzor je nastavljen prenizko

11. Tehnicni podatki

230V AC~50Hz

max. 2300W, 10A (230V AC) (cos ¢ = 1,0)
max. 1150VA, 5A (230V AC) (cos ¢ = 0,5)
LED 350W

Mikrovalovni prenos mogci <0,2mW (5,8 GHz)

Kot pokritja 360°

Podrocje zaznavanja PIR max. 40m pri 3m viine

Podrocje zaznavanja HF max. 12m pri 3m viine

Preklopna moé

Svetlobni senzor 5-2000Ix

Gasovnik Impulz, 10s do 20 min
Razred zascite I

IP zascita P54

Temperaturno obmocje -20 do +40°C

Vidne dimenzije (DxéxV) ?130x83mm

Premer prikljuénega vodnika | 02,5mm

S tem, Niko izjavlja, da je tip radijska oprema Svicarski Garde 360 Prisotnost Dualtec Master v skladu z Direktivo 2014/53 / EU.
Celotno besedilo izjave EU o skladnosti je na voljo na naslednjem spletnem naslovu: www.niko.eu/zublin

Ne zavrzite stare uporabljene naprave v smeti, za to uporabite posebni
loCevalni center ali vrnite/ posljite napravo na naslov distributerja/proizvajalca
mmmm  Oziroma prodajalcu, Kjer ste izdelek kupili.
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