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Disclaimer

It is not recommended for children under the age
of 14 to use this product without adult supervision.
Please note that in Japan the recommended age
is 15 years. Adults should keep the aircraft out of
the reach of children and exercise caution when
operating this aircraft in the presence of children.

This product incorporates various advanced control
technologies. However, inappropriate use of the
product could result in personal injury or property
damage. Please read the materials associated with
the product before your first use of the product.
These documents are included in the product
package and/or are available online on the SZ RYZE
TECHNOLOGY CO., LTD ("Ryze Tech") website
(http://www.ryzerobotics.com).

This product is a flying camera that offers easy flight
when in good working order as set forth below.
Visit http://www.ryzerobotics.com for the most
current instructions and warnings. Users operating
their aircraft in the United States should visit http://
knowbeforeyoufly.org for more information about
flight safety and compliance.

The information in this document affects your safety
and your legal rights and responsibilities. Read
this entire document carefully to ensure proper
configuration before use. Failure to read and follow
the instructions and warnings in this document may
result in serious injury to yourself or others, damage
to or loss of your Ryze Tech product, or damage to
other objects in the vicinity.

By using this product, you hereby signify that
you have read this disclaimer carefully and that
you understand and agree to abide by the terms
and conditions herein. EXCEPT AS EXPRESSLY
PROVIDED IN RYZE TECH AFTER-SALES
SERVICE POLICIES AVAILABLE AT HTTP://
RYZEROBOTICS.COM/SERVICE, THE PRODUCT
AND ALL MATERIALS, AND CONTENT AVAILABLE
THROUGH THE PRODUCT ARE PROVIDED “AS
IS” AND ON AN “AS AVAILABLE” BASIS, WITHOUT
WARRANTY OR CONDITION OF ANY KIND, EITHER
EXPRESS OR IMPLIED. RYZE TECH DISCLAIMS
ALL WARRANTIES OF ANY KIND, EXCEPT AS
EXPRESSLY PROVIDED IN RYZE TECH AFTER-
SALES SERVICE POLICIES, WHETHER EXPRESS
OR IMPLIED, RELATING TO THE PRODUCT,
PRODUCT ACCESSORIES, AND ALL MATERIALS,



INCLUDING: (A) ANY IMPLIED WARRANTY OF
MERCHANTABILITY, FITNESS FOR A PARTICULAR
PURPOSE, TITLE, QUIET ENJOYMENT, OR NON-
INFRINGEMENT; AND (B) ANY WARRANTY
ARISING OUT OF COURSE OF DEALING, USAGE,
OR TRADE. RYZE TECH DOES NOT WARRANT,
EXCEPT AS EXPRESSLY PROVIDED IN RYZE
TECH LIMITED WARRANTY, THAT THE PRODUCT,
PRODUCT ACCESSORIES, OR ANY PORTION
OF THE PRODUCT, OR ANY MATERIALS, WILL
BE UNINTERRUPTED, SECURE, OR FREE OF
ERRORS, VIRUSES, OR OTHER HARMFUL
COMPONENTS, AND DOES NOT WARRANT THAT
ANY OF THOSE ISSUES WILL BE CORRECTED.
NO ADVICE OR INFORMATION, WHETHER ORAL
OR WRITTEN, OBTAINED BY YOU FROM THE
PRODUCT, PRODUCT ACCESSORIES, OR ANY
MATERIALS WILL CREATE ANY WARRANTY
REGARDING RYZE TECH OR THE PRODUCT THAT
IS NOT EXPRESSLY STATED IN THESE TERMS.
YOU ASSUME ALL RISKS FOR ANY DAMAGE THAT
MAY RESULT FROM YOUR USE OF OR ACCESS
TO THE PRODUCT, PRODUCT ACCESSORIES,
AND ANY MATERIALS. YOU UNDERSTAND AND
AGREE THAT YOU USE THE PRODUCT AT YOUR
OWN DISCRETION AND RISK, AND THAT YOU
ARE SOLELY RESPONSIBLE FOR ANY PERSONAL
INJURY, DEATH, DAMAGE TO YOUR PROPERTY
(INCLUDING YOUR COMPUTER SYSTEM OR
MOBILE DEVICE OR RYZE TECH HARDWARE
USED IN CONNECTION WITH THE PRODUCT)
OR THIRD PARTY PROPERTY, OR THE LOSS OF
DATA THAT RESULTS FROM YOUR USE OF OR
INABILITY TO USE THE PRODUCT.

SOME JURISDICTIONS MAY PROHIBIT A
DISCLAIMER OF WARRANTIES AND YOU
MAY HAVE OTHER RIGHTS THAT VARY FROM
JURISDICTION TO JURISDICTION.

Ryze Tech accepts no liability for damage, injury or
any legal responsibility incurred directly or indirectly
from the use of this product. The user shall observe
safe and lawful practices including, but not limited to,
those set forth in these Safety Guidelines. You shall
be solely responsible for all your behaviors when
flying Tello.

Warnings
1. Stay away from rotating propellers and motors.
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DO NOT touch the underside of the aircraft as it
may be hot.

NEVER use non-Ryze Tech batteries and DO
NOT short-circuit the Flight Battery.

Important information is included on the product
package and in the documentation included in
the product package. Read all of this information
carefully and retain the product package and
documentation for future reference.

. Always use an FCC/CE (depending on
location) certified USB adapter that is rated
at5Vand 1.5 A or above.

. Ensure the aircraft is powered off before charging.
It cannot be charged when it is powered on.

. DO NOT charge a Flight Battery immediately after
flight, because its temperature may be too high.
DO NOT charge a Flight Battery until it cools
down to near room temperature.

. Charge the Flight Battery in the temperature range

41° 10 113° F (6° to 45° C). The ideal charging

temperature range is 72° to 82° F (22° to 28° C).
If a low battery warning appears, charge the

Flight Battery until the Flight Battery level reaches

between 30 and 60 % for long-time storage.

10. Discharge Flight Batteries to the range 40 to

65% if they will NOT be used for 10 days or

more. This can greatly extend battery life.
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Regulations

To avoid serious injury and property damage,
observe the following rules:

1. DO NOT operate in the vicinity of manned aircraft,
regardless of altitude. (Land immediately if
necessary.)

DO NOT fly the aircraft in or at densely populated
areas including cities, sporting events, exhibitions,
and performances.

DO NOT fly the aircraft above the relevant
maximum altitude set forth in your local laws and
regulations.

. Remain well clear of and DO NOT interfere with
manned aircraft operations. Be aware of and
avoid other aircraft and obstacles at all times.

DO NOT fly the aircraft near or inside no fly zones
specified by local laws and regulations. The no
fly zone list includes: airports, borders between
two sovereign countries or regions, and major
cities/regions, and is continuously updated. DO
NOT fly around sensitive infrastructure or property
such as power stations, water treatment facilities,
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correctional facilities, heavily traveled roadways,
government facilities, or military zones.
Maintain visual line of sight with your aircraft at all
times and use an observer to assist if needed.
NEVER use the aircraft to carry illegal or
dangerous goods/payloads.
. Make sure you understand the nature/type of your
flight operation (such as for recreation, for public
use, or for commercial use) and have obtained
corresponding approval and clearance from the
related government agencies before flight. Consult
with your local regulators for comprehensive
definitions and specific requirements. Users
operating their aircraft in the United States
should first visit http://www.knowbeforeyoufly.
org and take the most appropriate action for their
circumstances.

Please note that remote-controlled aircraft may

be banned from conducting commercial activities

in certain territories and regions. Check and follow
all local laws and regulations before flying as
those rules may differ from those stated here.

10. Respect the privacy of others when using the
camera. Make sure you comply with local
privacy laws, regulations, and moral standards.
DO NOT conduct surveillance operations such
as image capture or video recording on any
person, entity, event, performance, exhibition, or
property without authorization or where there is
an expectation of privacy, even if the image or
video is captured for personal use.

. Please be advised that in certain areas, the
recording of images and videos from events,
performances, exhibitions, or commercial
properties by means of a camera may
contravene copyright or other legal rights, even
if the image or video is shot for personal use.
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Flight Limit

. Fly NO higher than 33 ft (10 m) above ground level
and stay away from any surrounding obstacles.

. The Vision Positioning System is only effective
when the aircraft is at altitudes of 1.0 to 98.4 ft
(0.3 to 30 m) and works best at altitudes of 1.0 to
19.7 (0.3 to 6 m).

. The performance of the Vision Positioning System
is affected by the surface being flown over. The
aircraft automatically changes to Attitude mode
when the Vision Positioning System is unavailable.
In Attitude mode the aircraft is not able to position
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itself. Operate the aircraft with great caution in the

following situations, which may cause the aircraft

to enter Attitude mode:

. Flying at high speed below 2 ft (0.5 m).

Flying over monochrome surfaces (e.g. pure

black, pure white, pure red, pure green).

Flying over highly reflective surfaces.

Flying over water or transparent surfaces.

Flying over moving surfaces or objects.

Flying in an area where the lighting changes

frequently or drastically.

Flying over extremely dark (< 10 lux) or bright

(> 100,000 lux) surfaces or towards bright

sources of light (e.g. towards sunlight)

Flying over surfaces without clear patterns or

texture.

Flying over surfaces with identical repeating

patterns or textures (e.g. tiling).

Flying over small and fine objects (e.g. tree

branches or power lines).

. Flying at speeds of over 11 mph (18 kph)

at 3.5 ft (1 m) or lower.

4. If the aircraft's Vision Positioning system fails for
3 seconds when its flying altitude is above 20 ft
(6 m), Failsafe Protection will automatically initiate
landing. If the Vision Positioning system recovers
during landing, Failsafe Protection will shut off and
the aircraft will hover.

5. The Vision Positioning System may not be able
to recognize patterns on the ground in very
dark (< 100 lux) environments. DO NOT take off
if there is a warning prompt in the Tello app telling
you that the environment is too dark.
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In the Box

Aircraft x1 Spare Propeller x2 (pair)
(Propellers and Propeller
Guards included”)




Mission Pad x4 Micro USB Cable x1

Lo

Flight Battery x1 Propeller Removal Quick Start

Tool x1 Guide x 1
2
\ > s o [
Open-Source  Dot-Matrix Extension Board
Controller x1 Display & x1
Distance Sensing
Module x1

* The diagrams in this document are for reference only and
may differ from the actual product.



1. Introduction

ROBOMASTER™ TT TELLO™ Talent includes
the aircraft and the Expansion Kit. Tellois a small
quadcopter that features a Vision Positioning System
and an onboard camera. Using its Vision Positioning
System and advanced flight controller, it can hover
in place and is suitable for flying indoors. Advanced
features like Bounce mode, 8D Flips, and EZ Shots
make using Tello fun. Tello captures 5 megapixel
photos and streams 720p live video to the Tello
app on a mobile device. Its maximum flight time is
approximately 13 minutes*

Experience DIY flight with an Expansion Kit that
includes an open-source controller, dot-matrix
display & distance-sensing module, and extension
board, which support programming with Arduino,
Scratch, MicroPython, and more.

1. Propellers 8. Flight Battery

2. Motors 9. Micro USB Port

3. Airoraft Status Indicator 10, Propeller Guards

4. Camera 11. Open-Source Controller
5. Power Button 12. Dot-Matrix Display

6. Antennas & Distance Sensing

7. Vision Positioning System Module

* The maximum flight time was tested in windless
conditions flying at a consistent 9 mph (15 kph) and
without the expansion kit mounted. This value should be
taken for reference only.
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2. Downloading the Tello App and
Watching Tutorial Videos

Search for “Tello" on the App Store or Google Play
or scan the QR code to download the app on your
mobile device. To ensure flight safety, watch the
tutorial videos on the official Ryze Tech website
(http://www.ryzerobotics.com) before your first flight.

A\ Operating system compativiity: i0S v9.0 or later;
Android v4.4 o later.

+ Only use the Tello app for activation.

3. Charging the Battery

Insert the Flight Battery into the aircraft as shown.

To charge the Flight Battery connect the Micro USB
port on the aircraft to a USB adapter (not provided)
using a standard Micro USB cable

Charging time: Approx. 1 hour and 30 minutes.

’/:f - - - Blinking blue slowly: charging.

;/U\f — Solid blue: fully charged.

* Aways use an FCC/CE (depending on location)
certified USB adapter that is rated at 5V and 1.5 A
or above.

* Ensure the aircraft is powered off before charging.

It cannot be charged when it is turned on.



4. Preparing for Takeoff

(] =

+ Tello-XXXXXX
=

OR
RMTT-XXXXXX
Press the power button Enable Wi-Fi on your
once to turn the aircraft on.  mobile device and
(Press again to turn off) connect to the network.

* With the open-source controller connected, the
Wi-Fi network is RMTT-XX000X. The Wi-Fi network
is Tello-XX0XXXX without the open-source controller
connected.

« Launch the Tello app. Connection has been
established when the Aircraft Status Indicator
blinks yellow slowly and the live camera view is
shown on your mobile device.

5. Flight
In the Tello app:
+ Auto Takeoff and Auto Landing

g v ¥
O O =
Auto Takeoff Auto Landing

« Taking Photos and Recording Videos

@ ®

Tap to switch between Tap to take a photo or
Photo mode and Video record video.
mode.

« Use the Virtual Joysticks in the app to control the
aircraft (the default control stick mode is known as
Mode 2)

Left Stick

Up
A

_—
v

| Right Stick  Forward
i
i
i
i
!
Down |
i
i
i
i
i
i
i
i

O 4

Backward
€2 -
Tumn Left  Tumn Right Left Right



6. Programming with Tello

The RoboMaster TT Tello Talent can be programmed
in several ways. Use the Tello EDU app for
programming when using a mobile device. Scan the
QR code to download the app on your mobile device
or search for “Tello EDU” on the App Store or Google
Play. Visit https://www.dji.com/robomaster-tt for more
information about using computer program software
to program the RoboMaster TT.

« The Tello Edu app is compatible with i0S 10.0 (or
later) or Android 4.4 (or later).

« Users should be confident flying a Tello before they
use the Tello Edu app to learn about programming.
Please note that the Tello app and Tello Edu app
cannot connect to the Tello simultaneously. Exit
one app before using the other.

7. Using the Open-Source
Controller and Dot-Matrix Display
& Distance-Sensing Module

Attach the dot-matrix display & distance-sensing module

to the open-source controller and attach the open-

source controller to the aircraft. Program via the Tello

EDU app or computer program software for DIY flight.




Installation Notes

1. Installing the Propellers

When mounting, ensure that the gap between the
bottom of the propeller cap and the motor is no
bigger than needed to insert the propeller removal
tool.

Mount marked Mount unmarked
propellers on the propellers on the
motors with marked motors with unmarked
landing gear. landing gear.

2. Detaching the Propellers
Insert the propeller removal tool between the
propeller cap and the motor. Be sure to hold the
motor while detaching the propeller.

Always detach the propellers using the propeller

A removal tool. DO NOT remove the propellers by
hand, or you may be seriously hurt, and may
damage the motors.



3. Installing the Propeller Guards

Push each propeller guard inwards to wrap it around
the landing gear. Make sure it clicks into position and
that the protruding parts of the landing gear securely
fit into the notches on the propeller guards.

4. Detaching the Propeller Guards

To remove a propeller guard place your finger and
thumb as shown in the figure below. With your
thumb, gently apply a twisting force to the lip that
protrudes from the propeller guard where it wraps
around the landing gear.

DO NOT use excessive force when removing
A propeller guards as doing so may damage the
aircraft’s arms and you may get hurt.
13



Specifications

Aircraft
* Tello (Model: TLW004)

Weight (Propeller 87g
Guards Included)

Max Speed 17.8 mph (28.8 kph)
Max Flight Time 13 minutes (0 wind at a
consistent 9 mph
(15 kph)
Operating 32°t0 104° F (0° to 40° C)
Temperature

Operating Frequency 2.4 to 2.4835 GHz
Transmitter Power < 20 dBm (FCC)
(EIRP) < 19.dBm (CE)

< 19 dBm (SRRC)

« Camera
Max Image Size 2592x1936
Video Recording HD: 1280x720 30p
Modes
Video Format MP4

* Flight Battery
Capacity 1100 mAh
Voltage 38V
Battery Type LiPo
Energy 4.18 Wh
Net Weight 25+29
Charging Temperature 41°to 113° F
Range (6° to 45° C)

Max Charging Power 10 W
Expansion Kit
* Open-Source Controller

Model RMTTOC

Operating Mode Direct Connection Mode,
Router Mode

Wi-Fi 2.4 GHz, 5.8 GHz"

Transmitter Power 2.4 GHz:

(EIRP) <18.5 dBm (FCC/SRRC/
MIC)

<17 dBm (CE)

5.8 GHz:
<15 dBm (FCC/SRRC)
<13 dBm (CE)

Bluetooth 2.4 GHz

MCcuU ESP32-D2WD, Dual-Core
Main Frequency:
160 MHz, Calculation
ability: 400 MIPS



Open-Source

Expansion

LED

Supports SDK, Arduino,
Scratch and MicroPython
14-pin expansion port
(12C, UART, SPI, GPIO,
PWM, power source)

Full Color LED

* Dot-Matrix Display & Distance Sensing Module

Dot-Matrix LED

Dot-Matrix Driver
function

Distance Sensing
Module

Maximum Sensing
Distance of TOF

* Extension Board

DIY Connection

Red and blue LED 8x8

IIC data port, auto dot-
matrix scan, adjustable
256 global brightness,
adjustable single-pixel
red and blue LED 256
brightness

TOF

1.2 m (indoors with white
wall)

14-pin extension port to
27 pin, 2.54mm dual
in-line package, two
reserved positions for
5V/3.3V power indicators,
two reserved positions for
test indicators

*Only 2.4 GHz available in Japan.

For more information, read the User Manual:
https://www.dj.com/robomaster-tt

This content is subject to change without prior notice.

TELLO is a trademark of Ryze Tech,
ROBOMASTER is a trademark of DI
Copyright © 2020 Ryze Tech. All Rights Reserved



Penafian

Produk ini tidak disarankan untuk digunakan oleh
anak-anak di bawah 14 tahun tanpa pengawasan
orang dewasa. Harap diperhatikan bahwa usia yang
disarankan di Jepang adalah 15 tahun. Orang dewasa
harus menjauhkan pesawat dari jangkauan anak-anak
dan berhati-hati saat mengoperasikan pesawat ini di
sekitar anak-anak.

Produk ini menggunakan berbagai teknologi kendali
canggih. Namun, penggunaan produk yang tidak sesuai
dapat mengakibatkan cedera pribadi atau kerusakan
properti. Bacalah materi terkait produk sebelum
menggunakannya pertama kali. Dokumen ini disertakan
dalam paket produk dan/atau tersedia secara online di
situs web SZ RYZE TECHNOLOGY CO., LTD ("Ryze
Tech") (http://www.ryzerobotics.com).

Produk kamera terbang ini menawarkan kemudahan
penerbangan jika perangkat berfungsi dengan baik
sebagaimana ditetapkan di bawah ini. Kunjungi http://
www.ryzerobotics.com untuk mengetahui instruksi dan
peringatan terbaru. Untuk informasi selengkapnya tentang
keselamatan dan kepatuhan penerbangan, pengguna yang
mengoperasikan pesawat mereka di Amerika Serikat harus
mengunjungi http://knowbeforeyoufly.org.

Informasi dalam dokumen ini memengaruhi keselamatan
serta hak dan tanggung jawab hukum Anda. Baca
seluruh dokumen ini secara saksama untuk memastikan
konfigurasi yang tepat sebelum penggunaan. Kegagalan
membaca serta mematuhi instruksi dan peringatan
dalam dokumen ini dapat mengakibatkan cedera serius
terhadap diri Anda dan orang lain, kerusakan atau
kehilangan produk Ryze Tech Anda, atau kerusakan
terhadap objek di sekitar Anda.

Dengan menggunakan produk ini, Anda dengan ini
menyatakan bahwa Anda telah membaca penafian
ini secara saksama serta Anda memahami dan setuju
untuk menaati syarat dan ketentuan dalam panduan
ini. KECUALI DIJELASKAN SECARA TEGAS DALAM
KEBIJAKAN LAYANAN PURNAJUAL RYZE TECH
YANG TERSEDIA PADA HTTP://RYZEROBOTICS.
COM/SERVICE, PRODUK DAN SEMUA MATERI,
SERTA KONTEN YANG TERSEDIA MELALUI PRODUK
DIBERIKAN “SEBAGAIMANA ADANYA" DAN DENGAN
BASIS “SEBAGAIMANA TERSEDIA", TANPA JAMINAN
ATAU KETENTUAN DALAM BENTUK APA PUN, BAIK
YANG TERSURAT MAUPUN TERSIRAT. RYZE TECH
MENAFIKAN GARANSI DALAM BENTUK APA PUN,
KECUALI SEBAGAIMANA DISEBUTKAN SECARA
TEGAS DALAM KEBIJAKAN LAYANAN PURNAJUAL
RYZE TECH, BAIK TERSIRAT MAUPUN TERSURAT,
TERKAIT PRODUK, AKSESORI PRODUK, DAN SEMUA
MATERI TERMASUK: (A) SETIAP GARANSI KELAYAKAN
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JUAL BELI TERSIRAT, KELAYAKAN UNTUK TUJUAN
TERTENTU, HAK, KEPUASAN PRIBADI, ATAU
NONPELANGGARAN; DAN (B) SETIAP GARANSI
YANG TIMBUL AKIBAT TINDAKAN PENAWARAN,
PENGGUNAAN, ATAU PERDAGANGAN. RYZE
TECH TIDAK MENJAMIN, KECUALI SEBAGAIMANA
DISEBUTKAN SECARA TEGAS DALAM GARANSI
TERBATAS RYZE TECH, BAHWA PRODUK, AKSESORI
PRODUK, ATAU BAGIAN DARI PRODUK, ATAU
MATERI APA PUN, TIDAK AKAN TERGANGGU, AMAN,
ATAU BEBAS KESALAHAN, VIRUS, ATAU KONTEN
BERBAHAYA LAINNYA, DAN TIDAK MENJAMIN
BAHWA MASALAH APA PUN YANG TIMBUL AKAN
DIPERBAIKI.

SARAN ATAU INFORMASI YANG ANDA DAPATKAN,
BAIK SECARA LISAN ATAU TERTULIS, DARI PRODUK,
AKSESORI PRODUK, ATAU MATERI APA PUN TIDAK
AKAN MENIMBULKAN GARANSI TERKAIT RYZE
TECH ATAU PRODUK YANG TIDAK SECARA TEGAS
DINYATAKAN DALAM PERSYARATAN INI. ANDA
MENANGGUNG SELURUH RISIKO ATAS KERUSAKAN
YANG DIAKIBATKAN OLEH PENGGUNAAN ATAU
AKSES ANDA ATAS PRODUK, AKSESORI PRODUK,
DAN MATERI APA PUN. ANDA MEMAHAMI DAN
SETUJU BAHWA ANDA MENGGUNAKAN PRODUK
SESUAI KEWENANGAN DAN RISIKO ANDA SENDIRI,
DAN BAHWA ANDA BERTANGGUNG JAWAB PENUH
ATAS SEGALA CEDERA PRIBADI, KEMATIAN,
KERUSAKAN PROPERTI ANDA (TERMASUK SISTEM
KOMPUTER ATAU PERANGKAT SELULER ATAU
PERANGKAT KERAS RYZE TECH ANDA YANG
DIGUNAKAN SEHUBUNGAN DENGAN PRODUK),
ATAU PROPERTI PIHAK KETIGA, ATAU KEHILANGAN
DATA YANG DIAKIBATKAN OLEH PENGGUNAAN
ATAU KETIDAKSANGGUPAN UNTUK MENGGUNAKAN
PRODUK.

SEJUMLAH YURISDIKSI MUNGKIN MELARANG
PENAFIAN GARANSI DAN ANDA MUNGKIN MEMILIKI
HAK LAIN YANG BERBEDA DARI SATU YURISDIKSI
DENGAN YURISDIKSI LAINNYA.

Ryze Tech tidak memiliki tanggung jawab apa pun atas
kerusakan, atau tanggung jawab hukum yang timbul
secara langsung maupun tidak langsung dari penggunaan
produk ini. Pengguna akan mematuhi praktik yang aman
dan sesuai hukum, termasuk, namun tidak terbatas pada,
yang ditetapkan dalam Panduan Keselamatan ini. Anda
akan bertanggung jawab penuh atas semua perilaku saat
menerbangkan Tello.

Peringatan

1. Menjauhlah dari baling-baling dan motor yang
berputar.

17
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JANGAN menyentuh bagian bawah pesawat karena
mungkin memiliki suhu yang tinggi

Jangan pernah menggunakan baterai non-Ryze Tech
dan JANGAN melakukan hubungan arus pendek
pada Baterai Penerbangan.

Informasi penting disertakan dalam paket produk dan
dalam dokumentasi yang disertakan dalam paket
produk. Baca semua informasi ini dengan cermat
serta simpan paket produk dan dokumentasi untuk
referensi mendatang.

Selalu gunakan adaptor USB bersertifikasi FCC/CE
(tergantung pada lokasi) dengan daya 5 V dan 1,5 A
atau lebih tinggi.

Pastikan pesawat dimatikan sebelum mengisi daya.
Daya pesawat tidak dapat diisi saat masih menyala.
JANGAN langsung mengisi daya Baterai Penerbangan
setelah penerbangan karena suhu masih terlalu tinggi.
JANGAN mengisi daya Baterai Penerbangan hingga
baterai mendingin mendekati suhu ruangan

Isi daya Bateral Penerbangan dalam rentang suhu
41° hingga 113° F (5° hingga 45° C). Suhu pengisian
ideal adalah 72° hingga 82° F (22° hingga 28° C).
Apabila peringatan baterai lemah muncul, isi daya
Baterai Penerbangan hingga mencapai 30% dan
60% untuk penyimpanan dalam waktu lama.

10. Kosongkan Baterai Penerbangan pada kisaran 40%
hingga 65% jika TIDAK akan digunakan dalam 10
hari atau lebih. Hal ini dapat memperpanjang siklus
hidup baterai.
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Peraturan

Patuhi aturan berikut untuk menghindari cedera serius
dan kerusakan properti:

. Terlepas dari ketinggian, JANGAN mengoperasikan
pesawat di area khusus pesawat berawak. (Segeralah
mendarat jika diperlukan.)

JANGAN menerbangkan pesawat di dalam atau
di area padat penduduk, termasuk kota, acara
olahraga, pameran, dan pertunjukan.

JANGAN menerbangkan pesawat melebihi ketinggian
maksimum terkait yang telah ditetapkan oleh undang-
undang dan peraturan setempat Anda.

Tetap menjaga jarak dan JANGAN menganggu
operasi pesawat berawak. Senantiasa berhati-hatilah
dan hindari pesawat lain serta hambatan.

JANGAN menerbangkan pesawat di dekat atau di
dalam zona larangan terbang yang ditentukan oleh
undang-undang dan peraturan setempat. Daftar
zona larangan terbang meliputi: bandara, perbatasan
antara dua negara atau wilayah berdaulat, dan kota/
wilayah besar, serta terus diperbarui. JANGAN
terbang di sekitar infrastruktur atau properti sensitif,
seperti pembangkit listrik, fasilitas pengolahan air,

~
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lembaga pemasyarakatan, jalan raya yang ramai,
fasilitas pemerintah, atau zona militer.

Senantiasa pertahankan jarak pandang visual
dengan pesawat Anda dan gunakan pengamat untuk
membantu jika diperlukan.

JANGAN PERNAH menggunakan pesawat untuk
membawa barang/muatan ilegal atau berbahaya.
Pastikan Anda memahami sifat/jenis operasi
penerbangan Anda (seperti untuk rekreasi,
penggunaan umum, atau penggunaan komersial)
serta telah memperoleh persetujuan dan izin yang
sesuai dari lembaga pemerintah terkait sebelum
penerbangan. Berkonsultasilah dengan badan
pengatur setempat untuk mengetahui definisi
komprehensif dan persyaratan khusus. Pengguna
yang mengoperasikan pesawat di Amerika Serikat
harus mengunjungi http://www.knowbeforeyoufly.org
terlebih dahulu dan mengambil tindakan yang paling
sesuai dengan keadaan mereka.

Harap diperhatikan bahwa pesawat yang dikendalikan
dari jarak jauh mungkin dilarang melakukan kegiatan
komersial di wilayah dan kawasan tertentu. Periksa
dan patuhi semua undang-undang dan peraturan
setempat sebelum terbang karena peraturan tersebut
mungkin berbeda dari yang dinyatakan di sini.

10. Hormati privasi orang lain saat menggunakan
kamera. Pastikan Anda mematuhi undang-undang
privasi, peraturan, dan standar moral setempat
JANGAN melakukan operasi pengawasan, seperti
pengambilan gambar atau perekaman video,
pada perseorangan, entitas, acara, pertunjukan,
pameran, atau properti apa pun tanpa izin atau saat
terdapat harapan privasi, sekalipun gambar atau
video diambil untuk penggunaan pribadi.

Harap diperhatikan bahwa di area tertentu,
perekaman gambar dan video dari acara,
pertunjukan, pameran, atau properti komersial
menggunakan kamera dapat melanggar hak cipta
atau hak hukum lainnya, sekalipun gambar atau
video tersebut diambil untuk penggunaan pribadi.

o

o
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Batas Penerbangan

1. JANGAN menerbangkan pesawat pada ketinggian
lebih dari 33 kaki (10 meter) di atas permukaan tanah
dan hindari hambatan di lingkungan sekitar.

Sistem Vision Positioning hanya efektif saat pesawat
berada pada ketinggian 1,0 hingga 98,4 kaki (0,3
hingga 30 m) dan bekerja paling baik pada ketinggian
1,0 hingga 19,7 kaki (0,3 hingga 6 m).

Kinerja Sistem Vision Positioning dipengaruhi oleh
permukaan tempat pesawat terbang. Pesawat
secara otomatis berubah ke mode Attitude ketika
Sistern Vision Positioning tidak tersedia. Dalam mode

I
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Attitude, pesawat tidak dapat menentukan posisinya
sendiri. Operasikan pesawat dalam situasi berikut
dengan sangat hati-hati, sebab dapat menyebabkan
pesawat memasuki mode Attitude:
Terbang dengan kecepatan tinggi di bawah 2 kaki
©,5m).
Terbang di atas permukaan monokrom (mis. hitam
pekat, putih bersih, merah pekat, hijau pekat).
Terbang di atas permukaan yang sangat reflexdif.
Terbang di atas air atau permukaan transparan.
Terbang di atas permukaan atau benda yang
bergerak
. Terbang di daerah yang pencahayaannya sering
berubah atau berubah drastis.
. Terbang di atas permukaan yang sangat gelap
(<10 lux) atau terang (> 100.000 lux) ataupun
menuju sumber cahaya terang (mis. ke arah sinar
matahari).
Terbang di atas permukaan tanpa pola atau
tekstur yang jelas.
Terbang di atas permukaan dengan pola atau
tekstur identik yang berulang (mis. ubin).
Terbang di atas benda kecil dan halus (misalnya
cabang pohon atau kabel listrik).
Terbang dengan kecepatan lebih dari 11 mph (18
kph) dengan ketinggian 3,5 kaki (1 m) atau lebih
rendah.
Apabila sistem Vision Positioning pesawat gagal
selama 3 detik saat ketinggian terbangnya di atas
20 kaki (6 m), Failsafe Protection akan memulai
pendaratan secara otomatis. Apabila sistem Vision
Positioning pulih selama pendaratan, Failsafe
Protection akan dimatikan dan pesawat akan
melayang.
Sistem Vision Positioning System tidak dapat
mengenali pola di permukaan tanah dalam lingkungan
yang sangat gelap (<100 lux). JANGAN lepas landas
jika aplikasi Tello memberikan peringatan kepada
Anda bahwa lingkungannya terlalu gelap.
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Isi Kotak

Pesawat x1 (Termasuk Baling-baling Cadangan
Baling-baling dan x2 (sepasang)
Pelindung Baling-baling*)




Mission Pad x4 Kabel Micro USB x1

Baterai Alat Pelepas Panduan Mulai
Penerbangan x1 Baling-baling x1 Cepat x1

s—o 3

Pengendali Layar Dot- Papan
Sumber Matrix & Modul  Ekstensi x1
Terbuka x1 Penginderaan

Jarak x1

* Diagram dalam dokumen ini hanya untuk referensi dan
dapat berbeda dari produk sebenarnya.
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1. Pengantar

ROBOMASTER™ TT TELLO™ Talent termasuk pesawat
terbang dan Kit Ekspansi. Tello adalah pesawat empat
baling-baling kecil yang dilengkapi Sistem Vision Positioning
dan kamera bawaan. Dengan menggunakan Sistem Vision
Positioning dan pengendali penerbangan canggih, pesawat
dapat melayang di tempat dan cocok untuk terbang di
dalam ruangan. Fitur canggih, seperti mode Bounce,
8D Flips, dan EZ Shots, membuat Tello seru digunakan
Tello mengambil gambar dengan foto 5 megapiksel
dan streaming video langsung 720p ke aplikasi Tello di
perangkat seluler. Waktu penerbangan maksimum kurang
lebih 13 menit*.

Temukan pengalaman terbang DIY dengan Ki Tambahan,
yang termasuk pengendali sumber terbuka, layar dot-
matrix & modul penginderaan jarak, dan papan ekstensi,
yang mendukung pemrograman dengan Arduino, Scratch,
MicroPython, dan banyak lagi.

1. Baling-baling 9. Port Micro USB
2. Motor 10. Pelindung Baling-Baling
3. Indikator Status Pesawat  11. Pengendali Sumber

4. Kamera Terbuka

5. Tombol Daya 12. Layar Dot-Matrix &

6. Antena Modul Penginderaan

7. Sistem Vision Positioning Jarak

8. Baterai Penerbangan

* Waktu penerbangan maksimum diujl dalam kondisi tanpa
angin, terbang dengan kecepatan tetap 9 mph (15 kp))
dan tanpa menggunakan kit ekspansi. Nilai ini hanya
digunakan sebagai referensi.
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2. Mengunduh Aplikasi Tello dan
Menonton Video Tutorial

Cari “Tello” di App Store atau Google Play, atau pindai
kode QR untuk mengunduh aplikasi pada perangkat seluler
Anda. Untuk memastikan keamanan penerbangan, tonton
video tutorial di situs web resmi Ryze Tech (ttp://www.
ryzerobotics.com) sebelum penerbangan pertama Anda.

A\ Kompatbiltas sistem operasi (0 v9.0 atau lebih
baru; Android v4.4 atau lebih baru.

* Hanya gunakan aplikasi Tello untuk aktivasi,

3. Mengisi Daya Baterai

Masukkan Baterai Penerbangan ke dalam pesawat
sesuai gambar.

Untuk mengisi daya Baterai Penerbangan, sambungkan
port Micro USB di pesawat ke adaptor USB (tidak
disediakan) menggunakan kabel Micro USB standar.

Waktu pengisian daya: Kurang lebih 1 jam 30 menit.

:[]:f - - - Berkedip biru perlahan: mengisi daya.

Uf — Terus menyala biru: terisi penuh.

A\ * Selalu gunakan adaptor USB bersertifkasi FOC/
CE (tergantung pada lokas)) dengan daya 5V dan
1,5 A atau lebih tingg
* Pastikan pesawat dimatikan sebelum mengisi daya.
Daya pesawat tidak dapat diisi saat mash menyala.
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4. Mempersiapkan Lepas Landas

(] =

+ Tello-XXXXXX
= "

\TAU
RMTT-XXXXXX
Tekan tombol daya sekall Aktifkan Wi-Fi pada
untuk menghidupkan perangkat seluler Anda
pesawat. (Tekan lagi untuk dan sambungkan ke
mematikan) jaringan.

« Dengan pengendali sumber terbuka yang
terhubung, jaringan Wi-Fi adalah RMTT-X)0XXX.
Jaringan Wi-Fi tanpa pengendali sumber terbuka
yang terhubung adalah Tello-

« Buka aplikasi Tello. Koneksi berhasil disambungkan
saat Indikator Status Pesawat berkedip kuning
perlahan dan tampilan kamera live ditampilkan
pada perangkat seluler Anda.

5. Penerbangan

Pada aplikasi Tello:
+ Lepas Landas Otomatis dan Pendaratan Otomatis

*

: A ¢
O O =
Lepas Landas Otomatis Pendaratan Otomatis

+ Mengambil Foto dan Merekam Video

@ ®

Ketuk untuk beralih Ketuk untuk
antara mode foto dan mengambil foto atau
video. merekam video.

« Gunakan Joystick Virtual di aplikasi untuk
mengendalikan pesawat (mode tongkat kendali
bawaan dikenal sebagai Mode 2)

Tongkat Kiri Tongkat
@ Kanan
Aas |
o~
i
|
s | e
I
|
b4 “A-
i
! K Kanan

Belok Kiri  Belok
Kanan



6. Pemrograman dengan Tello

RoboMaster TT Tello Talent dapat diprogram dengan
beberapa cara. Gunakan aplikasi Tello EDU untuk
pemrograman saat menggunakan perangkat seluler. Pindai
kode QR untuk mengunduh aplikasi pada perangkat seluler
Anda atau cari “Tello EDU” di App Store atau Google Play.
Kunjungi https://www.dji.com/robomaster-tt untuk informasi
selengkapnya tentang menggunakan perangkat lunak
program komputer untuk memprogram RoboMaster TT.

« Aplikasi Tello Edu kompatibel dengan i0S 10.0
(atau lebih baru) atau Android 4.4 (atau lebih baru).

« Pengguna diharapkan sudah mampu
menerbangkan Tello sebelum menggunakan
aplikasi Tello Edu untuk mempelajari pemrograman.
Harap dicatat bahwa aplikasi Tello dan aplikasi
Tello Edu tidak dapat terhubung ke Tello secara
bersamaan. Keluar dari satu aplikasi sebelum
menggunakan yang lain.

7. Menggunakan Pengendali Sumber
Terbuka dan Layar Dot-Matrix &
Modul Penginderaan Jarak

Pasang layar dot-matrix & modul penginderaan jarak
ke pengendali sumber terbuka, lalu pasang pengendali
sumber terbuka ke pesawat. Program melalui aplikasi
Tello EDU atau perangkat lunak program komputer untuk
penerbangan DIY,




Catatan Pemasangan
1. Memasang Baling-baling

Saat memasang, pastikan jarak antara bagian
bawah tutup baling-baling dan motor tidak lebih
besar dari yang dibutuhkan untuk memasukkan alat
pelepas baling-baling.

Pasang baling-baling Pasang baling-baling
yang ditandai pada yang tidak ditandai

motor dengan roda pada motor dengan
pendaratan yang roda pendaratan yang
ditandai. tidak ditandai.

2. Melepas Baling-baling

Masukkan alat pelepas baling-baling di antara tutup
baling-baling dan motor. Pastikan untuk menahan
motor saat melepaskan baling-baling.

Selalu gunakan alat pelepas baling-baling
saat melepas baling-baling. JANGAN melepas

A baling-baling dengan tangan, atau Anda
dapat mengalami cedera serius, dan mungkin
merusak motor.



3. Memasang Pelindung Baling-Baling

Dorong setiap pelindung baling-baling ke arah dalam untuk
menyelubunginya di sekeliing roda pendaratan. Pastikan
pelindung terpasang dengan benar dan bagian yang
menonjol dari roda pendaratan terpasang dengan benar ke
dalam takik pada pelindung baling-baling.

4. Melepas Pelindung Baling-Baling

Untuk melepas pelindung baling-baling letakkan Jari dan ibu
Jari Anda seperti yang ditunjukkan pada gambar di bawah
ini. Dengan ibu jari Anda, tekan perlahan bagian yang
menonjol dari pelindung baling-baling yang membungkus
roda pendaratan.

JANGAN menekan terlalu kuat saat melepas
A\ pelindung baling-baling karena dapat merusak
lengan pesawat dan menimbulkan cedera.



Spesifikasi

Pesawat

* Tello (Model: TLW004)

Berat (Termasuk
Pelindung Baling-
Baling)

Kecepatan Maks

‘Waktu Penerbangan
Maks

Suhu Operasional

Frekuensi Operasional

Daya Transmitter
(EIRP)

* Kamera
Ukuran Gambar Maks

Mode Perekaman
Video

Format Video
« Baterai Penerbangan
Kapasitas
Tegangan
Jenis Baterai
Energi
Berat Bersih

Rentang Suhu
Pengisian Daya

Daya Pengisian Maks
Kit Ekspansi

87g

17,8 mph (28,8 kph)

13 menit (0 angin dengan
kecepatan tetap 9 mph
(15 kph)

32° hingga 104°
hingga 40° C)
2,40 hingga 2,4835 GHz
< 20 dBm (FCC)

< 19.dBm (CE)

< 19 dBm (SRRC)

F(°

2592x1936
HD: 1280x720 30p

MP4

1100 mAh

38V

LiPo

4,18 Wh

25129

41° hingga 113° F
(5° hingga 45° C)
now

* Pengendali Sumber Terbuka

Model
Mode Operasi

Wi-Fi
Daya Transmitter
(EIRP)

Bluetooth

RMTTOC

Mode Koneksi Langsung,
Mode Router

2,4 GHz, 5,8 GHz"

2,4 GHz:

<18,5 dBm (FCC/SRRC/
MIC)

<17 dBm (CE)

5,8 GHz:

<15 dBm (FCC/SRRC)
<13 dBm (CE)

2,4 GHz



Sumber Terbuka

Ekspansi

LED

ESP32-D2WD, Frekuensi
Utama Dual-Core:

160 MHz, Kemampuan
kalkulasi: 400 MIPS
Mendukung SDK, Arduino,
Scratch, dan MicroPython

Port ekspansi 14-pin (12C,
UART, SPI, GPIO, PWM,
sumber daya)

LED Warna Penuh

* Layar Dot-Matrix & Modul Penginderaan Jarak

LED Dot-Matrix

Fungsi Driver Dot-
Matrix

Modul Penginderaan
Jarak Jauh

Jarak Penginderaan
Maksimum dari TOF

* Papan Ekstensi
Sambungan DIY

LED merah dan biru 8x8
Port data IIC, pemindaian
dot-matrix otomatis,
kecerahan global 256
yang dapat disesuaikan,
kecerahan LED 256 piksel
merah dan biru yang
dapat disesuaikan

TOF

1,2 m (di dalam ruangan
dengan dinding putih)

Port ekstensi 14-pin ke
pin 2x7, paket in-line
2,54 mm ganda, dua
posisi yang dicadangkan
untuk indikator daya
5V/3,3V, dua posisi

yang dicadangkan untuk
indikator pengujian

* Hanya tersedia 2.4 GHz di Jepang.

Untuk informasi selengkapnya, baca Panduan Pengguna:
https:/Awww.dj.com/robomaster-tt
Konten ini dapat berubah sewaktu-waktu tanpa

pemberitahuan sebelumnya.

TELLO adalah merek dagang dari Ryze Tech
ROBOMASTER adalah merek dagang dari DJI
Hak Cipta © 2020 Ryze Tech. Seluruh hak cipta,
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132 (2B0M
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0~40°C
2.4~2.4835 GHz

20 dBm 0|2t (FCO)
19 dBm 0|2k (CE)
19 dBm 0] 2F (SRRC)

2592x1936
HD: 1280x720 30 p
MP4

1100 mAh
38V
LiPo

418 Wh
2542
41113 F
(5°~45° C)
ow

RMTTOC
=Y 92 BE, 2I9E B
2.4 GHz, 5.8 GHz*

2.4 GHz:

<18.5 dBm (FCC/SRRC/MIC)
<17 dBm (CE)

5.8 GHz:
<15 dBm (FCC/SRRC)

<13 dBm (CE)

24 GHz

ESP32-D2WD, FZ20{ of
ol Fi

160 MHz, 912t 521

400 MIPS

SDK, Arduino, Scratch 2!
MicroPython X|&!

148 S5 ZE (12C, UART,
SPI, GPIO, PWM, Z12d)

E #2{ LED
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Haftungsausschluss

Es wird nicht empfohlen, dass Kinder unter 14 Jahren
dieses Produkt ohne Beaufsichtigung durch einen
Erwachsenen verwenden. Bitte beachte, dass in Japan
das empfohlene Alter 15 Jahre ist. Erwachsene sollten das
Fluggerét auBerhalb der Reichweite von Kindern halten
und aufpassen, wenn dieses Fluggerat in Gegenwart von
Kindern verwendet wird.

Dieses Produkt enthalt verschiedene fortgeschrittene
Schutzmechanismen. Dennoch kann die unsachgeméaBe
Verwendung des Produkts zu Personen- und Sachschaden
fuhren. Bitte lies dir vor dem ersten Gebrauch des Produkts
die beigelegte Dokumentation durch. Diese Dokumente
sind im Produktpaket enthalten bzw. online auf der Website
der SZ RYZE TECHNOLOGY CO., LTD (*Ryze Tech")
verfiigbar (http://www.ryzerobotics.com).

Bei diesem Produkt handett es sich um eine fliegende Kamera,
die in einwandfreiem technischem Zustand (Beschreibung
siehe unten) leicht zu bedienen ist. Aktuelle Anleitungen
und Warnhinweise zum Produkt findest du auf http:/Awww.
ryzerobotics.com. Falls du das Fluggerét in den USA betreiben
michtest, findest du unter http://knowbeforeyoufly.org weitere
Informationen zur Flugsicherheit und zur Einhaltung der
einschiégigen Vorschriften.

Die hier enthaltenen Informationen betreffen deine
persdnliche Sicherheit sowie deine gesetzlichen Rechte und
Plichten. Bitte lies dir das gesamte Dokument aufmerksam
durch, um das Produkt fiir den Betrieb ordnungsgeméB
einrichten zu kénnen. Wenn du die Anweisungen und
Warnungen in diesem Dokument nicht liest und beachtest,
kann dies zu emsthatten Verletzungen, Schéden oder zum
Verlust deines Ryze-Produkts oder anderer Objekte in der
Umgebung filhren.

Mit dem Gebrauch des Produkts bestatigst du, dass du
diesen Haftungsausschluss aufmerksam gelesen und
den Inhalt verstanden hast und mit den Aligemeinen
Geschaftsbedingungen einverstanden bist. SOFERN NICHT
AUSDRUCKLICH IN DEN KUNDENSERVICE-RICHTLINIEN
VON RYZE TECH UNTER HTTP://RYZEROBOTICS.
COM/SERVICE ANGEGEBEN, WERDEN DAS PRODUKT
SOWIE ALLE DARUBER ZUGANGLICHEN MATERIALIEN
UND INHALTE ENTSPRECHEND DEM AKTUELLEN
ENTWICKLUNGSSTAND UND OHNE AUSDRUCKLICHE
ODER STILLSCHWEIGENDE ZUSICHERUNGEN ODER
BEDINGUNGEN BEREITGESTELLT. RYZE TECH LEHNT
JEDE ART VON GARANTIE AB, ES SEI DENN, SIE IST
AUSDRUCKLICH IN DEN KUNDENDIENSTRICHTLINIEN
VON RYZE TECH VORGESEHEN, SEI ES
AUSDRUCKLICH ODER STILLSCHWEIGEND, UND
BEZIEHT SICH AUF DAS PRODUKT, PRODUKTZUBEHOR
UND ALLE MATERIALIEN, EINSCHLIESSLICH: (A)
STILLSCHWEIGENDER ZUSICHERUNGEN ZU
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ALLGEMEINER GEBRAUCHSFAHIGKEIT, EIGNUNG
FUR EINEN BESTIMMTEN ZWECK, ANSPRUCH,
UNGESTORTEM BESITZ ODER NICHTVERLETZUNG DER
RECHTE DRITTER SOWIE (B) ZUSICHERUNGEN, DIE AUF
DAS HANDELN, DEN GEBRAUCH ODER DEN AN- ODER
VERKAUF ZURUCKZUFUHREN SIND. SOFERN NICHT
AUSDRUCKLICH IN DER BESCHRANKTEN GARANTIE
VON RYZE TECH ANGEGEBEN, SICHERT RYZE
TECH LIMITED NICHT ZU, DASS DAS PRODUKT, DAS
PRODUKTZUBEHOR, TEILE DES PRODUKTS ODER DIE
MATERIALIEN UNTERBRECHUNGSFREI, GEFAHRLOS
ODER FREI VON FEHLERN, VIREN ODER ANDEREN
SCHADLICHEN BESTANDTEILEN ZU BETREIBEN SIND
UND DASS SOLCHE MANGEL BEHOBEN WERDEN.

AUS KEINER BERATUNG ODER INFORMATION IN
MUNDLICHER ODER SCHRIFTLICHER FORM, DIE
DU AUS DEM PRODUKT, DEM PRODUKTZUBEHOR
ODER DEN MATERIALIEN ZIEHST, KANN EINE
ZUSICHERUNG BEZUGLICH RYZE TECH ODER DEM
PRODUKT ABGELEITET WERDEN, DIE IN DIESEN
NUTZUNGSBEDINGUNGEN NICHT AUSDRUCKLICH
ANGEGEBEN IST. DU UBERNIMMST ALLE RISIKEN FUR
JEGLICHE SCHADEN, DIE DURCH DEINEN GEBRAUCH
DES PRODUKTS, DES PRODUKTZUBEHORS ODER DER
MATERIALIEN BZW. DEN ZUGRIFF DARAUF ENTSTEHEN
KONNEN. DU BESTATIGST, DASS DU DAS PRODUKT
NACH EIGENEM ERMESSEN UND AUF EIGENES RISIKO
VERWENDEN UND ALLEIN FUR PERSONENSCHADEN,
TODESFALLE, SACHSCHADEN AN EIGENEN (BEZIEHT
SICH AUCH AUF DAS COMPUTERSYSTEM, DAS
MOBILGERAT ODER DIE RYZE TECH-HARDWARE, DIE
DU IN VERBINDUNG MIT DEM PRODUKT VERWENDEST)
‘ODER FREMDEN GUTERN SOWIE FUR DATENVERLUSTE
VERANTWORTLICH SIND, DIE AUF DEINEN
GEBRAUCH BZW. DEINE NUTZUNG DES PRODUKTS
ZURUCKZUFUHREN SIND.

IN MANCHEN GERICHTSBARKEITEN SIND
GEWAHRLEISTUNGSAUSSCHLUSSE NICHT ZULASSIG,
SODASS DIR JE NACH GERICHTSBARKEIT ANDERE
RECHTE GEWAHRT WERDEN.

Ryze Tech tibernimmt keine Haftung fir Sachschéden oder
Personenschéden sowie keine juristische Verantwortung
fiir Schaden, die direkt oder indirekt mit dem Gebrauch
des Produkts in Zusammenhang stehen. Der Anwender
hat sichere und rechtméBige Praktiken zu beachten,
einschlieBlich aber nicht beschrénkt auf die in diesen
Sicherheitsvorschriften dargelegten. Du bist ganz allein fir
dein Flugverhalten mit der Tello verantwortiich.

Warnhinweise

1. Halte dich von den rotierenden Propellern und Motoren
fern.
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Bertihre die Unterseite des Fluggerats NICHT, da sie
heiB sein kann.

Verwende niemals Akkus, die nicht von Ryze Tech sind,
und schlieBe den Fluggeratakku AUF KEINEN FALL kurz.
Auf der Produktverpackung sowie in der in der
Produktverpackung enthaltenen Dokumentation
sind wichtige Informationen aufgefuhrt. Lies all
diese Informationen aufmerksam und bewahre die
Produktverpackung und die Dokumentation fiir
Referenzzwecke auf.

Verwende (je nach Standort) stets ein FCC-/CE-
zertifiziertes USB-Ladegerét, das fur 5 V und 1,5 A oder
héher ausgelegt ist.

Vergewissere dich vor dem Laden, dass das Fluggerat
ausgeschaltet ist. Im eingeschalteten Zustand kann es
nicht geladen werden.

. Lade den Fluggeratakku NICHT unmittelbar nach dem
Flugbetrieb auf da der Akku méglicherweise noch zu
heiB ist. Lade den Fluggeratakku NICHT auf, bis er auf
Zimmertemperatur abgekiiht ist,

Lade den Fluggeratakku innerhalb des
Temperaturbereichs von 5 °C bis 45 °C. Die ideale
Ladetemperatur liegt zwischen 22 °C und 28 °C.

Wird eine Warnung wegen niedrigen Akkustands
angezeigt, lade den Fluggerétakku solange auf, bis die
Akkuladung 30 % bis 60 % erreicht hat.

10. Wenn der Fluggeratakku 10 Tage oder langer nicht
verwendet wird, musst du ihn bis auf 40 % bis
65 % Restkapazitat entladen. Dadurch lasst sich die
Lebensdauer des Akkus betréchtlich verlangern.
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Vorschriften

Befolge die nachstehenden Regeln, um schwere Personen-

und Sachschéden zu vermeiden:

1. Betreibe das Fluggerét NICHT in der Nahe bemannter
Fluggerate, unabhangig von deren Flughohe.
(Gegebenenfalls sofort landen.)

. Betreibe das Fluggerat NICHT in oder an dicht besiedelten

Gebieten (z. B. Stdten, Sportveranstaltungen,

Ausstellungen und Vorfiihrungen).

Fliege NIEMALS héher als die in 6rtlichen Gesetzen und

Vorschriften vorgegebene Maximalflughéhe.

Halte ausreichend Abstand zu bemannten

Fluggeréteeinsatzen, und behindere sie NICHT. Du

musst stets auf andere Fluggerate und Hindernisse

achten und diesen ausweichen.

. Betreibe das Fluggerat NICHT in oder in der Nahe
von Flugverbotszonen, die durch ortliche Gesetze und
Vorschriften festgelegt sind. Zu den Flugverbotszonen
gehdren unter anderem: Flughafen, Grenzen zwischen
zwei souverénen Staaten oder Regionen, GroBstédte
und bedeutende Regionen. Diese Liste wird laufend
erweitert. Umfliege NIEMALS sensible Infrastrukturen
oder Grundstlcke wie Kraftwerke, Klaranlagen,
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Justizvollzugsanstalten, stark befahrene StraBen,
Regierungseinrichtungen oder milltérische Zonen
Halte dein Fluggerét IMMER auf Sichtiinie und setze bei
Bedarf einen Beobachter zur Unterstiitzung ein.

Du darfst das Fluggerat NIEMALS dazu verwenden,
ilegale oder gefahrliche Giiter oder Nutzlasten zu tragen.

Achte darauf, dass dir die Art deines Flugs bewusst

ist (z. B. zur Freizeitgestaltung, zur Sffentlichen oder

kommerziellen Nutzung) und sorge dafiir, dass du
vor dem Flug die entsprechenden Genehmigungen
und Freigaben der zustandigen Behdrden eingeholt
hast. Wende dich an die értichen Aufsichtsbehdrden,
um umfassende Definitionen und spezifische

Anforderungen zu erhalten. Anwender, die ihr Fluggerét

in den USA betreiben, soliten zunachst http://www.

knowbeforeyoufly.org besuchen und die fir ihre

Umstéinde am besten geeigneten MaBnahmen ergreifen

Bitte beachte, dass man in bestimmten Territorien

und Regionen méglicherweise keine kommerziellen

Aktivitéten mit ferngesteuerten Fluggeréiten durchfiihren

darf. Uberpriife vor dem Flug die értichen Gesetze und

Vorschriften und befolge sie, da sie unter Umsténden

von den hier beschriebenen Regeln abweichen.

. Respektiere die Privatsphére anderer, wenn du
die Kamera verwendest. Stelle sicher, dass du
die lokalen Datenschutzgesetze, Vorschriften und
moralischen Standards einhéltst. Ohne entsprechende
Genehmigung darf man das Fluggerat NICHT
zur Uberwachung von Personen, Objekten,
Veranstaltungen, Vorfilhrungen, Ausstellungen,
Immobilien und Privatbereichen verwenden, selbst
wenn die Bildaufnahme oder Videoaufzeichnung fir
den persdniichen Gebrauch bestimmt ist.

. Wir weisen darauf hin, dass in bestimmten Bereichen
die Aufnahme von Bildern und die Aufzeichnung
von Veranstaltungen, Vorfihrungen, Ausstellungen
oder Gewerbeimmobilien mithilfe einer Kamera
einen VerstoB gegen das Urheberrecht oder andere
gesetzlich geschiltzte Rechte darstellt, auch wenn die
Bild- oder Videoaufzeichnung fiir den persénlichen
Gebrauch stattfindet.

3

~

@

©

°

Flugbeschrankung

Fliege NIEMALS hoher als 10 Meter ber dem
Boden, und halte ausreichend Abstand zu etwaigen
Hindernissen in der Umgebung

Die optische Positionsbestimmung funktioniert nur in
einer Hohe von 0,3 m bis 30 m, wobei es in einer Hihe
von 0,3 m bis 6 m am effektivsten arbeitet

Die Leistung der optischen Positionsbestimmung
ist abhangig von der tberflogenen Oberflache. Das
Fluggerét wechselt automatisch in den Fluglagemodus,
wenn die optische Positionsbestimmung nicht verfiigbar
ist. Im Fluglagemodus kann das Fluggeréit seine Position
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nicht selbst bestimmen. Steuere das Fluggerét mit

grofter Vorsicht in den folgenden Situationen, in denen

das Fluggerét unter Umsténden in den Fluglagemodus

wechselt:

Beim Fliegen mit Hochgeschwindigkeit in einer Hohe

unterhalb von 0,5 m.

Beim Uberfliegen einfarbiger Oberflachen (z. B.

komplett schwarz, weiB, griin).

Beim Uberfliegen stark reflektierender Oberflachen.

. Beim Uberfliegen von Gewéssern oder transparenten
Oberflachen.

. Beim Uberfiiegen von beweglichen Oberfiéchen oder

Objekten.

Beim Fliegen unter sich oft oder drastisch andernden

Lichtverhaltnissen.

Beim Uberfliegen sehr dunkler (<10 Lux) oder

heller (>100.000 Lux) Oberflchen oder beim Flug

in Richtung heller Lichtquellen (z. B. der Sonne

entgegen).

Beim Uberfiiegen von Oberfléchen ohne kiare Muster

oder Strukturen.

Beim Fliegen tiber Oberfichen mit identischen sich

wiederholenden Mustern oder Strukturen, (wie z. B.

Fliesen)

Beim Uberfliegen von kleinen oder schmalen

Objekten (z. B. Aste von Baumen, Stromleitungen).

Beim Fliegen mit einer Geschwindigkeit von tiber

18 km/h in einer Hohe von 1 m oder niedriger.

Wenn die optische Positionsbestimmung des Fluggeréts

3 Sekunden lang ausfallt und dessen Flughohe tiber

6 m liegt, leitet der Ausfallschutz automatisch die

Landung ein. Falls die optische Positionsbestimmung

wiahrend der Landephase wieder funktioniert, schaltet

sich der Ausfallschutz ab und das Fluggerat geht in den

Schwebeflug tiber.

Bei starker Dunkelneit (<100 Lux) erkennt die optische

Positionsbestimmung méglicherweise kein Muster

am Boden. Starte das Fluggerét NICHT, wenn eine

Warnmeldung in der Tello App angezeigt wird, die dich

darauf hinweist, dass die Umgebung zu dunkel ist.
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Lieferumfang

Fluggerét x 1 Ersatzpropeller x 2 (Paar)
(Propeller und
Propellerschiitzer enthalten’)
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Mission Pad x 4 Micro-USB-Kabel x 1

Lo

Fluggeratakku x 1 Propelleraus- Kurzanleitung x 1
bauklemme x 1

:o) Bl

Open-Source-  Dot-Matrix- Erwelterungs-
Steuerung x 1 Anzeige- und platine x 1
Entfernungs-

messmodul x1

* Die Diagramme in diesem Dokument dienen nur als
Referenz und koénnen vom tatséchlichen Produkt
abweichen.



1. Einfiihrung

ROBOMASTER™ TT TELLO™ Talent beinhaltet das
Fluggerat und das Erweiterungsset. Tello ist ein kleiner
Quadcopter mit optischer Positionsbestimmung
und integrierter Kamera. Mithilfe ihrer optischen
Positionsbestimmung und ihres fortgeschrittenen
Flugreglers kann sie auf der Stelle schweben und ist fiir den
Einsatz in Innenréumen geeignet. Dank fortgeschrittener
Funktionen wie Hipf-Modus, 8D-Saltos und EZ Shots ist
mit der Tello Spa garantiert. Die Tello nimmt Fotos mit
5 MP auf und streamt Live-Videos mit 720p zur Tello App
auf einem Mobilgerét. Deine maximale Flugzeit betragt ca.
13 Minuten*.

Erlebe das DIY-Fliegen mit einem Erweiterungsset, das
&ine Open-Source-Steuerung, ein Dot-Matrix-Anzeige- und
Entfernungsmessmodul sowie eine Erweiterungsplatine
enthélt, die die Programmierung mit Arduino, Scratch,
MicroPython und anderen unterstitzt.

1. Propeller 8. Fluggeratakku

2. Motoren 9. Micro-USB-Anschluss

3. Status-LED des Fluggeréts 10. Propellerschtzer

4. Kamera 11. Open-Source-

5. Netztaste Steuerung

6. Antennen 12. Dot-Matrix-Anzeige-und

7. Optische Entfernungsmessmodul
Posttionsbestimmung

* Die maximale Flugzeit wurde bei Windstille und ohne
angebrachtes Erweiterungsset bei einer konstanten
Geschwindigkeit von 15 kmv/h getestet. Dieser Wert gilt
ausschlieBlich zu Referenzzwecken.
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2. Lade die Tello App herunter und
sieh dir die Video-Tutorials an

Suche im App Store oder Google Play nach ,Tello* oder
scanne den QR-Code, um die App auf dein Mobilgerat
herunterzuladen. Sieh dir vor deinem ersten Fiug die Video-
Tutorials auf der offiziellen Website von Ryze Tech (http://
www.ryzerobotics.com) an, um die Flugsicherheit zu
gewahrleisten.

A * Betriebssystemkompatibilitat: iOS v9.0 oder héher,
Android v4.4 oder hoher.

* Verwende ausschlieBlich die Tello App zur Aktivierung.

3. Aufladen des Akkus

Setze den Akku wie abgebildet in das Fluggerét ein.

Verbinde zum Laden des Fluggeratakkus den Micro-
USB-Anschluss des Fluggerats Uber ein Standard-
Micro-USB-Kabel mit einem Micro-USB-Ladegerat
(nicht im Lieferumfang enthalten).

Ladezeit: Ca. eine Stunde und 30 Minuten.

:0’5 - - - Blinkt langsam blau: I,

;U/E — Leuchtet durchgehend blau: voll aufgeladen.

« Verwende (je nach Standort) stets ein FOC-/CE-
zertifiziertes USB-Ladegerét, das fir 5V und 1,5 A
oder hoher ausgelegt ist.

« Vergewissere dich vor dem Laden, dass das
Fluggerat ausgeschaltet ist. Im eingeschalteten
Zustand kann es nicht aufgeladen werden



4. Vorbereitung fiir den Start
-
 Tello-XXXXXX

ODER
RMTT-XXXXXX

Driicke einmal auf die Netztaste, Aktiviere Wi-Fi an deinem
um das Fluggerét einzuschalten. Mobilgerat und stelle
(zum Ausschalten erneut eine Verbindung zum
driicken,) Netzwerk her.

+ Wenn die Open-Source-Steuerung angeschiossen
ist, lautet der Wi-Fi-Netzwerkname RMTT-X)00X.
Ohne die Open-Source- Steuerung lautet der Wi-Fi-
Netzwerkname Tello-

+ Starte die Tello App. Die \/ermndung ist hergestellt,
sobald die Statusanzeige des Fluggeréits langsam
gelb biinkt und die Live-Kameraansicht auf deinem
Mobilgerst angezeigt wird.

5. Flug

In der Tello App:
* Automatisches Starten und Landen

v ¥
O O =
Automatischer Start  Automatische Landung

« Aufnehmen von Fotos und Videos

& ()

Antippen, um zwischen Foto-  Antippen, um ein Foto
und Videoaufnahmemodus zu machen oder die
umzuschalten. Videoaufnahme zu
starten.
«Verwende zur Steuerung des Fluggerats die
virtuellen Steuerknlppel in der App (der Standard-
Steuerknlippelmodus ist als Modus 2 bezeichnet)

Linker | Rechter
Steuerkniippel E\E‘gn, ! Steverkniippel
|
|
I
‘ ‘@
i
v
) |
A“ warts i Rilckwérts
i
I
|
(4 | D « | »
I
Links Rechts | Nach Nach
drehen  drehen ' ks rechts

65



6. Programmieren der Tello

Die RoboMaster TT Tello Talent kann auf verschiedene
Arten programmiert werden. Benutze zum Programmieren
die Tello EDU App, wenn du ein Mobilgerét benutzt.
Scanne den QR-Code, um die App auf dein Mobilgerat
herunterzuladen, oder suche im App Store oder

Google Play nach , Tello EDU". Besuche htps:/wwiw.
dji.com/robomaster-tt fiir weitere Informationen tiber

die Verwendung von Computerprogrammen zur
Programmierung der RoboMaster TT.

A\ Die Telo Edu App ist mit 08 10.0 (oder hoher)

sowie Android 4.4 (oder hoher) kompativel.
« Anwender soliten mit Tello vertraut sein, bevor

die Tello Edu App verwendet wird, um die
Programmierung zu lernen. Bitte beachte, dass die
Tello App und die Tello Edu App nicht gleichzeitig
mit Tello verbunden werden kénnen. Beende die
eine App, bevor du die andere verwendest.

7. Verwendung der Open-
Source-Steuerung und des
Dot-Matrix-Anzeige- und
Entfernungsmessmoduls

Bringe das Dot-Matrix-Anzeige- und Entfernungsmessmodul
an der Open-Source-Steuerung an und verbinde diese mit
dem Fluggerét. Programiere DIY-Flug mit der Tello EDU App
oder einem Computerprogramm.




Installationshinweise

1. Befestigung der Propeller

Achte bei der Montage darauf, dass der Abstand
zwischen der Unterseite der Propellerabdeckung
und dem Motor nicht gréBer ist als fir das Einsetzen
der Propellerausbauklemme erforderlich.

Befestige die Befestige die nicht
markierten Propeller markierten Propeller
an den Motoren an den Motoren der
der markierten nicht markierten

Lar Lar

2. Abnehmen der Propeller

Setze die Propellerausbauklemme zwischen der
Propellerabdeckung und dem Motor ein. Halte den
Motor fest, wahrend du den Propeller entfernst.

Entferne die Propeller immer mit der daftir
A vorgesehenen Propellerausbauklemme.
Entferne die Propeller NICHT von Hand, da du
dich dabei ernsthaft verletzen und die Motoren
beschadig kénntest.
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3. Installieren der Propellerschiitzer

Driicke die Propellerschiitzer nach innen, um sie an dem
Landegestell anzubringen. Achte darauf, dass die Propeller
einrasten und die (berstehenden Teile des Landegestells
sicher in die Kerben der Propellerschiitzer passen.

Y

4. Entfernen der Propellerschiitzer

Zum Entfernen eines Propellerschutzes lege Finger
und Daumen wie in der Abbildung unten gezeigt auf.
Mit dem Daumen vorsichtig auf die Kante drlicken,
die aus dem Propellerschiitzer herausragt, wo sie
sich um das Landegestell wickelt.

Beim Entfernen der Propellerschutzvorrichtungen
A KEINE tbermaBige Kraft anwenden, da dies

die Arme des Fluggerates beschadigen und du

verletzt werden kénntest.



Technische Daten

Fluggerat
* Tello (Model: TLW004)

Gewicht (mitsamt 87g
Propellerschiitzern)

Max. Flugges- 28,8 km/h
chwindigkeit
Max. Flugzeit 13 Minuten (bei konstant
15 km/h und
Windstille)
Betriebstem- 0°C bis 40 °C
peraturbereich

Betriebsfrequenz 2,4 GHz bis 2,4835 GHz
Sendeleistung (EIRP) < 20 dBm (FCC)
< 19 dBm (CE)
< 19 dBm (SRRC)
* Kamera
Maximale BildgroBe — 2.592 x 1.936
Videoaufnahmemodi  HD: 1.280 x 720, 30 fps
Videoformat MP4
* Fluggeratakku
Speicherkapazitat 1.100 mAh

Spannung 38V
Akkutyp LiPo
Energie 4,18 Wh
Eigengewicht 26+2 g
Ladetemperatur- 5 °C bis 45 °C
bereich
Max. Ladestrom now
Erweiterungsset
* Open-Source-Steuerung
Modell RMTTOC
Betriebsmodus Direktverbindungsmodus,
Router-Modus
Wi-Fi 2,4 GHz, 5,8 GHz"

Sendeleistung (EIRP) 2,4 GHz:
<18,5 dBm (FCC/SRRC/
MIC)

<17 dBm (CE)

5,8 GHz:
<15 dBm (FCC/SRRC)
<13 dBm (CE)

Bluetooth 2,4 GHz

MCU ESP32-D2WD, Dual-
Core-Hauptfrequenz:
160 MHz, Rechenleistung:
400 MIPS



Open-Source

Erweiterung

LED

Untersttitzt SDK, Arduino,
Scratch und MicroPython
14-poliger
Erweiterungsanschluss
(12C, UART, SPI, GPIO,
PWM, Stromquelle)
Volifarb-LED

* Dot-Matrix-Anzeige- und Entfernungsmessmodul

Dot-Matrix-LED

Dot-Matrix-
Treiberfunktion

Entfernungs-
messmodul

Maximale
Messentfernung des
TOF

* Erweiterungsplatine
DIY-Anschluss

Rot und blaue LED 8x8

IIC-Datenanschluss,
automatischer
Punktmatrix-Scan,

256 einstellbare globale
Helligkeitsstufen,

256 einstellbare Rot- und
Blau-Einzelpixel-LED-
Helligkeitsstufen

TOF

1,2 m (innen mit weiBer
Wand)

14-poliger
Erweiterungsanschluss
auf 2x7-polig, 2,54-mm-
Doppel-Inline-Gehause,
2zwei reservierte
Anschlusse fur 5-V-/3,3-
V-Leistungsanzeigen, zwei
reservierte Anschitisse fur
Testanzeigen

* In Japan ist nur 2,4 GHz verfligbar.

Eine ausflihrliche Beschreibung findest du im

Benutzerhandbuch:

hitps://www.dj.com/fobomaster-tt

Dieser Inhalt kann ohne vorherige Ankiindigung geéindert
werden,

TELLO ist eine Marke von Ryze Tech
ROBOMASTER ist eine Marke von DJI
Copyright © 2020 Ryze Tech. Alle Rechte vorbehalten.
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Renuncia de responsabilidad

Se recomienda la supervision de una persona adulta en
caso de que nifios menores de 14 afos vayan a utiizar este
producto. Le recordamos que en Japon la edad minima
recomendada para usar este producto es de 15 anos.
Mantenga la aeronave fuera del alcance de los nifios y actle
con precaucion al utilizarla en presencia de nifios.

Este producto incorpora varias tecnologias de control
avanzadas. Sin embargo, un uso inapropiado del producto
podria provocar lesiones o dafios materiales. Lea la
documentacion asociada al producto antes de usarlo por
primera vez. La encontrara en el embalaje o bien en linea
en el sitio web de SZ RYZE TECHNOLOGY CO., LTD (‘Ryze
Tech”): http://www.ryzerobotics.com

Este producto es una camara aérea que permite volar
con facilidad si se encuentra en buenas condiciones de
funcionamiento, tal y como se establece a continuacion.
Visite el sitio web http://www.ryzerobotics.com para acceder
a las instrucciones y advertencias més actualizadas. Los
usuarios que vayan a pilotar sus aeronaves en los Estados
Unidos deben visitar http://knowbeforeyoufly.org para
obtener més informacion sobre seguridad de vuelo y
conformidad con la normativa de aeronavegacion.

La informacion incluida en este documento afecta a su
seguridad, y a sus derechos y responsabilidades legales.
Lea este documento en su totalidad para garantizar una
configuracion adecuada antes de su uso. Si no lee ni sigue
correctamente las instrucciones y advertencias de este
documento, podria sufri lesiones graves u ocasionérselas
a otras personas; asimismo, podria causar dafios en su
producto Ryze Tech, o provocar su pérdida, o dafiar otros
objetos proximos.

Al usar este producto, usted confirma que ha leido
detenidamente esta renuncia de responsabilidad, asi como
que entiende y acepta cumplir los términos y condiciones
establecidos en este documento. SALVO QUE LAS
POLITICAS DE SERVICIO POSVENTA DE RYZE TECH
DISPONIBLES EN LA PAGINA HTTP://RYZEROBOTICS/
SERVICE INDIQUEN LO CONTRARIO DE MANERA
EXPRESA, EL PRODUCTO Y TODOS LOS MATERIALES,
INCLUIDOS LOS CONTENIDOS DISPONIBLES A TRAVES
DE EL, SE SUMINISTRAN “EN SU ESTADO ACTUAL" Y
“SEGUN DISPONIBILIDAD", PERO SIN GARANTIAS NI
CONDICIONES DE NINGUN TIPO, YA SEAN EXPRESAS
O IMPLICITAS. SALVO QUE LAS POLITICAS DE SERVICIO
POSVENTA DE RYZE TECH INDIQUEN LO CONTRARIO
DE MANERA EXPRESA, RYZE TECH RECHAZA
CUALQUIER TIPO DE GARANTIA, EXPRESA O IMPLICITA,
EN RELACION CON EL PRODUCTO, LOS ACCESORIOS
DE ESTE Y TODOS LOS MATERIALES, LO CUAL INCLUYE
(A) TODA GARANTIA IMPLICITA DE COMERCIABILIDAD,
IDONEIDAD PARA UNA FINALIDAD DETERMINADA,
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TITULARIDAD, USO Y DISFRUTE O AUSENCIA DE
INFRACCION, Y (B) CUALQUIER GARANTIA QUE
PUDIERA DERIVARSE DE TRANSACCIONES, USOS
O PRACTICAS COMERCIALES. RYZE TECH NO
GARANTIZA, EXCEPTO EN LA MEDIDA EN QUE
LA GARANTIA LIMITADA DE RYZE TECH INDIQUE
LO CONTRARIO DE MANERA EXPRESA, QUE EL
PRODUCTO, LOS ACCESORIOS DE ESTE, CUALQUIERA
DE SUS COMPONENTES O CUALQUIER MATERIAL SEAN
SEGUROS Y ESTEN LIBRES DE INTERRUPCIONES,
ERRORES, VIRUS U OTROS COMPONENTES DANINOS,
NI TAMPOCO GARANTIZA LA CORRECCION DE
NINGUNO DE ESTOS PROBLEMAS.

NINGUN TIPO DE ASESORAMIENTO O INFORMACION,
EN FORMA ORAL O POR ESCRITO, QUE USTED
PUDIERA OBTENER A TRAVES DEL PRODUCTO, LOS
ACCESORIOS DE ESTE O CUALESQUIERA MATERIALES
CREARA OTRAS GARANTIAS RESPECTO DE RYZE TECH
O EL PRODUCTO QUE NO SEAN LAS EXPRESAMENTE
ESTIPULADAS EN LAS PRESENTES CONDICIONES.
EL USUARIO ASUME INTEGRAMENTE LOS RIESGOS
RELACIONADOS CON LOS DANOS QUE SE PUDIERAN
DERIVAR DEL USO DEL PRODUCTO, LOS ACCESORIOS
DE ESTE O CUALESQUIERA MATERIALES, O DEL
ACCESO A CUALQUIERA DE ESTOS. EL USUARIO
RECONOCE Y ACEPTA QUE UTILIZA EL PRODUCTO
POR SU PROPIA CUENTA Y RIESGO Y QUE ES EL UNICO
RESPONSABLE DE CUALQUIER LESION, FALLECIMIENTO,
DANOS EN BIENES PROPIOS (INCLUIDO SU SISTEMA
INFORMATICO, DISPOSITIVO MOVIL O HARDWARE DE
RYZE TECH EMPLEADO CON EL PRODUCTO) O AJENOS,
O LA PERDIDA DE DATOS, QUE SE DERIVEN DEL USO
DEL PRODUCTO QUE HAGA EL USUARIO O DE LA
INCAPACIDAD DE ESTE PARA UTILIZARLO.

ES POSIBLE QUE HAYA JURISDICCIONES EN QUE
SE PROHIBAN LAS CLAUSULAS DE EXENCION DE
GARANTIAS, Y ES POSIBLE QUE LOS DERECHOS
QUE ASISTEN AL USUARIO VARIEN SEGUN LA
JURISDICCION.

Ryze Tech no acepta responsabilidad alguna por dafios
o lesiones ocasionados por el uso de este producto, ni
ningln tipo de responsabilidad legal derivada directa o
indirectamente del dicho so. I usuario deberé respetar las
précticas de seguridad y legales, incluidas, entre otras, las
establecidas en estas directrices de seguridad. El usuario
se responsabiliza plenamente de su comportamiento al
pilotar una aeronave Tello.

Advertencias

1. Manténgase alejado de las hélices y los motores
cuando ambos estén en movimiento.
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. NO toque la parte inferior de la aeronave ya que puede
estar caliente.

En ninglin caso utilice baterias que no sean de
Ryze Tech, y NO cortocircite la baterfa de vuelo.

El embalaje del producto y la documentacion incluida en
el embalaje contienen informacién importante. Lea toda
esta informagion con atencion y conserve el embalaje del
producto y la documentacién para consultas posteriores.
. Utilice siempre un adaptador USB con certificado FCG/
CE (segun la ubicacion) de 5 V'y 1.5 A o superior.
Aseglrese de que la aeronave esté apagada antes de
cargarla. No se puede cargar cuando esta encendida

. NO cargue la bateria de vuelo inmediatamente después
del vuelo, ya que es posible que esté demasiado
caliente. NO cargue la bateria de vuelo hasta que se
haya enfriado y alcanzado una temperatura cercana a la
temperatura ambiente.

Cargue la bateria de vuelo en un entorno que se encuentre
dentro de un rango de temperaturas de entre 5 °C y 45 °C
(de 41 °F a 113 °F). El rango de temperatura de carga
ideal esta entre 22 °C y 28° C (de 72 °F a 82 °F).

Si aparece un aviso de bateria baja, cargue la baterfa de
wuelo hasta que el nivel de bateria alcance entre el 30 %
y el 60 % de cara a un almacenamiento prolongado.

10. Descargue las baterias de vuelo hasta alcanzar un
nivel entre el 40 % y el 65 % si NO se van a utilizar
durante 10 dias 0 més. De este modo se puede
ampliar considerablemente la vida de la bateria.
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Normativas
Para evitar lesiones graves y dafios materiales, respete las
swgu\en(es reglas:

. NO utilice la aeronave en las proximidades de aeronaves
tripuladas, independientemente de la altitud. (Aterrice
de inmediato si es necesario.)

NO pilote la aeronave en zonas densamente pobladas,
incluidas ciudades, eventos deportivos, exposiciones,
espectaculos y actuaciones, ni sobrevuele dichas zonas
con la aeronave.
NO pilote la aeronave de modo que esta supere la
altitud maxima establecida por la legislacion y las
normativas nacionales.
Manténgase alejado de operaciones en las que
intervengan aeronaves tripuladas y NO interfiera en
estas. Preste atencion en todo momento y procure
evitar otras aeronaves y obstaculos.
NO haga volar la aeronave en las proximidades de
zonas de exclusion aérea especificadas en la legislacion
y las normativas nacionales ni en el interior de dichas
zonas. La lista de zonas de exclusion aérea incluye
aeropuertos, fronteras entre dos paises o regiones
soberanos y las principales ciudades o regiones
y se actualiza continuamente. NO vuele cerca de
infraestructuras o inmuebles sensibles, tales como
73
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centrales eléctricas, instalaciones de tratamiento de
aguas, centros penitenciarios, carreteras con tréfico
denso, instalaciones gubernamentales o zonas militares.
Mantenga la aeronave dentro de su alcance visual en
todo momento y utilice un observador para ayudarle si
es necesario.
EN NINGUN CASO utilice la aeronave para transportar
mercancias o cargas ilegales o peligrosas.
Asegurese de haber entendido la naturaleza de su
operacion de vuelo (como ocio, de uso pablico o con
fines comerciales) y de haber obtenido la aprobacién
y autorizacién correspondientes de las agencias
gubernamentales competentes antes del vuelo
Consulte a los organismos reguladores nacionales
para obtener definiciones exhaustivas y requisitos
especificos. Los usuarios que vayan a utilizar sus
aeronaves en los Estados Unidos deben visitar primero
el sitio web http:/www.knowbeforeyoufly.org y tomar
las medidas que mas se adecuen a sus circunstancias.

Tenga en cuenta que la realizacion de actividades

comerciales con aeronaves accionadas por control

remoto puede estar prohibida en determinados teritorios

y regiones. Antes de volar, consulte y siga toda la

legislacién y las normativas nacionales, ya que dichas

normas pueden ser distintas a las aqui indicadas.

Respete la privacidad de los demas cuando use la
cémara. Aseglrese de cumplir con la legislacion, las
normativas y cédigos deontolégicos en materia de
privacidad. NO lleve a cabo operaciones de vigilancia,
como la toma de iméagenes o la grabacion de video,
de ninguna persona, entidad, evento, actuacion,
exposicién o inmueble sin autorizacién o cuando
exista una expectativa de privacidad, incluso si las
imégenes o el video se capturan para uso personal.

. Tenga en cuenta que, en determinadas zonas,
la grabacion de imagenes y videos de eventos,
actuaciones, exposiciones o inmuebles comerciales
por medio de una camara puede infringir derechos de
autor u otros derechos legales, aunque las imagenes
o el video se graben para uso personal.
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Limite de vuelo

NO vuele por encima de 10 m (33 ft) de altitud y aléjese
de cualquier obstaculo circundante.

El sistema de posicionamiento visual solo es eficaz
cuando la aeronave se encuentra a altitudes de
entre 0.3 my 30 m (entre 1.0 ft y 98.4 ft), y funciona
de manera 6ptima a altitudes de entre 0.3 my 6 m
(entre 1.0 fty 19.7 ft).

El rendimiento del sistema de posicionamiento visual se
ve afectado por la superficie que se esté sobrevolando.
La aeronave cambia automaticamente al modo Atti (modo
de posicién) cuando el sistema de posicionamiento visual

o

©
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no esté disponible. En el modo Atti, la aeronave no puede

posicionarse por si misma. Pilote la aeronave con sumo

cuidado en las situaciones descritas a continuacion, ya

que esta podiia entrar en modo Ati:

. Al volar a alta velocidad por debajo de 0.5 m (2 ft) de
altitud.

. Al sobrevolar superficies monocromas (p. ej., negro
puro, blanco puro, rojo puro, verde purc).

. Al sobrevolar superficies altamente reflectantes.

Al sobrevolar superficies de agua o superficies

transparentes.

. Al sobrevolar superficies u objetos en movimiento.

Al sobrevolar una zona en la que la iluminacion

cambia con frecuencia o de forma dréstica.

Al sobrevolar superficies extremadamente oscuras

(<10 lux) 0 extremadamente brillantes (>100 000 Iux)

0 al volar hacia fuentes de Iuz brillante (por ejemplo,

hacia la luz solar).

Al sobrevolar superficies que no tienen patrones ni

texturas definidos.

Al sobrevolar superficies que tienen patrones o

texturas idénticos y repetitivos (p. ej., baldosas).

Al sobrevolar objetos pequefios o delgados (p. ej.,

ramas de érboles o lineas de tension).

Al volar a velocidades superiores a 18 km/h (11 mph)

aaltitudes de 1 m (3.5 ft) o inferiores.

Si el sistema de posicionamiento visual de la aeronave

falla durante tres segundos a una altitud de vuelo

superior a los 6 m (20 ft), la funcién Proteccion de

seguridad inicia automaticamente el aterrizaje. Si se

recupera el sistema de posicionamiento visual durante

el aterrizaje, la funcion Proteccion de seguridad de

apaga y la aeronave entra en vuelo estacionario.

Es posible que el sistema de posicionamiento visual

no sea capaz de reconocer patrones en el suelo en

entornos muy oscuros (<100 lux). NO despegue si

aparece un aviso de advertencia en la aplicacién Tello

que le avisa de que el entorno es demasiado oscuro.
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Contenido del embalaje

1 aeronave 2 hélices de repuesto
(hélices y protectores
para hélices incluidos®)
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4 bases para misiones 1 cable micro-USB

1 bateria de 1 herramienta 1 guia de inicio
vuelo de extraccion de rapido
hélices

s—o [

1 controlador 1 pantalla de 1 placa de

de codigo matriz de puntos  expansion
abierto y modulo de

deteccién de

distancia

* Los diagramas de este documento deben tomarse

Gnicamente a modo de referencia y pueden diferir de
producto real



1. Introduccién

El ROBOMASTER™ TT TELLO™ Talent incluye la
aeronave y el kit de expansion. La aeronave Tello es un
pequefio cuadricptero que cuenta con un sistema de
posicionamiento visual y una camara de a bordo. Gracias
a su sistema de posicionamiento visual y a su avanzado
controlador de vuelo, puede volar en modo estacionario
y es apta para volar en interiores. Funciones avanzadas
como el modo Rebote, Volteretas 8D y Tomas EZ hacen
del uso de la aeronave Tello una experiencia divertida.
La aeronave Tello captura fotos de 5 MP y transmite
videos en directo a la aplicacion Tello de su dispositivo
movil con calidad 720p. Su autonomia de vuelo es de
aproximadamente 13 minutos®.

Experimente un vuelo a medida gracias al kit de
expansion DIY, que incluye un controlador de codigo
abierto, una pantalla de matriz de puntos junto con
un médulo de deteccion de distancia y una placa de
expansion, que admite lenguajes de programacion Arduino,
Scratch, MicroPython y otros.

1. Helices 8. Bateria de vuelo

2. Motores 9. Puerto micro-USB

3. Indicador de estado dela 10, Protectores para
aeronave hélices

4. Camara 11. Controlador de codigo

5. Bot6n de encendido abierto

6. Antenas 12. Pantalla de matriz de

7. Sistema de puntos y modulo de
posicionamiento visual deteccin de distancia

* La autonomia de vuelo se determind mediante pruebas en
condiciones de ausencia de viento a una velocidad constante
de 15 km/h (@ mph) y sin haber montado el kit de expansion.
Este valor debe ser tomado (nicamente como referencia.
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2. Descarga de la aplicacion
Tello y visualizacién de los
videotutoriales

Para descargarse la aplicacion en el dispositivo movil,
haga busquedas de la palabra “Tello” en la App Store o
en Google Play o escanee el cdigo QR que aparece a
continuacion. Para garantizar la seguridad de vuelo, vea
los videotutoriales del sitio web oficial de Ryze Tech (ttp://
www.ryzerobotics.com) antes del primer vuelo.

A\ Compativiidad con sistemas operativos: i0S 9.0 0
posterior; Android 4.4 o posterior.

* Realice la activacion nicamente con la aplicacion Tello

3. Carga de la bateria

Inserte la bateria de vuelo en la aeronave de la forma
indicada.

Para cargar la baterfa de vuelo, conecte el puerto micro-
USB de la aeronave a un adaptador USB (no incluido)
mediante un cable micro-USB estandar.

Tiempo de carga: aproximadamente 1 hora y 30 minutos.

=(¢ - - - Parpadeo azul lento: carga en curso.

Ep\f — lluminacién fija en azul: carga completa.
A\ Utiice siempre un adaptador USB con
certificado FCC/CE (segun la ubicacion) de 5 V y
1.5 A 0 superior.
« Aseglirese de que la aeronave esté apagada antes
de cargarla. No se puede cargar cuando esta
encendida.



4. Preparacion para el despegue

Presione el botén de encendido  Active la conexion Wi-

una vez para encender la Fi en el dispositivo movi
aeronave (y presionelo de nuevo y conéctelo a la red
para apagarla). inalambrica.

+ La red Wi-Fi aparece como "RMTT-X0000X"
cuando el controlador de codigo abierto esta
conectado, y aparece como “Tello-X)XXX"
cuando el controlador de codigo abierto esta
desconectado.

+ Abra la aplicacion Tello. La conexion se habra
establecido cuando el indicador de estado de
la aeronave parpadee en amarillo lentamente y
la vista de camara en directo se muestre en el
dispositivo movil que utiice.

5. Vuelo

En la aplicacién Tello:
« Despegue y aterrizaje automaticos

L N
O O =
Despegue automatico  Aterrizaje automatico

« Captura de fotos y grabacién de videos

@ @

Toque este icono para Toque este icono para
cambiar entre los modos  tomar una foto o para
de foto y de video. grabar un video.

+ Use las palancas virtuales de la aplicacion para
controlar la aeronave (el modo de palanca de
control predeterminado se conoce como “modo 27).
Palanca Palanca Hacia
izquierda derecha  adelante

,
Artiba | A
|
|
|
‘ ‘@
|
v
AbaJO | Hacia
! ares
I
Cla -
i
i
i

Girarala Girarala
izquierda  derecha

IzquierdaDerecha
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6. Programacion de la aeronave Tello

Existen varias formas de programar el RoboMaster TT Tello
Talent. Utiice la aplicacion Tello EDU si va a programar

con un dispositivo movil. Para descargarse la aplicacion
en el dispositivo movil, escanee el cdigo QR que aparece
a continuacién o haga biisquedas de *Tello EDU" en la
App Store 0 en Google Play. Visite el sitio web
hittps://www.dji.com/robomaster-tt para obtener mas
informacion sobre la p ion del ™
con software informético.

A\ * L2 apicacion Telo EDU es compatible con (0 100 (0

posterior) y Android 4.4 (o posterior).

* Los usuarios que vayan a utilzar la aplicacion Tello EDU
para aprender a programar deben tener cierta experiencia
y confianza al piotar la aeronave Telo. Tenga en cuenta
que las aplicaciones Tello y Tello EDU no se pueden
vineular con la aeronave Tello de manera simulténea.
Salga de una aplicacion para poder wtilzar la otra.

7. Uso del controlador de cédigo abierto y
de la pantalla de matriz de puntos junto
con el médulo de deteccion de distancia

Coloque la pantalla de matriz de puntos junto con el médulo
de deteccion de distancia en el controlador de codigo
abierto y acople el controlador a la aeronave. Realice las
programaciones mediante la aplicacion Tello EDU o un
software informatico, para consegi vuelos a medida (DIY).




Notas de instalacion

1. Montaje de las hélices

Durante el montaje, asegurese de que el hueco
entre la parte inferior del nucleo de la hélice y el
motor no sea mayor de lo que se necesita para
insertar la herramienta de extraccion de hélices.

Monte las hélices Monte las hélices
marcadas en los no marcadas en los
motores cuyo tren motores cuyo tren
de aterrizaje esté de aterrizaje no esté
marcado. marcado.

2. Extraccion de las hélices

Inserte la herramienta de extraccion de hélices
entre el nticleo de la hélice y el motor. Asegurese de
sujetar el motor mientras extrae la hélice.

Extraiga siempre las hélices con la herramienta
A de extraccion de hélices. NO extraiga las
hélices con la mano; de lo contrario, podria
resultar herido de gravedad y ocasionar
desperfectos a los motores.
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3. Montaje de los protectores para hélices

Presione cada protector para hélices hacia dentro de
modo que rodee al tren de aterrizaje. Asegirese de que se
oiga un “clic” al colocar el protector en posicion y de que
las partes del tren de aterrizaje que sobresalen encajen
firmemente en las muescas de los protectores para hélices.

4. Desmontaje de los protectores para
hélices

Para retirar un protector para hélices, coloque un dedo y

el pulgar tal y como se muestra en la imagen siguiente.

Aplique suavemente una fuerza de torsion con el pulgar

en el borde que sobresale del protector para hélices y que

rodea al tren de aterrizaje.

NO aplique demasiada fuerza cuando retire los

A protectores para hélices ya que, de hacerlo,
podria ocasionar desperfectos en los brazos
de la aeronave y podria sufrir heridas.



Especificaciones

Aeronave

* Tello (modelo: TLW004)
Peso (con protectores
para hélices)
Velocidad méax.
Tiempo méx. de vuelo

Temperatura de
funcionamiento

Frecuencia de
funcionamiento

Potencia del
transmisor (PIRE)

* Camara

Tamario de imagen
max.

Modos de grabacion
Formato de video

* Bateria de vuelo
Capacidad
Voltaje
Tipo de bateria
Energia
Peso neto

Rango de temperatura
de carga

Potencia de carga
max.

Kit de expansién

879

28.8 km/h (17.8 mph)

13 minutos (sin viento, a
una velocidad constante
de 15 km/h [9 mph])

De 0°Ca40°C (de
32°Fa104°F)

De 2.4 a2.4835 GHz

< 20 dBm (FCC)
< 19 dBm (CE)
< 19 dBm (SRRC)

2592 x 1936

HD: 1280 x 720 30p
MP4

1100 mAh
38V
LiPo

4.18 Wh
25+2g

De5°Cad5°C
(de41°Fat113°p

1now

+ Controlador de codigo abierto

Modelo

Modo de
funcionamiento

Wi-Fi
Potencia del
transmisor (PIRE)

Bluetooth

RMTTOC

Modo Conexion directa,
modo Router

2.4 GHz, 5.8 GHz"
2.4 GHz:

<18.5 dBm (FCC/
SRRC/MIC)

<17 dBm (CE)

5.8 GHz:

<15 dBm (FCC/SRRC)
<13 dBm (CE)

2.4 GHz



MCU ESP32-D2WD,
frecuencia principal de
doble nticleo:

160 MHz, capacidad de
célculo: 400 MIPS

Codigo abierto Admite SDK, Arduino,
Scratch y MicroPython.
Expansion Puerto de expansion de

14 patillas (12C, UART,
SPI, GPIO, PWM, fuente
de alimentacion)

Led Indicador led a todo
color

* Pantalla de matriz de puntos y médulo de
deteccion de distancia

Led de matriz de Panel led de 8 x 8 de
puntos colores rojo y azul
Funciones del Puerto de datos IIC,
controlador de matriz  escaneado automatico
de puntos de matrices de puntos,

brillo global ajustable a

256 niveles, panel led

de un solo pixel y de

colores rojo y azul.
Médulo de deteccion  TOF

de distancia
Distancia maxima de 1.2 m (interiores con
deteccion del TOF paredes blancas)
* Placa de expansion
Conexién DIY Puerto de expansion de

14 patillas para conector
de 2 x 7 patillas,
paquete dual en linea
de 2.54 mm, dos
posiciones reservadas
para indicadores de
potencia de 5 /3.3 V,
dos posiciones
reservadas para
indicadores de pruebas.

* En Japon solo esta disponible la banda de
frecuencias 2.4 GHz.

Para obtener més informacién, consuifte el manual de usuario:
https://www.dj.com/robomaster-tt

Este contenido puede modificarse sin notificacion previa.

TELLO es una marca comercial de Ryze Tech.
ROBOMASTER es una marca comercial de DJI
Copyright © 2020 Ryze Tech. Reservados todos los derechos.
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Clause d’exclusion de responsabilité
Ce produit n’est pas recommandé pour les enfants agés
de moins de 14 ans sans supervision d'un adulte. Veuillez
noter qu'au Japon, I'age recommandé est de 15 ans. Les
adultes doivent tenir 'appareil hors de portée des enfants
et le manipuler avec précaution en leur présence.

Ce produit intégre plusieurs technologies de controle
avancées. Une utiisation inappropriée pourrait toutefois
entrainer des blessures ou des dommages matériels.
Veuillez lire la documentation associée au produit avant
dutiliser le produit pour la premigre fois. Ces documents
sont fournis avec le produit et sont également disponibles
en ligne sur le site Web officiel de SZ RYZE TECHNOLOGY
CO., LTD (« Ryze Tech ») : http://www.ryzerobotics.com

Ce produit est une caméra aérienne facile a piloter lorsque
les conditions indiquées ci-dessous sont réunies. Rendez-
vous sur e site http://www.ryzerobotics.com pour connaitre
les instructions et avertissements les plus récents. Si vous
utilisez votre appareil aux Etats-Unis, rendez-vous sur le
site http://www.knowbeforeyoufly.org pour en savoir plus
sur la sécurité et la conformité en vol.

Les informations contenues dans ce document concernent
votre sécurité, vos droits et vos obligations. Lisez-le
attentivement pour bien configurer votre appareil avant
de I'utiliser. Si vous ne lisez pas et ne respectez pas les
instructions et les mises en garde ci-aprés, vous exposez
les autres et vous-méme & des blessures graves et risquez
d’endommager ou de perdre votre produit Ryze Tech ou
d'autres objets placés a proximité.

En utilisant ce produit, vous confirmez que vous avez lu
attentivement la clause d'exclusion de responsabilité,
que vous comprenez les conditions générales qui y sont
énoncées et que vous acceptez de les respecter. A
L'EXCEPTION DE CE QUI A ETE EXPRESSEMENT PREVU
DANS LES POLITIQUES DU SERVICE APRES-VENTE DE
RYZE TECH DISPONIBLES SUR HTTP://RYZEROBOTICS.
COM/SERVICE, LE PRODUIT ET TOUS SES MATERIAUX,
AINSI QUE TOUT LE CONTENU DISPONIBLE VIA LE
PRODUIT SONT FOURNIS « EN L'ETAT » ET « SELON
DISPONIBILITE », SANS GARANTIE NI CONDITION
D'AUCUNE SORTE, QU’ELLE SOIT EXPRESSE OU
TACITE. RYZE TECH DECLINE TOUTE GARANTIE QUELLE
QU’ELLE SOIT, SAUF TEL QU'EXPRESSEMENT STIPULE
DANS LES POLITIQUES DU SERVICE APRES-VENTE DE
RYZE TECH, EXPRESSE OU TACITE, EN LIEN AVEC LE
PRODUIT, LES ACCESSOIRES DU PRODUIT ET TOUS
LES MATERIAUX, Y COMPRIS : (A) TOUTE GARANTIE
TACITE DE QUALITE MARCHANDE, D’ADEQUATION A
UN USAGE PARTICULIER, DE TITRE DE PROPRIETE,



DE JOUISSANCE PAISIBLE OU D'ABSENGCE DE
CONTREFAGON ; ET (B) TOUTE GARANTIE RESULTANT
D'UNE NEGOGIATION, DE L'UTILISATION OU DE
PRATIQUES COMMERCIALES. RYZE TECH NE GARANTIT
PAS, SAUF MENTION EXPRESSEMENT FOURNIE DANS
LA GARANTIE LIMITEE RYZE TECH, QUE LE PRODUIT,
SES ACCESSOIRES, TOUTE PARTIE DU PRODUIT, OU
TOUT MATERIEL NE SERONT PAS ININTERROMPUS,
QU'ILS SONT SECURISES OU EXEMPTS D’ERREURS,
DE VIRUS OU D'AUTRES ELEMENTS NUISIBLES, ET NE
GARANTIT PAS QUE L'UN DE CES PROBLEMES SERA
CORRIGE.

TOUTES LES INFORMATIONS ET RECOMMANDATIONS,
OBTENUES PAR VOUS, QUE CE SOIT A L'ORAL OU PAR
ECRIT, CONCERNANT LE PRODUIT, DES ACCESSOIRES
DU PRODUIT OU TOUT MATERIEL ASSOCIE, NE
SAURAIENT SOUMETTRE RYZE TECH NI LE PRODUIT A
UNE AUTRE GARANTIE QUE CELLES EXPRESSEMENT
DECRITES DANS LES PRESENTES. VOUS ASSUMEZ
LA TOTALITE DES RISQUES POUR TOUT DOMMAGE
RESULTANT DE VOTRE ACCES AU PRODUIT, AUX
ACCESSOIRES DU PRODUIT ET A TOUT MATERIEL OU
DE VOTRE UTILISATION DE CES ELEMENTS. VOUS
COMPRENEZ ET RECONNAISSEZ QUE VOUS UTILISEZ
LE PRODUIT A VOTRE ENTIERE DISCRETION ET A
VOS PROPRES RISQUES, ET QUE VOUS ETES LE
SEUL RESPONSABLE DE TOUTE BLESSURE, TOUT
DECES, TOUT DOMMAGE CAUSE A VOS BIENS (Y
COMPRIS VOTRE SYSTEME INFORMATIQUE, APPAREIL
MOBILE OU MATERIEL RYZE TECH UTILISE EN LIEN
AVEC LE PRODUIT) OU AUX BIENS DE TIERS, OU DE
TOUTE PERTE DE DONNEES RESULTANT DE VOTRE
UTILISATION DU PRODUIT OU DE VOTRE INCAPACITE A
LUTILISER.

CERTAINES JURIDICTIONS PEUVENT INTERDIRE
L'EXCLUSION DE GARANTIES ET VOS DROITS PEUVENT
VARIER D’'UNE JURIDICTION A L'AUTRE.

Ryze Tech décline toute responsabilité quant aux dégats,
aux blessures ou aux problémes découlant directement
ou indirectement de I'utilisation de ce produt. L'utiisateur
s’engage 4 respecter les consignes de sécurité et les
pratiques égales, y compris, mais sans s'y limiter, celles
énoncées dans les présentes Consignes de sécurité. Vous
étes le seul responsable de tous vos comportements
lorsque vous faites voler les appareils Tello.

Avertissements

1. Tenez-vous a distance des hélices en rotation et des
moteurs.



N

. Ne touchez PAS la face inférieure de I'appareil pour

prévenir tout risque de brlure.

N'utilisez jamais de batteries non autorisées par

Ryze Tech et NE court-circuitez PAS la batterie de vol.

Vous retrouverez toutes les informations importantes

sur 'emballage de I'appareil et dans la documentation

fournie avec celui-ci. Lisez toutes ces informations
attentivement et conservez I'emballage et la
documentation a titre indicatif.

. Utilisez toujours un adaptateur USB certifié FCC/CE

(selon votre région) de 5 V et 1,5 A ou plus.

Assurez-vous que I'appareil est hors tension avant de

le charger. Il ne peut pas étre chargé lorsqu'il est sous

tension.

. NE chargez PAS la batterie de vol immédiatement aprés

I'atterrissage, car sa température risquerait d'étre trop

élevée. Laissez refroidir la batterie de vol a température

ambiante avant de la recharger.

GChargez la batterie de vol dans une plage de

température comprise entre 5 ° et 45 °C (41 ° a 113 °F).

La plage de températures de charge idéale est de 22 ©

228°C (72 °282°F).

. Si un avertissement de batterie faible apparait, chargez
la batterie de vol jusqua ce que le niveau de la batterie
de vol atteigne entre 30 % et 60 % pour un stockage de
longue durée.

10. Déchargez les batteries de vol & 40-65 % si elles ne

vont PAS étre utilisées pendant au moins 10 jours

Vous pourrez ainsi considérablement prolonger

Iautonomie de la batterie.
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Réglementations

Pour éviter toute blessure grave ou tout dégat matériel,
respectez les consignes suivantes :

. NE faites PAS voler I'appareil & proximité d'un aéronef
avec pilote, quelle que soit I'altitude. (Atterrissez
immédiatement si nécessaire.)

Ne survolez PAS de zones densément peuplées (villes,
évé sportifs, et

NE FAITES PAS voler I'appareil au-dessus de 'altitude
maximale définie par vos lois et réglementations locales.
Tenez-vous a I'écart et NE perturbez PAS le
fonctionnement des appareils avec pilote. Ayez
toujours conscience des autres appareils et obstacles &
proximité et évitez-les en toutes circonstances.

NE faites PAS voler I'appareil & proximité ou & I'intérieur
des zones d’exclusion aérienne établies par les lois
et réglementations locales en vigueur. Les zones
d'exclusion aérienne incluent : aéroports, frontiéres entre
deux pays souverains ou deux régions souveraines
et grandes villes/régions. Cette liste est régulierement
mise a jour. NE faites PAS voler I'appareil autour
d'infrastructures ou de sites réglementés tels que les

~
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centrales électriques, les installations de traitement des
eaux usées, les centres pénitentiaires, les routes trés
fréquentées, les sites gouvernementaux ou les zones
militarisées.
Ne perdez jamais de vue I'appareil et faites appel & un
observateur si besoin.
N'utilisez JAMAIS I'appareil pour transporter des
marchandises/charges illégales ou dangereuses.
Assurez-vous de comprendre la nature et le type de
chaque vol que vous effectuez (ex. : loisirs, usage public
ou usage commercial) et d'obtenir I'approbation et
I'autorisation des agences publiques concernées avant
le vol. Contactez les pouvoirs locaux pour obtenir des
définitions précises et une liste des exigences en matiére
de vol applicables & votre lieu de résidence. Si vous
utilisez votre appareil aux Etats-Unis, rendez-vous sur
le site http://www.knowbeforeyoufly.org et prenez les
mesures appropriées et correspondant 4 votre situation

Veuilez noter que P'utiisation d’appareils radiocommandés

a des fins commerciales est interdite dans certains

territoires et certaines régions. Veuillez consulter et

respecter toutes les lois et réglementations locales avant
de faire voler I'appareil. Les régles en vigueur peuvent
différer de celles indiquées dans ce document,

10. Respectez le droit & la vie privée d’autrui lorsque vous
utilisez la caméra. Assurez-vous de respecter les
lois, réglementations et moeurs locales en matiére de
confidentialité et de vie privée. Il est strictement INTERDIT
de fimer sans autorisation (notamment en prenant des
images ou en enregisirant des vidéos) une personne,
une entité, un événement, un spectacle, une exposition
ou e propriété, ou bien un endroit ol la vie privée est
censée dtre protégée, méme i les images ou les vidéos
enregisirées sont destinées & un usage personnel.

. Veuillez noter que dans certaines zones,
I'enregistrement d'images et de vidéos d'événements,
de performances, d'expositions ou de propriétés
a usage commercial au moyen d'une caméra peut
constituer une violation du droit d’auteur ou d'autres
droits Iégaux, méme si Image ou la vidéo en question
est prise pour un usage personnel.
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Limitation de vol

NE faites PAS voler 'appareil & plus de 10 m (33 pi) au-
dessus du sol et tenez-vous a I'écart de tout obstacle.
Le systéme de positionnement optique n'est efficace
que lorsque P'appareil se trouve & une altitude de 0,3 &
30 m (1,0 & 98,4 pi) et fonctionne mieux & une altitude
de0,3a6m (1,02 19,7 pi)

Les performances du systéme de positionnement
optique sont affectées par la surface survolée.
L'appareil bascule automatiquement en mode Attitude
si le systéme de positionnement optique n'est pas

N
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disponible. En mode Attitude, I'appareil ne peut pas se

positionner automatiquement. Les situations suivantes

peuvent entrainer I'activation du mode Attitude de

I'apparell, faites preuve de vigilance :

Vol & vitesse élevée au-dessous de 0,5 m (2 pi).

Survol de surfaces monochromes (par ex. : noir,

blanc, rouge ou vert uni).

Vol au-dessus de surfaces tres réfléchissantes.

Vol au-dessus d'étendues d’eau ou de surfaces

transparentes.

Vol au-dessus d'objets ou de surfaces mobiles.

Vol dans une zone ou les conditions d'éclairage

varient fréquemment ou de maniére importante.

Survol de surfaces trés sombres (< 10 Iux) ou trés

lumineuses (> 100 000 lux) ou vers des sources trés

Jumineuses (par exemple vers la lumiére du solei).

Vol au-dessus de surfaces sans texture ni motif

distinct.

Vol au-dessus de surfaces présentant des textures ou

motifs répétitits (par ex. : des carrelages ou tues).

Vol au-dessus d’objets fins et de petite taille (par ex

branches d'arbres ou lignes électriques).

. Vol & des vitesses de plus de 18 km/h (11 mph) &
1 métre (3,5 pi) au-dessus du sol.

. Si le systéme de positionnement optique de I'appareil

s'interrompt pendant 3 secondes lorsque son altitude

en vol est supérieure & 6 m (20 pi), la protection

FailSafe déclenchera it I’ i

Sile systéme de positionnement optique se rétablit au

moment de I'atterrissage, la protection FailSafe prendra

fin et I'appareil effectuera un vol stationnaire.

Le systéme de positionnement optique risque de

ne pas reconnaitre la disposition au sol dans les

environnements trés sombres (< 100 lux). NE faites

PAS décoller I'appareil si un message d'avertissement

s'affiche dans I'application Tello, vous indiquant que

I'environnement est trop sombre.
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Contenu de I'emballage

Appareil x 1 Hélice de rechange x 2
(Hélices et protections (paire)
d'hélice incluses’)




Carnet de mission x 4 Cable micro-USB x 1

Lo

Batterie de vol x 1

Outil de retrait Guide de
dhélice x 1 démarrage
rapide x 1

s—o [

Radiocom-
mande open
source x 1

Affichage & matrice Carte

de points et module d'extension x 1
de détection

spatiale x 1

* Les schémas de ce document sont fournis 4 titre indicatif
uniquement et peuvent différer du produit réel.



1. Introduction

ROBOMASTER™ TT TELLO™ Talent inclut I'appareil et
le kit d’expansion. Tello est un petit quadricoptére qui
dispose d'un systéme de positionnement optique et d'une
caméra embarquée. Gréce au systeme de positionnement
optique et au controleur de vol avance, il peut maintenir
un vol stationnaire et voler en intérieur. Des fonctionnalités
avancées telles que le mode Rebond, Fiips 8D et AutoCam
rendent chaque utiisation de Tello plus amusante. Tello
prend des photos de 5 mégapixels et diffuse des vidéos
720p en direct sur 'application Tello pour appareil mobile.
Son temps de vol maximum s'éléve & environ 13 minutes”.

Personnalisez votre expérience de vol avec le kit
d'expansion qui inclut une radiocommande open source,
un affichage & matrice de points avec module de détection
spatiale et une carte d’extension qui peut 8tre programmée
avec Arduino, Scratch, MicroPython, etc.

1. Hélices 8. Batterie de vol

2. Moteurs 9. Port micro-USB

3. Indicateur dustatut de 10, Protecteurs d'hélices
Iappareil 11. Radiocommande open

4. Caméra source

5. Bouton d'alimentation 12. Affichage & matrice de

6. Antennes points avec module de

7. Systeme de détection spatiale

positionnement optique

* Le temps de vol maximum a 616 testé dans des
conditions sans vent, & une vitesse constante de 15 km/h
(9 mph) et sans installer le kit d"expansion sur 'appareil.
Cette valeur est fournie uniquement & titre indicatif.
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2. Application Tello et tutoriels vidéo

Recherchez « Tello » sur I'App Store ou Google Play
ou scannez le code QR pour télécharger I'application
sur votre appareil mobile. Pour garantir la sécurité en
vol, regardez les tutoriels vidéo sur le site Web officiel
de Ryze Tech (http://www.ryzerobotics.com) avant
votre premier vol

A\ Systémes d'exploitation compatibles : 05 9.0 0u
version ultérieure et Android 4.4 ou version ultérieure.
« Utiisez uniquement I'application Tello pour activer
Iapparell

3. Recharge de la batterie

Insérez la batterie de vol dans I'appareil, comme
illustré ci-dessous.

Pour charger la batterie de vol, connectez le port
micro-USB de I'appareil a un adaptateur USB (non
fourni) a I'aide d'un céble micro-USB standard.

fo - - - Clignote lentement en bleu : chargement

P

— Bleu fixe : chargement terminé.

A\ Utiisez toujours un adaptateur USB certiié FCC/
CE (selon votre région) de 5 V et 1,5 A ou plus.
« Assurez-vous que 'appareil est hors tension avant
de le charger. Il ne peutt pas étre chargé lorsqu'll
est sous tension.



4. Préparation au décollage
—
-~
 Tello-XXXXXX

ou
RMTT-XXXXXX

Appuyez une fois sur le bouton  Activez le Wi-Fi sur
d'alimentation pour mettre votre appareil mobile et
I'appareil sous tension. (Appuyez ~ connectez-le au réseau.
anouveau pour |'éteindre)

A\ + Sitaradiocommande open source est conneatée,
le réseau Wi-Fi est RMTT-X0000X. Sila
radiocommande open source n'est pas connectée,
le réseau Wi-Fi est Tello-X000XX

+ Lancez 'application Tello. La connexion est établie
lorsque lndicateur de I'appareil clignote lentement
en jaune et que I'mage de la caméra s'affiche sur
votre appareil mobile.

5. Vol

Dans I'application Tello :
« Décollage et atterrissage automatiques

¥ ¥
O O =
Décollage automatique  Atterrissage automatique

« Prendre de photos et enregistrer des vidéos

& @®

Appuyez sur cette icone Appuyez sur cette icone
pour basculer entre le mode  pour commencer &
Photo et le mode Vidéo prendre des photos ou &

enregistrer des vidéos.

« Utilisez les joysticks virtuels dans I'application pour

contréler I'appareil (le mode de joystick par défaut
est également appelé Mode 2)

Joystick gauche 1Joystick droit vers ravant
Haut A
A
_— |
v v
Vers Parriere

Tourner & Tourner &

|
I
I
I
I
I
I
Bas |
I
i
i
i
i
i
i
gauche  droite '




6. Programmation avec Tello

RoboMaster TT Tello Talent peut étre programmé de
plus\eurs fagons. Utiisez 'application Tello EDU pour

9 I'appareil avec un smartphone. Scannez le
code QR pour télécharger 'application sur votre appareil
mobile ou recherchez « Tello EDU » sur 'App Store ou
Google Play. Rendez-vous sur https://www.dji.com/
robomaster-tt pour plus d'informations sur la fagon de
programmer RoboMaster TT avec un logiciel.

A\ * Uapplcation Tello EDU est compatible aves [0S 10.0 fou
version ultérieure) ou Android 4.4 (ou version ultérieure)

* Les utiisateurs doivent se sentir 4 Iaise en pilotant Tello
avant dutiiser I'application Tello EDU pour apprendre &
programmer I'appareil. Veuillez noter que I'application Tello
et 'application Tello EDU ne peuvent pas se connecter
simultanément & Tello. Fermez une application avant
dutlser Iautre,

7. Utilisation de la radiocommande open
source et de I'affichage a matrice
de points avec module de détection
spatiale
Montez I'affichage & matrice de points avec le module de
détection spatiale sur la radiocommande open source,
puis fixez la radiocommande sur 'appareil. Programmez
I'appareil en utilisant 'application Tello EDU ou un logiciel
pour personnaliser votre expérience de vol.




Notes d’installation

1. Installation des hélices

Lors de linstallation, assurez-vous que la partie
inférieure du capuchon de I'hélice et le moteur ne

sont pas plus écartés que nécessaire pour insérer
I'outil de retrait d'hélice.

Installez les hélices Installez les hélices
avec repéres sur sans repéres sur les
les moteurs dont le moteurs dont le train
train d’atterrissage d’atterrissage n'a pas
comporte également de repéres.

des repéres.

2. Démontage des hélices

Insérez I'outil de retrait d'hélice entre le capuchon
d’hélice et le moteur. Tenez bien le moteur en
démontant I'hélice.

Détachez toujours les hélices avec I'outil de
retrait d’hélice. Ne retirez PAS les hélices a la

A main : vous pourriez gravement vous blesser
ou endommager les moteurs.



3. Installation des protections d’hélice

Poussez chaque protection d'hélice vers l'ntérieur, de
maniére & entourer le train d'atterrissage. Assurez-vous que
Ia protection d'hélice s'enclenche dans la bonne position

et que les parties sailantes du train d'atterrissage rentrent
bien dans les encoches des protections d'hélice.

4. Démontage des protections d’hélice

Pour retirer une protection d'hélice, placez le pouce et
I'index comme illustré dans le schéma ci-dessous. Avec
votre pouce, exercez doucement une torsion sur la partie
saillante de la protection d’'hélice qui entoure le train
d'atterrissage.

Pour éviter d’endommager les bras de
A\ rappareil ou de vous blesser, NE forcez PAS
lorsque vous retirez les protections d'hélice.
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Caractéristiques techniques

Appareil
* Tello (Modéle : TLW004)
Poids (protections 879
d'hélice incluses)
Vitesse max. 28,8 km/h (17,8 mph)
Temps de vol max. 13 minutes (sans vent,
aune vitesse constante
de 15 km/h [9 mph])
Température de de0°a40°C(32°a
fonctionnement 104 ° F)
Fréquence de 2,4 42,4835 GHz
fonctionnement
Puissance de < 20 dBm (FCC)
I'émetteur (EIRP) < 19.dBm (CE)
< 19 dBm (SRRC)
* Caméra
Taille d’image max. 2592 x 1936
Modes HD:1280x720a
d'enregistrement vidéo 30 ips
Format de vidéo MP4
* Batterie de vol
Capacité 1100 mAh
Tension 38V
Type de batterie LiPo
Energie 4,18 Wh
Poids net 256x2¢g
Plage de températures  5° 445 °C
de charge (41°a113°F)
Puissance de charge mnow
max.

Kit d’expansion
* Radiocommande open source

Modeéle RMTTOC
Mode de Mode Connexion
fonctionnement directe, Mode Router
Wi-Fi 2,4 GHz, 5,8 GHz"
Puissance de 2,4GHz:
I'émetteur (EIRP) < 18,5 dBm (FCC/
SRRC/MIC)
<17 dBm (CE)
58GHz:
<156 dBm (FCC/SRRC)
<13 dBm (CE)
Bluetooth 2,4 GHz



MCU ESP32-D2WD,
Fréquence principale
dual-core :

160 MHz, Puissance de
calcul : 400 MIPS

Open source Prend en charge SDK,
Arduino, Scratch et
MicroPython

Expansion Port d'extension
14 broches (12C, UART,
SPI, GPIO, 5
source d'alimentation)

LED LED couleur

* Affichage & matrice de points et module de

détection spatiale

LED de la matrice de LED bleue et rouge 8x8

points

Fonction du pilote de Port de données IIC,

la matrice de points scan automatique de
la matrice de points,
luminosité réglable
de 256 points, LED
réglable bleue et rouge
256 points de luminosité
avec un seul pixel

Module de détection TOF

spatiale
Distance de détection 1,2 m (en intérieur avec
max. du TOF des murs blancs)

* Carte d’extension
Connexion Port d'extension
personnalisée 14 broches a

2x7 broches, boitier
dual in-line 2,54 mm,
deux positions
réservées aux voyants
d'alimentation 5 /3,3 V,
deux positions
réservées aux voyants
test

* Seules les fréquences 2,4 GHz sont disponibles au
Japon.

Pour plus dinformations, consultez le Guide d'utiisateur
hitps://www.dj.com/fobomaster-tt

Ce contenu est susceptible d'étre modifié sans préavis.
TELLO est une marque commerciale de Ryze Tech.

ROBOMASTER est une marque commerciale de DJI.
Copyright © 2020 Ryze Tech. Tous droits réservés.
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Limitazioni di responsabilita

Questo prodotto non & consigliato per I'uso da parte di
bambini di eta inferiore ai 14 anni senza la supervisione
di un adulto. Si prega di notare che in Giappone I'eta
consigliata & 15 anni. Tenere I'aeromobile fuori dalla portata
dei bambini e prestare attenzione durante I'utilizzo in loro
presenza,

Il prodotto comprende diverse tecnologie di controllo
avanzate. Tuttavia, P'uso improprio del prodotto potrebbe
provocare lesioni a persone o cose. Si prega di leggere
la documentazione relativa al prodotto prima dell'utiizzo.
I documenti sono inclusi nella confezione del prodotto e/
o disporibili online sul sito Web SZ RYZE TECHNOLOGY
CO., LTD (*Ryze Tech’) (nttp://www.ryzerobotics.com).

Il presente prodotto & una fotocamera aerea di facile
utilizzo quando si trova in buono stato di funzionamento,
come illustrato di seguito. Per le istruzioni e le awertenze
pits aggiornate, visitare il sito http://www.ryzerobotics.
com. Gli utenti che utilizzano I'aeromobile negli Stati Uniti
sono tenuti a visitare il sito http://knowbeforeyoufly.org per
ottenere ulteriori informazioni sulla sicurezza in volo e sulla
conformita.

Le informazioni contenute nel presente documento
riguardano la sicurezza, i diritti e le responsabilita legali
degli utenti. Leggere attentamente I'intero documento per
configurare correttamente I dispositivo prima delluso. La
mancata lettura del presente documento e 'nosservanza
delle istruzioni e delle avvertenze in esso contenute
possono provocare lesioni gravi all'utente o ad altre
persone, danni o perdita del prodotto Ryze Tech o danni ad
altri oggetti che si trovano nelle vicinanze.

Utilizzando questo prodotto, I'utente dichiara di aver
letto e le ioni di resp ae di
accettare e rispettare i termini e le condizioni ivi specificati
SALVO QUANTO ESPRESSAMENTE PREVISTO NELLE
CONDIZIONI POST-VENDITA RYZE TECH, DISPONIBILI SU
HTTP://RYZEROBOTICS.COM/SERVICE, IL PRODOTTO,
TUTTI | MATERIALI E | CONTENUTI DISPONIBILI IN
MERITO A ESSO SONO FORNITI “COSI COME SONO"
E “IN BASE ALLA DISPONIBILITA", SENZA GARANZIA O
CONDIZIONE DI ALCUN TIPO, ESPRESSA O IMPLICITA.
RYZE TECH NON RILASCIA GARANZIE DI ALCUN
TIPO, FATTO SALVO PER QUELLE ESPRESSAMENTE
PREVISTE NELLE CONDIZIONI POST-VENDITA RYZE
TECH, ESPRESSE O IMPLICITE, RELATIVAMENTE AL
PRODOTTO, Al SUOI ACCESSORI E A TUTTI | MATERIALI,
TRA CUI: (A) GARANZIE IMPLICITE DI COMMERCIABILITA,




IDONEITA A UNO SCOPO PARTICOLARE, TITOLO,
PACIFICO GODIMENTO O NON VIOLAZIONE; E (B)
GARANZIE ASCRIVIBILI A TRATTATIVE, ALL'UTILIZZO
O ALLA PRATICA COMMERCIALE. RYZE TECH NON
RILASCIA GARANZIE, FATTO SALVO PER LA GARANZIA
LIMITATA RYZE TECH ESPRESSAMENTE FORNITA, CHE
IL PRODOTTO, | SUOI ACCESSORI O QUALSIASI PARTE
DEL PRODOTTO O MATERIALE SARA ININTERROTTO,
SICURO O PRIVO DI ERRORI, VIRUS O ALTRI
COMPONENTI DANNOSI; INOLTRE NON GARANTISCE
CHE TALI EVENTUALI PROBLEMI SARANNO RISOLTI.
NESSUN CONSIGLIO O INFORMAZIONE, DI NATURA
VERBALE O SCRITTA, OTTENUTO DALL'UTENTE,
DEL PRODOTTO, DEI SUOI ACCESSORI O DI ALTRO
MATERIALE DARA LUOGO AD ALCUNA GARANZIA
RELATIVA A RYZE TECH O AL PRODOTTO CHE NON
SIA ESPRESSAMENTE INDICATA IN QUESTI TERMINI.
L'UTENTE SI ASSUME TUTTI | RISCHI PER | DANNI CHE
POSSONO DERIVARE DALL'USO O DALL'ACCESSO
AL PRODOTTO, Al SUOI ACCESSORI E Al MATERIALI
L'UTENTE RICONOSCE E ACCETTA DI UTILIZZARE IL
PRODOTTO A PROPRIA DISCREZIONE E RISCHIO E
DI ESSERE IL SOLO RESPONSABILE PER EVENTUALI
INFORTUNI PERSONALI, DECESSO, DANNI A MATERIALI
DI SUA PROPRIETA (TRA CUI IL PROPRIO SISTEMA
INFORMATICO O DISPOSITIVO MOBILE O L'HARDWARE
RYZE TECH UTILIZZATO INSIEME AL PRODOTTO) O A
BENI DI TERZI O PERDITA DI DATI DERIVANTE DALL'USO
DEL PRODOTTO O DALL'INCAPACITA DI UTILIZZARE LO
STESSO.

EVENTUALI NORMATIVE POTREBBERO NON
CONSENTIRE LE LIMITAZIONI DI RESPONSABILITA DI
ALCUNE GARANZIE E L'UTENTE POTREBBE GODERE DI
ALTRI DIRITTI CHE VARIANO DA PAESE A PAESE.

Ryze Tech declina ogni responsabilta per danni, infortuni
0 altre responsabilita legall direttamente o indirettamente
imputabili all'utilizzo del presente prodotto. L'utente &
tenuto a osservare pratiche di condotta sicure e legittime,
ivi comprese, a titolo esemplificativo ma non esaustivo,
quelle esposte nelle Direttive sulla sicurezza ivi riportate.
Lutente & I'unico responsabile dei propri comportamenti
durante Puso di Tello.

Avvertenze

1. Tenersi a debita distanza da eliche rotanti e motori
accesi.
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NON toccare il lato inferiore dell'aeromobile, in quanto

potrebbe essere caldo.

Non utilizzare mai batterie non Ryze Tech e NON

causare il corto circuito della batteria di volo,

La confezione del prodotto e la documentazione ivi

inclusa comprendono informazioni importanti. Leggere

attentamente tutte le informazioni e conservare la

confezione del prodotto e la documentazione per

fiferimento futuro.

Utilizzare sempre un adattatore USB certificato FCC/

CE (a seconda della localita), con potenza nominale di

almeno5Ve 1,5A.

Assicurarsi che I'aeromobile sia spento prima di

effettuare Ia ricarica. Non & possibile eseguire la ricarica

quando & acceso.

NON ricaricare una batteria di volo immediatamente

dopo il volo, in quanto la temperatura potrebbe essere

troppo alta. NON ricaricare una batteria di volo fino a

quando non torna a temperatura ambiente.

Caricare la batteria di volo a una temperatura compresa

tra 5 °C e 45 °C. La temperatura di ricarica ideale &

compresa tra 22 °C e 28 °C.

Se viene visualizzato un awiso di batteria quasi scarica,

caricare la batteria di volo fino a quando il suo livello non

arriva al 30-60% per periodi di conservazione prolungati.
Scaricare le batterie di volo fino al 40-65% qualora
NON si intenda utiizzarle per almeno 10 giorni. Tale
operazione & in grado di prolungare notevolmente la
durata della batteria,

@
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Normative

Per evitare infortuni gravi e danni materiali, osservare le

seguenti regole:

. NON utilizzare I'aeromobile in prossimita di velivoli con
equipaggio a bordo, indipendentemente dallaltitudine di
volo. (Se necessario, atterrare immediatamente.)

. NON utilizzare 'aeromobile in aree densamente popolate,
come citta, eventi sportivi, esposizioni ed esibizioni.

. NON utilizzare I'aeromobile ad altitudini superiori a

quella massima consentita dalle normative e leggi locali

Rimanere ben distanti e NON interferire con le

operazioni degli aeromobili con equipaggio. Fare sempre

attenzione ed evitare alri aeromobil e ostacoli.

. NON volare in prossimita o all'interno di zone interdette
al volo definite da normative e regolamentazioni
locali. L'elenco delle zone interdette al volo viene

o

@
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tantemente aggiornato e comprende: aeroporti,
confini tra Paesi o regioni sovrane, grandi citta/
regioni, ecc. NON operare I'aeromobile in prossimita
di infrastrutture o siti quali centrali elettriche, impianti
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di trattamento delle acque, istituti penitenziari, strade
molto trafficate, strutture governative o zone miltari.
Mantenere sempre I'aeromobile a vista e awalersi di un
osservatore per assistere, se necessario.

NON utilizzare MAI I'aeromobile per trasportare merci/

carichi illegali o pericolosi

Assicurarsi di comprendere la natura/il tipo delle

operazioni di volo (ad esempio per attivita ricreative, per

uso pubblico o per uso commerciale) e i aver ottentto

I'approvazione e I'autorizzazione pertinenti dalle agenzie

governative correlate prima del volo. Rivolgersi alle

autorita regolamentatrici locali per definizioni esaustive

& requisiti specifici. Gli utenti che utiizzano 'aeromobile

negli Stati Uniti sono tenuti a visitare innanzitutto il sito

http://www.knowbeforeyoufly.org e adottare le misure
piti appropriate alle circostanze.

Si noti che in alcuni territori e region & vietato utiizzare

I'aeromobile telecomandato per svolgere attivita

commerciali. Verificare e rispettare tutte le leggi e le

normative locali prima di volare, in quanto tali norme

possono differire da quelle indicate qui
Rispettare la privacy degli altri quando si utiizza la
videocamera. Assicurarsi di rispettare le leggi sulla
privacy, le normative e gl standard morali locali. NON
svolgere operazioni di sorveglianza, quali la ripresa di
immagini o la registrazione video aventi per oggetto
persone, entita, eventi, spettacol, esposizioni o proprieta,
se privi delle necessarie autorizzazioni e nei casi in cui
sussista una ragionevole aspettativa di privacy, anche se
Iimmagine o il video & destinato a uso personale.

. Si prega di notare che, in alcune aree, la registrazione
di immagini e video di eventi, spettacoli, esposizioni
o proprieta commerciali mediante una videocamera
pud violare il copyright o altri diritti legali, anche se
Iimmagine o il video & destinato a uso personale.

=)
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Limite di volo

NON volare ad altitudini superiori a 33 piedi (10 m) dal
suolo e mantenere la distanza da eventuali ostacoli
circostanti.

Il sistema di posizionamento visivo & efficace solo
quando I'aeromobile si trova ad altitudini comprese tra
1,0 e 98,4 piedi (0,3-30 m) e offre prestazioni ottimali ad
altitudini comprese tra 1,0 e 19,7 piedi (0,3-6 m).

Le prestazioni del sistema di posizionamento visivo
sono influenzate dalla superficie sorvolata. Quando il
sistema di posizionamento visivo non & disponibile,
I'aeromobile passa automaticamente alla modalita
Attitude. In modalita Attitude I'aeromobile non & in grado
di posizionarsi da solo. Fare molta attenzione quando

™

@
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i utilizza I'aeromobile nelle seguenti situazioni, le quali
potrebbero far si che entri in modalita Attitude:

Volo ad alta velocita al di sotto di 2 piedi (0,5 m).
Volo su superfici monocromatiche (ad es. di colore
nero, bianco, r0sso o verde).

Volo su superfci fortemente riflettenti

Volo sull'acqua o su superfici trasparenti

Volo su superfici 0 oggett in movimento.

Volo in una zona in cui I'lluminazione varia

ow

~oao

frequentemente o drasticamente.

. Volo su superfici estremamente scure (<10 lux)
o luminose (>100.000 Iux), o verso fonti di luce
luminose (ad es. verso il sole).

Volo su superfici senza motivi o consistenza chiari

@
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Volo su superfici con disegni o trame che si ripetono
in modo identico (ad es. piastrelle).

Volo su oggetti piccoli e sottil (ad es. alberi di rami o
linee elettriche).

Volo a velocita superiori a 18 km/h ad altitudini
massime di 3,5 piedi (1 m).

Se il sistema di posizionamento visivo dell'aeromobile

=

bl

non funziona per 3 secondi durante il volo ad altitudini
superiori a 20 piedi (6 m), la protezione anti-caduta
awiera automaticamente 'atterraggio. Se il sistema di
posizionamento visivo si riattiva durante I'atterraggio,
la protezione anti-caduta si arrestera e I'aeromobile
stazionera in volo,

o

Il sistema di posizionamento visivo potrebbe non essere
in grado di riconoscere eventuali motivi del terreno
in ambienti molto scuri (<100 lux). NON decollare se
nellapp Tello viene visualizzato un messaggio di awiso
indicante che 'ambiente & troppo scuro.

Contenuto della confezione

Aeromobile x 1 Elica di ricambio x 2
(incluse eliche e (paio)
paraeliche”)




Tappetino Mission Pad x4  Cavo micro USB x 1

Batteria di Rimuovielica x 1 Guida rapida x 1
volo x 1

s—o [

Controller open-  Display a matrice Scheda di
source x 1 di punti e modulo estensione x 1
di rilevamento

della distanza x 1

* Gli schemi contenuti in questo documento sono per puro
riferimento e possono differire dal prodotto effettivo.
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1. Introduzione

ROBOMASTER™ TT TELLO™ Talent comprende I'aeromobile
& il kit di espansione. Tello & un quadricottero di piccole
dimensioni dotato di un sistema di posizionamento visivo e di
una fotocamera integrata. Grazie al sistema di posizionamento
visivo e a un avanzato sistema di centralina di volo, & in grado
di stazionare in volo ed & adatto per il volo in ambienti chiusi
Funzioni avanzate, come la modalita Bounce, 8D Fiips e gl
effetti EZ rendono divertente I'uso di Tello. Tello & in grado
di scattare foto da 5 megapixel e di effettuare riprese video
in diretta da 720p nell'app Tello installata in un dispositivo
mobile. L'autonomia di volo & di circa 13 minuti®.

E possibile vivere un'esperienza di volo fai da te, grazie a
un kit di espansione comprendente un controller open-
source, un display a matrice di punto e un modulo di
rilevamento della distanza, una scheda di estensione in
grado di supportare la programmazione con Arduino,
Scratch, MicroPython e altro ancora.

1. Eliche 8. Batteria di volo

2. Motori 9. Porta Micro USB

3. Indicatore di stato 10. Paraeliche
dell'aeromobile 11. Controller open-source

4. Fotocamera 12. Display a matrice

5. Pulsante di accensione di punti e modulo

6. Antenne di rilevamento della

7. Sistema di posizionamento distanza
visivo

* L'autonomia di volo & stata testata in assenza di
vento volando costantemente a 15 kvh e senzail kit
di espansione montato. Questo valore deve essere
considerato esclusivamente a scopo di riferimento.
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2. Download dell’app Tello e
visualizzazione dei tutorial video

Cercare “Tello” nel’App Store o in Google Play oppure
eseguire la scansione del codice QR per scaricare 'app
sul dispositivo mobile. Per garantire la sicurezza del volo,
guardare i tutorial video disponibili sul sito web ufficiale
di Ryze Tech (http://www.ryzerobotics.com) prima di
effettuare il primo volo.

A\ Compativiita dei sistemi operativi: (08 v9.0 0
versione successiva; Android v4.4 o versione
successiva.

* Utiizzare esclusivamente I'app Tello per lattivazione.

3. Ricarica della batteria

Inserire la batteria di volo nell'aeromobile come mostrato.

Per caricare la batteria di volo, connettere la porta Micro
USB presente sull'aeromobile all'adattatore USB (non in
dotazione) utiizzando un cavo Micro USB standard,

Tempo di ricarica: 1 ora e 30 minuti circa.

2(0° - - - Indicatore blu lampeggiante lento: in ricarica.
=0 — Indicatore blu fisso: completamente carica.

« Utiizzare sempre un adattatore USB certiicato
FCC/CE (a seconda della localita), con potenza
nominale di aimeno 5V e 1,5 A

« Assicurarsi che I'aeromobile sia spento prima di
effettuare la ricarica. Non & possibile eseguire la
ficarica quando & acceso.
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4. Preparazione al decollo
—
-~

 Tello-XXXXXX

Premere il pulsante di Attivare il Wi-Fi sul
accensione dell'aeromobile una  dispositivo mobile
volta per accendere. (Premere  connettersi alla rete.
nuovamente per spegnere).

« Quando il controller open-source & connesso, la
rete Wi-Fi & RMTT-XX0O0X. Quando il controller
A open-source non & connesso, la rete Wi-Fi, & Tello-

* Awiare I'app Tello. La connessione & stabilita
quando I'indicatore LED sull’aeromobile lampeggia
lentamente in giallo e la vista della fotocamera in
diretta viene mostrata sul dispositivo mobile.

5. Volo

Nell'app Tello:
« Decollo e atterraggio automatici

¥ ¥
O O =
Decollo automatico ~ Atterraggio automatico

« Scattare foto e registrare video

& ()

Toccare per passare dalla  Toccare per scattare
modalita foto alla modalita  una foto o registrare
video e viceversa. un video.

« Utilizzare il joystick virtuale nell’app per controllare
I'aeromobile (la modalita dello stick di controllo
predefinita & nota come Modalita 2)

Stick sinistro 1 Stick destro  ayani
su | A
A !
|
/ i
|
v |
; v
Giu | Indietro
|
i
(4 | D « |-
I
Giraa Giraa : Sinistra  Destra

sinistra  destra
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6. Programmazione con Tello

E possibile programmare RoboMaster TT Tello Talent

in diversi modi. Utiizzare 'app Tello EDU per la

programmazione con un dispositivo mobile. Eseguire la

scansione del codice QR per scaricare 'app sul dispositivo

mobile oppure cercare “Tello EDU” nell’App Store o in

Google Play. Per ulteriori informazioni sull'uso di software di
e informatica per prog R

T, visitare il sito https://www.dji.com/robomaster-tt.

A\ * L'app Tello EDU & compativile con i0S 10.0 (0
versione successiva) o Android 4.4 (0 versione
successival.

* Gli utenti devono avere dimestichezza nell'uso
di Tello prima dil utilizzare I'app Tello EDU per
imparare come programmare. Tenere presente che
non & possiblle connettere simultaneamente a Tello
I'app Tello e 'app Tello EDU. Uscire da un'app
prima di utiizzare I'altra.

7. Utilizzo del controller open-source,
del display a matrice di punti e del
modaulo di rilevamento della distanza

Fissare il display a matrice di punti e il modulo di
rilevamento della distanza al controller open-source,
quindi fissare quest'ultimo all'aeromobile. Eseguire la
programmazione tramite I'app Tello EDU o un software di
programmazione informatica per il volo fai da te.




Note sull’installazione

1. Installazione delle eliche

Durante il montaggio, assicurarsi che lo spazio
tra il fondo della copertura per eliche e il motore
non sia superiore a quello necessario per inserire il
rimuovielica.

Montare le eliche Montare le eliche senza
r T sui
sui motori con il motori con il carrello

carrello di atterraggio di atterraggio privo di

r cor

2. Rimozione delle eliche

Inserire il rimuovielica tra la copertura per eliche e
il motore. Assicurarsi di tenere il motore mentre si
stacca I'elica.

Rimuovere sempre le eliche utilizzando il
rimuovielica. NON rimuovere le eliche a mano,

A altrimenti ci si potrebbe ferire gravemente e
danneggiare i motori.



3. Installazione dei paraeliche

Spingere ogni paraelica verso l'nterno per awolgerlo
attomo al carrello di atterraggio. Assicurarsi che il paraelica
scattiin posizione & che le part sporgenti del carrello di
atterraggio siano inserite in modo sicuro nele tacche dei
paraeliche.

4. Rimozione dei paraeliche

Per rimuovere i paraeliche, posizionare I'indice e il poliice
come mostrato nella figura. Con il police, applicare una
leggera forza di torsione al labbro che sporge dal paraelica,
nel punto in cui si awolge attormo al carrello di atterraggio.

NON applicare forza eccessiva durante la
rimozione dei paraeliche, in quanto si potrebbero
danneggiare i bracci dell’aeromobile e ci si
potrebbe ferire.

>
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Specifiche tecniche

Aeromobile

* Tello (modello: TLW004)

Peso (compresi i
paraeliche)
Velocita massima

Autonomia di volo

Temperatura operativa
Frequenza operativa

Potenza del
trasmettitore (EIRP)

* Fotocamera

Dimensione massima
dell'immagine

Modalita di
registrazione video

Formato video

* Batteria di volo
Capacita
Tensione
Modello di batteria
Energia
Peso netto
Temperatura di ricarica

Potenza massima di
ricarica

Kit di espansione
« Controller open-source
Modello

Modalita di
funzionamento

Wi-Fi
Potenza del
trasmettitore (EIRP)

Bluetooth
MCcu

87g

28,8 km/h

13 minuti (a 15 km/h
costanti, senza vento)

Da0°Ca40°C
Tra 2,4 e 2,4835 GHz

< 20 dBm (FCC)
< 19.dBm (CE)
< 19.dBm (SRRC)

2592x1936
HD: 1280x720 30p

MP4.

1100 mAh
38V

LiPo

4,18 Wh
25+2g
Da5a45°C
mnow

RMTTOC

Modealita di connessione
diretta, modalita router
2,4 GHz, 5,8 GHz*

2,4 GHz:

<18,5 dBm (FCC/
SRRC/MIC)

<17 dBm (CE)

5,8 GHz:

<15 dBm (FCC/SRRC)
<13 dBm (CE)

2,4 GHz

ESP32-D2WD, dual-
core, frequenza
principale:

160 MHz, capacita di
calcolo: 400 MIPS

m



Open-source Supporta SDK, Arduino,
Scratch e MicroPython

Espansione Porta di espansione
a 14 pin (12C, UART,
SPI, GPIO, PWM,
alimentazione)

LED LED a colori

* Display a matrice di punti e modulo di
rilevamento della distanza

LED a matrice di punti  LED rosso e blu 8x8

Funzione del driver a Porta dati IIC, scansione

matrice di punti a matrice di punti
automatica, luminosita
globale 256 regolabile,
luminosita 256 dei
LED rosso e blu a pixel
singolo regolabile

Modulo di rilevamento  TOF

della distanza

Distanza di rilevamento 1,2 m (al chiuso con

massima di TOF parete bianca)

 Scheda di estensione

Connessione fai date  Porta di estensione
a 14 pin per 2x7 pin,
pacchetto in linea
doppio da 2,54 mm,
due posizioni riservate
per indicatori di potenza
da5V/3,3V, due
posizioni riservate per
indicatori di prova

* In Giappone & disponibile solo tra 2,4 GHz.

Per ulteriori informazioni, consultare il manuale d'uso:
https://www.dj.com/fobomaster-tt

Il contenuto di questo documento & soggetto a modfiche:
senza preawiso,

TELLO & un marchio di Ryze Tech.
ROBOMASTER & un marchio di DJ.
Copyright © 2020 Ryze Tech. Tutti i dirtt iservati,
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Disclaimer

Het is niet aanbevolen voor kinderen jonger dan
14 jaar om dit product te gebruiken zonder direct
toezicht van volwassenen. Let op: in Japan is de
aanbevolen leeftijd 15 jaar. Volwassenen dienen
de drone buiten bereik van kinderen te houden en
voorzichtigheid te betrachten bij het gebruiken van
dit product in de aanwezigheid van kinderen.

Dit product bevat verschillende geavanceerde
besturingstechnologieén. Onjuist gebruik van het
product kan echter leiden tot persoonlijk letsel of
materiéle schade. Lees alle bijpehorende informatie
van het product voor het eerste gebruik van het
product. Deze documenten zijn aanwezig in het
productpakket en/of zijn online beschikbaar op de
website van SZ RYZE TECHNOLOGY CO., LTD
("Ryze Tech") (http://www.ryzerobotics.com).

Dit product is een vliegende camera waarmee
eenvoudig kan worden gevlogen, indien deze naar
behoren wordt gebruikt, zoals hieronder uiteen is
gezet. Ga naar http://www.ryzerobotics.com voor
de meest recente instructies en waarschuwingen.
Gebruikers die hun drone in de Verenigde Staten
gebruiken, dienen http://knowbeforeyoufly.org te
bezoeken voor meer informatie over viiegveiligheid
en naleving.

De informatie in dit document betreft uw veiligheid
evenals uw wettelijke rechten en plichten. Lees dit
hele document zorgvuldig door, zodat u voor gebruik
de juiste configuratie toepast. Het niet lezen en
opvolgen van de instructies en waarschuwingen in
dit document kan leiden tot ernstig letsel bij uzelf of
anderen, schade aan of verlies van uw Ryze Tech-
product of schade aan andere voorwerpen in de
omgeving.

Door het gebruik van dit product geeft u te kennen
dat u deze disclaimer zorgvuldig hebt gelezen en
dat u begrijpt en ermee akkoord gaat dat u zich
dient te houden aan de hierin gestelde algemene
voorwaarden. BEHALVE ZOALS UITDRUKKELIJK
BEPAALD IN HET AFTERSALES-SERVICEBELEID
VAN RYZE TECH BESCHIKBAAR OP HTTP://
RYZEROBOTICS.COM/SERVICE, WORDEN HET
PRODUCT EN ALLE MATERIALEN EN CONTENT
DIE VIA HET PRODUCT BESCHIKBAAR IS,
GELEVERD ‘AS IS’ EN ‘AS AVAILABLE’, ZONDER
ENIGE VORM VAN GARANTIE, EXPLICIET OF
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IMPLICIET. RYZE TECH WIJST ALLE GARANTIES
VAN WELKE AARD DAN OOK AF, TENZIJ
UITDRUKKELIJK VASTGELEGD IN HET RYZE TECH
AFTERSALES-SERVICEBELEID, EXPLICIET OF
IMPLICIET, MET BETREKKING TOT HET PRODUCT,
PRODUCTACCESSOIRES EN ALLE MATERIALEN,
INCLUSIEF: (A) ELKE IMPLICIETE GARANTIE VAN
VERKOOPBAARHEID, GESCHIKTHEID VOOR EEN
BEPAALD DOEL, EIGENDOM, ONGESTOORD
GENOT OF NIET-SCHENDING; EN (B) GARANTIES
VOORTVLOEIEND UIT TRANSACTIES, GEBRUIK
OF HANDEL. RYZE TECH GARANDEERT NIET,
BEHALVE WANNEER UITDRUKKELIJK VERMELD
IN DE RYZE TECH BEPERKTE GARANTIE, DAT
HET PRODUCT, DE PRODUCTACCESSOIRES
OF ONDERDELEN OF MATERIALEN VAN HET
PRODUCT ONONDERBROKEN EN VEILIG
WERKEN, VRIJ ZIJN VAN FOUTEN, VIRUSSEN
OF ANDERE SCHADELIJKE COMPONENTEN
EN GARANDEERT NIET DAT ELK VAN DEZE
KWESTIES ZAL WORDEN GECORRIGEERD.
GEEN ENKEL ADVIES OF INFORMATIE,
MONDELING OF SCHRIFTELIJK, DIE U OVER
HET PRODUCT, DE PRODUCTACCESSOIRES OF
MATERIALEN HEEFT ONTVANGEN, ZAL WORDEN
OPGEVAT ALS EEN GARANTIE BETREFFENDE
RYZE TECH OF HET PRODUCT ALS DAT NIET
UITDRUKKELIJK IN DEZE VOORWAARDEN
VERMELD STAAT. U AANVAARDT ALLE RISICO'S
VOOR SCHADE DIE KAN VOORTVLOEIEN UIT HET
GEBRUIK VAN OF TOEGANG TOT HET PRODUCT,
PRODUCTACCESSOIRES EN MATERIALEN. U
BEGRIJPT EN GAAT ERMEE AKKOORD DAT U
HET PRODUCT NAAR EIGEN GOEDDUNKEN EN
VOOR EIGEN RISICO GEBRUIKT EN DAT U ZELF
VERANTWOORDELIJK BENT VOOR PERSOONLIJK
LETSEL, DOOD, SCHADE AAN UW EIGENDOMMEN
(WAARONDER UW COMPUTERSYSTEEM OF EEN
MOBIEL APPARAAT OF APPARATUUR VAN RYZE
TECH DIE WORDT GEBRUIKT IN VERBAND MET
HET PRODUCT) OF EIGENDOMMEN VAN DERDEN,
OF HET VERLIES VAN GEGEVENS ALS GEVOLG
VAN HET GEBRUIK OF DE ONMOGELIJKHEID TOT
GEBRUIK VAN HET PRODUCT.

IN SOMMIGE JURISDICTIES KAN HET VERBODEN
ZIJN OM GARANTIES AF TE WIJZEN EN KUNT
U ANDERE RECHTEN HEBBEN DIE PER
RECHTSGEBIED VERSCHILLEN.
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Ryze Tech aanvaardt geen aansprakelijkheid voor
schade, letsel of enige wettelijke verantwoordelikheid
die direct of indirect voortvioeit uit het gebruik van
dit product. De gebruiker dient zich te houden aan
veilige en wettige praktijken, inclusief, maar niet
beperkt tot wat in deze veiligheidsrichtlijnen worden
beschreven. U bent als enige verantwoordelijk voor
al uw gedrag tijdens het viiegen met Tello.

Waarschuwingen

Blijf uit de buurt van roterende propellers en

motoren.

Raak de onderkant van de drone NIET aan omdat

deze heet kan zijn.

Gebruik nooit accu’s die niet van Ryze Tech zijn

en maak GEEN kortsluiting met de Flight Battery.

Belangrijke informatie staat op het productpakket

en in de documentatie die in het productpakket

aanwezig is. Lees al deze informatie zorgvuldig
door en bewaar het productpakket en de
documentatie voor toekomstige referentie.

. Gebruik altijd een FCC/CE (afhankelijk van de
locatie) gecertificeerde USB-adapter met een
classificatie van 5 V en 1,5 A of hoger.

. Zorg ervoor dat de drone is uitgeschakeld

voordat u de drone oplaadt. Het kan niet worden

opgeladen wanneer het is ingeschakeld.

Laad een Flight Battery NIET direct na het

vliegen op, omdat de temperatuur van de

ervan dan wellicht te hoog is. Laad een Flight

Battery NIET op voordat deze is afgekoeld tot

kamertemperatuur.

Laad de Flight Battery op binnen het

temperatuurbereik van 5 tot 45 °C. De ideale

temperatuur om op te laden is 22 tot 28 °C.

. Als een waarschuwing Accu leeg verschijnt, laad
de Flight Battery dan op totdat de Flight Battery
een laadniveau tussen de 30% en 60% heeft
bereikt, voor langdurige opslag.

10. Ontlaad de Flight Batteries tot het bereik van 40
tot 65% als deze 10 dagen of langer NIET zal
worden gebruikt. Dit zal de levensduur van de
accu aanzienlijk verlengen.
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Regelgeving
Neem de volgende regels in acht om ernstig letsel
en materiéle schade te voorkomen:
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1. NIET gebruiken in de nabijheid van bemande
drones, ongeacht de hoogte. (Land onmiddellijk
indien noodzakelijk.)

2. Vlieg NIET met de drone in of op dichtbevolkte
gebieden, waaronder steden, sportevenementen,
tentoonstellingen en uitvoeringen.

3. Vlieg NIET met de drone boven de relevante
maximale hoogte die in de lokale wet- en
regelgeving is bepaald.

4. BIijf ver uit de buurt van en stoor bemande
viiegtuigen NIET. Wees u bewust van en vermid te
allen tijde andere drones/viiegtuigen en obstakels.

5. Vlieg de drone NIET in de buurt van of binnen
verboden vliegzones zoals aangegeven in de
lokale wetten en voorschriften. De lijst van
verboden vliegzones omvat: luchthavens, grenzen
tussen twee soevereine landen of regio’s en
grote steden/regio’s. Deze ljst wordt voortdurend
bijgewerkt. Vlieg NIET in de omgeving van
gevoelige infrastructuur of eigendommen zoals
energiecentrales, waterzuiveringsinstallaties,
penitentiaire inrichtingen, drukbezochte wegen,
overheidsfaciliteiten of militaire zones.
Behoud te allen tijde visueel zicht op uw drone
en gebruik indien nodig een waarnemer om te
helpen.
Gebruik de drone NOOIT om illegale of gevaarlijke
goederen/ladingen te vervoeren.
. Zorg ervoor dat u de aard/het soort van uw
vliegactiviteit begrijpt (zoals voor recreatieve
doeleinden, voor openbaar gebruik of voor
commercieel gebruik) en dat u voorafgaand
aan de vlucht de vereiste goedkeuringen
en toestemmingen van de betreffende
overheidsinstellingen verkregen hebt. Raadpleeg
uw lokale toezichthouders voor alle uitgebreide
definities en specifieke vereisten. Gebruikers
die hun drone in de Verenigde Staten besturen
moeten eerst http://www.knowbeforeyoufly.org
bezoeken en de best passende maatregelen
nemen voor hun omstandigheden.
Houd er rekening mee dat op afstand bestuurde
drones/vliegtuigen in bepaalde gebieden en
regio’s geen commerciéle activiteiten mogen
uitoefenen. Controleer alle lokale wetten en
regelgeving en volg deze voordat u gaat viiegen,
aangezien deze regels kunnen verschillen van de
hier vermelde regels.
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10. Respecteer de privacy van anderen wanneer
u de camera gebruikt. Zorg ervoor dat u
voldoet aan de plaatselijke privacywetgeving,
voorschriften en morele normen. Voer
GEEN surveillance-activiteiten uit zoals
beeldregistratie, geluidsopnamen of video-
opnamen maken van personen, entiteiten,
evenementen, voorstellingen, tentoonstellingen
of eigendommen zonder vergunning of wanneer
er een verwachting van privacy bestaat, zelfs
indien de afbeelding of video slechts wordt
vastgelegd, of indien het geluid slechts wordt
opgenomen, voor persoonlik gebruik.

11. Houd er rekening mee dat het maken van
beelden en video's van evenementen,
optredens, tentoonstellingen of commerciéle
eigendommen door middel van een camera
in bepaalde gebieden in strijd kan zijn met
het auteursrecht of andere wettelijke rechten,
zelfs als het beeld of de video voor persoonlijk
gebruik wordt opgenomen.

Vlieglimiet

1. Vlieg NIET hoger dan 10 meter boven de grond
en blijf uit de buurt van alle omringende obstakels.

2. Het zichtsysteem voor positionering werkt alleen
als de drone zich op een hoogte van 0,3 tot 30 m
bevindt en werkt het beste op een hoogte van 0,3
tot6m.

3. De prestatie van het zichtsysteem voor
positionering wordt beinvioed door het opperviak
waarover wordt gevlogen. De drone schakelt
automatisch over naar de Attitude-stand
wanneer het zichtsysteem voor positionering niet
beschikbaar is. In de Attitude-stand kan de drone
zichzelf niet positioneren. Bestuur de drone met
grote voorzichtigheid in de volgende situaties,
welke ertoe kunnen leiden dat de drone in de
Attitude-stand gaat:

Viiegen met hoge snelheid onder 0,5 m.

Bij het vliegen boven opperviakken die uit één

Kleur bestaan (bijv. volkomen zwart, volkomen

wit, volkomen rood, volkomen groen).

Bij het vliegen boven zeer reflecterende

opperviakken.

Bij het vliegen boven water of transparante

opperviakken.

Bij het vliegen boven bewegende opperviakken

of objecten.

o
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Bij het vliegen in een gebied waarin de
verlichting vaak of drastisch verandert.

Vliegen over extreem donkere (< 10 lux)
of heldere (> 100.000 Iux) opperviakken of
richting felle lichtbronnen (bijv. richting zonlicht).
Bij het vliegen over oppervlakken zonder
duidelijke patronen of textuur.

Bij het vliegen boven oppervlakken met
identieke herhalende patronen of structuren
(bijv. tegels).

Bij het vliegen over kleine en fijne
voorwerpen (bijv. takken van bomen of
hoogspanningskabels).

Bij viegen met snelheden van meer dan 18
km/u op 1 m of lager.

. Als het zichtsysteem voor positionering van de
drone gedurende 3 seconden uitvalt wanneer
de vlieghoogte hoger is dan 6 m, start de
uitvalbeveiliging automatisch de landing. Als het
Zichtsysteem voor positionering herstelt tijdens de
landing, wordt de uitvalbeveiliging uitgeschakeld
en blijft de drone zweven.

Het zichtsysteem voor positionering kan mogelijk
geen patronen op de grond herkennen in zeer
donkere (< 100 lux) omgevingen. STIJG NIET op
als er een waarschuwingsbericht in de Tello-app
is die aangeeft dat de omgeving te donker is.
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In de doos

Drone x1 Reserve propeller x2
(Inclusief propellers en (paar)
propellerafscherming®)
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Mission Pad x4

Micro USB-kabel x1

Flight Battery x1

Gereedschap
voor het
verwijderen van
propellers x1

=9

Snelstartgids x1

5

Open-source-
controller x1

Dot-matrix- Uitbreiding
display en skaart x1
afstandsdetec

tiemodule x1

* De schema’s in dit document zijn alleen ter referentie en

kunnen afwilken van het daadwerkeljke product.
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ROBOMASTER™ TT TELLO™ Talent omvat de
drone en de uitbreidingskit. Tello is een kleine
quadcopter met een zichtsysteem voor positionering
en een ingebouwde camera. Met behulp van het
Zzichtsysteem voor positionering en de geavanceerde
viuchtcontroller kan het op zin plaats blijven hangen
en is het geschikt om binnenshuis mee te vliegen.
Geavanceerde functies zoals Bounce-modus, 8D Flips
en EZ Shots maken het gebruik van Tello leuk. Tello
maakt foto’s met 5 megapixel en streamt live video
van 720p naar de Tello-app op een mobiel apparaat.
De maximale viiegtijd is ongeveer 13 minuten*.

Ervaar DIY-zelfvluchten met een uitbreidingskit met
een open-source-controller, dot-matrix-display en
afstandsdetectiemodule, en uitbreidingskaart, die
programmeren met Arduino, Scratch, MicroPython
en meer ondersteunen.

1. Propellers 8. Flight Battery
2. Motoren 9. Micro USB-poort
3. Statuslampje van de drone 10. Propellerafscherming
4. Camera 11. Open-source-controller
5. Aan-/uitknop 12. Dot-matrix-display en
6. Antennes afstandsdetectie-
7. Zichtsysteem voor module

positionering

* De maximale viiegtiid werd getest in windstille
omstandigheden met een constante snelheid van 15 km/
uur en zonder dat de uitbreidingskit was gemonteerd.
Deze waarde is slechts een indicatie.
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2.De Tello-app downloaden en
instructievideo’s bekijken

Zoek naar de 'Tello'-app in de App Store of Google
Play of scan de QR-code om de app op uw mobiele
apparaat te downloaden. Bekijk voor uw eerste
vlucht de instructievideo's op de officiéle website
van Ryze Tech (http://www.ryzerobotics.com) om de
vliegveiligheid te garanderen.

A * Compatibiliteit met besturingssystemen: iOS v9.0
of hoger, Android v4.4 of hoger.

* Gebruik de Tello-app alleen voor activering.

3. De batterij opladen

Plaats de Flight Battery in de drone zoals afgebeeld.

Om de Flight Battery op te laden, sluit u de micro-USB-
poort op de drone met een standaard micro-USB-
kabel aan op een USB-adapter (niet meegeleverd).
Laadtijd: Ca. 1 uur en 30 minuten.

qu - - - Langzaam knipperend blauw: opladen.
20z — Continu blauw: volledig opgeladen.

+ Gebruik altiid een FCG/CE (afhankelik van de
locatie) gecertiiceerde USB-adapter met een
classificatie van 5 V en 1,5 A of hoger.

* Zorg ervoor dat de drone is uitgeschakeld voordat
U de drone oplaadt. Het kan niet worden opgeladen
wanneer het is ingeschakeld.
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4. Voorbereiding voor opstijgen

(] =

+ Tello-XXXXXX
=

OF
RMTT-XXXXXX

Druk één keer op de aan-/  Schakel wifi in op uw
uitknop om de drone in te mobiele apparaat en
schakelen. (Druk nogmaals ~ maak verbinding met
om uit te schakelen) het netwerk.

A\ s de open-source-controller is aangesloten, is
het wifi-netwerk RMTT-X)X0XOX. Het wifi-netwerk is
Tello-X)XXXXX als de open-source-controller et is
aangesloten.

« Start de Tello-app. De verbinding is tot stand
gebracht wanneer het statuslampje van de drone
langzaam geel knippert en het live camerabeeld op
uw mobiele apparaat wordt weergegeven.

5. Vliegen
In de Tello-app:
« Automatisch opstijgen en automatisch landen

L N
O O =
Automatisch opstijgen Automatisch landen

«+ Foto's maken en video's opnemen

@ ®

Eén keer drukkenomte  Tik om een foto te
schakelen tussen foto- maken of een video
en videomodus. op te nemen.

« Gebruik de virtuele joysticks in de app om de drone

te besturen (de standaard besturingsjoystick-
modus staat bekend als Mode 2)

Bocht  Bocht naar
naar links  rechts

Links ~ Rechts

Linker . Rechter Voortit
joystick Omhoog ! joystick A
~ |
vl I
v I
v
Omlaag | Achteruit
|
|
Cp 2 « |~
I
I
I



6. Programmeren met Tello

De RoboMaster TT Tello Talent kan op verschillende
manieren worden geprogrammeerd. Gebruik de Tello
EDU-app om te programmeren wanneer een mobiel
apparaat gebruikt. Scan de QR-code om de app op
uw mobiele apparaat te downloaden of zoek naar ‘Tello
EDU' in de App Store of Google Play. Bezoek https://
www.dji.com/robomaster-tt voor meer informatie over
het gebruik van computer programmeersoftware om
de RoboMaster TT te programmeren.

« De Tello Edu-app is compatibel met i0S 10.0 (of
hoger) of Android 4.4 (of hoger).

* Gebruikers moeten vertrouwd zijn met het
viiegen met een Tello voordat ze de Tello Edu-
app gebruiken om te leren programmeren. Let
op: de Tello-app en de Tello Edu-app kunnen niet
tegelikertiid verbinding maken met de Tello. Sluit
de ene app af voordat u de andere gebruikt.

7. De open-source-controller,

het dot-matrix-display en de

afstandsdetectiemodule gebruiken
Bevestig het dot-matrix-display en de afstand-
sdetectiemodule aan de open-source-controller en
sluit de open-source-controller aan op de drone.
Programmeer via de Tello EDU-app of computer
programmeersoftware voor DIY-viuchten.
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Montage-instructies

1. De propellers monteren

Zorg er bij het monteren voor dat de opening tussen
de onderkant van de propellerkap en de motor niet
groter is dan nodig is om het gereedschap voor het
verwijderen van propellers erin te steken.

Monteer gemarkeerde ~ Monteer

op
de motoren met propellers op
gemarkeerd de motoren met

lar

landingsgestel.

2. De propellers verwijderen

Steek het gereedschap voor het verwijderen van
propellers tussen de propellerkap en de motor.
Zorg ervoor dat u de motor vasthoudt terwijl u de
propeller losmaakt.

A Maak de propellers altijd los met het
gereedschap voor het verwijderen van
propellers. Verwiider de propellers NIET met
de hand. U kunt ernstig gewond raken en de
motoren kunnen beschadigd raken.
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3. De propellerafscherming monteren

Duw elke propellerafscherming naar binnen om deze
om het landingsgestel te wikkelen. Zorg ervoor dat
het op zijn plaats klikt en dat de uitstekende delen
van het landingsgestel stevig in de inkepingen op de
propellerafscherming passen.

4. De propellerafscherming losmaken

Om een propellerafscherming te verwijderen, plaatst
u uw vinger en duim zoals in de onderstaande
afbeelding wordt weergegeven. Oefen met uw duim
voorzichtig een draaiende kracht uit op de lip die
uit de propellerafscherming steekt, op de plek waar
deze om het landingsgestel heen is gewikkeld.

.

A Gebruik GEEN overmatige kracht bij het
verwijderen van de propellerafscherming,
aangezien dit de armen van de drone kan
beschadigen en u zich kunt verwonden.
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Technische gegevens

Drone
 Tello (Model: TLW004)

Gewicht (inclusief
propellerafscherming)
Max. snelheid

Max. viiegtijd

Bedrijfstemperatuur
Bedieningsfrequentie
Zendervermogen (EIRP)

* Camera
Maximale beeldgrootte
Video-opnamestanden
Bestandsindeling video
* Flight Battery
Capaciteit
Spanning
Type accu
Vermogen
Nettogewicht

Bereik
oplaadtemperatuur

Max. laadvermogen
Uitbreidingskit

* Open-source-controller

Model
Bedriffsmodus

Wifi
Zendervermogen (EIRP)

Bluetooth
MCU

126

87g

28,8 km/uur

13 minuten (geen

wind bij een constante
snelheid van 15 km/uur)
0°Ctot40°C

2,4 tot 2,4835 GHz

< 20 dBm (FCC)
< 19.dBm (CE)
< 19.dBm (SRRC)

2592x1936
HD: 1280x720 30p
MP4

1100 mAh
38V
LiPo

4,18 Wh
25+2g

41 °Ftot 113 °F
(5 °C tot 45 °C)
10w

RMTTOC

Directe
verbindingsmodus,
routermodus

2,4 GHz, 5,8 GHz"

2,4 GHz:

<18.5 dBm (FCC/SRRC/
MIC)

<17 dBm (CE)

5,8 GHz:

<15 dBm (FCC/SRRC)
<13 dBm (CE)

2,4 GHz

ESP32-D2WD, dual-core
hoofdfrequentie:

160 MHz,
Berekeningscapaciteit:
400 MIPS



Open-source Ondersteunt SDK,
Arduino, Scratch en
MicroPython

Uitbreiding 14-pins uitbreidingspoort
(12C, UART, SPI, GPIO,
PWM, voedingsbron)

led Kleuren-led

* Dot-matrix-display en afst
Dot-matrix-led Rode en blauwe led 8x8

Dot-matrix driverfunctie 1IC-gegevenspoort,
automatische dot-
matrix-scan, instelbare
256 algemene
helderheid, instelbare
rode en blauwe led
256-helderheid van één
pixel

Afstandsde- TOF

tectiemodule

Maximale 1,2 m (binnenshuis met
detectieafstand van witte muur)
TOF

* Uitbreidingskaart

DIY-verbinding 14-pins uitbreidingspoort
naar 2x7-pins, 2,54 mm
dubbel in-line-pakket,
twee gereserveerde
posities voor 5V/3,3V
stroomindicatoren, twee
gereserveerde posities
voor testindicatoren

*In Japan alleen 2,4 GHz beschikbaar.

Lees de gebruikershandeiding voor meer informatie:
https:/Awww.dj.com/robomaster-tt
Deze inhoud kan zonder voorafgaande kennisgeving
worden gewizigd.
TELLO is een handelsmerk van Ryze Tech.
ROBOMASTER is een handelsmerk van DJI.
Copyright © 2020 Ryze Tech. Alle rechten voorbehouden.
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Exoneracéo de responsabilidade
Nao recomendado para ser utilizado por criangcas
com uma idade inferior a 14 anos, sem supervisao
direta de um adulto. Note que no Japao a idade
recomendada é 15 anos. Os adultos devem manter
a aeronave fora do alcance das criangas e exercer
cuidado ao utilizar esta aeronave na presenca de
criangas.

Este produto integra vérias tecnologias de controlo
avangado. Contudo, a utilizagao inadequada do
produto pode resultar em ferimentos ou danos
materiais. Leia os materiais associados ao
produto antes de o utilizar pela primeira vez. Estes
documentos estao incluidos na embalagem do
produto e/ou estao disponiveis online no website
da SZ RYZE TECHNOLOGY CO., LTD (“Ryze Tech”)
(http://www.ryzerobotics.com).

Este produto € uma camara voadora que oferece
um voo fécil quando estiver em boas condigoes
de funcionamento, conforme estabelecido abaixo.
Visite http://www.ryzerobotics.com para conhecer
as instrugdes e os avisos mais atualizados. Os
utilizadores que operam a sua aeronave nos Estados
Unidos, devem visitar http://www.knowbeforeyoufly.
org/ para obter mais informagdes sobre seguranca e
conformidade de voo.

As informagdes contidas neste documento
afetam a sua seguranca e os seus direitos legais
e responsabilidades. Leia este documento
cuidadosamente na integra para assegurar uma
configuragé@o correta antes da utilizagdo. A nao
leitura e o incumprimento das instrugdes e dos
avisos contidos neste documento podem resultar
em lesdes graves para si ou para terceiros, em
danos ou perda do produto da Ryze Tech ou em
danos noutros objetos que se encontrem nas
proximidades.

A utilizagao deste produto significa que o utilizador
leu cuidadosamente esta declaragdo de exoneragdo
de responsabilidade e que compreende e aceita
cumprir os termos e condigdes aqui expostos.
SALVO CONFORME EXPRESSAMENTE PREVISTO
NAS POLITICAS POS-VENDA DA RYZE TECH
DISPONIVEIS EM HTTP://RYZEROBOTICS.COM/
SERVICE, O PRODUTO, TODOS OS MATERIAIS
E O CONTEUDO DISPONIBILIZADO ATRAVES
DO PRODUTO SAO FORNECIDOS "TAL COMO
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ESTAO" E "CONFORME DISPONIVEIS", SEM
GARANTIA OU CONDIGAO DE QUALQUER
ESPECIE, EXPLICITA OU IMPLICITA. A RYZE
TECH NEGA QUALQUER TIPO DE GARANTIA,
EXCETO CONFORME EXPRESSAMENTE
INDICADO NAS POLITICAS POS-VENDA DA
RYZE TECH, QUER EXPRESSAS OU IMPLICITAS,
RELACIONADAS COM O PRODUTO, OS
SEUS ACESSORIOS E TODOS OS MATERIAIS,
INCLUINDO: (A) QUALQUER GARANTIA IMPLICITA
DE COMERCIABILIDADE OU ADEQUAGCAO A
UMA DETERMINADA FINALIDADE, TiTULO,
USUFRUTO OU NAO-VIOLAGAO; E (B) QUALQUER
GARANTIA RESULTANTE DA MANIPULAGAO,
UTILIZAGAO OU COMERCIALIZAGAO. A RYZE
TECH NAO GARANTE, EXCETO CONFORME
EXPRESSAMENTE INDICADO NA GARANTIA
LIMITADA RYZE TECH, QUE O PRODUTO, 0S
SEUS ACESSORIOS, QUALQUER PARTE DO
PRODUTO OU QUALQUER MATERIAL SERA
ININTERRUPTO, SEGURO, OU ISENTO DE ERROS,
VIRUS OU OUTROS COMPONENTES NOCIVOS,
E NAO GARANTE QUE QUALQUER UM DESTES
PROBLEMAS SERA CORRIGIDO.

NENHUM CONSELHO OU INFORMAGAO, QUER
SEJA VERBAL OU ESCRITO, OBTIDO ATRAVES
DO PRODUTO, DOS SEUS ACESSORIOS OU
DE QUALQUER MATERIAL IRA CRIAR UMA
GARANTIA SOBRE A RYZE TECH OU O PRODUTO
QUE NAO ESTEJA EXPRESSAMENTE INDICADA
NESTES TERMOS. O UTILIZADOR ASSUME
TODOS OS RISCOS POR QUAISQUER DANOS
QUE POSSAM RESULTAR DA UTILIZAGAO OU
DO ACESSO A ESTE PRODUTO, AOS SEUS
ACESSORIOS E A QUAISQUER MATERIAIS. O
UTILIZADOR COMPREENDE E CONCORDA QUE
A UTILIZAGAO DO PRODUTO ESTA SOB A SUA
INTEIRA RESPONSABILIDADE E RISCO, SENDO O
UNICO RESPONSAVEL POR QUAISQUER DANOS
PESSOAIS, MORTE, DANOS A SUA PROPRIEDADE
(INCLUINDO O SEU SISTEMA INFORMATICO,
DISPOSITIVO MOVEL OU HARDWARE DA RYZE
TECH UTILIZADO EM LIGAGAO COM O PRODUTO)
OU PROPRIEDADE DE TERCEIROS, OU A PERDA
DE DADOS QUE PODE RESULTAR DA UTILIZAGAO
OU DA INCAPACIDADE DE UTILIZAR O PRODUTO.

ALGUMAS JURISDICOES PODEM PROIBIR
A EXCLUSAO DE RESPONSABILIDADE DE
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GARANTIAS E O UTILIZADOR PODERA TER
OUTROS DIREITOS QUE VARIAM CONFORME A
JURISDIGAO.

A Ryze Tech ndo assume qualquer responsabilidade
pelos danos ou ferimentos ou quaisquer
responsabilidades legais decorrentes direta ou
indiretamente da utilizagao deste produto. O utilizador
deve observar as praticas seguras e legais, incluindo,
entre outras, as apresentadas nestas Diretrizes de
Seguranga. Vocé é o Unico responsavel pelo seu
comportamento ao voar uma aeronave Tello.

Avisos

. Mantenha-se afastado das hélices e dos motores

em rotag&o.

NAO toque na parte inferior da aeronave pois

pode estar quente.

Nunca utilize baterias que ndo sejam Ryze Tech e

NAO force o curto-circuito da bateria de voo.

. A informagéo importante esta incluida na

embalagem do produto e na documentagdo

incluida na mesma. Leia cuidadosamente

toda a informagédo e guarde a embalagem e

documentagao do produto para referéncia futura.

Utilize sempre um adaptador USB com certificado

FCC/CE (dependendo da localizagdo) com

classificacao de 5 V ou 1,5 A ou superior.

Certifique-se que a aeronave esta desligada

antes do carregamento. Nao é possivel carrega-

la quando esté ligada.

NAO carregue uma bateria de voo imediatamente

apds 0 voo, uma vez que a sua temperatura pode

estar demasiado alta. NAO carregue a bateria
de voo até esta arrefecer até a temperatura
ambiente.

. Carregue a bateria de voo no intervalo de

temperatura de 41° a 113° F (5° a 45° C). O inter-

valo de temperatura ideal de carregamento é de

72°a82°F (22°a28° Q).

Se aparecer um aviso de bateria fraca, carregue

a bateria de voo até que o nivel da bateria de voo

atinja entre 30 a 60% para armazenamento de

longa duragéo.

10. Descarregue as baterias de voo até a um
intervalo de 40 a 65% se NAO pretender utiliza-
las durante 10 dias ou mais. Isto pode aumentar
significativamente a vida Util da bateria.
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Regulamentos

Para evitar lesdes graves e danos materiais, observe

as seguintes regras:

1. NAO OPERE nas proximidades de aeronaves
tripuladas, independentemente da altitude. (Aterre
de imediato, se necessario.)

2. NAO opere a aeronave em areas de grande
densidade populacional incluindo cidades,
eventos desportivos, exposigoes e espetaculos.

3. NAO opere a aeronave acima da altitude maxima
relevante definida pelas leis e regulamentos
locais.

4. Mantenha-se bem afastado e NAO interfira
com as operagoes de aeronaves tripuladas.
Esteja sempre atento e evite outras aeronaves e
obstaculos.

5. NAO opere a aeronave perto ou dentro das

zonas de voo restritas especificadas por leis e

regulamentacoes locais aplicaveis. A lista de

zonas de Voo restritas inclui: aeroportos, fronteiras
entre dois paises ou regioes soberanas, principais
cidades/regides, e é atualizada constantemente.

NAO voe em torno de infraestruturas sensiveis ou

propriedades como centrais elétricas, instalagoes

de tratamento de aguas, instalagbes correcionais,
estradas muito movimentadas, instalagoes
governamentais ou zonas militares.

Mantenha a sua aeronave sempre em linha de

vista e utilize um observador para ajudar se

necessario.

. NUNCA utilize a aeronave para transportar bens/
cargas ilegais ou perigosos.

. Certifique-se de que compreende a natureza/
tipo da sua operagao de voo (tal como, lazer,
utilizagao publica ou utilizagado comercial) e que
obtém aprovagao e autorizagao das agéncias
governamentais correspondentes antes de voar.
Consulte as suas regulamentacdes locais para
definigdes abrangentes e requisitos especiais.
Utilizadores que operam a sua aeronave
nos Estados Unidos, devem primeiro visitar
http://www.knowbeforeyoufly.org e tomar as
medidas mais adequadas as suas circunstancias.

. Tenha em atencéo que as aeronaves controladas
remotamente podem estar banidas de realizar
atividades comerciais em determinados
territérios e regides. Consulte e siga todas as
leis e regulamentacdes locais antes de voar uma

o
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vez que essas regras podem diferir das aqui
apresentadas.

10. Respeite a privacidade dos outros ao utilizar a
camara. Certifique-se que cumpre as leis de
privacidade locais, regulamentagoes e padroes
morais. NAO realize operagdes de vigilancia
como captura de imagens ou gravagéo de video
de qualquer pessoa, entidade, evento, atuagao,
exposi¢do ou propriedade sem autorizagdo ou
quando exista uma expetativa de privacidade,
mesmo que a imagem ou video seja captado
para utilizagao pessoal.

11. Tenha em atencdo que em determinadas
areas, o registo de imagens e videos de
eventos, atuagdes, exposigoes ou propriedades
comerciais por meio de uma camara pode
infringir direitos de autor ou outros direitos
legais, mesmo que a imagem ou video seja
filmado para utilizagéo pessoal.

Limites de voo

1. N&o voe a uma altitude superior a 10 m (33 pés)
acima do solo e mantenha-se afastado de
quaisquer obstaculos adjacentes.

2. O sistema de posicionamento da visao é eficaz
apenas quando a aeronave esta a altitudes de
0,3 a30m (1,0 a 98,4 pés) e funciona melhor a
altitudes de 0,3a 6 m (1,0 a 19,7 pés).

3. O funcionamento do sistema de posicionamento
da visdo ¢ afetado pela superficie que esta a
sobrevoar. A aeronave muda automaticamente
para modo atitude quando o sistema de
posicionamento da visdo ndo esta disponivel.
Em modo atitude a aeronave nao é capaz de se
posicionar por si mesma. Opere a aeronave com
muito cuidado nas seguintes situagdes, as quais
podem fazer com que a aeronave entre em modo
atitude:

Voar a alta velocidade abaixo dos 0,5 m (2

pés).

. Voar sobre superficies monocrométicas (por

exemplo, sobre preto puro, branco puro, verde

puro).

Voar sobre superficies altamente reflexivas.

. Voar sobre a agua ou superficies trans-

parentes.

Voar sobre superficies ou objetos em

movimento.

. Operagdo em zonas nas quais a iluminagdo

o
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muda de forma frequente e drastica.

. Voar sobre superficies extremamente negras (<
10 lux) ou claras (> 100.000 lux) ou em diregao
a fontes brilhantes de luz (por exemplo, em
direao & luz solar).

. Voar sobre superficies sem padroes ou

texturas claras.

Voar sobre superficies com repeticédo de

padrdes ou texturas idénticas (por exemplo,

mosaicos)

Voar sobre objetos pequenos e finos (por

exemplo, ramos de arvores ou linhas de

eletricidade).

Voar a velocidades superiores a 18 km/h (11

mi/h) a 1 m (3,5 pés) ou mais baixo.

Se o sistema de posicionamento da visao

da aeronave falhar durante 3 segundos

ao voar a uma altitude acima dos 6 m (20

pés), a protegdo de seguranga ira iniciar a

aterragem automaticamente. Se o sistema de

posicionamento da visdo recuperar durante

a aterragem, a protegdo de seguranga sera

desligada e a aeronave ira pairar.

5. O sistema de posicionamento da visdo pode
nao ser capaz de reconhecer padrées no solo
em ambientes muito escuros (< 100 lux). NAO
descole se for apresentado um aviso na aplicagdo
Tello indicando que o ambiente é demasiado
escuro.

@
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>

Incluido na embalagem

Aeronave x1 Hélice sobressalente x2
(Hélices e protegbes das  (par)
hélices incluidas™)
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Amortecedor Cabo Micro USB x1
de misséo x4

Bateria de voo Ferramentade  Guia de inicio

x1 remogao de rapido x1
hélices x1
SR—) B
Controlador de  Modulo de Placa de
fonte aberta x1  apresentagéo extensao x1
dot-matrix
e sensor de

distancia x1

* Os diagramas deste documento sdo apenas para
referéncia e podem diferir do produto real
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1. Introducéo

ROBOMASTER™ TT TELLO™ Talent inclui a aeronave
e o kit de expansdo. Tello € uma pequena aeronave
de quatro hélices que apresenta um sistema de
posicionamento da visdo e uma camara a bordo. Ao
utilizar o seu sistema de posicionamento da visao e
controlador de voo avangado, esta pode pairar no
lugar e é apropriada para voar em espagos interiores.
Funcionalidades avangadas como modo ressalto,
inversdes 8D e gravagao EZ tornam uma diversdo
utilizar o Tello. O Tello captura fotografias de 5
megapixeis e transmite videos ao vivo em 720p para
a aplicagéo Tello num dispositivo mével. O seu tempo
méaximo de voo ¢ de aproximadamente 13 minutos*.

Experimente voar por si mesmo com um kit de
expanséo que inclui um controlador de fonte aberta,
um modulo de apresentagéao dot-matrix e sensor
de distancia e placa de extensao, que suporta
programagao com Arduino, Scratch, MicroPython e

1. Hélices 8. Bateria de voo

2. Motores 9. Porta micro USB

3. Indicador de estadodo  10. Protegdes das hélices
drone 11. Controlador de fonte

4. Camara aberta

5. Botao de alimentagao 12. Médulo de

6. Antenas apresentagzo dot-

7. Sistema de matrix e sensor de
posicionamento da visio distancia

* O tempo maximo de voo foi testado com condigdes de voo
sem vento a uma velocidade constante de 15 kivh (9 mirh)
& sem o kit de expansao montado. Este valor deve ser
usado apenas como referéncia.
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2. Transferir a aplicacao Tello e
assistir aos videos tutoriais

Pesquise pela aplicagao “Tello” na App Store ou
no Google Play ou leia o codigo QR para transferir
a aplicagdo para o seu dispositivo moével. Para
garantir a seguranca de voo, assista aos videos
tutoriais no website oficial da Ryze Tech (http://www.
ryzerobotics.com) antes de voar pela primeira vez.

A\ Compativiidade com sistema operativo: iOS v9.0
ou superior; Android v4.4 ou superior.
« Utiize somente a aplicagao Tello para ativag@o.

3. Carregamento da bateria

Insira a bateria de voo na aeronave conforme
indicado.

Para carregar a bateria de voo ligue o adaptador
USB (n&o fornecido) a porta Micro USB da aeronave
utilizando um cabo Micro USB padrao.

Tempo de carregamento: Aproximadamente 1 hora
& 30 minutos.

EQE - - - Luz azul a piscar lentamente: a carregar.
Ep\f — Luz azul continuamente acesa: totalmente
carregada.

A\ * Utiize sempre um adaptador USB com certificado
FOC/CE (dependendo da localizagéo) com
classificagao de 5V ou 1,5 A ou superior.

* Certifique-se de que a aeronave esta desligada
antes do carregamento. Nao é possivel carrega-la
quando estd ligada.
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4. Preparar a descolagem

—
o
-
v Tello-XXO0X
oy
RMTT-X0000X
Prima o botéo de Ative o Wi-Fi no seu
alimentagdo uma vez para dispositivo mével e
ligar a aeronave. (Prima ligue-se a rede.

novamente para desligar)

A\ + Com o controlador de fonte aberta ligado, a rede
Wi-Fi ¢ RMTTX0000KX. Sem o controlador de fonte
aberta ligado, a rede Wi-Fi é Tello-

« Inicie a aplicagéo Tello. A ligagao 6 estabelecida
quando o indicador de estado da aeronave
apresentar uma luz amarela a piscar lentamente e
avista de cmara ao vivo for apresentada no seu
dispositivo mével,

5. Voo

Na aplicagéo Tello:
« Descolagem automética e aterragem automatica

¥ ¥
O O =
Descolagem Aterragem
automatica automatica

« Capturar fotos e gravar videos

& @®

Toque para alternar entre  Toque para tirar uma

0s modos de video e fotografia ou para
fotografia. iniciar a gravagéo de
video.

« Utilize os joysticks virtuais na aplicagdo para
controlar a aeronave (0 modo de manipulo de
controlo predefinido é chamado de modo 2)

Manipulo Manipulo
esquerdo direito Peraafrente
Para cima A
A
_—
h v

Para trés

Viara  Viara
esquerda  direita

4—\—»

.
i
|
|
|
I
|
|

Para baixo |
|
I
|
I

I
I
! Esquerda Direita
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6. Programar com Tello

O RoboMaster TT Tello Talent pode ser programado
de vérias formas. Utilize a aplicagéo Tello EDU para
programar ao utilizar um dispositivo mével. Pesquise
pela aplicacao “Tello EDU" na App Store ou no Google
Play ou leia 0 cédigo QR para transferir a aplicagéo
para o seu dispositivo movel. Visite https://www.diji.
com/robomaster-tt para obter mais informagdes sobre
como utilizar um software de programa de computador
para programar o RoboMaster TT.

A+ Asplicagéo Tello Edu 6 compativel com i0S 10.0
(ou superior) OU Android 4.4 (ou superior).

« Os utilizadores devem estar confiantes ao operar
uma Tello antes de utilizar a aplicacao Tello Edu
para aprender sobre programagéo. Note que
a aplicagao Tello e Tello Edu nao podem estar
simultaneamente ligadas & Tello. Saia de uma
aplicagao antes de utilizar a outra.

7. Utilizar o controlador de
fonte aberta e 0 médulo de
apresentacao dot-matrix e
sensor de distancia
Fixe o médulo de apresentacao dot-matrix e sensor
de distancia ao controlador de fonte aberta e fixe o
controlador de fonte aberta a aeronave. Programe
através da aplicagao Tello EDU ou software de
programa de computador para voar por si mesmo.




Notas de instalacao
1. Instalar as hélices

Ao montar, certifique-se de que a distancia entre a
parte inferior da tampa da hélice e o motor nao é
superior & necessaria para inserir a ferramenta de
remogao da hélice.

Montar hélices Montar hélices ndo
marcadas nos marcadas nos motores
motores com trem de com trem de aterragem
aterragem marcado. n&o marcado.

2. Retirar as hélices.

Insira a ferramenta de remocao da hélice entre a
tampa da hélice e o motor. Certifique-se de que
segura o motor enquanto retira a hélice.

A Retire a sempre as hélices utilizando a
ferramenta de remogao da hélice. NAO remova
as hélices manualmente ou podera sofrer
graves leses e podera danificar os motores.
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3. Instalar as protegdes das hélices

Empurrar para dentro cada protecao da hélice para a
envolver em redor do trem de aterragem. Certifique-se
que esta encaixa na posigao e que as partes salientes
do trem de aterragem estéo fixadas de forma segura
nas ranhuras das protegdes das hélices.

Y

4. Retirar as protegdes das hélices

Para remover a protecao da hélice coloque o seu
indicador e polegar conforme ilustrado na figura
abaixo. Com o polegar, aplique suavemente uma
forca de torgao a tampa saliente da protegao da
hélice onde esta envolve o trem de aterragem.

A\ NAO utiize forga excessiva ao remover as
protegdes das hélices pois ao fazé-lo pode
danificar os bragos da aeronave e pode sofrer
lesoes.
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Especificacoes
Aeronave
* Tello (Modelo: TLW004)

Peso (protegao das
hélices incluidas)
Velocidade maxima

Tempo méximo de voo

Temperatura de
funcionamento

Frequéncia de
funcionamento

Poténcia do
transmissor (EIRP)

* Cémara

Tamanho maximo da
imagem

Modos de gravagéo de
video

Formato de video
* Bateria de voo

Capacidade

Tensao

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido

Intervalo de
temperatura de
carregamento
Poténcia max. de
carregamento
Kit de expansao

87g

28,8 km/h (17,8 mi/h)

13 minutos (0 vento
auma velocidade
consistente de 15 km/h
(9 mi/h))

0°a40°C(32°a 104 °F)
2,422,4835 GHz
< 20 dBm (FCC)

< 19.dBm (CE)
< 19.dBm (SRRC)

2592x1936

HD: 1280x720 30p

MP4

1100 mAh
38V

LiPo

4,18 Wh
25429
5°Ca45°C
41°a113°F)

mnow

* Controlador de fonte aberta

Modelo

Modo de
funcionamento
Wi-Fi

Poténcia do
transmissor (EIRP)

Bluetooth

RMTTOC

Modo de ligagao direta,
modo router

2,4GHz, 5,8 GHz"

2,4 GHz:

<18,5 dBm (FCC/SRRC/
MIC)

<17 dBm (CE)

580Gl

<15 dBm (FCC/SRRC)
<13 dBm (CE)

2,4 GHz
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McuU ESP32-D2WD,
Frequéncia principal do
ndcleo duplo:

160 MHz, Capacidade
de célculo: 400 MIPS

Fonte aberta Suporte SDK, Arduino,
Scratch e MicroPython
Expansao Porta de expanséo de

14 pinos (12C, UART,
SPI, GPIO, PWM, fonte
de alimentag&o)
LED LED a cores
* Médulo de apresentacdo dot-matrix e sensor de
distancia

LED dot-matrix LED vermelho e azul
8x8

Fung&o controladora Porta de dados IIC,

dot-matrix scan automatico dot-

matrix, brilho global 256
ajustavel, brilho ajustavel
aum Unico pixel LED
vermelho e azul 256

Médulo do sensor de  TOF

distancia
Distancia méaxima de 1,2 m (espagos
detecao do TOF interiores com paredes
brancas)
* Placa de extensao
Ligacao Faga vocé Porta de extensdo
mesmo (DIY) de 14 pinos a 2x7

pinos, pacote em linha
dupla 2,54 mm, duas
posicoes reservadas
para indicadores de
alimentagéo 5V/3,3V,
duas posigdes
reservadas para
indicadores de teste

* Apenas 2,4 GHz disponivel no Japao.

Para obter mais informagdes, leia 0 Manual do utiizador:
hitps://www.dji.com/robomaster-tt

Este contelido esta sujeito a alteragdes sem aviso prévio.
TELLO 6 uma marca comercial da Ryze Tech.

ROBOMASTER ¢ uma marca comercial da DJI
Copyright © 2020 Ryze Tech. Todos os direitos reservados.
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OTKa3 OT OTBETCTBEHHOCTU

He peKoMeHayeTcs MCrob3oBaHme AaHHOro

npogyKTa AeTbMu mnanwe 14 net 6e3 npucMoTpa
GpaTuTe uto

BO3pacT B ANoHUM — 15 net. [IpoH A0/MKEH XPaHUTLOS

B MECTaX, HE[IOCTYNHbIX A7t fiETei. B NpycyTCTBIM AeTeit

M10N1ETb CNIEAYET BLINOMHSTE C OCOBO OCTOPOKHOCTHIO.

[laHHbi NPOAYKT MCMIONb3YeT Pasnyi-Hbie NepeaoBbie
TexHOMOrV ynpaBnenvs. OfHako HeHafnexallee
UICMONb30BaHYE MPOAYKTA MOXET MPUBECTI K TPaBMaM
WM TIOBPEXACHVIO MMYLIECTBA. [EPEA UCMONb30BaHYEM
03HAKOMBTECH C MATEPUANAMI, OTHOCALLMMIACS K PaGoTe
NPOAYKT. DTV FAOKYMEHTbI COLBPXATCA B KOMI/IEKTe
NIOCTaBKY MPOAYKTA, @ TAKKE AOCTYMHbI Ha OULANHOM
caitre Ryze Tech (http://www.ryzerobotics.com).

[laHHsi NPOAYKT NPEACTABNRET COBO/ NeTaioLLyio
Kanmepy. ANNapar N1erko MCMIONbIOBaT, ECM OH
HaXOAVITCS B XOPOLLEM PaAGOHEM COCTOSHIM (OMCaHO
Huke). MoceTviTe cairT http://www.ryzerobotics.com ania
O3HAKOMITEHIS! C CaMbIMV CBEXIMM UHCTPYKLISMM 1
npenynpexaeruamy. Monssosaten & CLUA AomKHs!
noceTUTs cai http:/knowbeforeyoufly.org Ans nonyHexuts
HOMOMHUTENSHOI VH(OPMELWIA O 6e30NaCHOCTH MONETOB
1 COOTEETCTEMM TPEGOBAHMSIM

WrchopMaumsi, ConepXallascs B 3TOM JOKyMeHTe,
SaTparviBaeT BalLy Ge30NACHOCTb, 3AKOHHbIE MPaBa 1

B C fiaHHBIM
[OKYMEHTOM NEPe/ CTI0NB30BaHEM NPOLYKT.
TpeHeBpexeH/e COREPXUMBIM AHHOTO AOKYMEHTa 1
HecobIoAeH e Mep 6830MacHOCTV MOXKET NPUBECT K
Cepbe3HbIM TPABMAM, YTEPE VM NOBPEXAEHVIO NPOfYKTa
Ryze Tech 1 fipyroro uwyLLiecTsa.

Vicnonbayst faHHbIi NPOAYKT, Bbl NOATEEDKAAETE, YTO
BHMMaTE/IbHO 03HAKOMWNUCh C 3asie/eHvem 06 oTkase oT
OTBETCTBEHHOCTY 1 COTTIALUIABTECH BBIMOMIHATS MPABUTA

U YCTIOBYS HACTORLLEr0 AOKyveHTa. KPOME SIBHBIM
OBPA3OM [PELYCMOTPEHHOTO B MPABINTIAX
MOCNENPOAAXHOIO OBC/TY>KMBAHUA RYZE TECH
(HTTP://RYZEROBOTICS.COM/SERVICE), NPOAYKT 1
BCE OOCTYTNHbIE MATEPVANbBI MPEOOCTAB/IEHBI
«KAK ECTb» 11 «B CYLLIECTBYHOLLIEEM COCTOAHM
BES KAKVIX-TIEO TAPAHTVIV AN YCTIOBIA,

SBHO BbIPAXKEHHBIX 71 MOA

B3A VICKJIIOHEHVEM MTAPAHTI, SBHBIM

OBPA30OM MPEAYCMOTPEHHbBIX B MPABUJIAX
MOCNENPOOAXHOIO OBC/TY>KMBAHUA RYZE
TECH, KOMMNAHWSI RYZE TECH HE NPEAOCTAB/IAET
HUIKAKVIX [IPYTUX TAPAHTIV, SIBHO BbIPAKEHHBIX
V1 NOAPABYMEBAEMbIX, OTHOCSILLIXCS K
NPOLYKTY, AKCECCYAPAM MNPOYKTA 1 BCEM
MATEPWAJIAM, BKJTOYAS CNEAOYIOLLIEE: (A) JFOBAS
MNOAPA3YMEBAEMAS TAPAHTUA OTHOCUTE/IBHO
KOMMEPHYECKOW MPUrOAHOCTW, COOTBETCTBIA
HASHAYEHIIO, HASBAHUIS, BECTIPEMATCTBEHHOMO
MOSL30BAHIS, OTCYTCTBIA HAPYLLEHUI

MPAB VHTE/IEKTYAJIBHOV COBCTBEHHOCTU;

1 (B) OBASA TAPAHTISA, BOHUKAIOLLIAS B
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PESY/IbTATE OKCIYATALIV, [IENOBBIX ONEPALIAIA
NN KOMMEPHECKOTO UCMOIb30BAHUA. 3A
VICKITIOHEHWEM FAPAHTUN, ABHBIM OBPAZOM
MPEOYCMOTPEHHbIX B OTPAHVHYEHHOW

TAPAHTUW RYZE TECH, KOMMAHUA RYZE TECH HE
MPEAOCTABIFET HUKAKIIX APYIAX FAPAHTUAN,

HTO NPOLYKT, AKCECCYAPbI MPOLYKTA, JITOBAA
YACTb MPOAYKTA U IKOBBIE MATEPVASTLI BYIYT
MNOCTOSAHHO W BESOMNMACHO PABOTATb, HE BYAYT
COLEPXATb HEVICMPABHOCTEW, BUPYCOB W
APYTX BPEOHBIX KOMMOHEHTOB, A TAKXKE HE
MPEAOCTAB/IFET FAPAHT TOTO, YTO JIIOBAS 13
STVIX MPOBJIEM BYLET NCTPAB/IEHA.

HUKAKME PEKOMEHOALMU 1 IHOOPMALIVSA,

B YCTHOW WM NMUCBMEHHOW ®OPME,
MOMYYEHHBLIE BAMI NMPY UCMONTE30BAHNN
NPOAYKTA, AKCECCYAPOB MPOAYKTA LI NIKOBbIX
MATEPVANOB, HE SB/IAOTCA OCHOBAHVEM
MPEOCTAB/IEHNSA FAPAHTIN, OTHOCALLIENCH K
RYZE TECH U NPOAYKTY, 3A UCK/IOHEHVEM
FAPAHTU, SIBHBIM OBPA30OM MPEAYCMOTPEHHbBIX
B STUX YCIOBWSAX. Bbl MPVHVMAETE HA CEBS BCIO
OTBETCTBEHHOCTb 3A JIIOBbIE MOBPEXKAEHVIA,
KOTOPbIE MOMYT BOHVKHYTb B PE3Y/IBTATE
MCMNOJBE30BAHNA MPOLYKTA, AKCECCYAPOB
NPOAYKTA N NKOBbLIX MATEPUATIOB U
BALLIEFO AIOCTYNA K HAM. Bbl MOHNMAETE
COTJIALLAETECB, YTO WCTMOSMB3YETE NPOAYKT

MO BALLEMY COBCTBEHHOMY YCMOTPEHWIO

W HA BALL PUCK 1 YTO Bbl CAMOCTOSTESTEBHO
HECETE OTBETCTBEHHOCTb 3A JIOBbIE TPABMbI,
CMEPTb, YLLIEPE BALLEMY VIMYLLIECTBY (BK/KOHAS
KOMIMBIOTEPHYIO CUCTEMY, MOBU/TEHOE
YCTPOVICTBO WM AMMAPATHOE OBECTIEYEHVE
RYZE TECH, NOAK/KOHAEMBIE K NPOAYKTY) U
VIMYLLIECTBY TPETBIX JIILY, 1 3A MOTEPKO JAHHBIX,
MNPOVSOLLEALLVE B PESYJILTATE NCTOSIb30BAHNA
BAMW NI HEBO3MOXXHOCTW NCMOJIb30BAHUA
BAMW NPOOYKTA.

HEKOTOPbIE FOPUCOVKLIMA MOTYT UCKMKOYATL
OTKA3 OT OTBETCTBEHHOCTW, U Bbl MOXETE
VMETb [IPYTVIE MPABA, B 3ABCMOCTW OT
KOHKPETHOW IOPUCONKLIAN.

Ryze Tech He HeGeT OTBETCTBEHHOCTL 3a NOBPEXAEHIS,
TPABMb! WAV SHOBYI0 IOPUAVHECKYIO OTBETGTBEHHOGTb,
MPSIMO UM KOCBEHHO BbISBAHHYIO NCTIONI3OBAHNEM
AaHHOrO NposykTa. Ha nofisaogaress sosnaraeTcst
06513aHHOCTL COBNKAATL NpaBmna TexHUkn 6e3onacHoCT!
W1 38KOHOATENLCTEO, BKINIOES, HO HE OFPaHIHMBASICE
VB/IOKEHHBIMM B HACTOSILIEM PYKOBO[ICTBE 0 TEXHIKE
6e30MacHOCTV. Bbl HECETE @ANHOMM4HYIO OTBETCTBEHHOCTD
3a BCe [eNCTBS NPW ynpassieHn nonetom apoa Tello.

Mpeaynpexpaexus

1. He NpUGAWKaIiTECH K BPALLIBIOLIMCA PONenNIepam 1
SneKTPOBUraTeNAM.
2. HE NpuKacaiiTecs K HubkHelt CTOPOHE APOHa, OHa
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MOXET BbiTb ropsen.
BanpeLLaeTes VCNONL30BaTS aKKyMYNSTOPSI FDYriiX
Komnauit (He Ryze Tech). Taioke SAMPELLAETCS
3aMbIKaTL akkymynisTop Flight Battery HakopoTKo.
BaxHas VH(OPMaLWS! BKIOMEH B KOMTIEKT NOCTaBkM
NPOJIYKTa 1 B COOTBETCTBYIOWLYIO AOKYMEHTaLWIO.
[POUTITE BHAMATESISHO STy MHBOPMALIMIO 1
COXPaHUTE YNaKoBKy MPOAIYKTA 1 OKYMEHTALMO Anst
vicnonsaosaHya & Gyaylliem
ObszarenHo vcnonbayiTe USB-ananTep,
cepTUdVLMpOBaHHbIit FCG/CE (8 3aBnonMocTy oT
MecTol c n
5B 1,5 Avnv sbiue
TeperL 3apSIKOT YBEAUTECS, HTO fIPOH BBIKTIONEH
ECNM1 ADOH BKMIOMEH, 38PAAKA He GYIET BLIMONHATLCS.
HE 3apspKaiiTe akikyMyNsTOp HEroCpeAcTBEHHO nocnie
NONeTa, NOCKObKY OH MOXET GbiTb O4eHb FOPSHIM.
SAMPELLAETCS] npouaBoavTh 3apsiiky akkyMyNIsTopa
Flight Battery 70 Tex 1op, N10Ka OH He OCTBIHET A0
KOMHATHO/A TeMMepaTypsl.
8. it pe
545 °C (41-113 °F). OMTUMANHbI TeMNEPaTypHIVt
AvanasoH 3apsiaKI aKKyMynsTopa 22-28 °C (72-82 °F).
ECM MOSBAISETCA NPeyNPEXIEHIE O HIBKOM YPOBHE
sapsna axkymynsTopa Flight Battery, sapsaure ero
110 ypOBHA 30-60% [N [ANTENLHOTO XPaHEHVS.
10.Ecnw axkymynsTops! HE GyayT ucnonsaosatses
B Tevervie 10 M 6onlee AHel, Y HEOBXOUMO
PaspAAUTL A0 YPOBHs 40-65%. 3T0 N03BOANT
BHAYUTESTBHO YBENM4UTE CPOK CITYKObI.
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HopmaTtuBHo-npaBoBble akTbl

CobiofeHie GReayoLLIX MPABYN OMOXET Baw M3GEXaTb
TPaBsM 1 M ywepba

HE 8bINOSHSIATE MONIETHI B HEMOCPEACTBEHHO

671130CTV OT APYIIX SIETaTENbHbIX ANNAPATOB

HE3aBICUMO OT BLICOTSI. (TTpit HEOBXOAUMOCTY

NPOVIBBEATE MOCAKY HEMELJIEHHO.)

HE ViTe noneTb! Hap ry

payioHamy, FOPOAAMM, CTIOPTVBHBIMIA MEPOMPUSTUSIVIA,

BbICTABKAMM, KOHLEPTaMA U T. fl.

HE nopH/MaliTe APOH BLILIE MAKCUMANEHOM

Pa3PELLEHHOI BLICOTH, OMPEAENEHHOM MEGTHBIM

3aKOHO[JATE/IECTBOM 11 HOPMATVIBHO-MPABOBBIMY

akTamm.

[lepuTecs Ha paccTostHA 1 HE MeLLaiiTe AunoTvpyevbiv

nieTatenkHbIM annaparam. Beerfa fiepxuTe Apyrve

neTaTefbHsIe annapaTs! i NPensTCTais & 3oHe

BIAVMOCTY 1 OBNETalTE UK.

. HE BbINOHSIATE MOETb! B HENOCPEACTBEHHOM
6/MB0CTY 1 BHYTPV 30H, 3anpeLLieHHbIX 18 MONeTa,

MECTHBIM n

HOPMATVBHO-MPABOBLIMY aKTami1. CrICOK 30H,
3anpeLLeHHLIX 11 MONETOB, BKNIOHAET B Cebst
23D0NOPTHI, MPaHYILIEI MEXTly [1BYMS CYBEPEHHLIMN
FOGYAAPCTBaMM W/ PErVIOHaMY, KPYMHbIE Fopoaa/
PErvioHbl 1 T. f1. STOT CrIMCOK MOCTOSHHO OGHOBNISETCS.
HE BbINONHSITE NONETS! BGAMaY CTPATErMHeckyt
BOKHbIX OGBEKTOB MHPACTPYKTYPb! WM 30H, TaKUX

~

©@

>

o
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KaK SIEKTPOCTAHLA, BOAOOHYICTHBIE COOPYXEHMS,
VICTIPABUTESIBHBIE YHDEXEHVS, OKVMBNEHHBIE LIOCCE,
NPEBITENIECTBEHHbIE YMPEXAEHIS, BOBHHBIE 30HHI U T. [l
TOCTOSHHO AEPXVITE APOH B NPEAENax BUAUMOCTH,
npuberasi K NOMOLLM HanapH1Ka, €C/u 3To
HEOBXOMMO.
HVIKOT[JA He 1CrionsayiiTe ApoH AN MepeBosku
HE3AKOHHBIX IV ONACHBIX TOBAPOB/MPY30B.
Bbl 4OMKHbI NOHVMATE ek BaLLero noneta
(39 pasBneveHst, 15 OBLLECTBEHHOTO WAk
KOMMEPHECKOFO MCTIONb30BAHYS) 1 MONYMTL
COOTBETCTBYIOLLEE Pa3peLLeHAe OpraHOB BIaCTH
neper noneTom. MPOKOHCYETUPYIATECH
MECTHBIMI PEry MPYIOLLMIA OPraHamMy o BCem
COOTBETCTBYIOWLMM Bonpocam. MonsaosaTensm & CLLA
PEKOMEHYETCS CHavana NoCeTUTL CaifT
http: kr org/ v panee
C00BPAsHO OBCTORTENECTBAM.
[MOMHUT, 4TO B HEKOTOPBIX OGNIACTSX 1 PErVIoHaX MOXET
BbiTb 3aNPELIEHO KOMMEPHECKOE VCMONL30BaHNE
AVICTAHUVIOHHO YTIPABNSIMIX NETATE bHBIX arMapaTos.
Ieper NO/IETOM O3HAKOMBTEGE G MECTHBIMI 3aKOHaMM
V1 MpaBUAamM 1 COBIOAGIATE UX, TaK KaK OHI MOTYT
OT/MHETBOS OT YKaGaHHbIX B STOM AA0KYMEHT.
PV CrONE30BaHIY KAMEPb! YBAXAIITE
KOHOPMIIEHUVANIBHOCTB AADYTIAX Siopein. Bauwmn peficTavs
[I0/KHb! COOTBETCTEOBATE MECTHSIM 3aKOHAM O
KOHOUAEGHLMANLHOGTY 11 HOPMaM 1 CTaHZapTaM
mopan. HE MponasoyTe BipeoHanioaeHve 3a
HOMBA, OB LEKTAMMA, COBBITVIAMY, BBICTYMNCHIAMM,
" 6es win
Tam, FAE BOSMOXHO HapYLUBHINE KOHDMABHLMAEHOCTY,
[i@e G/ CHSTbIE KA[IPbl AN BIIE0 NPEAHaBHaveHs!
LN NSHOTO NONB30BHAS.
[oMHUTe, 4TO B OMPEaENEHHbIX MecTax
hoTorpachpoBaHie 1 BUAEO3aCh COBLITUIA,
BLICTYMNGHWT, BBICTABOK WAV KOMMEPHECKOV
COGCTBEHHOCTM C NOMOLBIO KaMepbl MOXET
HapyLIaTL aBTOPCKOE MPABO WM [PYryie SaKOHHSIE
npasa, iaXe eC/ CHATbIE Kbl W/ B1e0
NDEAHaGHENEHbI 15 JMHHOTO MO/b30BAHIS.
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OrpaHu4yeHne BbICOTbI

BoinonsiiTe noneT Ha ebicote HE Gonee 10 m (33 yTa)
1 He MPUGIUKITECS K MPensTCTBMAM

CHCTeMa BU3YaBHOMO MOULNOHNPOBAHIS
S(GEKTUEHA TONBKO NPU YCAOBHN, HTO APOH
HaxopuTeA Ha eicote oT 0,3 4o 10 M (1,0-32,8
(yTa) v ny4iwe Bcero paGoTaeT Ha BbicoTe ot 0,3 A0
6 (1,0-197 chyra).

PaGoTa C1CTeMsI BU3YAIHOTO NOSLOHAPOBAHIS
3aBUCUT OT NOBEPXHOCTY, HaR KOTOPOWA NpoNeTaeT
APOH. [IPOH BBTOMATUHECKY MEPEXOANT B PEXKIM
NPOCTPEHCTBEHHONO MONIOXKEHYR, ECIN CUCTEMA.
BUIBYIHHOTO MOBMLYOHNPOBAHIS HEOCTYTHA. B
PEXMME MPOCTPAHCTBEHHOTO MONOKEHNS APOH He:
MOXET Ce6s! NOSLYIOHVPOBaTb. YTIDABNAITE APOHOM
 GOMLLLION OCTOPOXHOCTEHO B CIEAYIOLLIX CUTYaLRX,

o

@
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IS

113-32 KOTOPLIX OH MOXET NPT B PeXIM
MPOCTPEHCTEEHHOTO MONOMEHMS:
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TP NONETe Ha BLICOKOM CKOPOCTH Hinke 0,5 M (2
byToe).

. Mpu MoneTe Haz OAHOUBETHOV MOBEPXHOCTBIO

(HAMPUMED, HazL MIOBEPXHOCTBIO YICTO YePHOTO,
YICTO GRNIOTO, YLICTO KDACHOTO), YCTO Se7IEHOTO
ugera).

TP NONETE Ha, MOBEPXHOCTSIMI C BLICOKMMIA
OTPKAIOLLVMIA CBOMCTBAMM.

[Mpw nonete Hag BOAOM MM MPO3PAYHBIMA
NOBEPXHOCTAMIN.

TP NONIETe HAZL ABVKYLLMMVGA MOBEPXHOCTSMM
N oG LeKTamy.

. TIpU N10/leTe B MECTaX C YaCTbIM W PeaKiM

VIBMEHEH/EM OCBELLIEHIS.

. TPV noneTe Hag KpaiiHe Tewtbivit (vieree 10 niokc)

W Kpaiiie spkyMY (Goniee 10 000 TioKe)
NOBEPXHOCTAMM VIV 110 HANPABIEHNIO K APKNM
UCTOMHYKaM CBET (HAMPYIMEP, K COMHLY).

TP NONETe Ha MOBEPXHOCTAMM, HE MMErOLIMMA
YETKYIX KOHTYPOB W/ TEKCTYPbl

. [py n071eTe Hay MOBEPXHOCTSIMM

MIOBTOPSHOLMYCS, OAVHAKOBLIMU KOTYDaMI 1A
TEKCTYPaM (HEMDUMEP, MATOHHOE MOKPSITHE)

TP NONIETE HAZL MENIKVIMIA 11 TOHKIMY OGLEKTaMIA
(HaNDUMED, BETEAMM AEPEBLER WA NS
sneTponepenay).

TPy rorieTe Ha ckopocTi 6oee 18 ks (11 Mnb/d)
Ha BbicoTe 1M (3,5 (hyTa) wn Hinke.

CucTema BIN3yasnsHOro NOSULMOHVPOBAHNA MOXET He

PASMHUTL NPBAMETb! HA 3EMIE NPU OYeHs CAaBoN
ocBelueHHOCTH (Meree 100 niokc). HE sanyckaiite
APOH, ecnn & Npunoxer Tello nosennocs
MPEAYMIDEX/AEHYE O HEAIOCTATOHOM OCBELLIEHIM.

KomnnekT nocrasku

Lipor x1

(BKniowas nponennieps u (napa)
3ayTy nporiennepos’)

BanacHoii nponennep x2

MnaHwer ¢ TpaekTopvein Kabens Micro USB x1
noneta x4

Lo
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n x1
Flight Battery x1 g criamun
nponennepos x1

s—o [

KorTponnep MaTpuiHbiii Pacumperas
C OTKPBITHIM MHAMKATOP C naxent x1
Kopom x1 MOAYNeM faTuvka

paccrosts x1

* Cxembl, yKa3aHHbIE B SaHHOM [OKYMEHTE, [aHs! TONbKO
QNS CIPABKA 1 MOTYT OT/MHATLCS OT (haKTUHECKOrO
npopykTa.

1. Beegetnue

ROBOMASTER™ TT TELLO™ Talent eriouaet & ceGs
Apor Tello v pacwumpenHbii Hatop. Tello npeacTaensiet
OGOV MarneHbKyiA KBAAPOKOMTEP, OCHALIGHHBI CUCTEMOV
BI3YaNIbHOMO NOSULVIOHMPOBAHYS! 1 GOPTOBO KaMEPOI.
E/18r0AapA CUCTEME BU3YANIHOTO MOSMLYOHPOBAHA

U1 YCOBEPLLIEHCTBOBAHHOMY MI0NIETHOMY KOHTPOAIEPY

OH MOXET 3aBUCAT Ha MECTe W MOAXOAUT ANsI NoneTa

& NoMeLLieHitsX. [IONONHATENbHbIE (DYHKLIM, Takvie Kak
DEXVIM GBTOMATUHECKOTO B3NETa/OCaAKN Ha YKy
(Bounce Mode), 3amict KOPOTKIX BUOPONVIKOE C
noMOLLHIO TexHonorv EZ Shots v 8D Flips, nossonsiowas
AenaTh TPIOKY B BO3AYXe, MPEBPALLAIOT YNIPaBeHI e

Tello & crnowwroe yaosonscTane. Tello noseonset
cHuMaTs choTorpacvi ¢ paspeluienviem 5 Mn 1 enaeo
720p C nlepena|elt B PeXME PeanbHOro BpemeHy

4epes npunoxerute Tello Ha MOBIEHOM yCTPOVICTEe.
MaKcuMasIsHOE MoneTHOE BPems! CoCTaBnseT
NPUGAUBHTENEHO 13 MUAHYT"

CoapaitTe COBCTBEHHbI MOET, MCNONb3YA PaCLUMPEHHbI
HaGOp, B KOTOPbI BXOMUT KOHTPONIEP C OTKPLITbIM
KOFIOM, MATPIHblit VHOVIKATOP G MOJeM [AT4/Ka
PACCTORHIS W PACILVDEHHAS NaHESTb. YCTPOVCTBO
NIOAAGPVIBAET NPOrPAMMIPOBAHYE Ha si3bikax Arduino,
Scratch, MicroPython u ap.
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1. Mponernnepsi

2. AnexTpopBuratentt

3. VIHAVKaTOP COCTOSHYS ApOHa

4. Kavepa

5. Ktonka nuTanms

6. AHTeHHbI

7. CUCTeMa BUBYanbHOTO MOSLOHMPOBAHIS

8. AkkymynsiTop Flight Battery

9. Mop Micro-USB

10. BauwTa Nponennepos

11. KOHTPOANIeP G OTKPBITEIM KOAOM

12. MaTpyHbIi VHAVKATOP G MOAYNIeM AaTHvKa
paccTosHAR

* MaKCUMa/IBHOE BPems MoneTa Gbino MoNyHeHo &
663BETPEHHBIX YCIIOBUSX NP1 CKOPOCTM 16 K/4 Ge3
VICMONb30BaHYA HAGOPA. BHaNEHIE MPUBELEHO TONLKO
A crpaski.



2. 3arpyska npunoxxenus Tello
1 NPOCMOTP oGyyarLwmx
BUJE0POSIMKOB

HaiiawTe «Tello» & App Store wnu Google Play
oTCKaHMpYiiTe QR-KOA, YTOGS! 3arpy3uTs MPUAOXKEHNE
Ha CBOE MOBMNLHOE YCTPOIICTBO. [ 0BecneueHis
6€30NacHOCTYH NoNeTa NOCMOTPUTE 0GyuaioLMe
BMREOPOIMKY Ha OMLMANbHOM BeG-caiite Ryze Tech
(http://wvew.ryzerobiotics.com) repes nepebiM nofieTom.

A\ * Mpwoxenve Tello nopaiepxvisaer i0S 9.0 (uw
Gonee noaHioio Bepciio) u Android 4.4 (1
Gonee Mo3AHIOIO BEPCHIO)
* [Ln9 aKTHBALMV VCTIONB3Y/ATE TOMBKO MPUTIOKEHIE
Tello.

3. 3apsigka akkymynstopa

YcTaHosuTe akkymynstop Flight Battery Ha ApoH, Kak
1I0KagaHo Ha PUCYHKe.

Lins sapsaku Flight Battery r
nopr Micro USB Ha apore k USB-agantepy (e BxomuT &
KOMIEKT), UCrionbays CTanaapTHsit kaGens Micro USB,

Bpems sapsakit: Mpv6n. 1 4ac 30 MuHyT.

L

< - - - MesieHHO MUraeT CHHIM: 3apsHKAeTCS

— [OPHT CHHIMM: 33PSKEH MIONHOCTHIO.

« OBsizaTensHo cronbayiite USB-ananTep,
cepTudmumposaHHbin FCC/CE (8 saBrcimocTn
OT MECTOHAXOKAGHNS), C HOMVHANEHBIMY
napameTpami 5 B v 1,5 A wiv Bbilue,

 Mepep 3aPSAKOI YBEMTECS, HTO [APOH BLIKITIOHEH

Ecrm fpoH BriiodeH, 3apsaka He Gypet
BBINONHATCS.
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4.MoproTtoBka K B3neTy

=
-
 Tello-XXXXXX
RMTT-XXXXXX
HasuuTe KHOMKy Brounte Wi-Fi Ha
nUTaHUs OAVH pas, MOBWBHOM YCTPOMCTBE
HTOBbI BKIOYUTh [APOH. W MOAKNIOHNTECH K CETU.

(Haxwmure ewe pas ans
BIKIIOHEHYIS)

A * Wi-Fi 4ns NOAKIIONEHNS C MCTIONb30BaHMeM
KOHTPONEPA G OTKPBITEIM KOOM: RMTT-XXXXXX.
Wi-Fi 4191 NOAKIIOUEHYS 5E3 VCMIONL30BaHNS
KOHTPOMIEPA G OTKPbITbIM KOfIoM: Tello-

« Zanyctute npunoxervte Tello. OB ycTaHosneHAA
COB[HEHVS CBINAETENLCTBYET MEANBHHOS
MVraHie NHKATOPa COCTOSHYS [DOHa XENTTbIM
W BAAEOM30BPAKEHIE C Kamepbl B PEXIME
PEANIBHOTO BPEMEHN Ha MOBIIIBHOM YCTPOVCTB.

5.Monet

B npunoxein Tello:
+ ABTOMATVHECKWIA BANET 1 aBTOMATUHECKas N0cagKa

Py i 0§
S D =

i B3neT rocafka

+ Cuewmka oTorpacuii 1 3anCh B1ALO

& @

HaxxmuTe Ans nepexsiiodenns  Haxxmute [na Chemkin
MEXY PEXAMANY CeMKA  (DOTO N1 3ANMCH BUAEO.
OTO 1 3anVCcH BIAEO.

« ViCronbayiiTe BUpTYabHbIe HKOMCTVK B MPUSIOXKEHIA
ANS yNpasneHus APOHOM (PEXUM AXOACTUKOB N0
YMONUHMIO HA3LIBAETCS «PexuM 2»)

Tleesin T —
PKOMCTUK Baepx | AXOVCTUK A
A |
i
e |
|
v i
'
B | Hasan
i
!
C | D | «/-
I
Mosopor por | Bneso Bnpaso

Mlosoy
Haneso  Hanpaso

151



6. MporpammupoBaHue ¢
nomouybio Tello

MporpammyposaTs ¢ nomolusio RoboMaster TT Tello
MOXHO HECKONbKMMM CnocoBamu. Mcnonbayiite
npunoxerue Tello EDU A8 NpOrpamMmuposanysi npu
MOMOLLY MOBUSIBHOTO YCTPOViCTEA. OTCKaHupyiATe QR-
KOB, YTOGbI 3Arpy3UTH MPUNOKEHUE HA MOGUIBHOE
yeTpoicTeo, wnm HaepuTe «Tello EDU» & cTpoke
noucka App Store unu Google Play. ina nonyuenus
60166 NOAPOBHOI MHGOPMALMM 06 HCMONB3I0BaHMM
KOMMLIOTEPHOTO MPOrPAMMHOTO 0Becnedents (M0)
A8 nporpammmposanyst RoboMaster TT nepeiaure no
cobinwe: hittps://www.di.com/robomaster-tt

A * Mpunoxenve Tello Edu nopaepxmsaet iOS 10.0
(w1 60nee noapHiow Bepcuio) n Android 4.4 (U
60nee NoaaHIoNo BepcHio).

« Monb30BATENM AOKHSI YBEPEHHO YIDABAATS
Tello, NPeXe Yem UCNONL30BaTS MPUNOXEHYE
Tello Edu AN Vay4eHvis NPOrpaMMApOBaHIAs.
O6pamTe BHUMAHVE, 4TO MpUNoXeHMe Tello 1
npunoxerme Tello Edu HEBOSMOXHO MOAKIOHUTL
K Tello OfIHOBPEMEHHO. BLIAAMTE U3 OAHOMO
NPUNOXKEHYS NePEf, VICNIONb30BaH/EM APYTOrO.

7. Ucnonb3oBaHne KOHTponnepa ¢
OTKPbITbIM KOAOM U MAaTPU4YHOro
nHaukKarTopa ¢ mogynem
AaT4ynKa paccTosiHusA

YCTaHOBUTE MATPUHBI MHAVKATOP C MOAYNeM AaTunka

PACCTORHIA Ha KOHTPONNIEPE C OTKPBITBIM KOROM, 3aTeM

NPUCOEAMHNTE KOHTPONNEP K APOHY. Vicnonsayinte

npunoxenve Tello EDU nan MO Anst nporpaMMyposanis

COBCTBEHHOO NoneTa.
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3ameuaHusi No ycTtaHOBKe

1. YcTaHoBKa nponennepos

TPW YCTaHOBKE CNIEAVTE 3a Tem, 4TOGbI 3a30p MEXAY
HUXHEI! YaCTbI0 KONNavKa Nponensiepa 1 AsuraTenem
NIOBBOIAN BCTABMTS CLEMHYIK A NPONIENNIEPa, HO He Gbin
4PE3MEPHO BONbLIAM.

Y
© MapKIPOBKOIH 663 MapKpOBKM
Ha pgurarteny ¢ Ha pgurateny ¢
NOcCaao4HbIMK Wwaccw. Nocaao4HbIMK Wwaccu.

2. CHsiTue Nponennepos

BcTasbTe NpyCnocobiierie AN CHATHA NPONeNNepos
MeXQy KDBILUKO/A MPONeN/iepa i Agvrarenem. OBA3aTensHO
YAEPXVIBAVTE [BUrATeslb PV CHATUA NPONesiepa.

CHUMaliTE NPOMeNeps! TONEKO C NOMOLLEHO
[\ crewenor cuewika, SNTPELLAETCS ounars

NPONenNIePbl BPYHHYIO, T. K. 3TO MOXET MPUBECTY K

TEKENbIM TPABMAM ¥ TIOBPEXCHIIO ABMraTeneit.
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3. YcTaHoBKa 3alyTbl NPONeniepos

Haxmyie Ha 3awmTy nponensepa, 4Tobbl oHa obxeaTuia
nocafo4Hoe Wwaccy. YbeauTecs, YTo salTa BCTana Ha
MECTO CO WeNHKOM, & BBICTYMAIOWME HACTIA MTOCAA0HHOMO
LIACCH HaA@XHO BOLLIM B Nasbl Ha 3alLMTe NPONeNsIepa.

4. CHsATVEe 3aWmTbl NPONENNepoB

YT06bl CHATL 3alUMTy Nponesnnepa, PacnonoxuTe
nanblpbl, KaK NoKasaHo Ha PUCYHKE Huxe. Bonblnm
NasbUEM OCTOPOXHO MOATONKHATE KPaii 3aXMA 3aLLATHI
nponennepa, BLICTYNAKLMA B TOM MECTE, e OH
06XBaTLIBAET NOCAAONHOE LIACCH.

HE MPUNATAVTE 4peaMepHsix YO fpu CHSTIM
3ALLATHI NPONEANNIEPa, TaK Kak 3TO MOXET MpUBeCcT
K NOBPEXZIEHVIO APOHA 1 TPaBMAM.
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TexHunyeckne xapakTepucTukmn

TNeratensHsiii annapat

* Tello (Mopens: TLWO004)
Macca (Bkniodast
3aLLMTY NPONeNepos)
MaxcumansHas
cKopoCTh
MakcumansHoe Bpevs
nonera

[anasok paco-nx
TemnepaTyp

Pabouas yactota

MouyocTs
nepepaTvia (VM)

* Kamepa
MakcuMansHbiit pasmep
M306paXeH/s
PaapelLetie B1eo
®opwmar

87r
28,8 km/4 (17,8 mMunn/d)

13 MuHyT (OTCYTCTBME BeTpa
PV NOCTOSHHOI CKOPOCTU
15 kw4 (9 Munb/d))

0T 01040 °C

(0732 Ao 104 °F)

Ot2,4 02,4835 My

< 20 gBwm (FCC)

< 19 aBwm (CE)

< 19 gbm (SRRC)

2592x1936

HD: 1280:720 30p

BUaEO MP4
« AxkymynaTop Flight Battery

EmkocTs 1100 mAY
Hanpspxermne 38B

Tun pa iz i
EmkocTs 4,18 BTy

Macca 25:2r1

[vanaso Temnepatypsl o1 5 10 45 °C
sapaKu (o741 o 113 °F)
MakcumansHas 1087

MOLLHOCTE 3apSKyA
PacwmpeHHblit Habop

* KOHTPO/INEp C OTKPBITBIM KOROM
A

Mogene
Pexiim paBoTs!

Wi-Fi
Mouyocte
nepenatka (VVIM)

Bluetooth
MwuikpokoHTponnep

OTKpBITLI KOAy

Pacumperite

TToC
Pexui nogKiioqeHis
HAMPAMYHO, PEXVM
poyTepa
24Ty
<18.5 aBm (FOC/SRRC/
MIC)
<17 aBM (CE)
24Ty
ESP32-D2WD,
ABYXBAREPHSI,
pabouas uactota: 160
My, BbcTMTenbHas
GrocoBHOCTH: 400 MIPS
Monaepxxa SDK, Arduino,
Scratch v MicroPython
14-KOHTaKTHbI MOPT
pacuwmpers (12C,
UART, SPI, GPIO, PWM,
UCTOHHVK MUTaHIR)
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CaetopuogHble
VHAVMKATOPb!

MonHougeTHbIe
cseToavoaL!

© MaTpuiHbiii MHOWKATOP C MOYNIeM AaT4MKa

PaccToRHNA

MaTpuHbii CBETOAMOA

DYHKLYA MATPUMHOTO
Apaiteepa

Mogyns farsika
paccrostua
MakcumassHoe
paccrostve,
VIBMEPSIEMOR ATHUKOM
ToF

* Paciumpettan naxens
CamocTosentHoe
noaxnoyeHne

KpacHbie 1 cuHve
CBETOAMOAL! Bx8

MopT nepenatin

narHbix IIC, MaTpuHoe
aBTOCKaHNPOBaH/E,
HacTpo¥ika O6LLEI SPKOCTV
(256 rpanauui), HacTpoiika
APKOCTI [HIUHOTO
VKGNS KPaCHOro 1
cuHero ceeTomvopa (256
rpagauvi)

Narnk ToF

1.2 M (8 NOMeLLeHIN Ha
ore Genoii cres)

14-KOHTaKTHOTO MopTa
PACLLVPEHV K Pasbemy
2x7, DIP ¢ warom
BbIBOJIOM 2,64 MM, fiBa.
CBOBOAHEX MECTa A
VHOVIKATOPOB NWTaHvs 5 B
/3,3 B, figa cBOGOAHHIX
MECTa [U7t KOHTPOMbHbIX
VHAVKATOPOB

TIONONHITENEHYIO UHCPOPMALHO MOXHO HAITU B

PYKOBOJCTBE MO/b30BATESS:

https://www.dji.com/robomaster-tt
% OTa OTMeTKa 03HauaeT, uTo conepxas uoxer 6biTs

VawereHo Ges npensay

IPUTE/ISHOTO YBEIOMT

TELLO sianeTca ToBapHsiM aHaxom Ryze Tech
ROBOMASTER S8nseTea ToBapHsi aHakom DL
© 2020 Ryze Tech. Bee npasa sawueHsi.
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Compliance Information

FCC Compliance Notice

This device complies with Part 15 of the FCC Rules.
Operation is subject to the following two conditions: (1) This
device may not cause harmful interference, and (2) This
device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.

Any changes or modifications not expressly approved by
the party responsible for compliance could void the user's
authority to operate the equipment.

This equipment has been tested and found to comply with
the limits for a Class B digital device, pursuant to part 15
of the FCC Rules. These limits are designed to provide
reasonable protection against harmful interference in a
residential installation. This equipment generates, uses
and can radiate radio frequency energy and, if not installed
and used in accordance with the instructions, may cause
harmful interference to radio communications. However,
there is no guarantee that interference will not occur in a
particular installation. If this equipment does cause harmful
interference to radio or television reception, which can be
determined by turning the equipment off and on, the user
is encouraged to try to correct the interference by one or
more of the following measures:

—Reorient or relocate the receiving antenna.
—Increase the separation between the equipment and
receiver.

—Connect the equipment into an outlet on a circuit
different from that to which the receiver is connected.
—Consult the dealer or an experienced radio/TV technician
for help.

RF Exposure Information
The aircraft complies with FCC radiation exposure limits set
forth for an uncontrolled environment. In order to avoid the
possibility of exceeding the FCC radio frequency exposure
fimits, human proximity to the antenna shall not be less
than 20cm during normal operation. This transmitter must
not be co-located or operating in conjunction with any
other antenna or transmitter.

ISED Compliance Notice

This device contains licence-exempt transmitter(s)/
receiver(s) that comply with Innovation, Science and
Economic Development Canada’s licence-exempt RSS(s).
Operation is subject to the following two conditions: (1)
This device may not cause interference. (2)This device must
accept any interference, including interference that may
cause undesired operation of the device.
L’émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans
le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation,
Sciences et Développement économique Canada
applicables aux appareils radio exempts de licence.
Lexploitation est autorisée aux deux conditions suivantes
(1) appareil ne doit pas produire de broillage; (2)Lappareil
doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme
si le brouillage est susceptible d'en compromettre le
fonctionnement.

This equipment complies with RSS-102 radiation exposure
limits set forth for an uncontrolled environment. This
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equipment should be installed and operated with minimum
distance 20cm between the radiator and your body.
This transmitter must not be co-located or operating in
conjunction with any other antenna or transmitter.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux
radiations CNR-102 établies pour un environnement non
controlé. Cet équipement doit étre installé et utilisé avec
une distance minimale de 20 cm entre le radiateur et votre
corps.

KCC Compliance Notice
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NCC Compliance Notice
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EU Compliance Statement: SZ DJI TECHNOLOGY CO.,
LTD. hereby declares that this device is in compliance with
the essential requirements and other relevant provisions of
the Directive 2014/53/EU.

A copy of the EU Dedlaration of Conformity is available
oniine at www.dj.com/euro-compliance

EU contact address: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Germany

GB Compliance Statement: SZ DJI TEGHNOLOGY CO.,
LTD. hereby declares that this device is in compliance with
the essential requirements and other relevant provisions of
Radio Equipment Regulations 2017.

A copy of the GB Declaration of Conformity is available
online at www.dj.com/euro-compliance

Declaracién de cumplimiento UE: SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. por la presente declara que este dispositivo
cumple los requisitos bésicos y el resto de provisiones
relevantes de la Directiva 2014/53/EU.

Hay disponible online una copia de la Declaracién de
conformidad UE en www.dji.com/euro-compliance
Direccion de contacto de la UE: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germany

EU-verklaring van overeenstemming: SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. verklaart hierbij dat dit apparaat
voldoet aan de essentiéle vereisten en andere relevante
bepalingen van Richtiin 2014/53/EU

De EU-verklaring van overeenstemming is online
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beschikbaar op www.dji.com/euro-compliance
Contactadres EU: DJ| GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederiauer, Germany

Declaragdo de conformidade da UE: A SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. declara, através deste
documento, que este dispositivo esta em conformidade
com os requisitos essenciais e outras disposigées
relevantes da Diretiva 2014/53/EU.

Existe uma cdpia da Declaracao de conformidade da UE
disponivel online em www.dji.com/euro-compliance
Endereco de contacto na UE: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germany

Dichiarazione di conformita UE: SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. dichiara che il presente dispositivo & conforme
ai requisiti essenziali e alle altre disposizioni rilevanti della
direttiva 2014/53/EU

Una copia della e di UE & disponibi
oniine allindiizzo Web www.dji.com/euro-compiiance
Indiizzo di contatto UE: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederiauer, Germany

Déclaration de conformité UE : Par la présente, SZ DJI
TECHNOLOGY GO., LTD déclare que cet appareil est
conforme aux principales exigences et autres clauses
pertinentes de la directive européenne 2014/53/EU.

Une copie de la déclaration de conformité UE est
disponible sur le site www.dji.com/euro-compliance
Adresse de contact pour I'UE : DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germany

EU-Compliance: Hiermit erklirt SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD., dass dieses Gerat den wesentlichen
Anforderungen und anderen einschidgigen Bestimmungen
der EU-Richtlinie 2014/53/EU entspricht

Eine Kopie der EU-Konformitétserkirung finden Sie online
auf www.dji.com/euro-compliance

Kontaktadresse innerhalb der EU: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

Nleknapauus 3a cvoTeercTene Ha EC: SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. Aeknapipa, e Toga yCTpoiicTeo
OTroBaps Ha OCHOBHWTE U3NCKBAHWA W APYrUTe
NPUNOXVIM Pagropentin Ha pexTuiea 2014/53/EC.
Konve ot [leknapauvsita 3a cuoTeetctave Ha EC e
HawmepyTe OHnali Ha agpec www.dj.com/euro-compliance
Agpec 3a KowTakT 3a EC: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, epmaris

Prohlageni o shodé pro EU: Spolecnost SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. timto prohlauje, Ze tohle zarizeni
vyhovuje zakladnim pozadavkim a dalsim prislugnym
ustanovenim smérnice 2014/53/EU.

Kopie prohlageni o shods pro EU je k dispozici on-line na
webu www.dj.com/euro-compliance

Kontaktni adresa v EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Némecko

EU-overensstemmelseserkleering: SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. erkleerer hermed, at denne enhed er i
rer med de ntlige krav og andre
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relevante bestemmelser i direktiv 2014/53/EU.

Der er en kopi af EU-overensstemmelseserklaeringen
online p& www.dji.com/et

EU DJI GmbH, Indk 12, 97618,

Niederlauer, Tyskland

Afwon Zuppépdwong EE: H SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. &ia Tou apdvtog SnA@ver 6t n ouokeur auh
OUULOPGWVETAL LE TIG BACIKEG ANAITACELG Kal GAAEG
OXETIKEG BlaTEEIC TG OBNyiag 2014/53/EE.

Avtiypago e Ahwong Zuppdpdwong EE SiatiBetat
NAEKTPOVIKG 0N BiE0BUVN www.dij.com/euro-compliance
AlevBuvon emikovwviag oty EE: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Meppavia

ELi vastavuskinnitus Kéesolevaga teatab SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD., et see seade on kooskdlas
direktiivi 2014/53/EL oluliste nouete ja muude asjakohaste
sitetega.

ELi vastavt iooni koopia on ki veebis
aadressil www.dj.com/euro-compliance

Kontaktaadress ELis: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Saksamaa

Simas del atitikties ES rei Bendrové ,SZ
DJI TECHNOLOGY CO., LTD.* tvirtina, kad &is prietaisas
atitinka pagrindinius 2014/53/ES direktyvos reikalavimus ir
kitas susijusias nuostatas.
ES atitikties deklaracios kopia galite rasti adresu www.dji
com/euro-compliance
ES kontaktinis adresas: ,DJI GmbH", Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Germany (Vokietila)

ES atbilstibas pazinojums: SZ DJI TECHNOLOGY CO.,
LTD. ar 80 apliecina, ka & ierice atbilst direktivas 2014/53/
ES pamatprasiam un pargjiem batiskiem nosacijumiem.
ES atbilstibas deklaracias kopia pieejama tiessaiste vietne
www.dj.com/euro-compliance

ES : DJI GmbH, I 12, 97618,
Niederlauer, Vacia

EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutus: SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. iimoittaa téten, etté tama laite
on direktiivin 2014/53/EU olennaisten vaatimusten ja sen
muiden asiaankuuluvien ehtojen mukainen.

Kopio EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutuksesta on
saatavana verkossa osoitteessa www.dji.com/euro-
compliance

Yhteystiedot EU:ssa: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Germany

RAITEAS Combhlionta an AE: Dearbhaionn SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. leis seo go bhfuil an gléas seo
de réir na geeanglas riachtanach agus na bhforélacha
abhartha eile sa Treoir 2014/53/AE.

Ta coip de Dhearbh(i Comhréireachta an AE ar féil ar line
ag www.dji.com/euro-compliance

Seoladh teagmhéla san AE: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germany

Dikjarazzjoni ta’ Konformita tal-UE: SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. hawnhekk tiddikjara i dan I-apparat huwa
konformi mar-rekwiziti essenzjali u ma’

relevanti ohra tad-Direttiva 2014/58/UE.

Kopja tad-Dikjarazzjoni ta’ Konformita tal-UE hija disponibbli
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onlajn fis-sit www.dji.com/euro-compliance
Indirizz ta’ kuntatt tal-UE: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, il-Germanja

Declaratia UE de conformitate: Prin prezenta, SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. declara faptul c& acest dispozitiv
este conform cu cerintele esentiale §i celelalte prevederi
relevante ale Directivei 2014/53/UE.

Un exemplar al Declarafiel UE de conformitate este
disponibil online, la adresa www.dji.com/euro-compliance
Adresa de contact pentru UE: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germania

Izjava EU o skladnosti: Druzba SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. izjavija, da ta naprava ustreza osnovnim
zahtevam in drugim ustreznim dolotbam Direktive 2014/53/
EU.

Kopila iziave EU o skladnosti je na volio na spletu na ww.
dji.com/euro-compliance

Kontaktni naslov EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Nem&ja

EU Izjava o sukladnosti: Tvrtka SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. izjavijuje da je ovaj ureda] izraden u skladu s
osnovnim zahtjevima i ostalim relevantnim odredbama
Direktive 2014/53/EU

Kopija EU Izjave o sukladnosti dostupna je na mreznoj
stranici www.dj.com/euro-compliance

Adresa EU kontakta: DJI GmbH, Industriestrasse 12
97618, Niederlauer, Niemacka

Vyhlasenie o zhode EU: §Z DJI TECHNOLOGY CO.,
LTD. tymto vyhlasuje, Ze toto zariadenie je v zhode
s0 zékladnymi poziadavkami a dalsimi relevantnymi
ustanoveniami smernice 2014/53/EU.

Koépia tohto Vyhlasenia o zhode EU je k dispozicii online na
www.dji.com/euro-compliance

Kontaktné adresa v EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Nemecko

Deklaracja zgodnosci UE: Firma SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. niniejszym o$wiadcza, ze przedmiotowe
urzadzenie jest zgodne z zasadniczymi wymogami | innymi
stosownymi postanowieniami dyrektywy 2014/53/UE.
Kopie deklaracji zgodnosci UE mozna znalez¢ w Internecie
na stronie www.dji.com/euro-compliance

Adres do kontaktu w UE: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Niemey

EU megfelelSségi nyilatkozat: A SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. eziton megerdsiti, hogy ez az eszkdz megfelel
a 2014/53/EU Irényelv alapvet kovetelményeinek és més
vonatkozo rendelkezéseinek.

Az EU megfelel6ségi nyilatikozat mésolata elérhets a www,
dji.comveuro-compliance oldalon

EU kapcsolati cim: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Németorszag

EU-forsékran om efterlevnad: SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. harmed forklarar att denna enhet uppyller de
vasentliga kraven och andra relevanta bestammelser i
direktivet 2014/53/EU

En kopia av EU-férsékran om efterlevnad finns att tilga
online pa adressen www.dj.com/euro-compliance
Kontaktadress EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
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Niederlauer, Tyskland
Yfirlysing um fylgni vio reglur ESB: SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. lysir hér med yfir ad petta teeki hiiti mikilveegum
kr6fum og 63rum videigandi akvaedum tilskipunar 2014/53/
ESB.

Nalgast ma eintak af ESB-samreemisyfirlysingunni & netinu
.dji.com/euro-compliance

Heimilisfang ESB-tengilidar: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germany

AB Uygunluk Beyani: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. bu
belge ile bu cihazin temel gerekiiikere ve 2014/53/EU sayil
Direktifin diger ilgili hiikimlerine uygun oldugunu beyan
eder.

AB Uygunluk Beyaninin bir kopyasina www.dji.com/euro-
compliance adresinden gevrim igi olarak ulaglabilir

AB icin iletisim adresi: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Aimanya

Environmentally friendly disposal
Old electrical appliances must not be disposed
of together with the residual waste, but have
to be disposed of separately. The disposal
at the communal collecting point via private
MR ersons is for free. The owner of old appliances
is responsible to bring the appliances to these collecting
points or to similar collection points. With this little personal
effort, you contribute to recycle valuable raw materials and
the treatment of toxic substances.

Umweltfreundiiche Entsorgung
Elektro-Altgerate dirfen nicht mit gewhnlichem Abfall
entsorgt werden und miissen separat entsorgt werden.
Die Entsorgung an kommunalen Sammelstellen ist
fir Privatpersonen kostenlos. Die Eigentimer der
Altgeréte sind fiir den Transport zu den Sammelstellen
verantwortlich. Durch diesen geringen Aufwand kénnen
Sie zur Wiederverwertung von wertvollen Rohmaterialien
beitragen und dafir sorgen, dass umweltschdiiche und
giftige Substanzen ordnungsgemB unschadiich gemacht
werden.

de residuos con el medio

ambiente

Los aparatos eléctricos viejos no pueden desecharse
junto con los residuos organicos, sino que deben ser
desechados por separado. Existen puntos limpios donde
Ios ciudadanos pueden dejar estos aparatos gratis. El
propietario de los aparatos viejos es responsable de
llevarlos a estos puntos limpios o similares puntos de
recogida. Con este pequerio esfuerzo estas contribuyendo
a reciclar valiosas materias primas y al tratamiento de
residuos t6xicos.

Mise au rebut écologique
Les appareils électriques usagés ne doivent pas étre
sliminés avec les déchets résiduels. lls doivent étre
sliminés séparément. La mise au rebut au point de
collecte municipal par I'intermédiaire de particuliers est
gratite. Il incombe au propriétaire des appareils usagés
de les apporter & ces points de collecte ou & des points
de collecte similaires. Avec ce petit effort personnel, vous
contribuez au recyclage de matiéres premieres précieuses
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et au traitement des substances toxiques.

Smaltimento ecologico

I vecchi dispositivi elettrici non devono essere smaltiti
insieme ai rifiuti residui, ma devono essere smaltiti
separatamente. Lo smaltimento da parte di soggetti privati
presso | punti di raccolta pubblici & gratis. E responsabilita
del proprietario dei vecchi dispositivi portarli presso tali
punti di raccolta o punti di raccolta analoghi. Grazie a
questo piccolo impegno personale contribuirete al riciclo di
materie prime preziose e al corretto trattamento di sostanze
tossiche.

Milieuvriendelijk afvoeren

Oude elektrische apparaten mogen niet worden
weggegooid samen met het restafval, maar moeten
afzonderlijk worden afgevoerd. Afvoeren via het
gemeentelijke inzamelpunt is gratis voor particulieren.
De eigenaar van oude toestellen is verantwoordelijk voor
het inleveren van de apparaten op deze of vergelikbare
inzamelpunten. Met deze Kleine persoonlijke inspanning
lever je een bijdrage aan de recycling van waardevolle
grondstoffen en de verwerking van giftige stoffen.

Eliminagéo ecolégica
Os aparelhos elétricos antigos nao podem ser eliminados
juntamente com os materiais residuais. Tém de ser
eliminados separadamente. A eliminagao no ponto de
recolha publico através de entidades particulares é gratuita.
da responsabilidade do proprietario de aparelhos antigos
leva-los a estes pontos de recolha ou a pontos de recolha
semelhantes. Com este pequeno esforgo pessoal, contribui
para a reciclagem de matérias-primas Uteis e para o
tratamento de substancias toxicas.

VIaxBbpAsHe C Orfief} onassaHe Ha OKOMHaTa Cpeaa
CTapuITe eNeKTPVHECKI YPEny! He TPSIOBa A Ce VaXBLPAST
3ae[IHO C BUTOBMTE OTNAIbLLM, @ OTAENHO. VIaxBbPSHETO
B OBLVHCKMS NYHKT 3a CbOMpaHe Ha OTNafbLyM OT YaCTHU
nMUa e 6eannaTHo. COBCTBEHMKBT Ha CTAPUTE YPean
© OTFOBOpEH 3a NPEHACSHETO Ha YPEANTe [0 Tean Mn
0 NMOAI0BHYN CBBUPaTENHN NyHKTOBE. C TOBA Manko
COBCTBEHO YCUAME ONPUHACSTE 3a PELMKAVPAHETO
Ha LeHHY CypOBUHY 1 3a 0BPaBOTKaTa Ha TOKCUIHM
BeLecTsa.

Ekologicky Setrnd likvidace

Stara elektricka zafizeni nesméji byt likvidovéna spolu
se zbytkovym odpadem, ale musi byt likvidovéna
samostatn. Likvidace na komundinich sbérnjch mistech
prostrednictvim soukromych osob je bezplatna. Viastnik
starych zaiizeni odpovida za to, Ze je donese do téchto
sbémych mist nebo na obdobna sbéma mista. Timto
miiZete piispét k recyklaci hodnotnych surovin a zpracovéni
toxickych latek.

Miljovenlig bortskaffelse

Gamle elektriske apparater mé ikke bortskaffes sammen
med restaffald, men skal bortskaffes separat. Bortskaffelse
pé et feelles indsamlingssted er gratis for privatpersoner.
Ejere af gamle apparater er ansvarlige for at bringe
apparater hen til disse indsamlingssteder eller ti lignende
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indsamlingssteder. Med denne lille personlige indsats
bidrager du til genanvendelse af veerdifulde révarer og
behandiingen af giftige stoffer.

Andppupn dkr Tpog To nepBailov

Ol maleQ NAEKTPIKEG OUOKEUEG BEV TPEMEL va
aroppinTovTal padi He Ta UMOAEIATIKA ANOBANTA, GG
EexwpioTa, H Qroppipn oTo SNUOTIKS ONpEio oUMOYG
PEOW BWTAY yivetal xwpic Xpéwon. O KAToXoq NNV
GUOKELLDV EIval UEVBLVOR YIa TN PETAGOPA TwV CUCKEUWY
08 QUTA 1 MAPBLOIA orEla CUNAOYAG. MEOW TG ATOMIKAG
oag npoonadelag, cupBaileTe otV avakikAwon
TIOAUTIWY TIPWTWY VAWV Kal TNV eNegepyacia Twv TOgKWY.
OUOIV.

Keskkonnasaastlik kasutuselt kdrvaldamine

Vanu elektriseadmeid ei tohi ara visata koos
olmejaétmetega, vaid tuleb koguda ja kasutuselt kérvaldada
eraldi. Kohaliku omavalitsuse elektroonikaromude
kogumispunktis on draandmine eraisikutele tasuta. Vanade
seadmete sellistesse voi samastesse kogumispunktidesse
toimetamise eest vastutavad seadmete omanikud. Selle
véikese isikliku panusega aitate kaasa vaértusliku toorme
ringlussevétule ja mirgiste ainete téstlemisele.

Utilizavimas nekenkiant aplinkai

Senu elektriniy prietaisy negalima ismesti kartu su
buitinemis atliekomis; juos batina utilizuoti atskirai. Tokiy
prietaisy utilizavimas per komunalinius atlieky surinkimo
punktus yra nemokamas. Elektriniy prietaisy savininkai
utilizuojamus prietaisus privalo priduoti | atitinkamus arba
analogiskus atlieky surinkimo punktus. Tokiu budu, jdedami
nedaug pastangy, prisidésite prie vertingy medziagy
perdirbimo ir aplinkos apsaugojimo nuo toksiniy medziagy.

Videi draudziga atkritumu likvidésana

Vecas elektriskas ierices nedrikst likvidet kopa ar parsjiem
atkritumiem, bet tas jalikvide atseviski. Privatpersonam
atkritumu likvidesana komunalaja savaksanas punkta ir
bez maksas. Veco ieriéu Tpadnieks ir atbildigs par ierfcu
nogadasanu $ajos savak$anas punktos vai lTdzigos
savaksanas punktos. Ar §im nelielam personiskajam palem
jas veicinat vértigu izejmaterialu parstradi un toksisko vielu
apstradi.

Havittminen ympristoystavallisesti
Vanhoja séhkdlaitteita ei saa hvitta kaatopaikkajéitteen
mukana, vaan ne on havitettavé erikseen. Kunnalliseen
kerdyspisteeseen vieminen on yksityishenkillle
iimaista. Vanhojen laitteiden omistaja vastaa laitteiden
toimittamisesta kyseisiin kerdyspisteisiin tai vastaavin, Talla
véhaiselld henkidkohtaisella vaivalla edistit omalta osaltasi
arvokkaiden raaka-aineiden kierratysta ja myrkyllisten
aineiden kasittelya.

Didiscairt neamhdhiobhalach don chomhshaol

Nior cheart seanghléasanna leictreacha a dhitiscairt leis
an dramhail iarmharach, ach caithfear iad a chur de laimh
astu féin. Ta an didscairt ag an fonad bailitichéin pobail ag
daoine priobhéideacha saor in aisce. Ta freagracht ar tinéir
seanghléasanna na gléasanna a thabhairt chuig na hionaid
bhailidichain sin né chuig ionaid bhailiichain den chineal
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céanna. Le hiarracht bheag phearsanta mar sin, cuidionn 10
le hamhabhair luachmhara a athchirsail agus le substainti
tocsaineacha a choiredl

Rimi li jirispetta l-ambjent
L-apparat elettriku gadim ma ghandux jintrema flimkien
ma’ skart residwu, izda ghandu jintrema b'mod separat.
Ir-timi fil-post tal-ghir komunali minn persuni privati huwa
bxejn. ls-sit ta’ apparat qadim huwa responsabbli biex i
l-apparat 'dawn il-postijet tal-gbir jew f'postijet tal-ghir
simill. B'dan l-isforz personali zghr, inti tikkontribwbod ghar-
riciklagg ta’ materja prima prezzjuza u ghat-trattament ta’
sustanzi tossici.

Eliminarea ecologicd
Aparatele electrice vechi nu trebuie aruncate odata cu
deseurile reziduale, ci trebuie eliminate separat. Eliminarea
in cadrul punctului de colectare local de catre persoane
fizice este gratuita. Proprietarii de aparate vechi sunt
responsabili pentru transportul acestora la respectivele
puncte de colectare sau la alte puncte de colectare
similare. Prin acest efort personal nesemnificativ, puteti
contribui la reciclarea materiilor prime valoroase si la
tratarea substantelor toxice.

Okolju prijazno odlaganje
Starih elektriénih aparatov ne smete odvreti skupaj
z ostanki odpadkov, temved lo¢eno. Odlaganje na
Komunalnem zbimem mestu je za fizicne osebe brezplagno.
Lastnik starih naprav je odgovoren, da jih pripelje do teh
ali podobnih zbirnih mest. S tako malo osebnega truda
prispevate k recikliranju dragocenih surovin in obdelavi
strupenih snovi

Ekologko odlaganje
Stari elektriéni uredaj ne smiju se odlagati zajedno s kuénim
otpadom, ve¢ ih treba odlagati odvojeno. Odlaganje na
komunalnom sabirmom miestu od strane privatnih osoba je
besplatno. Viasnik starih uredaja duzan je donijeti uredaje
do tih sabimih mjesta i siénih sabirmih mjesta. Ovim malim
osobnim naporom doprinostte reciklranju vrilednin sirovina i
praviinoj obradi otrovnih tvari.

Ekologicka likvidacia

Staré elektrospotrebite sa nesmu likvidovat spolu so
ZvySkowym odpadom, ale musia sa Zlikvidovat samostatne.
Likvidacia v komundinom zbernom mieste prostrednictvom
stkromnych 0sob je bezplatné. Majtel starych spotrebigov
je zodpovedny za prinesenie spotrebicov na tieto zberné
miesta alebo na podobné zberné miesta. Tymto malym
osobnym Gsiim prispievate k recyklovaniu cenngch surovin
a spracovaniu toxickych latok

Utylizacja przyjazna dia $rodowiska

Nie mozna usuwaé starych urzadzen elekirycznych wraz z
pozostalymi odpadami. Wymagaja one oddzielnej utylizacii.
Utylizacja przez osoby prywatne w punkcie zbiorki
odpadéw komunalnych jest darmowa. Wiasciciel starych
urzadzer jest odpowiedzialny za dostarczenie ich do takich
Iub podobrych punktéw zbiorki. Zadajac soble tak niewielki
trud, przyczyniasz sig do recyklingu cennych surowcow i
odpowiedniego postepowania z substanciami toksycznymi.
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Kérnyezetbarat hulladékkezelés

A régi elektromos késziilékeket nem szabad a nem
szelektiven gy(ijtstt hulladékkal egydtt kidobni, hanem a
hulladékkezelésiiket elkulonitve kell végezni A kdzosségi
gytitépontokon a magénszemélyek ingyenesen leadhatjak
ezeket. A régi készllékek tuIaJdonosal felelnek azérl
hogy e ezekre a agy
mas gy(jtépontokra elhozzék. Ezzel a kis szemé\yes
erbfeszitéssel On is hozzajarul az értékes nyersanyagok
Gjrahasznositasahoz és a mérgez6 anyagok kezeléséhez.

Miljsvanlig hantering av aviall
Gamla elekiriska apparater far inte kasseras tilsammans
med restaviallet utan méste kasseras separat. Kassering
pé den lokala insamiingsplatsen for privatpersoner &r
gratis. Agaren av gamla apparater ansvarar for att ta
apparaterna till dessa insamlingsplatser eller il liknande
insamlingsplatser. Med denna lila personliga insats bidrar
du till dtervinning av vérdefulla révaror och hantering av
giftiga amnen.

Umhverfisveen forgun
Ekki mé farga gomium rafteskjum med drgangsleifum,
heldur parf ad farga peim sérstaklega. Forgun & amennum
soéfnunarstédum er Gkeypis fyrir einstaklinga. Eigandi
gamalla teekja ber dbyrgd & ad koma med teekin & pessa
s6fnunarstadi eda & svipada sofunarstadi. Med pessu litla
persénulega taki studlar i ad endurvinnslu verdmeetra
hréefna og medferd eitrurefna,

Cevre dostu bertaraf

Eski elektrikli cihazlar, diger atiklarla birlikte bertaraf
edilmemeli, ayrica atimalidrr. Ozel kisiler araciigiyla
genel toplama noktasina bertaraf islemi ticretsiz olarak
yapilmaktadir. Eski cihazlarin sahibi, cihazlan bu toplama
noktalarina veya benzer toplama noktalarina getirmekten
sorumludur. Bu az miktardaki kisisel cabayla, degerli ham
maddelerin geri dénusturiimesine ve toksik maddelerin
isleme alinmasina katkida bulunmus olursunuz.

Mexico Warning message
“La operacion de este equipo esta sujeta a las siguientes
dos condiciones: (1) es posible que este equipo o
dispositivo no cause interferencia perjudicial y (2) este
equipo o dispositivo debe aceptar cualquier interferencia,
incluyendo la que pueda causar su operacion no deseada.”
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