Stand: 09.09.2021, Anderungen vorbehalten und kénnen jederzeit ohne Ankiindigung durchgefiinrt werden !

deutsch

Lesen Sie bitte vor Inbetriebnahme des Gerates die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch | Bei Schaden, die durch Nichtbeachten dieser
Bedienungsanleitung verursacht werden, erlischt der Garantieanspruch ! Fiir Folgeschaden tibernehmen wir keine Haftung ! Wir ibernehmen
ebenfalls keine Haftung fir Personen-, Sach- oder Vermdgensschaden.

ENDA EU4430 PID UNIVERSAL REGLER
Vielen Dank dafur, daR Sie sich fir den ENDA EU4430 Regler entschieden haben !

> Abmessungen 48x48mm.
P> Zwei Sollwerte einstellbar. PID UNIVERSAL CONTROLLER

P Messeingang fiir Thermoelemente, PT100 ,J, K, L, T, S, R, Strom-Einheitssignal.

P> Einstellbar als 0-20mA, 4-20mA, 0-10V, 2-10V, 0-25mV oder 0-50mV Eingang. |
> Automatische Berechnung der PID-Parameter (SELF TUNE).
Bitte bei Erstbetrieb der Anlage (Betriebsbereit)
Selbstoptimierung durchfiihren !
P> Drei verschiedene Funktionen kénnen der Taste F zugewiesen werden.
P> Drei verschiedene Funktionen kénnen dem digitalen Eingang zugewiesen werden. YANALOG OUT
P> Soft-Start (Zeitvorgabe fiir Sollwert). [ [/
P Regelausgang wahlbar Relais-, Analog- oder SSR-Ausgang.
P> Analogausgang einstellbar als 0-20mA, 4-20mA oder als SSR-Ausgang.

P Heiz- oder Kiihlfunktion einstellbar
P> C/A2 Relaisausgang einstellbar als Alarm- oder als Regelausgang fiir Heizfunktion. ENDA

P Wahlbar zwischen Heiz-/Kiihlfunktion.
P> Offset-Einstellung fur EingangsgroRe. I
P> Periodische Schaltverhalten des Relais einstellbar bei Fiihlerbruch einstellbar.
P> Programmierung per Tasten oder per ModBus Protokoll (optional). -
Bestellcode : EU4430 - - A R® HS
1 2 | .
e 2 - Modbus (Optional) i Compliant
230VAC...90 - 250V AC RS........ RS-485 Modbus Schnittstelle finden Sie in der
24VAC.....24V AC (Optional / Bei Bestellung angeben).  Modbus-Befehlsliste
SM........... 10-30V DC/ Blank.... N/A auf der letzten Seite
8-24V AC
Eingangstyp Messbereich Genauigkeit
°C °F
PT100 Widerstandsthermometer EN 60751 -199.9...600.0°C -199.9...999.9 °F +0,2% (vom Skalenbereich) + 1 digit
PT100 Widerstandsthermometer EN 60751 -200...600 °C -328....1112 °F +0,2% (vom Skalenbereich) + 1 digit
J (Fe-CuNi) Thermoelement EN 60584 -30.0....600.0°C -22.0....999.9 °F +0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
J (Fe-CuNi) Thermoelement EN 60584 -30....600°C -22...1112 °F +0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
K (NiCr-Ni) Thermoelement EN 60584 -30.0...999.9°C -22.0....999.9 °F +0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
K (NiCr-Ni) Thermoelement EN 60584 -30...1300°C -22....2372 °F +0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
L (Fe-CuNi) Thermoelement DIN 43710 -30.0....600.0°C -22.0....999.9 °F +0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
L (Fe-CuNi) Thermoelement DIN 43710 -30....600°C -22...1112 °F +0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
T (Cu-CuNi) Thermoelement EN 60584 -30.0...400.0°C -22.0....752.0 °F +0,5% fvom Skalenbereich) + 1 digit
T (Cu-CuNi) Thermoelement EN 60584 -30....400°C -22...... 752 °F +0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
S (Pt10Rh-Pt) Thermoelement EN 60584 -40...1700°C -40....3092 °F +0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
R (Pt13Rh-Pt) Thermoelement EN 60584 -40...1700°C -40....3092 °F +0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
0-20mA Analogeingang -1999...+9999 (max. Skalenbereich 10000) £ 0,2% (vom Skalenbereich) + 1 digit
4-20mA Analogeingang -1999...+9999 (max. Skalenbereich 10000) +0,2% (vom Skalenbereich) + 1 digit
0-10V Analogeingang -1999...+9999 (max. Skalenbereich 10000) +0,2% (vom Skalenbereich) £ 1 digit
2-10V Analogeingang -1999...49999 (max. Skalenbereich 10000) +0,2% (vom Skalenbereich) + 1 digit
0-25mV Analogeingang -1999...+9999 (max. Skalenbereich 10000) +0,2% (vom Skalenbereich) + 1 digit
0-50mV Analogeingang -1999...49999 (max. Skalenbereich 10000) +0,2% (vom Skalenbereich) + 1 digit

BETRIEBSBEDINGUNGEN

Betriebstemper./Lagerung| 0 ... +50°C/-25 ... +70°C

Luftfeuchtigkeit Bis 31°C 80%, bis 40 °C linear abfallend bis 50% Luftfeuchtigkeit, Hshe <2000m
Schutzart Entspricht nach EN 60529 ; Frontseite : IP65, Rickseite : P20

Height Max. 2000m

A Das Geriét nicht in explosiver oder korrosiver Umgebung einsetzen !

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Spannungsversorgung 90-250V AC, 50/60Hz oder 10-30VDC / 8-24VAC +%10 SMPS

Leistungsaufnahme Max. 5VA

Elektr. Anschluf Aufsteckbare Schraubklemmileiste fiir 2.5mm?, Signalklemme: 1,5mm? Buchsenklemme.
Leitungswiderstand Max. 100 Ohm

Werterhaltung EEPROM (> 10 Jahre)

Vorhmonedet c"®  (EMC) | EN 61326-1: 2013 (Normkonform nach EN 61000-4-3, Priifscharfe Kriterium B).
Elektrische Sicherheit EN 61010-1: 2010 ((Verschmutzungsgrad 2, Schutzklasse II)

AUSGANGE

C/A2 Ausgabe Relais: 250 V AC, 10 A (ohmsche Last), Umschaltkontakt NO+NC. (Steuerungs- oder Alarm2-Ausgangsauswahl).
A1 Ausgabe Relais: 250 V AC, 5A (ohmsche Last), NO. (Auswahl Alarm1 und Kiihlsteuerausgang)..
ANL/SSR Ausgabe Ausgang einstell. 0-20mA, 4-20 mA (12 Bit, 0,2% Genauigkeit) oder als SSR-Ausgang 24V/20mA. Max. Lastwiderstand: 600 Ohm.
Lebensdauer Relais Ohne Last 30 Mio. Schaltspiele, bei 250V AC, 8A 300.000 Schaltspiele
REGELUNGSART

Sollwertauswahl 1 Sollwert + 1 Alarmsollwert Einstellung

Regelungsart Wabhlbar zwischen On-Off / P, PI, PD, PID (Funktion abhé&ngig von den eingestellten Parametern)
A/D Konverter 14 bit.

MeRBzyklus Min. 100ms.

Proportionalband Zwischen 0% und 100% einstellbar. Bei Pb=0% wird mit ON/OFF Funktion geregelt
Differentialzeit Einstellbar zwischen 1s und 125s

Hysterese Einstellbar zwischen 1 und 50°C (122°F)

Stellerfunktion Stellerfunktion kann zwischen 0% und 100% eingestellt werden.

GEHAUSE

Gehauseart Schalttafeleinbauart nach DIN 43700, mit Befestigungsvorrichtung

Abmessungen W48xH48xD87mm.

Gewicht ca. 250g

Gehausematerial Self extinguishing plastics

& Das Gerat darf nur mit einem feuchten Tuch abgewischt werden, keine aggressiven Reinigungsmittel verwenden !

SURAN Industrieelektronik Tel.: +49 (0)7451 /625 617 E-mail : info@suran-elektronik.de 1.14
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ABMESSUNGEN

Befestigungs-
element

Schalttafel

WICHTIGE HINWEISE ! / ANSCHLURBILD

58mm
48mm

S
P

‘A
<

Einbautiefe
87mm

v

1@ - 2

Um das Geréat auszubauen, an Positionen 1
des Gerates driicken und in Richtung ' 2
aus dem Frontpanel herausschieben.

1@ — 2

N ==

A\ 4

<4— Anschlusskabel >

EINBAUAUSSCHNITT
45 mm |

mm

Bemerkung :

1) Kalkulieren Sie bitte zusatzlich Platz fur die
AnschluBkabel (hinter dem Gerat).

2) Schalttafeldicke darf max.9 mm betragen.

45

3) Fir demontage des Geréates im Schaltschrank min.
100mm Freiraum hinter dem Gerét erforderlich.

80mm

| |
|
_____it._._ _|[_
|
| i
! I

8 Schraubenanzungs- D Schutzisoliert
drehmoment 0.4-0.5Nm

Das ENDA EU4430 ist ausschlieRlich fiir den Schalttafeleinbau vorgesehen. Es ist unbedingt darauf zu achten, daB die Geréate nur bestimmungsgeman eingesetzt
werden diirfen. Bei Arbeiten an der Schalttafel mussen alle zum Gerét flhrenden Leitungen spannungsfrei sein, wenn die Gefahr besteht, daR die am Gerat
befindlichen AnschluBklemmen beriihrt werden kdnnten. Zur Einhaltung der CE Konformitat sind abgeschirmte Kabel- und Signalleitungen zu verwenden. Diese
sind getrennt von den Leistungsgefiihrten-/Netzleitungen zu verlegen. DieAbschirmung ist geréateseitig zu erden. Das Gerét ist so zu montieren, dal es vor
Feuchtigkeit, Vibrationen und starker Verschmutzung geschitzt ist und auch die Betriebsumgebungstemperatur eingehalten wird. Die Verdrahtung,
Inbetriebnahme und Bedienung der Gerate muR durch ein entsprechend qualifiziertes Fachpersonal gemaR den értlichen Vorschriften vorgenommen werden.

ENDA  EU4430-230VAC ENDA  EU4430-230VAC-RS ENDA  EU4430-24vAC ENDA  EU4430-24VAC-RS
INDUSTRIAL PID UNIVERSAL CONTROLLER INDUSTRIAL PID UNIVERSAL CONTROLLER INDUSTRIAL PID UNIVERSAL CONTROLLER INDUSTRIAL PID UNIVERSAL CONTROLLER
ELECTRONICS c € ELECTRONICS c € ELECTRONICS c € ELECTRONICS c €
=] +ARS 485 =] =] +ARS 485 =]
90-250V AC B 90-250V AC 24V AC £10% e _ B 24V AC £10% e
50/60Hz 5VA RS-485 COM. 50/60Hz 5VA 50/60Hz 5VA RS-485 COM. 50/60Hz 5VA
[4F+7 anussr AC250V10A ¢ [+ anussr AC250V10A & (474 anussr AC 250V 10A [+ anussr AC250V10A &
[5F-4 our RESISTIVE OUT1 o [5}-4 out RESISTIVE OUT1 o [5F-4 our RESISTIVE out o [5}-4 our RESISTIVE OUT1 o
LOAD ° LOAD ° o LOAD °
DIN DIN DIN DIN
7 AC 250V 5A 1 7 AC 250V 5A 1 7 AC 250V 5A 1 7 AC 250V 5A 1
. RESISTIVE OUT2 f . RESISTIVE OUT2 f . RESISTIVE OUT2 P . RESISTIVE OUT2 f
AD LOAD (8] LOAD o AD
+ Ll [FHA™ Y g xoooooo E A Y XXXX [FA™ Y SN X
[Jprio0 »TC XXXX [Jprio0 »TC X [Jprio0 »TC [Jprio0 »TC X
T e =t = Wi
MADE IN TURKEY 724116 MADE IN TURKEY 6804071724123 MADE IN TURKEY 724154 MADE IN TURKEY 8lles0407ive
Sicherung
BEMERKUNG : anschlieRen ! G
. annungs-
184-253V AC F 100 mA 250V AC Swich versorgung
< ; — °
S e = © BVAC il Logik des Geriites Eu4430 Serie i
21.6-26.4V AC ogikausgang des Gerates Eu erie ist zur
4—Neutral ° oder o _ v w _ h A N A o=l ’
50/60Hz 5VA g 24V AC 0 233126 4v22.'“A.’. v 1‘_“” 2, OZEmY internen Elektronik nicht galvanisch isoliert. Bei
(e (Es fAmir el So 5 Verwendung von geerdeten Fihlern dirfen diese
SENSOR INPUT: Uberpriifen Sie die Sensor- A . 9 9
Pinbelegungen und Anschlusszeichen nicht mit Logikausgang verbunden werden'!

+

sorgfdltig, bevor Sie das Geriat

Vorwenden  Sie richtige Ausplsichslettungen TC<__ D * anschliefien. Bemerkung:

und achten Sie auf die Polaritét bei AnschluR des -9 - AT 1) VersorgungsanschluBleitungen sollten nach

Sensor. 0:10{/" @ + IEC60277ode_rIE0602.45konform sein.

Benutzung von Widerstandsthermometer PT100 : -0 0-25mV Q) I2-|)a uN tascchh aIStIecrh e;::]e ! tssgr? ; :?secnh rasr?ll(l tel e iiﬁ:

Bei 2-Leiteranwendung schlieRen Sie bitte die PT100 0-50mV Ipts M

Klemmen 8 und 9 kurz. 49 Einginge zuganglich angebracht und auch mit einem
Hinweisschild versehen werden!

B
120 Ohm
[hy

* MODBUS-ANSCHLUSSDIAGRAMM

A

Mast S| 1 S| 2 e T _@ 120 Ohm
I l <EALCTe I l SLOS o) l ave - Bis zu 127 Slave-Gerite o) Slave - 127
B A B A B A kénnen gesteuert werden. B A
Um Storungen in der Modbus Datenleitung zu * Gilt fiir Gerédte mit Modbus-Funktion.
vermeiden, sollte am Anfang und Ende des
RS485 Modbusses jeweils ein 120 Ohm “ - =
AbschluBwidersténde angeschlossen werden. siehe Erganzungsblatter fiir Modbusbefehlisliste
SURAN Industrieelektronik Tel.: +49 (0)7451 /625617 E-mail : info@suran-elektronik.de 2./4
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BEDIENUNG UND ANZEIGE

EU4430
T
(6) EL’

= 4000}

(1) PV und SV Anzeigen

SchriftgroRe

(2),(3),(4),(5) Tasten

( 6 ) Zustandsindikatoren

PIDUNIVERSAL CONTROLLER (1) Istwertanzeige im Betriebsmodus bzw. Parameterbezeichnung im Pogrammiermodus.

UB , ( 2 ) Werterhdhung im Betriebs-/Programmierm. Parameterauswahl im Programmiermodus.
Ve

( 3 ) Wertminderung im Betriebs-/Programmiermodus. Parameterauswahl im Programmiermodus.

Softwareversionsnummer wird sichtbar, wenn im Betriebsmodus die Taste gedriickt wird.

PV 7-Segment 4 digit griin LED , SV 7-Segment 4 digit griin LED display.
PV Display 12.0mm , SV Display 8.13mm
Fihlbare Mikroschalter

Symbole fiir Steuerung, Alarm1, Alarm2, Analogausgang, SSR-Ausgang und Statusanzeige.

SCHALTVERHALTEN DER 4 ALARMARTEN (ALARM1 und ALARM2)

Regelkreisalarm

AitP=ndE
sV
ON ! y
OFF v
ON ! !
Y ¥
OFF! A
L TAIRY .
ASV

(ASV min. = untere Skalenwert
ASV max. = obere Skalenwert)

ASV = Alarmausgangssollwert

SV = Sollwert

(4 ) Auswahlbare Funktionstaste im "Betriebsmodus”. Meniwahltaste im "Programmiermodus”.

( 5) Kontroll- und Alarmeinstellungstaste im "Betriebsmodus". Parameterauswahltaste im "Programmiermodus’

Abweichungsalarm Band Alarm
AltP=dE A itP=bAnd
sv sv ON
4 | A
AiSk=H., 1 OFF Aibk=lo
A : v
| ‘ | : ' oN
y y ; A
Aibt=lo : OFF  Albt=H.
A - \ 4
‘ : :H,_H’j: ‘ ‘ :HLHH ‘HLHH:
§ PR ___ 7777777 V: PR SV-AsV = SV+ASV ‘
-300 SV+ASV 300 300 300
(ASV min. =-300, ASV maks. = +300) SV =CONT Ausgangseinstellwert ASV = AL1 Ausgangseinstellwert

Bandalarm mit Unterdriickung

A lEP=bAn

SV+ASV

SV-ASV

(ASV min. =0, ASV max. = +300)

SENSOR FEHLERMELDUNGEN

Aﬁang & Bandalarm ist méglich Anfang & Bandalarm ist méglich
SV =Sollwert von CONT Ausgang ASV = Sollwert von AL1 Ausgang  (ASV min. =0, ASV max. =300)
SCHALTVERHALTEN DER 4 ALARMARTEN (ALARM1 und ALARM2)
( _vv
co0 PFR
segg L/gg
r E r E A r E LIUU
L 15E. v L I5E] L 195E.] 3sekunden
"/33 PM 399 PC)_»{ "IQU % spdter o :/E'E'
EEISE v EEbE A EE’SE SSarTen Welnn der Paramet’?r dinc odgr F‘}: Ec.den
o "/4'.70 HC)—% 399 PC)—»{ ) aa % spiter gl::;f;;;/r\/:::r\g:;: 25.A hat, wird dieser

BIE 7
CIA SET H,?.,g

Uy

¥ Pé_%

vy

B
AZ5E.
‘chn

g q%HCAH Hgé}ﬂ S

ACLE., IOA N HEbEP 3 Sekunden Wenn der Parameter £.0.5€. auf SSR out gesetzt st,

9 spater i i i
ngg wird dieser Parameter sichtbar.

¥
nbEL

SURAN Industrieelektronik

et

=7 A = Wenn der Parameter d. 1n.c oder FE.c. auf
Q:SE 3 w 9 £ E,P S Sotee 7 ARnu. gesetztistund L. Pb von 0 abweicht, ist

'-/9 dieser Parameter sichtbar.

Tel.: +49 (0)7451 /625 617 E-mail : info@suran-elektronik.de

Dettinger Str. 9 / D-72160 Horb a.N Fax: +49 (0)7451 /625 0650 Internet : www.suran-elektronik.de

Unterbrechung des
Sensors oder
MeRbereich (;S.ensortyp)
tiberschritten

Messbereich
uberschritten

Messbereich
unterschritten
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ENDA EU4430 PROGRAMMIERUNGSDIAGRAMM

PROGRAMMIERMODUS
Um in den Programmiermodus zu gelangen, die
anschlieBend Taste driicken.

Taste gedriickt halten und

driicken der Tasten

Wird innerhalb von 20s keine Taste betétigt wird, so speichert das Gerét die eingestellten Werte und kehrt automatisch in den Betriebsmodus zurtick.
Ebenso erfolgt die Umschaltung in den Betriebsmodus durch Betétigung der @Taste in das Hauptmendi, anschliessend durch gleichzeitiges

BETRIEBSMODUS

Lo =C I A1 Untere R 151 = Untere Einstellbegrenzung
des Alarm1 Wertes. Begrenzung der
Einstellung des Alarmwertes nach

unten. Einstellbar zwischen 0 und
A ISH.

es
Begrenzung der tinsiellung des
Sollwertes nach_ unten. Einstellbar
zwischenOund £.5H «

£.5H. = C | A1 Obere
Einstellbegrenzung_des Sollwertes.
Begrenzung der Einstellung des
Sollwertes nach oben. Einstellbar
zwischen {.5.L 0. und oberer
Skalenwert.

L. Pb =C/A1Proportionalband

Einstellbar zwischen O.OL% %nd
100.0%. Bei der Einstellung £. Pb =
0.0% wird die Regelun auf ON-OFF
Regelverhalten umgeschalte

LHYS = ¢C [ A1 Hysteresewert

R I5H = Obere Einstellbegrenzung
des Alarm1 Wertes. Begrenzung der
Einstellung des Alarmwertes nach
oben. Einstellbar zwischen A {5.L und
oberem Skalenwert.

R IHY = Hysterese Alarm1
Ausgang.

Ein Wertzwischen 1°C und 50 °C

kann eingestellt werden.

A IEP| A it P=Alarm1 Alarmarten
1ndE. | Sechs Arten von Alarmfunktionen
konnen eingestellt werden.

1ndE.=Regelkreisalarm
dE.= Abweichungsalarm
bRAnd = Bandalarm (inner-
lauRerhalb)
bAn. +=Banda. mit Unterdriickung
inLo. =Wie ndE jedoch mit PID
Regelung
r&lo = Wie d€ jedoch mit PID
Regelung

Einstellbar zwischen 1und 50°C.

L. £ 1=C/A1Integralzeit.
Einstellbar zwischen 0 und 100.0
Minuten. Bei der Einstellung £. & 1+ =
0.0, kein Einfluss auf die Regelung.

L. £d=C/A1Differentialzeit
Einstellbar zwischen 0.00 und 25.00
Minuten. Bei der Einstellung L. £d =

e N A 15t.= Alarm1 Ausgangszustand
0.0, kein EinfluR auf die Regelung.

Wenn Regelkreis- oder Abweichungs-
alarm gewahll wurde, kann dieser
Parameter auf L o oder H 1 eingestellt
werden. Bei Lo wird der Alarm-
ausgang unter, bei H + (ber dem
Sollwert aktiv. Bei Bandalarm kann
dieser Parameter auf & «H + oder
boH 1 eingestellt werden. Bei der
Einstellung b +H + wird innerhalb, bei
boH + wird auRerhalb des
Bandbereiches aktiv.

L LE. = c I A1 Proportiona-
itdtsdauer. Einstellbar zwischen 1
und 125 Sekunden.  Einstellbar
zwischen 1und 125 Sekunden.

CPLE = Prozentsatz der A1-

Ausgangsleistung bei A1-Sollwert.
zwischen 0% und 100%

eingestelltwerden.

@BE

R iEr. = Alarm1 Ausgangszustand
bei Fiihlerbruch

on =A1-Ausgang aktiv

oF F =A1Ausgang nicht aktiv

L. Eck.=Regelung bei Fiihlerdefekt
wennCEc. = £P5.: BeiFuhlerdefekt
regelt das Qz‘ﬁl gemal eingestellten
Wert des ¢. 5. Parameters (siehe
Parameter unten). Wenn Ect =
Ruto. : Bei Fuhlerdefekt regelt das

@BE

R IPb =A1Proportionalband

?'gr | M|:1Iger\1/o?a'(iaénr:lebvveeiréir; B2 Einstellbar zwischen 0.0% _un:
gespeicherten wurden. 100.0%. Bei der Einstellung L. F'b =

0.0% wird die Regelung auf ON-OFF
Regelverhalten umgeschaltet.

@BE

L EP5 =Regelung bei Fiihlerdefekt
C / A1 Ausgangsleistung einstellbar
zwischen 0% und 100%. Im Falle eines
Fehlers, wenn L.
Regelung) und £, LCEPY

Rik.=

Minuten.
aufdie Regelung

=A1Integralzeit

zwischen 0 und_100.0
iE = 0.0, kein Elnﬂuss

derAusgang auf “ON" geschaltet.

A ik d =A1Differentialzeit
Einstellbaj zwnschen 0.00 und 25.00
Minuten d = 0,00 kein Einfluss
aufdie Regelung

555 = Soft Start Zeitwert B3
(Rampenfunktion).

Der Parameterwert gibt an, in welche

Zeit der Sollwert erreicht werden soll.

Ein Wert zwischen 0 und 250 Min. 2]

R ILE =A1Proporti

Bk

kann eingestellt werden. Bei Wert=0 B3 Einstellbar zwischen 1 und 250
wird das Gerét versuchen innerhalb Sekunden.

kurzester Zeit den Sollwert zu

erreichen. E' E'

CEYP. = Konfiguration der A1PS5 = A1 Wert fir

B3

Ausgangsleistung in Prozent
Einstellbar zwischen 0% und 100%.

Regelfunktion.
HERL.=Regelung - Heizen
L ool =Regelung-Kiihlen

A IEP = A1 Wert fiir Ausgangs-
stung bei Fiihlerbruch in Prozent
Einstellbar zwischen 0% -100%.

B2

Bei der Einstellung A /EP als nlo.

Aq Wenn £ Pb =0 ist, wird dieser B1 -1
Parameter Sichtbar. oder rECo wird dieser Parameter
nichtsichtbar.
Funktion nur aktiv wenn £. Pb von B2 Erst bei der Einstellung RIEP als
abweicht. nlo oder rElo ‘wird dieser
g Parameter aktiv.

Parameter nur aktiv, wenn (EcE=EPS. s:rrar:ekttelry IV_‘:E':’" addeerr ﬁE E:
oder L. Pb=00 ausgewihit B3 » 1L :

ausgewshlt und A /Pb nicht =
eingestellt wurde.

o

SURAN Industrieelektronik
Dettinger Str. 9 / D-72160 Horb a.N
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& Wenn der Parameter L—abg

nPE. =
Eingangssensor
Weitere Informationen finden Sie in der
Tabelle ,Auswahl Eingangssensor auf
dieser Seite.

Un +t = Temperatureinheit.

Kann zwischen 9L oder OF eingestellt

Einstellung
auf Alon. oder £

eingestellt wird, ist dieses
Menii nicht sichtbar

B

Agd.5. L = Untere
Einstellbegrenzung des Alarm2
Wertes. Begrenzung der Einstellung
des Alarmwertes nach unten.
Einstellbar zwischen 0 und
RI2HH

Koeffitient fiir digitales

AZ5H=0bere Einstellbegrenzung
des Alarm2

Wertes. Begrenzung der Einstellung
des Alarmwertes nach_ oben.
Einstellbar zwischen Ac5.Lund
oberem Skalenwert.

R2HY =
Ausgang.
Ein Wertzwischen 1°Cund 50 °C
kann eingestellt werden.

er.

Digitales Filter fir die Anzeige. Ein Wert
zwischen 1 und 200 einstellbar. Bei
schwankende / schwingende Anzeige
kann der Werterhdht werden.

D,'_'rE =Auswahl Regelausgang
-AZ = C | A2 (Relais) als
=SSR-Ausgang als Regelausgang

E' E' 0-20 =0-20mA Analog ausgang
4-20 =4-20mA Analog ausgang

Hysterese Alarm2

L Selbstoptimierungsprozesses s(artet

[¥]

5.t.= SELFTUNE (Selbstoptimierung)
Werden die Tasten zusammen
gedriickt, kehrt das Gerat zum Selftunemeni
zurlick. Wenn die gemessene Temperatur nicht
B hoch ist, blinkt die Meldung P \dE. auf dem
Display und die Berechnung des

5L od =Sicherheitskode.
Der Freigabekode ist 430.

Um die Parameter in Werkseinstellung
zuriickzusetzen, wahrend der Anzeige 9.{od
= 0 zuerst die Taste
anschlieBend die Taste

Wenn die

< 25| hochist, erscheint die Meldung £ A 1.und das
P ld‘: Gerét wartet bis die Temperatur sinkt. Dann

lang driicken, dann er:
dEFP und die Parameter werden auf
Werkseinstellung zurlickgesetzt.

Bl

erscheint wieder die Meldung P 1dE. und die
Prozedur wird fortgefiihrt. Nach Beendigung
der Berechungen werden die Parameterwerte
fur LPb L, LdE und LLE gespeichertund
das Gerat kehrt automatisch in den
Betriebsmodus zurlick. Nach erfolgreicher
Ausfilhrung der Selftunefunktion, wird das
Menii 9.£ un. aufgehoben. Um erneut Selftune
ausfilhren zu kénnen, muR der Parameter
5k5¢c. im SELY Meni wieder auf FYES

L o5¢.=Einstellungen fiir L 0 n.o Menii.
nonE =Meniinichtsichtbar
PYES =Einstellung méglich
£ no =Nursichtbar, aber nicht einstellbar

()i

R !5¢.=Einstellungenfiir AL /0. Menii.
nonc =Menu nichtsichtbar
PYE 5 =Einstellung méglich
F no =Nursichtbar, aber nicht eil

ANMERKUNGEN

Methode zur Informationsfindung

ABCD

a1
az
a3

Beschreibung der Anzeige;

- Erste Zeile zeigt den
Parameternamen an.

- Zweite Zeile zeigt den aktuellen
Parameterwertan.

Gleichzeitig ist der in der zweiten
Zeile angezeigte Wert
der Standardwert des Gerats.

A2EP = Alarm2Alarmarten ofFb5 = Offseteinstellung B“"‘Qes'e"'we“’e"' =M A IEJ | = Parameter
4 Alarmarten kénnen eingestellt g\ﬂesé‘ge":km’:ﬁk';g)- 06°C) wird mit B a2s AL @
den. er Offsetwert ( -99...+99°C) wird mif Einstells fia Menii.
v‘:ira'efl.w= Regelkreisalarm E' E'Vorzeichen zum Istwert dazu addiert. In Selftunevorgang stoppen PHE‘; o e e ont Jf=>FParameterwert
'm Ist ; i t)
dE. = Abweichungsalarm & der Regel betragt dieser Wert 0. Wenn der Selftt gang aus irgf : PYE S = Einstellung méglich dwert)
bAnd = Bandalarm (inner- Adr = Geriteadresse. @ Grund beendet werden soll, kann mit den El El P no =Nursichtbar, aber nicht einstellbar
{balhgemalb) D2 instellbar zwischen 1 und 247. Jedem Tasten und : in das 5&un Menii
Ume?dri‘:ck.]ngB andalarm mit Gerat dmulss g'”e andere Adresse zuriickgekehrtund durch driicken der Lnb5C =Einstellungen fiir L onF. Menii.
zugeordnet werden i i
Taste zum Y& ub Parameter gewechselt faon enii nicht sichtbar
RI.5. k. = Alarm2 A E' E' a IZI i durch PYE'5 =Einstellung méglich
cvu:gnanngs':léséznfk reis- oder bAud =Modbus Baudrate. :’9":’1 T Wz su:; El El P no = Only visible.
- ler Tasten ler Selftunevorgan = o i
Abweichungs-alarm gewahlt wurde, instellbar : 2.40, 4.80, 9.60, 19.20 T 7 N 9ang Pno =Nursichtbar, aber nicht einstellbar
kann dieser Parameter auf L 0 oder SE)|oocnder und das Gerdt kenrt in den
H 1 eingestellt werden. Bei L o wird 7 | Betriebsmodus zuriick. 5E.5¢.=Einstellungen fiir %.£ un. Menii A A hl Eingar
der Alarm-ausgang unter, bei H 1 fir den 400 nonE =Meniinicht sichtbar gang
iUber dem Sollwert aktiv. Bei " =Ei 5qli
Bandalarm kann dieser Parameter italen Eingang. ) FYE 5 =Einstellung moglich 1nPt = Einstell. Eingangssensor
auf b «H 1 oder boH 1 eingestellt = Digitaler Eingang ist Widerstandsthermometer:
werden. Bei der Einstellung b iH « E' E'ausgeschaltet, Anderungen an diesem Parameter kdnnen PED  =PT100 mit Dezimal-
i I i boH i wi £25A = Wenn der Digitaleingang aktiv 9 . .
wird innerhalb, bei boH i wird Lcol D1 dazu fihren, d ich eini anzeige (m.DA.)
auBerhalb des Bandbereiches akiiv. ist, wird der 2. Sollwert verwendet. D azu fihren, dass sich einige TR 'ne Dezi
710k AAnli = Wenn der digitale Eingang aktiv Parameterwerte &ndern. ;;Qgt;o(ghgilj)emmal-
/2Er. = Alarm2 Ausgangs- ist, wechselt er in den manuellen Modus . - . . -
P Dieser F ist nur in RS485.
1o P i F ot = ovrer sutemwart r e 2\ B2 o5t Perametr Tgmesment
0n =A2-Ausgang aktiv oL und. re-transmission. ; / - oA
Parameter n.5E £. / =JT DA
FF- ' : ol ) ! J yp 0. DA.
o A2Ausgang nicht akiiv d5Fo. = Wenn der Digitaleingang aktiv Ksnn zwgih?n ! O"[ o und tde”rv: Dieser Pa'r_ameter kann angezeigt werden, 0 K Typ m. DA.
ist, wird nur die Temperatur angezeigt. e Shalenwert eingeste D3 wennder {0 5E -Parameter auf "0-20" oder F =K Typ 0. DA.
. } "4-20" eingestelltist. Lo =
F.FE.c= Funktion- dPS5E. = Dezimalpunktauswahl fiir 9 et _t?’/p mDD:«
stastzriemsle!lungen ) _ mA-Eingénge. Dieser Parameter kann angezeigt werden, t,  Z-Dpo. DA
nonk =Funklionstaste istnichtakiv. Einstellbar zwischen 0 und 0.000. D4 wenn der Parameter LoSE auf "L -A2" £l =TTypm. DA
L£25A =Der2. Sollwert wird mit der eingestelltist t T Typ
_ Funktionstaste aktiviert. ng st 5 =S Typ
ARnYU =Mitder Funktionstaste wechselt 5L 0. = Unterer Skalenbereich Dieser Parameter kann angezeigt werden r =R Typ
es fiirmAEingang. wenn der {o5E-Parameter auf "L -Ac" Analogausgang:
inden manuellen Modus. Einstellbar zwischen -999 und D5 rery 0-20 =0-20mA
d5P.0.= Nur Temperaturanzeige, keine (w.5H 1-10) eingestellt ist und der - -l?arameter n
Regelung. auf"0-20" oder "4-20" eingestellt ist. 4-20 =4-20mA
0
Aolo. = Mindestwert in Prozent fiir ubH 1= Oberer Skalenbereich fiir Dieser Parameter kann angezeigt g_ o Doy
Analogausgang. foh mAEingang. o D6 werden, wenn der :nPEt-Parameter c ég = [J»;gvv
Kann zwischen 0 und fAlo.H 1 eingestellt Ein Wert einstellbar zwischen (v.o.L 0 " w o " e N u- =0-25m
auf"mV", "mA" oder "V" eingestelltist.
(&) () werden. +10) Parameterwert und 9999. ’ 9 0-50 =050 mv
53 oH . = Maximalwert in Prozent fiir d.Lth =Bildschirmhelligkeit Infor zur Modb. Be(liAnderl:‘ng (‘ies F‘uhlirtypsh,
Analogausgang. Einstellbar zwischen 1 und 20. andern sich automatisch auc|
Koo gzwigchgn Aolo und 100 Instellbarzwischen 1 un A finden Sie in der ModbusBefehlisliste L ! \ Viele andere Parameterwerte |
- aufder letzten Seite

eingestellt werden.

FEr b.=re-transmission fiir

B

4-20=4-20mA

.ol 0.= Unterer Skalenwertfiir die re-

transmission.

Kann zwischen dem unteren Skalenwert

E' m und dem /oH «-Parameter eingestellt
werden.

E-mail : info@suran-elektronik.de
Internet : www.suran-elektronik.de

Parametereinstellungen

Sensor Fehlermeldungen

PFA

Unterbrechung des Sensors
oder MeR-bereich (=Sensortyp)

.Um den Werte zu veréndern

Anzeige blink durch driicken der Taste

zusatzlich mit den Tasten EI @ den Wert erh6hen oder verringern.

Werden die Tasten B langer als 1 s lang gedriickt gehalten, so Nimmt die
Veranderungsgeschwindigkeit zu. --

nn|a
LIU 0 tiberschritten
Messbereich
L/QU tiberschritten
- - | Messbereich
unterschritten
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ENDA EU4430 PID TEMPERATURE CONTROLLER

MODBUS PROTOCOL ADDRESS MAP

1.1 Memory Map for Holding Registers

Holding Register .
Parameter| " p grss Data Parameter Description Read | Write | Parameter | Default
Number | pecimal (Hex) Type Permission| Name | Value
HO |0000d (0000h)| Word | Control output, temperature setpoint value RIW CI5E 400
»n H1 [0001d (0001h)| Word | Control output, 2nd temperature setpoint value RW oSt yoo
S
% H2 |0o02d (0002h) | Word | Control output, minimum setpoint value RW Lhlo o
E | H3 |0003d (0003h) | Word | Control output, maximum setpoint value RW | £5H | soo
b
g H4 |0004d (0004h) | Word | Control output, proportional band setpoint value (Adjustable between 0.0% and 100.0%) RIW l'- Pb
‘g_ H5 |0005d (0005h) | Word | Control output, hysteresis value (Adjustable between 1 and 50 °C or °F) RIW CHYS. c
5 H6 |0006d (0006h) | Word | Control output, integral time (Adjustable between 0.1 and 100.0 minute) RIW Lok Ll
=1
o
— H7 |0007d (0007h)| Word | Control output, derivative time (Adjustable between 0.01 and 10.00 minute RIW L Ed i
5 (0007h)
=
‘E H8 |o0o08d (0008h) | Word | Control output, time period setpoint value (Adjustable between 1 and 125 second) RW l'.- l'.- 20
[}
(&) H9 |0009d (0009h) | Word | Control output, set value power ratio (Adjustable between 0% and 100%) RIW El':Pb 0
) CEPY n
H10 [0010d (000Ah)| Word | Control output energy percentage in case of sensor error (can be set between 0% to 100%) RIW LEPS 0
H11 |0011d (000Bh) | Word | Control output, soft start value RW L5ES 0
H12 |0012d (000Ch)| Word | Alarm1 output temperature setpoint value RW AISE 500
H13 |0013d (000Dh)| Word | Alarm1 output minimum setpoint value limit RIW Ais5L g
o H14 |0014d (000Eh)| Word | Alarm1 output maximum setpoint value limit RIW AI5H 600
-
@ | H15 |0015d (000Fh)| Word | Alarm1 output proportional band set value (Adjustable between 0.0% and 100.0%) RIW A 1Pb. g
[}
0016d (0010h) | Word | Alarm1 output hysteresis value (Adjustable between 1 and 50 °C or °F RIW A 1HY I
( )
©
E H17 |0017d (0011h) | Word | Alarm1 output, integral time (Adjustable between 0.1 and 100.0 minute) RW Ait. 0
e: H18 [0018d (0012h)| Word | Alarm1 output, derivative time (Adjustable between 0.01 and 10.00 minute) RIW Aikd 0
=}
© | H19 |0019d (0013h)| Word | Alarm1 output, time period setpoint value (Adjustable between 1 and 125 second) RIW AICE 20
)
= H20 |0020d (0014h) | Word | Alarm1 output, set value power ratio (Adjustable between 0% and 100%) RIW A1Ps, 0
o
E H21 |0021d (0015h) | Word Alarm1 output, set value power ratio in case of sensor failure (Adjustable between %0 and %100) RIW H /EP o
Alarm1 output type selection (Values can be given from 0 to 4) (0 = Independent alarm,
H22 |0022d (0016h) | Word | 1 = Deviation alarm, 2 = Band alarm, 3 = Active alarm after in band time, RIW A H = P g
4 = Alarm1 output, cooling control selection )
2 H23 [0023d (0017h)| Word | Ajlarm2 output, temperature setpoint value RW ACSLE. 500
% H24 |0024d (0018h)| Word | Alarm2 output minimum setpoint value limit RIW AcLL a
§ H25 |0025d (0019h) [ Word | Alarm2 output maximum setpoint value limit RW AZSH 600
=3
g H26 |0026d (001Ah)| Word | Alarm2 output, hysteresis value (Adjustable between 1 and 50 °C or °F) RIW ACHY c
o
Q H27 |0027d (001Bh)| Word | Alarm2 output type selection (Values can be given from 0 to 3) (0 = Independent alarm, RIW A2LP o
1 = Deviation alarm, 2 = Band alarm, 3 = Active alarm after in band time) o
Input selection number (0 = PT100 Decimal, 1 = Pt100 Non-decimal, 2 = J Decimal,
H28 [0028d (001Ch)| Word 3 = J Non-decimal, 4 = K Decimal, 5 =K Non-decimal, 6 =L Decimal, 7 =L Non-decimal, RIW nPE. g
8 =T Decimal, 9 =T Non-decimal, 10= S Non-decimal, 11 = R Non-decimal, 12 = 0-20mA,
13 =4-20mA, 14 = 0-10V, 15 = 2-10V, 16 = 0-25mV, 17 = 0-40mV
H29 |0029d (001Dh)| Word | ModBus device address (Adjustable between 1 and 247) RIW dAdr. /
Modbus communication speed (Baudrate) (0 = Modbus cancel, 1 = 2400 bps, 2 = 4800 bps,
0030d (001Eh) | Word RIW 3
) H30 ( )| Word | 5’ 9600 bps, 4 =19200 bps, 5 = 38400 bps) bAud
% H31 |0031d (001Fh)| Word | Digital filter coefficient (Adjustable between 1 and 200, 1 = filter is disable) RIW FLEr 10
E Control output, selection value ( 0 = C/A2 Control output selection, 1 = SSR/ANL is SSR, RW L'-O bE o
o H32 |0032d (0020h) | Word |2 = SSR/ANL is 0-20mA, 3 = SSR/ANL is 4-20mA. It
a_v ATTENTION !! H42 parameter will be 0 if this parameter set to different from 0.
e | H33 |0033d (0021h)| Word | Analog output minimum out percentage RW folo 0
:g H34 |0034d (0022h)| Word | Analog output maximum out percentage RIW RoH . 100
©
5 H35 |0035d (0023h)| Word | offset value RW | ofFY 0
(=]
= Function control parameter.
c (23040d ( 5A00h ) self tune stops when this value is entered ) RIW ——— 0
o H36 [0036d (0024h)| Word (23041d ( 5A01h ) self tune starts when this value is entered ) N
(&) (23042d ( 5A02h ) returns to factory defaults when this value is entered)
H37 [0037d (0025h)| Word | Reserverd RW ——— 20
H38 |0038d (0026h) | Word | Reserverd RIW — 20
H39 |0039d (0027h) | Word | Manual control output percentage (can be adjusted between 0% and 100%) RW nSEE 50
SURAN Industrieelektronik Tel.: +49 (0)7451 /625617 E-mail : info@suran-elektronik.de 1.13

Dettinger Str. 9/ D-72160 Horb a.N

Fax: +49 (0)7451 /625 0650 Internet : www.suran-elektronik.de

EU4430-Modbus-EN



ENDA EU4430 PID TEMPERATURE CONTROLLER

MODBUS PROTOCOL ADDRESS MAP

1.1 Memory Map for Holding Registers (continue)

Holding Register . eI
Pﬁrar:]n::er Adress -ll? ata Parameter Description Read / Write| Parameter Default
UMBET | Decimal (Hex) ype Permission| Name | Value
Digital input control parameter ( 0 = Digital input off, 1 = 2nd set value can be selected by digital input, r
RIW 0
H40 0040d (0028h) | Word 2 = Manual mode can be entered via digital input, 3 = Can be switched to display mode via digital input) d ne. -
(7] Function key control parameter ( 0 = Function key off, 1 = 2nd Set value can be selected by function key, r n
s H41 0041d (0029h) | Word {5 = Manual mode can be entered by using function key, 3 = Can be switched to display mode by using function key) RW F’- E"“ b
et
[ Retransmission output control parameter: r
E If this parameter is 0, Retransmission output; off RW ! l: L 5 .
®© H42 0042d (002Ah) | Word | If this parameter is 1, Analog output; 0-20mA Retransmission output u
= If this parameter is 2, Analog output; 4-20mA Retransmission output
g ATTENTION!! To setting up this parameter, H32 parameter must be set to 0.
g H43 | 0043d (002Bh) | Word |Retransmission output lower scala value. RIW Folo g
= H44 | 0044d (002Ch) | Word | Retransmission output upper scala value. RIW FoH .. 600
g H45 0045d (002Dh) | Word | Decimal Point selection for mA anv V inputs. RW dPSE ]
O | H46 | 0046d (002Eh) | Word |User defined lower scale value for 0-20mA, 4-20mA, 0-10V and 2-10V input selections RIW ublo 0
(=
g H47 | 0047d (002Fh) | word |User defined upper scale value for 0-20mA, 4-20mA, 0-10V and 2-10V input selections RIW ubH | 9559
o H53 | 0053d (0035h) | word |Display Brightness (can be adjusted between 1 and 20) RIW diLth 10
" Control output menu, security parameter ( 0 = Menu invisible, r ,
-
3 H48 0048d (0030n) | Word 1 = Menu programmable, 2 = Menu only visible ) RIW L Obc' !
Q Alarm1 output menu security parameter ( 0 = Menu invisible
0049d (0031h ’ /
g H49 ( ) | Word 1 = Menu programmable, 2 = Menu only visible ) RIW H the. !
© Alarm2 output menu, security parameter ( 0 = Menu invisible,
o H50 0050d (0032h) | word 1 = Menu programmable, 2 = Menu only visible ) RIW RL:“.'N.' /
E‘ Configuration menu, security parameter ( 0 = Menu invisible, p
5 H51 0051d (0033h) | Word |4 = \eny programmable, 2 = Menu only visible ) RW {nb5c /
8 0052d (0034h Self tune menu, security parameter ( 0 = Menu invisible, ,
(77] H52 52d ( ) | Word |4 - seff tune can be done) RW S&5¢c !
1.2 Memory Map for Coils
Parameter | ¢ address | Data Parameter Description Read / Write| Parameter |Default
Number Type Permission| Name | Value
co (0000)h Bit | Alarm2 condition (0= Active Low ,1=Active High) RIW AZYE. !
C1 (0001)h Bit Alarm2 condition selection on probe failure (0 = Off , 1=0n) RIW ,qu,- 0
Cc2 (0002)h Bit | Alarm1 condition (0 = Active Low ,1=Active High) RIW A ISE !
C3 (0003)h Bit | Alarm1 condition selection on probe failure (0 = Off , 1=0n) RIW AIlEr 0
c4 (0004)h Bit | Control output configuration (0 = Heat; 1= Cool ) RIW reyp o
C5 (0005)h Bit | Temperature unit (0=°C;1="°F) RIW un 0
C6 (0006)h Bit Control outputs active (0 = Control outputs active, 1 = Only display mode) RIW ——— 0
C7 (0007)h Bit Controlling according to 2nd temperature setpoint (If C7 = 0 is HO, if C7 = 1is H1) RIW —— o
. Auto/Manual selection (0 = Automatic "Running mode", 1 = Manual "Running mode". In this mode, n
Cs8 (0008)h Bit output generated according to H39 parameter.) RIW e Y
: Control procedure in case of probe failure (0 = H10 proportional control according to percentage value, r n
C9 (0009)h Bit 1 = Error found before the setpoint control is done with the value of the proportional control RIW ‘--E~C~L-~ Y
1.3 Memory Map for Input Registers
Input Register .
Parameter Ad Data . Read / Write
ress Parameter Description .
Number | pecimal (Hex) | Type Permission
|0 |0000d (0000h)| Word |Measured temperature R
|1 [0001d (0001h)| Word |Analog output percentage R
Measurement error codes
]2 [0002d (0002h)| Word |0 = No error, 1 = Sensor short circuit, 2 = Lower scale error, R
3 = Upper scale error, 4 = Sensor connection lost, 5 = Wrong input selection.
Self tune condition codes
|3 0003d (0003h) [ Word [0 = No error, 1 = Initial temperature is higher than 60% setpoint value, R
2 = Calculating PID parameters, 3 = Calculating power set parameters
14 0004d (0004h) | Word |Current (active) temperature setpoint. R
|5 [0005d (0005h)| Word |Reserved R
|6 0006d (0006h) | Word Current (active) decimal point value (0 = No decimal point, 1 = 0.0 Decimal point is tenths R
1.4 Memory Map for Software Revision Input Registers
%g&vs’g: |61472d (F020h)| W1:rd Software name and update is read in ASCII format and as 14 word. R
For example : EU4430-01 03 Feb 2017.
Memory Formats :
Word Word Word Waord Waord Word Word Word Word Word Word Word Word Word
qrd tigrd Tigrd Tgrd Tgrd Ward Word Wgrd Wgre Wrge are ™ge oy "
(UE]4/4]o/3]ol-] 1] [ | [ | | [3l0]F] [ble] [2f1]0]. 7]

NOTE :
To view each word correctly by changing the byte sequences should be displayed as ASCIl TEXT
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ENDA EU4430 PID TEMPERATURE CONTROLLER
MODBUS PROTOCOL ADDRESS MAP

1.5 Memory Map for Discrete input

Pﬁ[mf:r Disxa(;tfeg;put TD;;Z Parameter Description l:,e;gﬂlsv:;t:
DO (0000)h Bit CIA2 Control output status (0 = OFF ,1 = ON) R
D1 (0001)h Bit A1 Output status (0 = OFF , 1=0N) R
D2 (0002)h Bit SSR Output status (0 = OFF ,1 = ON) R
D3 (0003)h Bit | Digital input status (0 = OFF ,1=ON) R

2.MODBUS ERROR MESSAGES

Modbus protocol has two types error, communication error and operating error. Reason of the communication error is
data corruption in transmission. Parity and CRC control should be done to prevent communication error. Receiver side
checks parity and CRC of the data. If they are wrong, the message will be ignored. If format of the data is true but
function doesn’t perform for any reason, operating error occurs. Slave realizes error and sends error message. Most
significant bit of function is changed '1' to indicate error in error message by slave. Error code is sent in data section.

Master realizes error type via this message.

ModBus Error Codes

Error Code Name Description
The function code received in the query is not an allowable action for the slave. If a
01 Poll Program Complete command was issued, this code indicates that no program
ILLEGAL FUNCTION function preceded it.
02 ILLEGAL DATAADDRESS The data address received in the query is not an allowable address for the slave.
03 ILLEGAL DATA VALUE A value contained in the query data field is not an allowable value for the slave.

Message sample ;

Structure of command message (Byte Format) Structure of response message (Byte Format)
Device Address (0A)h Device Address (0A)h
Function Code (01)h Function Code (81)h
Beginning address msB (04)h Error Code (02)h
of coils.
LSB | (A1)h
won - LSB (BO)h
Number of coils (N) (00) CRC DATA MSB (53)h
LSB (01)h
LSB (AC)h
CRC DATA
MSB (63)h

As you see in command message, coil information of (4A1)h = 1185 is required but there isn’t any coil with 1185 address.
Therefore error code with number (02) (lllegal Data Address) sends.

* MODBUS CONNECTION DIAGRAM

AE A

_ . . L Cicccccccoooooooso

iR T e W 120 Ohm

gl;l_’l l Master l l Slave - 1 l l Slave - 2 Up to 127 slave devices Slave - 127
B A B A B A can be controlled. B A

Termination should be accomplished by
attaching 120 Ohm resistors to the start
and at the end of the communication line.

* Applies to devices with Modbus function.
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