EcoStruxure Automation Device
Maintenance
Altivar-Benutzerhandbuch

03/2022
JYT50482.03

Schnelder

www.se.com



Rechtliche Hinweise

Die Marke Schneider Electric sowie alle anderen in diesem Handbuch enthaltenen
Markenzeichen von Schneider Electric SE und seinen Tochtergesellschaften sind das
Eigentum von Schneider Electric SE oder seinen Tochtergesellschaften. Alle anderen
Marken kdnnen Markenzeichen ihrer jeweiligen Eigentimer sein. Dieses Handbuch
und seine Inhalte sind durch geltende Urheberrechtsgesetze geschiitzt und werden
ausschlieBlich zu Informationszwecken bereitgestellt. Ohne die vorherige schriftliche
Genehmigung von Schneider Electric darf kein Teil dieses Handbuchs in irgendeiner
Form oder auf irgendeine Weise (elektronisch, mechanisch, durch Fotokopieren,
Aufzeichnen oder anderweitig) zu irgendeinem Zweck vervielfaltigt oder tibertragen
werden.

Schneider Electric gewahrt keine Rechte oder Lizenzen fur die kommerzielle Nutzung
des Handbuchs oder seiner Inhalte, ausgenommen der nicht exklusiven und
personlichen Lizenz, die Website und ihre Inhalte in ihrer aktuellen Form zurate zu
ziehen.

Produkte und Gerate von Schneider Electric dirfen nur von Fachpersonal installiert,
betrieben, instand gesetzt und gewartet werden.

Da sich Standards, Spezifikationen und Konstruktionen von Zeit zu Zeit andern,
kénnen die in diesem Handbuch enthaltenen Informationen ohne vorherige
Anklndigung geandert werden.

Soweit nach geltendem Recht zulassig, ibernehmen Schneider Electric und seine
Tochtergesellschaften keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder
Auslassungen im Informationsgehalt dieses Dokuments oder fir Folgen, die aus oder
infolge der Verwendung der hierin enthaltenen Informationen entstehen.

Als verantwortungsbewusstes und offenes Unternehmen aktualisieren wir unsere
Inhalte, die nicht-inklusive Terminologie enthalten. Bis dieser Vorgang abgeschlossen
ist, kdnnen unsere Inhalte allerdings nach wie vor standardisierte Branchenbegriffe
enthalten, die von unseren Kunden als unangemessen betrachtet werden.
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Sicherheitsinformationen

Sicherheitsinformationen

Wichtige Informationen

Bitte beachten

Lesen Sie sich diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor
Installation, Betrieb, Bedienung und Wartung mit dem Gerat vertraut. Die
nachstehend aufgefiihrten Warnhinweise sind in der gesamten Dokumentation
sowie auf dem Gerat selbst zu finden und weisen auf potenzielle Risiken und
Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise
verdeutlichen oder vereinfachen.

Wird dieses Symbol zusétzlich zu einem Sicherheitshinweis des Typs ,Gefahr oder
+~Warnung“ angezeigt, bedeutet das, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags
besteht und die Nichtbeachtung der Anweisungen unweigerlich Verletzung zur Folge
hat.

aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um
Verletzungen oder Unfalle mit Todesfalle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge hat.

2 Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mogliche Verletzungsgefahren

A WARNUNG

WARNUNG macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft Uber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen drohen.

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und
gewartet werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die
Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Personal gelten Mitarbeiter, die Uber Fahigkeiten und Kenntnisse
hinsichtlich der Konstruktion und des Betriebs dieser elektrischen Gerate und der
Installationen verfligen und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung
mdglicher Gefahren absolviert haben.

Qualifikation des Personals

Die Arbeit an und mit diesem Produkt darf nur durch entsprechend geschultes und
autorisiertes Personal erfolgen, das mit dem Inhalt dieses Handbuchs sowie der
gesamten zugehdrigen Produktdokumentation vertraut ist. DarUber hinaus muss
dieses Personal an einer Sicherheitsschulung zur Erkennung und Vermeidung der
Gefahren bei Verwendung dieses Produkts teilgenommen haben. Das Personal
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Sicherheitsinformationen

muss Uber eine ausreichende technische Ausbildung sowie Uber Know-how und
Erfahrung verfigen und in der Lage sein, potenzielle Gefahren vorauszusehen
und zu identifizieren, die durch die Verwendung des Produkts, die Anderung von
Einstellungen sowie die mechanische, elektrische und elektronische Ausstattung
des gesamten Systems entstehen kdnnen. Samtliches Personal, das an und mit
dem Produkt arbeitet, muss mit allen anwendbaren Standards, Richtlinien und
Vorschriften zur Unfallverhiitung vertraut sein.

Vorgesehene Verwendung

Dieses Produkt ist ein Umrichter fiir dreiphasige Synchron- und
Asynchronmotoren und flr den industriellen Einsatz gemaR dieser Anleitung
konzipiert.

Bei der Nutzung des Produkts sind alle einschlagigen Sicherheitsvorschriften und
Richtlinien sowie die spezifizierten Anforderungen und die technischen Daten
einzuhalten. Das Produkt muss auflerhalb der ATEX-Zone installiert werden. Vor
der Nutzung muss eine Risikoanalyse im Hinblick auf die vorgesehene
Anwendung durchgefuhrt werden. Basierend auf den Ergebnissen mussen
geeignete Sicherheitsmallnahmen umgesetzt werden. Da das Produkt als
Komponente eines Gesamtsystems verwendet wird, ist die Personensicherheit
durch eine entsprechende Ausfiihrung des Gesamtsystems (zum Beispiel eine
entsprechende Maschinenkonstruktion) zu gewahrleisten. Jede andere als die
ausdricklich zugelassene Verwendung ist untersagt und kann Gefahren bergen.

VORBEREITUNGSMASSNAHMEN

Verwenden Sie dieses Produkt nicht an Maschinen, die Gber keinen geeigneten
Arbeitsbereichsschutz verfugen. Ein mangelhafter Arbeitsbereichsschutz an der
Maschine kann zu schweren Verletzungen des Maschinenbedieners flihren.

AWARNUNG

UNGESCHUTZTE AUSRUSTUNG

* Verwenden Sie diese Software und zugehoérige Automationsausstattung
nicht an Ausstattung ohne angemessenen Arbeitsbereichsschutz.

+ Bringen Sie keine Gliedmalien wahrend des Betriebs in die Maschine.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Diese Automationsausstattung und die zugehdrige Software werden fir die
Steuerung verschiedener Industrieverfahren eingesetzt. Die Art oder das Modell
der geeigneten Automationsausstattung variiert je nach erforderlicher
Steuerungsfunktion, erforderlichem Schutzgrad, Produktionsverfahren,
aufllergewohnlichen Bedingungen, Regierungsvorschriften und mehr. Fir
bestimmte Anwendungen kann mehr als ein Prozessor erforderlich sein,
beispielsweise wenn Sicherungsredundanz erforderlich ist.

Nur der Benutzer, Maschinenbauer oder Integrator kennt alle Bedingungen und
Faktoren im Rahmen der Einrichtung, des Betriebs und der Wartung der
Maschine. Anhand dieser Kompetenz kdnnen sie Entscheidungen uber die
Automationsausstattung und erforderliche Sicherheitsmechanismen sowie
Sperren treffen, um sie ordnungsgemal einzusetzen. Bei der Wahl der
Ausstattung fir die Automatisierung und Steuerung sowie entsprechender
Software fur eine bestimmte Anwendung mussen auch geltende értliche und
nationale Normen sowie Bestimmungen beachtet werden. Das National Safety
Council's Accident Prevention Manual (bundesweit anerkannt in den USA) enthalt
viele nutzliche Informationen.

Bei bestimmten Anwendungen, beispielsweise bei Verpackungsmaschinen, muss
zusatzlicher Bedienerschutz durch einen Arbeitsbereichsschutz gewahrleistet
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sein. Dies ist erforderlich, wenn die Hand oder andere Korperteile des Bedieners
eingequetscht oder sonstigen Verletzungsgefahren ausgesetzt sein kdnnen.
Softwareprodukte kdnnen einen Bediener nicht vor Verletzungen schiitzen. Aus
diesem Grund darf die Software nicht als Ersatz fir einen Arbeitsbereichsschutz
angesehen werden.

Stellen Sie sicher, dass angemessene mechanische/elektrische Sperren in
Verbindung mit dem Arbeitsbereichsschutz installiert wurden und ordnungsgemaf
funktionieren, bevor die Ausristung in Betrieb genommen wird. Alle Sperren und
Sicherheitsvorrichtungen des Arbeitsbereichsschutzes missen mit der
zugehorigen Automatisierungsausstattung und Softwareprogrammierung
koordiniert sein.

HINWEIS: Die Koordinierung von Sicherheitsvorrichtungen und mechanischen/
elektrischen Sperren fur den Arbeitsbereich liegt au3erhalb des
Funktionsbereichs der Function Block Library, Systemanleitung oder anderen
Implementierungen, auf die sich in dieser Dokumentation bezogen wird.

INBETRIEBNAHME UND PRUFUNG

Vor der Verwendung elektrischer Steuerungs- und Automationsausstattung fur
den regularen Betrieb nach der Installation sollte das System einer Startprifung
durch qualifiziertes Personal unterzogen werden, um den einwandfreien Betrieb
der Ausstattung bestatigen zu lassen. Eine solche Prifung sollte angemessen
vorbereitet und geplant werden, um ausreichend Zeit fiir eine vollstandige und
zufriedenstellende Priifung zu gewahrleisten.

AWARNUNG

GEFAHREN BEIM BETRIEB DER AUSRUSTUNG

» Bestatigen Sie, dass die Installations- und Einrichtungsverfahren
abgeschlossen wurden.

» Entfernen Sie vor der Durchfiihrung von Betriebsprifungen alle
Unterlegbldcke oder sonstige Haltevorrichtungen, die fiir den Transport der
Komponenten verwendet wurden.

» Samtliche Werkzeuge, Messinstrumente und Schmutzpartikel von der
Ausrustung entfernen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Fihren Sie alle Startprifungen durch, die in der Dokumentation der Ausristung
empfohlen werden. Bewahren Sie die gesamte Dokumentation der Ausristung fir
die spatere Bezugnahme auf.

Die Software muss sowohl in einer Simulation als auch in der Praxisumgebung
gepruft werden.

Bestatigen Sie, dass das fertiggestellte System frei von Kurzschliissen und
provisorischen Masseanschlussen ist, die nicht den &rtlichen Bestimmungen
entsprechen (beispielsweise gemaf National Electrical Code in den USA). Bei der
Priifung von Spannung mit hohem Potenzial miissen die Empfehlungen in der
Dokumentation der Ausriistung befolgt werden, um eine mégliche Beschadigung
der Ausrlstung zu vermeiden.

Vor dem Einschalten der Ausrustung:

+ Samtliche Werkzeuge, Messinstrumente und Schmutzpartikel von der
Ausrustung entfernen.

+ Die Gehauseklappe der Ausriistung schlief3en.
» Provisorische Erdungen von eingehenden Stromleitungen entfernen.
* Alle vom Hersteller empfohlenen Startpriifungen durchfihren.
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BETRIEB UND ANPASSUNGEN

Die folgenden Sicherheitsvorkehrungen stammen aus der NEMA Standards
Publication ICS 7.1-1995 (englische Version hat Vorrang):

Ungeachtet der Sorgfalt bei der Entwicklung und Fertigung der Ausriistung
oder bei der Auswahl der Komponenten und Festlegung der
Bemessungsdaten kénnen Gefahren auftreten, wenn diese Ausristung
unsachgemal verwendet wird.

Durch eventuelle Justierungsfehler der Ausrustung kann es zu einem nicht
zufriedenstellenden oder unsicheren Betrieb kommen. Halten Sie sich bei
Funktionsjustierungen stets an die Anweisungen des Herstellers. Personal,
das Zugriff auf diese Justierungen hat, muss mit den Anweisungen des
Ausrustungsherstellers und den Maschinen vertraut sein, die mit der
elektrischen Ausristung verwendet werden.

Nur die vom Bediener unbedingt vorzunehmenden betriebsspezifischen
Einstellungen sollten fiir den Bediener zuganglich sein. Der Zugriff auf andere
Steuerungen sollte eingeschrankt werden, um unbefugte Anderungen an den
Funktionsmerkmalen zu verhindern.

Produktbezogene Informationen

AWARNUNG

STEUERUNGSVERLUST

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Bei der Entwicklung eines Steuerungsplans mussen mogliche
Fehlerzustadnde der Steuerpfade berlcksichtigt und fur bestimmte kritische
Steuerfunktionen Mittel bereitgestellt werden, durch die nach dem Ausfall
eines Pfads ein sicherer Zustand erreicht werden kann. Beispiele kritischer
Steuerfunktionen sind Notabschaltung (Not-Halt), Nachlaufstopp, Ausfall der
Spannungsversorgung und Neustart.

Fur kritische Steuerfunktionen miissen separate oder redundante
Steuerpfade bereitgestellt werden.

Systemsteuerpfade kdnnen Kommunikationsverbindungen einschlie3en.
Dabei mUssen die Auswirkungen unvorhergesehener
Ubertragungsverzdgerungen oder Verbindungsstérungen berticksichtigt
werden.

Alle Vorschriften zur Unfallverhiitung und lokale Sicherheitsbestimmungen
(1) missen beachtet werden.

Jede Implementierung des Produkts muss einzeln und sorgfaltig auf
einwandfreien Betrieb getestet werden, bevor sie in Betrieb genommen wird.

(1) Fur die USA: Weitere Informationen finden Sie in NEMA ICS 1.1 (neueste
Ausgabe), Safety Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance of
Solid State Control, und in NEMA ICS 7.1 (neueste Ausgabe), Safety Standards
for Construction and Guide for Selection, Installation and Operation of Adjustable-
Speed Drive Systems.
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Informationen zum Buch

Umfang der Dokumentation

Dieses Dokument enthalt wichtige Informationen zu Altivar fir EcoStruxure
Automation Device Maintenance V3.0 (im vorliegenden Dokument ,EADM*
genannt). Lesen Sie sich das Dokument vollstandig durch, bevor Sie das oder die
darin beschriebenen Produkte verwenden.

Hinweis zur Giltigkeit

Die in dieser Anleitung enthaltenen Anweisungen und Informationen wurden
urspringlich auf Englisch verfasst (vor der optionalen Ubersetzung).

Die Informationen in diesem Benutzerhandbuch gelten nur fiir Altivar-Firmware-
Pakete mit Produkten, die mit EcoStruxure Automation Device Maintenance V3.0
kompatibel sind.

Die technischen Merkmale der hier beschriebenen Geréte sind auch online
abrufbar. Um auf die Online-Informationen zuzugreifen, gehen Sie zur Homepage
von Schneider Electric www.se.com/ww/en/download/.

Die in diesem Handbuch vorgestellten Merkmale sollten denen entsprechen, die
online angezeigt werden. Im Rahmen unserer Bemihungen um eine standige
Verbesserung werden Inhalte im Laufe der Zeit moglicherweise Uberarbeitet, um
deren Verstandlichkeit und Genauigkeit zu verbessern. Sollten Sie einen
Unterschied zwischen den Informationen im Handbuch und denen online
feststellen, nutzen Sie die Online-Informationen als Referenz.

Weiterfuhrende Dokumentation

Unter www.se.com konnen Sie mit lhrem Tablet oder PC schnell detaillierte und
umfassende Informationen zu allen unseren Produkten abrufen.

Auf den entsprechenden Internetseiten finden Sie die bendtigten Informationen fiir
Produkte und Lésungen:

» Das Handbuch mit detaillierten Produktinformationen und Auswahlhilfen,

» Die CAD-Dateien zur Unterstlitzung lhrer Installation,

» Die gesamte Software und Firmware, die Sie bendtigen, um lhre Installation
auf dem aktuellsten Stand zu halten

» Zusatzliche Dokumente zum besseren Verstandnis von Antriebssystemen
und -anwendungen

+ Sowie alle Benutzerhandbucher fir die im Folgenden aufgelisteten Umrichter:

Titel der Dokumentation Katalognummer

Digitaler Katalog flir den Bereich Industrielle Digit-Cat

Automatisierung

Altivar fiir EcoStruxure Automation Device JYT50472(Englisch),JYT50474(Franzdsisch),
Maintenance - Benutzerhandbuch JYT50482(Deutsch),JYT50476(Spanisch),

JYT50478 (ltalienisch),JYT50483(Chinesisch),
JYT50484 (Tirkisch),JYT50485(Portugiesisch),

EcoStruxure Automation Device Maintenance — | EIO0000004033(Englisch),EIO0000004048
Benutzerhandbuch (Franzésisch),EIO0000004046(Deutsch),
EI00000004047(Spanisch),EIO0000004049
(Italienisch),EIO0000004050(Chinesisch)

Empfohlene bewahrte Praktiken fir die CS-Best-Practices-2019-340 (Englisch)
Cybersicherheit
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Titel der Dokumentation

Katalognummer

ATV340 Erste Schritte — Video

FAQ FA367923 (Englisch)

i

muson|% '

spri ‘minal connectors.

ATV340 — Erste Schritte

NVE37643 (Englisch), NVE37642
(Franzosisch), NVE37644 (Deutsch),
NVE37646 (Spanisch), NVE37647 (Italienisch),
NVE37648 (Chinesisch), NVE37643PT
(Portugiesisch), NVE37643TR (Turkisch)

ATV340 - Installationsanleitung

NVEG1069 (Englisch), NVE61071
(Franzoésisch), NVE61074 (Deutsch),
NVE61075 (Spanisch), NVE61078 (ltalienisch),
NVEB1079 (Chinesisch), NVE61069PT
(Portugiesisch), NVE61069TR (Turkisch)

ATV340 — Programmieranleitung

NVEG1643 (Englisch), NVE61644
(Franzosisch), NVE61645 (Deutsch),
NVE61647 (Spanisch), NVE61648 (ltalienisch),
NVEG1649 (Chinesisch), NVE61643PT
(Portugiesisch), NVE61643TR (Turkisch)

ATV600 — Erste Schritte

EAV63253 (Englisch), EAV63254 (Franzdsisch),
EAV63255 (Deutsch), EAV63256 (Spanisch),
EAV63257 (Italienisch), EAV64298
(Chinesisch), EAV63253PT (Portugiesisch),
EAV63253TR (Trkisch)

ATV600 Erste Schritte — Anhang (SCCR)

EAV64300 (Englisch)

ATV630, ATV650 — Installationshandbuch

EAV64301 (Englisch), EAV64302 (Franzdsisch),
EAV64306 (Deutsch), EAV64307 (Spanisch),
EAV64310 (ltalienisch), EAV64317
(Chinesisch), EAV64301PT (Portugiesisch),
EAV64301TR (Turkisch)

ATV600 — Programmieranleitung

EAV64318 (Englisch), EAV64320 (Franzdsisch),
EAV64321 (Deutsch), EAV64322 (Spanisch),
EAV64323 (Italienisch), EAV64324
(Chinesisch), EAV64318PT (Portugiesisch),
EAV64318TR (Tirkisch)

Altivar Process Drive Systems —
Installationsanleitung (ATV660, ATV680,
ATV960, ATV980)

NHA37119 (Englisch), NHA37121
(Franzosisch), NHA37118 (Deutsch),
NHA37122 (Spanisch), NHA37123 (Italienisch),
NHA37130 (Chinesisch), NHA37124
(Niederlandisch), NHA37126 (Polnisch),
NHA37127 (Portugiesisch), NHA37129
(Turkisch)

ATV930, ATV950 — Erste Schritte

NHA61578 (Englisch), NHA61579
(Franzoésisch), NHA61580 (Deutsch),
NHA61581 (Spanisch), NHAG1724 (ltalienisch),
NHAB1582 (Chinesisch), NHA61578PT
(Portugiesisch), NHAG61578TR (Turkisch)

ATV900 Getting Started Annex (SCCR)

NHAG61583 (Englisch)

ATV930, ATV950 — Installationsanleitung

NHA80932 (Englisch), NHA80933
(Franzoésisch), NHA80934 (Deutsch),
NHAB80935 (Spanisch), NHA80936 (lItalienisch),
NHA80937 (Chinesisch), NHA80932PT
(Portugiesisch), NHA80932TR (Turkisch)
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https://www.se.com/en/download/document/NVE61078
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NVE61079
https://www.se.com/en/download/document/NVE61069PT
https://www.se.com/en/download/document/NVE61069TR
https://www.se.com/en/download/document/NVE61643
https://www.se.com/en/download/document/NVE61644
https://www.se.com/en/download/document/NVE61645
https://www.se.com/en/download/document/NVE61647
https://www.se.com/en/download/document/NVE61648
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NVE61649
https://www.se.com/en/download/document/NVE61643PT
https://www.se.com/en/download/document/NVE61643TR
https://www.se.com/en/download/document/EAV63253
https://www.se.com/en/download/document/EAV63254
https://www.se.com/en/download/document/EAV63255
https://www.se.com/en/download/document/EAV63256
https://www.se.com/en/download/document/EAV63257
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/EAV64298
https://www.se.com/en/download/document/EAV63253PT
https://www.se.com/en/download/document/EAV63253TR
https://www.se.com/en/download/document/EAV64300
https://www.se.com/en/download/document/EAV64301
https://www.se.com/en/download/document/EAV64302
https://www.se.com/en/download/document/EAV64306
https://www.se.com/en/download/document/EAV64307
https://www.se.com/en/download/document/EAV64310
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/EAV64317
https://www.se.com/en/download/document/EAV64301PT
https://www.se.com/en/download/document/EAV64301TR
https://www.se.com/en/download/document/EAV64318
https://www.se.com/en/download/document/EAV64320
https://www.se.com/en/download/document/EAV64321
https://www.se.com/en/download/document/EAV64322
https://www.se.com/en/download/document/EAV64323
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/EAV64324
https://www.se.com/en/download/document/EAV64318PT
https://www.se.com/en/download/document/EAV64318TR
https://www.se.com/en/download/document/NHA37119
https://www.se.com/en/download/document/NHA37121
https://www.se.com/en/download/document/NHA37118
https://www.se.com/en/download/document/NHA37122
https://www.se.com/en/download/document/NHA37123
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NHA37130
https://www.se.com/en/download/document/NHA37124
https://www.se.com/en/download/document/NHA37126
https://www.se.com/en/download/document/NHA37127
https://www.se.com/en/download/document/NHA37129
https://www.se.com/en/download/document/NHA61578
https://www.se.com/en/download/document/NHA61579
https://www.se.com/en/download/document/NHA61580
https://www.se.com/en/download/document/NHA61581
https://www.se.com/en/download/document/NHA61724
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NHA61582
https://www.se.com/en/download/document/NHA61578PT
https://www.se.com/en/download/document/NHA61578TR
https://www.se.com/en/download/document/NHA61583
https://www.se.com/en/download/document/NHA80932
https://www.se.com/en/download/document/NHA80933
https://www.se.com/en/download/document/NHA80934
https://www.se.com/en/download/document/NHA80935
https://www.se.com/en/download/document/NHA80936
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NHA80937
https://www.se.com/en/download/document/NHA80932PT
https://www.se.com/en/download/document/NHA80932TR

Informationen zum Buch

Titel der Dokumentation

Katalognummer

ATV900 — Programmieranleitung

NHA80757 (Englisch), NHA80758
(Franzésisch), NHA80759 (Deutsch),
NHA80760 (Spanisch), NHA80761 (ltalienisch),
NHA80762 (Chinesisch), NHA80757PT
(Portugiesisch), NHA80757TR (Turkisch)

ATS480 — Benutzerhandbuch

NNZ85515 (Englisch), NNZ85516
(Franzosisch), NNZ85517 (Spanisch),
NNZ85518 (Italienisch), NNZ85519 (Deutsch),
NNZz85520 (Chinesisch), NNZ85521
(Portugiesisch), NNZ85522 (Turkisch)

Sie kdnnen diese technischen Verdffentlichungen sowie andere technische
Informationen von unserer Website unter www.se.com/en/download

herunterladen.

JYT50482.03
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https://www.se.com/en/download/document/NHA80757
https://www.se.com/en/download/document/NHA80758
https://www.se.com/en/download/document/NHA80759
https://www.se.com/en/download/document/NHA80760
https://www.se.com/en/download/document/NHA80761
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NHA80762
https://www.se.com/en/download/document/NHA80757PT
https://www.se.com/en/download/document/NHA80757TR
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85515/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85516/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85517/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85518/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85519/
https://www.se.cn/zh/download/document/NNZ85520/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85521/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85522/
https://www.se.com/en/download

Informationen zum Buch

Terminologie
Die technischen Begriffe, die Terminologie und die Beschreibungen entsprechen
in der Regel den Begriffen oder Definitionen in den jeweiligen Normen und
Standards.
In Bezug auf Umrichtersysteme umfasst dies unter anderem Begriffe wie Fehler,
Fehlermeldungen, Ausfall, Stérungen, Stérungsriicksetzungen, Schutz,
sicherer Zustand, Sicherheitsfunktion, Warnung, Warnmeldung usw.
Zu diesen Normen und Standards zahlen unter anderem:
+ |EC 61800: Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe
» |EC 61508, Ausg. 2: Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme
» EN 954-1 — Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von
Steuerungen
* 1SO 13849-1 und 2 — Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile
von Steuerungen
+ |EC 61158: Industrielle Kommunikationsnetze — Feldbusse
+ |EC 61784: Industrielle Kommunikationsnetze — Profile
» |EC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von
Maschinen — Teil 1: Allgemeine Anforderungen
Daruber hinaus wird der Begriff Einsatzbereich im Zusammenhang mit der
Beschreibung spezifischer Gefahren verwendet, entsprechend der Bedeutung
des Begriffs Gefahrenbereich in der EU-Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) und in
der Richtlinie ISO 12100-1.
Kontakt
Wabhlen Sie Ihr Land unter:
www.se.com/contact
Schneider Electric Industries SAS
Hauptsitz
35, rue Joseph Monier
92500 Rueil-Malmaison
Frankreich
12 JYT50482.03
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Angebotsubersicht

Angebotsubersicht

EcoStruxure Automation Device Maintenance

Die EcoStruxure Automation Device Maintenance-Software ermdéglicht das
gleichzeitige Aktualisieren der Firmware auf mehreren SE-Geréten. Die folgende
Abbildung zeigt eine Ubersicht tiber das Firmware-Aktualisierungsverfahren.

| | DISCOVER TRANSFER THE
C?gﬁigrsg—’iﬁai\gglz — AUTOMATICALLY/ ADD FIRMWARE TO THE
| | MANUALLY THE DEVICE DEVICE
FINALIZE THE APPLY THE
FIRMWARE UPDATE FIRMWARE

Weitere Informationen finden Sie in der Onlinehilfe zu EcoStruxure Automation
Device Maintenance:

EcoStruxure™ Automation Device Maintenance

hog- = B @ ®

<

DATA PACKAGE

DEVICE LIST

Altivar in EcoStruxure Automation Device Maintenance

Die Software ermdglicht Ihnen Folgendes:

« Ermittlung lhrer Altivar-Geréate (ATV-Antriebe und Altivar-Sanftanlasser,
Ethernet-Optionsmodule und ATV dPAC-Module).

+ Machen Sie den physischen Ort lhrer Altivar-Gerate ausfindig.
* Legen Sie die Geratenamen und/oder IP-Adressen fest.
+ Aktualisieren Sie die Firmware-Version.

HINWEIS: Weitere Informationen erhalten Sie bei Ihrer Kundenbetreuung unter:
www.se.com/CCC

Unterstutzte Produktreihen der Altivar-Gerate

Folgende Produkte werden unterstiitzt:
+ Altivar Process ATV6xx-Antriebe (alle Reihen)

+ Altivar Process ATV9xx-Antriebe (alle Produktreihen auRer ATV991 und
ATV992)

» Altivar Machine ATV340 Antrieb (alle Reihen aufer ATV3408S)
+ Altivar-Sanftanlasser ATS480

JYT50482.03 13
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Angebotsubersicht

Unterstutzte Altivar-Optionsmodule

Die folgenden Optionsmodule werden unterstutzt:
+  VW3A3720 EtherNet/IP- und Modbus TCP-Modul mit zwei Anschllissen

« VW3A3721 EtherNet/IP-, Modbus TCP- und MD-Link-Modul mit zwei
Anschlissen

+ VW3A3530D ATV dPAC-Modul

14 JYT50482.03


https://www.se.com/ww/en/product/VW3A3720/
https://www.se.com/ww/en/product/VW3A3721/
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Altivar-Firmware-Katalog in EADM

Altivar-Firmware-Katalog in EADM

Repository fur Firmware-Pakete

Der Anwender muss die Firmware-Paketdatei (.fwp) flr seine Altivar-Gerate in
den Ordner ,Datenpaket® kopieren.

Der folgende Screenshot zeigt den Standardzugriff und wo dieser konfiguriert
werden kann.

Settings

Discovery Package Settings

DPWS
ADD Move

Modbus TCP

[¢ i .
mmmmmmmmmmm C:AUsers\Public\Documents\Schneider Electric\Data Packages

Certificate Management

Package Settings

Logs

Language

Der Standardordner fur EADM-Datenpakte lautet:
C:\Users\Public\Documents\Schneider Electric\Data Packages

HINWEIS:

+ Die standardmaRigen Firmware-Pakete sind unter se.com erhaltlich oder
werden vom Kundendienstzentrum bereitgestellt, das unter folgender
Adresse erreichbar ist: se.com/CCC

Die spezifischen Firmwarepakete von EcoStruxure Automation Expert sind im
Softwareinstallationsarchiv von EcoStruxure Automation Expert enthalten.

+ Bei Verwendung des sicheren Modus von EADM miissen die .cms-
Signaturdateien, die den Firmware-Aktualisierungsdateien entsprechen,
unter demselben Speicherpfad abgelegt werden.

Anzeige der Firmware-Pakete

Die Software analysiert die im Ordner vorhandenen .fwp-Dateien und listet sie auf
der Registerkarte DATA PACKAGE wie folgt gruppiert auf:

+ Altivar dPAC-Optionsmodul VW3A3530D

« Altivar Ethernet-Optionsmodul VW3A372X
» Altivar Umrichter ATV340

+ Altivar Prozess ATV6xx

« Altivar Process ATV9xx

+ Altivar-Sanftanlasser ATS480

HINWEIS: Wenn der sichere EADM-Modus aktiviert ist, werden die nicht
signierten .fwp-Dateien auf der Registerkarte ,,Abgelehnt* aufgefiihrt (nicht auf der
Registerkarte ,Giiltig). Informationen zum Hinzufligen der .cms-Signaturdateien
zum Ordner ,Dateipakete” finden Sie im vorherigen Abschnitt.

Jedes im Repository vorhandene Firmware-Paket wird unter dem entsprechenden
Altivar-Produkt aufgeflhrt.

JYT50482.03 15
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Altivar-Firmware-Katalog in EADM

Nachstehend finden Sie ein Beispiel fur die Auflistung von Firmware-Paketen fiir
Altivar-Gerate:

» Altivar Machine ATV34x
o (V3.1IE94 B12) ATV34x_0.75-22kW_WM
o (V3.1IE94 B12) ATV34x_E_0.75-22kW_WM
o (V3.1IE94 B12) ATV34x_E_30-75kW-22kW_CB-Spare
o (V3.1IE94 B12) ATV34x_E_30-75kW_WM

Wenn mehrere Versionen desselben Pakets im Repository vorhanden sind, wird
das Paket mehrmals aufgelistet und kann anhand der vorangestellten
spezifischen Firmware-Version (Vx.xIExx Bxx) identifiziert werden.

Paketinformationen

Im Bereich ,Beschreibung” werden alle Produktfamilien aufgefiihrt, die von der
Firmware-Paketdatei unterstitzt werden.

Package Information - (V2.61E94 B12) ATV6xx_0.75-160kW_WM

Category: Firmware

Description:  Firmware package for Altivar Process ATVExx:
- Wall Mounting 200-240V From 0.75kW to 75kW (1HP to 100HP)
- Wall Mounting 380-480V From Q.75kW to 160kW (1HP to 250HP)
- Wall Mounting 500-690V From 2.2kW to 90kW (3HP to 125HP)

Information  Release Notes

Product Information

Name: Altivar Process ATVGxx
Product Code: See the full list of supported products in the Content section below.
Firmware Version: V2.6E94 B12

Hardware Revision: 0.0.50

Package Information
Name: ATV6xx_0.75-160KW_WM
Revision: 1
Location: C:\Users\Public\Documents\Schneider Electric\Data Packages\ATV6xx_0.75-160kW_WM.fwp

Identifier. 15447cb5-69fb-e8d5-723e-74fceacfo0d 1 2

Unter ,Inhalt* werden alle Produktbestellnummern aufgefiihrt, die vom Firmware-
Paket unterstltzt werden, nach Produktfamilie organisiert.

Content
Detailed CPU firmware versions:
-M3Cortex  V26IE94B12
-C28_Dsp V261E94 B12
~PowerCPU  V1.3IE08 BO1
-PowerCPLD  VO.0IE11 BOD
- M3Boot V1.11E05 BO1
- C28Boot V1.1IE05 BO1
- EthEmbModule V1.FIE2S B0G
Firmware package for Altivar Process ATV
+ Wall Mounting 200-240% From 0.75KW to 75kW (1HP to 100HP)
ATVS30D11M3  ATV630DISM3  ATVE30DIBM3  ATV630D22M3  ATV630D30M3
ATVE30D37M3  ATV630D45M3  ATVE30DSSM3  ATVE30D75M3  ATV630UOTM3
ATVE30UTSM3  ATV630U22M3  ATVB30U30M3  ATVE30U40M3  ATV630USSM3
ATVB30U75M3
+ Wall Mounting 380-480Y From 0.75KW to 160KW (1HP to 250HP)
ATVB30CTINA  ATV630C13NA  ATV630CTEN4  ATVE30D1IN4  ATV630DTINAE
Firmware ATVEx¢_0.75-160kW_WM V2.6IE94 B12 ATVE30D15N4  ATV630D18N4  ATV630D22N4  ATV630D30N4  ATV630D37N4

ATVB30D45N4  ATV630DS5N4  ATV630D7SN4  ATVG30DIONA  ATVG30UOTNA

ATVE30UTSN4  ATVE30U22N4  ATVE30U30N4  ATVe3QU4ON4  ATVE3QUSSN4

ATV630U75N4  ATVB30U7SN4E  ATV6S0D11N4  ATVGS0DTIN4E  ATV650D15N4

ATVE50D15N4E  ATV6E50D18N4  ATV6SOD1BN4E  ATV650D22N4  ATV650D22N4E
ATV650D30N4  ATVE50D30NAE  ATV6S0D37N4  ATVGS0D3TNAE  ATV650D45N4

ATV650D45NAE  ATVE50DS5N4  ATV6S0DSSNAE  ATVGS0D7SNA  ATV650D75NAE
ATVESO0DION4  ATVESODIONAE ATVESOUOTNA  ATVESOUOTNAE  ATVESOUTSNA

ATVES0UTSNAE  ATVES0U22N4  ATVESOU22N4E  ATVES0U3ON4  ATVGSQU3ON4E
ATVE50U40N4  ATVES0UA0N4E  ATV6S0US5N4  ATVGS0USSN4E  ATVGS0U75N4

ATVE50U75N4E
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Altivar-Firmware-Katalog in EADM

Versionshinweise

Auf der Registerkarte ,Versionshinweise® werden die Versionshinweise fur das
jeweilige Firmware-Paket angezeigt. Diese umfassen Folgendes:

+ Das Verfahren zur Firmware-Aktualisierung.
» Der Verlauf der Firmware-Version.

« Bekannte Probleme und Einschréankungen.
* Hinweise (optional).

JYT50482.03
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Unterstltzte Feldbusse fiir den Anschluss des Gerats an die
Software

Unterstutzte Feldbusse fur den Anschluss des
Gerats an die Software

Ethernet: Modbus TCP (manual add or discovery) & DPWS

(discovery)

Die Verbindung zu Altivar-Geraten sollte vorzugsweise Uber Ethernet hergestellt
werden, wenn verfligbar.

Modbus TCP

Dies ermdglicht:

» Unkomplizierte Gerateerkennung (IPV6 oder Verwendung eines IPV4-
Adressbereichs)

» Problemlose Multipoint-Konnektivitat
» Firmware-Aktualisierung mehrerer Gerate in Parallelschaltung

+ Schnellere Ubertragungsraten bei Firmware-Aktualisierungen (im Vergleich
zu serieller ModBus-Leitung)

HINWEIS:
Wenn Geréate nicht wie erwartet erkannt werden, tberprifen Sie die Firewall-
Einstellungen des PC und/oder starten Sie die Gerate neu.

Serielle Modbus-Leitung (manuelles Hinzufugen)

Bei Geraten, die Ethernet nicht unterstiitzen, ist das Verwenden einer seriellen
Modbus-Leitung mdglich.

Beim Altivar-Sanftanlasser ist es mdglich, Uber den blinkenden Kabelsatz
VW3A8127 oder TCSMCNAM3MOO02P eine Verbindung mit der Software
herzustellen.

Bei ATV-Antrieben kann die Verbindung tber das Kabel TCSMCNAM3MO002P
hergestellt werden.

JYT50482.03
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Unterstlitzte Feldbusse fiir den Anschluss des Gerats an die
Software

Modbus
Serial Line

Einschrankungen:
+ Keine Ermittlung, das Gerat muss manuell hinzugefligt werden
+ Keine Multipoint-Konnektivitat

+ Niedrigere Ubertragungsraten bei Firmware-Aktualisierungen (im Vergleich
zum Ethernet-Protokoll fir ATV-Antriebe)

HINWEIS:

+ Es empfiehlt sich, das Gerét liber Ethernet zu verbinden, wenn dies
unterstutzt wird, um eine bessere Ubertragungsrate zu erreichen.

» Esist moglich, die Modbus-Geschwindigkeit fiir Altivar-Antriebe von
19.200 bps auf 38,4 kbps zu erhdéhen (weitere Informationen finden Sie
im Programmierhandbuch).

Nicht fur den Anschluss der Gerate an die Software
unterstutzte Feldbusse

Die folgenden Feldbusse werden nicht unterstitzt:

+ CANopen®
+ PROFINET®
+ PROFIBUS®

¢ DeviceNet™
e EtherCAT®

« POWERLINK
« BACnet®
« SERCOS llI®

JYT50482.03
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Altivar-Ermittlung

Altivar-Ermittlung

DPWS-Erkennung (IPv6)

Gerate, die IPv6 Uber Ethernet unterstiitzen, kdnnen in EADM mithilfe des DPWS-
Protokolls ermittelt werden. Die verbundenen Gerate werden kurz nach dem Start
des Ermittlungsvorgangs durch den Benutzer im Bereich DEVICE / LOADING
Uber die Schaltflache unten in der Statusleiste aufgefihrt.

Discovery:
~ By A @0 Erors  F 0 Warnings 4t iew status
(== 2@ ® Manual
DATA PACKAGE

v Device Default Group (3)

=+ Add

¥ & Arvs3ouoTig cibsoe

250141-fec.

HINWEIS:

» Die DPWS-Ermittlung (standardmafig aktiviert) ist die bevorzugte Methode,
da sie detaillierte Informationen Uber das verbundene Gerat bereitstellt, ohne
eine Anmeldung bei den einzelnen Geraten zu erfordern.

« Stellen Sie sicher, dass ,Scanner aktivieren” im Modus ,Automatische
Ermittlung” auf DPWS eingestellt ist. Zugriff erhalten Sie unter: Einstellung >
Ermittlung.

» Abhangig von der IT-Sicherheitsrichtlinie Ihres Unternehmens missen die
Firewall-Einstellungen moglicherweise angepasst werden, um Geréate Uber
DPWS erfolgreich zu ermitteln.

*  Wenn Sie Gerateinformationen von einem externen Tool aus andern, werden
die Anderungen in der Karten-/Listenansicht aktualisiert, wenn der
automatische DPWS/Modbus TCP-Scan ausgeflihrt wird. Wenn der
automatische Scan nicht ausgefuhrt wird, werden die
Informationsanderungen nicht berticksichtigt. Eine manuelle Ermittlung ist
erforderlich, um die gednderten Informationen anzuzeigen.

Modbus TCP-Erkennung (IPv4)

Gerate, die IPv4 Uber Ethernet unterstitzen, konnen in EADM mithilfe des
Modbus TCP-Protokolls ermittelt werden. Die Einstellungen fur den IP-
Adressbereich kénnen im unten stehenden Dialogfeld definiert werden, bevor der
Ermittlungsvorgang gestartet wird.

Settings

Discovery Modbus TCP

DPWS B Import 4+ Add
Modbus TCP
§ Range Name Start IP Address End IP Address
Communica tion
/] L L
Certificate Management = 127001 127001 g
Package Settings
Logs
Language
Advanced Settings
Start Port: | 502 End Port: | 502
Timeout: 4000 ms Slave ID: | 255
@  Reset Cancel

20
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Altivar-Ermittlung

HINWEIS: Bei Verwendung der Modbus TCP-Ermittlung sind die
Gerateinformationen, wie die Referenz und die Version, vor der Anmeldung beim
Gerat nicht verfiigbar.

JYT50482.03
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Manuelle Altivar-Auswahl

Manuelle Altivar-Auswahl

Modbus TCP-Verbindung

Sie kénnen Gerate, die IPV4 Gber Ethernet unterstitzen, manuell hinzufiigen,
indem Sie auf die Schaltflache unten klicken:

Hide Dispose + Add [ == ==z

Sie haben folgende Mdglichkeiten:
+ Wahlen der MODBUS (TCP)-Verbindung
» Einstellen der IP-Adresse des Gerats (Anschluss 502).

HINWEIS: Der Ethernet-Anschluss des PC muss so konfiguriert sein,
dass er sich im selben Netzwerk wie das verbundene Gerat befindet.
Andernfalls ist das Gerat nicht erreichbar und es wird ,Gerat nicht

erreichbar® angezeigt.
» Einstellen der Slave-ID auf 248

Add Device X

Connection: | MODBUS (TCF) -
IP Address:* | 192.168.0.10] x| 50z
Slave ID:™ | 248 X
@ Ok Cancel

Wenn Sie auf die Schaltflache OK klicken, wird das Gerat auf der Registerkarte
DEVICE / LOADING angezeigt.

4 ® Unidentified Device

mbap://192.92.0.10:502 Firmware:

Mode: -
Data Package

Select i
Mone - Package - @

HINWEIS: Bei Verwendung von Modbus TCP sind die Gerateinformationen
erst verflgbar, wenn Sie sich beim Gerat angemeldet haben.

HINWEIS: Die Modbus TCP-Verbindung bietet im Vergleich zu DPWS
begrenzte Informationen. Folglich werden Daten wie die Seriennummer und
der Modus nicht von den Geraten abgerufen.
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Manuelle Altivar-Auswahl

Modbus SL-Verbindung

Sie kdnnen manuell Gerate hinzufiigen, die eine serielle Modbus-Leitung
unterstitzen, indem Sie die MODBUS (SL)-Verbindung auswahlen.

Sie kdnnen die MODBUS (SL)-Einstellungen aktualisieren.

Add Device x

Connection: | MODBUS (SL) A
Serial Port:*  COM3 - Parity:* Even >
Baud Rate:* 19200 A Stop Bits:* 1 -
Decode:* RTU (8 bits) - Unit-ID:* | 255 X
@ Ok Cancel

Wenn Sie auf die Schaltflache OK klicken, wird das Gerat auf der Registerkarte
DEVICE / LOADING angezeigt.

HINWEIS: Die Modbus SL-Verbindung bietet im Vergleich zu DPWS
begrenzte Informationen. Folglich werden Daten wie die Seriennummer und
der Modus nicht von den Geraten abgerufen.
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Altivar-Anmeldung

Gerate ohne Benutzerauthentifizierungsfunktion

Das Verfahren ,Gerateanmeldung” ermdéglicht die Durchfiihrung von Aktionen auf
einem bestimmten Gerat, nachdem es erkannt oder manuell hinzugefugt wurde.

Uber Ethernet verbundene Geréte:
+ Alle ATV340....E mit Firmware V3.1 oder niedriger
+ Alle ATV6xx mit Firmware V2.6 oder niedriger
* Alle ATV9xx mit Firmware V3.1 oder héher

Gerate, die keine Benutzerauthentifizierungsfunktion unterstiitzen, melden sich
automatisch durch anonyme Anmeldung an.

¥ @ ATv630D1 5
http://[fe80::280:f4ff:fe... Firmware: 2.06
Data Package

Select

None * | Package

[in)

HINWEIS: Wenn sich ein Gerat ohne die Benutzerauthentifizierungsfunktion nicht
automatisch anmeldet, missen Sie sich mit leeren Anmeldeinformationen
anmelden.

Gerate mit Benutzerauthentifizierungsfunktion

Folgende Geréate unterstiitzen die Benutzerauthentifizierungsfunktion:
» Alle ATV340...E mit Firmware ab V3.1
* Alle ATV6xx mit Firmware ab V2.6
* Alle ATV9xx mit Firmware ab V3.1
» ATS480 mit Firmware, unabhangig von der Firmware-Version

Gerate mit deaktivierter Benutzerauthentifizierung melden sich automatisch sowie
Uber die anonyme Anmeldung an.

Gerate mit aktivierter Benutzerauthentifizierungsfunktion melden sich nicht
automatisch an. Fir den Zugriff auf das Gerat sind Anmeldeinformationen in Form
eines geratespezifischen Logins und Passworts erforderlich (,Passwort
eingeben®).

Standardmafig lautet der Benutzername ADMIN.

Wenn das Passwort nicht gedndert wurde, wird das Standardpasswort verwendet.
Dieses ist verfiigbar tber:

» Das Anzeigeterminal des Antriebs unter [Hauptmenii] > [Kommunikation]
coM > [Kommunikationsparameter] CMP > [Konfiguration integriertes
Ethernet] ETE > [Benutzerauthentifizierung] SECE > [Standardpasswort
Ethernet] WDPE.

HINWEIS: Wenn das verwendete Gerat ein ATV6xx-Antrieb mit Ethernet-
Optionsmodul ist, ist das Passwort verfigbar unter [Hauptmenii] >
[Kommunikation] coM > [Kommunikationsparameter] cvp >
[Konfiguration der Ethernet-Option] ETO > [Benutzerauthentifizierung]
SECO > [Standardpasswort Ethernet-Option] WDPO.

24
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» Die Anzeige des Altivar-Sanftanlasser ATS480 unter [Hauptmenii] >
[Gerdatemanagement] DMT > [Cybersicherheit] CYBS >
[Standardpasswort] SDPW.

Wenn das Passwort tiber SoMove oder einen Webserver geandert wurde, wird
das neu definierte Passwort verwendet.

HINWEIS: Wenn sich ein Gerat mit deaktivierter
Benutzerauthentifizierungsfunktion nicht automatisch anmeldet, mussen Sie sich
mit leeren Anmeldeinformationen anmelden.

HINWEIS: Bei Geraten, die eine HTTPS-Kommunikation unterstiitzen, miissen
Sie lhr digitales Zertifikat auswahlen und ihm vertrauen, bevor Sie sich anmelden.

HINWEIS: Bei sofort einsatzbereiten ATS480-Geraten kann das
Standardkennwort tGiber das Klartext-Anzeigeterminal oder mit SoMove geandert
werden.

HINWEIS: Um sicherzustellen, dass das Benutzerauthentifizierungsmenu
ordnungsgemal auf dem Altivar-Grafikterminal angezeigt wird, kénnen die
entsprechenden Bezeichnungsdateien aktualisiert werden. Siehe die
Anweisungen unter Sprachen_Treiber VW3A1111.

JYT50482.03
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Altivar-Vorkonfiguration

Gerat lokalisieren

Die Funktion ,Gerat optisch lokalisieren® unterstitzt die physische Lokalisierung
von Geraten, indem die STATUS-LED so eingestellt wird, dass sie 5 Sekunden
lang orangefarben leuchtet (LED oben am Steuerblock).

'. ATV340 - v ® ATV630D1

http://[fe80::280:f4ff:fec... F:rmware: B Firmware: 2.06

Data Package %) Optical and acoustical

Upgrade welect

(1.8.94) ATV... ~ | Poss Z ack
Possible :1 49 Properties Yackage @
]
4 ® ATV930U07N4_c1b90e H Vv @ Conveyor_1
http://[fe80:280:fAff:fec... Firmware: 2.03 http://[fe80:280:fAff.feb... Firmware: 2.03
Data Package Data Package
Select Upgrade

None ¥ | Package 2 (2.3.94) ATV9... ~| possible &)

IP-Einstellung

Diese Funktion wird verwendet, um die IPv4-Adresse des angeschlossenen
Ethernet-Adapters einzustellen. Diese IP-Adresse wird nach dem Aus- und
Wiedereinschalten des Gerats wirksam.

Einstellung des Geratenamens

Diese Funktion wird verwendet, um den Geratenamen des Produkts festzulegen.
Dieser Geratename wird sofort wirksam.
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Firmware-Aktualisierung mit EADM

Einfuhrung in das Verfahren zur Aktualisierung der
Geratefirmware

Das Verfahren zur Aktualisierung der Gerate-Firmware besteht aus 3 Teilen:
1. Ubertragen des Firmware-Datenpakets
2. Ubernehmen neuer Firmware
3. AbschlieRen des Firmware-Aktualisierungsverfahrens

HINWEIS: Sie kdnnen optional die Konfiguration des Gerats kopieren, bevor Sie
mit der Aktualisierung beginnen.

AWARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Gehen Sie vor der Ubertragung von Daten an den Antrieb oder seine
Optionsmodule wie folgt vor:

¢ Lesen Sie die Versionshinweise zum Firmware-Paket.

+ Stellen Sie mithilfe der Funktion zur visuellen Lokalisierung sicher, dass Sie
mit dem richtigen Gerat verbunden sind. Die Ubertragung von Daten an das
falsche Gerat kann zu unsicheren Zustanden flihren.

* Im Falle einer Herunterstufung kénnen Sie nur fortfahren, nachdem Sie
sichergestellt haben, dass die altere Firmware-Version alle in Ihrer
Anwendung erforderlichen Funktionen unterstitzt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

« Die Firmware-Aktualisierung kann nicht durchgefiihrt werden, wenn sich ein
Gerat im Betriebszustand ,Fehler” befindet. Vergewissern Sie sich, dass sich
keines der Produkte im Betriebszustand ,Fehler” befindet.

« Schalten Sie das Gerat wahrend des Betriebs nicht aus:

o Wenn das Gerat nach der Datenlibertragung ausgeschaltet wird, werden
die Daten beim n&chsten Einschalten geldscht.

o Wenn das Gerat wahrend der per Fernzugriff oder manuell durchgefiihrten
Firmware-Aktualisierung ausgeschaltet wird, betreiben Sie das Produkt
nicht, sondern wenden Sie sich an |hren lokalen Vertreter von Schneider
Electric.

» Ignorieren Sie die vor Abschluss des Verfahrens auf dem Anzeigeterminal
des Gerats angezeigten Meldungen.

*  Wenn das Anzeigeterminal nicht auf dem neuesten Stand ist, sind unter
Umstanden mehrere Aktualisierungsaktionen nicht moglich.

HINWEIS: Wenn die Firmware-Aktualisierung initiiert wurde und sich das Gerat im
Zustand in FWUP befindet, ignorieren Sie die auf dem Anzeigeterminal
angezeigten Meldungen, bis die Meldung ,Firmware-Aktualisierung
abgeschlossen® angezeigt wird.
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Geratekonfigurationssicherung (optional)

Ubertragen des

Befolgen Sie die nachfolgenden Anweisungen, um die Konfigurationsdatei des
Gerats zu kopieren, bevor Sie mit der Aktualisierungssequenz beginnen.

Schritt

Aktion

1

Rufen Sie Uiber das Bedienterminal [Hauptmenii] auf.

2

Wabhlen Sie [Dateiverwaltung] fiir ATV-Antriebe.

Wabhlen Sie [Geradteverwaltung] fir den Altivar-Sanftanlasser
ATS480.

Wahlen Sie [Vom Antrieb kopieren].

Wahlen Sie [Vom Gerit kopieren] fir den Altivar-Sanftanlasser
ATS480.

Legen Sie einen Dateinamen fest und klicken Sie auf die Schaltflache
OK.

HINWEIS: Beim ATS480 mit einfachem Anzeigeterminal ist die
Bezeichnung nicht konfigurierbar.

» Kilicken Sie auf die Schaltflache OK, um den Kopiervorgang zu
bestatigen.

Warten Sie die Ubertragung ab.

Driicken Sie auf die Taste OK, um fortzufahren.

Resultat: Die Konfiguration wird lokal im Anzeigeterminal gespeichert.

HINWEIS: Die Konfigurationsdatei des Gerats kann auch mit SoMove oder
Webserver kopiert werden (falls verfiigbar).

Firmware-Datenpakets

Bei ATV-Antrieben kann das Firmware-Paket nur Ubertragen werden, wenn der
ATV-Antrieb angehalten wurde (Zustand RDY oder NST). Der Antrieb ist erst
betriebsbereit, nachdem die Firmware-Aktualisierung abgeschlossen wurde.

Beim Altivar-Sanftanlasser ATS480 kann die Ubertragung des Firmware-Pakets
erfolgen, wahrend sich der Sanftanlasser in Betrieb befindet.

Die mit dem Gerat kompatiblen Firmware-Pakete werden gefiltert und im
Dropdown-Feld ,Datenpaket® aufgefiihrt.

28
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4 @® ATV _Conveyorl :

http://[feB0:280:f4ff:fec... Firmware: 3.1
Mode: -
Data Package
Enter
None - passcode '+ %

(V3.11E04 BO3) ATV9xx_VW3A3530D
(V3.11IE04 BO3) Option Module

(V3.11E94 B13) ATV9xx_0.75-160kW_WM_PwrOnly
(V3.11E94 B13) Power Stage OMLY

(V3.11E94 B13) ATV9xx_0.75-160kW_WM

(V3.11E94 B13) Complete Drive

(V3.11E94 B13) ATV9xx CB-Spare

HINWEIS: Mit dem Gerat kompatible Optionsmodulpakete kdnnen aufgelistet
werden, obwohl sie im Gerat nicht physisch vorhanden sind.

Sie konnen die Schaltflache ,Firmware aktualisieren” aktivieren, indem Sie ein
oder mehrere Online-Gerate auswahlen.

4

'I ATV_Conveyorl ;

http://[fe80:280:f4ff:fec... Firmware: 3.1
Mode: -
Data Package
Enter
(V3.11E04 BO3... ™| passcoge 8

(V3.11E04 B0O3) ATV9xx VW3 A3530D

(V3.11E94 B13) ATVO9xx_0.75-160kW_WM_PwrOnly
(V3.11E94 B13) Power Stage OMLY

(V3.11E94 B13) ATVO9xx_0.75-160kW_WM
(V3.11E94 B13) Complete Drive

(V3.11E94 B13) ATVO9xx_CB-Spare

(WV3.11E94 B13) Control Block OMLY

Wenn alle zu aktualisierenden Gerate ausgewahlt sind, miissen Sie unten im
Hauptfenster auf die Schaltflache ,Firmware aktualisieren® klicken.

JYT50482.03
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Date Source. Description

Update Firmuare.

Das bedeutet, dass die zu aktualisierenden Gerate in den Lademodus wechseln
(dunkelgrauer Hintergrund) und auf die endgiiltige Bestatigung durch den
Benutzer warten.

Update Confirmation x

The following devices are selected for update. Press 'Confirm' to start update!

Device Name Commercial Reference Serial Number Service Endpoint Ssv Data Package
+ ATV340 D6 ATV340U07N4 4047600HL203737086 mbap://192.168.1.24:502 0304 (V3.41E94 BO1) ATV34x O....
ATV340 D81 ATV340D30N4E 40503192F204300001 mbap://192.168.1.26:502  3.4IE94B01 (V3.41E94 BO1) ATV34x E ...
ATV630_D12 ATV630UO7N4 - mbap://192.168.1.31:502 0305 (V3.51E94 BO2) ATV6xx_C...
ATV630_D13 ATV630UO7N4 - mbap://192.168.1.32:502 0305 (V3.51E94 BO2) ATV6xx_C...
! Devices selected to update: 4 Confirm Cancel

Beachten Sie die Anweisungen in EADM zur Ubertragung des Firmware-Pakets
auf das Gerat.

Wihrend der Firmware-Aktualisierung (Ubertragen des Firmware-Pakets,
Anwenden der neuen Firmware und AbschlieRen der Firmware-Aktualisierung)
werden im Bereich flir Benachrichtigung mehrere Sicherheitsmeldungen
angezeigt. Sie missen diese bestatigen, um den Vorgang fortsetzen zu kénnen.

Siehe nachstehendes Beispiel:

Notification Area

£

TRANSFER

- ATS480D1TY
“ covmes

A WARNING

UNANTICIPATED EQUIPMENT OPERATION

Before transfeming data to the device or its option module
sk

> Read the fimware package release notes.

> Verify that you are connected to the comect device, by
using the visual localization function. Transferming data to
the wrong device may result in unsafe conditions.

> In case of a downgrade operation. only continue after
having verified that the older firmware version supports all
functions needed in your application,

Failure to follow these instructions can result in death,
serious injury, or equipment damage.

Press [Confirm] to continue

Press [Reject] to stop the operation

HINWEIS: Wenn die Gerate Uber Ethernet in einer Kettentopologie verbunden
sind, muss jedes Firmware-Paket parallel zum entsprechenden Gerat GUbertragen
werden. Sobald die Ubertragung fiir alle angeschlossenen Geréate abgeschlossen
ist, kdnnen die Firmware-Pakete parallel oder in Reihe auf die Gerate angewendet
werden.
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Ubernehmen neuer Firmware

Anwenden von EADM per Fernzugriff

Stellen Sie vor der Anwendung der neuen Firmware sicher, dass sich die Gerate
nicht im Betriebszustand befinden.

AWARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Stellen Sie sicher, dass das Gerat angehalten wurde (Zustand RDY oder NST).
Das Gerat ist erst betriebsbereit, nachdem das Firmware-
Aktualisierungsverfahren abgeschlossen wurde.

Die Relais, die analogen und die digitalen Ausgange andern wahrend der
Firmware-Aktualisierung méglicherweise ihren Status. Abhangig von der
Verdrahtung und Konfiguration des Gerats kann dies zu einem sofortigen und
unerwarteten Betrieb flihren. Bevor Sie die zuvor an das Gerat oder sein
Optionsmodul Ubertragenen Daten anwenden, mussen Sie sicherstellen, dass
das Gerat und seine Ein- und Ausgéange, einschliel3lich der
Kommunikationskanale an externe Steuerungen, nicht mit Inrem industriellen
Prozess interagieren kénnen und keine unsicheren Zustande verursachen.
Trennen Sie im Zweifelsfall alle analogen und digitalen Ein- und Ausgange des
Gerats, bevor Sie die Aktualisierung der Firmware vornehmen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen

oder Sachschéaden zur Folge haben.

Befolgen Sie die Anweisungen in EADM, um die Aktualisierung per Fernzugriff
durchzufihren.

HINWEIS: Das Gerat wird wahrend des Aktualisierungsverfahrens mehrmals neu
gestartet.

Wenn das Firmware-Verfahren durch Klicken auf [Ablehnen] in der in EADM
angezeigten Sicherheitsschaltflache unterbrochen wird, sollten Sie wie folgt
vorgehen:

+ Starten Sie den gesamten Vorgang, einschlieRlich der Ubertragung des
Firmware-Pakets, neu.

» Oder setzen Sie das Firmware-Aktualisierungsverfahren manuell fort (siehe
nachster Abschnitt).

ODER fuhren Sie die Aktualisierung uber das Anzeigeterminal
des Gerats manuell durch:

Befolgen Sie die nachfolgenden Anweisungen, um die Aktualisierung Uber das
Anzeigeterminal des Gerats vorzunehmen.

Schritt Aktion
1 Rufen Sie Giber das Bedienterminal [Hauptmenii] auf.
2

Wahlen Sie bei ATV-Antrieben [Dateiverwaltung].

Wahlen Sie beim Altivar-Sanftanlasser ATS480
[Gerateverwaltung].

3 Wabhlen Sie [Firmware-Aktualisierung].

4 Wahlen Sie [Firmware aktualisieren].

HINWEIS: [Firmware-Aktualisierung] ist verfugbar, wenn
[Zugriffsebene] auf den Modus [Experte]eingestellt ist: [Meine
Einstellungen] > [Zugriffsebene].

JYT50482.03
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Schritt Aktion
5 Legen Sie Firmware aktualisieren auf Ja fest.
6 Driicken Sie die OK-Taste des Anzeigeterminals.

Warten Sie, bis der Prozess abgeschlossen ist (das Gerat wird mehrmals neu
gestartet).

FwUP 00H 0004, CAN _ FWUP 001 Q04 CAN - FWUP Q01 QL0a CAN
= _01:33 B _01:33 = 0133

Fi Updats Stat, Fir Update Statu,

Firrrware Update Error Firmware Update Error Mo Error

NOTICE

DAMAGE TO THE DRIVE

FIANUP 0 Term
-

During the process, the status is FWUP, the following (

message will be displayed several times: Option module changed of rermoved
Control block replaced by & control block

Do not validate this message, wait until “FIrmware  .onfiqurad on o drivewith & difarent rating

Update Done” message. The current configuration is incensistent

. - - - Check the hardware, save the drive config.
Failure to follow these instructions can result in ' s ' 9

equipment damage.
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AbschlieBen des Firmware-Aktualisierungsverfahrens

Anwenden von EADM per Fernzugriff

Befolgen Sie die Anweisungen in EADM, um die Aktualisierung per Fernzugriff
abzuschliel3en.

Wenn das Firmware-Verfahren durch Klicken auf [Ablehnen] in der in EADM
angezeigten Sicherheitsschaltflache unterbrochen wird, sollten Sie wie folgt
vorgehen:

+ Starten Sie den gesamten Vorgang, einschlieRlich der Ubertragung des
Firmware-Pakets, neu.

» Oder setzen Sie das Firmware-Aktualisierungsverfahren manuell fort (siehe
nachster Abschnitt).

ODER fuhren Sie die Aktualisierung uber das Anzeigeterminal
des Gerats manuell durch:

Befolgen Sie die nachfolgenden Anweisungen, um die Aktualisierung Uber das
Anzeigeterminal des Gerats abzuschliel3en.

Warten Sie, bis auf dem Anzeigeterminal die Meldung ,Firmware-Aktualisierung
abgeschlossen® angezeigt wird. Gehen Sie dann wie folgt vor:

« Blattern Sie nach unten, um die Abschlussmeldung anzuzeigen.
+ Drlcken Sie die OK-Taste, um die Firmware-Aktualisierungssequenz zu

beenden.
FWUP O CAN . 0
WU 0 0H: T 0 1 FWUP 0.0k 000a _ Tem
Firmware update has been comectly applied
apphed.
Press OK to exit the sequence
HINWEIS:

+ Wenn die obige Meldung nicht bestatigt wird, verbleibt das Altivar-Gerat im
Zustand ,FWUP* und ist nicht betriebsbereit.

* Wenn die Meldung nicht sichtbar ist, trennen Sie das Anzeigeterminal und
schlielen Sie es wieder an.

Uberpriifen der Durchfiihrung des Firmware-
Aktualisierungsverfahrens
Nach Abschluss des Firmware-Aktualisierungsverfahrens wird empfohlen,

Inbetriebnahmetests durchzufihren, um den ordnungsgemafien Betrieb des
Gerats zu Uberprifen.
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AWARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Uberpriifen Sie nach Abschluss des Verfahrens den ordnungsgemafRen Betrieb
des Gerats, indem Sie einen umfassenden Inbetriebnahmetest durchfiihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen

oder Sachschéaden zur Folge haben.

34
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Haufig gestellte Fragen

Wie konnen Altivar Process und Altivar Machine
aktualisiert werden, wenn nur 24 V Spannung zugefuhrt

wird (P24)?

Bei der Durchflhrung der Firmware-Aktualisierung im Steuerblock eines Gerats,
der mit 24 V versorgt wird, wird die Aktualisierung nicht abgeschlossen.

Es konnen nur der erste Teil (Ubertragen des Firmware-Datenpakets) und
Fragmente des zweiten Teils (Anwenden der neuen Firmware) ausgefuhrt
werden. Da kein Versorgungsnetz vorhanden ist, wird die Endstufe wahrend des
Vorgangs nicht aktualisiert (nur der Steuerblock).

Der FWUP-Status und die Nachricht ,,Firmware-Aktualisierung steht aus.“ wird
auf dem Anzeigeterminal angezeigt, was darauf hindeutet, dass der Firmware-
Aktualisierungsprozess in der Endstufe angehalten wurde. Sobald das Gerat an
das Stromnetz angeschlossen wird, startet der Firmware-Aktualisierungsprozess
automatisch und aktualisiert die Endstufe (das Gerat wird mehrmals neu
gestartet).

FWUP 0.0Hz 0004 Term1

Firrmware Update Pen

Supply the power stage to complete
firmware update sequence.
Press OK or ESC to continue

Warten Sie nach Beginn des Firmware-Aktualisierungsvorgangs, bis die Meldung
»Firmware-Aktualisierung abgeschlossen“ angezeigt wird, und driicken Sie
dann die OK-Taste am Anzeigeterminal, um den Vorgang abzuschlie3en.

FfIP 0.0Hz s} CAMN FP 0,01z Q.00 Tertm
[=—01:42 [=} ;3
Firrrravare Update Done Firrmware Update Done
Firmvvare update has been correctly applied.
applied.

IF‘rem QK to exitthe sequencel

HINWEIS:

Wird die Meldung nicht durch den Anwender bestatigt, verbleibt das Altivar-Gerat
im Status FWUP.

* Wenn die Meldung nicht sichtbar ist, trennen Sie das Anzeigeterminal und
schlieen Sie es wieder an.

« Alternativ kénnen Sie, wenn Sie nur den Steuerblock aktualisieren mdchten
(und nicht die Endstufe), in EADM ein nur fur den Steuerblock geltendes
Firmware-Aktualisierungspaket wahlen. In diesem Fall trifft die oben
genannte Meldungssequenz nicht zu.

JYT50482.03
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» Wird der Steuerblock vor dem Anwenden der neuen Firmware ausgeschaltet,
so werden die Daten beim Einschalten geldscht (die oben genannte
Meldungssequenz wird dann nicht angezeigt).

Wie konnen die auf dem Grafikterminal angezeigten
Bezeichnungen (VW3A1113, VW3A1111) geandert werden?

Die Bezeichnungen auf dem Anzeigeterminal kdnnen in der Software EcoStruxure
Automation Device Maintenance nicht aktualisiert werden.

Der Vorgang kann manuell durchgefiihrt werden.

Das Grafikterminal VW3A111 kann hier heruntergeladen werden: Sprachen_
Treiber VW3A1111.

Befolgen Sie nach dem Download des Pakets die Anweisungen in der ,ReadMe*-
Datei.

Das Sprachpaket fiir das Klartext-Anzeigeterminal VW3A1113 ist im Firmware-
Paket enthalten. Es wird zusammen mit der Firmware wahrend der Ubertragung
Ubermittelt.

Die Sprachpakete kénnen ausgewahlt werden im Menii [Geratemanagement]
DMT > [Firmware-Aktualisierung] > [Auf Aktualisierung priifen].

Abbrechen der Ubertragung des Firmware-Pakets

Folgendes gilt, wenn Sie die Schaltflache ,Abbrechen® wahrend der Ubertragung
eines Firmware-Pakets fiir den Altivar-Sanftanlasser ATS480 driicken, der wie
folgt verbunden ist:

* Modbus RTU: Die Software benétigt 30 Sekunden, um die Abbrechen-
Anfrage zu erkennen. Sie mussen das Gerat neu starten, um die
Kommunikation wiederherzustellen.

* Modbus TCP: Die Abbrechen-Anfrage wird sofort beriicksichtigt und von der
Software ausgefuhrt.

Fehler bei der Firmware-Aktualisierung eines ATS480

Der folgende Fehler tritt wahrend einer Firmware-Aktualisierung auf:

© 2022-03-1616:27:07 AAAACOMT Error -1 while executing TRANSFERANDAPPLY step

Wahrscheinliche Ursache
Fehlerbehebung

Kommunikationsfehler zwischen EcoStruxure Automation Device Maintenance und dem Geréat.

Schalten Sie das Gerat aus und wieder ein und beginnen Sie dann erneut mit der Aktualisierung.

Firmware-Aktualisierung mit Auslosung eines [Internal
Error 6] INF6-Fehlers am ATS480

Wenn eine Aktualisierung des Ethernet-Optionsmoduls erforderlich ist, wahrend
sich das Gerat im Zustand [Internal Error 6] 1NF6 befindet (Details zum
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Haufig gestellte Fragen

Fehlercode siehe ATS480 — Benutzerhandbuch), muss [Eth Opt User Auth.]
SCPO auf [No] NO eingestellt werden, bevor der Vorgang fortgesetzt wird.
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