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Einleitung Dieses Dokument soll einen schnellen Uberblick tiber ein System geben. Es ist nicht die

Absicht, andere Produktdokumente zu ersetzen. Statt dessen soll es zuséatzliche Informationen
zu den Produktdokumenten liefern, um das hier beschriebene System zu installieren, zu
parametrieren und in Betrieb zu nehmen.

Eine detaillierte Funktionsbeschreibung oder Spezifikation der Anwendung ist nicht Teil dieser
Anleitung. Dennoch enthélt das Dokument einige typische Anwendungen in der dieses System
eingesetzt werden kann.
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Abklrzungen

Wort / Ausdruck Erlauterung
AC Wechselstrom
Advantys SE Produktname fir eine E/A-Modul-Familie
Altivar (ATV) SE Produktname fir eine FU-Familie
BxHxT Dimensionen : Breite, Hohe, Tiefe
CANopen Ein Kommunikations-Maschinenbussystem
CB Trennschalter oder Motorschutz
CoDeSys Hardware-unabhéangiges IEC 61131-3 Programmiersoftware
ConneXium SE Produktname firr eine Transparent Factory Gerate Familie
DC Gleichstrom
E/A Ein-/Ausgabe
EDS Electronic Data Sheet (Elektronisches Datenblatt)
FU Frequenzumrichter oder Frequenzumformer
Harmony SE Produktname fir eine Familie Schalter and Meldeleuchter
HMI Anzeige- und Bediengerat
IclA (ICLA) SE Produktname fir ein Kompakt-Drive
IclA Easy SE Software Produkt um IclA’s zu parametrieren

Lexium/LexiumO5/LXM

SE Produktname flir eine Servo-Antrieb-Familie

M340 / Modicon M 340

SE Produktname fiir eine mittlere SPS-Familie

Magelis SE Produktname fir eine HMI-Familie

MB - SL SE Name fir ein serielles Modbus Kommunikationsprotokoll
MFB PLCopen Antriebsbausteine (Motion Function Block)
Modbus Kommunikations verbindung/Ubertragungs prot okoll
NEG Netzgerat

NIM SE Produktname fur ein Netzwerk-Interface Modul
NOT-AUS NOT-AUS Taster

Osiswitch SE Produktname einer Positionsschalter Familie

PC Personal Computer

Phaseo SE Produktname fur eine Netzgeréat-Familie
PowerSuite SE Software Produkt um FUs zu parametrieren
Premium SE Produktname fir eine mittlere SPS-Familie
Preventa SE Produktname fir eine Sicherheitsgerate-Familie
PS (Power Supply) Spannungsversorgung

PS1131 (CoDeSys)

SE Produktname einer SPS-Programmiersoftware mit
CoDeSys

SE

Schneider Electric

SPS

Speicherprogrammierbare Steuerung
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SW (Switch) Schalter

SyCon SE Produktname einer Feldbus-Programmiersoftware
Telefast SE Produktname fir ein dezentrales E/A-Geréat
TeSysU SE Produktname eines dezentralen E/A-Systems
Twido SE Produktname fur eine mittlere SPS-Familie
TwidoSoft SE Produktname einer SPS-Programmiersoftware
TwidoSuite SE Produktname einer SPS-Programmiersoftware
Unity (Pro) SE Produktname einer SPS-Programmiersoftware

Vijeo Designer

SE Software-Produkt um Magelis HMI Geréte zu
programmieren

VVD Antrieb mit variabler Geschwindigkeit (VVD)

XBT-L1000 SE Software-Produkt um Magelis HMI Geréate zu
programmieren

Zelio SE Produktname fir eine kleine SPS-Familie

ZelioSoft SE Produktname einer SPS-Programmiersoftware

Schneider Electric




Anwendungsquellcode

Einleitung Beispielquellcode und Verdrahtungsdiagramme, die die hier beschriebene
Systemfunktionalitat abbilden, kdnnen von unser Website hier heruntergeladen werden.

Der Anwendungsquellcode ist in Form von Konfigurations-, Applikations- und Import-Dateien
abgelegt. Sie kénnen diese Dateien entweder mit der Offnen- oder Import-Funktion im
entsprechenden Softwarewerkzeug verwenden.

Extension Datei Typ Bendtigte Software Werkzeug

AW Konfigurationsdatei Advantys Configuration
Software

CNF Konfigurationsdatei SyCon

CO CANopen Definitionsdatei SyCon

Csv Comma Seperated Values, Excel sheet Twidosoft

CTX UnityPro

DCF Device Configuration File Advantys Configuration
Software

DIB Device Independent Bitmap SyCon

DOC Document Datei Microsoft Word

DOP Projektdatei Magelis XBTL1000

EDS Electronic Data Sheet — Gerate Definition Industrial standard

FEF Exportdatei UnityPro

GSD Geréate Stamm Datei (wie EDS) Profibus

IFX Projektdatei IclA Easy

ISL Island Datei, Projektdatei Advantys Configuration
Software

PB Profibus Definitionsdatei SyCon

PDF Portable Document Format - Dokument Adobe Acrobat

PRO Projektdatei PS1131 - CoDeSys

PS2 Export Datei Powersuite export file

RTF Rich Text File - Dok ument Microsoft Word

SPA Schneider Produkt Archiv TwidoSuite

STA Projekt Archivierung UnityPro

STU Projektdatei UnityPro

STX Projektdatei PL7

TLX Projektdatei Twinline Control Tool

TWD Projektdatei TwidoSoft

vVDZ Projektdatei Vijeo Designer

XEF Exportdatei UnityPro

XPR Projektdatei TwidoSuite

M2 Projektdatei ZelioSoft
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Typische Anwendungen

Einleitung Typische Anwendungen oder Teilanwendungen fur dieses System werden im
folgenden Kapitel beschrieben. Diese sind in folgenden Marktbereichen zu finden:
Industrie
¢ Grol3e automatisierte Maschinen- oder Anlagenteile mit modular verteilten

Maschinenbaugruppen
¢ Dezentralisierte Automatisierungs-Systeme als Ergdnzung zu groéR3eren und
mittleren Maschinen
Maschinen
¢ Verpackungsanlagen
e Textil- und Druckmaschinen
¢ Holz- und Metallbearbeitung
Nahrungsmittel/Pharma
o Abfill-Linien
Anwendung Beschreibung Beispiel
Metallbearbeitung Diese Maschine wird zum '
Biegen von Blechen verwendet.
Holzbearbeitungs- Mit Hilfe dieser Applikation
maschine werden die Kanten von
Holzplatten bearbeitet.
Abfillmaschine Als Teil einer gesamten Anlage
werden in diesen
Maschinenteilen Flaschen
aufgereiht und befillt.
Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric
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Einleitung Dieses Kapitel beschreibt die Architektur, die Komponenten, die AbmaRe sowie die Anzahl
der eingesetzten Geréte und Bauteile.
Architektur
Uberblick Der Steuerungsteil dieser Applikation besteht aus einer SPS des Typs Modicon M340, mit
dezentralen E/A- Inseln Advantys STB ,die Uber ein angeschlossenes Magelis HMI-
Bediengerat auf Anwender-Ebene bedient werden kann. Der Lastteil ist realisiert mit
LexiumO5, IclA IFS, Altivar 31 und TeSysU, die Uber das Bussystem CANopen mit der SPS
verbunden sind. In der Feldebene sind die dezentralen E/A- Inseln Advantys FTB und IcLa
eingesetzt.
Die dargestellte Losung beinhaltet Sicherheitskomponenten aus der Reihe Preventa mit
Uberlistsicheren Not-Aus-Betatigern.
Aufbau
CANOooen Remote
Cabinet
| g
= gLl &
2 T CRTTTIL——
o _fatiie ) : Tl
< Wl .H
CANopen Remote
Cabinet
| ——
= gni!
I Tt
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Komponenten

Hardware:

e Hauptschalter der Compact- Baureihe (NS100)

e Motorschutzschalter GV 2-L (Kurzschlu3- Schutz)

e SPS Modicon M340 mit CANopen- und Ethernet- Schnittstelle
e HMI-Bediengerat Magelis XBTGT

e Dezentrale E/A- Insel Advantys STB

e Dezentrale E/A- Insel Advantys FTB

e Servoantrieb Lexium 05

e Intelligenter Kompaktantrieb IclA IFS

e Frequenzumrichter Altivar ATV 31

e Motorstarter TeSysU

e Lastschitze der Baureihen TeSys K und TeSys D (LP 1K und LC1D)
e Sicherheitsmodule Preventa XPS

Software:

UnityPro V3.0

Vijeo-Designer V4.5

Advantys Configuration Tool V2.50
PowerSuite V2.40

IclA Easy V1.104

Anzahl der Zur Erflllung der hier gezeigten Losung wird eine unterschiedliche Anzahl von Bauteilen
Komponenten  bendtigt. Eine detaillierte Aufstellung der benétigten Bauteile, mit Stuickzahlen und
Referenzen, finden Sie im Anhang dieses Dokuments.

Schutzarten Nicht alle Bauteile, die in diesem Aufbau vorgesehen sind, kdnnen ohne zusétzlichen
Schutz im Feld unter allen Umgebungsbedingungen installiert werden. Aus diesem Grund
sind einige Komponenten nur fir den Einbau in einen Schaltschrank vorgesehen.
Entnehmen Sie bitte der im Anhang beigefiuigten Liste, welche Bauteile fir den direkten
Einbau vor Ort (im Feld, unter Angabe der jeweiligen IP- Schutzklasse) geeignet sind.

Auslegungs-  Anschluss-Spannung 400V AC

daten Anschluss-Gesamtleistung ~ 8 kW
Antriebs-Nennleistungen 6x 0,37kW, 8x 0,75 kW
Motor-Bremse Ohne
Anschluss-Querschnitt 5x 2,5mmz2 (L1, L2, L3, N, PE)

Sicherheitskategorie Kat. 3
Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric
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Anmerkung Die Ermittlung der erforderlichen Sicherheits- oder Steuerungskategorie kann fir eine

zur Applikationsgruppe nicht pauschal getroffen werden, sondern bedarf einer eingehenden

Sicherheit Einzelanalyse des Risikos und der Gefahrdung, die nur in Abstimmung mit einer realen
Maschine geschehen kann.

In diesem Applikationsbeispiel ist fir die Realisierung der Sicherheit die Kategorie 3 (nach
EN 954-1) gewahlt worden, die nach den Gesichtspunkten unser Risikoanalyse
mindestens einzuhalten ist.

Die hier optional vorgeschlagene Sicherheitskategorie ist weder bindend noch fir alle
Applikationen ausreichend da fir jede Anlage eine Risikoanalyse zu erstellen und
nachzuweisen ist (zu beachtende nationale oder/und internationale Normen und
Richtlinien).

Dieses Dokument erhebt dabei keinen Anspruch auf Vollstandigkeit und entbindet den
Anwender nicht, die sicherheitstechnischen Belange seiner Anlage zu prifen und im
Sinne der national oder international geltenden Richtlinien sicherzustellen.

Abmalie/ Die Abmal3e der eingesetzten Gerate wie SPS, Serwantriebe, Frequenzumrichter und

Dimensionen  Spannungsversorgung erlauben eine Installation der Komponenten innerhalb eines
Hauptschaltschrankes (beidseitige Bestiickung) mit den Auenmaf3en von
800x1800x800mm (BxHxT) und vier Remote Schranke mit den Auenmalien von
600x1000x400mm (BXHXT) .

Die eingesetzten IP67 dezentralen FTB E/A-Inseln und die IclIA werden direkt im Feld
installiert.

In die Schaltschranktiiren sind ferner die Anzeige- und Bedienelemente fir ,24V OK*,
NOT-AUS" und ,QUITTIERUNG NOT-AUS" integriert werden.

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric
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Installation

Einleitung Dieses Kapitel beschreibt die erforderlichen Schritte, die Hardware zusammenzufiigen und
die Software zu installieren, um den hier beschriebenen Aufgabenumfang erfiillen zu
kénnen.

Aufbau Hauptschrank M340 + Magelis XBTGT + Lexium05 + Altivar 31

Vs

\ '-i!. AYRERYS ‘-'r-'l'.i
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Aufbau

Remote Schrank — Advantys STB, LexiumO05 oder Altivar 31 + TeSysU

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric
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Aufbau

Feld — Advantys FTB + IclA IFS

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU
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Allgemein

Hardware

Die fur den Einbau in einen Schaltschrank bestimmten Bauteile, wie Sicherheitsmodule,
Leitungsschutzschalter, Schiitze, Motorschutzschalter und Advantys STB E/A-Baugruppen
sind fiir das Aufschnappen auf eine 35mm Hutschiene vorbereitet.

Hauptschalter, Modicon M340 SPS, Signalsaule, Phaseo-Netzteil , die Altivar-
Frequenzumrichter, die Servoantriebe Lexium05 und die Intelligenten Kompaktantrieb ICIA
IFS werden direkt auf die Montageplatte geschraubt. Fir die Altivar31und Lexium05
besteht alternativ die Moglichkeit, diese mit Hilfe eines Adapters auf eine Hutschiene
aufzuschnappen.

NOT-AUS- und Tursicherheitsschalter sowie Tastergeh&ause zur Anzeige und Quittierung
sind fur die Ruckwandmontage im Feld ausgelegt; alle Schalter (mit Ausnahme des
Tarsicherheitsschalters) kénnen auch ohne ihr umgebendes Gehause direkt in einen
Schaltschrank eingebaut werden (z.B. Schaltschranktir).

Fur den Einbau der XB5-Drucktaster oder Leuchtmelder bestehen zwei Mdglichkeiten:
Durch eine 22 mm Bohrung z.B. in der Fronttir des Schaltschrankes lassen sich diese
Taster oder Schalter ebenso einbauen wie in ein Gehduse des Typs XALD, welches bis zu
5 Drucktaster oder Leuchtmelder aufnehmen kann. Das Tastergehause XALD ist fur die
Rickwandmontage bzw. die direkte Wandmontage vorgesehen.

Die Bedien- und Anzeigegerate Magelis bendtigen einen Ausschnitt auf der Geh&use-
Frontseite und werden dann mittels Schraubklammern bzw. Federbigeln am Gehéause
befestigt.

Die IP67-E/A-Module werden auBerhalb vom Schaltschrank montiert.

Verdrahtung fir 400V / 3~ fir die Lastkreise (LXMO05, ATV31, TeSysU)

Verdrahtung fir 24V- fur die Lastkreise der IcLa

Verdrahtung fir 240V~ oder 400V /3~ fir die Spannungsversorgungen.

Verdrahtung fur 24V- fur die Steuerkreise und Spannungsversorgung SPS, Bedien- und
Anzeigegeréate, E/A-Baugruppen, HMI und Kompaktantriebe

Die Verdrahtung der einzelnen Komponenten untereinander erfolgt entsprechend des
detaillierten Stromlaufplans, um die korrekte der Funktion sicherzustellen.

Fur die Kommunikationsverbindung zwischen SPS und den Geraten im Schaltschrank
werden CANopen- Kabel verlegt.

Weiterhin werden CANopen- Busleitungen zwischen der SPS und den jeweiligen
dezentralen STB I/O-Islands, den IP67-1/0O Modulen, den Servoantrieben LXMO05 und den
Frequenzumrichter ATV31lverlegt.
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Hardware
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Modicon M340
CPU
inklusive CANopen
und Ethernet

BMXP342030

g ~

O~NOOWN B

Anzeigefeld

USB- Anschluf3
Schutzkappe Speicherkarte
Ethernet- Anschlul

Identifizierungsring fur Ethernet (griin)

CANopen- Anschluf

Modicon M340

Spannungs-
versorgung

BMXCPS3020

i 1 " 1 netwerk
® EIET— Protective
Earth

+
24VarddV

[

@ Alarm

| relay

Modicon M340

Analoge
E/A- Baugruppe
4 Eingange

BMXAMI0410

Camz

NC
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COM3
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Modicon M340
Analoge
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NOT-AUS Taster
(Uberlistsicher)

XALK178G

=

LexiumO05

Servoantrieb

1-phasig
LXMO5AD10M2 BRERREE
PA+ PBI PBe PC- UT1 ViT2 W2
ﬁ,’;ﬁ::;:‘.i::ﬂ braking resistor
|\_\’J Extemal braking rasistor
Povier connections Description
FE Earth conneclion (protective earth)
R, S/LEM Mains connection, single phase davices
R, S/L2, T3 Mains connection, 3-phase dovices
PAM CC bus
PBi Braking resistor internal
FPBe Braking resistor external
PCH- CC bus
UM W2, Wim3 Motor connections
LexiumO05 i

Servoantrieb
1-phasig

LXMO5AD10M2

Leistungsanschlusse
siehe T4

@ SR D10F1 (T1)
[Pasy] F'B|iF'Ba PG U1[vim2jwiTy D1oM2 (T1)

D10M3X (T2)

(D[ D[rLi[siz[ T D14N4 (T4)

/ D17F1 (T3)

D17M2 (T4)

@ O [rui[siz DITM3X  (T4)
[Pavs] Pei [PBe [P |umijvmewiTd ) | D22N4 (Ta)
@ 5 D28F1 (T3)
RiL1[si2[Ta D28M2 (Ta)

[Pass| PBI [PBe | PCr-|umivm2wiTd ) | — i
D42M3X  (T4)

@ |FL-'L ||s-'|_z|m_a|PA-'.| PBI |PEa |PCJ- |urr{v.-1z}~.-1:@| D57N4 (T5)

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU
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LexiumO05

______ =
- | |
Servoantrieb : !
1-phasig : :
- [ e—— 2
i} V[ S—— -~
Anschlu3 Motor uber N — .
. | Y T T
Kabel (L4nge 3m) | w,.rs\u_l S e
[T
I Ho—-
| 1
VW3M5101R30 | |  c-—--=
Motor wiring diagram, here without holding brake
Terminal Description Colour
U Motor lead black L1 (BK)
viT2 Motor lead black L2 (BK)
WiT3 Motor lead black L3 (BK)
PE Protective conductor greenfyellow (GN/YE)
)] Holding brake connection white (WH), grey (GR)
cable
For motors with holding brake
LexiumO05 -

Servoantrieb
1-phasig

LXMO5AD10M2

Signalanschlisse

CN3
s OFF 2 23
H &AEE
CN 4 H-H
CN5
H

Overview of the signal connections

Connection/ Assignments

switch
CHN1 Analogue inputs =10V, pin 11 to 14
CANopen, pin 21-23
Digital inputs/cutputs, pin 31-39
CN2 Motar encoder (Hiperfaca Sensor)
CN3 24y PELV controller supply voltage
CHN4 PC, peripheral operaling lerminal, Modbus, CANopen; (RJ45)
CNS ESIM (AG/1 out), PULEL/DIR in, encoder signals AD/1 in D
81 Switch for fieldbus terminating rasistor

1) deperdirg on tha “First Satup”

Schneider Electric
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Lexium05

b t
) LS
Servoantrieb S ThOOG
1-phasig HE D
N D (1
10 §I>< b4 ><’
M — £ Y
Muotor sensor wiring diagram
AnschluR Encoder tiber M Fow  Wewph  Codw” P Deecretén L
1 EHLE Shighding braid
Kabel (Lange 3m) 5 0 T Smevpe :
] FEFSIN 4 brown 1 Feterence for sine signal, 2.6 V A
11 cos 9 green F] Cosmne signal E
VWSM 810 1R 30 5 REFCOS 5 yedlow 2 Refarance for cosine signal, 2.5V A
8 Data @ arey 3 Reecsive and transmi data Vo
2 TAta T pink 3 Receive and transmill data, inverled 1o
10 ENC_ov 1 blus 4 sengof relerence polential (encoder) (0.5mme) A
red 4 not assignad (0.5mmd)
3 THOT_OV 1 black & Refarence potential for T_MOT
purple 5 not assigned
L) T_MOT 2 grey/pink & temperature sensar PTG E
4 ENC+10V_oUT 10 rediblue & 10 Vipe power supply for sensor, max, 150 mA A
T ne. not assigned
1) Coloisr data is basid on thi prafabricatsd cabies
LexiumQ05 OEED
e
zay |0V 3’ ]

Servoantrieb
1-phasig

LXMO5AD10M2

Steuerungsversorgung

HBC = Haltebremse-
ansteuerung

i o
N

~ : T—-—' v
+a.wJT_ —

Pin Signal Descriplion

4 VDo Reforonce peiential for 24V veliage
42 VDT Refaronce peiential for 24V veliage
43 +24 VDT 24\ contrcller supply vcltags

a1 124VDC 24V contrcller supply vcltags

Schneider Electric
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LexiumO05

Servoantrieb
1-phasig

LXMO5AD10M2

Die Klemmen 33-39 sind

anzuschlielfen!

Die Motorbremse (wenn
vorhanden) mufd tber
eine Haltebremsen-
steuerung (HBC) ange-
schlossen werden.

Verdrahtung Feldbus

Es wird der RJ45-
Anschluf3 (CN4) far
CANopen genutzt.

Refarance switches

Limit switches

Limit switches

+ERAKE_OPEN

-BRAKE_OPEN

Do

+24VDC

+BRAKE_OUT

__ +24vDC

CMN3.43
CMN3.41 1

ovDC

CN1.21
CN1.22
CN1.23

CAN_OV
CAN_L
CAN_H

P EE—

HBC

14/24
12/22
11/21
31/32

> Fieldbus

> Fieldbus

Position

I Motor Encoder

Servomotor

BSHO0702P02A2A

Power, Brake connector

Encoder,
/ Temperature
connector

Schneider Electric
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Altivar 31
Frequenzumrichter

ATV31H018M2

=

)
Is

£
d

-
=
e ko
BEF

PLIEIRIRIMEL AL
5| ejusuanshiag
=
o

RTE

[T T

SUITE R L oy

Vi1? &l leD—

=
[{1)

2pr sabrangduig
cljeeeeon ]y,

Terminal Function
+ Protective ground connection terminal
R/L1 Power supply
L2
TIL3
PO DC bus + polarity
PA/+ Output to braking resistor (+ polarity)
FB Output to braking resistor
PC/- DC bus - polarity
um Outputs to the motor
VT2
WIT3

Berger Lahr IclA

Intelligenter
Kompaktantrieb

IFS93/2
CANISDS/3D-154/0-
001RPP41

Schneider Electric
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Berger Lahr IclA

Intelligenter
Kompaktantrieb

Aufbau

2007

EC-Motor
Elektronikgehduse

OO~ WN B

werden

~

entfernen

Einschub Kabeldurchfiihrung

E/A-Einschub mit Industriesteck verbinder
Einstellmdglichkeiten tUber DIP-Schalter
Elektronikgehdusedeckel, darf nicht entfernt

Steckergehausedeckel, ist zur Installation zu

8 Deckel mit Industriesteckverbinder fiir DC
Versorgung und Feldbusanschluss IN/OUT
9 Elektrische Schnittstellen

Berger Lahr IclA

Intelligenter
Kompaktantrieb

Anschlisse

LED
Te=Twwl 1 Ty

L
i

Leistungsversorgung
Feldbusschnittstelle
Profibus-DP
Feldbusschnittstelle
CAN oder RS485
24V-

Signalschnittstelle

Feldbus-Schnittstelle
Oberer Drehschalter
Unterer Drehschalter
Versorgungs-
schnittstelle
LED-Bereich
Befestigungsschraube
Karteneinschub fir
Speichermodul
Abdeckung KFG-P ort

Berger Lahr IclA

Intelligenter
Kompaktantrieb

Anschluss
Spannungsversorgung

2 LED
el &
;
8| 2 I
a a3
0| 4 i > g
11 b 1 2 8
12| -8 5 I g 4 5 [}
PIN Signal Bedeutung

VDC Versorgungsspannung 24/35 VDC

GND GND fur Versorgungs-spannung,
intern verbunden mit GND von CAN,
RS485 und 24V -Signalschnittstelle

Schneider Electric
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Berger Lahr IclA

Intelligenter
Kompaktantrieb

Anschluss
CANopen-Bus

PIN

LED
T @
8|2 I
] 2
10| 4 1 2 a
14| & 1 2 a
12 | -8 d < g 4 5 [}
Signal Bedeutung
CAN_H CAN-Signalschnittstelle
CAN_L CAN-Signalschnittstelle
GND Liegt intern auf GND der

Leistungsversorgung

Berger Lahr IclA

Intelligenter
Kompaktantrieb

Anschluss
24VvDC

Schneider Electric
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Advantys STB
CANopen NIM

STBNCO2212

1. CANopen Sub-D9
2. 24vDC +/-
3. CFG-Port HE10

Schneider Electric
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Advantys STB
Feldstromversorgung

STBPDT3100

el e

STB PDT 3100

:

g

+24 VDC Sensorbusleistung

- 24 VDC Ruckleitung der Sensorstromversorgung
+24 VDC Aktorbusleistung

—24 VVDC Riickleitung der Aktorstromversorgung

Advantys STB

Digitales 24vDC
Eingangsmodul

STBDDI3610

eorwbE

EI=1STSTS

m M s W N -

:

=

H
|
|
|
|
|

|
==
IH=

MD[LH

FIIDD |

L=J

m o AW N -

ﬂ

+24 VDC zu Sensor 1 (oben) und Sensor 4 (unten)
Eingang von Sensor 1 (oben) und Sensor 4 (unten)
+24 VDC zu Sensor 2 (oben) und Sensor 5 (unten)
Eingang von Sensor 2 (oben) und Sensor 5 (unten)
+24 VDC zu Sensor 3 (oben) und Sensor 6 (unten)
Eingang von Sensor 3 (oben) und Sensor 6 (unten)

Schneider Electric
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Advantys STB

Digitales 24vDC
Ausgangsmodul

STBDDO3600

L= T+ T T T % R

@D N W N -

| &
: BEIE- N
H?;Jggggg .y

Ausgang zu Aktor 1 (oben) und Aktor 4 (unten)
Rickleitung der Feldstromversorgung von Aktor 1 u. 4
Ausgang zu Aktor 2 (oben) und Aktor 5 (unten)
Rickleitung der Feldstromversorgung von Aktor 2 u. 5
Ausgang zu Aktor 3 (oben) und Aktor 6 (unten)
Rickleitung der Feldstromversorgung von Aktor 3 u. 6

eokhwnNE

Advantys STB

Analoges Strom -
Eingangsmodul

STBACI1230

=2
HO |2
=
=Ho |4
=
2o |
=0
B
Eo
o |
=
=2

2. Eingénge von Sensor 1 (oben) und Sensor 2 (unten)
4. Rickleitungen von Eingang 1(oben) und 2 (unten)

Schneider Electric
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Advantys STB

Analoges Strom -
Ausgangsmodul

STBACO1210

A

=
Bo |°
=
Bl |+
mo
=
)
Bmo |°
=
Bl |4
[ = RV,
B |

Ausgange zu Aktor 1 (oben) und Aktor 2 (unten)
Ruckleitungen der Feldstromversorgung von Aktor 1
(oben) und Aktor 2 (unten)

Schneider Electric
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Advantys STB
Segmentabschlu? EOS

STBXBE1100

Advantys STB
EOS/BOS to
TeSysU LULC15
Cable LU9RDD10

TeSysU LULC15 to
TeSysU LULC15
Cable LU9RCD10

TeSysU
LU9RFL 15
AbschluZbe schaltung

STBXBE1100
Schnittstellen
24VDC
und
CANopen

XBE 1100

TeSys U Sc 5t

24 VDG

+

ety b L

Advantys FTB
E/A-Baugruppe IP67

FTB1CN12E04SPO

Pin 1
Pin 2
Pin 3
Pin 4
Pin s

Pin2 NC
Fin3 0OV
Pin4 CanH
Ping Canl

FOWER OUT

1
N
s g l:'z
\3@ sl

aw

av

PE

+24v DI
+24v DO

BUS OUT

Pin 1 Blindage/Screening/Schimung/
Blindaja/Schermatura/Blindagam

Schneider Electric

26



Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU

Advantys_DE.doc

Bedien- und
Anzeigegerat

Magelis
XBTGT2330
1 USB-Schnittstelle
(USB1.1)
2 Serielle Schnittstelle
COM1 (SubD, 9-
y '.H—-\.\v polig)
: A = 3 Stromeingangs-
) _:f?ﬂl 'n % o Klemmenleiste (siehe
FG -'&y . links)
AT 4 Serielle Schnittstelle
COM2 (RJ45)
+ 24V DC 5 Polarisierungswahl-
- oV schalter
FG Erdung 6 Ethernet-Schnittstelle
ABL-TREesss
Spannungsversorgung @D own L
Phaseo
ABL7RE2410
Spannungsversorgung
Phaseo
ABL 7UPS 24200

Schneider Electric
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TeSysU
Motorstarter

Kombination

Grundgeréat
LUB32

-

~ N\, LULCOS

S
Lﬁ LU9B N11L

J

Kommunikationsmodul
CANopen
LULC15

Verdrahtungskit Spule
LU9B N11C

TeSysU ~n

Ausldseeinheit \—t-— L
"Erweitert" — g——
(0,35A ... 1,40A) _ ‘ o

LUCBIXBL ‘ 1

TeSysU —AdvantysSTB \

S

Kommunikations- i =
modul CANopen t —  Em

Advyantys STB

A3 OA COM.

!

LULC15

:m.'al.nmlcm;l I Il

Bus IN Bus OUT

1 24V DC Spannungs-

versorgung ™ .-I.ur;l;-_,-' »1
| |y,
& (
T l o ov
ﬁ o ool
2 CANOpen 4V A GND MY e 2 1 GND
Bus-Schnittstellen BUS IN BUS OUT

3 Busabschlusstecker
LU9RFL15

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric
Advantys_DE.doc



Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU

Advantys_DE.doc

TeSysU
Verdrahtungsset

Verdrahtungskit Spule
LU9BN11C

Hauptschalter

NSC100

tnp unit

o —

o1 1 a2 B4
o

g2

Motorschutzschalter

GV2 Lxx = SEL, I,
ANNN
|
Lo It I > (2>
~— (o] o
] IR
Motorschiitz -
éj %J 2| 2| ¢
LC1 Dxx b -] &
2 o] <] o -‘IW &l

Schneider Electric
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Preventa

EPSAF um s Soustes ot 7 Souesser

Sicherheitsmodul s mra—
XPSAF5130
o _i(!l
i
|
i n
P e SR
e ?-!hll I |l | 'lﬂ_| 'rl
Preventa
Erweiterungsbaustein
XPSECP5131
Lty FL
—
I1]3I|23|
j_‘] XPS
\i_\ Base module
| e [r2][¥1] A
'3-1|\.’I:'.
Al [uill&a] [ea] k] Jua] | [¥1][13]]=3]]3a]]43]|=2]]s3][7] ea]]z1] | |

YY)

i

|

1

|

|

|

|

i

|
T Power ok

cnbrgj - il 115Y Kil k2 W2 , I, G, L e (R S
w2 Je] [y2] [a] T2 [aa[Ta]¢ [T7e T aa] 2] |mi
I i g :

M=)

£ floatng safaty ouinuts

1
1 fioating sig~alirg outpu:
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Software

Allgemein Die beiden grof3ten Software-Anteile liegen in der Programmierung der M340-SPS inklusive

CANopen- Konfiguration sowie der Erstellung der Visualisierung.
Die Programmierung der SPS erfolgt mit dem Programmiertool UnityPro.
Die HMI Applikation auf dem Magelis Bediengeréat XBTGT 2320 wird mit der Software Vijeo
Designer erstellt.
Die dezentrale E/A- Stationen Advantys STB werden mit der Software Advantys
Configuration Tool erstellt.
Die Servoantriebe Lexium 05 und die Frequenzumrichter Altivar 31 kénnen Uber die
Frontbedieneinheit zu parametrieren werden. Jedoch bietet die Software PowerSuite mehr
Komfort.
Bei PowerSuite konnen die Parameter gespeichert und archiviert werden. Dies ist im
Hinblick auf eine schnelle Wiederherstellung der Parameter im Servicefall vorteilhatft.
Zusatzlich kann die Software lhnen dabei helfen, ,online*, die Parameter zu optimieren.
Fur die Parametrierung der Intelligenten Kompaktantriebe IclA IFS wird die Software Icla
Easy bendtigt.
Ihr PC muf3 Uber ein installiertes Microsoft Windows- Betriebsystem mit einer der folgenden
Version verfligen:
e Windows 2000 oder
e Windows XP
Der fiir die jeweilige Software voreingestellte
Installationspfad auf der Festplatte lautet im einzelnen:
e UnityPro

C:\Program Files \Schneider Electric\Unity Pro
¢ Vijeo-Designer

C:\Program Files \Schneider Electric\VijeoDesigner
e Advantys Configuration Tool ﬁgﬁigt.?s

Aoftweare
C:\Program Files \Schneider Electric\Advantys
Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric 31
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e PowerSuite

C:\Program Files \Schneider Electric\PowerSuite

¢ IcIA Easy

C:\Program Files \Berger LahnIclA Easy

‘Welcome to the IclA easy -
BERGER LAKR Commissioning for lelA
— IDSNFSAFENFA Installation Wiz...
:;;'t\l\::v'-.\u'mdrl er= o et A Wik pecxgam

ik Cancelin i the st g e hes chose sy prograss
o v vy Dok Pl o o s sl slshon

WAPRINI  Ths piogen i profected by conight e and
o e

Uit beszmed penchacion o ik Exsion of s peogrin, o sny
fratio, o . g sl tevvme vl and sl parabies. and
il b et 0 i Wrmn b e i e

EceE]
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Allgemein

Kommunikation

Es werden folgende Kommunikation zwischen Geraten eingesetzt:

e CANopen
e Ethernet

CANopen wird als Maschinenbus zur Kommunikation zwischen SPS und den
Feldbusgeraten eingesetzt. Dies sind die Advantys STB, Lexium, Altivar und Motorstarter
TeSysU.

Ethernet dient zum Datenaustausch zwischen der SPS (Modicon M340) und dem
dezentralen HMI (Magelis XBTGT). AuBerdem kdnnen die Applikationen vom PC zur SPS
und HMI Uber Ethernet geladen werden.

Weiterhin werden noch Verbindungskabel vom PC zu den einzelnen Geréten, fur die
Programmierung bzw. Parametrierung benotigt.

Modicon M340
CPU inklusive.
CANopen
und Ethernet

BMX P34 2030

2 USB- AnschluR
6 Ethernet- Anschluf
8 CANopen- Anschluf

\

™
“\.Rack C. Module C. Channel 3: Sthernat port
(available on BMX P34 2020/2030 processors)

\\ Rack C. Module C. Channel 2: CANopen port
(availakle on BMX P34 2010/2030 processors)

Die MAC-Adresse befindetsich auf der Frontplatte des Prozessors unter dem Anzeigefeld

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric

Advantys_DE.doc
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Modicon M340 - CPU

PC-Verbindungskabel

S AN

USB
BMXXCAUSBO018 .
(1,8m)
BMXXCAUSB045 Zum Laden der UnityPro- Applikation vom PC in die
(4,5m) SPS.
Alternativ kann auch die Ethernet Schnittstelle zur
Verbindung genutzt werden.
) e — =3 S
ConneXium m———

Ethernet Switch

|
|5 |F %5
499NES25100 W p:] [D [D
T_ﬂs_-.:l_m_“:f_:i_——
’ , «24VDC 0vDe (&)
= e Pin Position| Description
-l 8 ] Left +24 VDC
. ’ Center o vVDC
a |z B Right Protlective Earth (PE)
. itch
Modicon M340 UPpET SWite
8
I .
CPU inklusive CANopen " & 10(A)
und Ethernet [ 1 12(2)
(]
BMXP342030 2 | 14 (E)
Ters
Mit den beiden Dreh- & "
schaltern auf der D _ 6 Bootp@®
Rickseite des Moduls i;'!- .
kann auf einfache Weise - l~'*—0fed ®
die Art der Zuweisung der B /:] & DigaE?EdLP@
IP-Adresse ausgewahit Ones
werden.
lower switch

Schneider Electric
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In dieser Applikation wird
die in dem UnityPro Projek
vor-konfigurierte
(stored=gespeicherten)
IP-Adresse verwendet.

Dazu sind an den Dreh-
schaltern folgende Ein-
stellungen notwendig:

Oben: 0

Schalter wird bei dieser
Betriebsart nicht
ausgewertet.

Unten: C oder D
Verwendung der
gespeicherten IP-Adresse

Upper Switch

0o 9: Tens value for the devier name
(@ 10,20 .. .90)

10{A) 12 15(F): Tens value fer the
device name (100, 110, 120. .. 150)

Lower Switch
0tog: Ones value [or the devica name
m,1,2. .9)

Bootp: Setthe switch o Aor B te
receive an IP address from a BOOTF
sen/er.

Stored: Set the switch1o G or D o use |

the application's cenfigured (stored)
parameaters,

Clear IP: Set the switch to E o use the
default IP parameters.

Disabled: Set the switch to F to disable
communications.

Magelis
XBTGT2330
Ethernet Anschluf3 fiir

den Datenaustausch mit
der SPS

ConneXium
Ethernet - Kabel

490NTWO0000x
Mage“s HMI XBT GT2000 series Personal Computar
PC- Verbindungskabel * vijeo
USB Deslgner
XBTZG935 TUSE Connector
Data Transfer Cable
XBTZG935 (USB)

Zum Laden der VijeoDesigner-Projektierung vom PC

im das HMI.

Alternativ kann auch die Ethernet Schnittstelle zur
Projektierung genutzt werden.

Schneider Electric
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CANopen
Abzweigdose

VW3CANTAP2

Der Schiebeschalter
mul fir diese
Applikation auf OFF
stehen.

Sollte abweichend von
dieser Applikation kein
weiterfihrender
CANopen Bus
vorhanden sein, ist der
Leitungsabschluss zu
aktivieren (also Schalter
auf ON stellen).

1Y Telemecaniaue

Hin Signal Wirc eolour Lescnpticn

1 GND Black Grounc

2 CAM L Bluc CAN L bus ling
8 SHLD (bara cablashisld) Optional shisld
1 CAM H White CAM H bus line
5 (V] Red Optional supply

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU
Advantys_DE.doc

Schneider Electric
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ATV31

Modbus- und
CANopen-Anschluss
(RJ45)

CANopen

RJ45 vorbereitete
Verbindungskabel

VW3CANCARRXX

Diese Kabel dienen zur
Verbindung zwischen
Abzweigdose und
Lexium 05.

VW3 CAN CARR1 VW3 CAN CARRO3
(Lange: 1,0m) (Lange: 0,3m)

CANopen - Stecker

VW3 CAN KCDF 90T,
VW3 CAN KCDF 90TP

oder
VW3 CAN KCDF 180T

Diese Stecker wird zur
Anbindung der CANopen

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU

Advantys_DE.doc

Teilnehmer verwendet.

Schneider Electric

37



Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU

Advantys_DE.doc

Am Busende mul? der
Abschlusswiderstand

aktiviert werden. Dazu den

Schalter auf ON stellen.

Das Buskabel mul auf der

ankommenden Seite
angeschlossen werden.

CH1 @ T
CL1 @ %
L s - "
LGl & op on||fio ™
V1 © A Llleo ©©
CH2 @ 0
:l u\) ,\—
- CL2 o o 10
CG2 = | = m}
V+2 \
L 1
TSXCANKCDFEOT
TSXCANKCDF180T
.r’; : > 2 \\
_IE . :: '_.. :1“2\‘:
CH1 & .
- cL1 &
@
CG1 é—e off ol s
i+l @ ey Ny . , o
O
CH2 T i ¢ 0
- CL2 & - :f] 10
CG2 @ o
V2 @ ke
L ]
TSXCANKCDF20TP
Signal Terminal block 1 [ Terminal block 2 [ Wire color
CAN_H CH1 |'cHz [ white
CAN_L cL1 cL2 blue
CAN_GND CG1 CG2 black
CAN_V+ V41 Va2 red

CANopen - Kabel
TCXCANCxyy
Das Kabel ist verfiigbar
in verschiedenen
Ausfiihrungen (x):
Standard
No Flame
Heavy Duty

und unterschiedlichen
Langen (yy):

50, 100, 300m

lieferbar.

Schneider Electric
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Lexium 05 CN1
Modbus- und N O Y| 5
CANopen-Anschluss i?iﬁ%iﬁ%ﬁ&
Uber den Schalter S1 OFF o000
kann der CANopen m
Abschlusswiderstand H =
aktiviert werden. Dies ist CN4
in dieser Applikation
nicht der Fall. Deswegen
Schalter auf OFF. o
At
Lexium 05 [[12]15]14f21]22]23]5 13255 ] | ESEH |

CANopen-Anschluss 3_53_‘{_5%(_}\!—\1_ M ,f_\f_B\ )\ D

/»\_\_

Der Servoantrieb kann

tber die Klemmleiste Pin Signal Description
CN1 an den CANopen- .
Bus angeschlossen 21 CAN OV CAN reference potential
werden. 22 CAN L data wire, inverted
23 CAN_H data wire
Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric

Advantys_DE.doc



Lexium 05
Altivar 31

PC - Verbindungskabel
seriell

VW3A8106

Fir die Verbindung
zwischen PC mit der
Software PowerSuite und
den ATV31-FUs und
LXMO05-Servos.

ATV 61 - ATV 71
(PowerSuite =z V2.2.0)

ATV 31 (PowerSuite = V2.0.0)
LXM 05 (PowerSuite =z V2.2.0)

Power Suite

Lexium 05

Modbus- und
CANopen-Anschluss

Der Servoantrieb wird in
dieser Applikation Uber
die RJ45-Buchse CN4
Uber die Abzweigdose
an den CANopen Bus
angeschlo3en.

Die selbe Schnittstelle
beinhaltet auch den
Modbus-Anschluss zur
Verbindung mit einem
PC und der Software
PowerSuite.

8 1

Pin  Signal Description

1 CAN H data wire

2 CAN L data wire, inverted

T MOD+10V_oUT 10V power supply

8 MOD_0V Reference potential forMoD+10v_ouT
Pin  Signal Description
4 MOC_D1 Bidirectional tranamit'recaive signal RS5485 level
5 MO D Bidirextional transmit'racaiva signal, inverted RS5485 |evel
7 MOC+LOV_our 10V power supply. max. 150 mA Cupurt

8 MOC_0v Referance potential farMoo+ Lov_o0T Tutput

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU
Advantys_DE.doc
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ICIAIFS93/2

Adresse und
Ubertragungs-
rate festlegen

ICIAIFS93/2

Anschluss
Belegung

ICIAIFS93/2

Serviceschnittstelle
CN3

RS485 Kabel
0062501463030

mit offenem
Ende

Die CANopen-Adresse und die
Ubertragungsrate werden
manuell Gber die DIP- und den
Drehschalter in der
Kabelanschlussdose des
Antriebes eingestellt.

Die Adresse kann dabei Uber
die Schalter S1 und S2
zwischen 1 und 127 variiert
werden. Uber den Schalter S3
kann der Antrieb zuséatzlich als
letztes Gerat am Bus festgelegt
werden, indem der CAN-
Abschluss-widerstand aktiviert
wird.

Die Ubertragungsrate wird Gber
den Drehschalter eingestellt.
Fur den Betrieb an der M340-
SPS ist der Wert 500 kBaud
(Schalterposition 5) zu wahlen.

51 Hex
0
ON 1
"uns| I
OFF 3
1234 4
i [ 5
reser'.rlertJ
{OFF) 65 4 ?
Feldbus-Adresse
8.F
High

1

> | OEH

234

kBaud

20

50
100
125
250
500
800

1000

HEX

(9]

4]
LA
"\_t./' !

8

Feldbus-Baudrate

Pulseingang (OFF=PD, ON=AB)
CAN-Abschlusswid. (OMN=ein)

| L— reserviert (OFF)

Feldbus:
Low

e I
OFF
T Z 34
TT T
210

-Adresse

Die Tabelle gibt einen
Uberblick zur Bestimmung

k DIP-Schalter: S1.1 S1.2 S1.3 S14 S21 S22 S23 S24
der Schalterstellung fir die Adressbi s &t 2 3 2 3 o
Einstellung der gewiinschten Codierung 1 1 1 1 1 1 1
CANopen-Adresse. et
Codierung o} ] 1 1 0 0 1

Fir die Antriebe sind die ?E‘!g;%sigﬁ
Adressen 5 (000 0101b) und
6 (000 011b) zu vergeben.
CN1 Versorgungsspannung

VDC ovDC CN5S
CN2 Multifunktions- CN1

schnittstelle o [
CN3 Serviceschnittstelle VDC

CN4 24-V-Signalschnittstelle

CN5 Schnittstelle fir Sicher-
heitsfunktion "Power
Removal"

CNG6 Briicke zur Deaktiv-
ierung der Sicherheits-
funktion "Power
Removal"

BBBOaD
DopDap

100

CNZ2

:

L)

L1
CN3

Die Serviceschnittstelle CN3
dient zum Anschluss des
RS485-Bus fiir Service-zwecke.
Zur Nutzung kann an die
Schnittstelle tiber einen RS485-
RS232-Umsetzer ein PC
angeschlossen werden. Mit der
PC-Inbetrieb-nahmesoftware
"IclA Easy" kann z. B. der
Fehlerspeicher ausgelesen
oder die Temperatur
beobachtet werden.

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU

Advantys_DE.doc
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TeSysU
Kommunikations-
modul CANopen

LULC15

CANopen Bus
Buchsen
STB zu TeSysU

Das
Kommunikationsmodul
LULC15 wird mit den
Kabeln LU9RCDxx und
den Advantys
STBXBE1100
verbunden

Mit den Kabel
LU9RDDxx zwischen
den einzelnen LULC15
verbunden.

Der CANopen
Busabschluss

wird ggf. bei dem
Stecker LU9RFL15
durchgefihrt. Wenn das
Gerat keinen
weiterfihrenden Bus
besitzt (=letztes Gweréat)
mufd der
AbschluBwiderstand mit
dem Stecker
durchgeflhrt werden.

ak __4-\---'

\ '..‘u- .
J——:\“‘I
g (LTSS 1
o, e
I dedanrtes RIT

e

can CoNH RE_OUP TG
™M BE_H AL AR
T4 Bax GHY BV A ]

EUSIN EUE QUT
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Advantys FTB

Bus-Anschlusskabel
CANopen FTXCN3210:
Anschluss der FTB-
Module hintereinander
ausgehend vom

PIN Signal Farbe

CANopen-Tap VW3 1 Shid -
CAN TDM4. 2 V+ Rot
3 GND Schwarz
4 CAN_H Waeiss
5 CAN_L Blau
Advantys FTB POWER IN POWER OUT

Spannungsanschluss-
kabel FTXDP2210:
Durchschleifen der
Spannungsversorgung
von FTB-Modul zu
Modul.

1 1
@ ©
‘e @/s 5 Of
3@@ 09
4 4

PIN Signal Ader

1 ov 1
2 ov 2
3 PE Grin/Gelb
4 +24V DI 3
5 +24V DO 4

Advantys FTB

Abschlusswiderstand

CANopen FTXCNTL12:

Anschluss am letzten
FTB-Modul am BUS
OUT-Stecker.

Advantys STB

Verbindungskabel
LU9R10:

Parallele Verbindung
vom
Kommunikationsmodul
LUFCO00 an TeSys U
zum Spezialmodul
EPI2145 der STB-
Plattform.

Zwei Stecker RJ54.

1 STB - Modul EPI2145

2 Kommunikationsmodul
LUFCO00 an TeSys U

3 Verbindungskabel
LU9R10
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Implementierung

Einleitung Dieses Kapitel beschreibt die notwendigen Schritte fur die Installation der Hardware und
das Setup der Software, um die Aufgabe der folgenden Anwendung zu erflllen.
Ubersicht Hier eine Ubersicht der einzelnen Unterpunkten
e Funktion
Eine kurze Beschreibung der Bedienung
¢ Kommunikation
Hier werden die fur die Kommunikation verwendeten Einstellungen, Speicherbereiche
und Variablennamen ausgefihrt.
e SPS
Beschreibt die Projektierung der SPS mit UnityPro.
e HMI
Anleitung fur die Erstellung der HMI Applikation.
e Gerate
Vorgehensweise zur Parametrierung der eingesetzten Gerate wie Advantys STB und
FTB, LexiumO05, IcLa, Altivar und TeSysU.
Funktion Einschaltanweisung und Funktionsbeschreibung
1. Hauptschalter einschalten
2. Alle Sicherungen und Motorschutzschalter einschalten.
3. NOT-AUS quittieren
4. Warten, bis alle CANopen Teilnehmer am Netz sind.
5. Im HMI kénnen die entsprechenden Teilnehmer anwéhlten und gesteuert werden. Es
ist nur der manuelle Betrieb vorgesehen.
Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric 44
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Darstellung

Main Cabinet

Remote
Cabinet
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Kommunikation

Einleitung In diesem Kapitel werden die einzelnen Datenpunkte, die Uber ein Bussystem (z.B.
Modbus Plus oder TCP/IP) miteinander ausgetauscht werden und nicht an Digital-
oder Analog- Hardwareschnittstellen gebunden sind, einzeln aufgelistet.

Definiert werden in dieser Liste:

die jeweils beteiligten Gerate,

die Ubertragungsrichtung,

der symbolische Name, sowie

die direkte Bus- Adresse im beteiligten Geréat.

Beteiligte In dieser Applikation finden die Bussysteme CANopen und TCP/IP Anwendung.

Gerate )
Uber CANopen sind folgende Geréate miteinander vernetzt:
Hauptschrank:
- eine Modicon M340-SPS als Bus-Master, Busadresse 127
- zwei lokale Altivar 31 FU, direkt, Busadresse 2...3
- vier lokale Lexium 05 Servoantriebe, direkt, Busadresse 4...7

In den Remote Schranken:

- vier dezentrale STB E/A-Inseln, Busadresse 21...24

- vier dezentrale Altivar 31 FU, hinter STB1,2, jeweils Busadresse 31,32

- vier dezentrale Lexium 05 Servoantriebe, direkt in Remote03 und 04,
Busadresse 31,32 und 41,42

- zwei dezentrale TeSysU Motorstarter, hinter STB3,4, jeweils Busadresse 8

Im Feld:
- drei dezentrale FTB E/A-Inseln, Busadresse 11...13
- zwei Intelligente Kompaktantriebe ICIA IFS, Busadresse 14,15

Uber TCP/IP sind zwei Gerate miteinander verbunden und zusétzlich zur
Projektierung ein PC mit installierter UnityPro und VijeoDesigner Software.
- Modicon M340-SPS, Busadresse 192.168.100.50

- Magelis XBTGT HMI, Busadresse 192.168.100.51

FIFIL MO

COLOR CODE CANoeren CRELE
TSHCRANKCOF. ...

LLALNE LN LURLAE UL
SABMAL | PLUG LUNNEL UM | Wide Lol

CRM_H
{18
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X
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El

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric
Advantys_DE.doc




CANopen

CANopen
Ubertragungs-
einstellungen

Altivar 31
Node 02

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU
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Im CANopen- Netzwerk der Modicon M340 kénnen Sie bis zu 63 Geréte und einen
Bus-Master an den Bus anschlie3en.

Busléangen, Segmente und Abzweigungen sind begrenzt und werden in den unten
stehenden Tabellen beschrieben.

Die fir den Bus ausgewahlte Datendurchsatzrate bestimmt die maximale Lange
des Gesamtnetzwerks:

Baudrate Maximale Lange
1 Mbit/s 4m
500 Kbit/s 100 m
250 Kbit/s 250 m
125 Kbit/s 500 m
50 Kbhit/s 1000 m
20 Khit/s 2500 m

Anzahl an unterstitzten PDOs:
- 256 empfangende (RxPDO),
- 256 Ubertragende (TxP DO).
Folgende CANopen Einstellungen werden in dieser Applikation verwendet:

- Eine Baudrate wvon 500 kB/s und
- Heartbeat mit 200ms als Uberwachung der Teilnehmer

Transmission type:

- Synchron azyklisch: Der Ubertragungstyp 0 bedeutet, daR die Nachricht synchron

mit der SYNC-Nachricht, aber nicht periodisch Gbertragen werden soll,

- Synchron azyklisch: Ein Wert zwischen 1 und 240 bedeutet, dal das PDO
synchron und zyklisch iibertragen wird; der Wert des Ubertragungstyps gibt die
Anzahl von SYNC-Nachrichten zwischen zwei P DO-Ubertragungen an,

- Asynchrones PDO: Der Ubertragungstyp 254 bedeutet, dal das PDO asynchron
Ubertragen wird. Er héangt wllig von der Implementierung im Gerat ab und wird
hauptsachlich fur digitale E/A verwendet,

- synchrones PDO: Der Ubertragungstyp 255 bedeutet, da das PDO asynchron
Ubertragen wird, sobald sich der Wert andert.

Vergewissern Sie sich, daR der konfigurierte Ubertragungstyp vom gewahlten Gerét
unterstitzt wird.

Inhibit time
- Die Sperrzeit, in der keine PDO gesendet wird. O bedeutet deaktiviert.

Event timer
- Ereignis-Timer, ist die Zeit in der mindestens eine PDO gesendet wird. 0 bedeutet
deaktiviert.
[ B arvsiviz 1 PDO | {0 vor conror | 1 Contipeeation |
B Channel 0
Trarsmit (%) [ Displayonly active POO
FOO | TeType | InhibitTime | Ewvent Tim_. | Symbal | Topo.Addr. | =ML | COBD | Indes
El My PDOG(stat) | 255 | 50 w0 | ] | tawe2 |
|_] Crivecom statu.. HMWA22W.0.0.0 HMW02 04100
3 controlefiort I | |[ { #Wh3240.0.01 B 5044:00

Feceive (3] [ Display cnly sctive POO

FOD | ttwe | whibittime | EventTim. [ Symbol | Topasdar | = | coso [ ndes
'y PDOE Static) 2 | - | wwes |
|1 Drivecomcom.. | | S0V A0000 Mz | 504000
[ Targes velorcity | HOM2N00] MW | E04200
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Altivar 31
Node 03

Lexium 05
Node 04

Lexium 05
Node 05

Lexium 05
Node 06

Lexium 05
Node 07

BT arvat_viz

- B Channelo

LXM05_MFB
B Channel 0

{0:PDO | {0 Erovconrol | 10 Contiuarion |

IV Display FOO

| Tetepe | mbiaTime | EventTim_ | Simbor

= W2y PDOs(State)

[ Divecom stat_.
[ comral et

| s mon0d

Foceue[%0] [ Dizplay ony setive FDD

TrTape InkibkTime | Event Tim.. | Symbol

Transmit(20] [ Dizgplay ealy setive POO

FOO | wrge | wbiticrime | Event Tim. | Symbol

B M PDOY (Static)

H - FLCopenTyd

= WY PDO 4 (Static)
3 Position sotusl.

" velocity actual .

I0LEA440.0.00
I0KE440.0.02

MW I00E
HIWI00E

IOV 440.0.0.4
| HIDIAN0.06
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| TeTwe | whiticTime | Event Tim.. | Symool

[0 PLCopenTs2
= WISy PDO4 Static)
;- Paositian sctual..

-] Velocy actual .

*IDL3540.0.00
DL 50.0.02

HIDN 50,004
| IO 50006

| Moz

Receive 0] [¥ Display only sotive DO
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E Wy POO1iSeatic)

I TrTwe

L Lsmos_mre
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| HODNS000.2 BT

Transmit(xli ¥ Display only active POO

B BE PO0 1[5 8tie]
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POO | TeTe | mnibiTime | Event Tim.. | Symbol
50

HIDW3E.0.0.0
IDR3EW.0.02

Feceive (G) [ Display only setive POO

El Wy POO1{Skaic)
3 E
-~ [] PLCopenfis2

10 PO | {8 fror conror | T Contiperation |

Tr.Tgpe InhibitTime | Event Tim.. | Symbol

Transmit(zl] ¥ Display only active PO0
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=
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Fieceive (%3] | Display only active POO
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FTB E FTB_1CN12E045F0 MI’DDIMEMM ]MCM ]
* B Channeld
Node 11 Tosremit(sl) [ Display only seiive PO
PDO! | Tirpe | mamiereme | Eventtin. | symbol
= [ PODY 265 0 []
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IclA IFS
Node 14

IclA IFS
Node 15

STB
Node 21
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Lexium 05 L] P 10t PO | {0 £vor conroi | 10 Consiguration |
Channed 0
Node 41 Transmit(x) [ Display only setive PDO
POO | Tirpe | rhivicrime | EventTim. | symool
£l W3 Footssie o L) i
[ PLCopenTr WA RLD0.0
|1 PLCopenTsz HIOAN00.2
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HMI <> SPS Gerat Startadresse Reservierter Bereich
Ubersicht der Allgemein %M501...650
Adressen
CANopen %MWA401...444
1. LXMO5 %MW500 %MW501...520
2. LXMO5 %MW520 %MW521...540
3. LXMO5 %MW540 %MW541...560
4. LXMO5 %MW560 %MW561...580
5. LXMO5 %MW580 %MW581...600
6. LXMO5 %MW600 %MW601...620
7. LXMO5 %MW620 %MW621...640
8. LXMO5 %MW640 %MW641...660
1.ATV31 %MW660 %MW661...680
2.ATV31 %MW680 %MW681...700
3.ATV3l %MW30 %MW30...34
4. ATV31 %MW35 %MW35...39
5.ATV31 %MW40 %MWA40...44
6. ATV31 %MWA45 %MW45...49
1.STB %MW800 %MW801...819
2.STB %MW820 %MW821...839
3.STB %MW840 %MW841...859
4.STB %MW860 %MW861...899
1. TeSysU %MW900 %MW781...799
2. TeSysU %MW910 %MW801...819
1.FTB %MW920 %MW901...919
2.FTB %MW930 %MW931...939
3.FTB %MW940 %MW941...949
1. IclA %MW920 %MW821...839
2. IclA %MW930 %MW841...859
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Ethernet Datenrichtung HMI €2 SPS (fir Lexium und Altivar)

HMI <> SPS Name %MW | Bit Typ LXM | ATV | Bezeichnung

far Lexium und YY_X_Ready +1 0 BOOL X X Drive is ready

Altivar YY_X_Power +1 1 BOOL X X Drive power on
YY_X_Start +1 2 BOOL X X Start drive
YY_X Dir +1 3 BOOL X X Direction
YY_X Mode_VE +1 4 BOOL X Set velocity mode
YY_X Mode_AB +1 5 BOOL X Set absolute pos. mode
YY_X_Mode_RE +1 6 BOOL X Setrelative pos. mode
YY_X Reset +1 7 BOOL X X Reseterror
YY_X_ Velocity +2 DINT X X Target velocity
YY_X_Position +4 DINT X Target position
YY_X_ACC +6 UDINT X Acceleration
YY_X DCC +8 UDINT X Deceleration
YY_X_Active +11 0 BOOL X X Drive is active
YY_X_Disable +11 1 BOOL X X Drive is disabled
YY_X Standstill +11 2 BOOL X X Drive in standstill
YY_X_Stopping +11 3 BOOL X X Drive in stopping
YY_X_IN_VE +11 4 BOOL X X Drive in velocity mode
YY_X_IN_AB +11 5 BOOL X Drive in absolute pos mode
YY_X IN_RE +11 6 BOOL X Drive in relative pos mode
YY_X_in_Velocity +11 7 BOOL X X Drive has reached velocity
YY_X_in_Position +11 8 BOOL X Drive is in position
YY_X Error +11 9 BOOL X X Error
YY_X_Act_Position +12 DINT X Position actual value
YY_X_Act_Velocity +14 DINT X X Velocity actual value
YY_X_ErroriD +16 UDINT X X Error ID code
YY_ X ErrorMA +18 INT X X Error message code

YY - YY steht fir den Antriebstyp
YY kann die Werte LXMO5, oder ATV31 annehmen
_X_ - X zeigt um den wievielten Antrieb eines Typ es sich handelt
X kann die Werte 1 ... 6 annehmen
Die Adresse ergibt sind aus o.g. Startadresse + %MW + Bit. Bei dem dritten Lexium 05
fur die Drehrichtung (Direction), ist die Adresse
%MW540 + 1 + Bit ergibt %MW541.3

Ethernet Datenrichtung HMI €= SPS (fur TeSysU)

HMI <> SPS Name 1. TeSysU 2. TeSysU Typ Bezeichnung

fur TeSysU YY_X_HMI_Ready %MW901.0 %MW911.0 BOOL Power is ON
YY_X_HMI_Run %MW901.1 %MW911.1 BOOL Pole status is closed
YY_X_HMI_Trip %MW901.2 %MW911.2 BOOL Tripped position
YY_X_HMI_Error %MW901.3 %MW911.3 BOOL Fault or warning
YY_X_HMI_Start %MW902.0 %MW912.0 BOOL Run forward
YY_X_HMI_Reset %MW902.1 %MW912.1 BOOL Reset fault and warning

YY - YY steht fur den Antriebstyp
YY kann den Wert TeSysU annehmen

X_ - X zeigt um den wievielten Antrieb eines Typ es sich handelt
X kann die Werte 1 ... 2 annehmen
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Ethernet
HMI <>
SPS

fur STB

Ethernet
HMI <> SPS
fur FTB

Datenrichtung HMI €2 SPS (fir STB)

Name 1.STB 2.STB 3.STB 4.STB Typ Bezeichnung
YY_X_HMI_Inputl %MWB801 | %MW821 | %MW841 | %MW861 | BOOL | Input
YY_X_HMI_Input2 %MW802 | %MW822 | %MW842 | %MW862 | BOOL | Input
YY_X_HMI_Inputl0 | %MW809 | %MW829 | %MW849 | %MW869 | BOOL | Input
YY_X_HMI_Outputl %MW811 | %MW831 | %MW851 | %MW871 | BOOL | Output
YY_X_HMI_Output2 %MW812 | %MW832 | %MW852 | %MW872 | BOOL | Output
YY_X HMI_Outputl0 | %MW819 | %MW839 | %MW859 | %MW879 | BOOL | Output

YY - YY steht fir den Antriebstyp
YY kann den Werte STB annehmen
_X_ - X zeigt um den wievielten Antrieb eines Typ es sich handelt
X kann die Werte 1 ... 2 annehmen
Datenrichtung HMI €= SPS (fur FTB)
Name 1. FTB 2.FTB 3.FTB Typ Bezeichnung
YY_X_HMI_Inputl %MW921 %MW931 %MW941 BOOL Input
YY_X_HMI_Input2 %MW922 %MW932 %MW942 BOOL Input
YY_X_HMI_Outpit | %MW925 %MW935 %MW945 BOOL | Output

YY -

X_ - X

YY steht fiir den Antriebstyp

YY kann den Werte FTB annehmen
zeigt um den wievielten Antrieb eines Typ es sich handelt
X kann die Werte 1 ... 2 annehmen
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Adressen bei
SPS und HMI

Innerhalb der SPS- bzw. HMI-Applikation werden verschiedene Hardware-Adressen
sowie Merker und Merkerworte verwendet. Nachfolgend eine Ubersicht mit den

verwendeten Adressierungen.
In der Spalte Adresse wird die Schreibweise und die in der Beispielapplikation
moglichen Bereiche angegeben.

Typ Adre sse Bemerkung
Digitale Eingange %Ir.m.x SPS: Digitale Eingange werden
-r: 0 hardwareorientiert angeben: r als Racknummer, m
-m: 1...3 | als Steckplatz, x als Eingangsnummer.
-x: 0..31
Digitale Ausgange %Qr.m.x SPS: Digitale Ausgéange werden
-r: 0 hardwareorientiert angeben: r als Racknummer, m
-m: 3...4 | als Steckplatz, x als Ausgangsnummer.
-x: 0..31
Analoge Eingénge %IWr.m.c SPS: Analoge Eingange werden
-r: 0 hardwareorientiert angeben: r als Racknummer, m
-m: 5 als Steckplatz, ¢ als Kanalnummer.
-c: 0..3
Analoge Ausgange %QWr.m.c | SPS: Analoge Ausgange werden
-r 0 hardwareorientiert angeben: r als Racknummer, m
-m: 6 als Steckplatz, c als Kanalnummer.
-c: 0.2
Merkerworte Y%MWXx SPS und HMI: Die Merkerworte werden fiir den
-X Wort | Datenaustasch zwischen SPS und HMI
verwendet.
Der Bereich richtet sich nach den Einstellungen in
der SPS. Maximal 32463; Verwendet 0...9999
Merker %Mx SPS und HMI: Die Merker werden fur den
-X Wort | Datenaustasch zwischen SPS und HMI
verwendet.
Der Bereich richtet sich nach den Einstellungen in
der SPS. Maximal 32633; Verwendet 0...9999
Abgeleitete Merker %MWX.y SPS und HMI: Die Elemente (Bit) aus den
Y%MWx: Xy Merkerwortern werden fur den Datenaustasch
-X Wort | zwischen SPS und HMI verwendet.
-y Bit Der Bereich richtet sich nach den Einstellungen in
der SPS. Maximal 32633; Verwendet 0...9999;
Bit 0...15. Unterschiedliche Schreibweise
SPS  %MW100.1 Bit 1 aus MW100
HMI %MW100:X1 Bit 1 aus MW100
Status CANopen %CHr.m.c SPS: Statusdaten fur den CANopen werden Uber
-r: 0 die Datenstruktur T_COM_CO_BMX gelesen
-m: O (IODDT). Kanaladresse: r als Racknummer, m als
-C: Steckplatz, ¢ als Kanalnummer.

Status CANopen % CHO0.0.2
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Einleitung

Altivar 31

Adresse und
Ubertragungs-
rate festlegen
(manuell)

Fur alle Gerate am CANopen-Bus ist die Adresse und die Ubertragungsrate
festzulegen.

Die CANopen-Adresse und die
Ubertragungsrate werden
manuell Gber die Bedientasten
am Gerat eingestellt.

- 2 Asianssanzeien CANGDen

Uber die Bedientasten ist
zunachst das Untermeni
Kommunikation auszuwahlen.

Im Menl Kommunikation ist
die Einstellung der CANopen-
Adresse im Parameter AdCO
vorzunehmen. In der
beigefligten Beispielsoftware
wurden fir die sechs Umrichter
die Werte 2,3 und 2 mal 31,32
vergeben.

Die Bestatigung der Einstellung
erfolgt durch driicken von ENT.

Weiterhin ist im Menl
Kommunikation die
Ubertragungsrate im Parameter
BdCO auf den Wert 500.0
(kBaud) einzustellen.

Alternativ kann die
Parametrierung von Adresse
und Ubertragungsrate auch
Uber die
Konfigurationssoftware
PowerSuite erfolgen (siehe
Kapitel Gerate — Altivar 31)

Zur Ubernahme der Parameter
muf3 je einmal der
Frequenzumrichter ein Reset,
per Spannung AUS/EIN,
durchgefihrt werden.

’_J"ULX_l Zeigt den Zustand des Umrichters an

LEc |

Motorfrecuenz Vereinstellung nur beim

----- 1 prsten Einschalten sichtbar)

Wert oder Belegung

Menu Parameter

— | Aufblinken
(Speicherung)

(nachster Parameter)

Um die gednderten Busparameter (Adresse und Baudrate) zu aktivieren,
muss der Frequenzumrichter einmal komplett spannungslos geschaltet
werden (Anzeige erlischt vollends). Nach dem Wiedereinschalten kann mit
den neuen Busparametern gearbeitet werden.
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Advantys
FTB

Adresse und
Ubertragungs-
rate festlegen

Advantys
STB

Adresse und
Ubertragungs-
rate festlegen

Die CANopen- Adresse und die
Ubertragungsrate werden
manuell an den Modulen Uber die
Drehschalter eingestellt.

Dabei gibt es einen Drehschalter
fur die Adresse und einen Dreh-
schalter fur die Ubertragungs-
rate. In der Beispielsoftware sind
die drei FTB- Module mit den
Adressen 11 bis 13 konfiguriert,
die Ubertragungsrate ist auf
500.0 kBaud eingestellt.

Alternativ kann auch die
automatische Erkennung der
Ubertragungsrate eingestellt
werden.

Element |Funktion

1 Ubertragungsrate

2 Adresse 10x

3 Adresse 1x

Position des Drehschalters Ubertragungsrate
0 autom. Erkennupg
1 10 kBits/s

2 20 kBits/s

3 50 kBits/s

4 100 kBits/s

5 125 kBits/s

6 250 kBits/s

7 500 kBits/s

8 800 kBits/s

9 1 Mbits/s

Die Einstellung der CANopen-
Adresse und der Ubertragungs-
rate erfolgt mit einem Schrauben-
dreher an den sich auf dem
Advantys- Islandkopf befind-
lichen Drehschaltern.
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Einstellen der Baudrate:
1. Islands pannung ausschalten

2. Unteren Drehschalter

Position (oberer Schalter) Baudrate

] 10.000 Bitis
(ONES) auf beliebige 1 20 000 Bit/s
Position nach 9 (Baudrate) 5 50000 Bit/s
stellen. 3 125.000 Bitfs
4 250.000 Biti=
3. Am oberen Drehschalter = E—
(T_ENS) die Baudrate _ 5 e
einstellen. Fir den Betrieb = - mﬁnxs
mit 500 kBaud ist Schalter-
position 5 zu wahlen.
4. Islands pannung einschalten
Einstellen der CANopen- Hinweise:

Adresse:
1. Islands pannung ausschalten

2. Den unteren Drehschalter
(ONES) auf die Position
stellen, die der Einerstelle der
gewtinschten Adresse
entspricht. Fur die Adresse
010 ist dies die Position O.

3. Den oberen Drehschalter
(TENS) auf die Position
stellen, die der Zehner- und
Hunderterstelle der gewin-
schten Adresse entspricht.
Fur die Adresse 010 ist dies
die Position 1.

4. Islands pannung einschalten

Obwohl die mechanische Einstellung méglich
ist, stehen die Adressen 128 und 129 nicht zur
Verfugung, da CANopen nur Adressen von 0 bis
127 unterstutzt.

Nach Konfiguration der CANopen- Adresse
empfiehlt es sich die Drehschalter auf der
Position der gewahlten Adresse zu Belassen,
So wird das Island bei jedem Einschalten an
derselben CANopen- Adresse erkannt.
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SPS

Modicon M340

Einleitung Dieses Kapitel beschreibt die notwendigen Schritte zur Initialisierung,
Parametrierung sowie das Laden des vorliegenden Programmes in die SPS, um die
vorangegangene Funktionsbeschreibung zu erfiillen.

Vor-

bedingungen  Um die unten dargestellten Schritte durchfiihren zu kénnen, mu3 folgendes
sichergestellt sein:

e Die Programmiersoftware UnityPro ist auf Ihrem PC installiert

e Die Modicon M340 SPS ist eingeschaltet und mit Spannung versorgt

e Die SPS und der PC sind Uber das Programmierkabel (BMX XCA USBOxx)
oder Ethernet (bei bekannter IP-Adresse) miteinander verbunden.

Die Einbindung der SPS wird in folgenden Schritten realisiert:

¢ Neues Programm erstellen und Auswahl der Hardware
Kommunikation Parametrieren
Erstellen von neuen Variablen
CANopen Teilnehmer hinzufigen
CANopen PDO Parametrierung
Achsen fiir Antriebe einrichten
Programmaufteilung

MFB - Motion Funktion Block

DFB erstellen und nutzen
Bendtigte Bausteine

Projekt generieren

Projekt verbinden und laden

e Projekt exportieren und archivieren

Neues 1 | Zur Erzeugung eines neuen
Programm Programmes wahlen Sie: "'u“'t‘-" Pro XL

erstellen und [ File “iew Tools PLC
Auswahl der File->New.
Hardware si%|
']
= Open...
Exit
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2 | Es Offnet sich ein Fenster, das
die Auswahl der verwendeten

CPU embglicht.

[~ Show all versions

Fur diese Applikation wird die

Modicon M340 CPU [FLE ‘Wersion | Description

El Modicon M340

-~ BM P34 1000 01.00 | EPU 340-10 Modbus

BMX P34 2030 - Bhx P34 2010 01.00 | CPU 340-20 Modbus CANopen
ausgewahlt und mit OK bestatigt.

- Premium

. ]
Es werden die Standard- e | |
einstellungen geladen.
3 | Uber den Projektbrowser einen {3, Station

Doppelklick auf das Rack aus- -3, Configuration
flihren oder Gber die rechte - BB, 0:PLChus
Maustaste Open auswahlen. N O = [} - -1 <P 030

4 | Es wird das Rack und der
Hardware catalog gedffnet.
Durch Auswahl der einzelnen
Karten und Ziehen auf einen

freien Steckplatz ist die Bestlck-
ung einfach. Es wird folgende
Hardware eingesetzt: I P
Rack BMX XBP 0800
Power BMX CPS 3020
CPU BMX P34 2030
16Dl BMX DDI 1602
16Dl BMX DDI 1602
16Dl BMX DDI 1602
16DO BMX DDO 1602
16DO BMX DDO 1602

4Al BMX AMI 0410
2A0 BMX AMO 0210

5 | AnschlieRend wird neben-
stehende Darstellung ange-

'm A=A =g =8 a = 1
3 DDI | DDI | DDI DDO DDO | AMI | AMO
zeigt.

3020 1602 1602 1602 | 0410 0210

6 | Bzw. im Projektbrowser in

[ — 0: BME REF 0800
Baumstruktur. ]]m

------------- [F1(F]: BME CPS 3020
- 0: BrME P34 2030

& ChAMopen

& Ethernst

1:BME DONE02

2:BME DONE02

3:BME DONE0Z2

4:BME OO0 1602

5: BME OO0 1602

[

T

1 BN AR D410
: B AR 0210
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Kommuni-
kation
Parametrieren

Es bietet sich an, zu diesem
Zeitpunkt das Projekt zu
speichern. Dazu im Meni File
den Punkt Save As...
auswahlen. AnschlieRend kann
der Speicherort und der
Dateiname (<Dateiname>.stu)
gewahlt und mit OK
abgeschlossen werden.

’Unitr Pro XL : <Mo name =*
File Edit Miew Services Taoals

=] Mew o
= Open Chrl+

Close
Chrl+5

Es wird in dieser Applikation
die Ethernet- und CANopen-
Schnittstelle verwendet.

Fir Ethernet mul3 als erstes ein
neues Netzwerk angelegt
werden. Dazu ist im
Projektbrowser unter dem
Verzeichnis Communication
und Networks lber die rechte
Maustaste New Network...
auszuwahlen.

Station

[ [:b Configuration

------------- [:b Derived Data Types
------------- [:b Derived FE Types

[ [:b Yariables & FB instances

Ia’ Communication

" [,
[Hpsat [:b FProgram

Mew Mebwork. ..

............. [:b Animation T

............. [:b Operator Sci

add Hypetlink, ...

add User Direckory ...

[+ Documentat
Foor auk
Im den sich Ofinenden Fenster s x
ist als Netzwerk in der List of
available Networks, Netwark. | Comment |
Ethernet Ligt af available Metworks:
Mo Selection j
Zu selektieren. Mo Selection
0K I Cancel | Help |
Weiterhin |st_ ein N_ame zu Add Nebwork ) al x|
vergeben. Dieser ist frei zu
wahlen. Metwork, | Eommentl
Hier wird ETH verwendet. Lizt of available Metwark.s:
IEthemet j
AbschlielRen mit OK.
Change Mame:
IETH
Ok I Cancel Help
Schneider Electric 62
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4 | Uber die rechts Maustaste auf
ETH und Open wird das
Parametrierfenster getffnet.

Expork
Delete

5 | Als erstes MU Lo Mode!
Family die CPU 2030

ausgewahlt werden.

— Mlodel Family

| MOE o100

IF &ddress Subnetwark, Mask,

| 0 e e | T (R
6 | Der sich 6ffnende Hinweis ist Unit Pro XL = x
mit Yes zu bestatigen. b =1

9P Change Metwork Family,
x_-(/ This is an irreversible action, ..
All data will be deleted |
AOFe Yol sure 7

Yes Mo |
7 | In dem Reiter IP Configuration
wird die genutzte IP Adresse
eingetragen. In dieser IP Configuration IMEggaging ] 10 Seanning ]
Applikation wird verwendet:
192.168.100.50 — IF addrez=s configuration

255.255.255.0

Diese kann nach dem Laden (¥ Configured
der Applikation von HMI zum
Datenaustausch und von
UnityPro zum verbinden mit der
SPS verwendet werden. Gatewsyaddress [ 0 0 0 0

IF address [qaz 16s . o0, 41

Subnetwark. mask 2Eh . 28R 2RE. 0

Hinweis: { From aserver

Damit diese IP Adresse Devicelame [
verwendet wird, mul® auf der
Rickseite der CPU die
Drehschalter auf ges peicherte — Ethernet canfiguration
(stored) IP-Adresse stehen.
Siehe hierzu Kapitel
Kommunikation.

" g0z.3

g | Anschliefend missen die File Edit View Services Tools Build PLC  Debug
Eingaben validiert werden.
Dazu den Haken in der JE = JJ.}EE|“N|%J
Toolleiste anklicken. 5
J Te gn 1 H |@\ -4 ‘
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g | Unter Communication und : @ Station
Networks wird durch das rote C {33, Configuration
Kreuz angezeigt, da3 das o -5, 0:PLC bus
Netzwerk keiner Hardware =l 0: EMx xEP 0200
zugewiesen wurde. l (P1iP]: EMX CPS 2020
. ' . EV 0: BN P34 2030
DI(? (IjEth(;rnet Schnltgstelle é':sé 0 1B, CANopen
auf der hier verwendeten @ w
vorhanden. . m
1: BN DO
_ _ 2:BMX DOI i
Fir die Zuweisung, auf 3. BMX DOF Bdthpetinies
Ethernet mit der rechten ;
Maustaste Open auswéhlen e El
aus p : 5: BN AN
............. 4P 5 BME AN Expand Al
............. '5" 7 Zollapse all
............. %—E‘/ 3 l:.ﬁ.Nc\pe-n
------------- [j" Derived Data Types
------------- (), Derived FB Types
|y R— [j" ¥ariables & FB instances
............. m’ Motion
- a’ Communication
e a’ Metwork.s
m e v ETH
10| AnschlieBend unter Function

ETH_TCP_IP auswahlen.

[ﬂﬁ_' 0.0 : Ethernet

E Ethermet

‘. @ Channel 3

Function:

MHone j
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11

Und dann unter Net Link das
oben erstellte Kommunikations-
netzwerk ETH zuweisen.

Auch hier als Abschluss die
Eingaben validieren.

[ri_] 0.0 : Ethernet

E Ethernet

i. B Channel 3

Functior:
[ETHTCPIF

Tazk:
|MasT

et Link:
M Link,
Nu:- Lirk.

12| Unter Networks ist das rote B @,, T
Kreuz verschunden. EI ________ @ e
T % ETH
13| Fur die CANopen

Parametrierung im
Projektbrowser CANopen Uber
rechte Maustaste anwahlen
und Open selektieren

@’ Configuration

%_g‘, 0: PLC bus

- ]]m’ 0: BM¥ HEP 0200

(F1iP]: EME CPS 3020
|, 0:BMx P34 2030

............. :VW

A Etherne
""""""" B s 1FEMEDON &dd Hyperlink ...
............. i 2. BRI OO
............. E  :EMZOOR oo ok
............. E i 4 BN DOC
............. B BN AMI Expand al
it
............. E o B:EMEAME Callapse all
............. :j‘: S
14| Es wird ein Transmission
speed von 500 kBit/s
verwendet.
bl il Configuration I
AuRerdem werden jeweils 1250 ~ Inputs ~ Dutputs
Merkerworte fiir Input und @ ot
Output reserviert. Die Nb. of words (0) [1250 = Nb. of words (XMW1 1260 =5
Anfangsadressen liegen bei ndenctstzbt [root =S| [idenatistay o =
1001 (Input) bzw. 3001 _
(Outp Ut) b, of bits (M) 35 = Mb. of bits [=M)] =11 =
Indes of 15t 220 |wm = Index of 15t 2401 |2.nn1 =

Und jeweils 96 Merkerbit fir
Input und Output reserviert.
Die Anfangsadressen liegen
bei 1001 (Input) bzw. 2001
(Output).

— Bus parameters

Transmizzion speed B0 -

SYMC Mes=age COB-ID 128

kEaud

SYMC Message Period 100 ms
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Erstellen von
neuen
Variablen

15 X\ézgggr'ﬁoégepr']"?st“ovcird be 3. The configuration needs 1206 %MW IN.
dem Generieren aie Anzahl er 3. The configuration needs 1064 2sMYW OUT.
der tatsichlich benstiaten The configuration needs 64 26M IN.
Merkerworte angezeigt 3. The configuration needs 12 %M OUT.

1 | Damit die Variablen einer -3, Configuration
Adresse zugeordnet werden Bl 9@’ 0 PLE bus
kénnen, sind die Bereiche fest- B ]]m’ - BMY ¥BP 0300
zulegen. m, [P][P] EMX CFS 3020
Uber die CPU rechte Maustaste E . anm 3n

8 i
und Open auswahlen. [+ ¢ Ev e e
............. M., 2:BMxOOM 32 Add Hyper
............. E  4:BMHDD0 320 i
2 | Es werden die Eigenschaften der
CPU angezeigt. N e
= Overiw | ™ Conliguration | % Aninaton = 10 atincte |
DOpegatng mode Size of global ackdimss fekds
r'_::::’::: — e e
I~ Automalic stat in Run ES 12 asw [ 88
¥ Intisize XMW1 on cold stait
Defaul vales Mawmum values

3 ::jsd?;gszgledrse\llcezgr;ﬁr}i?rmbal — Size of global addrezs fields
diese Applikation eingetragen:

M |1|:| 000 EMw: | 10000 KW |10000
%M 10000
%MW 10000 %5 128 5w, 168
%KW 10000

4 | Anschliezend wieder die Eingabe

;//zlll?(ljearteen Uber Edit und Fil= | Edit Wiew Services Tools
' JJ 2 o Undo Al chrlz
Alternativ kann auch der Button — W alidate Chr 4
auf der Werkzeug-leiste JJlE
angeklickt werden.
5 | Der Data Editor wird ge6ffnet [ . 23 Station

Uber Variables&FB...
Befehl Open.

und den

[ p— [:' Configuration
[ p— [:' Derived Data Types
[ [:' Derived FB Types

a

............. . wowd Open |
¢ Elementary Variables

------------- @ Derived Yariables Expott...

------------- [l 10Derived Yariables T

------------- & Elementary FE Instan
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6 | Im Data Editor kénnen alle Variablen eingetragen werden. Dazu wird in der Spalte
Name der Variablenname eingetragen und in der Spalte Type der Variablentyp.
In der Spalte Value wird der Initalwert festgelegt.
Um die Variablen zu adressieren (located variables) mul3 eine Adresse in Address
vergeben werden. In dem unteren Bild sind auszugsweise folgende Adressierungen
zu sehen:
%MW501.1 Im Merkerwort 501 das Bit 2
%MW502 Merkerwort 502
%10.1.0 Digitaler Eingang vom Rack 0; Karte 1 der 1.Eingang
7 =10 x|
Yariables I ooT Typesl Function Blocksl DFE Typesl
Filter
( Tr | M ame 1§ ¥ EDT W DDT v 10DDT |
MHame - Type - Addresz Walue Comment - I;I
----- & L¥M05_1_Ready BOOL ZhwE01.0 L+M05 Mol - Drivei...
----- B LAMO5_1_Power BOOL Zhwh01.1 LxM05 Mol - Drive ...
----- @ LAM05_1_Start BOOL Zhwh01.2 L+M05 Mol - Start d...
----- @ LAM05_1_Dir BOOL ZhiwE01.3 Lxk405 Mol - Directi...
----- & LXM05_1_Mode VE BOOL EMWEDT.4 Lx<MOG Mol - Set vel..
----- O LXM05_1_Maode_AB BOOL ZMWEDTS LxM0% Mol - Set ab..
----- & L¥M05_1_Mode RE BOOL ZhwWEDT.E L+M05 Mol - Setrel...
----- @ LAM05_1_Reset BOOL ZhwE01.7 LxM05 Mo2 - Reset ..
----- @ LAMO5_1_Welacity DINT ZhiwE02 -1500 Lxk05 Mol - Target...
----- @ L#M05_1_Position DIMT hwiE04 -100 Lxk405 Mo2 - Target...
g | Hierist eine Adressierung fur
den CANopen Teilnehmer patataror
%IW\3.3\0.0.0.1 bzw. Vasables | DT Types| Funcion Blocks | OFS Types |
Filter
%IW\3.3\0.0.0.2 T O Neme T
%IW  Eingangswort Name = = v | Addess ]
\3.3\ Karte 3 (CANopen) — @ ATVOBTARGVELD INT | %0WA3N0.0.0.2
- ATYVO4TARGVELOD IMT ZEWAI 0002
CANopen Adresse 3 © ATVOITARGVELD INT ZOWNIIN0.00.2
0.0.0 1. Wort (auch 0.0.0.0) @ ATVO2TARGVELD INT %0Wh33\0.00.2
ATVOEDCOMCOMM INT Z0wWA3.3v0.001
0.0.0.1 2. Wort ® AT EDLONCON e
g | Nach der Eintragung in den
Data Editor wird der S —————
Variablenname bei dem P i L TR
CANopen Teilnehmer in dem e ——
Reiter PDO und in der Spalte
Symbol angezeigt.
10 Transmit [+1] |F Oi=play anly active POO
FOO Tr.Type InhibitTime | Ewvent Tim... | Symbol Topo.Addr.
= Wl POOE 265 ] 100
----- D Drivecom statu... ATYWOZOCO.. | =W 300,00
----- D Control efrort ATYOZCont.. | =lwhzan0.0.00
----- [ rctor Current 213, 230.0.0.2
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IODDT 1
CANopen als
Variable

CANopen_DI

erzeugt.

Im Variableneditor wird eine CANopen Diagnostik Variable CANopen_DIAG

Wariables | DDT Types | Function Blocks | DFE Types

AG erzeugen

Filker
’7 rI M ame |°‘

ausgewahlt werden.

2 | Um den Datentyp IODDT auswéahlen zu kénnen mul3 das rechte Feld (...)

ariables | DoT T_I,Ipesl Function EI::u:ksI DFE T_I,Ipesl

Filker
’V T | ENTE "

I arne

| Type

o il CAMopen DIAG

3 | Danach kann in der Library Modicon M340 — Communication die Variable
T_COM_CO_BMX ausgewahlt werden. Mit Enter wird diese fir die Variabale
CANopen_DIAG Ubermnommen.

(2 Counting
03 Discrete

ariable ypes |
Libranes/Farniies Mame Type Comment
0 <tpplication> F-m T_COM_CHAR_BMX | <I0DDT>» Character mode [DDDT: Mode Character function for M340
£3 <EDT> w1 i ] 5 10DDT> | CAMopen I0DDT; M40
-0 <Libset @[ T_COM_ETH_BMX | <IODDT> | Ethetnet IDDDT: M340
=€ «<Catslog -0 T_COM_ME_EM* <10DDT> Modbus I0DDT: Modbus Master or Slave function for M340
= a Modicon M340 #-[ T_COM_STS_GEN <I0DDT > Generic I0DDT with status: all commuricaton functiors
-0 Analog
(3 Communication

[ Other

4 | Nun muf noch die physikalische Adressen zum CANopen Master Channel
%CHO0.0.2 eingetragen werden.

Yariables | DOT Tepes I Funchion Blocksl DFB T_I,Jpesl

|' Filker _rI ——

Ix

Mame Type - Address -
=l CaMopen DIAG T_COM_CO_Bh: #CHO.0Z
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CANopen
Teilnehmer
hinzufigen

Danach hat der Anwender Zugriff auf dem CANopen Master zugehdrigen Variablen,
wie z.B. SLAVE_ACTIV_3 und kann diese im Unity Programm verwenden.

-4 CH_ERROR BOOL | #0.0.2ERR Channel emar
@ COMM_5TS [ INT | sawn.020 | Communication status of the Master
& CAN_STS INT | #Mhw0.0.21 CANopen Master status
4 EVT_STS | INT | Zw0.022 | Event indication
1 4@ SLAVE_ASSIGMED_1_15 | INT | w0023 | Assigned slaves from 1 to 16
@ SLAVE_ASSIGMED_17_32 | INT | #w00.2.4 Agsigned slaves from 17 to 32
@ SLAVE_ASSIGNED_33 48 | INT | w0025 Assigned slaves from 33 to 48
4 SLAVE_ASSIGNED_43 B3 | INT | AW0.0.26 | Assigned slaves from 43 to 63
-4 SLAVE_CONF_1_16 | INT | ZMW0.0211 | Configured slaves from 1 to 16
-4 SLAVE_CONF_17_32 INT | 2w00.212 Configued slaves from 17 to 32
& SLAVE_CONF 33 48 INT | 2w/0.0.213 Configured slaves from 33 to 48
-4 SLAVE_CONF 43 63 | INT | w0.0.214 | Configured slaves from 43 to 63
4 SLAVE FLT_1_16 | INT | 7w0.0.219 | Faulty siaves from 1 to 16
@ SLAVE FLT 17 32 INT | ZwW0.0.2.20 Faulty slaves from 17 ta 32
@ SLAVE_FLT 33 48 INT 2W0.0.2.21 Faulty shaves from 33 o 48
4 SLAVE_FLT_49 B3 | INT | ATwi0.0.2.22 | Faulty slaves from 43 to B3
£ -4 SLAVE_EMCY_1_16 | INT | 7w/0.0.2.27 | Emor free slaves from 1 to 16
@ SLAVE_EMCY 17_32 INT | %w0.0.228 Enor free slaves from 17 to 32
& SLAVE_EMCY 33 48 INT AIW0.0.2.29 Emor free slaves from 33 to 48
4 SLAVE_EMCY_49 83 | INT | ZMw/0.0.2.30 | Emor free slaves from 43 to 63
£ '. SLAVE_ACTIV_1 | BOOL | 7w/0.0.235.0 | Slave active on the bus: device 1
& _CLAVE ACTIV D RO she00s3ed | J
= _| BOOL __| w0022 _| Slave active on the bus: device 3}
EACTIT. T TEDOC T AUz 300 TS :
@ SLAVE ACTIV 5 | BOOL | 002354 | Slave active on the bus: device 5
& SLAVE_ACTIV B BOOL XwW002355 Slave active on the bus: devics &

Weitere Adressierungsarten enthnehmen Sie bitte der Dokumentation.

Fur das Hinzufligen von
CANopen Teilnehmer wird das
CANopen- Bus- Fenster
verwendet.

Dazu im Projektbrowser
CANopen und im Kontextment
die Option Open wéhlen.

lfj’ Station

|_f_| ........ a’ Configuration
- o 0:PLC bus

Derived FB Ty

I 0: BN HEF 0800

............. [, Derived Data’ I

(a0 to Bus Masker

[[2, Variables & FE

u Motion

u Communicatic

Add User Direckory ...
add Hypetlink, . ..

Das Fenster CANopen wird
angezeigt.

Hier auf dem leeren Feld im
Menl New Device...
anklicken.

il CAMopen

Bus I 3

ID—‘«N OpE |

i Cut
Copy

E Paste

Delete Drop

Newoevice. |

[ove Drom...

Edit Camment
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Bei den zwei, direkt angeschloss-
enen, Altivar31 wird unter

Motion der Eintrag ATV31_V1 2
ausgewahlt.

Als Address wird 2 bzw.3 fir die
lokalen ATV eingetragen.

Hinweis: Die ATV31 in den

Topological Address:  [19.63] 3
ModeD: I 3
Past Murnber Dexcription |
El- CAMNopen diop |

- Discrete
= Motion

AT

Altrear 31 CANopen Slave DSP402 [TEA
Altrvar 31 CAN 5 SP402 [TEA

T ATWIIT V13 | Altivar 31 CaNopen Slave DF'402 [TEATYZ..

2 ind i ATVET V1 ATVE [TEATVET11E ads)
Remote Schranken .Smd I.n den ATV V11 ATV (TEATVTTT1E ads)
STB-E/A-Insel Konfiguration i ' '
enthalten.
Da die acht CANopen Teil-
. . Topological Address: .63 3
nehmer Lexium05 Uber MFB i et
(motion function block) ange- Norel: [ :
steuert Werde.n, muf hier unter e T |
Motion der Eintrag LXMO5_MFB | [E- Catopendiap
ausgewahlt werden - Duniels
. = Metion
ATYEI_W1_1 | Altrear 31 CANopen Slave DSPA02 [TEATVI..
. . ~ ATY3 V1_2 Altrear 31 CAMopen Slave DSP402 [TEATYS..
Als Topological Address wird: TATVAIT V13 [ Allvar 31 CANapen Slave DSPA02 [TEATVA..
~ ATVE1_W1_1 ATWE] TEATVETT1E 2ds)
CATVTI VI ATWT71 [TEATVT111E.eds)
3...7, 31, 32, 41, 42  Iolé_IFA | IclaIFA CANopen (Icle-IFA eds)
C el IFE | IclA-IFE CANopen [lclIFE eds)
i ol IFS lclé-FS Calopen (lelé-IFS eds)
en‘]getrag en. - lels_NOB5 IclAMOES baged on profiles DS301V4.01 and ...
2 G 4 PLCopen [ . MFB.EDS
LMOE_V1_12 | L0054 CANapen [TELXMOSA_D112E.EDS)
-~ LaM15LP_V1_42 EDS for Lexium 15 LP servodnive [TELAMI5EL.,
 LXM15MH_VE_B1 | EDS fes Lesivm 15 MPHP servedive [TELXM...
- Dsicoder Osicoder - absolute rotary multi-bum encodess .
3 Oither

Die drei dezentralen FTB
Inseln im Feld werden unter
Discrete mit
FTB_1CN12E04SPO
ausgewahlt.

Als Topological Address wird
11...13

eingetragen

Topalogical Address: [43.83] I 1
ModedD: I 11
Pt Mumber Description I
[=F CAMopen diop
= Discrete
~4PP_1CCO0 Tego Power CANopen (APP1CCO0 eds)
APP_1CCOZ2 Tego Power CANopen [APP1CCOZ eds)

- FTB_1CNOSE0BCMO
-~ FTB_1CNOEE DBSPO
B F 1B 1CH12E D4SPL

FTB_1CN16CHO

- FTB_1CN16CPO

~FTB_ICN1BEMD

----- FTB_1CN1EEPD

~OT8_1C0_DMILP

FTB 1CHOBECSCMO: IFET, Digitel 24VDC /...
FTB 1CNOSEDES PO IPE7. Digital 24 VDC 1/

T ETE 1CH12E 04SP0 IPS7, Digital 24 VOC 1/
FTB 1CN1GCMD: IPS7. Digital 24 VDC 140, 1...
FTB 1CNAGCPO. IPE7, Digital 24 VDC 140, 16...
FTB 1CNIGEMD: IPS7, Digital 24 VDC 140, 1...
FTE 1CHAGEPL: IPEY. Digital 24 WD C 140, 16.
OTE 1CO DMSLP (TEOTB1COLSMD_O100E ...

FPSMCIEEC Prescenta #FS-MC1B[TEXPSMC16322C_010...
H HPSMC3ZZC Preventa XPS-MC32 [TEXPSMCIE3ZZC_01...
%1 Motion
[ Other
Die beiden IclA IFS Antrieben im | I
Feld werden unter TN, [r—
Motion&Drives mit IclA_IFS — =
ausgewahlt. =
Pail Number | Description |
= CAMopen diop
. . 4 D isbibubed 1D
=i Mobon & Drive
Als TOpOlOglcal Address wird T ATVALVIT | A 31 CANopen Slave DSPAI2 TEATVATTTE sds]
T ATVAIVI_2 Abwar 31 CANopen Skave DSP40Z [TEATVITIZE eds)
ATVIT V13 Abwar 31 CANopen Skave DSPU0Z [TEATV3T T1E ods)
14...15 T ATVEIV1_T ATVE! [TEATVETTIE sch)
e ATVII V11 | ATVZ1 [TEATVZT1IE ech)
el FA | IelfviFi CANopen [IclFA eds]
[l FE ciAFE CANapen 1l FE o]
eingetragen M8, 1472 M54 PLC open [LXM05_ MF.EDS)
LMIE_12 LXMI5A CANopen (TELMOSA_I12€ £D5)
LM1ELF W1 _45 EDS fov Lesourn 15 LP seviudive [TEL=M1SLP_0142E ads)
LAM1EMH_VE_B1 | EDS for Lavium 15 MEHP servodive [TEL<5MH_B5TE ods]
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Die vier dezentralen STB

. Topological Addes He.A] 2
Inseln im Feld werden unter o —
Discrete mit STB_NCO_2212
.. Pt Nurvber | D escaption |
ausgewahlt. = Chlzpen oy
H— Digtriated 1102
FTE_1CNDSE 08CMO FTB 1CNOBEDBCMD IPE7. Digial 24 VDL 1/D. 8 Input Poinds. B Input Port: o DL
. . FTE_1CHIEE 085F0 FT8 1CNOSEORSFT: IPET. Dugtal 24 VDT LD, 8 Input Poiots. B Dutput Poinks. 1.6
FTE_1CNIZE4SPD FTB 1CN12EQ45PD: IPET, Digial 24 VDC /0, 12 Input Points, 4 Dutput Points, 1.6,
Als Topological Address wird
FTE_1CHIBCMO TCH16CMO: IPE7, Digkal 2 140, 16 Input Points or Outpast Points [Config
FTE_1CNIGCPD 1CN1SCPT IPE7, Digital 24 VDT 170, 16 Input Ports or Dutput Poinks [Canfig.
FTE_1CHIGEMO 1CNIGEMO. IPE7, Dighsl DC 140, 16 Irnpest Paants [TEFTEBOIMON E_exs)
21...24 FTB_1CNTEEPD TCHTGEPT IPE7, Digtal 24 VD 170, 16 Input Ports [TEF TB0PUE. eds)
0TB_1C0_DMSLFP 1C I100€ eds]
STH_WCO ! TE NCO 1070 CéMapar Natwork rbedace Mo [STENOOT0 0
STE_NI 2 3 B NCD 2 TANCOD2X2_
eingetragen T bolknd Die
AbschlieRend sollten alle 5 Station

CANopen Teilnehmer in dem
Projektbrows er angezeigt
werden.

e '3 Configuration

50 0:PLChus

%_E 3:CAMNopen

- q}- 2: CaMopen drop

I E 00 ATYVEL W2

q}- 3 CAMNopen drop

00 ATYI VL2

q}- 4: CaMopen drop

rerreren E 0.0 LEM05_MFE

- q}- 5 CaMopen drop

i 00 LaMOS_PMFE

- q}- E: CaMopen drop

i 00 LaMOS_PFE

- q}- T:CaMopen drop

B oo:Lxmos MFE

q}- 1: CAMNopen drop

0.0: FTE_ICMIZEDN4SPO
e e q}- 12 CAkopen drop

0.0: FTE_ICMIZEDN4SPO
q}- 13 CAkopen drop

0.0: FTE_ICMIZEDN4SPO
q}- 14 CAkopen drop

I E 00 lela_IFS
= q}- 15 CAMopen drop
.............. E 00 lela_IFS

q:)- 21: CAMopen drop
B oo:sTE_NCO 2R
- q;)- 22 CaMapen drop
0.0:5TE_MCO 2212
q:)- 23: CAMopen drop
0.0:5TE_MCO 2212

o — §=  24:CAMopen drop
.............. B oo:sTE_NCO 282

o — &= 3:CAMopen drop
.............. B oo:Lxmos_MFE

q:)- 32 CAMopen drop
0.0: LAMOS_MFE
- q;)- 41: CoMopen drop
0.0: LAMOS_MFE
q:)- 42 CAMNopen drop
0.0: LAMOS_MFE
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CANopen
PDO Para-
metrierung

Anschlieend muf3 noch der
Uber Datenaustausch, der die
PDOs erfolgt, parametriert
werden.

Dazu ist bei jedem Teilnehmer,
Uber das Kontextmeni und
Open, im nachfolgendem
Fenster der Reiter PDO zu
offnen.

|_f_| -------- a Configuration

&0 0:PLC bus
&0 3:CaMapen
2:CAMopen drop

F:CAMopen drop

4: CAMNopen drop

b: CAMNopen drop

&:CAMNooendron

0.0 ATY3 VI 2

0.0: ATV 2

DO:LEMOS MFE i o oerdink .,

Da der LexiumO05 Servoantrieb
Uber MFB angesteuert wird,
kénnen keine Veranderungen
an den PDOs erfolgen.

Diese sind fest eingestellt:
PDO 1 transmit

PDO 4 transmit
PDO 1 receive

L=M054 PLCopen (L<M05_MFB.EDS)

L Lvios_mFE
B Channel0

{0 P00 | {1 Erev conrol | {0} Contipuration. |

Transmit(z2l) [ Displag only active POO
POO | 7ot | wbiemene [ Event Tim.
Bl MY [POO (Static)
/] PLCopenTsl
! | PLCopenTi2
|=;| 48 Foo2{static)
(] Statusward
i Posiion sotual.
|=;| 148 Foo3(static)
() Statusword
I~ veloony sotual _
i3 PoO4sue)

Feceive (%0) [ Displey only sctive PDO
POO
2] Ea PDO1 [S1stic]
i PLCopenfint
) PLCepenfi2
- TIGH Poo2(Sutie)

Controlword

] Tr.Tupe

IndibitTime | Event Tim.,

Conrolvord
L] Targetuelocin

Function:

IMFB 'I

- [ [ PO (Static)

Bei dem Altivar31 Frequenz-
umrichter ist ebenfalls die
Nutzung der MFB worgesehen.

Dazu muB3 in dem Feld
Function der Unterpunkt MFB
angewahlt werden.

535'3.2\0.0: ATY31_¥1_2

Altiear 31 CAMopen Slave DSPA02 [TEATW3112E eds]

BT atvaivi_e
‘. Bl Channel 0

{m A l ﬂfr Lo

Function:

MFE

Danach sind die PDOs fest
eingestellt:

PDO 6 transmit
PDO 6 receive

Altrvar 31 CAMopen Slave DSPA02 (TEATY3112E eds)

ATVII_V1_2 :
m EEES 18 PO | {0} Emor contior | 10 Configration |
Toanemi () [ Display only sctive OO
OO | rote [ wmiticTime [ Event Tim.
Funcherc = 1% FOO1istate)
|FB = orecomstan.

IihibitTime | Event Tim_.
2] uﬁ PO0 1 [Static]
i [ ] Drwvecomcom..
| = &y POOE (Static)

Drivecom com..

[ Tagetvelociy
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Bei den IclA IFS Kompakt-
antrieben ist ebenfalls die
Nutzung der MFB worgesehen.

Dazu muR3 in dem Feld
Function der Unterpunkt MFB
angewahlt werden.

Hier sind, per Default die PDOs
fest eingestellt:

PDO 4 transmit
PDO 4 receive

£ \3.14\0.0 : IclA_IFS
Ik IFS Ciapen (kb5 eds)

EllcalAEI;Smu ﬂﬂmu]ﬂﬂfmmd 1 Configuation |
; a

Transmit(3¢l) [ Display cnly active POO

FOO | Tetge | bibieTime | Event Tim.
[ ¥ Y | FO0 #[Staiic] 258 )

[ pact_drivesia
| poot_modeStat
] poot_sce
T [ pdot_Acuz2

Feeene (¥3) [ Display only active POO
Fo0 [ 1ot
B Wi Foo 4 Static)
- pood_delvean
L1 poot_modeCil
[ pdot_Rette
[0 pdct Reizz

inhiitTie | Event Tim. |

Bei den dezentralen STB
mussen die Feld Function der
Unterpunkt Advance
angewahlt werden.

Hier z.B. in den Register
Configuration ist, fur die
Aktivierung der Analogwerte
der CANopen Object Index
6423:00 den Value auf ,1" zu
setzen.

££113.21\0.0 : STB_NCO_2212
EDS forthe STE MCD 2212 CAMopen Network Interface Module (STENCD2212_Mwano_'v4.eds]

STB_NCO_2212 {0 00 | {0 £xor convor | {10 Configuration |
- B ChannelD
| index | Label | value
0 | 42300 Ansogue npun Giobl Interrupt Ensble 1 ]
P-
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Danach wird im Reiter PDO
mit der rechten Mausetaste der
Import DCF... gedffnet und die
1. DCF-Datei der dezentralen
Station REMOTEO1
ausgewahlt.

EDS for the STE MCO 2212 CAMopen Metwark Interface Maodule [STEMCO2212_Mir

E STE_WCO_Z212

{li PDD ] {0 Eiror coniral l 1 Configurati

Hinweis: siehe Kapitel
Advantys Konfigurations-
software:

‘@ Channel 0
Transmit (1] I- Dizplay only active POO
FOO Tr.Type Inhibit
o

B WEY PDO1 255
. [] Digital &-bit Inp...

[ Digital #-bit Inp...
[ Digital #-bit Inp...

E | D!g!: Remove this wariable
g
B Di:il &dd & vatiable 4

Import DCF...

D Diigit

<[] Digital &bt Inp...

s === - T i T

Femove this variable
&dd a variable »

a8 21X
rl e ® e B

REMOTED4, dcf

D ateiname: IHEMDTEm Offnen I
Diateityp: | DCF Files [*DCF) j Abbrechen |

A
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g | Danach sind die PDOs fest
eingestellt:

PDO 1..5 transmit
PDO 1..4 receive

E STB_MCOD_2212
‘.. B Charnel 0

[ ste_NCO_2212
‘- B Channel0

it PDO I 0t Ewar coniad

Transmit []

IF Diizplay onh

FOO

..... [ Digital #-bit Inp...

..... ([ Digital #-bit Inp...

..... [ oigital 2-bit Inp...

..... [ igical &-bit Inp...

- Wy POOz

..... [ Digital #-bit Inp...

..... [ Digital #-bit Inp...

..... D Dligital 2-bit Inp...

..... ([ oigital #-bit Inp..

..... ([ igital 2-bit Inp...

..... [ oigical &-bit Inp...

- Wy POO:

i 7] Analoginput B

ie[7] AnalogInputEL.

- W POO4

D Status Wword of ..

D Control Effart ..

= WY PDOS

i ] Status word of ..

i[[]] Control Effort ..

i PDO I T Evar contral

Receive 0] |7 Dizplay anl
FOO |
£ Wy oo

..... ([ Digital 8-bit Out..

..... [(3 Digital &-bit Out...

- &y POOZ2

= WSy PoOO3

----- |:| Contral Ward o..

----- D Target Welacity .

- Wy PDO4

fer[[] Control ward o..

g | Beiden dezentralen FTB
Inseln ist, per Default, die

Diese kann nicht verandert
werden.

Nutzung Default vorgesehen.

FTE 1CH12E045P0: IPEY, Digital 24 VDC 140,

m FTE_1CH1Z2EQ045P0 M 200 l
‘. Bl Channel 0 [EEE—
Inde:

0 fEI0Em

Funchion: 1 Feozm
Default j z femzm

3 femnzm

4 |Ez02:01
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Achsen fur
Antriebe
einrichten

10

Fir die FTB werden die PDOs

Antriebe, IclA und ATV31 mit
MFB (Motion Function Block) ist
es notwendig, fir diese eine
Achse zu erstellen.

Um eine neue Achse
anzulegen, muf3 in dem
Projektbrowser der Punkt
Motion und dann New axis
anzuwahlen.

+1...I+1

3.

fest eingestellt: m EBELEEEEUMSPD CLenlL
Transmit (1) [ Display onh
PDO 1 transmit FDO
PDO 1 receive || M e
- Wl Tl

-3 Digital Input 2 E...

..... P oigital Inp..

..... P oigital Inp..

..... P oigital Inp..

..... ™ oigital Inp..

-4 Digital Input 8 E..

..... P oigital Inp..

..... P oigital Inp..

..... P oigital Inp..

..... P oigital Inp..

..... P oigital Inp..

..... P oigital Inp..

..... P oigital Inp..

1| o
Receive (%E] [ Displayanh
FOO I
- MY OOt

Ea wirite Outputs &

..... ™ wirite Oup...

..... ™ wirite Ourp...

Sl ||| ——— ™ wirite Ourp...

e j e ™ wirite Oup...

1 | Furdie Nutzung der Lexium05 -3, Station

[3’ Configuration
[3’ Derived Data Types

Derived FB Types
[3’ Yariables & FB instances

R} Hotion

&dd User Direckory ...
add Hypetlink, . ..

Loann ouk
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Hinweis: Eine Achse besteht
aus folgenden Parametrierungs
schritten:

1.Generellen Angaben

(General) 8l x
2.Achsen Paramter (Axis
parameters) General |A:-:is parametersl Yarniablez namel
3. Variablen Namen (Variables
name)
4. Rezept Parametern (Receip
parameters) Ligt of available Drive:
ILE:-:ium 05 j
Fur die acht Lexium05 e
Servoantriebe ist in dem Tab |mNDpen =]
General folgendes einzutragen:
List of compatible address:
Name:  AXIS_LO1...08 [\340.00 -]
Typ: Lexium 05
Adresse: Ok | Abbechen | Hire
\3.4\0.0.x ... \3.7\0.0.x
\3.31\0.0.x ... \3.32\0.0.x
\3.41\0.0.x ... \3.42\0.0.x
Im Tab Axis parameters ist | [T R 8l ]
folgendes einzutragen: _ :
General Axis parameters |Variables namel
Referenz: LXMO5AD10?7?? Part Num:
SV: 1.0 '
Software version:
1.0 |
Ok I Cancel | Help |
Im Tab Variable name werden | [ & ]
die Variablen genutzt: -
Generall iz parameters  Wariables name |
Axis_Ref_ LO...7
Can_Handler_ LO...7 &xis reference vanable name:
[is_Ref_LO1
CAMOpen handler variable name:
|Can_Handler_L01
kK I Cancel Help
Schneider Electric
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5 | Danach muf3 ein Achsenrezept a x|
Recipe, mittels Recipe
Parameters angelegt werden. Varisbles name |
Jedes Rezept enthélt dann einen e
Achsenparametersatz. [Frecipe_L01
Hier im Beispiel wird nur 1 -
Rezept pro Achse angelegt. Parameter description variable name:
IA:-:isF'aramDesc_2
Als Variablenname fur das
Achsen Rezept gilt:
Name:
Recipe_AO01 .. LO2 fur die ATV31
Recipe_LO01 .. LO8 fiir die LXMO5 0K I Cancel Hel
Recipe_I01 .. 102 firr die IcLa -
6 | Unter Motion wird folgendes =y Motion
dargestellt. e Ais_LO1
D Recipe_L0
Az LO2
] Pecipe_L02
Az L03
o[ ] Frecipe_LO3
BAris_L04
[] Fecipe_L0s
Axis_L0G
] Fecipe_L0E
Az LOE
[ Fecipe_L0G
BAgis_LOT
[ ] Fiecipe_LO7
Aris_L03
[l Recips L0z
Azis_ 101
[ ] Feecipe_lnt
Az |02
[ Fecipe_loz
Agis_a0i
o[ ] Frecipe_an
Axis_a02
............. D Fiecipe_a02
7 | Inder unterstehenden Tabelle sind die Eintragungen fir alle Antriebe zusammen-
gefasst.
' CANopen Variablenr_l_amen"bei Achsen fir
Antrieb Adre sse Name Referenz Uberprifen Rezept | Parameter
AXIS Axis_Ref |CAN_ Handler | Recipe |AxisParam
1. LXMO05 \3.4\ _L01 _L01 _L01 _L01 Desc_1
2. LXM05 \3.5\ _L02 _L02 _L02 _L02 Desc_2
3. LXM05 \3.6\ _L03 _L03 _L03 _L03 Desc_3
4. LXM05 \3.7\ _L04 _L04 _L04 _L04 Desc_4
5. LXM05 \3.31\ _L05 _L05 _L05 _L05 Desc_5
6. LXM05 \3.32\ _L06 _L06 _L06 _L06 Desc_6
7. LXM0O5 \3.41\ _L07 _L07 _L07 _L07 Desc_7
8. LXM05 \3.42\ _L08 _L08 _L08 _L08 Desc_8
1. ATV31 \3.2\ _A01 _A01 _A01 _A01 Desc_1
2. ATV31 \3.3\ _A02 _A02 _A02 _A02 Desc_2
1. ILCA \3.14\ _101 _101 _101 _101 Desc_1
2. ICLA \3.15\ _102 _102 _102 _102 Desc_2
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Programm-
aufteilung

Im Projektbrowser unter

e a Program

Program sind die einzelnen o Tasks

Programmsektionen abgelegt.

Hier eine kurze Ubersicht;

Safety

Cantrol_L=M05
Coantrol_lzLa
Coantrol A TW3_Local
CoantrolATW3_Femaotel
Control_ATW3_Femote?
Cantrol_TeSy=U
Cantrol_I0_lsland=
HMI_Diata

CaAMNopen

Test_FBDO

Test_RUM

SYSTEM

Start

Safety
Control_LXMO05
Control_IcLa
Control_ATV3l

Control_ATV31_Rem
otel und 2

Control_TeSysU
Control_IO_Islands
HMI_Datas

CANopen

Beinhaltet die Funktionen, die beim Starten vom
Anwenderprogramm erfolgen mul3 (z.B. Variablen
initialisieren)

Auswertung der Informationen der Safety

Die Sektionen sind fur die Ansteuerung der Antriebe
Lexium 05, IclA und Altivar 31 mit Motion Funktion Block.

Hierin sind fir die Ansteuerung der Altivar 31 mit eigenen
Funktion Block (ATV) fir die Altivar in den dezentralen
STB-Inseln.

Konventionelle Ansteuerung der zwei TeSysU Motorstarter
I/O Ausgabe fur die STB und FTB Inseln.
Verwaltung der Kommunikationdaten mit dem HMI

Zusammenfassen der CANopen Informationen je
Teilnehmer.
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MFB

Motion
Function
Block

Die Motion Function Block
Bibliothek, beinhaltet Bausteine
zur einfachen Ansteuerung von
Servoantrieben und
Frequenzumrichter.

Libraries/F amilies

[ <Application:

E-59 <Libzets

#-[J Baselib
Communication
COMT_CTL

Cuztom Lib
Diagnostics

|0 b anagement

b otionF unctionB lock,

Tl AL AL A L A

|

(3 Motion
B[ Obzaolete Lib
B[ System

I+l

Diese sind im FBD-Editor
unter MotionFunctionBlock
und MFB aufgefihn.

Nachfolgend eine
Zuordungstabelle welche
Bausteine fur welche
Antriebstypen verflgbar sind.

FBD-Editor : FFB Selection
| ;I Help O Typel

Function Blocks  Funchion and Function Block types |

r | Mame -

Libraries/F amilies | Mame
[ <bpplicationy _[:Iﬂ CaM_HANDLER
E-25 <Libsetr -k LM_DOWHLOADMTASK
=[] BaseLib |-k L5M_GEARPOS
-3 Communication |-k LRM_STARTMTASK
- CONT_CTL |-k LRM_UPLOADMTASK
- Custom Lib % MC_HOME
[0 Diagnostics -k MC_MOWEABSOLUTE
- 140 Managenent -k MC_MOVEADDITIVE
El-E5 MotionFunctionBlock, -k MC_MOVERELATIVE
- (T (|| -k MC_MOVEVELOCITY
-3 Motion -k MC_POWER
-3 Obsclete Lib -k MC_READACTUALPOSITION
H-C System |-k MC_READACTUALVELOCITY
|-k MC_READAXISERROR
|-F MC_READPARAMETER
- MC_READSTATUS
- MC_RESET
-k MC_STOP
|-k MC_WRITEPARAMETER
|-k TE_DOWNLOADDRIVEPARAM
-k TE_UPLOADDRIVERARAM
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Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU

Advantys_DE.doc

Type Black name Lexium1s lela ATV31 |ATV71 | Lexium05
HP, MP,LP |IFA,IFE,
IFX

PLGupen MG _ReadPararmel= X x X x
VMC_WriteParameter X x X x X
VIC_ReadActualPosition X X X
MC_NMeadActualVelocity X X X X X
MGC_Meset X X X X X
MC_Stop X X X X X
MG _Power X X X X X
MG _MoveAbsoluic X X x
MC_MoveRelative X X
MC_MoveAdditive X X
MC_MoveVelocity X X x X X
MC_ReadAxisError X X X X X
VIC_ReadStatus X X X .4 X
MC_Home X X X

Parameter set save and | E_LlploadUriveHaram X X X X

rostare functions for IF_nwrinadlriveParam X x x X x

mdnagermnz il ul recipes ur

renlarement nf fanlty

scryodrives

Advanced functiors for the | Lxm_GearPos X

Lexium 15 Lxm_DowrloadMTask X
Lxrn_UploadMTask X
Lxm_StartMTazsk X

System function CAN_Handler X X X X X

Uber die Bausteine kann zwischen bestimmten Betriebszustanden (siehe Bild unten)
gewechselt werden. Nach dem Einschalten eines Antriebs, ist dieser normalerweise
im Status Disabled.

’/H—\\
s

DISCRETEMCTION

CONTINOUOUSMOTION,

SYNCHRONIZEDMOTION

( sToPPING l
MC_STOE ~ ™ Done
s N

MOTIONTASKMGTION e v
HOMING # = rror D{ \
E - \
\_ A_Eror MC STO
/_ “‘-\ \ \ \.\\‘
(  DISABLED ) % \\ Tl i N
\ ]_/\ . \Done <I’RHI.’)F!.3TOP /}l | ’
\\ N hN
\\ MC_MO‘JE...\ \\\ MC_RES
\ MG HGNE\_ AN
\ LXM_STAHTMTASK\\ \
TC_NOWNI QAN \\ &
TE_UPLOAD... ot \ AN
' one \ p|  STANDSTILL |
— MO_POWFR ~ -

-~

(DOWNLOADING )
~— /

-

Fur jeden Antrieb ist zwingend ein CAN_HANDL ER Baustein notwendig, der in
jedem SPS-Zyklus angesprochen werden muf3. Der Baustein meldet Gber den
Ausgang AXISREADY ob zur Ansteuerung verfligbar ist. Als Parameter werden die
ober beschriebenen Achsen verwendet.
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DFB erstellen
und nutzen

Can Handler LOG

CANopen_DI1AG SLAVE_ACTN_S—NETWORKOFERATIONAL  AXISREADY
ERRORID

Pocis_Ref LDE— A%1S

CAN_HANDLER

—L*M0S_G_Ready————
F—L0S_G_ A5 _ErrorlD

Nebenstehend ein weiterer
Baustein der, ebenfalls mit
Hilfe der Achsenparameter,
Uber CANopen einen Antrieb
steuert.

Die genaue Beschreibung
entnehmen Sie bitte der
Baustein- und Start Up-
Dokumentation.

MC MOVEVELOCITY
AXIS — Axis Error [ ERR
EXEC — | Execute InVelocity | TV
V — Velocity Busy —B
[ — Invert Command... — AB
Errorld —— ERRID

Fur eine kompakte/
Ubersichtliche Projektierung ist
es mdglich, ganze Funktionen in
einem DFB zusammenzufassen.
In dieser Applikation wurden zwei
DFBs erstellt. Jeweils mit den
0.9. MFB fir Altivar , IclA und
Lexium.

Project Browser .

%a Skructural view

Motion

Configuration

Derived Data Types

Wariables & FB instances

Als erstes sind die
Bausteineingange- und -
ausgange festzulegen. Dabei
kann Uber die eingetragene
Nummer die Position am
Baustein bestimmt werden.

[ £3 aguts
-4 Teacy pooL Aus s ieads o CANAISHZLIN
- i Pir 2 ROl S i praalion ena e
- Sln 3 RO G il el iy o1 i
-- ¥ Di 4 BOOL Caznge direcizn
-4 Macs_VE 5 BOOL Mode velcciy
-4 Moce ME E BOOL Mode poskich sbcolte
& Maxcc HE i BULIL tode pashch rektve
- i Welkciy 1] [ S=t poik vekeiy
-4 [oskicn 7 [ fizk poik poskicr
. N 1M NT S aceeedlon
&% NI il 1IN NT S lrirrclon
[ |z BHI_REF aes hfa
* Fex E] BOOL Feget fzul:
N
soupulsx
il Aclive 5 00l A s ead and poseied
& Dissbls 2 00 Ass g i ZITATLC shetus
& Slemldil 3 M oan s r STAMDET I sl us
# Stcppig 4 BOOL ads 5 STOPPHG status
& s 5 BOOL Weloe by mace Zctve
b MR E EOOL Azeclule posiion rode acliva
& I HE N BULL Helaivs pesthon moce zctve
B Aol Yiocke | H Lt Aztudd wclosihy
- in_velcil ] noaL Gzt poik velciy sazked
- Acl_Masifon | °0 D=~ Azt ocsilion
T &l RN St uicd e wa el
- ¥ Emor "2 BOOL Ercr
-4 EmolD i3 uD T Ercr codz
- i Emotdh 1 INT E-rcr macping 0
&

Beispielsweise sind im Bausteine
Motion_LXM drei Sektionen
vorhanden.

tion 1

Sections
COMMon
mode
errar

Derived FE Types
g — Ik Motion_ ATY

S
e
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4 | Inder Sektion common
werden die allgemeinen
Steuerbefehle verarbeitet.
Diese sind:

e Status Baustein

e Fehlermeldung der Achse
e Einschaltung Leistung

e Fehlerquittierung

e Ist-Geschwindigkeit und

e |Ist-Position

W

curs

FEADETATLS
M _TmARETETUE

AL
coRTHEaTeanch| 1K
G EOAZEERONON| b sl

WOT QA aRw0T)
rErzmEnC
E i

e Antrieb stoppen

e  Geschwindigkeits-
e Absolut und

e Relativ

Positionierungsmodus

5 | Die Sektion mode beinhaltet:

Stad=—{ N1 oy
R aly—] 17
M o _VE—{ IR
Mo u_ssi—| Il

Woce RE
afTor_surm
 smar

=

i T A PR EERDHEL—_s& i
BNT_TA_ | BINE SXECUTE COHE[=3_at_cone
- - Fosttlon— =CSITION B_ST—a_ar_tugy
“va actty—]IH our VELDEITY COMAHDABOR TEDf— st _camab
A%iE— SEERLERATIEH SRR A 1k e

NS

L] 3 ™
W M MULEAREUL,

|

WC_WOVESBIOLLTE

FoR— SFLFIFSATION

L
AN

sat—INT our
Heady—] 1N
Wog 8 _vi= I
Wi a_aE—] 14
Moo a_RE—IHT

o _surm=2] I8

Ve saity—{IN our

b IDWERELATIVE
MC_MOVERILATI D
G AD EFRORL—2_re_s1or
AU CCHC| 2 _re_dane

Fositien— JISTANCT
VELDCITY

nr

]

PANT_IU_ LN
BoSY[—a_re_bawy

COMMANDBORTEDf—3 re somab
SHELS I e etlond

ALL— MUCELE=ATILH
Lot— CBCELESATILH

Fehlermeldungen
zusammengefasst.

6 | Indererror Sektion werden die

BLAIF MO _READAXTAERROR.MASERRORID <> 0 THEN

EepseID := UINT_TC UDINT (MC_READAXTSERROR.MBGERRORID) ;
ErrorMA := 16; -
IF BErrorMA <= 0 THEN
Brror = true;
EL3B
Error := falae;
END_IF;
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Bendtigte
Bausteine

In der Applikation werden
neben den Standardbausteinen

drei DFBs eingesetzt. Dies sind
. Mation_LxM Motion_ATY
—[Ready Active— —|[Feady Active [—
— [P awer Disablef— —|[Pawer Dizablaf—
—|Start Standstill— —|Start Standstill—
—|Dir Stoppingf— —[Dir Stoppingf—
hode WE IN_VE[— —[velocity IN_VE—
E'Mode_AEl IN_AB— Act_elocity[—
e Motion_LXM fir Lexium05 ade St S < RIS
. - . —[velocity  Act_Welocityf— —Reset Errarf—
e Motion_ICLA firIcLa IFS —|Positian in_Welocity[— ErrarlD [—
¢ Motion_ATV fiir ATV31 50 S i I
— XIS =T
—|[Reset ErrarlD—
ErrortA—
Der Unterschied der drei _ Motion_ICLA
Bausteine besteht darin, dal3 —{Ready Activel—
bei Motion_LXM und e oAbl
Motion_ICLA zusétzlich —|oir Stoppingl—
PR S alinh i —tade_wE IN_VE}—
Positionierung moglich ist. I VA T
—tade_RE IN_RE|—
—Welocity  Act Welocityf—
—|Fosition in_Welocity|—
— A Act Positionf—
—|CCE in_Positionf—
—lls Erarf—
—||Reset ErrarlDf—
Errorhda—
Diese kdnnen separat 3] Station
exportiert werden lber rechte [#-[] Configuration
Maustaste auf den [#]---[_] Derived Data Types
entsprechenden DFB und D3 Derived FB Types
Export o DR
en
[ ﬂ Pelction_ p
(] Variables&  Delete Del
a— ["_—| Motion Put in Library
[ [:' Communica Snalyze o o e
-] Program Properties &lE-Enter
Animation 1
Operator 5¢
& Documenta

add User Directary ..,
add Hyperlink, ...

Es ist das Verzeichnis und der
Dateiname frei wahlbar. Die
Dateiendung ist .XDB.

I al 1
i I = s

Savein: | OFBe

My Recanl
Documents

Dizzkiop

iy Documants

By Camputer

.y
UM ET S Fila name: ID FE_Maotion_ATY j Euport
L5 BT
Save az lype! |I:lem-'s\: Furacticen [7#DE] - | Cancel
Opbons
I¥ “withDDT ¥ ‘with DFE
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In einem neuem Projekt
kdnnen diese jederzeit
importiert werden. Dazu ist
Import in dem Meni zu
selektieren.

=1

v D
............. ["_—|
=]

| o & Documentation

la Station

Configuration
Derived Data Types

Derived FB Type

Yariables & FB ir

Motion

Open
Get From Library

Communication Put in Library

Program
Animation Table: Export

&dd User Directary ...

Die Meldungen Modification
und save project bestatigen.

Modification Authorization x|

L] ": Lo wou confirm the modification ?
L]

=t u] |
Die entsprechende Datei wéhlen 8l zlx|
und Import driicken. Look r: [ 5 OFB: e ol
h |g DFB_Molion_LXM X086
My Recant
Documants
Deskiop
File name: IDFB_MdﬂrLAT\"mB E‘ i Import I
Filas of type: [Derees furction [+DE) | Cancal |
A
Die DFBs werden im Verzeichnis B S W Derived FB Types

Derived FB Types angezeigt.

@v Motion_ATY

]t ﬁ’ Sections
............. CcoOmmon
............. Fiey)
............. efrrar
@v Motion_LEM

x R ﬁ’ Sections
............. CcoOmmon
............. Fiey)

............. errar
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Projekt
generieren

Projekt
verbinden
und laden

Bewor ein Projekt in die SPS
geladen werden kann, muR3 es
analysiert und kompiliert
werden.

Dazu in der Mendiileiste Build
und Rebuild All Projekt
anwahlen.

Oder das entsprechende

File Edit View Services Tools |Bui|d PLC Debug ‘Window Help
[eEa s ||m s & Ao

253 finalyze Project
HME G-

(CEr| 4 5hift+E

—
=
Tl

Li

[¥#] Build Changes Ctrl+B

Symbol in der Symbolleiste. i
D nachfolgende Frage mit 8l
Yes beantworten.

~

H.() are you absolutely sure to want ko rebuild all the project again?

wo |
Das Projekt wird analysiert und =]
der Code generiert. Analying .
EEEEEEEE
al

Generating Code...
[NEEEEEENEEEENEEEENNEEENERNNENNENENERNNRENNENER

Cancel

Nach Fertigstellung wird in der
Statuszeile die Anzahl der
Fehler angezeigt. Weiterhin ist
unten rechts im UnityPro-
Fenster ein Feld zu sehen mit
Build.

Process succeeded : 0 Error(s] . 7 Warning|s
4[4 * ¥ Rebuild All Project Irmportdespart

o |

Um sich mit der SPS zu
verbinden, muf® der Standard
Mode aktiviert sein.

PLC Debug Window Help

Conneck
Set Address, ..

Standard Mode

% Simulation Maode

Wird die SPS mit dem PC Uber
das USB-Kabel verbunden, ist
in der P C-Statusleiste ein
entsprechendes Icon zu sehen.
Im Fenster von Windows die
Modicon M340 - BMX CPU
angezeigt.

2o

Hardware devices:

Die Adressfestlegung wird
aufgerufen mit

PLC->Set Address

PLC Debug ‘Window Help

Conneck

Set Address. ..
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Als Parameter werden fir USB

an
eingetragen:
~v PLC
Address SYS
Media USB Address
BE ~|
Media
[EE |
Cormmunication Parameters |
5 | Die Eintragungen kénnen direkt | o 2
getestet werden. Dazu im s S
rechten Bereich den Button Test | =~ S 8l |
Connection dricken. e o
use =] |TCeiP
Das positive Meldefenster wird Commrication Paiametss
angezeigt. Mit OK bestéatigen.
Das Fenster Set Address 8l x
ebenfalls mit OK abschliessen. -
\E) Successfully connected to the currently selected target.
6 | Der gewahlte Verbindungsweg
wird in UnityPro in der unteren HMIL Rf'wt mode |OFFLINE |_| | |USB:SYS
Statuszeile angezeigt.
7 | Zum Verbinden mit der SPS ist PLC Debug Window Help
zu auszuwahlen:
Conneck
PLC->Connect Set Address, ..
g | Inder Statuszeile wird darge-
stellt, dass die SPS im Run-
Zustand ist und sich das aktuelle | HIRM mod= [TEREE0N | [ [uPLoap mFo ok [Use:svs
Programm von dem in der SPS
unterscheidet.
g | Das Laden wird vorbereitet mit PLC Debug ‘Window Help
PLC->Transfer Project to PLC Disconnect
Set Address. ..
l@ Standard Made
B simulation Mode
Campare, ..
Ir'an::Fer' Projeckt ta PLC
Eﬂ TransFer Project From PLC
10| Im folgendem Fenster werden Transier Project 10 PLE : —
die jeweiligen Projekte (PC und i p——
SPS) mit Version und Datum e - —
angezeigt. Der Download wird LactBuid 07112006 111521 LatBuic  [06171 2006 174307
gestartet mit Transfer.
™ P s i
| =
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Das in der SPS laufende

: s x
Projekt muss gestoppt werden. S x|
Weiter mit OK. 9, PLC Praject:

x.__i:r/ Mame: Skation
Version: 0.0.5
Last Build: 0&.11.2006 17:49:07
Confirm Stop on this Projeck?
Zancel |
12| Das Projekt wird geladen und a
der CANopen Bus initialisiert. Packet 136/238 is successilly sent.
[NEEEEEENEENEEEREENNENENENNEEN
a
‘w/ailing for CANapen initiakzation
(NEEEEEENENEENENNEEEENENNEEEENNNNENNENNNNNNNNNEEEE
13| In der Statuszeile wird
angezeigt, dal? das Projekt
gleich (EQUAL) ist aber sich HMIL Ry mode [ZOEN | [STOP [UPLOAD INFO OK |USB:SYS
noch im STOP Zustand
befindet
14| Zum Starten vom Programm PLC Debug ‘Window Help
PLC->Run Disconneck
Set Address. ..
anwahlen.

l@ Standard Mode

B simulation Mode
Campare, ..

2 Transfer Project to PLC

Eﬂ TransFer Project From PLC
Transfer Data from File o PLC
TransFer Data From PLC ko File
Ik

+
= =0 |2 | (T [
15| Und mit OK bestétigen.

Run

2 PLZ Praojeck:
\""-4/ Mame: 3Skation
Version: 0.0,9

Last Build: 07.11.2006 11:15:21

Caonfirm Fun on khis Project?

Cancel |
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Projekt
exportieren
und
archivieren

16| projekt lauft! ML R mode (o0l | G lUPLOAD INFO oK USE:SYS
17| st eine IP-Aidresse projektiert

kann Uber diese eine

Verbindung zwischen PC und ~¥ PLC

SPS aufgebaut werden.

Dazu in der Adressfestlegung Address

die IP-Adresse in Address 5.1 00,50

eintragen und unter Media —

TCPIP auswéhlen.

Cornmunication Parameters |

18| In der Statuszeile wird die IP- HML R mode [Zo00l | ] (UPLOAD INFO OK [TCRIP:192.168.100.50

Adresse angezeigt.
1 | Der Export von einem Projekt

enthalt:

e Konfiguration der

Emggnge/Ausgange, | File Edit View Services Tools

e Sections,

e SR-Programmmodule, =] Mew Ckel-+R

e Ereignisverarbeitung, E,"' Open k40

e ungeschitzte DFB-Typen,

° DDTs EIDSE

e Variablen,

e Animationstabellen, [ gave Chrl+5

e Referenzen auf die

geschitzten DFB-Typen.
Export Project. ..

Dazu uber die Menleiste

wahlen:

File->Export Project...
2 | Wenn ein Projekt exportiert wird, a8l x|

generiert die Software eine Datei Speichem i | 3 UnibPro i =

* XEF.

Der Speicherort und Dateiname
ist frei wahlbar.

Export starten mit klicken auf
Export.

Zuletzt
warwendete ..

Desktop

»

Eigane Dabsien

o

Aibetspatz

y
Melzwekumgsh

ung
[ratename: II:N-'JJ‘:P

Diatetyt [4opicatan (<EF]

Opticins
¥ \ith Cont:
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3 | Das Projekt wird exportiert. ot al
Expon ...
[NEEEEEE
4 | Ein exportiertes Projekt kann CENE——— a8 zx
direkt mit UnityPro getffnet Suchenin | L3 UrityFro =l & & cF B
werden. Hexp, LCPoEF:
Dalename  |EXP_DCP Ofinen I
Dty [ Uiy Pro Agpleation Exchenge Fles [HEF) =] Abbrechen
Open Dptions
I | Open e proEctin ead-oolomads
[T Dgen=EF Fle wilh ‘wizad
=]
o | LI
IEl

5 | Neben der XEF Exportdatei und der STU Projektdatei gibt es das STA Projekt-
archiv. Die STA- Datei hat die folgenden Eigenschaften:

e Die STA- Datei ist sehr komprimiert (ca. 50 mal mehr als die STU- Datei). Sie
dient zum Ubertragen von Projekten an Netzwerke (z.B. lokal oder im Internet).
e Die STA- Datei kann zum Ubertragen von Projekten zwischen Versionen der
Software UnityPro verwendet werden.
e Die STA- Datei enthalt das gesamte Projekt:
- Die SPS- Binardateien
- Die Auslese- Information: Kommentare und Animationstabellen
- Die Bedienerfenster

6 | Wenn eine STA-Datei gewahlt
wird, bietet die Software eine
bestimmte Menge von
Informationen:

e Projektname, Iﬁ Edit Wiew Services Tools
zugehorigen Kommentar, 4o
Version und Datum der 1% e
Generierung des Projekts, (= Open...
Ziel- SPS des Projekts und Close
Datum der letzten
Anderung des Quellcodes I save
sowie Save As...

e die Version von UnityPro,
mit der dieses Archiv
erstellt wurde.

Dazu liber die Menlleiste
wahlen:

File->Save Archiv...

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric
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7 | Den Speicherort und Dateiname
wahlen.

Archivierung starten mit Save.

Save Archive

Speichem | 3 UrityPro

al 2|

s« & E-

Dateiname:  [EXP_DCP

Dateityn: [ Unity Fro duchived Application Files [ 5T4) =
— Dpen Options

I™  Open the project in read-arly mode

I Open=EF File with Wizard
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HMI

Magelis XBTGT

Einleitung
In dieser Applikation ist ein Bedien- und Anzeigegeréat des Types Magelis XBT-GT 2330,
das Uber das Protokoll Modbus TCP/IP mit der Steuerung kommuniziert, enthalten.
Die Programmierung bzw. Konfiguration des Terminals erfolgt Uber die Software Vijeo-
Designer. Auf den nachfolgenden Seiten werden die erforderlichen Schritte zur Erstellung
und der Download eines Programmes erlautert.
Die Einbindung vom Anzeige- und Bediengerat (HMI) wird in folgenden Schritten realisiert:
¢ Funktionsiibersicht Vijeo Designer
¢ Neues Projekt erstellen (Plattform, Hardware, Kommunik ation spezifizieren)
¢ Kommunikationseinstellungen
¢ Erstellen von neuen Variablen
¢ Erstellen von Bildern
¢ Fehlermeldung anzeigen
¢ Projekt Uberprifen und herunterladen
o Ubersicht Applikation
Funktions- 1 | pie vijeo Designer- Umgebung | T—— ’
tbersicht setzt sich zusammen aus den e SH4L &% 47 A<= onan
unten aufgelisteten Elementen: D mbovin ki Al et PEEEER |
e —=sd v —Ta EE]
1 Navigator e —
2 —r
2 Info- Anzeige LT (Y
3 Inspektor W o
. - Qtummlh‘
4 Datenliste
5 Feedback- Bereich el b B || ]
g || |
6 Werkzeugkasten 3:;” ———
] u:::‘:’('?:’ ': nmw"[.mm —_—
(] Saspi D081 |
(] Swipld 904100 ]| Deowrksa i Teages|
- | Diowiond Conplen: - | enorfh 2 waminges
e e
4 5 6
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Neues Projekt
erstellen

Nach dem Start von Vijeo
Designer kann ein neues Projekt
angelegt werden.

Dazu in der Menlleiste:

File->New Project...

#4 vijeo-Frame
File Edit Build HMI Arrange

o B

MNew Project. ..
Open Project. ..
Zlose Project

CErl4+0

wahlen.
Es ist ein Project Name fir die | EeSadal=s s x
Applikation zu vergeben und ~ Enter Project Name to Create
ggf. ein Kommentar zu o LS
erganzen. -~ Description or Comment
B
-]
_Type
% Project with Singe T arget
" Progect with |z 3’. Targets
1 Project Password
# | Enter Password |
Confirm Password |
Hint(Optionall |
czuich [ weters | Fish | Concet |
Danach das eingesetzte Creake New Project a x
Zielgerat auswahlen und einen ~Enter Project Name to Create
logischen Namen vergeben. ProjectName  [Hh_DCP
. . . Target: 141
Beispielprojekt: . New Project/Targel
| ) Target Hams |DCF‘
Target Name: DCP J 7. Taiget Type [XBTGT 2000 Series =
__'L Model FBTETZ330 [3206240) :I
Target Type  XBTGT 2000 N SETGRTZ110 (320:240]
FBTGET 220 (32062400
FBTGET 2130 (32062400
Model: XBTGT2330 B TGT 2200 (3201240

<zuiick [ weier> Frish | Concal |
Um die Ethernet-Schnittstelle = =
des Geréates zu nutzen, sind IP- i  Enint Preject Horen b Conatn
Address, Subnet Mask und r- | Bchcthars JMLDCR
Tapst - 11
ggf. das Gateway anzugeben. . N K
i | ¥ Ao the Tolowien P Addnass:
}'I 4.|pm 192 . 16B . 100
I ]m
F : | Dot oy [0
r \vr
£ Fumiick, “Whaite Finmh Cancel
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Einstellungen
Kommuni-
kation

Um mit anderen Geraten Daten
austauschen zu kénnen,
bendtigt das Magelis-HMI einen
Kommunikationstreiber.

Dazu die Schaltflache Add
anwahlen.

Create Mew Project

~ Enter Project Name to Create
Project Mame JHiI

Target : 11
Equipment List

Aydds drivers and equpment. Define settings in the Navigator
window's Driver and Equipment properties,

Add I Dinlste I
¢Back I Eith Cancel |
Unter Manufacturer ist zunachst
Schneider Electric Industries al x|
SAS aus der Liste auszuwaéahlen. Wanufacturer:
Dan aCh kan n de r DrI ver ISchneider Electtic Industries 545 j

Modbus TCP/IP und unter
Equipment Modbus Equipment
fir die Kommunikation mit der
SPS gewahlt werden.

Nach der Festlegung des
Kommunikationstreibers kann
die Erstellung des neuen
Projektes Gber den Button OK
und nachfolgend Finish
abgeschlossen werden.

Diriver:

Equipment

Modkbus (RTUY
Modbus Plus
Modbus Sleave
Modbus TCPAP
Uni-Telawsay

Modbus Equipmert

Ok Cancel Help

Nach dem Anlegen des Projektes
zeigt Vijeo Designer nun die oben
beschriebene Arbeitsoberflache
mit einem leeren Bearbeitungs-
bildschirm auf der rechten Seite.

B DR e

L - Pane - Lvaget]
Greve Vaible St S es Do Dok Sedew e

DPEsdEm ||y Nx |

hoon- AL D

SEELIETYILE
-AET-i-P-@

va

Pl T 1 i

Fer Hek, prsn 1
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Die Einstellungen bezlglich
Download des Projektes zum
HMI kdnnen geéndert werden.
Dazu im Navigator die Plattform
(hier Dcp) anklicken und im
Property Inspector den Eintrag
Download auswéahlen. Damit
das Projekt zur Magelis-Anzeige
Ubertragen werden kann, mufl3
Ethernet sowie die IP-Address
und die SubnetMask der
Anzeige eingestellt sein.

Havigator

=] x|

OR|AE®EE

Fof HMI_pcp
Iél Ej Dcp
I {7 araphical Panels
% Popup Windows
- Ackions
t . 13| Environment
Resource Library
E Alarms
jl,. Recipes

! E_J Data Logging
=%, 10 Manager

|— IP&ddress
I— SubnetMask,
- DefaultGatews 0,0.0.0
I— Iser Applicatiol Main Drive
L Include Editor | Disabled

192.165,100.52
£55,255.255.0

El-- ﬁ' HMI
...... Elli' PLC [ 192.168,100,50 ]
@"v"iie... EF Project GL% Wari... I W Tool.. I

Property Inspector i
Target | | &
MNarne Dcp

Descripkion

Type ¥BTGT2000 Series |
TargetColor 64K Colors j
Model KETETZ330 (320x240) |
InitialPanelIC 1: Home j
Startup Cptions

Buzzer Enabled j
ToConfiguration 2 Carner j

Download Ethernet j_

Bl

Fur die Kommunikation zur SPS
missen dem Modbus TCP/IP-
Treiber die Schnittstellen-
parameter mitgeteilt werden.

Mit einem rechten Mausklick auf
HMI den Eintrag

Configuration...

auswahlen.

Ff HW1_Dep
Elﬂ Dcp

-y Graphical Panels
E: Popup Windows

. Actions

~[3] Environment
Resource Library
E larms

----- rJE. Recipes

- [&] Data Logging
=%, 10 Manager

+ 5 T

Mews Equiprent. ..

Insert

e Canfigur ation. ..
B Vie.. CPPr
- Delete. .. Delete
Property Inspector ~ Renams Fz
i Properties Alt+Enter

Rlzras
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Hier steht die IP Address vom
HMI.

Ertai Prject Mars bs Copite
Pepcthare [0 0CF

Taigst - 111
S Terget Setp
i ]  sson th Fokwien P A
_ﬂ:,r o | P ddess 192 . 6B . 10 . %2
4

okt Mtk FT TN T

A 0.0 .0 . 0
@) )) . Diteul Gatewwiy

ik [ wermr | Finan Cancel

Fur die Geratekonfiguration ist
nach einem rechten Mausklick
auf ModbusEquipment01 der
Eintrag Configuration...

E| ‘7: I Manager
=0 ModbusTCPIPOL
41 M odbusEquipment01 [ 0.0.0.0

Mew Scan Group  Insert

Configuration...

. Delete. .. Delete
auszuwahlen. Renore F2
Properties Alt+Enter
Hier wird die IP -Address der 8l x
SPS angegeben. — Equipment Address
IP dddress [ 192 . 162 . 100 . B0
Bei Communication Uit 1D 255 = /255

Optimization wird Maximum
eingetragen.

Weiterhin wird die IEC Syntax
aktiviert und der Adressierungs-
modus auf 0-based (Default)
eingestellt. Dadurch wird die
gleiche Adressierung wie in der
SPS (%MWxxx) verwendet.

Die anschlieRende Meldung wird
mit Yes bestatigt.

— Communication O ptimization

Preferred Frame Length IMaHimum Pozzible j

252 =1 buptes

—¥ IECB1131 Syntax

Addreszing Mode ID-based [Defauilt] j
 Wariables
Double wiord word order IL':'W ward first j
ASCIl Display byte order | Low byte first -
ITI Cancel | Help |
a

! Al Device Addresses assaciabed wikh thes equipment will be converted to [EC 61131 Format, Continue?
LAY

- o

Uber die rechte Maustaste kann
Uber Rename der jeweilige
Name angepasst werden.

=2, 10 Manager
=8 HM1

@@ PLC[ 192.168.100.50 ]
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Erstellung von
Variablen

Zur Erstellung von neuen _ ','] = 2 T
. . . ¥ B (M EE
Variablen im Navigator auf den =0 | ] Al ||
. . 3 JCp e s
unteren Karteireiter Variables il
Faste |+ g
wecC hsel n. Import Variables. .. Chrl+I ?Iicrete
Export Yariables... Chrl+E FTo:tger
DUrCh einen rec hten MaUSk“Ck Ievy Wariables From Equipment, . . String
auf den Projektnamen im t:g';:;”z:':s S
. : : Elock Integer
Navigatorfenster erscheint ein S S
Popu p_M enu, aus dem || " & Propetties Ale+Enter |
e o ATYO3_RPMZ [ ZelWz01 |
New Variable=>New || LI ATVO3_Slow [ %Mw30:%3 ]
----- o ATYO4_ASPD [ %MW212 ]
aUSZUWéhIen |St 4| ----- LI ATv04 Fast [ %aMw3s:xe 1 | _DI—I
@Viie... I :F Praoject @Vali... |ﬁ Toal... I
Fir die Vergabe von Variablen rewvariable 8l x|
mussen dle fOlgenden Angaben Basic Properties ]Qata[)etails| 10 Se!l'ngsl Dataﬁcﬂingl Alarm |
vorhanden sein: Variable/Hame: Desotplion:
ITesl |
e Variable Name DT
e Data Type |Integer | Anay Dimension: [0
e Data Source (Extern) :
: . Data Saurce: Sharing: ScanGroup:
e Device Addressin der SPS o e [Fic |
&+ Egtemal = Read Or Device Addiess:
€ Fead (dite MWD
™ Indirect Address
| gl

ok |

Cancel I Help ‘

Adressiert werden kdnnen alle
Merker der SPS. Es kdnnen
Merker (%M), Wort (%MW),
Doppelwort (%MD) und Gleit-
komma (%MF) als Typen
definiert werden. Alle Daten, die
in der Visualisierung angezeigt
werden sollen, missen auf
solche Typen transferiert
werden.

Modbus TCP/IP

8| x

Address: | i

Dffset [i}: |100

E
.

Bitlil |

Presview:  ZhWw00

kd

ok Cancel | Help |
Es kénnen auch Variablen im- Havigator 2] = _
bzw. exportiert werden. Eine  i|E I m|REnw - AR || O
weitere, sehr komfortable, - - R
s g R New Variable [
Méglichkeit die SPS Variablen ik
: . ) ] ) S e L. FPaste Zhrl
Zu importieren, ist sich direkt mit | | LM . Import Yariables... Chl4
dem SPS- Projekt zu verbinden. | [ - LI,  Export Variables... Ctrl+E
..... L.
Dazu unter dem Karteireiter L. [dew Yariables Fram Equipment., ..
. . . Link Yariables...
Variables beim Projektnamen LRl
) ) ] S | I L. pdate Link. ..
die Option Link Variables... L1
auswahen. |l L s ' Malidate Variables. .
----- o~ Properties AlE+Enker
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5 Dann 8 ixl
Losh i | 3 UnPio 3| e s

Dateiname bzw. Datei m =] do]
anwahlen

Files of type:  UnityPro (*.stu) ©
Equipment: PLC

My Documents

My Compuber

Weiter mit Open.

L

H_'JFI;J S Fie name: Jea_dep =l Open
File: of byne: |Uniia 5TU datnbase fles "5 TL) = | Caniel |
Equipment: [rc =l
i
6 | Indiesem Fenster werden alle 8l x
Variablen mit Name und Equpmert:  |FLC =l
Adr_eSSIerung a_us d"em SPS- Linked file:  D:\Datahm340_cem. stu Update |
Projekt angezeigt. Uber das
linke Kontrollkastchen lassen B A Filtsred By: |
sich die benétigten Variablen Name | Adgress « | Description =
" 1 Test_count ZMw100
auswahlen. o Test_court? w10
. . _ LM Test P2 M 1041
Um die Verbindung zwischen & .~ HMI_CaNopen_02 EMw 402
" . . " HMI_CaMopen_03 M 403 =
SPS und HMI Ubersichtlich zu B " HM|_CANopen, 04 T
gestalten, werden hier die [ " HMI_C&Mopen_05 ZMW 405
. . " HMI_CAN oper_06 ZMWADG
gleichen Variablennamen &+ HM|_CANopen, 07 oM a7 _
benutzt. Dies wird mit der 7 e ;l_l
Einstellung Variables that keep selectAl | Select None | Selected 143 of 306
the same name, festgelegt. E—
When adding variables:
AnschlieBend werden die Creat;as
. . . Elementz in equipment stucture
selektierten Variablen mit Add
. A ™ Yariables that combine equipment and name
Ubernommen. Zum Schlie3en
. & Hariables that keep the same name
des Fensters Close wahlen.
€ Yariable named I
Add to Scan Group IModbusEquipmentD‘ISGm j
add Close | Hep |
7 | Werden zu einem spéteren Havapl i
Zeitpunkt weitere Variablen #* Ha H! |!'r!| A [Ewmwn .~ AL -
benétigt, kann man das o.g. = Sorted by Name, Fiter = Mo System Yariables
" . . B
Fenster Uber die Option E],H" ' New Variable
New Variables From || - Ln 4 Faste " Ctr:‘w
T I IR W Import Variables. .. Chrl+HI
Equipment - £ :

..... LI ¢ Export Yariables. .. Zkrl+E
erneut aufrufen. Eine ey Mew Variables From Equipment. ..
Anpassung bezlglich der SPS- | | oy il Mol
Datei kann Uber Update Link... || i Lri ¢ Updatelink...
erfolgen. | . L4 yalidake Yariables. .

..... LI £

..... LI ¢  Properkies Alb+Enter
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Erstellung
von Bildern

Im Navigator werden die an-
gelegten Variablen mit Namen
und Adresse angezeigt.

Havigator o

AR

ERE-E

Eg Dcp

----- o ATYOI_ASPD [ %MwW20z ]
----- LI ATWO3_Fast [ %Mw30:xE ]
----- LI ATVO3_Left [ 96MW30:67 ]
----- LI ATYO3_MotErr [ SMw30:x0 ]
----- LIl ATYO3_MotEs [ aMw30:xl ]
----- LI ATVO3_MotFa [ MW 3a0:xz ]
----- LI ATYO3 MotLe [ S6MW30:K3 ]
----- LI ATYO3_MotRi [ %6MwW30:x4 ]
----- LI ATWO3_Motsl [ %MW 3065 ]
----- LI ATWO3_Right [ %:MwW30:%38 ]
----- & ATYO3_RPMI [ %Mw200 ]
----- o ATYO3_RPMZ [ %Mw201 ]
----- LI ATVO3 Slow [ %RMwW30:x9 ]

F

Am Beispiel einer numerischen Anzeige soll das Erstellen von Animationen auf den
Bildschirmseiten erlautert werden. Die Funktionen sind fiir andere Animationselemente
vergleichbar.

1 Anwabhl Uber die Symbolleiste.
Es sind verschiedene Symbole
und Elemente Uber die
Symbolleiste bzw. iber den i - - @
Werkzeugkasten verfligbar. i ;
N REC String Display
Numeric Display T Date Display
Selektieren. & Time Display
2 Als erstes wird die Position und

GrolRe vom Anzeigenfeld fest-
gelegt.
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e Name

e Data Tpye

e Variable

e Display Form
e Font

Die Variable kann direkt

ausgewahlt werden.

Hinweis:

Variablenname wird in rot
angezeigt.

3 Numeric Display Setting:

eingetragen oder Uber den
rechten Button (Glihlampe)

Ein eingetragener, unbekannter

MNumeric Display Settings :E: .__ QI ﬁl

General | input Mode | Color | visbilty | Advanced |

Name | NumericDisplay01
style (I ooozs -

DataType (% Irteger  { Flaat

aishle  [L4M05_6_Act Veloci
¥ ZeoSuppress  Display Dighs |5 : |EI

IV Display Zerofs) Fomat [Dec. -]
Language i] : Languagel ﬂ
Fort [ijeo Modern 10 = rowst e 7
Font Style [Normal =] FontHeiht [10 |

12245

o

=/=[=
ITI Carecel j Help J

kann aus der Liste mit
Doppelklick tbernommen
werden.

Symbol erzeugt werden.

4 Die zu animierende Variable

Zusatzliche Funktionen, z.B. die
Invertierung des Wertes, kénnen
Uber das Taschenrechner-

Expression Editor Pad = x|

r E:-tprewon

Y ariable List

W~ A |E-

. . ILXMDE_E_Act_VeIDmty

,.rl'" LXMDE E_Act Po3|t|nn[/MWE12] ;I

"-I h At "r-||‘||‘|hl [

r,rr LXMDE E Enmmmxmwsw]
o™ LHM15_1_Velocity [ ZMWE22 |
o™ L¥M15_1_Position [ ZMwE24 |
o LHM15_1_Act Pasition [ 2MwE32 |
o™ LHMT_1_Act Yelocity [ w634 | J
o™ LXMT5_1_Enarda [ 2MwE3E |
et BTV Welocity [ ZMwER2 | |

o< |

Cancel | Help |

verschiedene Animations-
elemente.

5 Das nebenstehende Teilbild von
einem fertigen Bildschirm, zeigt
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Fehler-
meldung
anzeigen

Property Inspector

Property Inspector

Jedes Animationselement auf MumericDisplay

dem Bildschirm besitzt eine Mame MumericDisplay01

Eigenschaftsanzeige (rechte I:I':'t ig

Maustaste), Uber die alle width —

Einstellungen des Elements Height &0

eingesehen und verandert Data Type Inteqger |

werden kénnen. Yariable L#MO5_6_Ack_Yelociky |
General Y
Input Mode Disabled ==
Color B
Wisibility (|
Advanced =
Save Defaulks 22l
Bectnre MiaFanilks L4

In der SPS ist die Z-&2-@ap -® -

Fehlermeldung von

Servoantrieben als Zahl von 0

bis 16 verflgbar.

Diese soll aber als Text auf dem

HMI angezeigt werden.

Dazu kann das Me ssage

Display (Nachrichtenanzeige)

ausgewahlt und positioniert

werden.

Schneider Electric 101
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Zum Anfang der Einstellung wird
die Variable ausgewahit.

Weitere Eintragungen bei
States: 17

AnschlieRend klicken Sie auf
den Button New Ressource
(neben dem Feld Color
Resource)

Hinweis:

Bei den Variable Properties
unter 1/O Stetting muss bei

Data Format BIN
und bei
Data Length 16 Bits

eingetragen sein.

Message Display Settings

General | Input Mods | Visibilty | Advanced |

al x

MeszageDisplaull
o | HED | 00025 j
Vatiakle D<MOE_B_Eroids gl %
States 17 =
Coler Resource | <Unassigned: > iIEJ

TestResowce | <Unassigned> - |

ok | Cocel | Hep |
8 x
Basic Pruperties! Data Detaile 10 Setting: |Data icﬂngl Alarm |
Data Fomat: Data Length:
TR [16 b =l
Signed: Deta Length Dets
|Unsigned vI [ifset Bitho
|D
Eit &/t
I 1E
| oK I Cancel Help
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3 [ BeiNew Resource st 8l x

einzutragen:

Color Mame ErrarColar
Color Name: ErrorColor I

Test N ErrorText
Text Name:  ErrorText SRS |ErerTex

Anz. Zustande: 17 e ' s 17 :

Message Display Select the objects this resource suppaorts
Datentyp: Integer W Message Display
Und anschlieRend OK und Yes Data Type | Integer j
3 [ Meter

EL [ BarGraph
@ [ Selectar

(] I Cancel |

peo-rrame TR

\i‘) Save curent settings and go to edit resource view?

[~ Don't show this message again:

Yes Mo |

4 In der nachfolgenden Tabelle kann fur jeden Zahlenwert (0...16) ein Anzeigentext
(Label) und -farbe eingetragen werden.

=10l x|

TER N I ol NGTE AaBbCeldEs

ErrorText ErrorColor

PStext APScoior

Integer Yalue Label Fonk Name | Text an | Elink. Frame Flate
AR INVALID ErraiFont | I - Y ——
R oK Erroifont I B I
T . Shakus - ErrarlD ErrarFont I . - I
2 z Power - ErrorID ErrorFont I . e |
5 : Stop - ErreeID ErrorFont == ]
4 [4 Reset - ErmoriD ErrorFont I . o N —
5 s velocky - ErroriD ErrarFont I . e )
& e Welo. Act, - ErrorlD ErrorFont I N o I
= B Pos. et - EnrorlD ErrorFert I - L |
] 8 Pos.fibs. - Errarll ErrorFonk I . e I
ERE Pos Rl - EmarlD ErrorFonk == Y ——
10 |10 INVALID ErrorFont I . - A ]
I 1 Aixis - ErrorD ErrorFonk I . - N
iz 1z s - AsFaukiD ErrorFont I o R )
13 | 13 s - BxisDisgll ErrorFont I . - L |
14 m s - AxisWarningID ErrorFonk I . |
g 15 Ao - AxErTOrD Errorfent | =8 . e
16 16 At - MsgErronD ErrorfFent | =8 [o— |
erwribe Textn Al Langusges

5 Als Bildelement ist die LHES — hiod

Nachrichtenanzeige, z.B. im  Pouer ni@i-LH
Bildschirm fur die Lexium05, far | [ Start]
die Fehlermeldung plaziert. ml_ FFFF
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Download
des
Projektes

Im Betrieb erscheint dann in
Abhéangigkeit der Fehlernummer
der Ausgabetext.

5 — fhlog

=
Start]
o |

ustseiti] | Fos. bz Fos. el

Vor dem Download zum HMI
muss das Projekt zunéchst
analysiert werden. Dazu aus
dem Meni Build den Punkt
Validate All ausfihren lassen.

Die Ergebnisse werden im
Fenster Feedback Zone
aufgelistet.

File Edit | Build HMI Arrange

“ D e Clean &ll
AN alidate Al
|| L Build Al
I Yalidating
alidating Services
arget-Dcp
Dicp - Hidl
Dcp -0

SRAM - Total: 512 KB, Used: 78 KB, Available: 434 KB

Wird alternativ Alles generieren
ausgewahlt werden die
Meldungen ebenfalls im Fenster
Feedback Zone aufgelistet.

File Edit | Build HMI Arrange

™ Clean Al
” 42 Validate Al

|| - HETE

Euild Al
Yalidzin
alizatirg Serdoes
[Camgci-Diop
Licp HeI
Dcp 1/C
FRas - Trt=F T2 <0 Uaeed 700K, Aae=ilab /<04 <0

Saneraliyg Cude
Compiling

Rarrizing

ol nz -omrize-
Fio iz =r sLczessfl

aige ! Top' - bt Froje L 936 KE, Swelerr 7.389 KB, T_lal Jice § 335 KE (3.386 020 bdes).

Im Meni Build wird Gber den
Punkt Download All die
Applikation zum ange-
schlossenem Magelis Terminal
Ubertragen.

Dabei wird der konfigurierte
Kommunikationsweg (hier
Ethernet) verwendet.

File Edit | Build HMI Arrange ‘ariable Report  Search -
A > Clean all

} Malidate All
[‘ " Build Al F7
Havigator Clean Target
—ﬁﬁ Validate Target
Build Target
ol HMI
= % Start Simulation {Build)
B Stark Device Simulation

Diownload all

Download ko (Ekhernet 192,168, 100.47). ..

Opkions, ..
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Ubersicht
Applikation

Ethernet IP-Adresse vergeben

Wenn das Projekt nicht vorher mit einem USB- Kabel geladen wurde, besitzt das
HMI nicht die richtige IP-Adresse. Deshalb muss vor dem Herunterladen diese
Uber die Offline Einstellung eingetragen werden.

Diese wird wie folgt aufgerufen:

e Berihren Sie beim Einschalten die obere linke Ecke des Bildschirms,

e Bzw. bertihren Sie gleichzeitig drei Ecken des Bildschirms, wéhrend die
Anwendung ausgefiihrt wird. (Sie kénnen in den Plattformeigenschaften des
Editors von Vijeo-Designer auswéhlen, welches Verfahren ihre Anwendung

verwendet)

e AnschlieRend die IP-Adresse eintragen.
e Zuriick in den Online Mode wechseln.

Die Beispielapplikation verfugt
Uber mehrere, vom Anwender
auswahlbare Bildschirme.

Auf der Startseite ist die Struktur
abgebildet. Die Betriebsart
Manual ist voreingestellt. Fir
den Automatikbetrieb ist keine
Logik in der SPS projektiert.

Fur alle Antriebe besteht die
Madglichkeit, sie im Handbetrieb
direkt Gber die Visualisierung zu
steuern. Dazu ist auf die
jeweilige Bildschirmseite zu
wechseln.

Uber den Button System erreicht
man die Konfigurationsseite vom
HMI.

W| Preferred Implementation

Distributed CANopen Performance

Modicon M348  CAMopen » Magelis » Advantys
Lexium # fAltivar # TeSysd A~ IclA

Lot 1x M348

EBus |Alarm |SaFety|lcla  |LHMAS [ATYE1 |TeSus |ElEIfE]

Auf allen nachfolgenden Seiten
befindet sich immer der gleiche
Kopfbereich, der tber den
Status der Maschine Auskunft
gibt.

Ist ein CANopen Busteilnehmer
gestort, wird es im Kopfbereich
unter Bus angezeigt. Durch ein
Wechseln auf die Busseite, kann
der Teilnehmer identifiziert
werden. Weitere Informationen
erhalt man Gber den Button
Detail.

Distributed CAblopen PerForm. 2985,/ 67

17e@2:1l

I internal
| A AMEE W3 =h

W31l | TeSy=
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3 Auf der den Alarmseiten sind die Comapst Ewalutive Performance| @8/11/86
einzelnen Alarme zusammen- 11:58:27
gefasst. In der Kopfzeile ist das
Feld Alarm eine Sammel-
meldung.

4 Auf der Safety- Seite werden die

Meldungen vom Safety Controller 171871 85
visualisiert.
Angezeigt werden die zwei NOT- ESiop 1 E=5top 2
AUS Taster mit ihren Eingangen, . .
sowie die zwei Ausgange. In den il
) Remate Remote
Details werden Status, Mode, .
. E-Stop 3 E-Stop 4
Outputs, Inputs und Diagnose Local . .
Informationen ausgegeben.
Remate Remote

5 Das nebenstehende Bild zeigt
zwei Lexium 05. Es existiert fur
jede Betriebsart (Geschwindig-
keit, Position absolut und
relativ). einen Anwahlbutton.
Uber Power wird der Antrieb
aktiviert. Uber Start wird die
Betriebsart gestartet. Die
Drehrichtung wird Gber Dir
eingestellt (nur im Geschwindig-
keitsmodus). Eine Fehler-
meldung wird Giber Error
quittiert. Die Solldrehzahl sowie
die Sollposition kann tber eine
virtuelles Tastenfeld eingetragen

17:268: 46

werden. —
Als Rickmeldung dient die m mamm
Statusmeldung .
(COM=Communication, o] [
Dis=Disabled und Act=Active), b

Fos. Abs.) Fos. Rel.
sowie die Anzeige der Ist- @
Drehzahl, Istposition und die ml—“ [ 8 |

I

Fehlermeldung. e |

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric 106
Advantys_DE.doc



Die Ansteuerung der zwei IclA
IDS Kompaktantriebe ist um die
Funktion Relativ P ositionierung
reduziert. Die restlichen
Bedienelemente sind gleich.

Distributed CANopen PerForm.

Izlf — Mol

| velocitu] Pos. abs.

Izlf — MoZ

| velocitu] Pos. abs.|

29/85,/87
17:17: 26

5} o}

Die Ansteuerung der sechs
Altivar 31 Frequenzumrichter ist
um die Funktion Positionierung
reduziert. Die restlichen
Bedienelemente sind gleich.

Die zwei TeSysU Motorstarter
kénnen Uber den Start Button
ein- und ausgeschaltet werden.
Der Zustand wird uber die
Statuselemente angezeigt.

27,8587

1721788
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Gerate

Einleitung Dieses Kapitel beschreibt die verschiedenen Schritte zur Initialisierung und
Parametrierung der Geréte zur Erflllung der vorher beschriebenen
Systemfunktionalitat.

Allgemein Es werden die folgenden Gerate eingesetzt:

e Advantys STB

e Advantys FTB

e Lexium 05 und Altivar 31
Die Inbetriebnahme der Lexium 05 Servoantriebe, und der Altivar 31
Frequenzumrichter kann mit der Frontbedieneinheit durchgefiihrt werden. Es
besteht die Moglichkeit die Software PowerSuite zu nutzen. Der Vorteil der
PowerSuite Nutzung liegt darin, dal3 Sie
- die Daten auf Inrem PC speichern und beliebig duplizieren kénnen
- die Dokumentation ausdrucken kénnen und
- Ihnen dabei helfen kann, die Parameter online zu optimieren.

e IClA
Die Inbetriebnahme der IclA IFS Kompaktantriebe wird mit der Software IclA
Easy durchgefiihrt werden.
Hiermit kann man:
- die Daten auf lnrem PC speichern und beliebig duplizieren
- die Dokumentation Ausdrucken
- die Parameter online Optimieren.

e TeSysU
Der Motorstarter TeSys Modell U besteht aus einem Grundgerat, Steuereinheit
und einem Kommunikationsmodul. Es wird fir die Parametrierung keine
Software bendgtigt.
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Einleitung

Neues
Projekt
(Workspace)
erstellen

Advantys STB

Dieses Kapitel beschreibt, wie die E/A Plattform Advantys projektiert wird. Dazu wird
die Konfigurationssoftware Advantys verwendet.

Die folgenden Schritte sind auszufihren:

Neues Projekt (Workspace) erstellen

Hardware (Netzwerkinterface, Spannungs- und E/A- Module) konfigurieren
CANopen- Erweiterungsbus konfigurieren (Baudrate)

Download der Konfiguration in das Island

Erzeugen der DCF-Datei

Nach dem Installieren und
Starten der Advantys
Configuration Software besteht
die Auswahl zwischen
Advantys STB, Advantys FTB,
FTM und OTB.

Es ist der erste Auswahl, STB,
anzuwahlen.

F‘I'M 078 - FTB

AnschlieRend ist die Sprache
zu wéahlen.

=

Grewnirackie Spische
vt ) '—L']

¥ Diesen Dislog beim Programmstas! mve: arasigen

Advantys

Configuration
Software

Build-Version 2.0.00

Nach dem starten der Advantys
Configurations Software muf3
ein neuer Workspace angelegt
werden.

m Advantys

File Edit Wiew Island  Online  Options  Wind

Skrg+h
Skrg+0

= Open Woarkspace ...
E Save Workspace
Copy Warkspace Ta ...
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4 | Hierfar Pfad, Wordspace-
Name (DCP) und ersten

vergeben.

Island-Name (Remote01..04)

angezeigt.

5 | Es wird eine leere Hutschiene

FAnew workspace ] EIEES|

r~ Workspace File —Island File
Mame: Name:
I I
Lacatior: Name with path:
IE:\pmgamme\Snl'meider Elechich __I C:'\Programme’,Schneidear El!dTic'\Ad\':II
| 4 | »
Mame wath pathc
|E:\Prnganme\§crnsidar Elechic\Advan
A 13
2 [ ok ] Cecel |
F:YNew Workspace a8l 2| x|
Wk File Iskand File
Mams: Mame:
|oce |Remcten|
Locatior: MName with path:

IC:\F'mgran'me\Scl'nelder Electnct A_] Iii\dvarlys\ﬁoieds\DCP “Remoted sl
4 I * I
Mame with path:

I-silric\ﬂd\'mtw\Prniects\DCP\DCF'.m
4 |r|
Ok | Cancel |
-]
[ T O i e ey L]
FECo®R &S Hten T H B noew
sROFE |G rng a8
ot s e 3
g

A

Hardware 1

konfigurieren fir CANopen auswéhlen:

STB NCO 2212 V2.xx

Danach das Netzwerkinterface

=1 5TE - Catalog
El M etwarking
B STENCO2Z12-V 1
: E S TENCI e
EE' STENCOZ212 -% Jmw
b b STEMDMZZ212 -0 1 mn

CANopen
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Dann die Stromversorgung:

STB PDT 3100 (2x)

STECPS2111 -4 1.k
; STEPDT2100-% 188
STEPDT2105 - 1.4

die verwendeten digitalen
Eingangskarten:

STB DDI 3610 (3X),

STEOAISZ30 -Y 1.6
STEOAISZED -% 1.6
STEOAITZ20 -% 1.6
STEODIZ230 -4 1.y
STEODI3420 -3 1.y
STEODI3425 -3 1
STEDDIIET0 -W 1.
STEODIETS -3 1. xy
STEODISF2E -4 1. xy

die digitale Ausgangskarten:

STB DDO 3600 (2x)

STEDAOSZE0 -% 1 xx
STEDAOSZ10 -% 1 xx
STEDDO3200 -4 1.xx
STEDDO3230 -V 1.xx
STEDDO3410 -V 1.xx
STEDDO3415 - 1m0
STEODO3E00 -4 1w
STEDDO360S -V 1.xx
STEDDO370S -V 1.xx
STEDRA3IZI0 -% 1 xx
STEDRC3210 -% 1.xx

die analogen Eingabekarten:

STB ACI 1230 (1x)

El E Analog [nput

[ STBACIDID -V T
EE STBACITZ2Z5-% 1 un
STBACIT 230 -4 1.2
EE STBACIT400-% 1 un

STB ACO 1210 (1x)

die analogen Ausgabekarten:

El E Analog Output

[ STBACOOMZ0-V 1.x
[ STBACOOZ20 - 1.
STBACOTZ10 - 1.
F STBACOT 225 -4 s
3 STEAVDO200-Y T.xx
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die Gerate an der CANopen
Erweiterungsbaugruppe
STBXBE2100

hier z.B. zwei Altivar31 mit den
Node Adressen 31 und 32

1) STE - Catalog

E Netwoiking
Powe:
Digital Inpud
Digatal Dutped
Analog Inpat
finalog Clutput
Special-puipose
Acceszolies
Prefered

20 Erhanced CANopen

#

0B

ATVE -V L

ATV -V L

BTLEHT -V de

CPV.C02 [No Inputs) -V e
CPV-C02 (With Inguuts) - O
FTE 1CNOBEDBCMO -V 1 xx
FTB 1CNDBEDBSPD -V 1
FTB 1CHAZEQ4SPD -V Lo
FTE TCHIECMD - ¥ 1.3
FTB 1CNUBCRO -V 1

FTB 1CNIBEMD -V 1
FTB ICNUBEFD -V 10
PIMZHENCT 1800 - ooy
WCC-361SBACE -V 11

Cat abog Browser
=13 STB - Catalog
] Hietwcrking
Posser
Dt Irvpst
- M Digrsl Quiput
& AnslogInput
= [ Analog Duipet

STEACOO20 - W 1 ke
STBACOOZZ0 -V 1.k
STRACONZI0-W 1.k
STRACDNZZS -V 1.
STRAVOO200 -V 1.kx
STRAVDN250-V 1.k
STRAVOT265 -V 1
STRAVONZE5 -V 1 xe
Specalpuiposs
Aecessones

=41 Prelemed

gl Enhanced CANopen
ATV W1
ATVEL -V L
ATVTL-W L
BTLEHT -V e
CPY-CO2 (Mo Inputs] -V Dy
CPY-CO2 [with Inputs] -V Qs
FTB TCHOBEDBCMO - W 1ux
FTB 1CHDBENBSPO -V 13y
FTB 1CH12E045P0 -V 1y
FTB 1EN1GEMO - ¥ 1o
FTB 1CHIGEPD -V i
FTB 1CHIGEMD -V 1t
FTB 1CH1GEPD -V 1o
FMHEVET1600 -V 2
HEE-351aSH4CE -V Lo

und als Ende der Abschluf3-
widerstand:

STB XMP 1100

STE=BE1000 - 1.xx
STE=BE1100 - 1.xx
STE=BE1200 - 1.xx
STE=BE1300 - 1.xx
STE=BE2100 - 1.xx

AF1100 -

TeSps ULUIRFL1G - 1nw
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10

Folgendes sollte jetzt angezeigt
werden.

Fir die STB-Island: Remote01
und Remote02

Fir die STB-Island: Remote03
und Remote04

Workspace-Browser
— ]

E|{:| DEF'

=-E REMOTED
=== Raill
[ STBNCOZ212 - 2.

STEPDT3100-% 1.xm
STEDDIZET0 - Toww
STEDDIFEI0 - Tokx
STEDDIFEI0 - Tokx
STEDDO3600 -% 1.xx
STEPDT3100-% 1.xx
STEDDOEE00 -% 1.

STBACITZ230 -% 1.mw

STEXBE2100-% 1.m
ATWAT -V 1w
ATWAT -V 1w

E{j DCP

EREEENE

SIS

STBMCOZ2212 -% 2.:x
STEBPDT3100-% 1.ux
STBODIZET0 - 1w
STBODIZET0 - 1w
STBODIZET0 - 1w
STEDDO3600 -4 1.6
STEBPDT3100-% 1.ux
STEDDO3600 - 1.
STBACHZ30 -4 1.ux
STBACO1210-% T.u
STEXBET100 -4 1.ux
TeSpe U ScS5t-% 1mn

STBACOT210-% 1.xm

STEXMP1100 -4 Tokw

TeSys U LUGRFLIG -V Toxx

LU

0

ElEIEIEET]

|i|:;‘; B

LIEL
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CANopen-
Erweiterungs-
bus
konfigurieren

11| Durch einen Doppelklick auf
den CANopen- Kopf
. : JLVSTBNCO2212 - ¥ 2.yt Segment: 1 Slot: 1 Sode ID: 127 (1/1,/127) 21%
(STB NC02212) wird die . e e N
Eigenschaftsseite angezeigt. B — e e
Hier kann in der Registerkarte -
Parameters die Lange fir
einen Austauschtabelle
eingetragen werden. Diese
wird in unserem Beispiel nicht
verwendet und deshalb auf O
gesetzt.
1 | Uber die Mentleiste kann die F\advantys - [REMOTED1 - Locked]
interne Baud Trate Tuning Al Fle Edit Wiew | [sland Onlne Options  Window  Hel
Einstellung vorgenommen g0 m P i
werden. = = :
| ﬁ Add Annotation
= |m Delete Snnokation StrgD
= 3
Edd [adule
EHZI DCP @\ Module Editor ..
El" REMOTE D Reflex Editar ..,
=g Raill
& 5 g% Build
& S (o Lock
4 g ﬂ Resource Analysis ...
: = E I/ Image Oweryiew ...
) S: Baud Rate Tuning ...
i g Test Maode Sektings ...
) Si Island Properties . ..
2 | Es werden 500 kbps F:\Baud Rate Tuning al 7] x|

verwendet.

Hinweis:

Die Ubertragungsrate zwischen
NIM und SPS wird an den zwei
Drehschalter auf der Frontseite
vom NIM parametriert. Siehe
hierzu das Kapitel
Kommunikation.

Baud R ate far the [zland Bus
Default value: 800 kbps

E|:| |:| l::_ |:| |:| kY

ak I

LCancel

Advantys

a8l x|

& Pleaze check also the baud rate settings of the non-autoaddressing modules.
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Download der
Konfiguration
in das Island

Die Parametrierung ist
abgeschlossen. Jetzt wird das
STB- Projekt generiert. Hierzu
Uber die Menleiste

Island->Build

anwahlen.

Island Coline  Options  Window  He
Add Rl
| fg Add Annokation
I Delete Annotation ShrgHm
Add Madule k

R Module Editar . ..
D Reflex Editar ..,

e
: =3 Lock
| ﬂ Resource Analysis ...

] E I/ Image Overview ..,

Wenn noch nicht gespeichert
wurde, wird dies jetzt Gber OK
ausgefihrt.

E

3 )} Changes in the island must be saved before starting the build. This is required for
consistency reasons. Please corifiim

Cancel |

Im unteren Betreich werden die
einzelnen Aktionen
protokolliert.

a
Ome Bewbenes s bd Oa Cutren hariie e @ity
SEDE S HLeE TH e =
BLEIEEEN RS L

Hier sollte jetzt
... erfolgreich abgeschlossen

stehen.

Die lgland-D ater wurde gespeichert,
Generierung der | zland-Fonfigurationsdaten [Euft ...
Genererung der | sland-Konfigurationsdaten erfolgreich abgeschlossen.

Um zu wissen, wo die
einzelnen Ein- bzw. Ausgéange
im Datenaustausch stehen
kann die I/0 Image Overview
aufgerufen werden.

Island Coline  Options  Window  He
Add Bl
{3 Add Annctation
I Delete Annotation ShrgHm
| Add Module »

@\ Module Editar ...
D Reflex Editar ...

s Build
=3 Lock
ﬂ Resource Analysis ...

I,I'IZI:I Irnage O
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Es mul die Registerkarte I/O
Image Overview angewahlt
sein.

Wird hier ein Element der Ein-
oder Ausgangsworte selektiert,
zeigt das dazwischen liegende
Fenster den Inhalt an.

Hinweis:

Alternativ kann auch diese
Information ausgedruckt
werden. Dabei ist Fieldbus-
Image anzuwahlen.

8121

"‘_ﬂ-’:i Hm‘hwlma!l?]

Input Data |'i
& 32w e e[ 7 e[ s & 3 2[ [ ®
L]
mage:
NIM [bject
Famil by
Madule
len:
Labe
Dutpat Daks B
WIM Gbpect | 15| 14] 13] 12 11] 18] &) 8] 7| & & 4] 3] 2 1] @
T 1 1 1 1 1 s s s s s &
7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 b
7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 Tl
NN N NN NN N NN NN NN N Tllﬂ
_G= |
P\ print-DCP &l 2%
Frirter name: WSGPRINTAD R froen SGFRINT
1 Piint Prik ibems

[1'Workspace Informsation
] REH ; [ I skand Information

EMOTED [ lsland Image

[ REMOTEDY [ Bill of Mateiak:
JFIF ietbiis 10 Iage
[ Madbie 11 Image

[_] Redlen Action:

1 Resowce Utikzaton

[ Resorce Power D elails

[ Azsowce Configuabon Detailz

[[] Mexdules in Detail
C oAl ] annotation:
& pctve island

[~ Sglect all

" Selected ilands

[ Copies [ Piint ta file
Number of copies: |1 I~ Caliat=

T

Prick Preview .. | Selyp ...

Zum laden der Konfiguration
sind zuerst tber Online ->
Connection Settings dies
festzulegen.

Da das serielle Kabel
verwendet wird ist folgendes
einzutragen:

Serial
ModbusNode ID: 1

| Online  Options  Window  Help
= Connect
1 ’E [sconmeck

Connection Settings ...

Configuration Park Setbings ...

512/

Maodbus Mode (D
(1247

— Connection Type

= TCRAP
| il
Cancel |

Settings ..

Uber Online -> Connect eine
Verbindung herstellen. Dabei
wird die Version der Konfig-
uration im NIM und PC ver-
glichen. Stimmt diese nicht
Uberein wird nebenstehendes
Fenster angezeigt.

Es ist Download auszuwahlen.

|Dg|ine Options  'Window  Help

Eﬁ] Conneck

’ .
g DisCommEct

I Connection Settings ...

Zonfiquration Park Setbinas....

8 x

i The configuration in the workspace does not match the configuiabion in the
connected island Please select one of the following options:

Upload |

Cancel |
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Fragen mit Ja und OK zu
bestatigen.

g | Danach sind die nachfolgenden

[advantys 8 x

9y Theisland must be in "Reset” state before starbng a download, Cautior: This will
stop all processing in the island. Do you want to reset the island?

No |

&

Downloading 417147 packets

Advantys 8 x

3 ) Feadyto set theisland to "Running” state. Caution: This will activate |40
processing. Please confim,

4 Cancel |

10| Im unteren Fenster sollte
folgendes stehen.

Izland iz healthy.

11| AnschlieBen kann die

Verbindung beendet werden.

Orline  Options  Window  Help

Cl:unnecl:

[I|:|:|:|r|r|n=-rt

Erzeugender |,
DCF-Datei

Fur die Erstellung der DCF-
Datei ist im Menl Datei ->
Export RemoteOl...
anzuwahlen.

F\advantys - [REMDTED1 - Locked]
Al Ele Edit Wew Island OCnline Options ‘Window

J C Mew \Workspace . Skrg+h
A= Open Wnrkspace Shrg+O
1 I save Warkspace

Copy Workspace To ...

Close Waorkspace

mlﬂ—ﬂ

[ Add Mew Island ...

M Add Existing Island ...
Save REMOTEDL
Copy REMOTEDL To ...
Close REMOTEDL
Remowe REMOTEDL

&5 Print ...

Prink Setup ...

Skrg+a
Strg+5

Strg+P

Export REMOTEDL ...
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Hier kann das Verzeichnis und
der Dateiname eingetragen
werden.

Hinweis: Die DCF-Datei wird
zur CANopen Einbindung unter
UnityPro V3.0 bendtigt.

— Target Information

Directory |D:\DEF'\E:-:ampIe'\Advant_l,ls\DCF'\
Fileniame |F|EMEITED'I.dcf
Prefix I

& DCF [for TwidoSoft, CoDeSys, etc.]

Export Format ‘ " FLLC Infarmation

Address Type

=] Jed S|
— Target
Directoy [ ADCPAE samplehddvantys\DCFY _l
Flename  [REMOTEOT def I~ Shot fie name
Predis |
- Export Fomat + PLC Infomation
(% DCF [for TwidoSeét, CaDeSys, stc.) Addrezs Type [ s I
Topalogcal Addess:
-
et ) Connection paint I—
£~ 65D (o SyGaty, etz ] ey I
 5CY ffor PLT) Shet [
€ T=T [Far Coneest) ~ Memory Address
" %SY (far Urity Pro) Ireut I
Output |
Help o | Cancel |
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Einleitung

Advantys FTB
CANopen
Configuration

Advantys FTB

In dieser Sektion werden die verschiedenen Schritte beschrieben, um die dezentrale
E/A-Plattform FTB fur die CANopen Kommunikation vorzubereiten.

Die Einbindung von FTB wird mit Zuweisen der CANopen-Adresse und

Ubertragungsrate fiir Advantys FTB realisiert.

Alle weiteren Einbindungen erfolgen in der SPS—Konfiguration mittels UnityPro.

Zuweisen der CANopen-Adresse
und Ubertragungsrate bei Advantys
FTB

Die CANopen-Adresse und die
Ubertragungsrate werden manuell
an den Modulen Uber die
Drehschalter eingestellt. Dabei gibt
es zwei Drehschalter fur die
Adresse und einen Drehschalter far
die Ubertragungsrate.

In diesem Beispiel haben die drei
FTB-Module die Adresse 11,12,13
und die Ubertragungsrate betragt
500 kBits/s

(Drehschalter Position = 7)

o
2]
e

PWR IN

PWR OUT

Data rate switch
Mode-1D switch x 10
Mode-1D switch x 1

Switch position

Transmission speed

Automatic recognition

10 kBitis

20 kBit's

50 kBitis

100 kBit's

125 kBit's

250 kBit's

500 kBit's

800 kBit's

wf cof = @ | sl = o

1000 kBit's
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Einleitung

Vor-
bedingungen

LXMO05
Manuelle
Vorbereitung

Lexium 05

Dieses Kapitel beschreibt die notwendigen Schritte zur Parametrierung der Lexium 05

Servoantriebe.

Um die unten dargestellten Schritte durchfiihren zu kénnen, mul3 folgendes

sichergestellt sein:

e Die Parametrierungssoftware PowerSuite ist auf dem PC installiert.
e Der Servoantrieb ist mit Spannung versorgt.
e Der PC ist mit dem Serwvoantrieb Giber das Kommunikationskabel verbunden.

1 | Nach dem Abschluf® der
Verdrahtung missen die
Antriebssteuerungen
parametriert werden.

Das Gerat bietet die
Maoglichkeit, Uber das
integrierte Bedienfeld (HMI)
Parameter zu editieren.

LEDs for fieldbus
ESC:

- exita menu or parameter

- raturn from the digplayed to the last saved value
ENT:

- call ameanu or parameter

- save the displayad value to EEPROM

Down arrow:

- swilch to next maenu or parameler
- raduce the displayad valua
Up arow:

- gwitch to previcus menu or parameter
- increase the displayad valus

Red LED on: DC bus under power
Status display
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Das HMI arbeitet mentgefuhrt.
Das nebenstehende Bild zeigt
die oberste Ebene der
Mendistruktur.

Fur den Zugriff Uber die
PowerSuite Software sind die
Modbus- Parameter zu prifen.
Unter

CoM ist MbAd =1
und Mbbd = 19.2

einzustellen.

Power On: -

()
] ﬁ.LETs‘dEr?.touD - ‘{F Su- I'—'I . First Satup Iil
\mc )
Save |(wr) o
- First Setu
dlone = rdy

— (<) ) =
Skt~ |—— [ Settings ﬂ
e o ©

Foom Eat)
= E Drive Configuration I]
)
= I Autatuning iu

—

&)
———*{ J0G Mode il

Jol-
Merius E =
@) (o
——{Coall-
.

- "ll Communication il
=

Wird der Antrieb erstmalig mit
24V versorgt oder wurde zuvor
mit dem Parameter

PARf act or ySet die
Werkseinstellungen geladen,
sind noch alle Funktionen des
Antriebs blockiert.

Ein , First-Setup” muf3
durchgefiihrt werden.

Fur die Anbindung an den
CANopen Master sind
Einstellungen zu tatigen fir:

Steuerungsart
Signalauswahl Positions-
schnittstelle

CANopen- Parameter und
Logiktyp

Im Anschlu3 sollte sich der
Antrieb immer in der
Statusanzeigen mit RDY

(Bereit) melden.

o
m
| neng
m
|
™
p= |
=
o
=
&
(=
o

@ @
robt
@@ ESC S n

| ©®
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PowerSuite
mit LXMO5

Neben der manuellen Einstellung, kann auch die Konfigurationssoftware

PowerSuite verwendet werden.

Nach dem Start wird tUber das
Menu

Action-> Connect
oder den entsprechenden Button

eine Verbindung zum Geréat
hergestellt.

File Action Display Tools Help

Da e e e & o

Ela My devices i
: Conneck the device

Es wird festgestellt, dal3 es sich
um ein neues Gerat handelt. Hier
ist Create auszuwahlen.

=] B

4@ Warning

& Mo device with zame 2/n exiztz in database.

lgnore Cancel

Anschlieend ist ein Name fir die

Konfiguration bzw. das Gerat @ New name : 8l zlx|
anzugeben.
Enter a new name.
|L><MI35 - MNold
QK I Cancel |
Die Daten werden aus dem
LexiumOQ5 gelesen. A Please wait...
Reading fram device. .
LT 4%
Cancel
Nach Abs:cthB f:ier Ubertragung |'§; LXMOS5 - NoO1
werden die Geratedaten ange- ,
. Characteristics
zeigt.
Reference LAMOSADI0MZ
Hoimnifal Power 0,75 kKA
Supply Yoitage 200 2404 1~
Maximum transient current (peak) | 10 Apk
Maximum continuous current rms) | 4 Arms
Interface CANMopen Modbus RTU P/D +-10%
Structure
Card Reference Serial number Wersion Vendor name

Device L¥MO5AD10M2 | 01610002197 | PS40.10V1.11E20 | Telemecanique

Control Board Telemecanigue
BSHOTO1P.1
Family : B5H
Motor Size 070 2008040180 Telemecanique
Length 1

Configuration(s)
Marme LEM05 - Mo
Software release  F340.10°71 . 11E20
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Im linkem Projektbrowser kann
der entsprechende Antrieb
ausgewahlt werden.

E|..F;| My devices
=7 DCP_M340
- [@) LMo

(y‘ Modbus keppad

Die Anzeige der Parameter kann
in Listenform oder Seitenansicht
erfolgen. Umschaltung Uber die
Menleiste mit

Display->List oder Pages.

[l e e

O E R =

T Lommit.

of
1

o

o

o

o

o

107 £002 0002 00002 H0B0000002 0OAD,
3 EF i

C: = o2 g eprT—— - gt

P == e

o i s e 1 2 N i
Instie ' o :ud—w—t -“:l- ::I ll:h

T E—

Es ist
Simply start->Basic configuration
anzuwahlen.

Und in dem Feld Command
interface selection muf}
CANopenDevice selektiert
werden.

Damit wird der Servoantrieb fur
die Steuerung Uber CANopen
freigegeben.

Diese Anderung wird spater nur
von dem LexiumO05 tGbernommen,
wenn das Geréat aus- und wieder
eingeschaltet wird.

Das Meldungsfenster mit OK
schlielRen.

O Lexium05
542 Al paramelers
E] O Simply start
@ ic configuration
Qi zpeed contral [+/-100]
O In Current contral [+ 100

O InGear made

----- Qo pozition contral

Code | Short label | Lang label | Mirsrwsm val] M ssamum vl Current Vahse
ID_DEWC DEVemdred Command interfacs selection . 10D evee
ID_IM& | CTALI_max Cusent lmitation DO0ACk | BESApk [mone
ID_MHA | LIM_I_masHal Cumenk limiting for Halkt D00AGk | BESAp: |DDevice

ID_IMOS | LM_I_masQSTP | Cutient initing for Quick Stop 0004k | BESApk [\ g Device

1D_LLID 10LogcType Type of LAD fsink /souce] - | S0UICE
1D _M40 IDdefaulthdode Operating moda in Local - 5 | nore
1D_M4zz I0pasiniedac Paz intedace signal selection : ESIMoutput
ID_NM&X | CTRLn_max Speed imlalion 01/mn | B0001Amn | 000 V/win

A

& The salecked bype of device contral i accapted when the system is switched off and on again,
Save the configuration in the EEFROM before the dive is switched off and on,
Do you wish b continue?

oK

8 x
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Die Anderung wird in rot

10 Minimurm walue | bMasimum value | Current ¥alue
dargestellt. Nach YT
File->Save 0.00 Apk F.65 Apk B.B5 Apk

0.00 Apl; B.65 Apk B.B5 Apk
andert sich die Darstellung. 0.00 Apk, B.55 &pk 6,65 Apk
,;q. PowerSuite - Lexium05 - Lexium 05 - Nol
’ﬁ Parameters Command Display Configuration
SEve a5, Chrl+5hifk+3
&b Print CtrP
Mirirmurn value | Maximum valy Curent ' alue
CaMopenDevice
0.00 Apk: B.E5 Apk, EB.E5 Apl
0.00 Apl: EB.E5 Apl B.E5 Apl:
0.00 Apk: E.E5 Apk, B.E5 Apl

11 | Unter Communication sind die L& —
entsprechenden Einstellungen zu E‘ )
tatigen. . Q Drivecom

O AN Open
CANopen address: 4..7, - QO Modbus
31 und 32, Code | Shertlsbel | Long label | Mirisaan | Masiruen | Cusrant Value |
arund 42| SRS T ———
IIJ:EDB[, CANbaud CANopen baud rate S00KB
CANopen baud rate: 500 kbs N T T BG
ID_MEFD MBiomat Modbus data format B8t EvenPaity 15top
Modbus address: 1 R T R —

12 | Die Einstellungen werden zum
LexiumO5 Ubertragen mit der | Configuration Tools 7
Anwahl {t Cevice protection  Cerl+alk+F2
Configuration-> Factory setkings  Chrl+-alk+F3

Save to EEPROM :
Refresh Chrl-+Al-+FE
3
|
&t Disconnect Chrl+Alt+F3
13 | Die jeweiligen Meldungsfenster

sind mit OK zu bestétigen.

Die Ubertragung wurde durch-
gefuhrt.

A

Warning, EEPROM saving is about to begin,
Lo wou wish ko continue?

&
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Online
Steuerung
Lexium 05

Es besteht die Mdglichkeit den
Servo Uber die PowerSuite
Software zu steuern.

Dazu muR3 der Schalter
Command auf Active gesetzt
werden.

Die Sicherheitinformation ist mit]

ALT-F zu bestatigen.

Enmmand—l Command

g Active |§[ Active
Inactive [nactive
| |

4 Warning ! = 2| X
o

WBRNING
UMINTEMDED EQUIFMENT OPERATIOM

£ machine controlled by thiz software may be prone to
unintended operation.

The uger must have a hard-wired STOP device or disconnect
switch to ensure it iz possible to stop the equipment.

The user rust ensure guards are in place zo that unhintended
operation will not cauze injury to personnel or damage ko
equipment.

The uger muzt read and understand the help file far this
Testing and Commissioning Software, and the Drive User Manual.

and know how to operate the equipment.

Failure to follow theze instructions can result in death,
FENoUS injury or damage to equipment.

If vou agree to follow these instructions, press’ Alt+F '

AnschlieRend den Schalter
Enable auf On.

Wird ein Fehler angezeigt, ist
dieser mit der Taste Reset zu
quittieren.

Enable . FAULT

g On [9] Fauilt
Off Reszet |

Enable POWER
On DISABLED
g y [4] Rdy Switch On
Oif Reset
Enable POWER
n ENABLED
[E] Op Enable
Off Reszet |
Uber Test run wird der Servo-
antrieb aktiviert. Spater kann Test run | Tiest run |

Uber Test stop wieder ange-
halten werden.

Test stop | -

Uber die Tasten Neg und Pos
kann der Antrieb gedreht
werden.

I Lze fastkdan LI

Jog cantral

Informationen zur Drehz ahl
und Position werden unten
rechts angezeigt.

_p_refusr =9893087 usr
_p_actusr = 9890525 usr
_n_ref =180 1/min
_n_act =173 1/min
_Idg_act =0.07 Apk

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU

Advantys_DE.doc

Schneider Electric

125



Allgemein

IcIA IFS93

Die IclA IFS93 Parameter kdnnen mittels der Software IclA EASY verandert

werden.

Die Software IcIA EASY ist frei im Internet auf der Berger Lahr Seite erhaltlich.
Zusatzlich wird ein Parametrierungskabel fir eine RS 485 Schnittstelle bendtigt.

1 | Nach dem Starten von IclA
EASY wird Gber den Button

Connection...

B 1cia Easy s
Fle Edit Connecbon Paramster Functions Disgnose Window 2

2 | ... der Verbindungs Dialog
geodffnet. In diesem Dialog
muss nur der, von der

Port eingestellt werden, der
Rest wird nicht verandert.

Der COM Port kann im
Hardware Manager des
Computers ausgelesen
werden.

Schnittstelle, verwendete COM

. Connection RS485 3 x|

— Senal port

[coMz = fseon =] E.7.1
[

Device address:

—Mode Guarding Timer
Deactivate H|

|5
Caricel |

Walue in seconds

3 | Nachdem die Verbindung
hergestellt ist, wird Gber

File Edit Connection Parameter Funchions Diagnose Window ?

Parameter Setting ... -
3@ 2| 2@ || A
4 | ... die Parameterliste angezeigt.
Hier sind alle IClA IFS93 ' S ——
Parameter in den entsprech- =1 = | g I ||| &+ |E
enden Gruppen aufgelistet. R

Im Parameter Settings...

s 35 & -

IF5 93 i’
@ ANpweici Usa davice nams part 1
g i nama2 | 020202020 Usas savics name pan 2
Q Seltings EafaDliagh ro corvacied | Inputs fo aaf stancell
O Can LsMl 1 % Prissh cunit sarattl
0 Mation Laes | 100 X Phase ciiant acealssbon! decalsisbn
Q o Leoet | 100 % Phasm
g e Liks 10 & P cunen quckios
© Progltn B o0 Row e
O Puglil smbdr 1 Addreay
0 Pagild sesFomat 11 Diala bormat
O Progiid carddd |11 CAN bus addhess
carBinsd | 5O0KE B vl CAM b
[ R Deslion o dvmcton o rodaten
D e | |Reschoniopostonovesn
." | P | N | il sebssces o mmnrslrsnn wwie _’[ﬂ
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...werden im Unterpunkt
SignEnab die Endschalter

2% Paramet

deaktiviert. B 35 &5 o
] IFS 93 Ilui Valus
=0 MIE::?-M nemel | 020202020 Ll-_a_ou_fg_agt,_m1
sem L
o . Lo |10 | i s N Sl A
0 Motion Lcormt | 100 x Phase cument constant movement
© ILtap | 100 X Phiaee cument guickstop
O Homing [wismDni ram Reactio
e i natl [ Lo vl - Sigral ease lr monkoiog reuks
O Praglol Sigrievel |+ Like | [Sonalevelfomonterg et |
3 mods Hee
I_DlU'J (NN}
Wi'arn O | warnen
Dies geschieht durch Entfernen SignEnak|keine Auswahl ~|
der Haken bei LIMP, LIMN und SignLeve [TLMP
[JSTORP
[IREF
... dann werden die Parameter
zum IcLa ubertragen ~
= || t=

2%

Jetzt werden die Parameter in
das EEPROM des Antriebs
geladen.

Hierzu klicken Sie auf dem
Button Gerateparameterin
EEPROM speichern

EI:IJ\Easy
Fie EdE Connecion Parameter Functions Disgnose ‘Window 7

AR RS

i

55 QI e | |
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g | AnschlieRend werden die
Parametersatze auf dem PC

_

gespeichert (SAVE as....) Iﬁ Edit Connection Parameter
Qper. .. Chrl 0
SaNE

Chrl+5

Export parameters. ..
Print parameters...

Reconfigure drive...

Exit
a ux
Savein |1 Il Eay 5] emciE-
R |
. . . " My Recant
Die Datei- Extension fur ICIA Lo
Easy ist *.ifx ©
Iy Documants
g
My Computes
. I Fiename: [icLat ifs = save |
r-1yN::»;m:_ Saveasfpe: IR Daleien ") =l Fored)
Places
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Einfuhrung

Altivar 31

In diesem Abschnitt wird die Konfiguration der Parameter flir den Frequenz-umrichter
Altivar 31 beschrieben. Sie kénnen die Parameter fiir den Altivar auch tiber das
Frontbedienfeld auf dem Gerét selbst eingeben (optional). Die Verwendung von
PowerSuite hat jedoch den gro3en Vorteil, daf3 Sie die Daten auf Ihrem PC speichern
kénnen und darlber hinaus die Méglichkeit zum Ausdruck und zur Dokumentierung
der Informationen gegeben ist. AuBerdem unterstiitzt die Software den StartprozelR
des Altivar und tragt zu einer Optimierung der Parameter im Online-Betrieb bei.

HINWEIS: Die werkseitige Voreinstellungen in lhrer PowerSuite- Version
unterscheiden sich ggf. von denen im gelieferten Gerat. Um sicherzustellen, dal3 Sie
Uber dieselbe Basiskonfiguration auf dem Gerét und in PowerSuite verfiigen, sollten
Sie die Konfiguration aus dem Altivar laden, bevor Sie an den Werkseinstellungen
Anderungen vornehmen. Wenn Sie die Einstellungen auf dem Altivar &ndern, kénnen
Sie die werkseitigen Voreinstellungen auf dem Bedienfeld auf der Altivar-
Geratevorderseite jederzeit durch Setzen der FCS- Funktion im DRC- Steuermenti
wiederherstellen.

Im vorliegenden Beispiel werden die werkseitigen Voreinstellungen auf dem Altivar
groRteils beibehalten. Die nachstehenden Parameter jedoch miissen angepasst
werden. Sie kénnen sie mit den nachstehenden Werten auf dem Bedienfeld auf der
Altivar- Vorderseite einsehen:

Menu 1/0 : TCT = LEL (Die 2-Draht-Steuerung verwendet
den Wert 0 oder 1)
Meni Functions: STC->NST= No (Kein freier Auslauf zugewiesen)
Menl Faults: ATR = Yes (Automatischer Neustart)
RSF = LI1 (Das Rucksetzen der Fehler wird
Uber den Logikeingang 1 gesteuert)
ETF = No (Kein externer Fehler)

Die Konfiguration und Definition der Altivar- Parameter umfasst folgende Schritte:

Altivar- Anschlisse fir die Signalschnittstelle

e Start von PowerSuite

Erstellung eines Gerats

Erstellung, bearbeiten, speichern einer Konfiguration
e Laden der Konfiguration in den Frequenzumric hter
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Altivar-
Anschliisse
fur die
Signal-
schnittstelle

Anordnung der Schnittstellen des
Altivar 31

RJ45-Schnittstelle. Der RJ45-Anschluss
befindet sich hinter der vorderen
Abdeckung des Altivar und fungiert als
Kommunikations-schnittstelle fiir das
Gerat. Es ermoglicht den Aufbau einer
Verbindung zwischen dem Altivar und
einem PC (d. h. PowerSuite) bzw. einem
HMI- Handgeréat. Sie kdnnen diese
Schnittstelle heranziehen, um den
PowerSuite-Simulator auszuftihren.

Altivar

Die Signalschnittstelle

ENELY

B -9
Lot inpul Se e O g
eonfiguration CLl L
Sl SINK | OO
<

) Lz
Y (um

Altivar

Funktionen

PrOWer-up

woon | SplAys e dnve stals

Foer ] Motor frequency (the Tactory Seting IS only
L2 Z il the firs] e The drive is powered up)

Menus

Contro

A=
= FUncions )

Faults

L

= Cunenunicalion ¥
. Menitoring lﬂ
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Start von 1 | Wahlen Sie

PowerSuite /A PowerSuite

File->New->Folder
File Action Display Tools Help

um einen neuen Projektordner zu m

erstellen. | Rename Chrl+R @ Device

2 Geben Sie Ihrem Gerat einen Namen

FECEE—
EXP_DCP —
- Foldet name [P oA
Folder image [ Erowse... |
Descrigtion
o | concn Hip

3 Wahlen Sie
A PowersSuite
File Action Display Tools Help

File->New->Device

um einen neues Gerat zu erstellen. ] Folder
| T = kel 4+-R @
T el
4 Geben Sie im Dialogfeld

Configuration (Konfiguration) einen |
Namen fir die Konfiguration ein und A h—-
wahlen Sie eine Gerétereferenz — ﬂ Onieven [7777 E|
ATV31HO018M2. [ i?ﬁ e
Hinweis: W | e | Wk
Die neue Konfiguration wird unter -

Verwendung der werkseitigen
Voreinstellungen in der Software
PowerSuite erstellt. Da an
Softwareprogrammen unabhangig von
der Hardware Anderungen
vorgenommen werden, unterscheiden
sich die Einstellungen in Ihrer
PowerSuite-Version ggf. von
denjenigen im gelieferten Altivar. Um
sicherzustellen, da Sie mit den
Werkseinstellungen des gelieferten
Geréts arbeiten, miissen Sie diese
zuerst vom Gerat hochladen.
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Erstellung,
bearbeiten,
speichern
einer
Konfiguration

Der Name der Configuration EXP_DCP
wird im Projektnavigator unter

My Devices

angezeigt, sobald Sie das Dialogfeld
mit OK werlassen.

& PowerSuite

Fie Action Display Tools Hel
A&F 0 F EANX

My devices

| -1 EPIOCP I'ﬁ
. © ATV31_1
| — %) ATVII_101)
| o Modbus metw
- [ ATVE1 )
b @ LT Characteristics
| & b
+- [ ATV Reference ATVITHO1BMZ
e Powier 018 KW 10.25 HP
o [l ATVA -
< [@ DET Voltage 7001240V single phase
'] My configurations Zone Europe
Hardware type: Product on heatsink
Hominal current 158
Max. transient current | 7.3 4

Doppelklicken Sie im Navigator auf den
Namen der Konfiguration. Dadurch
wird das Konfigurationsfenster
gedffnet. In diesem Fenster sind die
verschiedenen Parametergruppen fir
den Antrieb enthalten. Wenn die
Konfiguration neu erstellt wurde,
weisen die Parameter die werksseitig
voreingestellten Werte auf. Es missen
einige Anderungen vorgenommen
werden.

Hinweis: Sie kénnen diese Anderungen
auch direkt auf dem Bedienfeld des
Altivar eingeben.

Filz Action Display Tools Help

R
EI\:] My devices
- 8 ATY31_1
- [&] ATv31
néyi Modbus network monodrop
- @ L<M0S_TTT
- @ =
- [ @] ATW31
H - @ ATVhest
- 8] ATVT1
- @ DET
=i EXP_DCP
- [ ATY31_1
= B 4T3 1 (1)
(;y" Modbus network monodrop

e O e OO o OO OO IO

& PowerSuite - ATVIL - ATVIL_L ‘.‘Jm)ﬂ
Fle Dy Configueation Tosk 7
08 ECkEar R
0 arvat
Q
O Iepuls summiny
= #Adustments TR
= Mot contisl R Sid mokeiegqeney [0 =]
= E Termnal Condigunation
= £ Contral command Avooaiaton /D
5 ?M:dnnlnl—: ACE fo pnimmeific &
=~ €1 Fanil Management 7 i
o é[;__,:_,_ DEL Diwcsieration nanp tins ¢ |10 ﬂ
Frecusncy range
LSP LowSpesd Hz [00 B
HSP High Spesd Hz (5110 g
Thvsmal protection

ITH Matos Trhemal Cunent & |15 |

Gruppe Inputs/Outputs
(Eingange/Ausgéange)

Vorzunehmende Einstellung:
TCT = Level Triggered (LEL)
(Niveau Erkennung)

& PuswerSuate - ATVIL - ATV o .10l

F-IuDislw_(w‘wu_l_imTuds?
B8 3fktax B

0 atvm 2
g Fant sesing: FG Mae: corlpashon, [Fazton sotnge =]
=0 Inpus sy -
< #Fihdusinenis 20 3l o a3
& Bstor cooiret TEC 2 wieor Iwmecol | Zwne conal -
g [T pr——— TET ool 2 virs corl | [ERTIE e - |
Switching mede
03 Crautrads RRS Fieverse Loge nputiz =
£ Temninal Configsation
B bguie / Dkt V0 scaing
- ) Continl command CRLY W ko bowr sped 403 it [40 El
&) Apglication hunctions CRH Value bon bigh sweed 413 1 [F90 3
& ) Faun Management
& - ADIT Carfomation of 401 Corigadionl- 20k =]
5 e
D0 ADCAOY grement | Mot azigred =
Al Rely 1 Do okt =]
R Rl 2 Ve arrgrad O
al 0| =

T Bandand profile 0 Mot connected
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Gruppe Applikation functions

Auswahl: Stop- Type
Vorzunehmende Einstellung:
NST = Not assigned

File Disglary Configaration Tooks 7

& PueceSuite - ATVI1 - ATVIL_1 E £ - N l= 1]

Ba EEktax[ch

O atval 2]
e
O inputs wammany
= £ Adustments
& i Metor comtind
+ ) Tnminal Confapaotion
=) Contiol conmand
) Apphealion lunchons
O Sumeirg inputs
O w6 o
) Aamps conbguaion
S R 51T Horria s rdde n g -l
0 Pueset speeds croice T Fast shop ok sgzagred -]
3 Prasat spoick: vaiues
T — BF Do e rackachon coal r] |
Q Pl euiicr v DE beake vis ogic iyt Not sesgred =]
O Brske zequonce
o] oc OC ineckon e 4 7 - |
O Mot 2 A
3 Mot oviches DS O iealing e ® G
¢ G mn Manmemens | ST Freevtesl foo [Notemsgned =]
T |
"% Soancrd profile fen fick coected -

Gruppe Applikation functions
Auswahl: Fault Management

Vorzunehmende Einstellungen:

ATR = Yes
RSF = Logic Input LI1
ETF = Not assigned

Damit wurden die werkseitigen
Voreinstellungen bedarfsgerecht
angepasst.

Fike Disglry Configuration Tooks 7

& PowerSuile - ATVI1 - ATVIL_L 1 B -|0| =]

Wa ZEktax[ch

O atva

& P Mator comtind
+ ) Tnminal Confapation

C Comert kndion ST Moo wode Tnwe 3]
e Pt ek FST Fadlum [iommmd =1
O OC rjecsen e Do sawe rwdbacben coal ] |
g P e e o DC braka vis g Fput T
134 taguence

@ oc O ippcton Cumey 4 |
O Mol 2 A
©Q Monage ini swiche: _| e O eaking dime z a

o ) Faull Management WET Freewiresl sop [Notoesgned =]

FY g of

"% Sandard profie fon fick comected
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Laden

der
Konfiguration
inden
Frequenz-
umrichter

Laden Sie jetzt die Konfiguration in den
Altivar.

Schlie3en Sie den PC (9-poliger
COMxx-Verbindungstecker) an den
Altivar-Controller (RJ45-Steckbuchse)
an (siehe die Beschreibung im
Hardware-Abschnitt).

Wahlen Sie den Menlbefehl
Action->Download

um eine Verbindung herzustellen.

Danach wird die Kommunikation
aufgebaut.

Die Zustimmung der Anweisung ist mit
ALT+F zu bestatigen.

Danach erfolgt ein Hinweis, daf3 die
vorhanden Daten im Drive
Uberschrieben werden.

Dieses ist mit OK zu bestéatigen.

44 PowerSuite
File | Action Display Toaols Help

A (&' Modify Chrl-+
[ Identif Chrl+I

ErE £ Identity t
i E Conneck Chrl+h
£2 Upload Chel+T

& pownload and compare

ipowersute
Fie Actio Displa Tooks Hslp
RS R 05 " L&
=11 My devicos
@ ATV31_1
oyt Characteristics
o DET
=53 EXPOCP Reference ATVA1HO1 8M2 |
=@ ATVILY Power lotewwsnzse |
i@ arva_ing = 20|
I =% Medbist nalng ——————  COM1: 13200, RTU, NONE. 1 sop bt
4] Cannections
] 7%
Hardvwa
Hominal.
M ransient current | 2.3 4 |
o

WARNING
& UNINTENDED EQUIFMENT OPERATION

A machine controlled by this software may be prone to
unintended opesation

The uger must have a hadwared 5TOP device or disconnect
switch Lo ensure it is possible lo stap the equipment.

The user mist ensure guards e in place o that unintended
operation wil not calse injury to personnel of damage o
equipment.

The uzer must read and understand the help fle for this
Testing and Commissioning Software, and the Dirve User Manual,
and know how o operate the equipment.

Failure to follow thes= instiuctions can result in death,
senous injury of damage to equipment.

IF pou agre= to folow these instructions, press' AlF °

[awarning = R

Warning : you are about to iansfer local data to the drive.
Any data in the drive will be overwritten,
Da you wish to cantinue?
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Automatisch gelangt man in das
Onlinefenster um die Konfiguration zu
testen zu kénnen.

Mit dem Umschalten auf CURref. =ON
Und Test run eird in den Testbetrieb
umgeschalten.

Danach erscheint der Warnheinweis.

G4 6

Supp ey - -
[ =

A W ™

kgt - coermbed

CURref.
ﬁ On
i}

_Testun |
Tiest stop |

e B0 as A8
0 alvin

B P g
0 ron

[vemas = 1=

ﬁ assany
2% UNWTERGED ERUPHENT DPERATIN

i

i i 5 sl s s
e i,

£ u:l

E:: E‘ —s e g W

e S ——

Schenken Sie den angezeigten

Warnmeldungen ganz besondere T 8 ox]
WsAMING

Aufmerksamkeit.

— Denken Sie daran: Bewegungen
im System kdnnen schwere
Korperverletzung und sogar Tod
zur Folge haben!

— Lesen Sie die
Sicherheitshinweise fir Ihr
System sorgfaltig durch!

Die Zustimmung der Anweisung ist mit
ALT+F zu bestatigen.

il
& UNINTENDED EQUIPME NT OPERATION

£ machine cortiolied by this soltwase may be prone In
wirkerded operation

The et mus have & hardweed STOP device o discornect
wech Lo ensure f i possile o stop the sguipment.

The user must ds ate i place 5o thet uni
operaton will not cause iniry to paisonnel of damage b
equpment

The et muis! iad and urderstand the help i lor this
Testing snd Commessormng Soltvaie, and the Diive Uses Manus,
and know haw to opatate the equipment

Fashure 1o falow these nstiuctions can result in death,
800U infy oF damage to equipmant.

If pou agres to follows these instiuctions, press’ Al

Jetz kann man z.B.die Drehzahl mit
dem Schieber Frequency reference

einstellen. Lok SR
0.0 1.0 £ 0.0
|
e |
Frequency reference
Der Testbetrieb wird beendet mit Test CURef ——
stop und CURref. =ON R | On
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TeSysU

Einleitung Dieses Kapitel beschreibt, wie der Motorstarter TeSysU projektiert wird. Der
Motorstarter TeSys Modell U besteht aus einem Grundgeréat, Steuereinheit,
Verdrahtungskit und einem Kommunikationsmodul.
Im ersten Teil ist der Harwareaufbau beschrieben.
Um das TeSysU an der E/A-Insel Advantys STB CANopen Erweiterung betreiben zu
kdnnen ist die Advanttys Configuration Software zu nutzen.
Die folgenden Schritte sind auszufuhren:
e Neues Projekt (Workspace) erstellen
e Hardware (Netzwerkinterface, Spannungs- und E/A- Module) konfigurieren
e Kommunikation CANopen- Erweiterungsbus konfigurieren (Baudrate)
e Download der Konfiguration in das Island
e Erzeugen der DCF-Datei
Aufbau 1 | Der Motorstarter TeSys Modell U
besteht aus einem:
Grundgerat,
Steuereinheit,
Verdrahtung skit
und einem
Kommunikationsmodul.
Die einzelnen Komponenten
lassen sich ohne Werkzeug
zusammensetzen, bzw. aus-
tauschen.
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2 | CANopen Kommunikations fur
Advantys STB:

—grre e

LULC15

LULC16 1
r comm ERR 24V Z==

» ! Advantys STB

OA3 OA1 COM

24VDC
power base

] |

. 4

[ 24VDC outputs

' 1 @ OA1, OA3, LO1
Anschlisse fir BUS IN/JOUT ] W

und 24VDC Versorgung ‘

BusIN gys ouT

T
— -
3 | TeSys Modell U LULC15
Advantys STB CANopen Modul
notwendige Verdrahtung der LUCB or LUCM
24VDC Spannungsversorgung AUV — )
I 424V | LUCM
1Al \'-1.\I:j,_ Aux : only

= |
(— & [’ ]
cm com ! '

Bus IN Bus OUT

STH Lo1| un | Lz av |2evico
comm, module =|=
e Al | on

\. power

‘ oV ==

ki @?“ LL

ov

-+
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Neues
Projekt
(Workspace)
erstellen

TeSysU an Advantys STB uber
LULC15/ STBXBE1100

mit Busabschlu3stecker
LULRFL19

TeSys U 5c 5t

XBE 1100

TeSysU an Advantys STB Uber
LULC15/ STBXBE1100 und
LU9RCD10 / LU9RDD10 Kabel

i

*Bend - stralght cables between XBE and Tesys U:
* LUSRCD 10/30050 {1m=3.3ft Im=10ftf Sm-16.50)
Straight cables between Tesys U:

* LUSRDD 10/30 (1m-3.3f Im-10ft)

b ({000 | e
T ]

Nach dem Installieren und
Starten der Advantys
Configuration Software besteht
die Auswahl zwischen
Advantys STB

Advantys FTB, FTM und OTB.
Es ist der erste Eintrag STB
anzuwahlen.

FTM-0TB - FTE Exat

Anschlie3end ist die Sprache
zu wahlen.

Advantys

Configuration
Software

Build Version 2.5.0.1

AT —
Selecied argunge

Copyright (C) 1033007, Schrsider Elsctrie Languae [T - | |

Al Rights Reaerved Larcel

areg This corgum peogeam is eotacted by coppaghl lew 2 Aliaps show the dislog of sasun
and treabies. L = o

distbution cf this prcgram, o any cotbion of &, may sesuk in
wevere chal and comnal penaltes. ard wil be plosecuted o the
masaem eedent under the lave

=), Y Telemecanique |

Nach dem Starten der
Advantys Configurations
Software muf3 ein neuer
Workspace File 2 New
Workspace angelegt werden.

FYadvantys

File Edit Wiew Island  Opline  Cplions  Windov

: ; Strg+h
=& Open Workspace ., Skrg+C
L[N ccusa Wearbernora
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Name (DCP) und ersten

vergeben.

4 | Hierfar Pfad, Wordspace-

Island-Name (Remote01..04)

o121
—Workspace File ~lsland File
Mame: Mame:
/ I
Location: Marme with path:
IC:\F‘royarnme\S chnesder Electnct LI C:\Programme’\Schneider ElecirichAdyan
. ]

Mame with pathc

C:\Programme'S chnesder Electic\fidvan

. 5

[ ok ] concel |

821

— Warkspace File Istand File
MNarme: Mame:
|oco [Remotem
Location: I amme with path:
IE.\F'rograrrme\Sclmeider Electich __] hmmw\ﬁubds\DCD\Rmmm sl
4 »
MName with path:
hmmd«wswmmm\ncn_m
4 >
Ok | Cancel |
5 | Es wird eine leere Hutschiene
angezeigt. Ao £ 1 e o Dives e 50 o niein
ls@Dm & Fl%urm e[t mBx |
aBO0 [ 7 [Gcandun 8
.4.;::::_ =
I!|l|l|l|.4['_.|.].1-_.“
A Ferreret
| et |
éomisu—mhm-uca—-m b i T
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Hardware
konfigurieren

Danach das Netzwerkinterface Catalog Browser

fur CANopen auswahlen: -0 5TB - Cataiog

EIEE Mebworking
- [ STBNCOZ212 -4 1
: STEMCO i
- b3 STBNCD2212 -V 3.
[ STENDNZZ1Z -V T

STB NCO 2212 V2.xx

MNCO 2212

CANopen

|CH ==
1/127]

Dann die Stromversorgung
=] Power

STB PDT 3100 (2x) . i STECPS2111 -4 1ux

= =3 STEPDTI05 - 1.ux

Die Erganzung der digitalen und analogen E/A-Baugruppen ist schon im Kapitel
Advantys STB beschrieben und wird daher hier nicht aufgefthrt.

Hier wird das End of Segment

Modul fir STB TesysU E
=]
STB XBE1100 (1x) E
angewahilt. E
=] STE - Catalog C
3 Metworking —
1 Power P =
= Digital Input
- £ Digital Output i
: Analog Input A
Analog Output +
= Special-purpose =
El = Accessones
; STEXBET000 - 1.ux
; STE=BE1100-% 1.xx
STEXBET1200 - 1.ux I |
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Und das Standart Control
Modul STB:

TeSysU Sc ST — V1.xx

Ausgewahlt

L_—_l:EI Preferred

----- 4 TeSpslJCAd-W 1.
TeSpeJ Chul - 1. a
TeSpe U CMuR -% 1.un
TeSpzld Schd-Y 1.ux
TeSpslJ Scbul -V 1mm
TeSpsld ScbMuB - 1 e

St-% T e

----- TeSpzld Sc

TeSys U Sc 5t

Zum AbschluR des internen
CANopen mufd der Abschluf3-
stecker

TeSysU LU9RFL15 — V1.xx
Fur das TeSysU Kommuni-

kationsmodul ausgewahit
werden.

----- 3 STEXBET000 - 1.0
----- 3 STEXBET100- 1.0
----- 3 STEXBE1200- 1.0
----- 3 STEXBE1300-1 1.0
----- 3 STEXBEZ100-1 1.0
----- 3 STEXMP1100 - 1uw

Toliym U LLAL

Die TeSysU STB —Ankopplung
sieht dann wie folgt aus:

XEE 1100
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g | Folgend wird die ganze STB-

E/A-Insel Remote03 und
Remote04 angezeigt =1 DCP

- REMOTED
L ERF MO TE D2

=-{34 REMOTED3

[=-== Raill

STEMCOZ212 -V 2w
STEPDT 300 - 1 uw
STBODI3ETO -4 1o
STEODIZETO - 1.
STEODISETO - 1.
STEODO3G00 -4 1.xx
STEPDT 300 - 1 uw
STBDDO3600 -4 1.xx
STBACITZ30 -V 1.xx
STBACOT210 - 1w
STEXBE1100-% 1.ux
TeSps U S St-W 1w
TeSps U LUIRFL1G -4 1.0

LTEL)

g | Durch einen Doppelklick auf
den CANopen- Kopf wird die

Eigenschaftsseite angezeigt. F;Lm-«.u;--.-];:--uz.us-.-mm:mnmm;|zn1.a'mzn Bl 7=
. N A Geneal Pasmeters |11 e 0 | Dptions | B Hevageoma
Hier kann in der Registerkarte — . P—
Parameters die Lange flr ] 7 ]
einen Austauschtabelle * B Sl 2. ] g !
eingetragen werden. Diese
wird in diesem Beispiel nicht
verwendet und deshalb auf 0
gesetzt.
Kommuni- 1 | Uber die Mentileiste kann die
kation interne i I advantys - [REMOTED3]
internen | Al Fle Edt Wiew | [sland Online  Options Window He
CANopen- Baud Rate Tuning - Add Rl
konfiauri vorgenommen werden. HorT (g #dd Annotation
ontigurieren = |E Delete Anmotation Stra+-D
(Baudrate) I Add Module »
=
| DCF a Madule Editar ...
-3 REMOTEDT D Reflex Ediktar ...
% REMOTEDZ
: 2 Build
E|: Raill =3 Lock
; : STBNCC ﬂ Resource Analysis ...
-4 STBPDI .
) STEDDI E Ii0 Image Overview ...
""" 2 STEDDI Baud Rate Tuning ...
: glgggl[ Test Mode Setkbings ...
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Download der
Konfiguration
in das Island

Es werden 500 kbps
verwendet.

Hinweis:

Die Ubertragungsrate zwischen
NIM und SPS wird an den zwei
Drehschalter auf der Frontseite
vom NIM parametriert. Siehe
hierzu das Kapitel
Kommunikation.

8| 2] x|

F\Baud Rate Tuning

Baud Rate far the [zland Bus
Default value: 800 kbpz

8 x

3 ) The baud rate setting of the island bus has been changed. Cautior: This change
may affect the system perfarmance,

Die Parametrierung ist

ausgefihrt.

abgeschlc_)ssen. Jet_zt wird das | Island Online Options Mindow  Hel
STB- Projekt generiert. i
Add R
Hierzu tber die Mentleiste : {3 Add Annotation
[elete Annotation Skpgm
Island-> Build Add Madule 9
anwahlen. | -
a [Module Editar ...
D Reflex Editor ...
<
=3 Lock.
] ﬂ Resource Analysis ...
E I/ Image Oweryiew ..,
Wenn noch nicht gespeichert
wurde, wird dies jetzt iiber OK 8 x

{ -i Changes in the island must be saved before starting the build. This is required for
consigtency reasons. Pleaze confiim.

Im unteren Betreich werden die

einzelnen Aktionen protokolliert.

[aeme_pu— L ELE
B LT

SENW & B (BN E TW S mEs oo
= daswabnR 8
[~ s oS-

Y T T L}
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Hier sollte jetzt

... Build completed succesfully

stehen.

2007-07-02 15:58:47 - Build started on 2007-07-02, 15:58:47 V2501

2007-07-02 15:58:47 - Source file
2007-07-02 15:58:47 - Destination file

. CADCPAExampletddvantys\REMOTEDS isl
. CADCPAExamplebadvantys\REMOTEDS bin

2007-07-02 15:58:47 - Reading source file ...

2007-07-02 15:58:47 - Reading global infarmation from core database ..
2007-07-02 15:58:47 - Creating module descripions ...
2007-07-02 15:58:49 - Creating Reflex Action descriptions ...
2007-07-02 15:58:49 - Configuring SYMC parameters ...

2007-07-02 15:58:49 - Configuring Heartbeat parameters ...

2007-07-02 15:58:49 - Configuring module identity parameters ...
2007-07-02 15:58:49 - Configuring PDO parameters ..

2007-07-02 15:58:49 - Configuring module parameters ..

2007-07-02 15:58:49 - wWiiting destination file ...

2007-07-02 15:58:49 - Build completed successfully. [Configuration size: 2834 bytes. ]

Um zu wissen, wo die einzelnen
Ein- bzw. Ausgange im Daten-
austausch stehen kann die
E/A-Zuordnung...

aufgerufen werden.

Island ©Croline  Options  Window  He

E Iﬂ

Ldd Rail
Add Annokation
Delete Annotation StrgHm

Add Module »

-]
D

[Module Editar . ..
Reflex Editor ...

2
=3

- (i

Build
Lock.

Resource Analysis ...

1
| III'I:I Image Cverview ..,

Es muf die Registerkarte
Feldbus-E/A-Abbild
angewabhlt sein.

Wird hier ein Element der Ein-
oder Ausgangsworte
selektiert, zeigt das
dazwischen liegende Fenster
den Inhalt an.

Hinweis:

Alternativ kann auch diese
Information ausgedruckt
werden. Dabei ist Feldbus-
E/A-Abbild anzuwahlen.

F1/0 Image Overview R
{ Finicbes inage | Mocbus Image |
Irput Data i‘
HIM Object | 15[ 14 13| 12| 11 10| 8] & 7| 6| & 4] 3| 2| 1| 0
im..’.l.b_. -1 -] -] -1 -1 - - -1 - - 1 1 1 1 1 1
= I {0 I I I I
2| 2| 2| 2 2| 3
b 2 2[ 2| 2 2[ 2
b 3l 3 3l 3l 3 szl
ma
[ Oulput Data i‘
5] 14| 13] 12 11| 0] 9] & 7] 6| S| 4| 3] 2| 1] ©
[ I Y P Y I a4 4| 4| 4| 4| 4
5 & & & & &
7l 7 7| 7| 7| 7| 7 7| 7| 7| 7| 7| 7| 7| ¥ 7
2 I I ) O O O I
8l 8 e 8l 8l 8 8 8 8 8 & & 8 s & sl
Cloe=
3|21 x

SWSGEPRINTWDRTO from SGPRINT

-~ Frint itery

[ I'Warlkzpace Irfamation
[ ] lsdand Irfomation
[ lsdand Irnage
[ Bill of Materisls
| Fieldbuz |40 Image:
)

[ Refles Actions
] Resource Utization
] Resource Power Detals
| Rescurce Corbiguration Dietails
[ Modules in Detal

Copie
’VNu‘nhudcnnies 1 I” | Caliste

o [] Annotations

“ #uctrve island

 Selecled islrds B e
[~ Fiinitto fla

Print Previevs ...

I Setup ... |
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7 | Zum laden der Konfiguration
sind zuerst Gber Online ->
Verbindungseinstellungen
dies festzulegen.

Da das serielle Kabel
verwendet wird ist folgendes
einzutragen:

Seriell
Modbus-Knoten: 1

Online  Cptions  Window  Help
=g Connect

! -
g Lisconinect

Connection Settings ...

sl2(x)

todbus Mode ID——

— Connection Type
= 1-2a7)
" TCRAP
(0] 4
Settings ... |
Cancel |

g | Uber
Online->Verbinden

eine Verbindung herstellen.
Dabei wird die Version der
Konfiguration im NIM und PC
verglichen. Stimmt diese nicht
Uiberein wird nebenstehendes
Fenster angezeigt.

Es ist Download auszuwahlen.

Online  Dptions  Window  Help

Eﬁ] Connect

! .
g DIsCOMMELE

Connection Settings ...

8 x

( i The configuration in the workspace does not match the configuiabion in the
connected island. Please select one of the following opfions:

Upload |%ZI 3 Cancel |

g | Danach sind die
nachfolgenden Fragen mit Ja
und OK zu bestétigen.

[avantys 8 x
) Daz |gland muss sich im Zustand "'Reset” befinden, bevar ein Download gestartet

\ 5 werden kann, Achtung: Hiesdurch wird die E /8- erarbesdung im | dand gestoppl.
Mochten Sie das |sland zunicksetzen?

Nein |

Dowioad ..
[ ]

Download 304147 Pakete

10 | Im unteren Fenster sollte
folgendes stehen.

Island 1z healthy.

11 | Anschlielen kann die
Verbindung beendet werden.

Orline  Options  Window  Help
L& Cannect

E.E] Disconneck
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Erzeugen der | ;1 | Furdie Erstellung der DCF-

DCF-Datei Datei

anwahlen.

Datei->Export REMOTEO1...

F\ advantys - [REMOTED1 - Locked]

¥

e—
L]

%

o = |

File Edit Yiew Island Online Options Window
Mew Morkspace .. Skrg+i

(= Cpen Workspace .., Skrg-+0

1 n Save Workspace

Copy ‘Warkspace Tao ...

Close Waorkspace

[ Add tew Island ...

M Add Existing Island ... Skro+f
Save REMOTEOL akrg+5
Copy REMOTEDL To ...

Close REMOTEDL
Remowe REMOTEDL

&5 print ... Strg-+P
Prinkt Setup ...

Export REMC

tragen werden.

2 | Hier kann das Verzeichnis
und der Dateiname einge-

Hinweis: Die DCF-Datei wird
zur CANopen Einbindung
unter UnityPro V3.0 bendtigt.

m Export
— Target Infarmation
Directony ID:\DEF’\E wamplehddvantys\DCPY,
Filename IHEMDTED'I.CICF
Prefis I
r— Export Format PLLC Information
(&' DCF (for TwidoSoft, CoDeSys, etc.) ‘ ( Addiess Type
Bl 7] x|
— Target o
Directory [0 ADCPAE wampieddvarilys\DEPY _J
Flename |F|EMDTED1 def [~ Shott e name
Frefin |
Expoit Fomat PLC Infomation
(¥ DCF [for TwidoSeft, CaDeSys, ste.) Address Type ]'
Topalogcal Addiess
Lot | Connection point I—
£ GSD [for SuCar, el Rack li
SO ffor PLT) Slot [
€ TAT [far Cores Memary Addiess
™ S (for Urity Pro] Ireet I
Ouiput I
Help 0K I LCancel |
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Einleitung

Allgemeine
Einstellung

Power Suite

PowerSuite ist ein Hilfswerkzeug zur Konfiguration und Uberwachung von

Steuergeréten elektrischer Motoren.

Der Benutzer kann mit Hilfe von PowerSuite einen Maschinen- Park definieren sowie
die Konfigurationen und die zugehdrigen Kommunikationsparameter beschreiben.

Der Vorteil der PowerSuite Nutzung liegt darin, daR Sie

e die Daten auf lnrem PC speichern und beliebig duplizieren kénnen
e die Dokumentation ausdrucken kénnen und
e |hnen dabei helfen kann, die Parameter online zu optimieren.

Die hier beschriebene Version kann fiir die Lexium05 und Altivar31 die in dieser

Konfiguration verwendet werden.

Hier werden die Glbergeordneten Einstellungen aufgefiihrt.

1 Nach dem Aufruf von
PowerSuite erscheint das
nebenstehende Fenster.

=
Fie acon Dsplay Toos Help
New 0L An
RS by dovice: ] =
o L _| My devices
T I— 0 =l
Standard en

2 Durch anwahlen der

wird diese zusatzlich auf der
linken Seite mit angezeigt.

Configuration in Meni Display

‘4 PowersSuite

File Ackion | Display Tools Help

My devices
#-_] Connections

Configurakion  Cerl+PgDown
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Der Browser auf der linken
Seite Gbernimmt die
Verwaltungsaufgaben fur den
Maschinenpark.

A& PowerSuite

File Action Display Tools Help

NG |0 %@ &

i My devices

EI;I My configurations

Sl TeSys U

@ TeSes U

=47 Mation drives

@ L pA 05,

- Altivar dives
@ ATYF

- [ ATVE

@ ATWRAF

@ ATWEE

@ ATW3E

- [l ATV

@ ATW28

@ ATV

-4 Alistart starters
@ ATS4E

= Connections

F‘f Senal monodrop

r;yf Serial multidrop

FH’\ Eluetooth

Fi”‘i Ethermet bridge monodrop

F‘f Ethernet bridge multidrop

- 1 Ethemet TCP

Unter dem Punkt Connections
kénnen die Einstellungen
Uberprift und gedndert
(Modify) werden.

-5 Connections

_ Senal monodrop

|T Cefaulk connection

g Senal multidrop

- ' Bluetooth Rename

r#" Ethernet bridge mar
r;’i Ethernet bridge mult
- ' Ethemnet TCP

Copy

Delete

it
Shiorbzut

Paste

Imnpork

Expark

& Connect
£8 Transfer

ﬁ- Cownload
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5 Unter Serial monodrop muf3

; & Serial monodrop E B =X
die verwendete COM
Schnittstelle eingetragen Lo —
werden.
Bhitz aven 1 5ip hod
|
6 Wird die Verbindung angewahlt, | gy
dann werden die Einstellungen | e s ospiy 1o e
wie nebenstehend dargestellt. VS & O & P
o1 My devices
=11 My configurati v :
LR s P Serial monodrop
@ TesysU
E [k Mation dhives
] ~ [l LS Connection parameters :
D R Abvar dives
: %:x; Communication pert  COM1
1 }9 ATVEEF Baudrate 189200 bauds
- @ ATVSS Format hits aven 1stp

D Allsten starlers
[ ATS48
=+ Connections
¥ Serial monodiop |
e o Senal mudlidran
- Blustocth
- & Ethesnet biido= moncdiop
B ,j Ethesnet bridge mukidrop
- o Etheenet TCP

7 In PowerSuite besteht die
Mdoglichkeit, die verschieden
Antriebe, in Unterordner zu
gruppieren (z.B je Maschine).
Dazu die Hauptgruppe

My devices anwéhlen.

44 PowerSuite

File ackion Display Tools Help

iy My devices
Ela My configurations
: El;l TeSpz U

@ TeSpsz U

EI = Motion drives

8 Anschliefend

File->New->Folder

44 PowerSuite

|Ei|e Action Display Tools Help

- B

Ordnername festzulegen.
Zusatzlich kann ein Link zu
einem Bild angegeben
werden, sowie eine
Beschreibung.

auswahlen.
Renames kel & Divice
Copy Zhrl T |
9 Im folgenden Dialog ist ein

& Powersuite

File Action Display Tools Help

N&E 08 ¢

Ela My devices
: DCP_M340

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU
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10

Es lassen sich alle Antriebe
gruppieren und inklusive
Daten exportieren.

‘A PowersSuite

File Action Display Tools Help

NG5 0 & &

B ] My devices

- &) Lxp02 1)
- Bl Motor
g Modbus keypad monodrop C
= @ LM

- [#) LMt - Mol

- B Motor
g Modbus keypad monodrop

11

Ist PowerSuite mit dem
Antrieb verbunden, kann tber
die untere Bedienleiste der
Antrieb gesteuert werden.

12

Die Daten werden aus dem
LexiumO5 gelesen.

FReading from device. ..

(L] 44%

Cancel

13

Im linkem Projektbrowser
kann der entsprechende
Antrieb mit einen Doppelklick
ausgewahlt werden.

A& PowerSuite

File Action Display Tools Help

NG5 0 & &

-] My devices

- [ Lm0z (1)

- EIE Motor

# Modbuz keypad monodrop C
=- [ Lxmon

- [#] Lm0 - Nal

- EIE Motor

- ' Modbus keypad monodrop

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU
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14 | Nach Abschluss der Uber-
tragung werden die Gerate- [5_; LXMOS - NoO1
daten angezeigt. Characteristics
Reference LEMOSADTOM2
Hominal Power 0,75 kKW
Supply Voltage 2001240V 1~
Maximum transient current {peak} | 10 Apk
Maximum continuous current (rms) | 4 Arms
Interface CANMopen Modbus RTU PID,+-10%
Structure
Card Reference Serial number Version Vendor name
Device LH¥MOSAD10M2 | 01610002197 | PS40.10V1.11E20 | Telemecanique
Control Board Telemecanique
BSHOTO1P.1
Family : BSH
Motor Size - 070 2006040180 Telemecanique
Length - 1
Configuration(sj
Mame LAMOS - NoD
Software release  F340.10W11E20
15 Die Anzeige der Parameter T T I I PR
kann in Listenform oder Seiten- | ‘= -“r.‘.“%?;,“’f";;?f‘:-"'f.;a,?;.e- |
. T Lemnit St bl | Lorgists Eeed 2|
ansicht erfolgen. Umschaltung P —
tiber die Meniileiste mit 2
of
. . 8
Display->List oder Pages. $
o
8
°%
3
= OB
1
g =
Lo s
L 2 : WAL - T
S [ e [ EEEE EEERE
L " | e = Pl e T
U Mot e o ot
Selekt: ;
16 O LexiumD5
Simply start-> =42 All parameters
Basic configuration B D Simply start
® confguration
Und in der Reihe Command - Inspeed contral (+/-104)
interface selection muss -0 In Current control [+/-10v)
CANopenDevice selektiert -0 In Gear mode
werden. o0 |n pasition contral
Code | Short kel | Lang labet | e vai] Mamum vl Cument Vahue
Damit wird der Servoantrieb fiir ID_DEVC | DEVemdmted | Command inerface selection . . IDD#veca
. . IDv_Imss CTAL_J_mas Cumvent bmitabion 0.00 Agk BESApk |none
die Steueru ng Uber CANOpen ID_IMHA | LIM_|_masHalt Curment fimiing for Halt nm»::k | EBEA:;-: S
freigegeben_ ID_IMQS | LIM_I_maQSTP | Curent mting for Quick Stop | 0100Agk | BESApk [ g Rl D
. - . . 1D _LLIO |0LogicType Tipe of L0 [zink/souce)] - - | SOUICE
Diese Anderung wird Spater NUr | o uwn | odbibede | Opasingmeds in Lot : | i
von dem Lexium05 Uber- slaz Lt [LRL o) © | EStMoupu
. ID_NM&X | CTRL n max Speed limLation 01/mn | BO001/mn 8000 Vi
nommen, wenn das Geréat aus-
und wieder eingeschaltet wird, | ER&LD a A
& The ssleched type o_Fde_vi:e contral is accspted uhep lh_e system is switched off and on again,
Das Meldungsfenster mit OK i R et R
schlieZen. :
oK |
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17 | Die Anderung wird in rot
dargestellt. inimum value | Masimum value | Current ¥ alue
CANEranlsws
Nach 0.00 Apk B.65 Apk B.65 Apk
. 0.00 Apk, B.E5 Apk. B.E5 Apk.
File->Save B E E
0.00 Apk: B.65 Apk. B.65 Apk,
andert sich die Darstellung. ‘A PowerSuite - Lexium05 - Lexium 05 - Nol
’ﬁ Parameters Command Display Configuration
Save as.., Chrl+5Shift+5
&5 Print CtrP
Mirirmurn value | Maximum valy Curent ' alue
CAMopenDevice
0.00 Apk .65 Apk .65 Apk
0.00 Apk .65 Apk .65 Apk
0.00 Apk .65 Apk .65 Apk
18 | Unter Communication sind L@ —
die entsprechenden e
Einstellungen zu tatigen. . % Drivecom
I O CaN apen
CANopen address:  4..7 - Q Modbus
31, 32, Code | Shenlshel | Longlabel [ M | Masinum] Cusnant Valus |
41, 42 T T T T N I m—
CANopen baud rate: 500 D_COBD | cékbaud ExtenibeliEs =i Bt
Modbus address: 1 D.ee> | Wb imiiig o 528
ID_MEFD MBtormat Madbus data haimat B8t EvenPaity 15tap
ID_MBWD | MBdword ceder | Modbus double word sequence HighLow
ID_SMC | DCOMcompatb | Transistion 34 [DeveCom] Austomaic
19 | Die Einstellungen werden zum n—
LexiumO5 Ubertragen mit der | Configuration Tocls 7
Anwahl {:: Device protection  Chrl+Al+F2
Configuration-> Factory settings  Crl+Al+F3
Save to EEPROM :
Refresh Chrl-+Al-+F6
e Disconnect Chrl+-Ale+Fa
oo | Die jeweiligen Meldungs-
fenster sind mit OK zu E 3] x|
bestatigen.
Warning, EEPROM saving is about ko beqin,
Die Ubertragung wurde Do o wish bo continue?
durchgefihrt.
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Allgemein

IcIA Easy

Die IclA IFS93 Parameter kénnen mittels der Software IclA EASY verandert
werden.

Die Software IcIA EASY ist frei im Internet auf der Berger Lahr Seite erhaltlich.
Zusatzlich wird ein Parametrierungskabel fir eine RS 485 Schnittstelle benétigt.

Nach dem Starten von ICcIA
EASY wird tber den Button

Connection...

B 1cla Easy

Fle Edit Connectiom Parameter Functions Disgnose Window 7

... der Verbindungs Dialog
gedffnet. In diesem Dialog
muss nur der, von der
Schnittstelle, verwendete COM
Port eingestellt werden, der
Rest wird nicht verandert.

Der COM Port kann im
Hardware Manager des
Computers ausgelesen
werden.

w, Connection RS485 3l x|

— Serial port

[comz =] 3600 =] [E7
Device address: |1

—Mode Guarding Timer
Ceactivate H

Walue in seconds |5
Cancel |

Nachdem die Verbindung
hergestellt ist, wird Gber
Parameter Setting ...

File Edit Connection Parameber Functions Diagnose Window 7

@] 2]eg /@@ e i
... die Parameterliste angezeigt.
Hier sind alle IclA IFS93 ' TR T T EEE
Parameter in den entsprech- SR ) S AR
enden Gruppen aufgelistet. SR

Im Parameter Settings...

53 53 & o

IFS 93

=@ Al parameter
Q Config
O R54S
Q Seltings

| 1P | N
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...werden im Unterpunkt
SignEnab die Endschalter

2% Paramet

deaktiviert. B 35 &5 o
] IFS 93 Ilui Valus
=0 MIE::?-M nemel | 020202020 Ll-_a_ou_fg_agt,_m1
g ampi - s
o . Lo |10 | i s N Sl A
0 Motion Lcormt | 100 x Phase cument constant movement
© ILtap | 100 X Phiaee cument guickstop
O Homing [wismDni ram Reactio
e i natl [ Lo vl - Sigral ease lr monkoiog reuks
O Praglol Sigrievel |+ Like | [Sonalevelfomonterg et |
3 mods Hee
I_DlU'J (NN}
Wi'arn O | warnen
Dies geschieht durch entfernen SignEnak|keine Auswahl ~|
der Haken bei LIMP, LIMN und SignLeve [TLMP
STOP. [1LIRAM
[JSTORP
[IREF
... dann werden die Parameter
zum IcLa ubertragen ~
= || t=

2%

Jetzt werden die Parameter in
das EEPROM des Antriebs
geladen.

Hierzu klicken Sie auf dem
Button Gerateparameterin
EEPROM speichern

EI:IJ\Easy
Fie EdE Connecion Parameter Functions Disgnose ‘Window 7

AR RS

i

55 QI e | |
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Hardware-
Bauteile

Leistung

SPS

HMI

Dezentral E/A

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU

Advantys_DE.doc

Anhang

Detaillierte Komponentenliste

. : Rev./
Pos. Stk. Beschreibung Artikel-Nummer Vers.
1.01 1 Hauptschalter 3-pol 36kA NS100N 29003
1.02 1 Ausldseblock 29035
1.03 1 Klemmenabdeckung 29321
1.04 1 Drehantrieb 29340
1.0 4 Netzgerat 230/24VDC, 5A ABL7RP 2405
1.06 1 Netzgerat 230/24VDC, 10A ABL7RP2410
1.07 1 Netzgerat 230/24VDC, 20A ABL7UPS24200
2.01 1 M340 SPS CPU mit CANopen und BMXP342030 V3.0IE28
Ethernet
2.02 1 M340 Rack 8 Slot BMXXBP0800
2.03 1 M340 Spannungsversorgung BMXCPS3020
2.04 3 M340 Digitale Eingangskarte BMXDDI11602
16 Kanéle
2.05 2 M340 Digitale Ausgangskarte BMXDDO1602
16 Kanéle
2.06 1 M340 Analoge Eingangskarte BMXAMI10410
4 Kanale
2.07 1 M340 Analoge Ausgangskarte BMXAMO0210
2 Kanale
2.08 7 M340 Klemmenblock 20 polig BMXFTB 2020
2.09 1 ConneXium Ethernet Switch 5-Port 499NES25100
3.01 1 Magelis Graphic HMI XBTGT2330 V4.5.0.
2955
3.02 1 Ethernet Kabel 490NTWO000 0x
4.00 4 Advantys STB E/A-Inseln
4.01 4 Feldbuskopplermodul fir CANopen STBNCO2212 V2.2
4.02 8 Spannungseinspeisemodul 24V STBPDT3100
4.03 8 Modultrager fir PDT3100 STBXBA2200
4.04 12 Digitales Eingangsmodul, 6 Kanéle STBDDI3610
4.05 28 Modultrager fur DD13610, DD03600, STBXBA1000
ACI1230, ACO1210
4.06 8 Digitales Ausgangsmodul, 6 Kanale STBDDO3600
4.07 4 Analoges Eingangsmodul, 2 Kanale STBACI1230
4.08 4 Analoges Ausgangsmodul, 2 Kanéle STBACO1210
4.09 2 STB CANopen Erweiterung STBXBE2100
4.10 2 STB Segmentabschlull STBXBE1100
411 3 Advantys FTB CANopen E/A-Modul, FTB1CN12E04SPO
IP67, 12 In, 4 Out
4.12 1 Abdeckkappe 7/8-Anschluss FTXC78B
4.13 3 Abdeckkappe M12-Anschluss FTXCM12B
(10Stk.)
4.14 3 FTB CANopen Verbindungskabel FTXCN3220
4.15 3 FTB Spannungs\ersorgungskabel FTXDP2206
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Servoantriebe

Motorstarter

Sicherheit

CANopen

Intelligenter
Kompaktantriebe
IclA IFS93

Software-
Komponenten

5.01 8 Lexium05, 0,75kW, 230VAC LXMO05AD10M2 V1.2
einphasig
5.02 8 Servomotor fir Lexium05 BSH0702P02A2A
5.03 8 Encoderkabel fiir LXMO5, 3m VW3M8101R30
5.04 8 Motorkabel fir LXM15 und LXMO05, VW3M5101R30
3m
5.05 6 Altivar31, 0,18kW, 230VAC einphasig | ATV31H018M2 V1.7
6.00 2 TeSys U Grundgeréat 12A 400V LUB12
6.01 2 Steuereinheit Standart LUCBO5BL
6.02 2 CANopen Adapter fir TeSysU LULC15
6.03 2 Verdrahtungskit Spule LU9BN11C
6.04 2 Kommunikationskabel LU9RCDxx LU9RCDO030
LULC15 an Advantys STBXBE1100.
6.05 2 TeSysU AbschluRbeschaltung fur LU9RFL15
LULC15
7.01 5 Preventa Sicherheitsmodul XPSAF5130
7.02 1 Preventa Sicherheit XPSECP5131
Erweiterungsmodul
7.03 5 NOT-AUS Taster Uberlistsicher XALK 178G
8.01 5 CANopen TAP VW3CANTAP2
8.02 10 CANopen Verbindungskabel RJ45 VW3CANCARR1
8.03 10 CANopen Stecker 90° mit zus. Port TSXCANKCDF
90TP
8.04 8 CANopen Stecker 90° TSXCANKCDF
90T
8.05 8 CANopen Stecker 180° TSXCANKCFD
180T
8.06 CANopen Kabel TCXCANC x yy
9.01 2 Stepper-Motor mit (BL) IFS93/2 Rev.1.
Positionssteuerung, CANopen- CANISDS/3D- 107
Schnittstelle, Industriesteck verbinder I154/0-001RPP41
(BL) 066109300098
9.02 2 Versorgungskabel, Industriesteck ver- (BL)
binder mit offenem Leitungsende, 3m 0062501470030
9.03 2 CANopen Kabel Industriesteckver- (BL) 62501526001
binder mit M12, 3m
9.04 2 Absicherung Motorstrom (MG) 25085
9.05 1 Phaseo Spannungsquelle 400V, ABL7UPS24200
240W, 24vDC
9.06 2 Motorschutzschalter, Trafoabsicher. GV2-MEO08
9.07 2 Hilfsschalteraufsatz fiir Motorschutzs. GVAE11
9.08 2 Schiitz bis 9A, 24V-Betatigung, GL LC1D09BL
Pos Stk Beschreibung Artikel-Nummer XA
| : Vers.
1.1 1 UnityPro V3.0
1.2 1 VijeoDesigner V4.5
1.3 1 Advantys Configuration Tool V2.501
1.4 1 PowerSuite V2.40
1.5 1 IclA Easy V1.104
Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric 156
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Vorgesehene
Einbauort /
Schutzklasse

Schutzklasse der Komponenten

Bauteile

Im Feld, Vor Ort

Schaltschrank

Front

Innen

IP54

IP65 IP67

IP55

IP65

1P20

Hauptschalter

X

Reparaturschalter

X

Not-Aus-Tastergehduse

X

Schitz, 24VDC betétigt, 3pol. AC3,
1S+10

Leuchttaster, alle Farben, flache
Bauform

Hilfsschalterbaustein mit LED + 1
Hilfsschalter (1S), alle Farben

Schildtrager 30x40, alle Texte

LS-Schalter und alle Bauformen und
Nennwerte

Motorschutzschalter, alle Bauformen
und Nennwerte

>

Phaseo Spannungsversorgung
24V DC/1,2 A

SPS Modicon M340

Bediengerat Magelis XBTGT

Dezentrale E/A- Insel Advantys STB

X([X]X] X

Dezentrale E/A- Insel Advantys FTB

Servoantriebe Lexium05

>

Intelligenter Kom paktantrieb IClA IFS
(Wellendurchfiihrung IP41)

Frequenzumrichter ATV31

Motorstarter TeSysU

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU
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Komponenten

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU

Advantys_DE.doc

Eigenschaften der einzelnen Komponenten

Speicherprogrammierte Steuerung - Modicon M340

e Fir komplexe Maschinen in mittleren Infrastrukturen

e CPU mit bis zu zwei integrierten Busschnittstellen
(CANopen, TCP/IP und/oder Modbus)

e Die Programmierung erfolgt mit der Software UnityPro

e Flexible Breite mit 4, 6, 8 oder 12 Slots

e Spannungsversorgung mit 24 VDC oder 100...240 VAC

e Verflugbare Karten fir digitale, analoge E/As, Zahler,
Kommunikation und Netzwerke

e Kompakte Kartenabmessung 32x100x93mm (BxHxT)

e USB Programmieranschluss

e Grol3er interner Speicher und Steckplatz fir zuséatzliche

SD-Speicherkarte

Modulare E/A-Baugruppe Advantys STB
¢ offenes modulares E/A-System

e Einfache Inbetriebnahme tGber Advantys Configuration
Software

e Energieverteilung, Signalerfassung und Energieverwaltung

Uber Islandbus

e Feldbuskopplermodule fur Ethernet TCP/IP, CANopen,
Modbus Plus, Fipio, INTERBUS, Profibus DP und
DeviceNet

e Gateway-Funktionalitat durch CANopen Erweiterungsmodul

e EMV-Geschiitzt

e Zulassungen UL, CSA

S

1

-

viil
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Komponenten E/A-Modul Advantys FTB

forts.
e Geeignet fur Einsatz in stark beanspruchter Umgebung -
Schutzgrad IP67

¢ Auch in Metallgehause fir extreme Umgebung

e Kommunikation tber CANopen, DeviceNet, Profibus-DP

oder Interbus mdoglich

e Kombinierte Module mit Ein- und Ausgangen

e Diagnosestatusmeldungen durch LEDs und tiber Bus pro

Kanal und fur das Modul zur Lokalisierung von Stérungen

e Desina-Sensoren mit integrierter Diagnosefunktion

anschlie3bar

e Ausgange Kurzschluss- und Uberspannungsgeschiitzt

e Temperaturbereich: 0..+ 55°C

e Zertifizierung UL Listed

Servoantrieb Lexium 05

e Spannungsbereich:

einphasig 100...120 VAC oder 200...240 VAC
dreiphasig 200...240 VAC oder 380...480 VAV

e Leistung: 0,4 bis 6 kW

e Nennmoment: 0,5 bis 36 Nm

e Nenndrehzahl: 1500 bis 8000 min-1

e Das kompakte Design erméglicht die platzsparende
Installation des Antriebs in Schaltschranken oder
Maschinen.

e Beinhaltet die Sicherheitsfunktion "Power Removal"
(Sicherer Halt), die ein unbeabsichtigtes Starten des
Motors verhindert. Kategorie 3 bei Maschinennorm EN
954-1

e Die Lexium 05-Servoverstéarker sind standardméafig mit
einem Bremswiderstand ausgestattet (optional externer
Bremswiderstand)

e Schnelle Abtastzeit der Regelkreise: 62,5us fur Strom-,
250us fur Drehzahl- und 250us fir Positionsregelkreis

e Betriebsarten: Punkt-zu-Punkt-Positionierung (relative
und absolute), Elektronisches Getriebe,
Geschwindigkeitsprofil, Drehzahlregelung und
Manuellfahrt zur einfachen Inbetriebnahme

e Ansteuerungsschnittstellen:

CANopen-, Modbus- oder Profibus DP
Analoge Referenzeingange mit £ 10 V
Logikeingange und -ausgange
Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric 159
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Komponenten
forts.
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Frequenzumrichter Altivar
ATV31H018M2

Der Antrieb Altivar 31 ist ein Frequenzumrichter fur
dreiphasige Kafiglaufer- Asynchronmotoren. Der Altivar 31 ist
robust, kompakt, bedienerfreundlich und entspricht den
Normen EN 50190, IEC/EN 61800-2, IEC/EN 61800-3, der
UL/CSA-Zertifizierung und der CE-Kennung.

Das Geréat stellt Funktionen bereit, die sich fir die meisten,
gangigen Applikationen eignen, u. a.:

- Materialhandhabung (kleine Fordersysteme, Hebezeuge
usw.)

- Bindel- und Verpackungsmaschinen

- Spezialisierte Maschinen (Mischer, Kneter, Textilmaschinen
usw.)

- Pumpen, Kompressoren, Luftungen

Die Antriebe der Baureihe Altivar 31 kommunizieren tber
industrielle Modbus- und CANopen- Busse. Diese zwei
Protokolle sind in den Antrieben als Standard integriert.
Die Altivar 31-Antriebe sind mit einer Warmeleitung fur
normale Umgebungen und einem bellifteten Gehause
ausgestattet. Es besteht die Méglichkeit, mehrere Geréate
nebeneinander anzubringen, wenn Platz gespart werden
muf3.

Die Antriebe sind verflgbar fir Motornennleistungen
zwischen 0,18 kW und 15 kW, mit vier verschiedenen
Spannungs versorgungstypen:

- 200 V bis 240 V einphasig, 0,18 kW bis 2,2 kW

- 200 V bis 240 V dreiphasig, 0,18 kW bis 15 kW

- 380 V bis 500 V dreiphasig, 0,37 kW bis 15 kW

- 525V bis 600 V dreiphasig, 0,75 kW bis 15 kW

Schneider Electric
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Komponenten
forts.

Intelligenter Kompaktantrieb IclA IFS93

e Abgabeleistung 74/117W (24/36 VDC Eins peisung)

e Maximal Stromaufnahme 6A

e Drehmomentbereich 0,17Nm; 3,1 ... 11Nm (mit Getriebe)
e Hohes stromloses Selbsthaltemoment

¢ Drehzahlbereich bis 4800 1/min (ohne Getriebe)

e Temperaturbereich: 0..+ 65°C

o Kompakt, da Motor und Elektronik eine Einheit bilden

e Vereinfachter Installationsaufwand und geringere EMV-
Belastung

e Anschluss Uber Industriestecker optional

e Ausgeristet fur Kommunikation tiber CANopen, Profibus
DP oder RS485

e Betriebsarten Referenzierung, Manuellfahrt, Punkt-zu-
Punkt, Geschwindigkeitsprofil

e Zulassungen cRLus, CE

Modicon M340 CANopen Altivar Lexium IclA TeSysU Schneider Electric
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Komponenten
forts.
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TeSys Modell U

Ein Grundgerat
Steuereinheit 0,15 - 32A

- Nur 6 Einstellbereiche bis 32A
- Nur 4 Spannungsbereiche bis 240V AC/DC
- 3 Varianten: Standard, Erweitert, Multifunktion

Baubreite 45 mm
Komplette Wendekombination 0,15 - 32A
Hilfsschalter & Funktionsmodule

- Integriert: Hilfskontakt Motorschutzschalter 10,

verdrahtet

- Integriert: Hilfskontakte Schitz 1S+10, frei verfiigbar
- Option: Hilfsschaltermodul mit 2 Kontakten

Schitzzustand

- Option: Meldekontakt "Fehler" und "Position

Wabhlschalter"

- Funktionsmodul Alarm-Thermische Uberlast
- Funktionsmodul Anzeige der Motorlast (0-10V, 4-

20mA)

- Funktionsmodul Differenzierte Fehleranzeige (in

Vorbereitung)
Kommunikationsmodule

- Parallelverdrahtung, mit Steck-Verbindungskabeln

werden bis zu acht Motorabgange auf ein
Verteilermodul gefihrt

- Modbus Protokoll RTU

- AS-Interface

- CANopen

- Gateway: FIPIO/Modbus, DeviceNet/Modbus,

Profibus DP/Modbus

Schneider Electric
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Komponenten
forts.

Magelis Bedienterminal

XBT GT 2330

Brillante Anzeige
Gestochen scharfes Bild mit 65.536 Farben (TFT),
4.096 Farben (STN) oder 16 Graustufen, je nach
Modell
Kontrast und Helligkeit einstellbar
Auflosung QVGA 320 x 240 Pixel
Analoger Touchscreen fir freie Positionierung der
Objekte
e Kompakt
Geringe Einbaumalfe: nur 167 x 135 mm (B x H)
Werkzeuglose, schnelle Montage
¢ Kommunikativ
Zwei serielle Schnittstellen (RS232C & RS485),
ein USB-Port
ein Ethernet-Port 10/100BaseT,
International einsetzbar
Mehrsprachige Anwendungen, bis zu 10 Sprachen
gleichzeitig
Zahlreiche Zeichensatze verfligbar (lateinisch,
japanisch, chinesisch, kyrillisch, ...)
e Zeitersparnis bei der Applikationserstellung mit der
Projektierungssoftware VijoeDesigner
Bibliothek mit Gber 4.000 nutzbaren Symbolen,
Bitmaps und Piktogrammen
Vorgefertigte Objekte fir Alarmlisten, Rezepte und
Trendkurven

Preventa Sicherheitsschaltgerate

XPSAF5130

Kategorie 3 nach EN 954 Teil 1

24V DC

3 sicherheitsgerichtete Schaltkontakte
1 Halbleiterausgang fiir SPS

Schmale Bauform
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Komponenten Netzgerat Phaseo: ABL7RE2403, ABL7RE2405 und

® N L

forts. ABL7UPS24100 coo
¢ Primargetaktete elektronische Spannungsversorgung mit el

Netzfilter -

o Bl

e 100..240V AC 1~/ 24V DC einstellbar

e 3A, 5A bzw. 10A sekundarseitig

e Schmale Bauform g ey

e Anzeige der Eingangs- und Ausgangsspannung (bei
ABL7RE) Uber LEDs

e Parallelschaltung moglich (bei ABL7RE)

e Kurzschlussfest und tberlastsicher mit manueller oder
automatischer Ruckstellung

e Zulassungen UL, CSA, TUV, Ctick (ABL7UPS: cULus,
cRLus)
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Komponenten  UnityPro

forts.

UNYSPUEFUCD30

UnityPro ist die gemeinsame Programmier-, Test- und
Betriebssoftware der Steuerungen Premium, M340 und
Quantum.

UnityPro unterstitzt standardmafig alle flinf
Programmiersprachen gemaf I[EC 61131-3 mit allen
Testfunktionen per P C-Simulation oder direkt online an
der Steuerung.

Dank den speicherunabh&ngigen Symbolvariablen, den
strukturierten Daten und den
Anwenderfunktionsbausteinen sind die Objekte der
Anwendung eine direkte Abbildung der speziellen
Komponenten des automatisierten Prozesses.

Der Anwender konfiguriert die Bedienerbildschirme von
UnityPro in der Anwendung mit Hilfe der grafischen
Bibliotheken. Der Bedienerzugriff ist einfach und direkt.
Die Test- und Wartungs funktionen werden durch
animierte Grafikobjekte vereinfacht.

Fur die Diagnose werden in einem Visualisierungsfenster
samtliche System- und Anwendungsfehler in Klartext
chronologisch (am Ursprung mit Datum und Uhrzeit
versehen) angezeigt. Uber die Navigationsfunktion fur die
Fehlerursachensuche kénnen Sie zum Ursprung der
fehlenden Bedingungen zurickgehen.

Das XML-Format, ein Web-Standard fur den
Datenaustausch, wurde als Quellformat fur UnityPro-
Anwendungen Gbernommen. Durch einfache Import-
/Exportfunktionen kann die gesamte Anwendung oder
Teile davon mit anderer Software in Ihrem Projekt
ausgetauscht werden.

Die in UnityPro integrierten Konverter wandelt
automatisch PL7- und Concept-Programme in UnityPro-
Programme.

Vijeo-Designer

VJIDSPULFUCDV45M

Die anwenderfreundliche Konfigurationssoftware Vijeo-
Designer ermdglicht eine einfache und schnelle
Projektenwicklungs mithilfe von Konfigurationsfenstern.
Vijeo-Designer unterstitzt die Verarbeitung von
Prozessdaten unter Ruckgriff auf den Touchscreen XBT-G
und auf Java-Script.

Nachstehend einige Merkmale:
) Navigator
Bibliothek mit animierten Grafikobjekten
Online-Hilfe
Fehlerbericht-Anzeige

Objektattribut-Anzeige

Variablenlisten
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Komponenten
forts.

Advantys Configuration Tool Advantys
STBSPU1000
Die Konfiguration eines Advantys STB- Systems umfaRt die D

folgenden Schritte:

» Ggf. die Parametrierung aller E/A- Module der Advantys
STB- Plattform (digitale, analoge und intelligente Module)
mit Standardfunktionen.

» Parametrierung der auf Inselebene abgewickelten
Reflexfunktionen. Diese Parameter werden mit der
Advantys- Konfigurationssoftware STB SPU 1000
eingestellt.

Diese Software erméglicht au3erdem:

 Eine Optimierung der Inselleistung durch Festlegung von
Prioritaten bei der Bearbeitung von Moduldaten.

 Das Hinzufiigen von bevorzugten Modulen oder Standard-
CANopen- Geraten (wie beispielsweise FTB,0TB,
ATV31,ATV71 Lexium05, TeSysU, Osicoder )

« Das Priifen der Konfiguration auf Ubereinstimmung mit den
Konzeptionsrichtlinien und Prifen der Stromaufnahme.

« Die Anderung von Standardfunktionen der Module.
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Komponenten
forts.

PowerSuite

VW3A8104

Die Software PowerSuite dient der Einrichtung von
Motoranlassern und Frequenzumrichter von Telemecanique.
Mit der Software steht eine Uberaus leicht zu handhabende
Oberflache fiir die Konfiguration von Motoranlassern der
Baureihen Altistart und TeSys Modell U sowie von Antrieben
der Baureihe Altivar in einer Microsoft Windows®-Umgebung
bereit. Die Oberflache ist in finf Sprachen verfugbar
(Englisch, Franzdsisch, Deutsch, Italienisch und Spanisch).

Das PowerSuite- Softwarecenter kann fiir die Vorbereitung,
Programmierung, Konfiguration und Verwaltung von
Motoranlassern und Frequenzumrichter von Telemecanique
herangezogen werden.

Mit dem PowerSuite- Softwarecenter sind folgende
Mdglichkeiten gegeben:

e Standalone- Modus: Vorbereitung und Speicherung
von Konfigurationsdateien fur Anlasser und Antriebe
e Online- Modus mit Verbindung zum Anlasser bzw.
Antrieb:
e Konfiguration
e Einstellung
e Uberwachung (auRer Antriebe des Typs Altivar
31)
e Steuerung (auBer Antriebe des Typs Altivar 31)
e Ubertragung und Vergleich von
Konfigurationsdateien zwischen PowerSuite und
Anlasser bzw. Antrieb

Mit den Konfigurationsdateien kénnen folgende Vorgange
durchgefihrt werden:

e Speicherung auf Festplatte, CD-ROM, Diskette usw.

e Druck

e Export in Office-Automation-Programme

e Austausch zwischen einem PC und einem Pocket-PC
mithilfe einer Standardsynchronisationssoftware. Die
PowerSuite- Konfigurationsdateien fiir PC und Pocket
PC weisen dasselbe Format auf und sind
kennwortgeschiitzt.

Die fur den Altivar 31 konzipierte Software wurde erweitert
und bietet nun zusatzlich folgende Funktionen:

Oszilloskop, Anpassung der Parameternamen, Erstellung
anwenderspezifischer Menus, Erstellung von
Uberwachungsbildschirmen, Suchen und Ordnen
verschiedener Parameter.

Mit der Software steht auch eine Online-Kontexthilfe zur
Verfligung.
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Komponenten
forts.

IcLa Easy

Die Bediensoftware IclA Easy arbeitet zusammen mit den
Intelligenten Kompaktantrieben IclA und kann zur
Inbetriebnahmeunterstiitzung, Produktprasentation, Diagnose

und Test eingesetzt werden.

Unterstitzte Kompaktantriebe

IclA Easy unterstutzt die Intelligenten Kompaktantriebe

IclA IFS

IclA IFE

IclA IFA

IclA IDS (nur fir Diagnosezwecke, nur Uber die RS485
Kommunikationsschnittstelle)

Funktionen

Eingeben und anzeigen von Gerateparametern
Archivieren und duplizieren von Gerateparametern
Anzeige von Status- und Gerateinformationen
Positionieren des Motors mit dem PC

Auslésen von Referenzfahrten

Regleroptimierung (nur bei IclA IFA)

Zugriff auf alle dokumentierten Parameter
Diagnose von Betriebsstérungen

Schnittstellen zum Kompaktantrieb

IclA Easy kommuniziert mit Hilfe eines Feldbusumsetzers mit
den Kompaktantrieben.
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Kontakt

Autor Telefon E-Mail

Schneider Electric GmbH +49 6182 81 2555 cm.systems @de.schneider-electric.com
Machines and Process
Architectures

Schneider Electric GmbH Da Normen, Spezifikationen und

Steinheimer Strasse 117 Formate von Zeit zu Zeit

D - 63500 Seligenstadt geaendert werden, lassen Sie

Germany sich hitte eine Bestaetigung der
Information in dieser Publikation
geben.
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