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Die Informationen in der vorliegenden Dokumentation enthalten allgemeine Beschreibungen
und/oder technische Leistungsmerkmale der hier erwahnten Produkte. Diese Dokumentation dient
keinesfalls als Ersatz fir die Ermittlung der Eignung oder Verlasslichkeit dieser Produkte fiir
bestimmte Verwendungsbereiche des Benutzers und darf nicht zu diesem Zweck verwendet
werden. Jeder Benutzer oder Integrator ist verpflichtet, angemessene und vollstandige
Risikoanalysen, Bewertungen und Tests der Produkte im Hinblick auf deren jeweils spezifischen
Verwendungszweck vorzunehmen. Weder Schneider Electric noch deren Tochtergesellschaften
oder verbundene Unternehmen sind fiir einen Missbrauch der Informationen in der vorliegenden
Dokumentation verantwortlich oder kdnnen diesbezlglich haftbar gemacht werden.
Verbesserungs- und Anderungsvorschlage sowie Hinweise auf angetroffene Fehler werden
jederzeit gern entgegengenommen.

Sie erklaren, dass Sie ohne schriftliche Genehmigung von Schneider Electric dieses Dokument
weder ganz noch teilweise auf beliebigen Medien reproduzieren werden, ausgenommen zur
Verwendung fur persénliche nichtkommerzielle Zwecke. Darliber hinaus erklaren Sie, dass Sie
keine Hypertext-Links zu diesem Dokument oder seinem Inhalt einrichten werden. Schneider
Electric gewahrt keine Berechtigung oder Lizenz fiir die persénliche und nichtkommerzielle
Verwendung dieses Dokument oder seines Inhalts, ausgenommen die nichtexklusive Lizenz zur
Nutzung als Referenz. Das Handbuch wird hierfiir ,wie besehen* bereitgestellt, die Nutzung erfolgt
auf eigene Gefahr. Alle weiteren Rechte sind vorbehalten.

Bei der Montage und Verwendung dieses Produkts sind alle zutreffenden staatlichen, landesspe-
zifischen, regionalen und lokalen Sicherheitsbestimmungen zu beachten. Aus Sicherheitsgriinden
und um die Ubereinstimmung mit dokumentierten Systemdaten besser zu gewahrleisten, sollten
Reparaturen an Komponenten nur vom Hersteller vorgenommen werden.

Beim Einsatz von Geraten fir Anwendungen mit technischen Sicherheitsanforderungen sind die
relevanten Anweisungen zu beachten.

Die Verwendung anderer Software als der Schneider Electric-eigenen bzw. einer von Schneider
Electric genehmigten Software in Verbindung mit den Hardwareprodukten von Schneider Electric
kann Koérperverletzung, Schaden oder einen fehlerhaften Betrieb zur Folge haben.

Die Nichtbeachtung dieser Informationen kann Verletzungen oder Materialschaden zur Folge
haben!

© 2018 Schneider Electric. Alle Rechte vorbehalten.
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Sicherheitshinweise @

Wichtige Informationen

HINWEISE

Lesen Sie sich diese Anweisungen sorgféltig durch und machen Sie sich vor Installation, Betrieb,
Bedienung und Wartung mit dem Gerat vertraut. Die nachstehend aufgefuihrten Warnhinweise
sind in der gesamten Dokumentation sowie auf dem Geréat selbst zu finden und weisen auf
potenzielle Risiken und Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise
verdeutlichen oder vereinfachen.

Wird dieses Symbol zusatzlich zu einem Sicherheitshinweis des Typs ,Gefahr” oder

hat.

Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mdgliche Verletzungsgefahren
aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um

+Warnung" angezeigt, bedeutet das, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags
besteht und die Nichtbeachtung der Anweisungen unweigerlich Verletzung zur Folge
A Verletzungen oder Unfélle mit Todesfalle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden wird, Tod
oder schwere Verletzungen zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT macht auf eine geféahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft Uber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen drohen.

EIO0000001348 04/2018 7



BITTE BEACHTEN

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und gewartet
werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die Verwendung dieses Materials
entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Gber Fahigkeiten und Kenntnisse
hinsichtlich der Konstruktion und des Betriebs elektrischer Gerate und deren Installation verfligen
und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung mdéglicher Gefahren absolviert haben.

8 EI00000001348 04/2018



Uber dieses Buch &3

Auf einen Blick

Ziel dieses Dokuments
Lesen Sie sich vor der Erstinbetriebnahme des Lexium 52 die in diesem Handbuch enthaltenen
Informationen durch und machen Sie sich im Detail damit vertraut. Beachten Sie insbesondere die
spezifischen Sicherheitshinweise (siehe Seite 74). Nur Personen, die die im Kapitel Qualifikation
des Personals (siehe Seite 22) genannten Anforderungen erfillen, diirfen mit dem Betrieb des
Lexium 52 betraut werden.

Ein Exemplar dieser Anleitung muss sténdig fur das Personal vorliegen, das flr den Betrieb des
Lexium 52 zusténdig ist.

Dieses Handbuch ermdglicht Ihnen die sichere und ordnungsgemafe Nutzung des gesamten
Funktionsumfangs des Lexium 52.

Halten Sie sich an die Anweisungen in diesem handbuch, um folgende Ziele zu erreichen:
Minimierung der Risiken

Reduzierung der Reparaturkosten und der Ausfallzeit des Lexium 52

Erhéhung der Betriebsdauer des Lexium 52s

Steigerung der Zuverlassigkeit des Lexium 52s

EIO0000001348 04/2018 9



Gilltigkeitsbereich

Dieses Dokument wurde parallel zur Herausgabe von SoMachine Motion V4.4 SP1 aktualisiert.

Die technischen Merkmale der hier beschriebenen Gerate sind auch online abrufbar. So greifen
Sie auf diese Informationen online zu:

Schritt Aktion

1 Gehen Sie zur Homepage von Schneider Electric www.schneider-electric.com.

2 Geben Sie im Feld Search die Referenz eines Produkts oder den Namen einer Produktreihe ein.
e Die Referenz bzw. der Name der Produktreihe darf keine Leerstellen enthalten.

e \Wenn Sie nach Informationen zu verschiedenen vergleichbaren Modulen suchen, kénnen Sie
Sternchen (%) verwenden.

3 Wenn Sie eine Referenz eingegeben haben, gehen Sie zu den Suchergebnissen fiir technische
Produktdatenblatter (Product Datasheets) und klicken Sie auf die Referenz, Giber die Sie mehr
erfahren méchten.

Wenn Sie den Namen einer Produktreihe eingegeben haben, gehen Sie zu den
Suchergebnissen Product Ranges und klicken Sie auf die Reihe, iber die Sie mehr erfahren
mdchten.

4 Wenn mehrere Referenzen in den Suchergebnissen unter Products angezeigt werden, klicken
Sie auf die gewuinschte Referenz.

5 Je nach der GroRe der Anzeige mussen Sie ggf. durch die technischen Daten scrollen, um sie
vollstandig einzusehen.

6 Um ein Datenblatt als PDF-Datei zu speichern oder zu drucken, klicken Sie auf Download XXX

product datasheet.

Die in diesem Dokument vorgestellten Merkmale sollten denen entsprechen, die online angezeigt
werden. Im Rahmen unserer Bemihungen um eine stédndige Verbesserung werden Inhalte im
Laufe der Zeit moglicherweise Uberarbeitet, um deren Verstandlichkeit und Genauigkeit zu
verbessern. Sollten Sie einen Unterschied zwischen den Informationen im Dokument und denen
online feststellen, nutzen Sie die Online-Informationen als Referenz.

10
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https://www.schneider-electric.com

Terminologie gemaR den geltenden Standards

Die technischen Begriffe, Terminologien, Symbole und zugehdrigen Beschreibungen, die in
diesem Handbuch oder auf dem Produkt selbst verwendet werden, werden im Allgemeinen von
den Begriffen oder Definitionen internationaler Standards abgeleitet.

Im Bereich der funktionalen Sicherheitssysteme, Antriebe und allgemeinen Automatisierungs-
systeme betrifft das unter anderem Begriffe wie Sicherheit, Sicherheitsfunktion, Sicherer Zustand,
Fehler, Fehlerreset/Zuriicksetzen bei Fehler, Ausfall, Storung, Warnung/Warnmeldung,
Fehlermeldung, geféhriich/gefahrbringend usw.

Nachstehend einige der geltenden Standards:

Norm

Beschreibung

EN 61131-2:2007

Speicherprogrammierbare Steuerungen, Teil 2: Betriebsmittelanforderungen
und Priufungen.

ISO 13849-1:2008

Sicherheit von Maschinen: Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen.
Allgemeine Gestaltungsleitsatze

EN 61496-1:2013

Sicherheit von Maschinen: Beriihrungslos wirkende Schutzeinrichtungen.
Teil 1: Allgemeine Anforderungen und Priifungen

ISO 12100:2010

Sicherheit von Maschinen — Allgemeine Gestaltungsleitsatze —
Risikobeurteilung und Risikominderung

EN 60204-1:2006

Sicherheit von Maschinen —Elektrische Ausriistungen von Maschinen - Teil 1:
Allgemeine Anforderungen

EN 1088:2008
ISO 14119:2013

Sicherheit von Maschinen — Verriegelungseinrichtungen in Verbindung mit
trennenden Schutzeinrichtungen — Leitsatze fur Gestaltung und Auswahl

ISO 13850:2006

Sicherheit von Maschinen — Not-Halt — Gestaltungsleitsatze

EN/IEC 62061:2005

Sicherheit von Maschinen — Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbar elektronischer Steuerungssysteme

IEC 61508-1:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme:
Allgemeine Anforderungen

IEC 61508-2:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme:
Anforderungen an sicherheitsbezogene
elektrische/elektronische/programmierbare elektronische Systeme

IEC 61508-3:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme:
Anforderungen an Software

IEC 61784-3:2008

Industrielle Kommunikationsnetze — Profile — Teil 3: Funktional sichere
Ubertragung bei Feldbussen

2006/42/EC Maschinenrichtlinie
2014/30/EU EMV-Richtlinie (Elektromagnetische Vertraglichkeit)
2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie

EIO0000001348 04/2018
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Dariiber hinaus wurden einige der in diesem Dokument verwendeten Begriffe unter Umstanden
auch anderen Normen entnommen, u. a.:

Norm

Beschreibung

Normenreihe IEC 60034

Rotierende elektrische Gerate

Normenreihe IEC 61800

Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl

Normenreihe IEC 61158

Industrielle Kommunikationsnetze — Feldbus fiir industrielle Steuerungssysteme

Bei einer Verwendung des Begriffs Betriebsumgebung/Betriebsbereich in Verbindung mit der
Beschreibung bestimmter Gefahren und Risiken entspricht der Begriff der Definition von Gefahren-
bereich oder Gefahrenzone in der Maschinenrichtiinie (2006/42/EC) der Norm /SO 12100:2010.

HINWEIS: Die vorherig erwahnten Standards kénnen auf die spezifischen Produkte in der
vorliegenden Dokumentation zutreffen oder nicht. Flr weitere Informationen hinsichtlich
individueller Standards, die auf hier beschriebene Produkte zutreffen, siehe die Eigenschaftsta-
bellen der hier erwdhnten Produkte.

12
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Kapitel 1

Spezifische Sicherheitshinweise

Ubersicht

Dieses Kapitel enthalt wichtige Sicherheitshinweise flir den Betrieb der Lexium 52. Das Lexium 52
Drive System entspricht den anerkannten technischen Sicherheitsvorschriften.

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Produktinformationen 14
Sachgemaler Betrieb 20
Qualifikation des Personals 22

EIO0000001348 04/2018 13



Spezifische Sicherheitshinweise

Produktinformationen

Uberblick

Das Risiko fur die Gesundheit und Sicherheit von Personen durch Gefahren, die von der
Lexium 52 ausgehen, wurde konstruktiv minimiert. Dennoch bleibt ein Restrisiko bestehen, denn
die Lexium 52 arbeitet mit elektrischen Spannungen und Stromen.

Sind Tatigkeiten mit Restrisiken verbunden, erfolgt an den betreffenden Stellen ein Sicherheits-
hinweis. Dieser enthalt die eventuell auftretende Gefahr, deren mogliche Folgen und beschreibt
MaRnahmen zum Vermeiden der Gefahr.

Elektrische Teile

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN
e Vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation oder Entfernung

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten sind alle Gerate, einschliellich der
angeschlossenen Komponenten, von der Spannungsversorgung zu trennen.

Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®, an allen Ein-/Aus-
Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-Position.

Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstdndigen Entladung der Zwischenkreiskondensatoren.
Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines Spannungsmessgerats mit
geeigneter Bemessungsspannung und vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung
unter 42,4 VDC betragt.

Selbst bei erloschener LED-Anzeige des Zwischenkreises ist dieser nicht unbedingt
spannungsfrei.

Vor jeglichen Arbeiten am Antriebssystem muss die Motorwelle blockiert werden, um eine
Drehung zu verhindern.

Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises sind zu vermeiden.
Bringen Sie alle Abdeckungen, Zubehérteile, Hardware, Kabel und Dréahte wieder an und
sichern Sie sie. Vergewissern Sie sich zudem, dass eine ordnungsgemafe Erdung vorhanden
ist, bevor Sie die Spannungszufuhr zum Geréat einschalten.

Dieses Gerat und jegliche zugehorigen Produkte diirfen nur mit der angegebenen Spannung
betrieben werden.

14
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Spezifische Sicherheitshinweise

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

e Elektrische Bauteile diirfen nur bei angeschlossenem Schutzerdungskabel (Masse) betrieben
werden.

o Uberpriifen Sie nach der Installation den sicheren Anschluss des Schutzerdungskabels
(Masse) fiir alle elektrischen Komponenten, um die Konformitat mit den Anschlussschemata
zu gewahrleisten.

e Die spannungsfiihrenden Teile eines Gerats sind vor dem Einschalten des Gerats sicher
abzudecken, um ein Berihren zu verhindern.

e Wenn das Modul unter Spannung steht, diirfen die elektrischen Anschlusspunkte der
Komponenten nicht bertihrt werden.

e Sorgen Sie fiir Schutz vor indirektem Bertihren (EN 50178).

e Vor dem Anschlieen oder Trennen von Kabeln und Klemmen muss sichergestellt werden,
dass die gesamte Spannungszufuhr zum System unterbrochen wurde.

e Nicht genutzte Leiter des Motorkabels sind an beiden Enden zu isolieren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

EIO0000001348 04/2018 15



Spezifische Sicherheitshinweise

Montage und Handhabung

Dieses Produkt weist einen Leckstrom (Beriihrungsstrom) tber 3,5 mA auf. Durch eine
Unterbrechung der Erdverbindung kann bei einer Berlihrung des Gehauses ein gefahrlicher
Leckstrom (Beriihrungsstrom) flieRen.

A GEFAHR

UNZUREICHENDE ERDUNG
e Verwenden Sie fir die Schutzerdung einen Leiter mit einem Querschnitt von mindestens 10

mm? (AWG 6) bzw. zwei Leiter, die mindestens denselben Querschnitt wie die Spannungs-
versorgungsleiter an den Netzklemmen aufweisen.

e Uberpriifen Sie die Konformitat mit allen értlichen, regionalen und landesspezifischen
elektrischen Normen sowie allen anderen geltenden Vorschriften in Bezug auf die Erdung der
Gerate.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

A& WARNUNG

QUETSCHEN, ABSCHEREN, SCHNEIDEN UND STOSSEN BEI DER HANDHABUNG

e Beachten Sie alle allgemeinen Errichtungs- und Sicherheitsvorschriften zur Handhabung und
Montage.

e Verwenden Sie geeignetes Montage- und Transportvorrichtungen sowie angemessene
Werkzeuge.

e Einklemmungen und Quetschungen ist durch geeignete Sicherheitsvorkehrungen
vorzubeugen.

e Decken Sie Kanten und Ecken ab, um Schnittverletzungen zu vermeiden.

e Tragen Sie angemessene Schutzkleidung (z. B. Schutzbrille, Sicherheitsschuhe,
Schutzhandschuhe).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschiden
zur Folge haben.
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Spezifische Sicherheitshinweise

Heile Oberflachen

Die Metalloberflachen des Produktes kdnnen wahrend des Betriebes 65 °C (149 °F ) (wenn
metallisch blank) lberschreiten.

A WARNUNG

HEISSE OBERFLACHEN

e Vermeiden Sie jeden Kontakt mit heilen Oberflachen ohne entsprechenden Schutz.

e Achten Sie darauf, dass sich keine entziindlichen oder hitzeempflindlichen Teile in direkter
Nahe von heilen Oberflachen befinden.

e Stellen Sie sicher, dass die Warmeableitung ausreichend ist, indem Sie einen Testlauf unter
maximalen Lastbedingungen durchfiihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Magnetische und elektromagnetische Felder

Leiter und Motoren kdénnen starke elektrische und magnetische Felder erzeugen. Das kann eine
Storung des Betriebs empfindlicher Gerat zur Folge haben.

A WARNUNG

ELEKTROMAGNETISCHE FELDER

e Sorgen Sie dafiir, dass sich Personen mit elektronischen medizinischen Implantaten, wie z. B.
Herzschrittmachern, vom Motor und den Leitern fern halten.

e |Installieren Sie keine fiir elektromagnetische Strahlungen empfindlichen Geréate in der Nahe
des Motors oder der Leiter.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

EIO0000001348 04/2018 17



Spezifische Sicherheitshinweise

Gefahrbringende Bewegungen

Gefahrbringende Bewegungen kénnen verschiedener Art sein:
Fehlende oder fehlerhafte Referenzierung des Antriebs
Verdrahtungs- oder Verkabelungsfehler
Fehler im Anwendungsprogramm
Fehler in den Komponenten
Fehler im Messwert- und Signalgeber

HINWEIS: Stellen Sie Personenschutz durch {ibergeordnete, anlagenseitige Uberwachungen
oder Sicherheitsvorkehrungen her. Vertrauen Sie nicht allein auf die internen Uberwachungen der
Antriebskomponenten. Passen Sie die Uberwachungen oder Sicherheitsmanahmen den
spezifischen Gegebenheiten der Anlage entsprechend der Risiko- und Fehleranalyse vom
Anlagenbauer durch.

A GEFAHR

Fehlende oder falsche Schutzeinrichtungen

e Der Aufenthaltim Gefahrenbereich ist durch Schutzzaune, Schutzgitter, Schutzabdeckungen,
Lichtschranken oder Ahnliches zu verhindern.

e Schutzeinrichtungen sind ausreichend zu dimensionieren und diirfen nicht entfernt werden.

e Es dirfen keine Veranderungen vorgenommen werden, die Schutzeinrichtungen behindern,
beeintrachtigen oder aul3er Kraft setzen.

e Die Antriebe und die Motoren, die diese steuern, miissen zum Stillstand gebracht werden,
bevor Sie auf sie zugreifen oder den Gefahrenbereich betreten.

e Arbeitsstationen und Bedienterminals sind gegen unberechtigte Bedienung zu schutzen.

e Der NOT-AUS-Schalter ist leicht zuganglich und schnell erreichbar anzubringen.

e Priifen Sie vor der Inbetriebnahme sowie bei Wartungsarbeiten die Funktion der NOT-AUS-
Einrichtung.

e Sichern Sie das Gerat uber einen NOT-AUS-Kreis gegen unbeabsichtigten Anlauf durch
Freischalten des Leistungsanschlusses der Antriebe oder verwenden Sie eine sichere
Anlaufsperre.

e Uberpriifen Sie System und Anlage vor der Erstinbetriebnahme.

e Betrieb von Hochfrequenz-, Fernsteuer- und Funkgeraten in der N&he der Gerateelektronik
und deren Zuleitungen vermeiden. Im Bedarfsfall eine spezielle EMV-Prifung der Anlage
durchfiihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Antriebssysteme kdnnen infolge einer unsachgemafen Verdrahtung, fehlerhafter Einstellungen,
falscher Daten und anderer Fehler unvorhersehbare Bewegungen ausfiihren.
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Spezifische Sicherheitshinweise

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTE BEWEGUNG ODER MASCHINENBETRIEB

e Kabel miissen sorgfaltig und in Ubereinstimmung mit den EMV-Anforderungen verlegt
werden.

e Betreiben Sie das Produkt keinesfalls mit unbekannten Einstellungen oder Daten.

e Fihren Sie umfassende Inbetriebnahmetests durch und priifen Sie in diesem Rahmen
insbesondere die Konfigurationseinstellungen und Daten, mit denen Position und Bewegung
bestimmt werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Schutzkleinspannungskreise (PELV)

Signal- und Steuerspannung der Gerate liegen unter 30 VDC und sind als PELV-Kreise
(Funktionskleinspannung mit sicherer Trennung) auszufiihren. In diesem Bereich erfordert die
Spezifikation als PELV-System nach IEC 61800-5-1 eine Schutzmalinahme gegen direktes und
indirektes Berthren geféhrlicher Spannungen durch eine in der Anlage/Maschine realisierte
sichere Trennung von Primar- zur Sekundarseite. Trennen Sie hoch- und niederspannungs-
fuhrende Leiter und halten Sie sich an die Norm IEC 61800-5-1, Elektrische
Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl - Anforderungen an die Sicherheit.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG DURCH UNZUREICHENDE SICHERE TRENNUNG

SchlieRen Sie an die Signalspannungsanschliisse dieser Produkte nur Gerate, elektrische
Komponenten oder Leitungen an, die eine ausreichende sichere Trennung von den Stromkreisen
gemal den geltenden Normen aufweisen (IEC 61800-5-1: Elektrische Leistungsantriebssysteme
mit einstellbarer Drehzahl - Anforderungen an die Sicherheit).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

HINWEIS: Benutzen Sie eine Spannungsquelle mit einer Nennspannung von 30 VDC, deren
Primar- und Sekundarseite sicher voneinander getrennt sind. Setzen Sie eine Sicherung nach
CSA-C22.2 No. 248 mit einer BemessungsgrofRe von max. 3 A ein. Die Sicherung ist zwischen der
Spannungsquelle und den Kontakten anzubringen.

EIO0000001348 04/2018 19



Spezifische Sicherheitshinweise

Sachgemaler Betrieb

Installation

Installieren und betreiben Sie dieses Gerat in einem Schaltschrank mit einer fir den Einsatzort
geeigneten Schutzart, der mit einer kodierten Sperre oder einem Verriegelungsmechanismus
abgeschlossen werden kann.

Erforderliche SchutzmafRnahmen

Planen Sie vor der Installation des Gerats angemessene Schutzeinrichtungen ein, die den
ortlichen, regionalen und nationalen Normen entsprechen. Nehmen Sie keine Komponenten ohne
entsprechende Schutzeinrichtungen in Betrieb. Testen Sie nach der Installation, Inbetriebnahme
oder Instandsetzung die eingesetzten Schutzmallnahmen.

Fihren Sie vor dem Einsatz des Produkts eine Risikobeurteilung in Bezug auf die konkrete
Anwendung durch und ergreifen Sie entsprechend dem Ergebnis geeignete
SicherheitsmafRnahmen.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

Stellen Sie sicher, dass bei der Konzeption |hrer Maschine eine Risikoanalyse nach
EN/ISO 12100 durchgefihrt und respektiert wird.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Wenn vorliegende Gegebenheiten die Sicherheit beeintrachtigen oder eine Anderung des
Betriebsverhaltens des Lexium 52s bewirken, missen Sie den Lexium 52 unmittelbar abschalten
und sich mit lnrem Schneider Electric-Ansprechpartner in Verbindung setzen.
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Spezifische Sicherheitshinweise

Nur Originalzubehér

Verwenden Sie nur die in der Dokumentation angegebenen Zubehér- und Anbauteile und keine
Fremdgerate oder -komponenten, die nicht ausdriicklich von Schneider Electric zugelassen sind.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

e Verwenden Sie mit diesem Gerat nur von Schneider Electric genehmigte Software und
Hardwarekomponenten.

e Eine Wartung des Gerats aulerhalb der zugelassenen Servicecenter von Schneider Electric
ist nicht zulassig.

e Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm bei jeder Anderung der physischen
Hardwarekonfiguration.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Umgebungsspezifische Einschréankungen

In folgenden Umgebungen dirfen Sie die Komponenten nicht einsetzen:
Gefahrliche (explosive) Atmosphéren
Mobile, tragbare, schwimmende oder fliegende Systeme
Lebenserhaltende Systeme
Anlagen in bewohnten Umgebungen
Unter Tage

Dieses Gerat wurde fiir einen Betrieb in gefahrenfreien Bereichen entwickelt. Installieren Sie das
Gerat nur in Umgebungen, die keine gefahrliche explosionsfahige Atmosphére aufweisen.

A GEFAHR

EXPLOSIONSGEFAHR
Installieren und verwenden Sie dieses Gerat ausschliellich in Ex-freien Bereichen.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Spezifische Sicherheitshinweise

Qualifikation des Personals

Zielgruppe dieser Anleitung

Elektrische Ausristung darf nur von Elektrofachkraften installiert, betrieben, repariert oder in
Betrieb genommen werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die Verwendung
dieses Materials entstehen.

Qualifiziertes Fachpersonal

Als qualifiziertes Personal gelten Mitarbeiter, die Giber Fahigkeiten und Kenntnisse in Bezug auf die
Konstruktion und den Betrieb elektrischer Gerate im Aligemeinen und der betroffenen Anlage im
Besonderen verfiigen und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung mdglicher Gefahren
absolviert haben.

Die Elektrofachkrafte miissen in der Lage sein, mogliche Gefahren zu erkennen, die durch
Parametrierung, Anderung der Parameterwerte und allgemein durch die mechanische, elektrische
und elektronische Ausriistung entstehen kénnen. Den Elektrofachkraften miissen die Normen,
Bestimmungen und Unfallverhutungsvorschriften bekannt sein, die sie bei Arbeiten am Antriebs-
system zu beachten haben.

Designierte Sicherheitsfunktionen

Elektrofachkrafte, die mit designierten Sicherheitsfunktionen arbeiten, miissen entsprechend der
Komplexitat der Maschine und den Anforderungen der Norm EN ISO 13849-1:2008 geschult
werden. Die Schulung muss den Produktionsprozess und die Beziehung zwischen desiginierter
Sicherheitsfunktion und Maschine umfassen.

Richtlinien zur Qualifikation sind in folgender Veréffentlichung verfligbar: Safety, Competency and
Commitment: Competency Guidelines for Safety-Related System Practitioners. |EEE-Verdffentli-
chungen, ISBN 0 85296 787 X, 1999.

22
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Kapitel 2
System - Uberblick
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System - Uberblick

System - Uberblick

System - Uberblick

Das Steuerungssystem besteht, abhangig von Ihrer Anwendung, aus mehreren
Einzelkomponenten.

Uberblick (iber das PacDrive 3 System

Megaly SoMachine
A Ethernat, TCA/IP, OPC, FTR, HTTR, 5MS, SMTP Motion

mm PacDrive LMC Eco. PacDrive LMC Pround PacDrive LMC Pro2
" Legic Motion Controliers

¢ l
Safety PLC SLCx00" micom

Logic Motion

sorcos + Integrated Safety*

Multiaxes Servo Drives LXM 62
& +Connection Modula ILMG2CM
+ Power Supply Modul: LXME2Psrs

IC % |
e %
ey e

ATVE2

sHz sH3 Torque  Lincar ME2

ATV 32

*

Safety Logic Controller nach IEC 61508:2010 und EN ISO 13849:2008

24
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System - Uberblick

Logic Motion Controller

Uberblick
Produkt Beschreibung
- Der PacDrive LMC (Logic Motion Controller) mit VxWorks-Echtzeit-
A Betriebssystem ermdglicht die zentrale Kontrolle der Steuerungs- und

7
Z

| L |4

L

i
]

Bewegungsfunktionen. Er synchronisiert, koordiniert und erstellt die

Bewegungsfunktionen einer Maschine fir max.:

o 0 Sercos Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC100

4 Sercos Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC101

6 Sercos Servoantriebe flir den Controller PacDrive LMC106

8 Sercos Servoantriebe flr den Controller PacDrive LMC201
12 Sercos Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC212
16 Sercos Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC216
8 Sercos Servoantriebe flr den Controller PacDrive LMC300
16 Sercos Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC400
16 Sercos Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC402
99 Sercos Servoantriebe fir den Controller PacDrive LMC600
130 Sercos Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC802
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System - Uberblick

Lexium 52

Uberblick

Produkt

Beschreibung

Der Standalone-Servoverstarker Lexium 52 Sercos wurde fiir
Servoantriebsldsungen mit unabhangigen Einzelachsen sowie fiir andere
Anwendungen in Verbindung mit Synchronmotoren entwickelt.

Die leistungselektronischen Komponenten des Lexium 52 werden in einem
Schaltschrank montiert.

Der Antrieb liefert die zur Positionsregelung der angeschlossenen Motoren
erforderlichen Phasenstrome. Entsprechend den unterschiedlichen
Anforderungen an die einzelnen Servoachsen der Anwendung ist der
Lexium 52 in unterschiedlichen Stromklassen verfiigbar.

Der Lexium 52 vereinfacht die Verdrahtung in Bezug auf Erstinstallation und
Servicefall. Dies gilt auch fir die Verkabelung der Schaltschrankgerate ins
Feld. Alle Anschlisse, die von aufien verdrahtet werden kdnnen
(Spannungseingangs, Zwischenkreis, 24-VDC-Versorgung, Sercos, Motor,
Geber, E/A, E/A-Versorgung, Sicherheitsfunktionen Ready und Inverter
Enable (STO)), ermdglichen eine schnelle und problemlose Konfiguration am
Gerét.

26
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System - Uberblick

Lexium SH3 Servomotor

Uberblick

Produkt Beschreibung

Die Servomotoren erfiillen héchste Anspriiche in Bezug auf Dynamik und
Genauigkeit. FUnf Flanschgréen mit unterschiedlichen
Drehmomentabstufungen bieten flir zahlreiche Anwendungen die richtige
Antriebsldsung.

Hochdynamische Wechselstrom-Servormotoren

Durch das niedrige Eigentragheitsmoment und die hohe Uberlastbarkeit erfiillt der Lexium SH3
Motor die Anforderungen bezliglich Genauigkeit, Dynamik und Wirtschaftlichkeit.

Die Lexium SH3 Motoren sind in finf verschiedenen FlanschgrofRen erhaltlich:
SH3-055
SH3-070
SH3-100
SH3-140
SH3-205

Die Highlights:

Entwickelt fur hohe Dynamik und Genauigkeit
Einzelzahnwicklung

Geringe Baugrofie

Leistungsstarke Kompaktheit

Geringes Eigentragheitsmoment

Hohe Uberlastbarkeit

Niedriges Rastmoment
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System - Uberblick

Lexium MH3 Servomotor

Uberblick

Produkt

Beschreibung

2

Nt

Lexium MH3 Servomotoren bieten herausragende Leistungsdichtewerte und
werden dadurch den Anforderungen von Kompaktmaschinen auf das Beste
gerecht.

Dynamische Wechselstrom-Servormotoren

Mit vier Flanschgroéfen und drei unterschiedlichen Langen pro FlanschgréRe eignen sich die
Servomotoren flr eine breite Palette an Anwendungen und decken einen Stillstandsmomenten-
bereich von 1,4 bis 65 Nm (1.0 bis 47.9 Ibf ft) fir Geschwindigkeiten bis 6000 U/min. Die Lexium
MH3 Servomotoren weisen ein mittleres Tragheitsmoment auf, d. h. sie sind insbesondere fir
Anwendungen mit groRen Lasten geeignet. Sie tragen zu einer vereinfachten Installation und
Einstellung bei, da sie eine robuste Bewegungsanpassung ermoglichen.

Die Lexium MH3 Servomotoren sind in vier verschiedenen Flanschgréen verfligbar:
e MH3-070 (70 mm/2.76 in.)

e MH3-100 (100 mm/ 3.94 in.)

e MH3-140 (140 mm/5.51 in.)

e MH3-190 (190 mm / 7.48 in.)

28
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System - Uberblick

Typenschliissel

Uberblick
Lexium 52 - Die nachstehende Abbildung enthalt den zutreffenden Typenschlissel:

Variants
Options

[
7}
©

e
[

=

<

Internal
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System - Uberblick

Beschreibung des Typenschilds

Uberblick
Die technischen Typenschilder befinden sich seitlich auf dem Gehéause:

Erklarung zu den technischen Angaben auf dem Typenschild:

Bezeichnung Beschreibung

LXM52x00000000¢K Gerétetyp und Unicode

Input AC Eingangsspannung und -strom (Nenn- und Spitzenwert je Eingang)
Output Ausgangsspannung und -strom (Nenn- und Spitzenwert je Ausgang)
1P20 Schutzgrad

RS:01 Hardware-Revision (")

D.O.M. Das Herstellungsdatum im Format Tag-Monat-Jahr

(1) Bei einem Austausch des Gerats missen das alte und das neue Gerat dieselbe Hardware-Revision
aufweisen, um potenzielle Kompatibilitatsprobleme mit der Anlage zu vermeiden.

30
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System - Uberblick

Das logistische Typenschild befindet sich auf der oberen Gehauseseite.

LXM52DD18C41000
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Planung

Abschnitt 3.1
Elektromagnetische Vertraglichkeit, EMV

Elektromagnetische Vertraglichkeit, EMV

Elektromagnetische Stérung der Signale und Geréte
Dieses Gerat entspricht den EMV-Anforderungen nach der Norm IEC 61800-3:2004,
vorausgesetzt, die in dieser Anleitung beschriebenen EMV-MalRnahmen werden bei der
Installation beriicksichtigt.

A WARNUNG

ELEKTROMAGNETISCHE STORUNGEN VON SIGNALEN UND GERATEN

Richten Sie angemessene Verfahren zur EMV-Abschirmung gemaR der Norm IEC 61800-3 ein,
um einen unbeabsichtigten Geratebetrieb zu vermeiden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschiaden
zur Folge haben.

Diese Geratetypen sind nicht fiir eine Verwendung in 6ffentlichen Niederspannungsnetzen
vorgesehen, die Privathaushalte mit Spannung versorgen. Bei einem Einsatz in einem derartigen
Netz muss mit Funkfrequenzstdrungen gerechnet werden.

A WARNUNG

FUNKSTORUNGEN
Verwenden Sie diese Produkte nicht in Stromnetzen fir Privathaushalte.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.
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Planung

Betrieb des Antriebs iiber den Zwischenkreis

Wenn die Antriebe Uber einen gemeinsamen Zwischenkreis betrieben werden, missen die
folgenden Aspekten in Bezug auf die EMV berlicksichtigt werden:

e Die Kabel sind so kurz wie méglich zu halten.

e Es missen geschirmte Zwischenkreiskabel mit einer Kabelldnge von > 20 m (7.87 ft) verwendet

werden.

Bei geschirmten Zwischenkreiskabeln muss der Kabelschirm an die Schirmverbindung
angeschlossen werden (groRflachiger Kontakt).

Schaltschrankaufbau

Voraussetzung fiir die Einhaltung der angegebenen Grenzwerte ist ein EMV-gerechter Aufbau. Je
nach Anwendung kénnen die folgenden MaRnahmen zu einer Verbesserung der EMV-abhangigen

Werte beitragen:

Mafnahmen zur EMV

Ziel

Verzinkte oder verchromte Montageplatten
verwenden, metallische Teile groRflachig verbinden,
an Auflageflachen Lackschicht entfernen.

Gute Leitfahigkeit durch flachigen Kontakt.

Schaltschrank, Tir und Montageplatten tber
Erdungsbander oder Erdungsleitungen mit einem

Querschnitt Giber 10 mm? (AWG 6) erden.

Emission verringern.

Schalteinrichtungen wie Schitze, Relais oder
Magnetventile durch Entstérkombinationen oder
Funkenldschglieder erganzen (z. B. Dioden,
Varistoren, RC-Glieder).

Gegenseitige Storeinkopplung verringern.

Leistungs- und Steuerungskomponenten getrennt
montieren.

Gegenseitige Storeinkopplung verringern.

Geschirmte Leitungen

Mafnahmen zur EMV

Ziel

Kabelschirme flachig auflegen, Kabelschellen und
Erdungsbander verwenden.

Emission verringern.

Schirme von digitalen Signalleitungen beidseitig
grof¥flachig oder Uber leitfahige Stecker-Gehause
erden.

Stéreinwirkung auf Signalkabel verringern,
Emissionen verringern.

Schirm von analogen Signalleitungen direkt am Gerat
(Signaleingang) erden, am anderen Kabelende den
Schirm isolieren oder liber einen Kondensator erden,
z.B. 10 nF.

Erdschleifen durch niederfrequente Stérungen
verringern.

EIO0000001348 04/2018
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Planung

Verlegen der Kabel

MaRnahmen zur EMV

Ziel

Feldbuskabel und Signalleitungen nicht zusammen
mit Leitungen fir Gleich- und Wechselspannung tiber
60 V in einem Kabelkanal verlegen (Feldbuskabel
kénnen mit Signal- und Analogleitungen in einem
Kanal verlegt werden). Die elektromagnetische
Storfestigkeit 1asst sich verbessern, wenn die Kabel in
getrennten Kabelkanalen in einem Mindestabstand
von 20 cm (7.84 in) verlegt werden.

Gegenseitige Storeinkopplung verringern.

Die Kabel so kurz wie mdglich halten. Keine
unnétigen Kabelschleifen einbauen, kurze
Kabelflihrung vom zentralen Erdungspunkt im
Schaltschrank zum auRenliegenden
Erdungsanschluss.

Kapazitive und induktive Stéreinkopplungen
verringern.

Potentialausgleichsleiter einsetzen bei:

e groRflachiger Installation

e unterschiedlicher Spannungseinspeisung
® gebaudeubergreifender Vernetzung

Strom auf Kabelschirm verringern, Emissionen
verringern.

Feinadrige Potentialausgleichsleiter verwenden.

Ableiten hochfrequenter Storstrome.

Wenn Motor und Maschine nicht leitend verbunden
sind, z. B. durch einen isolierten Flansch oder eine
nicht flachige Verbindung, muss der Motor Ulber eine
Erdungsleitung von mindestens 10 mm? (AWG 6)
oder ein so kurz wie méglich gehaltenes Erdungsband
geerdet werden.

Emissionen verringern, Storfestigkeit erhéhen.

Twisted Pair fir 24-VDC-Signale verwenden.

Storeinwirkung auf Signalkabel verringern,
Emissionen verringern.

Spannungsversorgung

MaBnahmen zur EMV

Ziel

Produkt an Netz mit geerdetem Sternpunkt betreiben.

Wirkung des Netzfilters ermoglichen.

Schutzschaltung bei Risiko von Uberspannung.

Risiko von Schaden durch Uberspannungen
verringern.

36
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Planung

Motor- und Geberkabel

Aus EMV-Sicht sind Motorkabel und Geberkabel von besonderer Bedeutung. Verwenden Sie nur
vorkonfektionierte Kabel oder Kabel mit den vorgeschriebenen Eigenschaften und beachten Sie

die folgenden MaRnahmen zur EMV.

Mafnahmen zur EMV

Ziel

Keine Schaltelemente in Motorkabel oder Geberkabel
einbauen.

Stdreinkopplung verringern.

Motorkabel mit mindestens 20 cm (7.84 in) Abstand
zu Signalkabel verlegen oder Schirmbleche zwischen
Motorkabel und Signalkabel einsetzen.

Gegenseitige Stdreinkopplung verringern.

Fur Kabelstrecken nahe der max. zuldssigen
Kabelldnge potenzielle Ausgleichskabel verwenden.

Strom auf Kabelschirm verringern.

Motorkabel und Geberkabel ohne Trennstelle
verlegen(").

Storstrahlung verringern.

(1) Wenn ein Kabel fiir die Installation durchtrennt werden muss, miissen an der Trennstelle die Kabel mit
Schirmverbindungen und Metallgeh&use verbunden werden.

Weitere MalRnahmen zur Verbesserung der EMV

Je nach Anwendungsfall kann durch folgende MalRhahmen ein EMV-kompatibler Aufbau erzielt

werden:

MafBnahmen zur EMV

Ziel

Vorgeschalteter Anschluss einer Netzdrossel (Choke)

Reduzierung der Netzoberschwingungen,
Verlangerung der Produktlebensdauer

Vorschaltung externer NetZzfilter

Verbesserung der EMV Grenzwerte

Besonders EMV-gerechter Aufbau, z .B. in einem
geschlossenen Schaltschrank mit 15 dB Dampfung
der abgestrahlten Stérungen

Verbesserung der EMV Grenzwerte

EIO0000001348 04/2018
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Planung

Deaktivierung der Y-Kondensatoren

Die Erdverbindung der internen Y-Kondensatoren kann aufgetrennt (deaktiviert) werden. Im
Normalfall ist es nicht erforderlich, die Erdverbindung der Y-Kondensatoren zu deaktivieren.

Schraube zur Deaktivierung/Aktivierung der internen Y-Kondensatoren:

Die Y-Kondensatoren werden deaktiviert, indem die Schraube entfernt wird, siehe obige
Abbildung. Bewahren Sie diese Schraube auf, um bei Bedarf die Y-Kondensatoren wieder zu
aktivieren.

HINWEIS: Wenn die Y-Kondensatoren deaktiviert sind, gelten die angegebenen EMV-Merkmale
nicht mehr.
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Abschnitt 3.2

Schaltschrankplanung

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Schutzart (IP) 40
Mechanische und klimatische Umgebungsbedingungen im Schaltschrank 40
Einsatz von Kihlaggregaten 41
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Planung

Schutzart (IP)

Uberblick

Bauen Sie die Komponenten so ein, dass eine der Einsatzumgebung entsprechende Schutzart
hergestellt wird.

Weitere Informationen zur Schutzart der Komponente finden Sie unter Umgebungsbedingungen
(siehe Seite 128).

Folgende Umgebungsbedingungen kénnen z. B. die Komponente beschadigen:

Ol

Feuchtigkeit
Elektromagnetische Stérungen
Umgebungstemperatur
Metallstaubablagerungen

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

Die in den Betriebsanleitungen der verschiedenen Anlagenkomponenten angegebenen
Umgebungs-, Lager- und Transporttemperaturen sind zu beachten und einzuhalten.

Sorgen Sie dafiir, dass bei Betrieb, Lagerung und Transport der einzelnen Komponenten
keine Feuchtigkeit entsteht.

Halten Sie sich bei Betrieb, Lagerung und Transport der Anlagenkomponenten an die in den
Betriebsanleitungen der Komponenten angegebenen Vibrations- und Schockanforderungen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschiaden
zur Folge haben.

Mechanische und klimatische Umgebungsbedingungen im Schaltschrank

Uberblick

Schritt Aktion

1 Klimatische und mechanische Umweltbedingungen beachten.

Weitere Informationen zu den allgemeinen klimatischen und mechanischen
Umgebungsbedingungen nach IEC/EN 60721 finden Sie unter Umgebungsbedingungen
(siehe Seite 128).

2 Technische Kenndaten des Gerats auf die Angabe zuldssiger Abweichungen priifen (z. B.
héhere StoRbelastung oder Temperatur).

40
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Einsatz von Kiihlaggregaten

Einbau eines Kiihlaggregats
So gehen Sie beim Einbau eines Kiihlaggregats vor:

Schritt Aktion

1 Klhlaggregate so anordnen, dass kein Kondenswasser aus dem Kihlaggregat in die
installierten Elektronikkomponenten tropft bzw. mit dem Kuhlluftstrom eingespriht wird.

2 Fur Kihlaggregate auf dem Schaltschrankdach besondere Schaltschrankkonstruktionen
vorsehen.

3 Schaltschrankkonstruktion so gestalten, dass der Lufter des Kiihlaggregats das nach
Abschaltpausen angesammelte Kondenswasser nicht auf die Elektronikkomponenten spriihen
kann.

4 Beim Einsatz von Kiihlaggregaten nur gut abgedichtete Schaltschranke verwenden, damit keine

Betauung durch zutretende feuchtwarme AuRenluft entsteht.

5 Beim Betrieb von Schaltschranken bei gedffneten Tiren wahrend der Inbetriebnahme oder
Wartung sicherstellen, dass nach dem SchlieRen der Tiren die Elektronikkomponenten zu
keiner Zeit kuhler als die Luft im Schaltschrank sind, um eine Betauung zu verhindern.

6 Kuhlaggregat auch bei abgeschalteter Anlage weiter betreiben, damit die Temperatur der
Schaltschrankluft und die der installierten Elektronikkomponenten auf gleichem Niveau bleiben.

Kuhlaggregate mit fester Temperatureinstellung auf 40 °C / 104 °F einstellen.

Bei Kuhlaggregaten mit nachgeflihrter Temperatur die Temperaturbegrenzung auf 40 °C / 104
°F einstellen, sodass die Schaltschrankinnentemperatur nicht unter der AuRenlufttemperatur
liegt.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

Halten Sie sich an die Installationsanweisungen, damit die Kondensation vom Kihlaggregat in
keine elektronischen Komponenten eindringen kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.
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Einbau eines Kuihlaggregats
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Abschnitt 3.3

Informationen zur Verdrahtung

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Allgemeines zur Verdrahtung 44
Merkmale der Kabel 45
Konfektionierung der Kabel 46
ESD-SchutzmaRnahmen 46
Bedingungen fiir eine UL-konforme Verwendung 47
Absicherung des Netzanschlusses 48
Netzschitz 49
Netzfilter 50
Netzdrossel (Choke) 51
Leckstrom (Beriihrungsstrom) 52
Fehlerstrom-Schutzeinrichtung 53
Parallelschaltung des Zwischenkreises 55
Schirmanbindung 61
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Allgemeines zur Verdrahtung

Uberblick

Verwenden Sie in lhrer Anwendung, wo immer und wann immer mdglich, ausschlieBlich von
Schneider Electric zugelassene Gerate und insbesondere vorgefertigte Kabel von Schneider
Electric.

Weitere Informationen finden Sie unter Merkmale der Kabel (siehe Seite 45).

Informationen zu Anzugsmomenten und Kabelquerschnitten finden Sie unter Elektrische
Anschliisse - Uberblick (siehe Seite 116).

Beachten Sie die folgenden Punkte bei der Verdrahtung:
1. Beachten Sie die erforderlichen minimalen Kabelquerschnitte in Ubereinstimmung mit dem
Lasttragevermdgen der angeschlossenen Geréte.

2. Prifen Sie die Intaktheit der Kabelschirme, um die Masseverbindung zu gewahrleisten.

. Stellen Sie sicher, dass fiir alle verbundenen Gerate ein ordnungsgemaler Masseanschluss
vorhanden ist.

. Stellen Sie die Anbindung der Motoren an die Maschinenerdung sicher.

. Verhindern Sie Erd- und Masseschleifen.

. Trennen Sie die Kabelanschlussklemmen nicht, wenn diese unter Spannung stehen.

. Vergewissern Sie sich, dass alle Masseanschllsse Uber eine ausreichende Oberflachenkonti-
nuitat verfiigen.

8. Vertauschen Sie die Motorphasen nicht.

9. Vertauschen Sie die Geberanschlusse nicht.

10.Vertauschen Sie NOT-AUS-Schaltkreise nicht.

w

~No obh

Beispiel

Sind z. B. zwei von einem Punkt ausgehende parallele Leitungen dargestellt, so ist es unzulassig,
nur eine Leitung zu verlegen und diese an einem spateren Punkt zu verzweigen. Bei einer
derartigen Verdrahtung kann es zu Induktionsschleifen (Stérsender und -antennen) sowie zu
stérenden Verschleppungen kommen.

A GEFAHR

UNSACHGEMASSE ODER NICHT VERFUGBARE ERDUNG

Vor der Geratemontage ist der Lack an den Montagestellen groRflachig zu entfernen (metallisch
blank).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

44
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Merkmale der Kabel

Merkmale
Kabel Eigenschaft Einheit
Isolationsspannung Motorversorgungskabel | Leistungsader: 1000 (UL und CSA) [VAC]
Signalader Bremse: 600 (UL)
Strombelastbarkeit Nach DIN VDE 0298 Teil 4 -
Isolationsspannung Geberkabel 300 (UL und CSA) [VAC]
Temperaturbereich -40...490 / -40...+194 (fest verlegt) [°C]/[°F]
-20...+80/ -4...+176 (bewegt)
Biegeradius 5 x Durchmesser (fest verlegt) -
12 x Durchmesser (bewegt)
Korrosionsbesténdigkeit der Kabelisolation | Olbestindig PUR, Wasserstoffperoxid -
Kabelummantelung halogenfrei -
Abschirmung Schirmgeflecht -
Uberdeckung des Schirmgeflechts =85 [%]

Motor- und Geberkabel sind schleppkettentauglich.
Merkmale des Sercos-Kabels (siehe Katalog Schneider Electric fir die verschiedenen verfiigbaren

Kabel):
Eigenschaft Wert
Spannungsisolation (Mantel) 300 VDC
Temperaturbereich -20 bis +60 °C / -4 bis +140 °F
Kabeldurchmesser 5,8 £ 0,2 mm (0,23 + 0,008 in)
Biegeradius 8 x Durchmesser (fest verlegt)
Kabelummantelung PVC, flammwidrig
Kabeltyp und -schirmung CAT6 mit S/FTP (Sercos IlI)
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Konfektionierung der Kabel

Uberblick
Zur Konfektionierung und Kodierung der Kabel bendtigen Sie jeweils das beiliegende Zubehdrikit:

Ubersicht tiber die Anschliisse des Lexium 52

Zubehorteil Nummer Anschlussbezeichnung
Netzanschluss (Endstufenversorgung) 1 CN1

Anschluss fiir die 24-V-Steuerungsversorgung, 1 CN2
Sicherheitsfunktion STO

Anschluss fir die digitalen Ein- und Ausgange 1 CN6

Anschluss fiir den Ready-Kontakt 1 CN7

Anschluss der Motorphasen 1 CN10

Anschluss flr die Motorhaltebremse, Motortemperatur 1 CN11

ESD-SchutzmafRnahmen

Allgemeines

Halten Sie sich an die folgenden Anweisungen, um Schaden aufgrund elektrostatischer
Entladungen zu vermeiden:

HINWEIS

ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG

e Beriihren Sie keine elektrischen Anschliisse oder Bauelemente.

e Verhindern Sie elektrostatische Aufladungen, z. B. durch geeignete Kleidung.

e Wenn sich die Berlihrung von Leiterplatten nicht vermeiden Iasst, beriihren Sie sie nur an den
Réndern.

e |Leiterplatten sollten so wenig wie mdglich gehandhabt werden.

e Vorhandene statische Ladungen sind durch Berihren einer geerdeten, metallischen Flache
abzubauen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéden zur Folge haben.
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Bedingungen fiir eine UL-konforme Verwendung

Allgemeines

Nach den UL508C-Richtlinien ist eine Motoriibertemperatur-Erfassung durch direkte Messung
erforderlich. Verbinden Sie daher den Temperatursensor des Motors mit dem Anschluss CN11.

Sicherungen
Verwenden Sie Sicherungen der Klasse CC oder J gemaf UL 248-4.
Die maximale Dimensionierung einer fiir den Lexium 52 vorschaltbaren Sicherung betragt 30 A.

Verdrahtung
Verwenden Sie mindestens 60/75 °C (140/167 °F) Kupferleiter.

Dreiphasige Gerate
400/480-V-Gerate mit drei Phasen dirfen maximal in 480-Y/277-VAC-Netzen betrieben werden.

Uberspannungskategorie

Verwendung nur in der Uberspannungskategorie Ill oder wenn die maximal zuléssige
Bemessungssto3spannung (Spitzenspannung) héchstens 4.000 Volt betragt bzw. in einer
vergleichbaren Umgebung.

Kurzschlussfestigkeit (SCCR)

Verbinden Sie das Lexium 52 Standalone-Antriebssystem mit einem Versorgungsnetz, das den
SCCR-Wert (Short Circuit Current Rating - Kurzschlussfestigkeit) in der nachstehenden Tabelle
nicht Gberschreitet, oder ergreifen Sie geeignete SicherheitsmalRnahmen gemafl UL 508A SB4 fiir
den Versorgungskreis (Zufuhrstromkreis) des Schaltschranks, um den Kurzschlussstrom auf
einen Wert unter dem niedrigsten SCCR-Wert der verwendeten Geréte aus folgender Tabelle zu

begrenzen:

Lexium 52 Standalone-Antriebssystem Kurzschlussfestigkeit("
Lexium 52 22 kA

(1) Verwenden von Sicherungen der Klasse CC oder J.

Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz bietet keinen Schutz fir Zweigstromkreise.
Zweigstromkreise miissen in Ubereinstimmung mit dem National Electric Code und anderen
lokalen Sicherheitsstandards geschutzt werden.

Netzdrosseln gemaf UL 508 A (SB 4.2.1 Exception No. 1) missen keine Kurzschlussfestigkeit
(SCCR) aufweisen.
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Absicherung des Netzanschlusses

Allgemeines
Maximal vorzuschaltende Sicherung:
Beschreibung Einheit | LXM 52DU60C | LXM 52DD12C | LXM 52DD18C | LXM 52DD30C | LXM 52DD72C
Maximal A 30/32 30/32 30/32 30/32 30/32
vorzuschaltende
Sicherung("

(1) Sicherungen: Schmelzsicherung der Klasse CC oder J nach UL 248-4, oder Uberstromausldser mit Charakteristik
B oder C. Anweisung fir 30/32 A: Fir UL-Konformitét sind maximal 30 A zulassig. Kleinere Werte sind méglich.
Die Sicherung ist so zu wahlen, dass diese bei der angegebenen Stromaufnahme nicht auslost.

Die externe 24-VDC-Versorgung des Lexium 52 ist mit geeigneten Hilfsvorrichtungen auf 50 A
begrenzen.

HINWEIS: Die Offnung der Abzweigschutzvorrichtung (d. h. Sicherungen, wenn UL-Konformitét
gegeben ist, oder ein beliebiger Schutzschalter) kann ein Hinweis darauf sein, dass ein anormaler
Zustand unterbrochen wurde. Uberpriifen Sie die stromfithrenden Teile und andere Komponenten
der Motorsteuerung auf Schaden, um das Risiko eines Brands oder eines elektrischen Schlags zu
reduzieren (bei Beschadigungen sind diese Teile auszutauschen). Bei einer Beschadigung des
Schutzschalters oder Teilen des Schutzschalters ist der komplette Schutzschalter auszutauschen
(beim Ausfall der Schmelzsicherung einer Phase sind auch die Schmelzsicherungen der anderen
Phasen zu tauschen, da eine Vorschadigung zu erwarten ist; bei vorgeschadigten Sicherungen
besteht kein Risiko eines elektrischen Schlags oder Brands, aber sie kdnnten vorzeitig ausldsen).

A GEFAHR

BRAND, ELEKTRISCHER SCHLAG ODER LICHTBOGEN

Uberpriifen und Sie die stromfilhrenden Teile oder andere Komponenten der Motorsteuerung
und tauschen Sie sie im Falle einer Aktivierung des Netz- oder Abzweigstromkreisschutzes aus.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen flihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Netzschiitz

Allgemeines
Fir das Lexium 52 ist ein Netzschiitz erforderlich, damit die Leistungszufuhr zu den Lexium 52
Komponenten unterbrochen werden kann. Das Netzschiitz wird iber den Ready-Relaisausgang
gesteuert. Das bedeutet, das Netzschitz wird aktiviert, sobald der Kontakt des Ready-
Relaisausgangs geschlossen wird. Die Ready-Kette kann zusatzliche Schalter umfassen, um die
Reaktion des Netzschiitzes zu unterbinden oder die Freigabe des Schiitzes auch bei
geschlossenem Ready-Kontakt zu veranlassen, je nach den Anforderungen lhrer funktionalen
Sicherheitsarchitektur.

Die Auswahl des Netzschiitzes hat in Ubereinstimmung mit den Sicherheitsanforderungen der
Netzleitung zu erfolgen.

Weitere Informationen finden Sie unter Absicherung des Netzanschlusses (siehe Seite 48).
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NetZfilter

Grenzwerte

Dieses Produkt erfiillt die EMV-Anforderungen nach der Norm IEC 61800-3, sofern die in diesem
Handbuch beschriebenen EMV-MaRnahmen bei der Installation eingehalten werden.

Wenn die ausgewahlte Kombination von Antrieb und Motor nicht der Kategorie C1 entspricht, ist
folgender Hinweis zu beachten:

A WARNUNG

HOCHFREQUENTE STORUNGEN

Installieren Sie MaRnahmen zur Unterdriickung von Stérungen bei durch dieses Produkt
verursachten hochfrequenten Stérungen, wenn die Installation nicht die Anforderungen der
Kategorie C1 erflllt oder in Wohnumgebungen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Storaussendung

Die folgenden Grenzwerte flr Stéraussendungen werden bei EMV-gerechtem Aufbau und bei
Verwendung der als Zubehdr erhaltlichen Kabel eingehalten.

Lénge Motorkabel IEC 61800 Klasse Hinweise
Motorkabelldnge < 20 m (65 ft) C3 -
Motorkabellange > 20 m (65 ft) C3 Externer EMV-Filter erforderlich

HINWEIS: Sie haben die Mdglichkeit, zuséatzliche externe Netzfilter vorzuschalten, wenn die
interne Dampfung der Stérungen nicht ausreicht. Bei Fragen hierzu wenden Sie sich bitte an lhren
Schneider Electric-Ansprechpartner.
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Netzdrossel (Choke)

Uberblick

Fir Anwendungsarchitekturen mit mehr als 16 A Netzstrom ist eine Netzdrossel (Choke)
erforderlich. Bis zu 16 A ermdglicht eine Netzdrossel die Reduzierung der harmonischen
Oberschwingungen des Netzstroms.

Die Nennleistung der Antriebe ist begrenzt. Ohne Netzdrosseln fallt die Antriebsnennleistung noch
niedriger aus (siehe auch Technische Daten (siehe Seife 137)). Dadurch wird der
Nennausgangsstrom bei hohen Ausgangsfrequenzen, d. h. bei hohen Motordrehzahlen unter
Umsténden nicht erreicht.

Mit UL/CSA-Zertifizierung

Netzdrossel mit UL / CSA-Zertifizierung:

Schneider Electric: VPM05D100000 fir Architekturen bis 10 A
Schneider Electric: VPM05D250000 fiir Architekturen bis 25 A
Schneider Electric: VPM05D500000 fir Architekturen bis 50 A
Schneider Electric: VW3 A4 551 flr Architekturen bis 4 A
Schneider Electric: VW3 A4 552 fiir Architekturen bis 10 A
Schneider Electric: VW3 A4 553 fiir Architekturen bis 16 A
Schneider Electric: VW3 A4 554 fiir Architekturen bis 30 A
Schneider Electric: VW3 A4 555 fiir Architekturen bis 60 A

Eine geschirmte Ausfiihrung der Anschlusskabel ist nicht nétig.

HINWEIS: Vergewissern Sie sich, dass der Nennstrom der Netzdrossel den vorgegebenen
Uberlastschutz der Schutzeinrichtung liberschreitet.
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Leckstrom (Beriihrungsstrom)

Uberblick
Die folgende Tabelle zeigt den Leckstrom (Beriihrungsstrom) pro Geréat:
Anwendung pro Lexium 52
Typisch (400 V, 50 Hz) <30 mA

HINWEIS: Wenn der Leckstrom (Bertihrungsstrom) fur die jeweilige Anwendung zu hoch ausfallt,
statten Sie die Netzversorgung mit einem Trenntransformator aus.

Dieses Produkt weist einen Leckstrom (Beriihrungsstrom) iber 3,5 mA auf. Durch eine
Unterbrechung der Erdverbindung kann bei einer Berlihrung des Gehauses ein gefahrlicher
Leckstrom (BerUhrungsstrom) flieen.

A GEFAHR

UNZUREICHENDE ERDUNG

e Verwenden Sie fir die Schutzerdung einen Leiter mit einem Querschnitt von mindestens 10
mm? (AWG 6) bzw. zwei Leiter, die mindestens denselben Querschnitt wie die Spannungs-
versorgungsleiter an den Netzklemmen aufweisen.

e Uberpriifen Sie die Konformitat mit allen értlichen, regionalen und landesspezifischen
elektrischen Normen sowie allen anderen geltenden Vorschriften in Bezug auf die Erdung der
Gerate.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Fehlerstrom-Schutzeinrichtung

Allgemeines
Dieses Produkt weist einen Leckstrom (Beriihrungsstrom) iber 3,5 mA auf. Durch eine
Unterbrechung der Erdverbindung kann bei einer Berihrung des Gehauses ein gefahrlicher
Leckstrom (Berlhrungsstrom) flieRen.

A GEFAHR

UNZUREICHENDE ERDUNG
e Verwenden Sie fiir die Schutzerdung einen Leiter mit einem Querschnitt von mindestens 10

mm? (AWG 6) bzw. zwei Leiter, die mindestens denselben Querschnitt wie die Spannungs-
versorgungsleiter an den Netzklemmen aufweisen.

o Uberpriifen Sie die Konformitat mit allen értlichen, regionalen und landesspezifischen
elektrischen Normen sowie allen anderen geltenden Vorschriften in Bezug auf die Erdung der
Gerate.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Verwendung von Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen
Beachten Sie beim Einsatz von Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen Folgendes:

HINWEIS: Kommt eine zusatzliche SchutzmaRnahme gegen indirektes oder direktes Berlihren
(bei Nennfehlerstrom < 30 mA) zum Einsatz, so kann durch den Gerateleckstrom
(Beriihrungsstrom) des Lexium 52 ein vorgeschalteter Fehlerstrom-Leistungsschalter mit 30 mA
Ansprechschwelle auch im Normalbetrieb ausgeldst werden. Ein Isolationsfehler oder eine direkte
Beriihrung kénnen einen Strom mit einer Gleichstromkomponente im Erdleiter verursachen.
Dadurch wird die Empfindlichkeit des Fehlerstrom-Leistungsschalters vom Typ A oder AC
gemindert und damit ebenfalls der Schutz anderer Zubehérkomponenten im System.

Deshalb darf der Lexium 52 nur mit einem allstromsensitiven Fehlerstrom-Schutzschalter des
Typs B mit einer Ausléseschwelle iber 30 mA verwendet werden (z. B. 300 mA, als
Schutzmalnahme gegen Brandentstehung durch Isolationsversagen).

HINWEIS: Wird auf der Netzseite dieses elektronischen Betriebsmittels (EB) zum Schutz gegen
direkte oder indirekte Beriihrung eine Fehlerstrom-Schutzeinrichtung verwendet, so ist nur Typ B
zugelassen. Andernfalls ist eine andere SchutzmalRnahme wie die Trennung der elektronischen
Gerate von der Umgebung durch doppelte oder verstéarkte Isolierung bzw. vom Netz durch einen
Transformator anzuwenden. Gehen Sie vorsichtig mit Fehlerstrom-Leistungsschaltern des Typs B
fur die Auslegung und den Aufbau von elektrischen Anlagen um. Alle Fehlerstrom-Leistungs-
schalter, die einem Fehlerstrom-Leistungsschalter des Typs B bis zum Versorgungstransformator
vorgeschaltet sind, missen vom Typ B sein.
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HINWEIS: Nach IEC 61800-5-1, Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl,
Teil 5-1: Anforderungen an die Sicherheit — Elektrische, thermische und energetische
Anforderungen sind fir Komponenten mit einem Betriebsstrom tber 3,5 mA bei Wechselstrom
bzw. Gber 10 mA bei Gleichstrom Fehlerstromschutzschalter einzusetzen.

Zusatzlich ist eine der folgenden MaRnahmen erforderlich:
1. Verwenden Sie einen Kupfer-Masseleiter mit einem Querschnitt von mindestens 10

mm?AWG 6.

2. Uberwachen Sie den Masseleiter mithilfe eines Geréts, das bei Erkennung eines Fehlers eine
automatische Abschaltung ausldst.

3. Verlegen Sie den zweiten Leiter elektrisch parallel zum Schutzleiter Gber getrennte Klemmen.
Dieser Leiter muss den Anforderungen nach DIN VDE 0100 Teil 540 genigen.

Der Schutz gegen indirektes Beriihren der spannungsfiihrenden Teile ist durch das schutzge-
rechte Gehause gegeben.
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Parallelschaltung des Zwischenkreises

Allgemeines

Bei falscher Verwendung der Parallelschaltung des Zwischenkreises kdnnen die Antriebssysteme
mit Zeitverzégerung oder sogar sofort beschadigt werden.

A WARNUNG

NICHT FUNKTIONSFAHIGE SYSTEMTEILE UND VERLUST DER
STEUERUNGSKONTROLLE

e Beachten Sie die Anforderungen fiir die Verwendung der Parallelschaltung des
Zwischenkreises.

e Den Lexium 52 nicht mit dem Lexium 62 parallel schalten.

e Den Lexium 52 nicht mit dem ATV32 parallel schalten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Funktionsprinzip

Durch das Parallelschalten des Zwischenkreises mehrerer Gerate kann bei einigen Anwendungen
die Energieeffizienz verbessert werden. Uberschiissige zuriickgespeiste Energie, die beim
Verzdgern des Motors entsteht, wird ohne Verbindung des Zwischenkreises in Warme umgesetzt.
Uber eine Verbindung des Zwischenkreises mehrerer Servoverstérker kann ein Energieaustausch
stattfinden. Die zurlickgespeiste Energie kann zum Antrieb weiterer Motoren genutzt werden. Im
antizyklischen Betrieb, bei dem ein Motor verzégert und ein anderer Motor gleichzeitig Energie
bendtigt, kann zurlickgespeiste Energie effektiv genutzt werden.

Firmware-Version

Bei einem gemeinsamen Zwischenkreis miissen die Gerate mindestens folgende Firmware-
Version aufweisen:

Antrieb Version

Lexium 52 V01.54.x.x
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Kabel fiir den Zwischenkreis

Das Kabel fiir den gemeinsamen Zwischenkreis muss folgende Mindestanforderungen erflllen:

Abschirmung

Abschirmung bei Kabellangen > 20 cm (7.87 in)

Verdrillte Leitung

Verdrillte Leitung bei Kabellangen > 20 cm (7.87 in)

Kabel

Zwei Leiter mit Abschirmung

Max. Kabellange zwischen zwei Antrieben

3m (9.84 ft.)

Sondermerkmale

® |[solation mit geeigneter Bemessungsleistung fur
die Zwischenkreisspannung
® Leiterquerschnitt gemaR berechnetem Strom,

jedoch mind. 2* 6 mm? (2* AWG 10)

Die fur den Zwischenkreis angeschlossenen Sicherungen miissen eine geeignete Bemessungs-
leistung fiir den globalen maximalen Dauerstrom im Zwischenkreis aller iber den Zwischenkreis
angeschlossenen Antriebe aufweisen. Analysieren Sie die potenziell kritischsten Félle in lhrer
Anwendung (z. B. NOTHALT) und wahlen Sie einen angemessenen Leiterquerschnitt aus.

Zwischenkreisanschluss

Der Zwischenkreis wird (iber eine Steckbuchse angeschlossen.

Informationen zu den Kabelspezifikationen finden Sie unter Kabel fir den Zwischenkreis
(siehe Seife 56). Anschlusskits und vorkonfektionierte Kabel sind bei Schneider Electric erhéltlich.

56
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Einzelne Sicherung
Eine einzelne Sicherung ist ausreichend, wenn die Summe des Eingangsstroms aller tiber den
gemeinsamen Zwischenkreis angeschlossenen Antriebe unter dem maximalen Bemessungswert
der Sicherung in der nachstehenden Tabelle liegt:

Einzelne Sicherung Maximale Sicherungsleistung
Lexium 52 32A

HINWEIS: Ein gemeinsamer Netzschalter muss verwendet werden, um die Endstufenversor-
gungen gleichzeitig einzuschalten.

Die nachstehende Abbildung zeigt eine einzelne Netzsicherung fiir dreiphasige Antriebe:

Lt~
L2
L3+~

@——-—-—T—-—-- e ———

DC+
DC-

Netzdrossel (Choke)

Eine Netzdrossel (Choke) (siehe Seite 517)ist erforderlich, wenn mindestens eines der folgenden

Kriterien erfullt wird:

e Die Ausgangsleistung des Antriebs muss erhéht werden.

e Der Kurzschlussbhemessungsstrom des Versorgungsnetzes liberschreitet den Grenzwert fir die
Antriebe.

e Die Stromoberschwingungen mossen reduziert werden.

Wenn fiir einen Antrieb eine Netzdrossel erforderlich ist, missen alle Gber den Zwischenkreis
verbundenen Antriebe mit Netzdrosseln ausgestattet werden.

Die Netzdrossel fir mehrere Antriebe mit gemeinsamer Wechselstromsicherung muss so
bemessen sein, dass der Nennstrom der Netzdrossel die Summe der Eingangsstrome der
Antriebe Ubersteigt.
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Die Sicherungsleistung der der Netzdrossel vorgeschalteten Sicherung darf nicht gréRer sein als
der Nennstrom der Netzdrossel.

Die folgende Abbildung zeigt die Verdrahtung von Antrieben mit gemeinsamer Wechselstromsi-
cherung und einer Netzdrossel (das Beispiel zeigt dreiphasige Antriebe):

L1
L2 ~
L3~

DC-

NetZfilter

Die Emissionen sind von der Lange der Motorkabel abhéngig. Wenn der erforderliche Grenzwert
mit dem internen NetZzfilter nicht erreicht wird, muss ein externer Netzfilter verwendet werden.

Halten Sie sich fiir den Netzfilter an die Grenzwerte (siehe Seite 50).

Der NetZfilter fir mehrere Antriebe mit gemeinsamer Wechselstromsicherung muss so bemessen
sein, dass der Nennstrom des externen NetZzfilters die Summe der Eingangsstrome der Antriebe
Ubersteigt.

Die Sicherungsleistung der dem externen Netzfilter vorgeschalteten Sicherung darf nicht gréRer
sein als der Nennstrom des externen NetZfilters.

Achten Sie bei der Installation des externen Netzfilters darauf, dass die Leitungen vom Netzfilter
zu den Antrieben so kurz wie mdéglich gehalten werden kénnen. Im Hinblick auf die elektromagne-
tische Vertraglichkeit (siehe Seite 34) (EMV) sind die Kabel vom NetZfilter zu den Antrieben
separat von der Leitung zum Netzfilter zu verlegen.

Externe dreiphasige Netzfilter verfligen Uiber keinen Neutralleiteranschluss. Sie sind nur fir
dreiphasige Gerate zugelassen.
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Die nachstehende Abbildung zeigt die Verdrahtung eines externen NetZfilters (das Beispiel zeigt
dreiphasige Antriebe):

L1
L2 _|
L3+~

@——-j‘-—— - —
|
I
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Netzdrossel und externer Netzfilter

Wenn eine Netzdrossel und ein externer Netzfilter erforderlich sind, miissen diese aus EMV-
Griinden gemaf der nachstehenden Abbildung angeordnet werden.

Die folgende Abbildung zeigt die Verdrahtung von Antrieben mit gemeinsamer Netzsicherung,
Netzdrossel und Netzfilter (das Beispiel zeigt dreiphasige Antriebe):

L1
L2 |
L3 —

@_-

Installation

HINWEIS

ZERSTORUNG AUFGRUND UNSACHGEMASSEN BETRIEBS

Stellen Sie sicher, dass die Endstufenversorgungen der (iber einen gemeinsamen Zwischenkreis
angeschlossenen Antriebe gleichzeitig eingeschaltet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.
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Die folgende Abbildung zeigt die Spezifikationen fiir Antriebe mit Netzversorgung:

2 2
L3 11 Lﬁ 1
Ul [/ I
L1
L2
L3 [ [
leile]
B albu
Schirmanbindung
Allgemeines

Gehen Sie folgendermafien vor, um den Schirm des Motorkabels zu befestigen:
e Den Kabelschirm grof¥flachig in der Schirmklemme unten am Gerat befestigen.

HINWEIS: Alternativ kann der Schirmanschluss tUber Schirmklemme und Schiene erfolgen.
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Abschnitt 3.4

Funktionale Sicherheit

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Prozess zur Risikominimierung an der Maschine 63
Funktion Inverter Enable 65
Einrichtung, Einbau und Wartung 70
Anwendungsvorschlage 72
Inbetriebnahme 75
Bewahrte Methoden 76
Wartung 78
Physische Umgebung 79
Sicherheitsnormen 80
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Prozess zur Risikominimierung an der Maschine

Allgemeines

Die sicherheitstechnische Gestaltung von Maschinen hat den Schutz von Personen zum Ziel. Bei
Maschinen mit elektrisch geregelten Antrieben geht die Gefahrdung in erster Linie von den
bewegten Maschinenteilen und der Elektrizitat selbst aus.

Nur Sie als Anwender, Maschinenbauer oder Systemintegrator sind mit allen Bedingungen und
Faktoren vertraut, die bei Installation, Einrichtung, Betrieb, Reparatur und Wartung der Maschine
oder des Prozesses zum Tragen kommen. Deshalb kdnnen nur Sie die geeigneten Automatisie-
rungsgerate und entsprechenden Schutz- und Sperrvorrichtungen bestimmen. und deren Einsatz
validieren

Gefahrungs- und Risikoanalyse

Auf Basis der Anlagenkonfiguration und -verwendung muss eine Gefahrdungs- und Risikoanalyse
der Anlage (zum Beispiel nach EN ISO 12100 oder EN ISO 13849-1) durchgefiihrt werden. Die
Ergebnisse dieser Analyse missen bei der Konstruktion der Maschine und der anschlieRenden
Ausstattung mit sicherheitsbezogenen Einrichtungen und sicherheitsbezogenen Funktionen
berucksichtigt werden. Die Ergebnisse lhrer Analyse kénnen von in dieser Dokumentation oder
mitgeltenden Dokumentationen enthaltenen Anwendungsbeispielen abweichen. Es kénnen z. B.
zusatzliche Sicherheitskomponenten erforderlich sein. Grundsatzlich haben die Ergebnisse aus
der Gefahrdungs- und Risikoanalyse Vorrang.

A WARNUNG

NICHT-KONFORMITAT MIT DEN ANFORDERUNGEN AN DIE SICHERHEITSFUNKTION

e |egen Sie die zu beriicksichtigenden Anforderungen und/oder zu ergreifenden Mallnahmen
fur die durchzufiihrende Risikoanalyse fest.

e Stellen Sie sicher, dass lhre Sicherheitsanwendung den geltenden Sicherheitsvorschriften
und Normen entspricht.

e Vergewissern Sie sich, dass angemessene Verfahren und MaRnahmen (in Ubereinstimmung
mit den geltenden branchenspezifischen Standards) eingerichtet wurden, durch die sich
gefahrliche Situationen beim Betrieb der Maschine vermeiden lassen.

e Bei Gefahr flr Personal und/oder Gerate sind geeignete Sicherheitssperren zu verwenden.

e Prifen Sie die globale Sicherheitsfunktion und unterziehen Sie lhre Anwendung umfassenden
Tests.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Die Norm EN ISO 13849-1, Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von
Steuerungen - Part 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze, beschreibt einen iterativen Prozess fiir die
Auswahl und Gestaltung der sicherheitsbezogenen Teile von Steuerungen, um das Risiko flr die
Maschine auf ein akzeptables Niveau zu begrenzen:
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So filhren Sie eine Risikobeurteilung und -minimierung nach EN ISO 12100 durch:
1. Grenzen der Maschine festlegen.

abrowOdN

. Geféhrdungen der Maschine identifizieren.
. Risiko einschatzen.

. Risiko beurteilen.

. Risiken durch Folgendes minieren:

O Eigensichere Ausfiihrung
O Schutzvorrichtungen
O Informationen fiir die Benutzer (siehe EN ISO 12100)

6. Planung der sicherheitsbezogenen Steuerungsteile (SRP/CS, Safety-Related Parts of the
Control System) im Rahmen eines interaktiven Prozesses

So planen Sie die sicherheitsbezogenen Steuerungsteile in einem interaktiven Prozess:

Schritt

Aktion

1

Uber die SRP/CS (Safety-Related Parts of the Control System auszufiihrenden notwendigen
Sicherheitsfunktionen identifizieren.

Geforderte Eigenschaften fiir jede Sicherheitsfunktion festlegen.

Erforderliches Performance Level PL, bestimmen.

Sicherheitsbezogene Teile identifizieren, die die Sicherheitsfunktion ausfiihren.

Performance Level PL der obigen sicherheitsbezogenen Teile ermitteln.

Performance Level PL fir die Sicherheitsfunktion verifizieren (PL = PL,).

N oo wN

Uberpriifen, ob alle Anforderungen erreicht wurden (Validierung).

Zuséatzliche Informationen hierzu finden Sie auf www.schneider-electric.com.
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Funktion Inverter Enable

Beschreibung der Funktion
Mit der Funktion Inverter Enable (IE) kdnnen Sie das sichere Stillsetzen von Antrieben realisieren.

Im Sinne der relevanten Normen lassen sich so die Anforderungen der Stopp-Kategorie 0 (Safe
Torque Off, STO) bzw. der Stopp-Kategorie 1 Safe Stop 1, SS1) erfiillen. Beide Kategorien enden
in einem momentenfreien Motor, wobei die SS1 diesen Zustand nach einer zu wahlenden Zeit
einnimmt. Als Ergebnis der Gefédhrdungs- und Risikoanalyse kann es notwendig sein, eine
zusatzliche Bremse als Sicherheitsfunktion zu wéhlen (z. B. bei hdngenden Lasten).

Funktionsumfang (designierte Sicherheitsfunktion)

Die nachfolgende Schaltung ist ein Beschaltungsvorschlag fiir das Lexium 52-System. In den
Beschaltungsvorschlagen wird die Sicherheitsfunktion ,Safe Torque OFF, STO" Uiber das
Abschalten der Ausldsesignale in der Endstufe realisiert. Diese tbertragen die PWM-Signale in
der Endstufe (Impulsmustersperre) mit dem Signal ,InverterEnable®.

Funktionsprinzip

Die Sicherheitsfunktion Inverter Enable wird liber 2 redundante Eingénge ausgeldst. Um die
Zweikanaligkeit zu erhalten, mussen beide Eingéange getrennt voneinander geschaltet werden.
Der Schaltvorgang muss fiir beide Eingange gleichzeitig erfolgen (Zeitversatz < 1 s). Die Endstufe
wird deaktiviert. Der Motor kann kein Drehmoment mehr erzeugen. Wenn nur einer der beiden
Eingénge abgeschaltet wird oder der Zeitversatz zu groR ist, wird die Endstufe deaktiviert und eine
Fehlermeldung ausgegeben.

e Nach Betatigung der Not-Aus-Einrichtung wird der Antrieb geregelt abgebremst.

e Bei diesem Vorgang steigt die Spannung des Zwischenkreises an, bis der Bremswiderstand
eingeschaltet wird.

e Im Bremswiderstand wird die vom Motor zurlickgespeiste Energie in Warme umgewandelt.

e Der Leistungsschalter und/oder das Inverter Enable-Signal miissen so lange eingeschaltet
bleiben, bis der Antrieb steht.

e Spatestens nach der Gblichen Bremszeit erfolgt eine Abschaltung des Inverter Enable-Signals
durch die verzdgerten Kontakte des Sicherheitsbausteins PREVENTA XPS-AV.

e Danach befindet sich der Antrieb im vorgegebenen sicheren Halt.
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Beispiel Stopp-Kategorie 1 mit externem NOT-HALT-Sicherheitsbaustein Preventa XPS-AV

24V 24V 24V
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S32 S14 | Start
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Sicherer Zustand

Inverter Enable ist gemalf IEC 61800-5-2:2007 identisch mit ,Safe Torque Off (STO)". Der
Ubergang in den momentenfreien Zustand erfolgt automatisch, sobald Fehler erkannt werden. Aus
diesem Grund handelt es sich um den sicheren Zustand des Antriebs.

Funktionsprinzip

Die Sicherheitsbeschaltung mit InverterEnable wurde entwickelt, um den Verschleil des
Netzschitzes zu mindern. Bei Betatigung des Halt- bzw. Not-Halt-Tasters wird das Netzschitz
nicht abgeschaltet. Der sichere Zustand wird durch Entfernen des ,InverterEnable® fir den
Optokoppler in der Endstufe erreicht. Die PWM-Signale kénnen dann nicht die Endstufe
ansteuern, sodass ein Anlaufen der Antriebe sicher verhindert wird (Impulsmustersperre).

Mit der Inverter Enable-Funktion kdnnen Sie die Steuerungsfunktion ,Stillsetzen im Notfall*
(EN 60204-1) fiir die Stopp-Kategorien 0 und 1 implementieren. Verwenden Sie eine
angemessene externe Sicherheitsbeschaltung, um gemaf der Maschinenrichtlinie einen
unbeabsichtigten Neustart des Antriebs nach einem Halt zu verhindern.
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Stopp-Kategorie 0

In der Stopp-Kategorie 0 (Safe Torque Off, STO) lauft der Antrieb bis zum Stillstand aus
(vorausgesetzt, es kommen keine gegenteiligen externen Krafte zur Anwendung). Die Sicherheits-
funktion STO dient der Verhinderung eines unbeabsichtigten Anlaufs, nicht dem Halt eines Motors
und entspricht deshalb einem ungeregelten Stillsetzen gemaf IEC 60204-1.

Beim Einwirken externer Kréfte ist die Auslaufzeit von den physikalischen Eigenschaften der
verwendeten Bauteile abhangig (Gewicht, Drehmoment, Reibung usw.). Unter Umstanden sind
zuséatzliche Vorkehrungen wie mechanische Bremsen erforderlich, um mdgliche Gefahren zu
verweiden. Mit anderen Worten: Wenn eine Gefahr fur Personal oder Material gegeben ist,
mussen entsprechende Sicherheitsvorkehrungen getroffen werden (siehe Gefahrdungs- und
Risikoanalse (siehe Seife 63)).

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

e Stellen Sie sicher, dass das Auslaufen der Achse/Maschine keine Gefahr fiir Personen oder
Gerate mit sich bringt.

e \Wahrend des Auslaufens dirfen Sie den Betriebsbereich nicht betreten.

e Vergewissern Sie sich, dass der Betriebsbereich wahrend der Auslaufphase flir niemanden
zuganglich ist.

e Bei Gefahr flr Personal und/oder Gerate sind geeignete Sicherheitssperren zu verwenden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Stopp-Kategorie 1

Fir die Stopp-Kategorie 1 (Safe Stop 1, SS1) kdnnen Sie ein gesteuertes Stillsetzen durch den
PacDrive LMC anfordern. Das gesteuerte Stillsetzen durch den PacDrive LMC ist weder
sicherheitsrelevant noch wird es (iberwacht und verhalt sich bei Stromausfall oder Erkennung
eines Fehlers nicht gemaf der Vorgaben. Die endgiiltige Abschaltung in den sicheren Zustand
stellen Sie durch Abschalten des ,Inverter Enable®-Eingangs sicher. Das ist Gber eine externe
Sicherheitsschaltvorrichtung mit Sicherheitsverzégerung zu implementieren (siehe Anwendungs-
vorschlag (siehe Seite 72)).

Unabhéangig von der Sicherheitsfunktion erkennt der Controller Fehler, die sich nicht auf die
Sicherheitsfunktion auswirken, wodurch ein Anlaufen des Antriebs durch Abschalten des
Netzschiitzes verhindert wird. Das Einschalten des Netzschiitzes wird durch das Schiitz K2
verhindert.
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Muting

Um ein Muting durchzufiihren, bestimmen Sie die Reaktionszeit bei Muting fir das Abschalten, d.
h. ohne die Funktion Inverter Enable, in der Anwendung. Ist aufgrund der Risikobeurteilung der
Maschine eine Reaktionszeit erforderlich, dann muss die globale Reaktionszeit der Maschine
berlcksichtigt werden. Daflr sind alle Komponenten mit Bezug auf die Sicherheitsfunktion vom
Sensor bis zur Motorwelle oder der angetriebenen Mechanik zu bericksichtigen. Die festgestellte
Reaktionszeit muss den Ergebnissen der Gefahrdungs- und Risikoanalyse entsprechen.

A& WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

e Stellen Sie sicher, dass die maximale Reaktionszeit Ihrer Risikoanalyse entspricht.

e Nehmen Sie die Priifung und Beurteilung der maximalen Reaktionszeit in Ihre Risikoanalyse
auf.

e Priifen Sie die globale Funktion mit Bezug auf die maximale Reaktionszeit und unterziehen
Sie die Anwendung umfassenden Tests.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden

zur Folge haben.

Um die Funktion Inverter Enable zu deaktivieren, gehen Sie folgendermalien vor:

Versorgen Sie den Eingang /STO_A bzw. /STO_B mit 24 VDC, um die Funktion Inverter Enable
zu deaktivieren.

Die Achsen ohne Inverter Enable-Funktion werden Gber das Netzschiitz momentenfrei und laufen
aus. Weitere Informationen finden Sie unter Stopp-Kategorie 0 (siehe Seite 67).

Gilltigkeit des Sicherheitsnachweises

Der Sicherheitsnachweis fir die Funktion Inverter Enable des Lexium 52-Systems wird in den
unter Sicherheitsnormen (siehe Seite §0) genannten Normen identifiziert und definiert. Der
Sicherheitsnachweis flr die Inverter Enable-Funktion des Lexium 52-Systems gilt furr folgende
Firmware-Versionen (FW) und Hardwarecodes, die Sie dem entsprechenden Softwareobjekt in
SoMachine Motion (siehe SoMachine Motion, Programmierhandbuch) entnehmen kénnen:
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Gerat Hardwarecode FW-Version FPGA Version

LXM 52DU60C XXXXXXXXXX TXXX V01.35.07.00 00/06/204A/00/04-02
V01.36.12.00
V01.36.16.00
V01.50.05.00
V01.51.12.00
V01.53.07.00

LXM 52DD12C XXXXXXXXXX TXXX V01.35.07.00 00/06/204A/00/04-02
V01.36.12.00
V01.36.16.00
V01.50.05.00
V01.51.12.00
V01.53.07.00

LXM 52DD18C XXXXXXXXXX TXXX V01.35.07.00 00/06/204A/00/04-02
V01.36.12.00
V01.36.16.00
V01.50.05.00
V01.51.12.00
V01.53.07.00

LXM 52DD30C XXXXXXXXXX TXXX V01.35.07.00 00/06/204A/00/04-02
V01.36.12.00
V01.36.16.00
V01.50.05.00
V01.51.12.00
V01.53.07.00

LXM 52DD72C XXXXXXXXXX TXXX V01.35.07.00 00/06/204A/00/04-02
V01.36.12.00
V01.36.16.00
V01.50.05.00
V01.51.12.00
V01.53.07.00

Bei Fragen wenden Sie sich bitte an ihren Schneider Electric-Ansprechpartner.

Schnittstelle und Ansteuerung

Die Funktion Inverter Enable wird Uiber die Schaltschwellenwerte der Inverter Enable-Eingéange
/STO_A und /STO_B angesteuert.
e STO aktiv:-3V=Ug=<5V

e Endstufe aktiv: 15V <Ug<30V

Informationen zu den technischen Kenndaten und elektrischen Anschllissen finden Sie im Kapitel
Technische Daten (siehe Seife 127).
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Einrichtung, Einbau und Wartung

Vermeidung von unbeabsichtigtem Betriebsverhalten und Uberspannung
Durch Ergreifung der nachstehenden Manahmen kénnen Sie Uberspannungen vermeiden und

unbeabsichtigtes Gerateverhalten aufgrund leitfahiger Verschmutzung oder in das Gerat
eindringender Teile verhindern:

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

e Installieren Sie den Lexium 52 in einem Schaltschrank bzw. in einem Gehause mit minimaler
IP 54-Bemessungsgrofie.

e Halten Sie sich an die Luft- und Kriechstrecken nach EN 50178.

e Der Lexium 52 darf nur mit nach EN 60950 bzw. EN 50178 zertifizierten 24-VDC-Spannungs-
versorgungen betrieben werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

HINWEIS: Diese Netzteile liefern keine Uberspannung (iber 120 VDC fiir mehr als 120 ms bzw.
keine permanente Uberspannung Gber 60 VDC.

Betreiben Sie das Antriebssystem nur mit von Schneider Electric zugelassenen, spezifizierten
Kabeln, Zubehor- und Ersatzteilen.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG ODER LICHTBOGEN

Verwenden Sie keine von Schneider Electric nicht zugelassenen Kabel, Zubehor- oder sonstige
Ersatzteile.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen flihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Verhinderung eines ungewollten Wiederanlaufs

Ein unbeabsichtiger Wiederanlauf von Geraten ist durch angemessene Hilfsmittel in
Ubereinstimmung mit Ihrer spezifischen Anwendung zu verhindern.

A GEFAHR

UNBEABSICHTIGTER WIEDERANLAUF DES MOTORS

e Stellen Sie sicher, dass ein Wiederanlauf des Motors nach einer Riickkehr der Stromver-
sorgung oder dem Ausldsen einer funktionalen Sicherheitsvorrichtung nicht mdéglich ist, ohne
dass vom System ein explizites Freigabesignal ausgegeben wird.

e Vergewissern Sie sich, dass das Freigabesignal den vorgegebenen sicherheitstechnischen
Kriterien entspricht.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Anwendungsvorschlage

Safe Stop Kategorie 1 (SS1)
Zur Realisierung eines sicheren Halts der Kategorie 1 (SS1) wird ein Anwendungsvorschlag zur

Verfligung gestellt:
o | XM52-SS1-001: Inverter Enable-Kreis fiir PacDrive 3 Safe Stop 1 (SS1) mit Schutzkreis und

2-kanaliger Abschaltung

Anmerkungen zu den Anwendungsvorschlagen - Aligemeines

e Fir alle Anwendungsvorschlage erfolgt eine geschiitzte /STO_A- bzw. /STO_B- Leitungsver-
legung (Schaltschrank IP54) vom Sicherheitsschaltgerat bis zum Lexium 52, da ein
Fehlerausschluss notwendig ist.

o Der Wiederanlaufschutz wird durch das externe Sicherheitsschaltgerat realisiert.

e |Ist dieser Fehlerausschluss nicht moglich, kann bei der zweikanaligen Variante optional eine
Diagnose vorgesehen werden. Diese ist extern zu realisieren und wird im Anwendungsvor-
schlag nicht dargestellt.

Anmerkungen zu den Anwendungsvorschldgen - Anmerkungen zu LXM52-SS1-001

Das Netzschiitz K1 ist bei diesem Schaltungsvorschlag aus der Sicht der funktionalen Sicherheit
nicht notwendig. Es wird jedoch im Anwendungsvorschlag zum Gerateschutz verwendet.
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Anwendungsvorschlag fiir den Lastkreis (Zeichnungsnummer LXM52-SS1-001)
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Planung

Inbetriebnahme

Allgemeines

Schritt Aktion

1 Fur alle Antriebe, die die STO-Sicherheitsfunktion bendétigen, einen Funktionstest der Funktion
durchfihren.

2 Hierbei insbesondere den korrekten Einsatz der Achsen ohne die Funktion Inverter Enable
Uberpriifen.

3 Montage gemal den EMV-Bestimmungen und den weiteren Angaben in den

Betriebsanleitungen der Gerate durchfiihren.

4 AnschlieBend die Antriebssysteme in Betrieb nehmen.
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Planung

Bewahrte Methoden

Allgemeines

Beim Start der Maschine sind die angeschlossenen Antriebe in der Regel fur den Maschinenbe-
diener nicht sichtbar und kdnnen somit nicht direkt Uberwacht werden.

A WARNUNG

Unbeaufsichtigter Start der Anlage

Starten Sie die Maschine nur, wenn sich niemand innerhalb des Betriebs- und Bewegungsbe-
reichs der Maschinenkomponenten befindet.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Prifung der Anschliisse

Schritt Aktion

1 Uberpriifen Sie alle Klemmen, Steckverbindungen und sonstigen Anschliisse an samtlichen
Systemkomponenten auf ordnungsgemafien und sicheren Sitz.

Verwenden Sie nur robuste Steckverbinder und sichere Befestigungen.

Prifen Sie die Schutzerdung (Masse) der 24-VDC-PELV-Spannungsversorgung (Protective
Extra Low Voltage).

4 Uberpriifen Sie die Verdrahtung der Sicherheitsfunktion zu den Achsen, um ein Vertauschen
der /STO_A- und /STO_B Eingénge sowie der 24V Versorgung zu verhindern.

5 Verwenden Sie codierte Anschliisse (siehe das Kapitel Informationen zur Verdrahtung
(siehe Seife 43)) und flhren Sie einen Inbetriebnahmetest durch (siehe das Kapitel
Inbetriebnahme (siehe Seite 75)).

6 Verwenden Sie nur geeignete Transportverpackung, sofern Sie Einzelgerate weiter versenden
oder zurlickschicken.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG DURCH UNZUREICHENDE SICHERE TRENNUNG

SchlielRen Sie an die Signalspannungsanschliisse dieser Produkte nur Gerate, elektrische
Komponenten oder Leitungen an, die eine ausreichende sichere Trennung von den Stromkreisen
geman den geltenden Normen aufweisen (IEC 61800-5-1: Elektrische Leistungsantriebssysteme
mit einstellbarer Drehzahl - Anforderungen an die Sicherheit).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen flihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

76
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Planung

AuRere Krafteinwirkung

Der sichere Zustand des Motors entspricht einer momentenfreien Ausgangswelle. Wirken auRere
Krafte auf die Ausgangswelle, wird die Position nicht unbedintt eingehalten. In jedem Fall kommt
der Motor ungeregelt zum Stillstand. Die Auslaufzeit beim Einwirken externer Krafte ist von den
physikalischen Eigenschaften der verwendeten Komponenten abhangig (Gewicht, Drehmoment,
Reibung usw.). Unter Umsténden sind zuséatzliche Vorkehrungen wie mechanische Bremsen
erforderlich, um mogliche Gefahren zu verweiden. Wenn der momentenfreie sichere Zustand fir
Ihre Anwendung nicht geeignet ist, weil auere Krafte ggf. eine Bewegung der Ausgangswelle
geman lhrer Risikobeurteilung bewirken kénnten, sind andere externe Sicherheitsvorkehrungen
zu treffen.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

o Stellen Sie sicher, dass das Auslaufen der Achse/Maschine keine Gefahr fiir Personen oder
Gerate mit sich bringt.

e Wahrend des Auslaufens durfen Sie den Betriebsbereich nicht betreten.

e Vergewissern Sie sich, dass der Betriebsbereich wahrend der Auslaufphase fir niemanden
zuganglich ist.

e Bei Gefahr fiir Personal und/oder Gerate sind geeignete Sicherheitssperren zu verwenden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden

zur Folge haben.

Héngende und ziehende Lasten

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTE BEWEGUNGEN DER ACHSE

e Setzen Sie die interne Haltebremse nicht als Sicherheitsfunktion ein.
e Verwenden Sie ausschlieRlich zugelassene externe Bremsen als Sicherheitsvorrichtungen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Wenn das sichere Blockieren von hangenden / ziehenden Lasten ein Schutzziel der Maschine ist,
dann kénnen Sie dieses Ziel nur durch eine geeignete externe Bremse erreichen, die als
Sicherheitsfunktion ausgeflhrt wird.

HINWEIS: Der Antrieb stellt keinen eigenen Sicherheitsausgang flir den Anschluss einer externen
Bremse als Sicherheitsvorrichtung bereit.
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Wartung

Allgemeines

Die Funktion Inverter Enable wurde im Hinblick auf eine bestimmte Lebensdauer entwickelt, ohne
Bericksichtigung von Prifungen der Sicherheitsfunktion oder anderen spezifischen Wartungsan-
forderungen. Nach Ablauf dieser Lebensdauer (siehe Seife 80)kann aufgrund der Bauteilalterung
keine Aussage Uber die Funktion Inverter Enable getroffen werden. Um die funktionale Sicherheit
nach Ablauf dieses Zeitraums sicherzustellen, miissen Sie die Vorrichtung, die die Sicherheits-
funktion umfasst, auswechseln.

HINWEIS: Unterziehen Sie das Gerat nach einem Austausch einem kompletten Funktionstest.

Informationen zur ersten Inbetriebnahme und zur Wartung finden Sie im Abschnitt Einbau und
Wartung (siehe Seite 83)in dieser Betriebsanleitung.

78
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Planung

Physische Umgebung

Allgemeines

Das System ist durch keine besonderen Auslegungsfunktionen gegen physische oder chemische
Schadensquellen folgender Art geschitzt:

o Giftig

e Explosiv

e Korrosiv

e Hoch reaktiv oder

e Entflammbar

Dieses Gerat wurde fiir einen Betrieb in gefahrenfreien Bereichen entwickelt. Installieren Sie das
Gerat nur in Umgebungen, die keine gefahrliche explosionsfahige Atmosphére aufweisen.

A GEFAHR

EXPLOSIONSGEFAHR
Installieren und verwenden Sie dieses Gerat ausschliellich in Ex-freien Bereichen.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

e Die in den Betriebsanleitungen der verschiedenen Anlagenkomponenten angegebenen
Umgebungs-, Lager- und Transporttemperaturen sind zu beachten und einzuhalten.

e Sorgen Sie dafir, dass bei Betrieb, Lagerung und Transport der einzelnen Komponenten
keine Feuchtigkeit entsteht.

e Halten Sie sich bei Betrieb, Lagerung und Transport der Anlagenkomponenten an die in den
Betriebsanleitungen der Komponenten angegebenen Vibrations- und Schockanforderungen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Das Lexium 52 Drive System darf nur in einem speziellen Gehause fir elektrische Anlagen (z. B.
einem Schaltschrank) installiert werden.

Das elektrische Gerategehause muss unter Verwendung eines Schliissels oder Werkzeuges
abschlieBbar sein.
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Sicherheitsnormen

Allgemeines

Die designierten Sicherheitsfunktionen wurden fir eine Funktionssicherheit nach den folgenden
Normen entwickelt und getestet:

e |IEC 61508:2010

e |EC 61800-5-2:2007

e ENISO 13849-1:2008

e |EC 62061:2005

Eine unabhéngige Bewertung wurde vom TUV NORD durchgefiihrt.

Die Kennzahlen gemaf} den oben aufgelisteten Normen fiir den Lexium 52 zur Verwendung der
Sicherheitsfunktion Inverter Enable lauten wie folgt:

Normative Merkmale Wert
SFF (IEC 61508) 80 %
Safe Failure Fraction (Anteil sicherer Ausfalle)

HFT (IEC 61508) 1
Hardware Fault Tolerance (Hardware-Fehlertoleranz)

Typ (IEC 61508) A
SIL (IEC 61508) 3

Safety Integrity Level (Sicherheitsintegritatslevel)
SILCL (IEC 62061)
Safety Integrity Level Claim Limit (SIL-Anspruchsgrenze)

PFH (IEC 61508) 1*10%h
Probabilty of Dangerous Failures per Hour (Wahrscheinlichkeit gefahrlicher Ausfalle pro
Stunde)

PL (cat) (EN ISO 13849-1) e(3)
Performance Level (Kategorie)

MTTFd (EN ISO 13849-1) 1400 Jahre
Mean Time to Dangerous Failure (Mittlere Betriebsdauer zwischen Ausféllen)

DC (EN ISO 13849-1) 90%
Diagnostic Coverage (Diagnosedeckungsgrad)

Lebensdauer 20 Jahre
Max. Reaktionszeit bis zur Deaktivierung der Inverter Enable-Funktion 10 ms

HINWEIS: Die angegebenen Werte sind einzeln gerundet und ergeben sich daher nicht aus der

Umrechnung von z. B. PFH in MTTFd oder den Vergleichstabellen aus EN 1ISO13849-1:2008..
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Abschnitt 3.5

Besondere Bedingungen

Niedriger Luftdruck

Allgemeines

Wenn die Aufstellhdhe die spezifizierte Nennaufstellhdhe berschreitet, dann reduziert sich die
Leistungsfahigkeit des Gesamtsystems.

Leistungsreduzierung bei steigender Aufstellhéhe:
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HINWEIS: Multiplizieren Sie die Werte mit dem Bemessungsstrom bei 40 °C (104 °F), um den
maximalen Dauerstromwert in Abhangigkeit von der erforderlichen Aufstellhéhe zu berechnen.

HINWEIS: Ab einer Héhe von 1000 m betragt die max. zuldssige Umgebungstemperatur 45 °C
(113 °F).

HINWEIS: Ab einer Hohe von 2000 m betrégt die max. zulassige Umgebungstemperatur 40 °C
(104 °F) und die Uberspannungskategorie Il ist einzuhalten.
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Kapitel 4
Einbau und Wartung

Allgemeine Informationen

Gehen Sie stets mit besonderer Sorgfalt vor, um folgende Probleme/Gefahren zu vermeiden:
Verletzungen und Materialschaden

e Unsachgemalfe Installation und Programmierung von Komponenten

e Unsachgemaler Betrieb von Komponenten

e Nutzung nicht zugelassener Kabel oder veranderter Komponenten

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
41 Inbetriebnahme 84
4.2 Wartung, Reparatur, Reinigung, Ersatzteilverwaltung 95
4.3 Austausch von Komponenten und Kabeln 101

EIO0000001348 04/2018
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Einbau und Wartung

Abschnitt 4.1

Inbetriebnahme

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Voraussetzungen fir die Inbetriebnahme 85
Vorbereitung der Inbetriebnahme 87
Vorbereitung des Schaltschranks 89
Mechanischer Einbau 93
Anschluss des Motorkabels und externen Schirms 94

84
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Einbau und Wartung

Voraussetzungen fiir die Inbetriebnahme

Voraussetzungen

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

e Vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation oder Entfernung
von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten sind alle Gerate, einschlieRlich der
angeschlossenen Komponenten, von der Spannungsversorgung zu trennen.

e Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®, an allen Ein-/Aus-
Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-Position.

e Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der Zwischenkreiskondensatoren.

o Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines Spannungsmessgerats mit
geeigneter Bemessungsspannung und vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung
unter 42,4 VDC betragt.

e Selbst bei erloschener LED-Anzeige des Zwischenkreises ist dieser nicht unbedingt
spannungsfrei.

e Vor jeglichen Arbeiten am Antriebssystem muss die Motorwelle blockiert werden, um eine
Drehung zu verhindern.

o Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises sind zu vermeiden.

e Bringen Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware, Kabel und Drahte wieder an und
sichern Sie sie. Vergewissern Sie sich zudem, dass eine ordnungsgemafe Erdung vorhanden
ist, bevor Sie die Spannungszufuhr zum Gerat einschalten.

e Dieses Gerat und jegliche zugehoérigen Produkte diirfen nur mit der angegebenen Spannung
betrieben werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Einbau und Wartung

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

e Elektrische Bauteile diirfen nur bei angeschlossenem Schutzerdungskabel (Masse) betrieben
werden.

o Uberpriifen Sie nach der Installation den sicheren Anschluss des Schutzerdungskabels
(Masse) fiir alle elektrischen Komponenten, um die Konformitat mit den Anschlussschemata
zu gewahrleisten.

e Die spannungsfiihrenden Teile eines Gerats sind vor dem Einschalten des Gerats sicher
abzudecken, um ein Beriihren zu verhindern.

e Wenn das Modul unter Spannung steht, diirfen die elektrischen Anschlusspunkte der
Komponenten nicht beriihrt werden.

e Sorgen Sie fir Schutz vor indirektem Berthren (EN 50178).

e Vor dem Anschlielen oder Trennen von Kabeln und Klemmen muss sichergestellt werden,
dass die gesamte Spannungszufuhr zum System unterbrochen wurde.

e Nicht genutzte Leiter des Motorkabels sind an beiden Enden zu isolieren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen flihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Einbau und Wartung

Vorbereitung der Inbetriebnahme

Voraussetzung

Uberpriifen Sie die ordnungsgemaRe Funktion aller vorhandenen Sicherheitskreise.

ESD-Schutz

Halten Sie sich an die folgenden Anweisungen, um Schaden aufgrund elektrostatischer
Entladungen zu vermeiden:

HINWEIS

ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG

e Berihren Sie keine elektrischen Anschliisse oder Bauelemente.

e Verhindern Sie elektrostatische Aufladungen, z. B. durch geeignete Kleidung.

e Wenn sich die Berlihrung von Leiterplatten nicht vermeiden Iasst, beriihren Sie sie nur an den
Randern.

e |eiterplatten sollten so wenig wie mdglich gehandhabt werden.

e Vorhandene statische Ladungen sind durch Beriihren einer geerdeten, metallischen Flache
abzubauen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Auspacken

Gehen Sie zum Entpacken des Gerats vor wie folgt:

Schritt

Aktion

1

Verpackung entfernen.

2

Verpackung entsprechend den geltenden landesspezifischen Vorschriften entsorgen.

EIO0000001348 04/2018

87




Einbau und Wartung

Uberpriifen

Gehen Sie zur Prifung des Gerats vor wie folgt:

Schritt Aktion

1 Lieferung anhand des Lieferscheins auf Vollstandigkeit Giberpriifen.
2 Unterziehen Sie das Gerat einer sorgfaltigen Prifung auf etwaige Anzeichen einer
Beschadigung.

Daten anhand der Typenschilder prifen.

Anforderungen gemaf des Installationsorts kontrollieren.

Zusétzlich zu den folgenden Anweisungen sind die Informationen im Kapitel Planung
(siehe Seite 33) zu berlicksichtigen.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

e Beschadigte Antriebssysteme diirfen weder montiert noch in Betrieb genommen werden.
e Nehmen Sie keine Anderungen an den Antriebssystemen vor.
e Senden Sie defekte Gerate zurlck.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschiaden

zur Folge haben.

88
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Einbau und Wartung

Vorbereitung des Schaltschranks

Uberblick

A GEFAHR

UNSACHGEMASSE ODER NICHT VERFUGBARE ERDUNG

Vor der Geratemontage ist der Lack an den Montagestellen gro¥flachig zu entfernen (metallisch
blank).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Schritt Aktion
1 Sofern erforderlich, einen zusatzlichen Lifter im Schaltschrank installieren, um die maximale
Umgebungstemperatur wahrend des Betriebs nicht zu Gberschreiten.
2 Den Lufteinlass des Geratellfters nicht behindern.

Montageabstande, Beliiftung
Einen Mindestabstand von 100 mm (3.94 in) Gber und unter den Geréten einhalten.
Montageabstande und Luftzirkulation.
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Einbau und Wartung

Distanz Luftzirkulation

a =100 mm (3.94 in) Freiraum uber dem Gerat

b =100 mm (3.94 in) Freiraum unter dem Gerat

¢ 260 mm (2.36 in) Freiraum vor dem Gerat

d 20 mm (0 in)™M Freiraum zwischen den Geraten

(1) Abstand d so wahlen, dass die Sercos-Kabel nicht auf Zug belastet werden (siehe nachfolgende Abbildung).

HINWEIS

GESCHEITERTE ODER DISKONTINUIERLICHE SERCOS-KOMMUNIKATION

e Wahlen Sie den Freiraum zwischen zwei Geraten (Abstand d in der obigen Zeichnung) so,
dass die Sercos-Kabel nicht auf Zug belastet werden.

e Wahlen Sie fir alle Gerate, die im Schaltschrank in der gleichen Reihe montiert werden, einen
identischen Wert fiir den Freiraum Uber dem Gerat (Abstand a in der obigen Zeichnung).

e Verwenden Sie nur Kabel und Zubehdrteile von Schneider Electric.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Sercos Verkabelung

1 Sercos-Kabel

2 Lexium 52

Ein Korrekte Montage: Der Abstand d zwischen beiden Lexium 52 ist so gewahlt, dass das Sercos-Kabel nicht
auf Zug belastet wird.

B Falsche Montage: Zu groRer Abstand d zwischen beiden Lexium 52, wodurch das Sercos-Kabel auf Zug
belastet wird.
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Einbau und Wartung

Male fiir die Befestigungsbohrung

Schritt | Aktion

1 Den Mafzeichnungen Malle entnehmen, um die Abstande zwischen mehreren Geraten zu
berechnen.

2 Toleranzen und Abstande zu Kabelkanalen und benachbarten Schaltschrankreihen beachten.

Malfizeichnung 1

mm
in.
L e-<
@5.5 - o
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Einbau und Wartung

MaRzeichnung 2

mm
in. e E
2288l | - N
D N 000 =
oy 210
0.39
[l -
) [
2% @5.5 [©)] ‘
0.22 ;_@[f | Qoo p © >.I
B T X |
I
Abmessungen
Parameter Wert
Lexium 52... ueo D12 D30 D72
D18
Abbildung MaRzeichnung 1 MaRzeichnung 1 MaRzeichnung 2 MaRzeichnung 2
B 48 £1 mm (1.89 +0.04 in) 68 £1 mm (1.89 108 +1 mm (1.89
+0.04 in) +0.04 in)
T 225 mm (8.86 in)
H 270 mm (10.63 in) ‘ 274 mm (10.79 in)
e 24 mm (0.94 in) 13 mm (0.51 in)
E - 42 mm (1.65 in) ‘ 82 mm (3.23 in)
F 258 mm (10.16 in)
f 7.5 mm (0.30 in)
a 20 mm (0.79 in) | 24 mm (0.95 in)
h 230 mm (9.06 in)
c 20 mm (0.79 in)
(1) >1m/s
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Einbau und Wartung

Parameter Wert

X bendtigter Freiraum | 60 mm (2.36 in)

Y bendtigter Freiraum 100 mm (3.94 in)

Z benétigter Freiraum 100 mm (3.94 in)

Art der Kiihlung Konvektion(! Lufter 40 mm (1.57 in) | LUfter 60 mm Lufter 80 mm
(2.36in) (3.151in)

(1) >1m/s

Die Anschlusskabel des Gerats miissen nach oben und unten fihren.

Um eine ausreichende Luftzirkulation und eine knickfreie Kabelverlegung zu ermdglichen, sind
folgende Absténde einzuhalten:

e Uber dem Gerét sind mindestens 100 mm (3.94 in) Freiraum einzuhalten.

e Unter dem Gerét sind mindestens 100 mm (3.94 in) Freiraum einzuhalten.

e Vor dem Gerat sind mindestens 60 mm (2.36 in) Freiraum einzuhalten.

Mechanischer Einbau

Vorgehensweise

Informationen zu den Bohrungsmitten finden Sie unter Abmessungen der Montagebohrungen
(siehe Seite 91). Halten Sie sich fiir die Montage und den Einbau an die in der folgenden Tabelle
beschriebenen Schritte:

Schritt Aktion

1 Zylinderschrauben M6 (Inbusschrauben) in die vorgesehenen Montagebohrungen eindrehen.
2 Hierbei einen Abstand von 10 mm (0.39 in) zwischen Schraubenkopf und Montageplatte
einhalten.

Gerat einhangen und dabei die senkrechte Einbaulage lberprifen.

Die Befestigungsschrauben anziehen (Anzugsmoment: 4,6 Nm (41 Ibf in)).
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Einbau und Wartung

Anschluss des Motorkabels und externen Schirms

Vorgehensweise

Die EMV-Anforderungen fiir Motorkabel finden Sie unter Elektromagnetische Vertraglichkeit, EMV
(siehe Seife 34)Halten Sie sich fur den Anschluss des Motorkabels und des externen Schirms an
die in der folgenden Tabelle beschriebenen Schritte:

Schritt Aktion

1 Verbinden Sie die Motorphasen und den Schutzerdleiter mit CN10 (siehe Seite 124).
Vergewissern Sie sich, dass die Anschlisse U, V, W und PE (Schutzerde/Masse) an Motor und
Gerat Ubereinstimmen.

Beachten Sie das fiir die Klemmenschrauben angegebene Anzugsmoment (siehe Seite 716).

Verbinden Sie die Leiter fir die Haltebremse und die Temperatur mit CN11 (siehe Seite 125).

Stellen Sie sicher, dass die Steckerverriegelungen ordnungsgemaf am Gehause einrasten.

Verbinden Sie den Kabelschirm mit der Schirmklemme (grof3flachiger Kontakt).
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Einbau und Wartung

Abschnitt 4.2

Wartung, Reparatur, Reinigung, Ersatzteilverwaltung

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Voraussetzungen fir Wartung, Reparatur und Reinigung 96
Reparatur der Maschine 98
Reinigung 99
Ersatzteilverwaltung 100
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Einbau und Wartung

Voraussetzungen fiir Wartung, Reparatur und Reinigung

Einflhrung

Halten Sie sich an folgende Anweisungen, bevor Sie Wartungen am Lexium 52 Drive System
durchfihren:

Herstellen von Spannungsfreiheit

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

e Vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiiren sowie vor der Installation oder Entfernung
von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten sind alle Gerate, einschlieRlich der
angeschlossenen Komponenten, von der Spannungsversorgung zu trennen.

e Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten, an allen Ein-/Aus-
Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-Position.

e Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der Zwischenkreiskondensatoren.

e Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines Spannungsmessgerats mit
geeigneter Bemessungsspannung und vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung
unter 42,4 VDC betragt.

e Selbst bei erloschener LED-Anzeige des Zwischenkreises ist dieser nicht unbedingt
spannungsfrei.

e \or jeglichen Arbeiten am Antriebssystem muss die Motorwelle blockiert werden, um eine
Drehung zu verhindern.

e Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises sind zu vermeiden.

e Bringen Sie alle Abdeckungen, Zubehdrteile, Hardware, Kabel und Dréhte wieder an und
sichern Sie sie. Vergewissern Sie sich zudem, dass eine ordnungsgemafe Erdung vorhanden
ist, bevor Sie die Spannungszufuhr zum Geréat einschalten.

e Dieses Gerat und jegliche zugehdrigen Produkte dirfen nur mit der angegebenen Spannung
betrieben werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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So schalten Sie die Anlage spannungsfrei:

Schritt Aktion

1 Trennen Sie die Spannungszufuhr zur gesamten Anlage durch Ausschalten des Hauptschalters
(OFF-Position) bzw. auf andere sachgemaRe Weise.

Verhindern Sie, dass der Hauptschalter wieder eingeschaltet wird.

Bei Antrieben, Servoantrieben oder anderen Geraten mit Hochleistungskondensatoren muss
nach der Trennung der Spannungsversorgung (Ausschalten) mindestens 15 Minuten gewartet
werden, um die vollstdndige Entladung der Zwischenkreiskondensatoren zu ermdglichen.

Stellen Sie sicher, dass die Zwischenkreis-LED DC-BUS am Lexium 52 erloschen ist.

Prifen Sie den Anschluss DC+ zu PE (Schutzerde/Masse) und DC- zu PE mithilfe eines
geeigneten Messgerats, um sicherzustellen, dass keine Spannung mehr anliegt, bevor Sie
Arbeiten am Gerat vornehmen.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

Vergewissern Sie sich mithilfe eines angemessen geeichten Messgerats, dass am
Zwischenkreis keine Spannung anliegt (die gemessene Spannung muss unter 42,4 VDC liegen),
bevor Sie Maschinenteile auswechseln, warten oder reinigen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Hilfe bei unvorgesehenen Problemen

Falls... Dann...
Der Zwischenkreis entladt sich nicht komplett. Den Lexium 52 nicht reparieren oder in Betrieb
nehmen.

Den Schneider Electric-Kontakt kontaktieren.
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Reparatur der Maschine

Beschreibung

Beim Auswechseln von Lexium 52 sind die Sicherheitshinweise in den Abschnitten zum Ein- und
Ausbau der Komponenten in dieser Anleitung zu beachten.

A GEFAHR

ELKTRISCHER SCHLAG DURCH HOHE LECKSPANNUNG (BERUHRSPANNUNG)

e Vor der Durchfihrung von Arbeiten am Gerét ist sicherzustellen, dass keine Spannung mehr
anliegt.

e Nach dem Trennen der Spannungsversorgung darf der CN1-Anschluss der Netzleitung am
Lexium 52-Modul nicht beriihrt werden, da dieser noch etwa 1 Sekunde lang gefahrliche
Spannung fihrt.

e Fir den Betrieb ist der Lexium 52 in einem Schaltschrank zu installieren, der ohne Werkzeug
nicht gedffnet werden kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Die Lexium 52-Komponenten enthalten keine vom Benutzer zu wartenden Bauteile. Wechseln Sie
den gesamten Antrieb aus oder wenden Sie sich direkt an Schneider Electric (siehe Seite 142).

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

e Verwenden Sie mit diesem Gerat nur von Schneider Electric genehmigte Software und
Hardwarekomponenten.

e Eine Wartung des Gerats auBerhalb der zugelassenen Servicecenter von Schneider Electric
ist nicht zulassig.

e Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm bei jeder Anderung der physischen
Hardwarekonfiguration.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Verwenden Sie nur die in der Dokumentation angegebenen Zubehdr- und Anbauteile und keine
Fremdgerate oder -komponenten, die nicht ausdrtcklich von Schneider Electric zugelassen sind.
Die Gerate dirfen nicht verédndert werden.

Wenn bei der Reparatur der Maschine die Antriebskomponenten ausgewechselt werden missen,
sind die nachstehenden Anweisungen zum ESD-Schutz zu beachten, um Schaden aufgrund
elektrostatischer Entladungen zu vermeiden:
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HINWEIS

ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG

Beriihren Sie keine elektrischen Anschlisse oder Bauelemente.

Verhindern Sie elektrostatische Aufladungen, z. B. durch geeignete Kleidung.

Wenn sich die Beriihrung von Leiterplatten nicht vermeiden I&sst, berlhren Sie sie nur an den
Randern.

Leiterplatten sollten so wenig wie mdglich gehandhabt werden.

Vorhandene statische Ladungen sind durch Berlhren einer geerdeten, metallischen Flache
abzubauen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Reinigung

Reinigung des Lexium 52s

Gehen Sie bei der Verwendung von Reinigungsmittel mit Bedacht vor, da manche Wirkstoffe die
Kunststoffteile und Edelstahl-Schweilnahte beschadigen kdnnen.

HINWEIS

KORROSION DURCH REINIGUNGSMITTEL

Vor der Verwendung eines Reinigungsmittels einen Vertraglichkeitstest des Reinigungsmittels
und der betroffenen Komponenten durchfiihren.

Keine alkalischen Reinigungsmittel verwenden, da Polycarbonate ihre Festigkeit verlieren
kénnen, wenn sie mit diesen in Beriihrung kommen.

Keine chloridhaltigen Reinigungsmittel verwenden, da diese den Edelstahl und insbesondere
die Schweilnéahte korrodieren und die Festigkeit der Mechanik mindern.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Weitere Informationen zu den Materialeigenschaften Ihrer Komponente finden Sie unter
Mechanische und elektrische Kenndaten (siehe Seife 1317).
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Ersatzteilverwaltung

Beschreibung

Sie sollten die wichtigsten Komponenten vorratig haben, um den unterbrechungsfreien Betrieb und
die Betriebsbereitschaft Ihrer Anlage sicherzustellen.

Ersetzen Sie Gerate durch Gerate mit derselben Hardwarekonfiguration, um deren Kompatibilitat
zu gewahrleisten.

Geben Sie bei der Bestellung von Ersatzteilen folgende Informationen an:
e Unicode: LXM52DU60C
o Hardware-Revision, z. B. RS:02

Sie finden diese Angaben auf dem logistischen Typenschild (siehe Seite 30).

Weitere Informationen zum Auswechseln von Komponenten finden Sie unter Austausch von
Komponenten und Kabeln (siehe Seite 101).
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Abschnitt 4.3

Austausch von Komponenten und Kabeln

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Voraussetzungen flr den Austausch von Komponenten und Kabeln 102
Austausch von Komponenten 106
Kabeltausch 108
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Voraussetzungen fir den Austausch von Komponenten und Kabeln

Herstellen von Spannungsfreiheit

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN
e Vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation oder Entfernung

von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten sind alle Gerate, einschlieRlich der
angeschlossenen Komponenten, von der Spannungsversorgung zu trennen.

Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®, an allen Ein-/Aus-
Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-Position.

Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstdndigen Entladung der Zwischenkreiskondensatoren.
Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines Spannungsmessgerats mit
geeigneter Bemessungsspannung und vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung
unter 42,4 VDC betragt.

Selbst bei erloschener LED-Anzeige des Zwischenkreises ist dieser nicht unbedingt
spannungsfrei.

Vor jeglichen Arbeiten am Antriebssystem muss die Motorwelle blockiert werden, um eine
Drehung zu verhindern.

Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises sind zu vermeiden.
Bringen Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware, Kabel und Drahte wieder an und
sichern Sie sie. Vergewissern Sie sich zudem, dass eine ordnungsgemafe Erdung vorhanden
ist, bevor Sie die Spannungszufuhr zum Gerat einschalten.

Dieses Gerat und jegliche zugehérigen Produkte dirfen nur mit der angegebenen Spannung
betrieben werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

So schalten Sie die Anlage spannungsfrei:

Schritt Aktion

1 Trennen Sie die Spannungszufuhr zur gesamten Anlage durch Ausschalten des Hauptschalters
(OFF-Position) bzw. auf andere sachgemae Weise.

Verhindern Sie, dass der Hauptschalter wieder eingeschaltet wird.

3 Bei Antrieben, Servoantrieben oder anderen Geraten mit Hochleistungskondensatoren muss
nach der Trennung der Spannungsversorgung (Ausschalten) mindestens 15 Minuten gewartet
werden, um die vollstandige Entladung der Zwischenkreiskondensatoren zu ermdglichen.

4 Stellen Sie sicher, dass die Zwischenkreis-LED DC-BUS am Lexium 52 erloschen ist.

Priifen Sie den Anschluss DC+ zu PE (Schutzerde/Masse) und DC- zu PE mithilfe eines
geeigneten Messgerats, um sicherzustellen, dass keine Spannung mehr anliegt, bevor Sie
Arbeiten am Gerat vornehmen.
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A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

Vergewissern Sie sich mithilfe eines angemessen geeichten Messgerats, dass am
Zwischenkreis keine Spannung anliegt (die gemessene Spannung muss unter 42,4 VDC liegen),
bevor Sie Maschinenteile auswechseln, warten oder reinigen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Sonstige Voraussetzungen

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

e Elektrische Bauteile diirfen nur bei angeschlossenem Schutzerdungskabel (Masse) betrieben
werden.

e Uberpriifen Sie nach der Installation den sicheren Anschluss des Schutzerdungskabels
(Masse) fir alle elektrischen Komponenten, um die Konformitat mit den Anschlussschemata
zu gewahrleisten.

e Die spannungsflihrenden Teile eines Gerats sind vor dem Einschalten des Gerats sicher
abzudecken, um ein Berthren zu verhindern.

e Wenn das Modul unter Spannung steht, diirfen die elektrischen Anschlusspunkte der
Komponenten nicht berihrt werden.

e Sorgen Sie fiir Schutz vor indirektem Bertihren (EN 50178).

e Vor dem Anschlieen oder Trennen von Kabeln und Klemmen muss sichergestellt werden,
dass die gesamte Spannungszufuhr zum System unterbrochen wurde.

e Nicht genutzte Leiter des Motorkabels sind an beiden Enden zu isolieren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Die Lexium 52-Komponenten enthalten keine vom Anwender zu wartenden Bauteile. Wechseln
Sie den gesamten Antrieb aus oder wenden Sie sich direkt an Schneider Electric (siehe Seite 142).
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A& WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

e Verwenden Sie mit diesem Gerat nur von Schneider Electric genehmigte Software und
Hardwarekomponenten.

e Eine Wartung des Gerats au3erhalb der zugelassenen Servicecenter von Schneider Electric
ist nicht zulassig.

e Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm bei jeder Anderung der physischen
Hardwarekonfiguration.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

A WARNUNG

UNSACHGEMASSES AUSWECHSELN ODER OFFNEN DES GERATEGEHAUSES

o Offnen Sie das Geh&use der Komponenten weder zur Inbetriebnahme noch zum Austausch
oder zu anderen Zwecken, sofern in der zugehdrigen Dokumentation der Komponenten nicht
anderweitig angegeben.

e Beachten und befolgen Sie beim Austausch von Komponenten die Anweisungen und
Spezifikationen der Geratedokumentation und des Maschinenherstellers.

e Wechseln Sie nicht betriebsfahige Komponenten komplett aus.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden

zur Folge haben.

Die Metalloberflachen des Produktes kénnen wahrend des Betriebes 65 °C (149 °F ) (wenn
metallisch blank) Gberschreiten.

A WARNUNG

HEISSE OBERFLACHEN

e Vermeiden Sie jeden Kontakt mit heilen Oberflachen ohne entsprechenden Schutz.

e Achten Sie darauf, dass sich keine entziindlichen oder hitzeempflindlichen Teile in direkter
Nahe von heilRen Oberflachen befinden.

e Stellen Sie sicher, dass die Warmeableitung ausreichend ist, indem Sie einen Testlauf unter
maximalen Lastbedingungen durchfiihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden

zur Folge haben.
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Hilfe bei unvorgesehenen Problemen

Falls... Dann...
Der Zwischenkreis entladt sich nicht komplett. Den Lexium 52 nicht reparieren oder Betrieb
nehmen.

Den Schneider Electric-Kontakt kontaktieren.

Weitere Informationen zur Zwischenkreis-LED finden Sie unter LED-Anzeigen der Steuerung
(siehe Seife 114).
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Austausch von Komponenten

Vorgehensweise zum Austausch einer Lexium 52 Drive System-Komponente

Vor dem Auswechseln bestimmter Komponenten sollten Sie sich die wichtigen Sicherheits-
hinweise im Kapitel Voraussetzungen fiir den Austausch von Komponenten und Kabeln
(siehe Seife 102) durchlesen.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

e Vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation oder Entfernung
von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten sind alle Gerate, einschlieRlich der
angeschlossenen Komponenten, von der Spannungsversorgung zu trennen.

e Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten, an allen Ein-/Aus-
Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-Position.

e Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der Zwischenkreiskondensatoren.

e Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines Spannungsmessgerats mit
geeigneter Bemessungsspannung und vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung
unter 42,4 VDC betragt.

e Selbst bei erloschener LED-Anzeige des Zwischenkreises ist dieser nicht unbedingt
spannungsfrei.

e \or jeglichen Arbeiten am Antriebssystem muss die Motorwelle blockiert werden, um eine
Drehung zu verhindern.

e Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises sind zu vermeiden.

e Bringen Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware, Kabel und Drahte wieder an und
sichern Sie sie. Vergewissern Sie sich zudem, dass eine ordnungsgemafe Erdung vorhanden
ist, bevor Sie die Spannungszufuhr zum Geréat einschalten.

e Dieses Gerat und jegliche zugehoérigen Produkte diirfen nur mit der angegebenen Spannung
betrieben werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Schritt Aktion

1 Steckverbindungen aller Anschlussleitungen am auszutauschenden Geréat trennen.

2 Schraubverbindungen zur Gerateaufhangung an der Gerateriickwand (Kihlkérper) jeweils an
Ober- und Unterseite 16sen. Wichtiger Sicherheitshinweis: Beachten Sie die
Sicherheitsanweisungen im Anschluss an diese Tabelle.

Die Lexium 52-Komponente ausbauen und auswechseln.

Die neue Lexium 52-Komponente einbauen und die Schraubverbindungen der
Gerateaufhangung jeweils an Ober- und Unterseite anziehen.

5 Die Lexium 52-Komponente entsprechend dem Maschinenschaltplan anschlielRen. Wichtiger
Sicherheitshinweis: Beachten Sie die Sicherheitsanweisungen im Anschluss an diese Tabelle.

6 Nach dem Tausch einer Lexium 52-Komponente wie bei der Erstinbetriebnahme verfahren.

A GEFAHR

FALSCHE STECKERBELEGUNG DER KABEL

Stellen Sie sicher, dass die Belegung der Kabelstecker der vorhergehenden Steckerbelegung
entspricht.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

A VORSICHT
HERABFALLENDE SCHWERE GEGENSTANDE

Die Schraubanschliisse der Montagevorrichtung des Gerats durfen nicht vollstandig entfernt
werden. Sorgen Sie dafir, dass das Gerat nicht heraus- und herabfallen kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

HINWEIS: Nach jedem Austausch einer Sicherheitskomponente ist die Verdrahtung zu Gberpriifen
(weitere Informationen finden Sie unter Anwendungsvorschlage (siehe Seite 72)).
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Kabeltausch

Einflhrung

HINWEIS: Zusatzlich zu den folgenden Anweisungen sind beim Austausch von Kabeln die
Spezifikationen des Maschinenbauers zu beachten.

Herstellen von Spannungsfreiheit

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

e Vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiiren sowie vor der Installation oder Entfernung
von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten sind alle Gerate, einschlieRlich der
angeschlossenen Komponenten, von der Spannungsversorgung zu trennen.

e Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®, an allen Ein-/Aus-
Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-Position.

e Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der Zwischenkreiskondensatoren.

e Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines Spannungsmessgerats mit
geeigneter Bemessungsspannung und vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung
unter 42,4 VDC betragt.

e Selbst bei erloschener LED-Anzeige des Zwischenkreises ist dieser nicht unbedingt
spannungsfrei.

e \or jeglichen Arbeiten am Antriebssystem muss die Motorwelle blockiert werden, um eine
Drehung zu verhindern.

e Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises sind zu vermeiden.

e Bringen Sie alle Abdeckungen, Zubehdrteile, Hardware, Kabel und Drahte wieder an und
sichern Sie sie. Vergewissern Sie sich zudem, dass eine ordnungsgemafe Erdung vorhanden
ist, bevor Sie die Spannungszufuhr zum Geréat einschalten.

e Dieses Gerét und jegliche zugehdrigen Produkte dirfen nur mit der angegebenen Spannung
betrieben werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen flihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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So schalten Sie die Anlage spannungsfrei:

Schritt Aktion

1 Trennen Sie die Spannungszufuhr zur gesamten Anlage durch Ausschalten des Hauptschalters
(OFF-Position) bzw. auf andere sachgemaRe Weise.

Verhindern Sie, dass der Hauptschalter wieder eingeschaltet wird.

Bei Antrieben, Servoantrieben oder anderen Geraten mit Hochleistungskondensatoren muss
nach der Trennung der Spannungsversorgung (Ausschalten) mindestens 15 Minuten gewartet
werden, um die vollstdndige Entladung der Zwischenkreiskondensatoren zu ermdglichen.

Stellen Sie sicher, dass die Zwischenkreis-LED DC-BUS am Lexium 52 erloschen ist.

Prifen Sie den Anschluss DC+ zu PE (Schutzerde/Masse) und DC- zu PE mithilfe eines
geeigneten Messgerats, um sicherzustellen, dass keine Spannung mehr anliegt, bevor Sie
Arbeiten am Gerat vornehmen.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

Vergewissern Sie sich mithilfe eines angemessen geeichten Messgerats, dass am
Zwischenkreis keine Spannung anliegt (die gemessene Spannung muss unter 42,4 VDC liegen),
bevor Sie Maschinenteile auswechseln, warten oder reinigen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Hilfe bei unvorgesehenen Problemen:

Falls... Dann...
Der Zwischenkreis entladt sich nicht komplett. Den Lexium 52 nicht reparieren oder in Betrieb
nehmen.

Den Schneider Electric-Kontakt kontaktieren.
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Vorgehensweise

So gehen Sie zum Kabeltausch vor:

e l|dentifizieren Sie die richtige Kabelverbindung, bevor Sie das Kabel trennen.

e Ersetzen Sie Kabel durch Kabel desselben Typs und derselben Lange.

e Lesen Sie sich die Dokumentation des Original-Maschinenbauers durch, bevor Sie den
Kabeltausch durchfiihren.

e Trennen Sie die Kabel von den betreffenden Anlagenkomponenten bzw. schlieRen Sie sie an.

A GEFAHR

FALSCHE STECKERBELEGUNG DER KABEL

Stellen Sie sicher, dass die Belegung der Kabelstecker der vorhergehenden Steckerbelegung
entspricht.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen flihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Kapitel 5

Anzeigen und Bedienelemente

LED-Anzeigen und Bedienelemente

Uberblick

Das Display des Lexium 52 umfasst vier LED-Anzeigen, die der Signalisierung von Statusinforma-
tionen dienen.

1 Reset-Taste

H1 LED-Anzeige State A

H2 LED-Anzeige S3 P1 fir den Status von Port 1 der Sercos Ill-Kkommunikation
H3 LED-Anzeige S3 fiir die Sercos Ill-Kommunikation

H4 LED-Anzeige S3 P2 fir den Status von Port 2 der Sercos Ill-Kommunikation
H5 Zwischenkreis-LED
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Reset-Taste

Driicken Sie die Reset-Taste, um den Lexium 52 zurilickzusetzen und neu zu booten.

LED-Anzeige State A

Farbe/Status der | Beschreibung Anweisungen/Informationen fiir den Anwender
LED-Anzeige

Aus Geréat nicht eingeschaltet oder aus anderen | ® Priifen Sie die Spannungsversorgung.

Griinden nicht betriebsbereit.

® Tauschen Sie das Geréat aus.

Blinken - Griin
(4 Hz, 125 ms)

Initialisierung des Gerats (Start der
Firmware, Priifung der
Hardwarekompatibilitét, Aktualisierung der
Firmware)

® Warten Sie, bis die Initialisierungsphase
abgeschlossen ist.

Langsames
Blinken - Griin
(2 Hz, 250 ms)

Identifizierung des Gerats

o Falls erforderlich, identifizieren Sie das Gerat
mithilfe von SoMachine Motion anhand der
Definition bei der Konfiguration der Steuerung.

Leuchten - Griin

Gerat wurde initialisiert und wartet auf die
Konfiguration.

e Konfigurieren Sie das Gerat als aktiv.

o Konfigurieren Sie das Geréat als inaktiv.

o Konfigurieren Sie das Gerét fiir die Ausfiihrung
von Bewegungen.

Leuchten - Rot

Nicht wiederherstellbarer Fehler erkannt,
Anwendereingriff erforderlich:

e Watchdog

® Firmware

e Prifsumme

® Interner Fehler erkannt

e Strom aus /ein (Power Reset)
e Wenn dieser Zustand andauert, tauschen Sie
das Gerat aus.

Langsames
Blinken - Rot
(2 Hz, 250 ms)

Allgemeiner Fehler erkannt.

e In der Konfiguration wird der Fehler angezeigt.

e Setzen Sie den Fehler Gber folgendes Meni von
SoMachine Motion Logic Builder zuriick: Online
- Diagnosemeldungen der Steuerung
zuriicksetzen.

® Andernfalls starten Sie das Gerat neu.

LED-Anzeige Port

Farbe/Status der LED-Anzeige

Beschreibung

Aus

Kein Kabel angeschlossen

Leuchten - Orange

Kabel angeschlossen, keine Sercos-Kommunikation

Leuchten - Griin

Kabel angeschlossen, aktive Sercos-Kommunikation
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Anzeigen und Bedienelemente

LED-Anzeige S3

Farbe/Status der | Beschreibung Anweisungen/Informationen fiir den Anwender
LED-Anzeige

Aus Geréat nicht eingeschaltet oder aus anderen | Hochfahren oder Hot Swapping des Sercos-

Griinden nicht betriebsbereit oder keine
Kommunikation aufgrund unterbrochener
bzw. getrennter Verbindung.

Systems

Leuchten - Griin

Aktive Sercos-Verbindung ohne Fehler in
CP4.

Blinken - Griin
(4 Hz, 125 ms)

Gerat ist im Loopback-Modus.

Loopback bezeichnet eine Situation, in der die
Sercos-Telegramme am selben Port
zurlickgesendet werden missen, an dem sie
empfangen wurden.

Mégliche Ursachen:

® Leitungstopologie oder

® Sercos-Ringbruch

Problemumgehung:
o SchlielBen Sie den Ring.

Reset-Bedingung:

o Quittieren Sie den Fehler liber folgendes
Meni von SoMachine Motion Logic Builder:
Online — Diagnosemeldungen der Steuerung
zurlicksetzen.

® Wechseln Sie von CP0 zu CP1.

HINWEIS: Hinweis:Wenn in der Phase CP1
eine Linientopologie bzw. ein Ringbruch erkannt
wurde (Gerat im Loopback-Modus), erfolgt keine
Anderung des LED Zustands.

Leuchten - Rot

Fehler der Sercos-Diagnoseklasse 1 (DC1)
an Port 1 und/oder Port 2 erkannt.

Reset-Bedingung:

o Quittieren Sie den Fehler liber folgendes
Meni von SoMachine Motion Logic Builder:
Online — Diagnosemeldungen der Steuerung
zurlicksetzen.

Blinken - Rot/Griin
(4 Hz, 125 ms)

Kommunikationsfehler erkannt.

Mégliche Ursachen:

e Nicht ordnungsgemaRe Funktionsweise
des Telegramms

o CRC-Fehler

Reset-Bedingung:

® In der Konfiguration wird der erkannte Fehler
angezeigt.

o Quittieren Sie den Fehler Uber folgendes
Meni von SoMachine Motion Logic Builder:
Online — Diagnosemeldungen der Steuerung
zuriicksetzen.

Leuchten -
Orange

Gerat ist in Kommunikationsphase CPO bis
einschlieflich CP3 oder HPO bis
einschliellich HP2. Sercos-Telegramme
werden empfangen.

Blinken - Orange
(4 Hz, 125 ms)

Gerateidentifikation

HINWEIS: Das identifizierte Geréat wird
ebenfalls von der LED-Anzeige fiir den
Achszustand am Antrieb ausgewiesen.
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Anzeigen und Bedienelemente

Zwischenkreis-LED

Farbe/Status der | Beschreibung Informationen
LED-Anzeige
Aus Versorgung des Zwischenkreises inaktiv -

Leuchten - Rot

Versorgung des Zwischenkreises aktiv

Die Zwischenkreis-LED ist keine LED-Anzeige fir fehlende Zwischenkreisspannung.

114

EI00000001348 04/2018




Kapitel 6

Integrierte Kommunikationsports

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Elektrische Anschliisse - Uberblick 116
Anschlussdetails 118
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Integrierte Kommunikationsports

Elektrische Anschliisse - Uberblick

Oberseite
CN3
CN2
Anschluss | Bedeutung Anschlussquerschnitt [mm?]/ Anzugsmoment [Nm] / [Ibf in]
[AWG]
CN1 Netzanschluss 0,75..5,3/18...10(" 0,68/6,0
0,75..10/18...812 1,81/16,02
CN2 24-V- 0,5..2,5/20...14 -
Steuerungsversorgun
g und
Sicherheitsfunktion
STO
CN3 Motorgeber - -
(1) Diese Werte gelten fiur LXM52DU60C, LXM52DD12C, LXM52DD18C, LXM52DD30C.
(2) Diese Werte gelten fiir LXM52DD72C.
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Integrierte Kommunikationsports

Frontplatte
/3

Sclyyeid r —-

CN&

S porirey 1

D ua|of (TP) 2

h
Anschluss | Bedeutung Anschlussquerschnitt Anzugsmoment
[mm?)/ [AWG] [Nm] / [Ibf in]

CN4 Sercos, Port 1 - -
CN5 Sercos, Port 2 - -
CN6 Digitale Ein-/Ausgange 0,25...11,5/24..16 -
CN7 Ready 0,2..1,5/24...16 -
(1) Diese Werte gelten fiir LXM52DU60C, LXM52DD12C, LXM52DD18C, LXM52DD30C.
(2) Diese Werte gelten fiir LXM52DD72C.
(3) Verbinden Sie den Masseanschluss des Gerat mit dem neutralen Erdungspunkt des Systems.
(4) Bringen Sie den Kabelschirm Uber ein breite Flache an der Schirmklemme an.
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Integrierte Kommunikationsports

Anschlussdetails

D

Anschluss | Bedeutung Anschlussquerschnitt Anzugsmoment
[mm?)/ [AWG] [Nm] / [Ibf in]
CN8 Externer Bremswiderstand 0,75...3,3/18...12 0,51/4,5
CN9 Zwischenkreisvrbindung fur Verwenden Sie die -
Parallelbetrieb vorkonfektionierten Kabel
VW3M7101R01.
CN10 Motorphasen 0,75...5,3/18...10(" 0,68/6,0
0,75..10/18...8@ 0,68/6,0
CN11 Haltebremse / Temperatur Motor 0,75..2,5/18...14 -
Schutzleiter® min. 10/ 6 3,5/31,0

h

Schirmanschluss Motorkabel

Feststellschraube fiir

Schirmklemme®

(1) Diese Werte gelten fir LXM52DU60C, LXM52DD12C, LXM52DD18C, LXM52DD30C.
(2) Diese Werte gelten fir LXM52DD72C.
(3) Verbinden Sie den Masseanschluss des Gerat mit dem neutralen Erdungspunkt des Systems.
(4) Bringen Sie den Kabelschirm Uber ein breite Flache an der Schirmklemme an.

CN1 - Netzanschluss (Endstufenversorgung)

Der Lexium 52 wird Uiber die Netzleitung mit Spannung versorgt. Die Bemessungsspannung liegt

zwischen 208 und 480 V.

AW N -
L3 L2L1 @

Elektrischer Anschluss - Netzanschluss (Endstufenversorgung)

Pin Bezeichnung Bedeutung

1 @ Schutzleiter
L1 AuBenleiter L1
L2 AuBenleiter L2
L3 Aulenleiter L3
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Integrierte Kommunikationsports

CN2 - Anschluss fiir die 24-V-Steuerungsversorgung und Sicherheitsfunktion STO

Der 24-V-Eingang versorgt die internen Logikbaugruppen sowie die an die Achsmodule
angeschlossenen Haltebremsen der kompletten Achsgruppe.

CN2 - Anschluss flr die 24-V-Steuerungsversorgung und Sicherheitsfunktion STO

Pin Bezeichnung Bedeutung

1 STO_A InverterEnable-Signal A

2 STO_ B InverterEnable-Signal B

3 24V Lexium 52 Versorgungsspannung - Eingang

4 ov Lexium 52 Versorgungsspannung - Eingang

5 STO_A InverterEnable-Signal A, gebriickt mit Pin 1

6 STO_B InverterEnable-Signal B, gebriickt mit Pin 2

7 24V Spannungsversorgung flr eine optionale externe
Haltebremse - Ausgang , gebrickt mit Pin 3

8 ov Spannungsversorgung flr eine optionale externe
Haltebremse - Ausgang, gebrickt mit Pin 4

HINWEIS: Der maximale Klemmenstrom betrégt 16 A. Beim Anschluss mehrerer Lexium 52 istdre
maximal zulassige Klemmenstrom zu bertcksichtigen.
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Integrierte Kommunikationsports

CNS3 - Motor Encoder
An den Motorgeber-Anschluss wird das Messystem angeschlossen, das die Position der Achse

erfasst.
B
8
1
A

CNS3 - Motorgeber

Pin Bezeichnung Bedeutung

1 Cos Cosinus-Spur Achse A/B

2 RefCos Referenzsignal Cosinus Achse A/B
3 Sin Sinus-Spur Achse A/B

4 RS485+ Positives RS-485-Signal Achse A/B
5 RS485- Negatives RS-485-Signal Achse A/B
6 RefSin Referenzsignal Sinus Achse A/B

7 N.C. Reserviert

8 N.C. Reserviert

A P10V Versorgungsspannung Geber A/B
B GND Masse A/B

HINWEIS: Durch Verwendung des 5-V-Geberadapters kénnen auch Geber mit 5-V-Versorgungs-
spannung an den Antrieb angeschlossen werden.
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Integrierte Kommunikationsports

CN4/CNS5 - Sercos
Der Sercos-Anschluss dient der Kommunikation zwischen Steuerung und Antrieb.

CN5

Elektrischer Anschluss - Sercos

Pin Bezeichnung Bedeutung

1,1 EthO_Tx+ Positives Ubertragungssignal
1.2 EthO_Tx- Negatives Ubertragungssignal
1.3 EthO_Rx+ Positives Empfangssignal

1.4 N.C. Reserviert

1.5 N.C. Reserviert

1.6 EthO_Rx- Negatives Empfangssignal
1.7 N.C. Reserviert

1.8 N.C. Reserviert

21 Eth1_Tx+ Positives Ubertragungssignal
2.2 Eth1_Tx- Negatives Ubertragungssignal
2.3 Eth1_Rx+ Positives Empfangssignal

24 N.C. Reserviert

25 N.C. Reserviert

2.6 Eth1_Rx- Negatives Empfangssignal
2.7 N.C. Reserviert

2.8 N.C. Reserviert
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Integrierte Kommunikationsports

CNB6 - Digital Inputs / Outputs

CNG - Digitale Ein-/Ausgange

Pin Bezeichnung Bedeutung

1 24V 24V

2 DI/IQ Digitaler Eingang 4 / Digitaler Ausgang 0
3 D1/Q Digitaler Eingang 5 / Ausgang 1

4 ov oV

5 DI (TP) Digitaler Eingang 0/ TP 0

6 DI (TP) Digitaler Eingang 1/ TP 1

7 DI Digitaler Eingang 2

8 DI Digitaler Eingang 3

CN7 - Ready-Relaisausgang
ReadyWenn der Antrieb betriebsbereit ist, wird der Ready-Kontakt aktiviert.

Elektrischer Anschluss - Ready-Relaisausgang

Pin Bezeichnung Bedeutung Hinweis
1 RDY1 Ready-Kontakt Potentialfreier Kontakt
2 RDY2 Ready-Kontakt Potentialfreier Kontakt
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Integrierte Kommunikationsports

CNB8 - Anschluss fiir externen Bremswiderstand

Wenn der interne Bremswiderstand nicht ausreicht, kann an diesen Anschluss ein externer
Bremswiderstand angeschlossen werden.

PBe| [EIS 1
PB[i[Ij®2
@ |[Ee3

Elektrischer Anschluss - externer Bremswiderstand

Pin Bezeichnung Bedeutung
1 PBe Anschluss fiir externen Widerstand
PB Anschluss fiir externen Widerstand

Schutzleiter

D

Weitere Informationen finden Sie in folgenden Themen:

e Die technischen Daten fiir externe Bremswiderstande (siehe Seife 137).

e Die Konfiguration von Parametern innerhalb der Parametergruppe Ext er nal Br aki ngRe-
si st or in SoMachine Motion. (Siehe SoMachine Motion Online-Hilfe, Abschnitt
Antriebssysteme und Motoren --> Lexium 52 Standalone Antriebssystem und Motoren -->
Lexium 52 Geréteobjekte und Parameter -->Lexium LXM52 Drive --> Externer
Bremswiderstand.)

e Weitere Informationen zu den verfligbaren externen Bremswiderstédnden finden Sie im Katalog
"PacDrive 3 automation solution Lexium 52 stand-alone servo drive" auf der Schneider Electric
Website.

CNB9 - Anschluss fiir Zwischenkreisverbindung
Uber diesen Anschluss kénnen Zwischenkreise verbunden werden.

s =
=5

Elektrischer Anschluss - Zwischenkreisverbindung

Pin Bezeichnung Bedeutung
1 PA/+ Positiver Anschluss fir Zwischenkreis
2 PC/- Negativer Anschluss fiir Zwischenkreis
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Integrierte Kommunikationsports

CN10 - Anschluss fiir Motorphasen

Die Motorsignale U, V und W versorgen den Motor mit der benétigten Energie.

®=<cC

Elektrischer Anschluss - Haltebremse Motor, Temperatur Motor

Motorkabel() Motoranschlisse Bedeutung
Aderbeschriftung Aderfarbe Bezeichnung

1 Schwarz U Motorphase U
2 Schwarz \% Motorphase V
3 Schwarz W Motorphase W
- Griin/Gelb @ Schutzleiter PE

(1) Bestellnr.: VW3E1143Rxxx, VW3E1144Rxxx, VW3E1145Rxxx

Die Abisolierlange der Adern des Motorsteckers betragt 15 mm (0.59 in). Die maximale Lange des

Motorkabels betragt 75 m (246.06 ft).
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Integrierte Kommunikationsports

CN11 - Haltebremse Motor, Temperatur Motor

Die Temperatursignale sind mit einem Temperatursensor verbunden, um die Motortemperatur zu
messen. Der Haltebremse-Ausgang versorgt die Haltebremse im Motor mit der benétigten
Energie.

Das Gerat Uberwacht die Motorphasen auf:
e Kurzschlisse zwischen den Motorphasen.
e Kurzschlisse zwischen den Motorphasen und der Masse.

Kurzschlisse zwischen den Motorphasen und dem Zwischenkreis oder dem Bremswiderstand
bzw. Nicht-Erkennung der Drahte der Haltebremse.

||
IO BR+
=IO BR-
O s+
o 35
==

Elektrischer Anschluss - Motorphasen

Motorkabel(") Motoranschliisse | Bedeutung
Aderbeschriftung Aderfarbe Bezeichnung
5 Schwarz 1 Temperatur negatives Signal
_3_
6 Schwarz S+ Temperatur positives Signal
7 Schwarz BR- Haltebremse negativer Anschluss
8 Schwarz BR+ Haltebremse positiver Anschluss
(1) Bestellnr.: VW3E1143Rxxx, VW3E1144Rxxx, VW3E1145Rxxx
(2) Der maximale Klemmenstrom betragt 1,7 A.

Die Abisolierlange der Adern des Motorsteckers betragt 15 mm (0.59 in). Die maximale Lange des
Motorkabels betragt 75 m (246.06 ft).
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Integrierte Kommunikationsports
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Kapitel 7

Technische Daten

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Umgebungsbedingungen 128
Normen und Vorschriften 130
Mechanische und elektrische Daten 131
Abmessungen 136
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Technische Daten

Umgebungsbedingungen

Uberblick

Umgebungsbedingungen fiir den Lexium 52:

Vorgehensweise Parameter Wert Standard
Betrieb Klasse 3K3 IEC/EN 60721-3-3
Schutzart Gehause IP 20 mit Steckanschllssen
Erganzende Schutzart des IP 54
installierten Gerats
Verschmutzungsgrad 2
Umgebungstemperatur 0...+45°C/ +32..113 °F
o Kondensation Nein
® \Vereisung Nein
® Andere Flussigkeiten Nein
Relative Luftfeuchtigkeit 5%...95 %
Klasse 3M3
StoRfestigkeit 100 m/s?
Vibration 10 m/s2
Transport Klasse 2K3 IEC/EN 60721-3-2
Umgebungstemperatur -25..470°C/-13...4#1568 °F
o Kondensation Nein
® \Vereisung Nein
® Andere Flussigkeiten Nein
Relative Luftfeuchtigkeit 5%...95%
Klasse 2M2
StoRfestigkeit 300 m/s2
Vibration 10 m/s2
Langzeitlagerung Klasse 1K4 IEC/EN 60721-3-1
inTransportverpackung Umgebungstemperatur -25...455 °C/-13..4#131 °F
o Kondensation Nein
® \Vereisung Nein
® Andere Flussigkeiten Nein
Relative Luftfeuchtigkeit 5%...95%
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Technische Daten

Aufstellungshdhe

Die Aufstellungshoéhe ist definiert als Hohe Giber Normalnull.

Aufstellungshéhe ohne Leistungsreduzierung

<1000 m (< 3281 ft)

Aufstellungshdhe bei Einhaltung aller folgenden Bedingungen:

® 55°C (131 °F) maximale Umgebungstemperatur

® Reduzierung der Dauerleistung um 1 % je 100 m (328 ft.) Giber 1000 m
(3281 ft.)

1000...2000 m (3281...6562 ft.)

Aufstellungshéhe iber NN bei Einhaltung aller folgenden Bedingungen:

® 40 °C (104 °F) maximale Umgebungstemperatur

® Reduzierung der Dauerleistung um 1 % je 100 m (328 ft.) iber 1000 m
(3281 ft.)

e Uberspannungen des versorgenden Netzes begrenzt auf
Uberspannungskategorie Il nach IEC 60664-1/IEC 61800-5-1

2000...3000 m (6562...9843 ft.)

Schutzart bei Verwendung der Sicherheitsfunktion

Stellen Sie sicher, dass sich keine leitfahigen Verschmutzungen im Produkt absetzen kénnen
(Verschmutzungsgrad 2). Leitfahige Verschmutzungen kénnen die Sicherheitsfunktion unwirksam

werden lassen.
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Technische Daten

Normen und Vorschriften

Uberblick
Normen und Vorschriften

CE Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU
e EN 61800-5:2007

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
e EN 61800-3:2004 + A1:2012

UL UL 508C Power Conversion Equipment (Stromrichter)

CSA Industrial Control Equipment (Industrielle Steuerungsgerate)
e CSA-C22.2 No. 14

Normen und Vorschriften - Funktionale Sicherheit

Functional safety EN ISO 13849-1, PL e, Kategorie 3
EN 62061, SIL 3
EN 61508, SIL 3

130 EI00000001348 04/2018



Technische Daten

Mechanische und elektrische Daten

Technische Daten des Lexium 52

Bezeichnung | Parameter Wert
Produktkon- Name der LXM LXM LXM LXM LXM
figuration Komponente 52DU60C 52DD12C 52DD18C 52DD30C 52DD72C
Spannungs- Nennversorgungs- | 208...480 V
versorgung spannung 3ac
Versorgungsfre- 50 (-5 %)...60 Hz (+5 %)
quenz
Eingangsstrom 1,8 A 34A 6,9 A 1M1,1A 22,5A
Zwischenkreis- 294...679 VDC
spannung
Zwischenkreis- 110 pF 195 pF 390 yF 560 uF 1120 yF
kapazitat
Uberspannung 820 VDC
Versorgung Steuerspannung / - | 24 VDC (-15...+20 %)
Logik strom (ohne <1A <1A <1A <1A <1A
Haltebremse)
Steuerspannung / - | 24 VDC (-10...+6 %)
strom (mit 27A 27A 27A 27A 27A
Haltebremse)
Max. 16 A
Klemmenstrom
Motoran- Nennstrom (8 kHz) | 1,5 A 3,0 Agff 6,0 Aggr 10,0 Agff 24,0 Agfr
schluss bei 50 °C (122 °F)
Spitzenstrom (8 6,0 Agt 12,0 Agg 18,0 Aggt 30,0 Agt 72,0 Agt
kHz) bei 50 °C (122
°F)
Nennleistung ohne | 0,4 kW 0,9 kW 1,8 kW 3,0 kW 7,0 kW
Netzdrossel
Nennleistung mit 0,8 kW 1,6 kW 3,3 kW 5,6 kW 13 kW
Netzdrossel

Maximale Lange
des Motorkabels

75 m (246.06 ft)

(1) Der angegebene maximale Bremswiderstand kann zu einer Leistungsreduzierung der Spitzenleistung des
Gerates fuhren. Je nach Anwendung kann auch ein héherohmiger Widerstand verwendet werden.

(2) Zeit zwischen Ausschaltvorgangen: > 1s

(3) Bei einer Abschaltdauer von 100 ms
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Technische Daten

Bezeichnung | Parameter Wert
Produktkon- Name der LXM LXM LXM LXM LXM
figuration Komponente 52DU60C 52DD12C 52DD18C 52DD30C 52DD72C
Verlustleistung | Leistungseinheit 17 W 37W 68 W 115 W 283 W
ohne Netzdrossel
Leistungseinheit 19w 40 W 74 W 125 W 308 W
mit Netzdrossel
Interner Widerstand 132Q 60 Q 30Q 300 10Q
St;en”&s‘”ider' Dauerleistung 20W 40W 60 W 100 W 150 W
Spitzenenergie 200 Ws 400 Ws 600 Ws 1000 Ws 2400 Ws
Ecr
Externer Mindestwiderstand | 70 Q 47 Q 250 15Q 8Q
Bremswider- | \joximalwiderstand | 145 Q 73Q 50 Q 300 120
stand )
Maximalleistung 200 W 500 W 800 W 1500 W 3000 W
Schnittstelle Sercos I-Anteil
Geber Spannungsver- 10 VDC (-5...4+5 %), max. 125 mA, gegen Kurzschllisse geschuitzt
sorgung

Differentieller
analoger Eingang
(Sinus- und
Cosinussignal)

Eingangsspannung: 0,8...1,1 VPP

Offset: 2,5 VDC (-10 %)

Abschlusswiderstand: 130 Q

Grenzfrequenz: 100 MHz

Kommunikation

RS-485-Schnittstelle

(1) Der angegebene maximale Bremswiderstand kann zu einer Leistungsreduzierung der Spitzenleistung des
Gerates fiihren. Je nach Anwendung kann auch ein hdherohmiger Widerstand verwendet werden.

(2) Zeit zwischen Ausschaltvorgangen: > 1s

(3) Bei einer Abschaltdauer von 100 ms
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Technische Daten

Bezeichnung | Parameter Wert

Produktkon- Name der LXM LXM LXM LXM LXM
figuration Komponente 52DU60C 52DD12C 52DD18C 52DD30C 52DD72C
Digitale Ein- Spannung 24 VDC (-20...+25 %)

/Ausgange Leistung Max. Stromaufnahme 1 A

Digitale Eingange
oder TP

2 Eingédnge mit Schaltpegel Typ 1 nach EN61131-2

Low-Pegel: -3...5 VDC

High-Pegel: 15...30 VDC

Filter: 1 ms / 5 ms (konfigurierbar)

Filter fur TP: 100 pys/5 ms (konfigurierbar)

Digitaleingdnge

2 Eingange mit Schaltpegel Typ 1 nach EN61131-2

Low-Pegel: -3...5 VDC

High-Pegel: 15...30 VDC

Filter: 1 ms / 5 ms (konfigurierbar)

Digitale Eingange
oder Ausgange

2 Ein-/Ausgéange (bidirektional)

Eingénge mit Schaltpegel Typ 1 nach EN61131-2

Low-Pegel: -3...5 VDC

High-Pegel: 15...30 VDC

Filter: 1 ms / 5 ms (konfigurierbar)

Ausgange mit Bemessungswert nach EN61131-2

High-Pegel: (+UL - 3V) < Uy < +UL

Ausgangsstrom: max. 500 mA pro Ausgang

(1) Der angegebene maximale Bremswiderstand kann zu einer Leistungsreduzierung der Spitzenleistung des
Gerates fuhren. Je nach Anwendung kann auch ein hoherohmiger Widerstand verwendet werden.

(2) Zeit zwischen Ausschaltvorgangen: > 1s

(3) Bei einer Abschaltdauer von 100 ms
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Technische Daten

Bezeichnung | Parameter Wert
Produktkon- Name der LXM LXM LXM LXM LXM
figuration Komponente 52DU60C 52DD12C 52DD18C 52DD30C 52DD72C
InverterEnable | Stromverbrauch llEmax = 5 MA
STO_A, -
STO.B Logisch 0 (Ujow)) -3..+5VDC
Logisch 1 (Upigh)) | +15...430 VDC
Entprellzeit/STO_A | > 1 ms
und /STO_B
Erkennung von >1s
Signalunter-
schieden zwischen
/STO_A und
/STO_B
Reaktionszeitder | <10 ms
Sicherheitsfunktion
STO
Eingénge Anzahl: 2
STO aktiv:-3V<Ug<5V
Endstufe aktiv: 15V < Ug <30V
Max. Aus-Zeit 500 ps bei Ujg >20V
Max. Schaltfrequenz des Eingangssignals: max. 1 Hz
Abmessungen | Gehduse T x B x H | 217 48 x 270 mm (8.54 x 1.88 x 10.62 in) 217x68x270 | 217 x 108 x
mm (8.54 x 274,1 mm
2.67x10.62 |(8.54x4.25x
in) 10.78in)
Gewicht Gewicht 1,8 kg 1,8 kg 1,9 kg 2,7 kg 5,0 kg
(mit Verpackung) (2,2 kg) (2,3 kg) (2,3 kg) (3,2 kg) (5,5 kg)
Beluftung Art des Lufters Kein Lufter Interner Lfter
Funkstorgrad |- C3 (IEC/EN 61800-3)
Uber- - Il (EN 61800-5-1:2007)
spannungs-
kategorie
Verschmutz- | - 2 (EN 91800-5-1:2007)
ungsgrad

(1) Der angegebene maximale Bremswiderstand kann zu einer Leistungsreduzierung der Spitzenleistung des
Gerates fiihren. Je nach Anwendung kann auch ein hdherohmiger Widerstand verwendet werden.

(2) Zeit zwischen Ausschaltvorgangen: > 1s

(3) Bei einer Abschaltdauer von 100 ms
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Technische Daten

Bezeichnung | Parameter Wert
Produktkon- Name der LXM LXM LXM LXM LXM
figuration Komponente 52DU60C 52DD12C 52DD18C 52DD30C 52DD72C
Motorbremse | Ausgangs- Spannung an Steuerungsversorgung CN2 minus 0,8 V
spannung
Ausgangsstrom 1,7 A (max.) 2,2 A (max.)
Energie induktive | 1,5 J® (max.) 4,5 J®)
Last@ (max.)
Uberlastschutz Ja
Kurzschlussschutz | Ja

(1) Der angegebene maximale Bremswiderstand kann zu einer Leistungsreduzierung der Spitzenleistung des
Gerates fuhren. Je nach Anwendung kann auch ein hoherohmiger Widerstand verwendet werden.

(2) Zeit zwischen Ausschaltvorgéangen: > 1s

(3) Bei einer Abschaltdauer von 100 ms
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Technische Daten

Abmessungen

Abmessungen
Abmessungen des Lexium 52:

mm
in.
17 233 24
0.67 9.17 0.95
]
bix = =
o o
i
[ —n
= ] O
=
— 3
bt
OE - ©
=
E
of: .
OE &
= -
2 ® 0-H¢
= @—Hs
=g
mig
=
= —rdf
=4 —
jmg
ming
=g
ming
B
B
mag
. = L1 =
(o]
i

136

EI00000001348 04/2018



Technische Daten

EIO0000001348 04/2018 137



Technische Daten

138 EI00000001348 04/2018



Anhang

Inhalt dieses Anhangs

Dieser Anhang enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Kapitelname Seite
A Weitere Informationen zum Hersteller 141
B Entsorgung 143
C Optionales Zubehor 145
D Einheiten und Umrechnungstabellen 153
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Anhang A

Weitere Informationen zum Hersteller

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Kontaktadressen 142
Produktschulungen 142
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Weitere Informationen zum Hersteller

Kontaktadressen

Schneider Electric Automation GmbH
Schneiderplatz 1
97828 Marktheidenfeld, Deutschland
Tel.: +49 (0) 9391 /606 - 0
Fax: +49 (0) 9391 / 606 - 4000
E-Mail: info-marktheidenfeld@schneider-electric.com

Internet: www.schneider-electric.com

Machine Solution Service
Schneiderplatz 1
97828 Marktheidenfeld, Deutschland
Tel.: +49 (0) 9391 / 606 - 3265
Fax: +49 (0) 9391 / 606 - 3340
E-Mail: automation.support.de@schneider-electric.com

Internet: www.schneider-electric.com

Zusétzliche Kontaktadressen
Weitere Kontaktadressen finden Sie auf der Homepage:

www.schneider-electric.com

Produktschulungen

Produktschulungen
Schneider Electric bietet zahlreiche Produktschulungen an.

Die Schulungskurse von Schneider Electric sollen Ihnen dabei helfen, die umfangreichen
Maoglichkeiten des Systems optimal zu nutzen.

Weiterfiihrende Informationen sowie das Schulungsprogramm finden Sie auf der Website
(www.schneider-electric.com).
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Anhang B

Entsorgung

Entsorgung

Hinweise zur Entsorgung der Produkte von Schneider Electric

HINWEIS: Die Produktkomponenten sind aus wiederverwertbaren Materialen gefertigt und
mussen separat entsorgt werden.

Schritt Aktion
1 Verpackung entsprechend den landesspezifischen Vorschriften entsorgen.
2 Verpackung an den vorgesehenen Entsorgungsstellen entsorgen.
3 Den Lexium 52 gemaR den geltenden landesspezifischen Vorschriften entsorgen.
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Anhang C

Optionales Zubehoér
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Optionales Zubehor

Abschnitt C.1
5-V-Geberadapter

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Uberblick 147
Technische Daten 148
Elektrische Anschliisse und Abmessungen 149
Verdrahtung 152
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Optionales Zubehor

Uberblick

Allgemeine Informationen
5-V-Geberadapter

HWON =

Merkmale

RJ45-Steckverbinder

Geberkabel
9-polige D-Sub-Steckbuchse
9-poliger D-Sub-Steckverbinder am Geberkabel (vom Benutzer bereitzustellen)

Der 5-V-Geberadapter besteht aus einem Geberkabel (2) mit RJ45-Steckverbinder (1) an einer
Seite, der mit einem Lexium 52 Antrieb verbunden wird, sowie einer 9-poligen D-Sub-
Steckbuchse (3) an der anderen Seite.

In der 9-poligen D-Sub-Steckbuchse (3) ist ein DC/DC-Wandler eingebaut. Dieser wandelt die
vom Antrieb bereitgestellte Spannungsversorgung des Gebers von 10 Vin 5V um. Die 5-V- und
10-V-Versorgungsspannung fiir den Geber ist an der 9-poligen D-Sub-Steckbuchse (3)
verflgbar. Alle anderen Signale wie Geber- und RS485-Signale werden direkt vom Antrieb an
den Geber Ubertragen.

Damit kdnnen auch 5-V-Geber angeschlossen werden, die nicht direkt vom Lexium 52 Antrieb
unterstitzt werden.

HINWEIS

ZU HOHER STROM AM GEBERANSCHLUSS DES LEXIUM 52 ANTRIEBS BEI
GLEICHZEITIGER VERWENDUNG DER 5-V- UND DER 10-V-SPANNUNGSVERSORGUNG

Verwenden Sie nur eine Spannungsversorgung fiir den Geber, d. h. entweder 5 V oder 10 V.
Verwenden Sie nur 5-V-Geber mit einem maximalen Stromverbrauch von 250 mA.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Weitere Informationen zum 5-V-Geberadapter finden Sie im Katalog Motion-basierte Maschinen-
automatisierung mit PacDrive 3.
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Optionales Zubehor

Technische Daten

Technische Daten

Parameter Wert

Merkmal VW3E6027
Ausgangsspannung DC 10V (-5 %/ +5 %)
Max. Ausgangsstrom 125 mA
Ausgangsspannung DC5V (-1%/+1 %)
Max. Ausgangsstrom 250 mA

Sin/Cos-Eingangsspannung

1Vpp /2,5 V Offset
0,5 V,yp bei 100 kHz

Eingangswiderstand

120 Q

Grenzfrequenz 100 MHz (6000 min™! x 1024)

Betrieb Schutzklasse Gehause IP20 mit gesteckten Steckverbindern
Umgebungstemperatur +5 bis +55 °C (-41 bis 131 °F)
Relative Luftfeuchtigkeit 5..85%

Transport Umgebungstemperatur -25 bis +70 °C (-13 bis +158 °F)
Relative Luftfeuchtigkeit 5 bis 95 %

Langzeitlagerung in der Umgebungstemperatur -25 bis +55 °C (-13 bis +131 °F)

Transportverpackung Relative Luftfeuchtigkeit 10...95 %

148
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Optionales Zubehor

Elektrische Anschliisse und Abmessungen

RJ45-Steckverbinder - 5-V-Geberadapter-Eingang

Der RJ45-Steckverbinder wird an den Anschluss CN3 des Antriebs angeschlossen. Die

Pinbelegung des RJ45-Steckverbinders entspricht derjenigen des CN3-Anschlusses am Antrieb.

9-polige D-Sub-Steckbuchse - 5-V-Geberadapter-Ausgang

Die 9-polige D-Sub-Steckbuchse wird an den 9-poligen D-Sub-Steckverbinder des Geberkabels
(vom Benutzer bereitzustellen) angeschlossen.

[ ]

@

Elektrischer Anschluss - 9-polige D-Sub-Steckbuchse

Pin Bezeichnung Beschreibung Bereich
1 SIN Positives Sinussignal 1 Vpp +0,1V
2 Ref_Sin Negatives Sinussignal Offset 2,5 +0,3 V
3 CcOSs Positives Cosinussignal 1 Vpp +0,1V
4 Ref_Cos Negatives Cosinussignal Offset 2,5 +0,3 V
5 RS485+ Positives RS-485-Signal -
6 P5V 5-V-Versorgungsspannung fir 5V 1 %/ loyt_max = 250 mA
Geber
7 P10V 10-V-Versorgungsspannung fir | 10V £5 % /Iyt max = 125 mA
Geber
RS485- Negatives RS-485-Signal -
GND Geberriickfihrung ov

EI00000001348 04/2018
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Optionales Zubehor

9-poliger D-Sub-Steckverbinder - Vom Kunden vormontiertes Geberkabel
Ansicht der Anschlussseite

Elektrischer Anschluss - 9-poliger D-Sub-Steckverbinder

Pin Bezeichnung Beschreibung Bereich

1 SIN Positives Sinussignal 1 Vpp 0,1V

2 Ref_Sin Negatives Sinussignal Offset 2,5 £0,3 V

3 COS Positives Cosinussignal 1Vpp 20,1V

4 Ref_Cos Negatives Cosinussignal Offset 2,5 0,3 V

5 N.C. Reserviert -

6 P5V 5-V-Versorgungsspannung fir Geber 5V 1 %/ loyt_max = 250 mA
7 P10V 10-V-Versorgungsspannung flr Geber 10V £5 %/ loyt_max = 125 mA
8 N.C. Reserviert -

9 GND Geberrickfihrung ov
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Optionales Zubehor

Abmessungen
Abmessungen des 5-V-Geberadapters:

mm 500
in 19.685

P
o Gl I
G
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Optionales Zubehor

Verdrahtung

Geberkabel

Anschluss des 9-poligen D-Sub-Steckverbinders am Geberkabel (vom Benutzer bereitzustellen):

18 4 mm
[‘ 0.71 0.28 ‘ in.
)

= I\

1 9-poliger D-Sub-Steckverbinder am Geberkabel
2 Geber-Steckverbinder

Konfiguration des Geberkabels

1 Geber-Steckverbinder
2 9-poliger D-Sub-Steckverbinder am Geberkabel
3 Metallgehduse

Max. Lange des Geberkabels

Leiterquerschnitt [nm2] / [AWG] | Stromaufnahme [A] Max. Geberkabellénge [m] / [ft]
0,5/20 0,05 58/190.3

0,07 41/134.5

0,10 29/95.1

0,12 24178.7

0.18 16/52.5

0,24 12/39.4
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Anhang D

Einheiten und Umrechnungstabellen

Einheiten und Umrechnungstabellen

Lénge
- in ft yd m cm mm
in - /112 /36 *0,0254 *2,54 *25,4
ft *12 - /3 *0,30479 * 30,479 * 304,79
yd * 36 *3 - *0,9144 * 91,44 *914 .4
m 10,0254 /0,30479 /10,9144 - *100 *1000
cm /2,54 /30,479 /91,44 /100 - *10
mm /25,4 /304,79 /914,4 /1000 /10 -
Masse
- Ib oz slug 0,22 kg g
Ib - *16 *0,03108095 * 0,4535924 * 453,5924
oz /16 - * 1,042559*103 | * 0,02834952 * 28,34952
slug /0,03108095 /1,942559*103 |- * 14,5939 *14593,9
0,22 kg /0,45359237 /0,02834952 /14,5939 - *1000
g / 453,59237 /28,34952 /14593,9 /1000 -
Kraft
- Ib oz p dyn N
Ib - *16 * 453,55358 * 4448222 * 4,448222
oz /16 - *28,349524 * 27801 *0,27801
p / 453,55358 / 28,349524 - *980,7 *9.807*103
dyn /4448222 /27801 /980,7 - /100*103
N | 4,448222 /0,27801 /9,807*1073 *100*103 -
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Einheiten und Umrechnungstabellen

Leistung
- HP W
HP - * 746
w /746 -
Rotation
= min'1 (rpm) rad/s grad/s
min™ (rpm) - /30 *6
rad/s *30/m - * 57,295
grad/s /6 /57,295 -
Drehmoment
- Ibsin Ibeft 0z*in Nm kpem kpecm dynecm
lbein - /12 *16 *0,112985 | *0,011521 | *1,1521 *4,129*106
lbeft *12 - *192 *1,355822 |*0,138255 |*13,8255 |13 558*105
oz+in /116 1192 - *7,0616*103 | * 720,07*10® | * 72,007*103 | * 70615,5
Nm 10,112985 |/1,355822 |;70616*1073 |~ *0,101972 *10,1972 *10*108
kpem /0,011521 |/0,138255 |;720,07*10|/0,101972 - *100 * 98,066*10°
kpecm /11,1521 /13,8255 /72,007*103 |/ 10,1972 /100 - *0,9806*10°
dyn-cm |/ 1,129*10% |/13,558*108 |/ 706155 |/ 10*10° /98,066*10° | /0,9806*105 |-
Tréagheitsmoment
- Ibein? Ib-ft2 kg-m2 kg-cm2 kg-cmzos2 0z+in?
Ibein? - /144 /3417,16 /0,341716 /335,109 *16
lbeft2 * 144 - /3 * 0,30479 * 30,479 * 304,79
kg-m2 *3417,16 /0,04214 - *0,9144 * 91,44 *914,4
kg-cmz *0,341716 /421,4 10,9144 - *100 *1000
kgeem2s? | * 335,109 10,420711 |/ 91,44 /100 - *10
oz+in? /16 /2304 | 54674 /5,46 /5361,74 -
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Einheiten und Umrechnungstabellen

Temperatur
- °F max. K
°F - (°F -32) *5/9 (°F - 32) *5/9 + 273,15
max. °C*9/5+ 32 - °C + 273,15
K (K-273,15) * 9/5 + 32 K-273,15 -
Leiterquerschnitt
AWG |1 2 3 4 5 6 7 10 11 12 13
mm? |424 |336 |267 (21,2 |16,8 |133 (10,5 |84 6,6 53 4,2 3,3 2,6
AWG | 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26
mm2 |21 1,7 1,3 1,0 0,82 (065 |052 |041 |0,33 |[0,26 |0,20 |0,16 |0,13
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