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SENSORE FOTOELETTRICO
ULTRA SOTTILE

CON AMPLIFICATORE
INCORPORATO

Il piu piccolo: spessore di soli 3.5mm

Tempo di risposta ultra veloce: 0.5ms

Straordinariamente
piccolo e sottile

Conforme Direttive EMC
(escluso EX-15[/EX-170])

C€

Flessibilita nel montaggio

Pud essere montato in spazi piccolissimi
per le sue dimensioni 10 X 14.5 X 3.5mm.
(Tipo a sbarramento con rilevamento fron-
tale).

Indicatore a due colori

E adatto al rilevamento di piccoli og-
getti in rapido movimento.

Resistente all’acqua

Il tipo a tasteggio diretto permette il ri-
levamento frontale ed & cosi sottile che
sembra realizzato sul supporto di fis-
saggio. |l tipo a sbarramento & disponi-
bile per il rilevamento frontale e per il ri-
levamento laterale.

A tasteggio diretto
* Tipo per rilevamento frontale/

A sbarramento
«» Con rilevamento frontale <« Con rilevamento laterale

_— _—

Selettore modo operativo

Questo sensore & dotato di un indicato-

re a due colori.

Indicatore a due colori

Rosso: indicatore di funzionamento
Verde: indicatore di stabilita

Per usi generali

Il sensore ha grado di protezione IP67
e staffe di montaggio in acciaio inossi-
dabile.

Nota: Tener presente che, se esposto a spruzzi
durante il funzionamento, il sensore puo rile-
vare l'acqua stessa.

LED rosso per un facile allineamento

In Europa & maggiormente richiesto il
tipo con uscita PNP conforme a EMC.

La luce rossa proiettata dall’emettitore
facilita I'allineamento del sensore.

Il tipo a sbarramento & disponibile con
selettore per il modo operativo. E utile
per testare la funzionalita del sensore
prima di attivarlo.

Anche per il tipo a
sbarramento devono
essere connessi
solo 3 cavi.

Indicatore di funzio-
namento (arancione)
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EX-10

APPLICAZIONI

Posizionamento di circuiti stampati Rilevamento circuiti integrati Rilevamento circuiti stampati
all’interno dei caricatori

Rilevamento anelli sottili Controllo assenza condensatori
in un vassoio

EX-14[]

Staffe disponibili Oggetto minimo rilevabile: gtmm  Ampio campo di rilevamento: 1m (EX-190))
Sono disponibili vari tipi di staffe di EX-11[1, EX-11E[], EX-15 ed EX-15E  Con dimensioni ridotte si ha un campo
montaggio: sono dotati di maschere forate di  di rilevamento di 1m. E possibile effet-

+MS-EX10-1 [Acciaio al carbonio laminato a freddo #1mm che permettono il posiziona- tuare rilevamenti anche sui contenitori
(SPCC)] e MS-EX10-11 [Acciaio inossidabile (SUS304)] mento e rilevamento preciso di piccole  di circuiti integrati.
(staffa di montaggio per il tipo con rilevamento frontale) parti e di oggetti con ¢ 1Tmm.

Viti M3

+MS-EX10-2 [Acciaio al carbonio laminato a freddo
(SPCC)] e MS-EX10-12 [Acciaio inossidabile (SUS304)]
(staffa di montaggio per il tipo con rilevamento laterale)

Soppressione di sfondo (EX-14[)

« Il sensore non & influenzato dalla pre-  « Rilevamento affidabile di oggetti scuri

senza di oggetti speculari sullo sfon- Con questo sensore a riflessione fo-
do, se sono ad una distanza di alme- calizzata si possono rilevare in modo
no 100mm dal sensore stesso. stabile anche oggetti scuri.

(Lo sfondo deve essere perpendico-)

lare sul lato opposto. La distanza ideale

e diy circa 10mm
+MS-EX10-3 [Acciaio al carbonio laminato a freddo / ' o daloggetto
(SPCC)] e MS-EX10-13 [Acciaio inossidabile (SUS304)] /// ’// ////

(staffa di montaggio a L) 77 / // !

~ Sfondo // / i

/7/
1

)

Viti M3
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EX-10

MODELLI DISPONIBILI

Tipo Aspetto Campo di rilevamento Codice Uscita Oggetto minimo rilevabile
EX-11A Impulso luce Oggetto opaco ¢ 1mm
150mm - (Distanza tra emettitore e)
EX-11B Impulso buio | {ricevitore: 150mm
) EX-13A Impulso luce Oggetto opaco ¢$2mm
© 500mm - (Distanza tra emettitore e)
S EX-13B Impulso buio ricevitore: 500mm
° EX-19A Impulso luce Oggetto opaco ¢2mm
c gg im - Distanza tra emettitore e
2 EX-19B Impulso buio ricevitore: 1m
3 I3
> g2 Oggetto opaco ¢ 1mm
. % _§§ 150mm EX-15 Selezionabile (Distanza tra emettitore e)
£ 28 : ricevitore: 150mm
o 25 impulso luce
€ =5 o impulso buio _Oggetto opaco ¢2mm
g 8o 500mm EX-17 (Dlstanza tra emettitore e)
= 5 SE ricevitore: 500mm
= : EX-11EA Impulso luce Oggetto opaco ¢ 1mm
ol 150mm - Distanza tra emettitore e
S o EX-11EB Impulso buio ricevitore: 150mm
©
> & EX-13EA Impulso luce Oggetto opaco $2mm
k] © © 500mm - Distanza tra emettitore e
° EX-13EB Impulso buio | \ricevitore: 500mm
é g o= So Oggetto opaco ¢ 1mm
% ?2 § 150mm EX-15E Selezionabile (Eclztla“r;f: ﬁrsaos]rrrrwlettltore e)
= s= impulso luce .
=32 o impulso buio _Oggetto opaco #2mm
B2 500mm EX-17E (Dlstanza tra emettitore e)
SE ricevitore: 500mm
g % % © - EX-14A Impulso luce
2N | ES P D] Da 2 a 25mm (%) Filo di rame $0.1mm
25 S S (Distanza di rilevamento: 10mm)
':: 8 % = (Punto di convergenza: 10mm) | EX-14B Impulso buio
EX-11A-PN Impulso luce Oggetto opaco ¢ 1mm
150mm - Distanza tra emettitore e
o EX-11B-PN Impulso buio | \ricevitore: 150mm
c
2 e E—— EX-13A-PN Impulso luce Oggetto opaco #2mm
<R 500mm - Distanza tra emettitore e
2 | 88 EX-13B-PN Impulso buio | ricevitore: 500mm
5 =
§ « EX-19A-PN Impulso luce Oggetto opaco ¢2mm
g gg m - Distanza tra emettitore e
Q 3 EX-19B-PN Impulso buio ricevitore: 1m
£ 2 | o EX-11EA-PN | Impulso luce “Oggetto opaco ¢ 1mm
S = 150mm - Distanza tra emettitore e
S gs EX-11EB-PN Impulso buio | \ricevitore: 150mm
> S8 EX-13EA-PN | Impulso luce ‘Oggetto opaco #2mm
E 500mm - Distanza tra emettitore e
EX-13EB-PN Impulso buio ricevitore: 500mm
e)
2 N — EX-14A-PN Impulso luce
2N | ES PR . Filo di rame #0.1mm
:;'E T S5 D] Da 2 a 25mm (%) (Distanza di rilevamento: 10mm)
: 8 % = (Punto di convergenza: 10mm) | EX-14B-PN Impulso buio

AVVERTENZE: La staffa di montaggio non é fornita con il sensore ed & quindi da ordinarsi separatamente.

(*) Il sensore non & influenzato dalla presenza di oggetti anche speculari sullo sfondo ad una distanza di almeno 100mm. Lo sfondo deve comunque
essere perpendicolare al fascio luminoso.
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EX-10

ACCESSORI

Denominazione Codice Descrizione
MS-EX10-1 Staffa di montaggio per il tipo con rilevamento frontale [Acciaio al carbonio
5 : laminato a freddo (SPCC)] (Il tipo a sbarramento necessita di 2 staffe)
MS-EX Staffa di montaggio per il tipo con rilevamento laterale [Acciaio al carbonio
-EX10-2 laminato a freddo (SPCC)] (Il tipo a sbarramento necessita di 2 staffe)

) Staffa di montaggio ad L [Acciaio al carbonio laminato a
Staffadi MS-EX10-3 freddo (SPCC)] (Il tipo a sbarramento necessita di 2 staffe)
montaggio
per sensore MS-EX10-11 Staffa di montaggio per il tipo con rilevamento frontale [Acciaio

- 0- inossidabile (SUS304)] (Il tipo a sbarramento necessita di 2 staffe)
Staffa di montaggio per il tipo con rilevamento laterale [Acciaio
MS-EX10-12 | i ossidabile (SUS304)] (Il tipo a sbarramento necessita di 2 staffe)
Staffa di montaggio ad L [Acciaio inossidabile (SUS304)]
MS-EX10-13 (Il tipo a sbarramento necessita di 2 staffe)
- Campo di rilevamento: 600mm [EX-19(]]
Maschera su 250mm [EX-13], EX-17]
OS-EX10-12 un elemento + Oggetto minimo rilevabile: ¢2mm

Maschera forata

(Foro ¢1.2mm)

- Campo di rilevamento: 400mm [EX-19(]]
Mascher_a su 200mm [EX-13[], EX-17]
entrambi - Oggetto minimo rilevabile: ¢1.2mm

0S-EX10-15
(Foro ¢1.5mm)

- Campo di rilevamento: 800mm [EX-19(]]
Maschera su 350mm [EX-130]]
un elemento - Oggetto minimo rilevabile: $2mm

- Campo di rilevamento: 500mm [EX-19(]]
Maschera su 300mm [EX-130]]

OS-EX10E-12
(Foro ¢1.2mm)

entrambi - Oggetto minimo rilevabile: ¢1.5mm

Maschera su + Campo di rilevamento: 250mm [EX-13EL], EX-17E]
un elemento + Oggetto minimo rilevabile: ¢2mm

Maschera su - Campo di rilevamento: 200mm [EX-13E[], EX-17E]
entrambi + Oggetto minimo rilevabile: ¢1.2mm

Controllore di
emissione per
sensori

CHX-SC2

E utile per I'allineamento nei sensori a sbarramento.
La posizione ideale del ricevitore & data dagli indicatori
o da un segnale acustico.

110

Staffa di montaggio per sensore
+ MS-EX10-1 * MS-EX10-11

Materiale: Acciaio al carbonio Materiale: Acciaio inossidabile
laminato a freddo o (SUS304)
(SPCC) (cromato) 2 viti a testa cilindrica M2x4mm

2 viti a testa cilindrica M2x4mm incluse
incluse [Acciaio inossidabile (SUS304)]
+ MS-EX10-2 * MS-EX10-12

laminato a freddo L (SUS304)
(SPCC) (cromato) 2 viti a testa cilindrica M2x8mm
2 viti a testa cilindrica M2x8mm incluse
incluse [Acciaio inossidabile (SUS304)]
+ MS-EX10-3 + MS-EX10-13

Materiale: Acciaio al carbonio Materiale: Acciaio inossidabile

laminato a freddo (SUS304)
(SPCC) (cromato) L] 2vitiatesta cilindrica M2x4mm
2 viti a testa cilindrica M2x4mm e 2 M2x8mm incluse [ tutte in
€ 2 M2x8mm incluse acciaio inossidabile (SUS304)]
Maschera forata
* 0OS-EX10-12 * OS-EX10E-12

+ 0S-EX10-15
&

Esempio di montaggio
(OS-EX10E-12)

Avvitare con le staffe
di montaggio

Controllore
di emissione
per sensori
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CARATTERISTICHE TECNICHE

EX-10

Tipo A sbarramento A rflessione focalizzeta| A sbarramento con selett. modo operativo sulla biforcazione
Rilevamento | Frontale | Laterale | Frontale | Laterale | Frontale | Frontale | Frontale | Laterale | Frontale | Laterale
Codice Impulso luce [ EX-11A(-PN) |EX-11EA(-PN)| EX-13A(-PN) |EX-13EA(-PN)| EX-19A(-PN) | EX-14A(-PN) | EX-15 EX-15E EX-17 EX-17E
Dati Impulso buio EX-11B(-PN) |EX-11EB(-PN)| EX-13B(-PN) |EX-13EB(-PN)| EX-19B(-PN) | EX-14B(-PN) (*1) (*1) (*1) (*1)
Da2a 25mm ("2)
Campo di rilevamento 150mm 500mm im Punto convergenza: 150mm 500mm
10mm
Oggetto opaco ¢ 1mm | Oggetto opaco ¢2mm | Oggetioopaco 42 | Filo di rame | Oggetto opaco ¢ Tmm | Oggetto opaco #2mm
Ougetto rilevabil Distanza tra Distanza tra Distanza tra $0.1mm Distanza tra Distanza tra
HeRue MBELS emettitore e emettitore e emettitore e Distanza di rleva- emettitore e emettitore e
ricevitore: 150mm ricevitore: 500mm ricevitore: 1m [ | mento: 10mm ricevitore: 150mm ricevitore: 500mm
Max. 15%
Isteresi della distanza
operativa
Ripetibilita (perpendicolarmente
asse rilevamento) Max. 0.05mm Max. 0.1mm Max. 0.05mm
Tensione di alimentazione Da 12 a 24V DC = 10% Ripple P-P max.10%
Assorbimento nominale Emettitore: Max. 10mA - Ricevitore: Max. 15mA Max. 20mA Max. 30mA
<Uscita NPN>
NPN a transistor con collettore aperto
« Corrente: 50mA )
« Tensione applicabile: Max. 30V DC (tra uscita e 0V) NPN a transistor con collettore aperto
- Tensione residua: Max. 1V (a 50mA) + Corrente: 100mA
Uscit Max. 0.4V (a 16mA) « Tensione applicabile: Max. 30V DC
scita <Uscita PNP> . _ (tra uscita e OV)
PNP a transistor con collettore aperto * Tensione residua: Max. 1.5V (a 100mA)
« Corrente: 50mA Max. 0.4V (a 16mA)
« Tensione applicabile: Max. 30V DC (tra uscita e +V)
« Tensione residua: Max. 1V (a 50mA)
Max. 0.4V (a 16mA)
Categoria di utilizzo DC-12 oppure DC-13
Protezione contro corto circuiti Presente
Max. 0.5ms

Tempo di risposta

Indicatore di funzionamento

LED rosso (lampeggia quando l'uscita € ON)

LED arancione (lampeggia quando l'uscita &
ON), posizionato sulla biforcazione

Indicatore fascio incidente

LED rosso (lampeggia in condizione di ricezione di
luce), posizionato sul ricevitore

Indicatore di stabilita

LED verde (lampeggia in caso di funzionamento stabile)

LED verde (lampeggia in caso di funzionamento
stabile), posizionato sul ricevitore

Classe di inquinamento 3 (ambiente industriale)
Grado di protezione IP67 (IEC)
o | Temperatura ambiente Da — 25 a + 55°C (Senza formazione di condensa o ghiaccio), Immagazzinaggio: da — 30 a + 70°C
% Umidita Da 35 a 85% RH, Immagazzinaggio: da 35 a 85% RH
% Luce ambiente (Sulla superficie ricevente) Luce solare: 10,000 lux; Lampada ad incandescenza: 3,000 lux
E EMC Emissioni: EN50081-2, Immunita: EN50082-2
é Rigidita dielettrica 1,000V AC applicati per 1 min. tra I'involucro e tutti i terminali collegati
i Resistenza di isolamento Min. 20MQ con 250V DC tra I'involucro e tutti i terminali collegati
Resistenza alle vibrazioni Ampiezza 3mm con frequenza da 10 a 500Hz, per due ore in ciascuna delle direzioni X, Y e Z
Resistenza agli urti Accelerazione 500m/s? (circa 50G) per tre volte in ciascuna delle direzioni X,Y e Z
Emettitore LED rosso (modulato)
Materiale Invol_ucro:l P_olietilene Involucro; Poliet?lene - L(lanFi: Polialilato
Lenti: Polialilato Biforcazione: Polialilato
Cavo Cavo lungh. 2m con 3 conduttori sezione 0.1mm? (tipo a sbarramento 2 conduttori per I'emettitore) Cavo con 3 conduttori sezione 0.2mm: (lungh. 0.5m dalfemet-

titore/ricevitore alla biforcazione; 2m oltre la biforcazione)

Estensione cavo

Prolungabile fino a 50m con un cavo equivalente con conduttori sezione min. 0.3mm*
(tipo a sbarramento: sia per I'emettitore che per il ricevitore)

Prolungabile fino a 100m con un cavo equivalente con
conduttori sezione min. 0.3mm?

Peso Emettitore: ca. 20g, Ricevitore: ca. 20g Ca. 20g Ca. 559
Accessori Viti di montaggio: 2 set Vit d ;ngg:aggw: Viti di montaggio: 2 set, Cacciavite: 1 pz.

(*1) Si possono selezionare sia 'impulso luce sia I'impulso buio con il selettore del modo operativo (posizionato sulla biforcazione).
(*2) Il campo di rilevamento del tipo a riflessione focalizzata € quello calcolato utilizzando un foglio di carta bianca opaca 50x50mm.
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EX-10

SCHEMI DI COLLEGAMENTO

EX-110] EX-130]
EX-190] EX-14(]

Schema circuito 1/0

Tipo con uscita NPN

Colore cavo

y Y]

|(Marrone) +V

(Nero)
|Uscita (*)
1
T [ % 2o
|(Blu) OV

Circuito interno 4_6_, Circuito utente

+l da 12 a 24V DC
T +10%

(*) Lemettitore del tipo a sbarramento non & dotato di uscita.

max. 50mA

Circuito sensore

Legenda: D: Diodo di protezione contro I'inversione di polarita
Zp: Diodo Zener di assorbimento sovratensione
Tr: Uscita NPN a transistor

EX-11[J-PN EX-13_J-PN
EX-190-PN EX-14[}-PN Tipo con uscita PNP

Schema circuito 1/0

Colore cavo

|(Marrong) +V

?J ‘ max. 50mA +_ da 12 a 24V DC

§ +
(Nero) Uscita (*) _T E10%

Circuito interno <—O—> Circuito utente
(*) Lemettitore del tipo a sbarramento non & dotato di uscita.

Circuito sensore

(Blu) OV

Yo

Legenda: D: Diodo di protezione contro I'inversione di polarita
Zp: Diodo Zener di assorbimento sovratensione
Tr: Uscita PNP a transistor

EX-15 EX-15E
EX-17 EX-17E Tipo con uscita NPN

Schema circuito 1/0

Colore cavo

D |(Marrone) +V

| (Nero) Uscita
]
T j 2
|(Blu) oV

+l da 12 a 24V DC
T +10%

max. 100mA

Circuito sensore

Circuito interno <_$_> Circuito utente

Legenda: D: Diodo di protezione contro I'inversione di polarita
Zp: Diodo Zener di assorbimento sovratensione
Tr: Uscita NPN a transistor

112
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Schema di cablaggio

9
O
=(@
Marrone
Nero
Blu

+l da 12 a 24V DC
_T +10%

Schema di cablaggio

Marrone

Carico

+l da 12 a 24V DC
_T +10%

Schema di cablaggio

Marrone

+l da 12 a 24V DC
7T +10%




EX-10

CARATTERISTICHE DI RILEVAMENTO (TIPICHE)

Tutti i modelli  Tipo a sbarramento

Correlazione tra distanza di posizionamento ed excess gain

100 — 100
— T
T\ \
50 T\ 50 |
MY [Ex-130]] \
c \ EX-170] c \ [EX-1900]
S \ | ) \/
% 10 \\\ g 10 :
o 'y o
X \ X
w 5 \ w 5
\ 1
EX-110J
EX-15[]
1 f T 1
0 200 400 600 800 1,000 0 1 2 3 4 5
—— Distanza di posizionamento L (mm) —»- — Distanza di posizionamento L (m) —*
EX-11J EX-11E[]

EX-15 EX-15E Tipo a sbarramento

Divergenza del fascio Deviazione angolare

200 200
€150 i =150 ! :
E E

2 E

& 100 1__[EX-110]] 5

2100 EX-15 S 100

% Emettitore g

8 1 bk e g

5 80Ty | HQL g% 0

a | ] ' ] a e .

‘ == ‘ EX-110] g; EX-11EC]
0 Ricevitore | Ricevitore EX-15 | Ricevitore | Ricevitore |[EX-15E
100 50 0 50 100 20 10 0 10 20

Sinistra «— Centro —» Destra Sinistra «— Centro —» Destra
Punto operativo ¢ (mm) Angolo operativo 0 (°)

EX-17 EX-17E Tipo a sbarramento

Divergenza del fascio Deviazione angolare Divergenza del fascio con maschera forata (¢1.2mm) Divergenza del fascio con maschera forata (¢1.5mm)

800 800 400 T — 400
A EX-130117 i 1| Maschera su un ele
T ' A | i T - L T Y Meschera u n elmento i T \ | mentoosuentrambi | ]
Voo - i i N EX-130/17 I \ /
E 600 " [EX-130]] —— E 500 i - E 300 AR Maschera su entramoi Ny E 300 / \
2 RN L / = ! ! 3 Ny N [EXBECNTENN NG| S
% \ EX-13EC] / ‘u% ‘Wm % \ \'>< Maschera su un elemento %‘/ ) % .
g 400 EX17E 400 =St 5200 {—— N {EMEDTE |3 200 |
:§ Emetiiore :§ E%‘: ;ED § Ve § 11 maschera: campo 350mm
é Emettitore ;: ETn/emtor; ‘;1 wertant Emettitore ‘;1 2 maschere: campo 300mm Emettitore
IS 0~ 7 N H Emettitore IS \/ %\/ T < T
§ 20+ T T s 5200 BT 18T 5100 ‘ o LT £100 1 o L
27 et \ / 2 Sil [l 2 ! -t 3 ! ek |
Eﬂﬂ EX- EX-13E| - / - ey N
‘ Ricevitore ‘ - i ‘ X 135—‘ Ricevi iore| EX ey SEL] ‘ Ricevitore ‘ ‘ Ricevitore
EX 17 EX 17E |Ricevitore| 0 EX-17 : icevitore | fRicevitore FX-17E | | 0 | }
100 50 50 100 20 10 0 10 20 40 20 0 20 40 100 50 50 100

Sinistra 4— Centro —,. Destra
Angolo operativo 0 (°) ~

Sinistra =— Centro —» | Destra
Punto operativo ¢ (mm)

Sinistra <+— Centro —* Destra
Punto operativo ¢ (mm)

Sinistra *— Centro —* Destra
Punto operativo ¢ (mm)

EX-19[]

Divergenza del fascio

Tipo a sbarramento

Deviazione angolare Divergenza del fascio con maschera forata (¢1.2mm) Divergenza del fascio con maschera forata (¢1.5mm)

\ / 800 \ { i i
T \l /' T “.‘ | Maschera su un elemento '/' T I'.‘ Maschera su un elemento ',‘I
1,000 : f 1,000 4 ! 11000 : '
= = =600 v T \ !
£ £ £ ) { £ Y H
E = B \ / 2 \
g ‘ % ‘ g 400 ‘\‘ ,:" § “ \ | Maschera su entrambi /’
5 g : : g et
8 0 Emetttore—] 8 500 Emetitors g Emetiitore 2 500 \» #/__ Emetiitore |
=] S Ej{)T s S T
< T P E‘j = IS '
5 ~ei-L | & ‘ML £200 ~o-11 & ~ok- L
3 | o+ =2 / \ a2 Maschera su entrambi . Y 2 ! 4
Ricevitore - ‘ Rlcev‘\lore ‘ ‘ Ricevitore ‘ ‘ Ricevtore
0 | | 0 | | | | 0 | |
200 100 0 100 200 40 20 0 20 40 200 100 0 100 200 200 100 0 100 200

Sinistra «+— Centro — Destra
Punto operativo ¢ (mm)

Sinistra <— Centro — IDestra

= Sinistra <+— Centro — | Destra
Angolo operativo 0 (°)

Sinistra = Centro — Destra
Punto operativo ¢ (mm)

Punto operativo ¢ (mm)
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EX-10

CARATTERISTICHE DI RILEVAMENTO (TIPICHE)

EX-14[]

Campi di rilevamento
+ Direzione orizzontale (sinistra e destra)

Tipo a riflessione focalizzata

+ Direzione verticale (alto e basso)

40 Carta opaca 40
E%0 £30
§ ‘% Biancﬂ%
£20 £20
é =8 “""K\ ” Carta opaca
< = 50x50mm
£10 g10 s
z = (==
7.7!
W L
0 } !
10 10 5 0 5 1

Sinistra «+— Centro —» Destra
Punto operativo ¢ (mm)

Basso <— Centro—«  Alto
Punto operativo ¢ (mm)

Correlazione tra luminosita e campo di rilevamento
40

(]
o

da sensore a sensore.

4

Area di rilevamento

o

——Campo di rilevamento L (mm)—»
n
o

\ )
\&_ \ \ \ € . s s .
0 XX R ESANNAN \\] 2g [La luminosita indicata in
N2 N4 N6 N8 55 ¢ -
Scuro—+—— Luminosita—— Chiaro S & bas_so puo essere leggermen
= i § o \te diversa da quella reale
cc
N1 N2 N3 N4 N5 N6 N7 N8 N9 & 8
fag}

MODALITA D’USO

L'area ombreggiata indica il cam-
< po di rilevamento. Assicurarsi di
posizionare il sensore con suffi-
ciente tolleranza perche l'area
indicata puo variare leggermente

0

Correlazione tra materiale (50 X 50mm) e campo di rilevamento

80 Le barre indicano il campo di
rilevamento per ogni materiale.
= 60 Il campo di rilevamento puo
£ 7 variare leggermente da senso-
- re a sensore. In presenza di un
g 40 || oggetto riflettente sullo sfondo,
g data l'influenza sul campo di
= rilevamento, occorre distanzia-
g 204 = re I'oggetto di 2 volte il valore
3 o indicato.
| 0 “ &% (4],
s ocggs e 9o 9o T
2 2oFEx g ¢ § 3%
s 0 8” 3s 8 5 @ B3
E T ELSS ¢ T & °9
€ 9 8t o5 < O g
S E 59 85 2 £ N>
O S oL ES S O S5
T © £>85 8§ 3 s
o £ 3 %0 ¢ g [She]
g 86 3 ¢ °
L & £ 2
o 5 &

Questo dispositivo non & un componente di sicurezza.

Il suo utilizzo non & destinato alla protezione delle persone
o alla prevenzione di danni in parti pericolose di macchinari.
Esso & un comune sensore per il rilevamento di oggetti.

Montaggio
+ A parete con fori filettati (Unita: mm)

Rilevamento laterale Rilevamento frontale

Direzione di 3
rilevamento

Direzione di
rilevamento | |

Viti M2x8 ,‘ 11 L
(in dotazione)

s

Foro filettato M2x0.4
Profondita 7

Foro filettato M2x0.4
Profondita 6

La coppia di serraggio dovrebbe essere max. 0.2N-m.

* Con viti e dadi (Unita: mm)
Rilevamento laterale

Direzione di {
rilevamento \ Dadi
B Rondella A
\__J| viti M2x10 tagliata
I (in dotazione)

Spessore della piastra
di montaggio: max.2 "

La coppia di serraggio dovrebbe essere max. 0.2N-m.

Rilevamento frontale

Rondella piatta

Direzione di
filevamento

Viti M2x8
(in dotazione)

Spessore della piastra
di montaggio: max. 2.5
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Selettore modo operativo (solo per EX-15, EX-15E, EX-17, EX-17E)

Selettore modo operativo

L: impulso luce
D: impulso buio

Indicatore di funzionamento (arancione)
Si illumina quando l'uscita € ON

Posizione

Descrizion
selettore BSCTZIOne

Impulso luce attivo quando il selettore € ruotato
completamente in senso orario (lato L)

Impulso buio attivo quando il selettore € ruotato
completamente in senso antiorario (lato D)

Varie

* Non utilizzare il sensore per i primi 50ms dopo aver fornito
lalimentazione (EX-15, EX-15E, EX-17, EX-17E: 100ms).




DIMENSIONI (Unita: mm)

EX-10

EX-11AC EX-11B]] EX-3AT]
EX-1380] EX-{0AT] EX-98] Sensore

Dimensioni reali

—=|3.5}~—
24+ = —10—»
| 1= 55
1.75—=| |
1 35
E [T
14511 1 | ‘@
=
45
i Elemgnto
‘ mﬁdij 6.5 emettitore
i montaggio¢2.2
Emettitore
EX-11EAL] EX-11EB[]
EX-13EACJEX-13EB] Sensore

Dimensioni reali

10—

~—2.25

Elemento
emettitore

2 fori di ~
montaggio ¢2.2

Cavo di 2m ¢2.5

4.2—|

Emettitore

Ricevitore
Indicatore di stabilita (verde)
Indicatore incidenza fascio (rosso)

Elemento Elemento
emettitore ricevitore

2foridi *

2 fori di montaggio

montaggio 2.2 $2.2
500

ﬂ Cavi ¢2.5
L1 Indicatore di

funzionamento | 15.2192

(arancione) VT

~—" 38
Tl = Selettore modo operativo
i il
£¢1 -8~
- 7
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6.45 |
—{58 1
1754 |~

17515

Elemento
emettitore

4.5

Ricevitore

Indicatore
di stabilita
(verde)

«—10—»

.\ 2foridi
montaggio
\ $2.2

Cavo di2m ¢2.5

Dimensioni reali

Indicatore
di stabilita
(verde).
Indicatore N
di funzio-
namento
(rosso)

4
i

2.1

\_H4L

i

Dimensioni reali

Indicatore di fun-
zionamento (rosso) — 6.45
- 45 1754w (=
225 | |t
175 1.5
—
N S G} ¥ ‘
4
<) | Elemento +-— — T
k ricevitore t T 145
——
) 45
A 1
2 fori di
42— — montaggio 2.2
Cavo di 2m ¢2.5
Ricevitore
EX-15E
EX-17E Sensore
Emettitore 'ndicatore di stabilita (verde) Ricevitore

Indicatore incidenza fascio (rosso) - 10

— (+4.5
+‘ ‘+2.25

-

Elemento
emettitore

2 fori di
montaggio
422

Cavi ¢2.5

Indicatore di funzio-

namento (arancione,

p——

~y ="

—

-
— («45
%‘ [+2.25
Elemento
ricevitore

2 fori di
montaggio
422

Cavo di 2m ¢3.8

Selettore modo operativo
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EX-10

DIMENSIONI (Unita: mm)

EX-14A[]
EX-14B[] Sensore

Dimensioni reali

Indicatore di
stabilita (verde)

Indicatore di
—| |[+1.75 funzionamento
(rosso)
1.751.5
1

**** o | T
Elemento /@/@ T P 14]5

3.5 —] |a—

ricevitore " i
; /

Elemento emettitore 45

8—| ;
2 fori di montaggio ¢2.2

Cavo di2m ¢2.5

MS-EX10-1  staffa di montaggio per sensore (su richiesta)

Dimensioni reali Dimensioni di montaggio
Schema per EX-14[]
t1.2 ~76-~ 20
| t1.2 764 ©7)
37 I L
f ? 3735 49
f f
22.75
20— 13—
4 fori passanti [«6.5w[«—8—=(35~— - ¢1<0:785: 88
M2x04 2 fori di montaggio ¢3.4 ~(88)+ 1.25
| | Elemento " '
e ! emettitore 1~
© @1@ ¢ S TR~ }
: ol Ot !
1 | 13 15 /P ‘ P 81115
; Elemento |/ | ¥
L@ @ @ ricevitore /| E— ey - (©F |
Materiale: Acciaio al carbonio laminato a freddo (SPCC) !
(Cromato) ‘ 2 fori di montaggio ¢3.4
2 viti a testa cilindrica M2x4mm incluse J
MS-EX10-2  staffa di montaggio per sensore (su richiesta)
Dimensioni reali Dimensioni di montaggio
12 6 Schema per EX-11E[J, EX-13E[]
if ‘ Dimensioni reali ‘12 (7.6~ ;
6.25 v @.3)
¥ ; Y
‘ 625 45 [ | | @48
[ ‘ |
20 (13) |
»‘3.2‘*— 1.4 | 4 | 0.25 —f=~—10—» +32+1 25
\ 1 i
[N A 1.4
T °l &) =il o
25
11 8 15 5 11 {% Elemento 1 —|- i g
i @, 1 l l ricevitore %} '
R = =& :
2 fori passanti o 4.25
M2x0.4 1
8—[3.5~—
—|: 8—=I35[=
Materiale: Acciaio al carbonio laminato a freddo (SPCC) 20

(Cromato)
2 viti a testa cilindrica M2x8mm incluse

SUNX)
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DIMENSIONI (Unita: mm)

EX-10

MS-EX10-3  staffa di montaggio per sensore (su richiesta)

Dimensioni di montaggio
Schema per EX-14[]

Dimensioni reali

T

™

T
—4 10.5
gz mEr|

|
8»‘

I
el

o | ¢
& | ©
1

»‘N‘*

4 fori passanti M2x0.4

y

Materiale: Acciaio al carbonio laminato a freddo (SPCC)
(Cromato)

2 viti a testa cilindrica M2x4mm e 2 M2x8mm incluse

Dimensioni reali

MS-EX10-11 = staffa di montaggio per sensore (su richiesta)

Dimensioni reali

t12 [+—8.1—
‘ N 0
i\
7 ;
fe— 20—
4 fori passanti M2x0.4 ™~ 6.5 8 —3.5(—
! r ;‘f 14 3i2
5y O I I 1
— |
1 i 8 15
N
o O ¥ f
—~32— 14

Materiale: Acciaio inossidabile (SUS304)
2 viti M2x4mm a testa cilindrica incluse [acciaio inossidabile (SUS304)]

MS-EX10-12  staffa di montaggio per sensore (su richiesta)

Dimensioni reali

8.1~
t1.2
—
ﬁ:ﬁju—;
6.25
' T
20
— |+{1.4 82
5 j
T 1
1 8§ 15
N
— I ‘

2 fori passanti M2x0.4

Materiale: Acciaio inossidabile (SUS304)
2 viti M2x8mm a testa cilindrica incluse [acciaio inossidabile (SUS304)]

‘
‘ ] lﬁs.e 1.4
-8 = |~385

SUNX)

(275) —~f (108 [+—t12
0.7) ‘ ”
f + 35105
,,,,,,,, 4 ch| 35 10.:,2
El t G
Ficl:%r\];ite:r? <—13—-1 t«1.75 emeeraﬁgrg f—7
T \| 5625 /125
< } 14
N\ AT |
PP =
D @ F11 15 8
=t N {%—{
[ -l
5 425
Dimensioni di montaggio
Schema per EX-14[]
Dimensioni reali 20
t1.2 8.1 (0.7)
[ ML‘ :
37 35 ‘ ]__ 4.9)
f t ‘ f
22.75
13—
= 5+ 1075350~
el 8 —»
O 14 a2 1'55
— 1
Elemento emettitore N g@ v
=lemento emettitore |l (A - |
;\5/; 7 3 i T
v f 81115
[——— ) T
1.4 425
i ,
‘ 132l
Dimensioni di montaggio
Schema per EX-11E[], EX-13E[]
Dimensioni reali t1.2 {
t il (2+3)
6.25 45 ‘ (7.45)
1 |
j \
(1.3)
A 0.25-+f=— 10—~ | 1.4
: 25
t o3
=1 I e S e
== i =
15 11 k Elemento | - 8
ricevitore % ' |
g =& T |
4)/ 1.4 4.25
! 32—+ | f
l— 8 350
20
117
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EX-10

DIMENSIONI (Unita: mm)

MS-EX10-13 Staffa di montaggio per sensore (su richiesta)

Dimensioni reali Dimensioni di montaggio
Schema per EX-14[]

T 14 f Dimensioni reali
7
10.5 ‘ e 2.75)—~ 10.8 —t1.2
i 32 Q}}} ! @78) i
[] Nt f
1.4—»‘ % - | l~t32 (OL |
8 — = —
o 15— J
t1.2 4 fori passanti M2x0.4 |
! '
j é @, [ 13—»‘ [+—1.75
1B | —- f— —
10.8 6;5 {5 6.25 [« 3.5«—10.5
lt— 7 —»|
4L @ © 1-f5 |11
‘ t - — 32
11— 2 Elemento emettitore | /[f D i A ! |
ZENeID EmeTE tar T
Materiale: Acciaio inossidabile (SUS304) ;\z/: ": 1 15 f 33
2 viti M2x4mm a testa cilindrica incluse L L ¥
El t t
{acciaio inossidabile (SUS304)] semento ricevilore. A e—— l n :
n T =N ) f
2 viti M2x8mm a testa cilindrica incluse 405 1.4
[acciaio inossidabile (SUS304)] -
- f
‘ ‘ —I3.2
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