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CHARAKTERYSTYKA

•  ��	�����
�����
•  Zintegrowany element do kompensacji
•  Zintegrowany element do odblokowywania/

kasowania

ZASTOSOWANIE

•  Nawigacja
•  ��������
�����
�����������
����

�����������

ziemi
•  Wykrywanie ruchu

OPIS
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magnetycznego permaloj. Czujnik zawiera jeden
mostek Wheatstone'a oraz ma wbudowane
elementy do kompensacji i odblokowywania/
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impulsów oraz zabezpieczenie wzmacniacza
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STYK SYMBOL OPIS
1 +Iflip Cewka przerzutnika
2 VCC +��������
�	���
��

mostka
3 GND Masa
4 +Icomp Cewka kompensacji
5 -Icomp Cewka kompensacji
6 -V0 +����������$������
7 +V0 +����������$������
8 -Iflip Cewka przerzutnika

pin1 index - styk nr 1
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PODSTAWOWE DANE

SYMBOL PARAMETR MIN. TYP MAKS. JEDNOST
KA

VCC 
��������
�	���
�����	��� - 5 8 V
S �
������&��
��#����������
	��$�' 12 16 -

����

����

Voffset 
���������..	����� -1.5 - +1.5 mV/V
Rbridge rezystancja mostka 1 - 3 kΩ
Rcomp rezystancja cewki kompensacyjnej 100 170 300 Ω
Acomp �	����
�

�������������

kompensacyjnej; uwaga 1
19 22 25 A/m/mA

Rflip rezystancja cewki przerzutnika 1 3 5 Ω
Iflip (min.) ��
����
��
�����
���������
��
��
���/

uwaga 2
800 1000 1200 mA

tflip (min.) ��
����
���
�	�����
��������
przerzutnika; uwaga 2

1 3 100 µs
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Uwagi
1. Cewka kompensacyjna generuje pole Hcomp = Acomp • Icomp��������������
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���0zewn.
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SCHEMAT OBWODU

Rys. 2 Uproszczony schemat obwodu

������������������

SYMBOL PARAMETR MIN. MAKS. JEDNO-
STKA

VCC 
��������
�	���
�����	��� - 9 V
Ptot sumaryczne rozpraszanie mocy - 130 mW
Tstg temperatura magazynowania -65 +150 0C
Tbridge temperatura robocza mostka -40 +125 0C
Icomp ���	����
������������
	��$� - 15 mA
Iflip(max) ���	����
���������
��
��
��� - 1500 mA
Pflip(max) maksymalne rozpraszanie mocy przerzutnika - 50 mW
Visol 
��������������
���
�����
����	�	������2

cewka przerzutnika – mostek Wheatstone'a;
cewka kompensacyjna – mostek;
cewka przerzutnika – cewka kompensacyjna

- 60 V

CHARAKTERYSTYKI TEMPERATUROWE

SYMBOL PARAMETR ������� JEDNOSTKA
Rth-ja ,�
�	��
�$��������

�����
���
���������
�
�� 155 k/W
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CHARAKTERYSTYKA

SYMB
OL

PARAMETR WARUNKI MIN. TYP. MAKS. JEDN.

VCC 
��������
�	���
�����	��� - 5 8 V
HY zakres pracy w kierunku

�
������
-0,2 - +0,2 kA/m

HX zakres pracy prostopadle
��������
����
������

-0,2 - +0,2 kA/m

S �
����� obwód otwarty 12 16 -
����

����

TCV0 �	����
�

��
��������������
�������
��$��������

VCC = 5 V
Totocz. = -25 do +1250C
ICC = 3 mA
Totocz. = -25 do +1250C

-

-

-0,4

-0,1

-

-

%/Kµ

%/Kµ

Rbridge rezystancja mostka ��
�	��
�$��������
�
stykami
2 i 3

1 - 3 kΩ

TCRbridg

e

�	����
�

��
temperaturowy rezystancji
mostka

Tbridge = -25 do +1250C - 0,3 - %/K

Voffset 
���������..	����� -1,5 - +1,5 mV/V
TCVoffse

t

�	����
�

��
��������������
�������
offsetowego

Tbridge = -25 do +1250C -3 - +3
�

���µ

FH *�	����
��
�������
��$��������

- - 2 %FS

Rcomp rezystancja cewki
kompensacyjnej

��
�	��
�$��������
�
stykami
4 i 5

100 170 300 Ω

Acomp �	����
�

�������������
kompensacyjnej

19 22 25 A/m/m
A

Rflip rezystancja cewki
odblokowywania/
kasowania

��
�	��
�$��������
�
stykami
1 i 8

1 3 5 Ω

Iflip 
�����
������
przerzutnika dla stabilnej
pracy

±800 ±1000 ±1200 mA

tflip czas trwania impulsu
przerzutnika

1 3 100 µs

Risol rezystancji izolacji ��
�	��
�$��������
�
stykami
1i 2, 1 i 4, 2 i 4

1 - - MΩ

Visol 
��������������
�
odizolowanymi systemami


��������������
��	������
1 i 2, 1 i 4, 2 i 4

- - 50 V

f �
�	������������#��
� - 1 MHz
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milimetrach)
JED
N.

A
mak

s.

A1 A2 A3 bp c D(1) E(2) e HE L Lp Q v w y Z(1) Θ

mm 1.75 0.25
0.10

1.45
1.25

0.25 0.49
0.36

0.25
0.19

5.0
4.8

4.0
3.8

1.27 6.2
5.8

1.05 1.0
0.4

0.7
0.6

0.25 0.25 0.1 0.7
0.3 80

cale 0.06
9

0.00
98

0.00
39

0.05
7

0.04
9

0.01 0.01
9

0.01
4

0.00
98

0.00
75

0.20
0.19

0.16
0.15

0.05
0

0.24
0.23

0.04
1

0.03
9

0.01
6

0.02
8

0.02
4

0.01 0.01 0.00
4

0.02
8

0.01
2

00

Uwagi
1.��	���������	���
���
�����*��
����*���y metalowe lub z tworzywa sztucznego o wymiarze na
	���
�����	%�3��"���

1.��	���������	���
���
�����*��
����*����������������#�
�����
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���

�������ymiarze na
	���
�����	%�3�4"���
WERSJA

RYSUNKU
NORMATYWY RZUT

EUROPEJSKI
DATA

WYDANIA

SOT96-1 076e03s ms-012aa 92-11-17
95-02-04
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DEFINICJE

Status arkusza parametrów
Specyfikacje docelowe 5�
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stosowane przy rozwoju produktu.
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Zastosowanie
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fragmentu niniejszych specyfikacji.
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celów.

UWAGI


