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Samochéd terenowy Monstertruck Detonator 4WD RtR, Reely, skala 1:10
Instrukcja obstugi

Numer produktu: 238004
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1. Rozpoczecie
a) Instalacja kabla anteny odbiornika

Zdja¢ karoserie. Zdja¢ szyny karoserii i zdjg¢ karoserie unoszac jg w gore.

Rozwing¢ catkowicie kabel anteny i ostroznie go wygtadzi¢. Nastepnie wiozy¢ kabel anteny
przez czes¢ nasadki na pojezdzie od dotu, a nastepnie przez dotaczong rurke anteny.

Wpig¢ rurke anteny do odpowiedniego uchwytu na pojezdzie (zob. strzatka na rys. powyzej).
Pozwoli¢, aby nadmiar kabla anteny luzno wystawat z koncéwki rurki anteny. Aby tatwiej byto
wkreci¢ kabel anteny przez uchwyt, zalecamy wyjecie uchwytu baterii. Aby to zrobié¢, nalezy
usung¢ cztery sruby, za pomocg ktérych uchwyt baterii jest przymocowany do podwozia.

Upewnic sie, ze kabel anteny nie wystaje do napedu, ani nie dotyka watu
napedowego! Zazwyczaj wystarczy lekko dokreci¢ kabel lub zamocowaé w miejscu za
pomocg spoiwa do kabli. Nigdy nie skraca¢ kabla anteny! Nigdy nie zwija¢ kabla anteny! To
bardzo zmniejsza zasieg!

b) Wkiadanie akumulatoréw/baterii do nadajnika

Otworzy¢ komore baterii nadajnika i wlozy¢ baterie albo w petni natadowane akumulatory.
Nalezy zachowa¢ prawidtowg polaryzacje (plus/+ oraz minus/-), zob. oznakowanie na
komorze baterii. Zamkna¢ komore baterii. Zapoznaé sie z dotgczong instrukcjg obstugi dla
systemu zdalnego sterowania.

¢) Uruchomienie nadajnika

Wiaczy¢ nadajnik i ustawi¢ wywazanie dla sterowania i kierowania w srodkowych pozycjach.
Jedli nadajnik posiada funkcje Dual Rate, nalezy dezaktywowac jg lub nastawi¢ na
nieograniczone odchylenie sterowania/kierownicy. Nalezy réwniez zapoznac sie z instrukcjg
systemu zdalnego sterowania.
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d) Wkitadanie baterii zasilajacej ukiad jezdny do pojazdu

“ Uwaga!

Bateria nie moze jeszcze by¢ podigczona do regulatora predkosci. Najpierw nalezy wigczy¢
nadajnik.

“ Wazne!

Ten pojazd moze by¢ uzywany wytgcznie z akumulatorami NiMH z 6 ogniwami (napiecie
znamionowe 7.2V)

Podczas uzywania napedu akumulatorowego z wiekszg iloscig ogniw, istnieje ryzyko
przegrzania regulatora predkoséci. Oprocz tego naped pojazdu moze zostaé przecigzony i
uszkodzony (np. dyferencyjny). Nieprzestrzeganie tego zalecenia wigze sie z utratg
gwaranciji!

Regulator predkosci zainstalowany w pojezdzie moze by¢ takze obstugiwany z
akumulatorem dwuogniwowym Lipo (napiecie znamionowe 7.4V), ale nie posiada funkgciji
rozpoznania podnapiecia! Moze to prowadzi¢ do gtebokiego roztadowania akumulatora Lipo i
jego zniszczenia.

Poluzowac¢ dwa zaczepy na uchwycie baterii. Umiesci¢ baterie w uchwycie baterii i
przymocowacé jg za pomocg zaczepow. Bateria powinna by¢ doktadnie zamocowana tak, by
nie mogta sie poruszac.

e) Podiaczenie baterii zasilajacej uktad jezdny do regulatora predkosci
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Najpierw wytgczyc¢ regulator predkosci. Przemies$ci¢ przetacznik On/Off (zob. strzatke na rys.
powyzej) do pozycji ,OFF”.

Nastepnie wigczy¢ nadajnik.

Aby unikna¢ niespodziewanego uruchomienia kot i niekontrolowanego
wystartowania modelu (np. jesli wywazenie dla napedu jest zle dostosowane), nalezy
umiesci¢ model na odpowiedniej powierzchni tak, aby kota mogty dowolnie skreci¢ w razie
btedu.

Nie nalezy siega¢ do napedu. Nie trzymac kot.

Nastepnie potgczy¢ baterie zasilajgcg uktadem jezdnym do regulatora predkosci. Zachowac
prawidlowg polaryzacje (czerwony przewdéd = plus/+, czarny przewod = minus/-).

f) Wiaczanie regulatora predkosci

Ustawi¢ przetacznik on/off regulatora predko$ci w pozycji ,ON”. Nastepnie odczekac kilka
sekund (pozostawi¢ dzwignie gazu/hamulca na nadajniku w pozycji neutralnej; nie poruszac

jej).
Nastepnie silnik wyda kroétki dzwiek, a nastepnie dzwiek potwierdzenia (,DO-RE-MI”); po tym
sygnale aktualne ustawienie dzwigni gazu/hamulca zostaje zapisane jako ustawienie

neutralne. Dioda LED regulatora predkos$ci zaswieci sie na zielono. Tempomat jest teraz
gotowy do dziatania. Mozna sterowaé pojazdem za pomocg nadajnika.

Czynnos$¢ uruchomienia silnika przez regulator predkosci moze generowac dzwieki.
W zalezno$ci od silnika, dzwieki moga by¢ bardzo niskie.

Jedli naped pojazdu uruchamia sie pomimo tego, ze dzwignia gazu/hamulec na
nadajniku jest w pozycji neutralnej, nalezy regulowac¢ wywazenie, dopoki silnik nie zatrzyma
sie.

Nastepnie sprawdzi¢ naped i funkcje sterowania pojazdu.
dg) Nakladanie i mocowanie karoserii

Popchngg¢ rurke anteny od dotu karoserii przez odpowiedni otwér. Nastepnie potozy¢
karoserie na uchwytach i przymocowac jg za pomocg klamer usunietych na poczatku.
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h) Sterowanie pojazdem

Dzwignia odpowiedzialna za przyspieszanie i hamowanie powinna by¢ obstugiwana
delikatnie, szczegdlnie na samym poczatku uzytkowania modelu, dopoki uzytkownik nie
przyzwyczai sie do zachowania pojazdu podczas jazdy. Podczas obstugi modutu sterujgcego
nie nalezy wykonywac agresywnych lub gwattownych ruchow.

Jezeli pojazd wykazuje tendencje do samoczynnego skrecania w lewo lub w prawo, nalezy
zmieni¢ odpowiednie ustawienia kalibracji.

Podczas zmiany miedzy biegami przednimi i wstecznymi konieczne jest ustawienie dzwigni
gazu/hamowania w pozycji neutralnej przez ok 1-2 sekundy (pozycja centralna — nie nalezy
dotyka¢ dzwigni). Jezeli dzwignia zostanie przetgczona bezposrednio z pozycji jazdy do
przodu do pozyciji jazdy do tytu, aktywuje sie funkcja hamowania (pojazd NIE pojedzie do
tytu).

Kontrolka LED kontrolera predkosci w pozycji neutralnej Swieci sie na zielono; bedzie
szybko pulsowag¢, gdy pojazd bedzie jechat do przodu, bedzie miga¢ wolno, gdy pojazd
bedzie poruszat sie do tytu. Gdy podczas jazdy do przodu kontrolka pali¢ sie bedzie ciggtym,
czerwonym S$wiattem, oznaczac to bedzie osiggniecie maksymalnej mozliwej szybkosci jazdy

(petny gaz).

Gdy model utraci sygnat z modutu sterujgcego, ze wzgledow bezpieczenstwa silnik pojazdu
zostanie wytaczony (sitownik sterowania moze jednak dalej pracowac, jezeli nie zostat
zainstalowany mechanizm zabezpieczajacy). To samo stanie sie rowniez w przypadku
przegrzania kontrolera.

Ponizsze ilustracje opisujg funkcje nadajnika. Ich wyglad ma charakter pogladowy i nie musi
by¢ identyczny z wygladem faktycznym urzadzenia.

1. Po zwolnieniu dzwigni gazu/hamulca pojazd zwolni i w efekcie sie zatrzyma (lub
stanie - jezeli jest to wymagane nalezy przeprowadzi¢ kalibracje). Dzwignia znajduje
sie w neutralnej pozyciji.

2. Aby jecha¢ do przodu, nalezy delikatnie pociagnaé¢ dzwignie gazu/hamowania w
kierunku uchwytu.
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3. W czasie jazdy do przodu uzy¢ hamulca (pojazd zwolni, ale nie bedzie toczy¢ sie, aby
sie powoli zatrzymac); przesuna¢ dzwignie gazu/hamowania oddalajac jg od
uchwytu, nie zatrzymujac sie.

4. Aby przejs¢ z trybu jazdy do przodu do trybu jazdy do tylu nalezy zwolni¢ dzwignie
gazu/hamowania, pozostawic jg w neutralnej pozycji przez ok 1-2 sekundy, a
nastepnie odepchnaé w przeciwnym kierunku (oddalajgc jg od uchwytu).

odczekaé 1-2 sek.

Jezeli pozycja neutralna dzwigni nie zostata poprawnie skalibrowana, przetgczanie
sie miedzy jazdg naprzdd a biegiem wstecznym nie bedzie mozliwe. W takiej sytuacji nalezy
przystapi¢ do procedury kalibracji nadajnika.

Nalezy upewni¢ sie ze kontroler po wtgczeniu poprawnie rozpoznaje neutralng pozycje w
jakiej powinna znajdowac sie dzwignia gazu/hamowania (oraz opcjonalnie funkcje
kalibracji/wywazania dla sterowania jazda).

Nalezy natychmiast przerwac jazde, jezeli pojazd wykazuje anomalie w zachowaniu,
interpretuje sygnaty z modutu sterujgcego w sposéb niewtasciwy, lub tez przestaje na nie
reagowac.

Jedng z przyczyn takiego stanu rzeczy moze by¢ zbyt niski poziom baterii/akumulatorow w
module sterujgcym, zbyt niski poziom baterii zasilajgcych pojazd, lub tez zbyt duzy dystans
miedzy modutem sterujgcym a pojazdem.

Wplyw na dziatanie pojazdu mogg mie¢ rowniez zaktdcenia kanatu radiowego, na ktérym
odbywa sie komunikacja miedzy pojazdem a modutem sterujgcym, jak rowniez
niesprzyjajgce warunki transmisji/odbioru. Zaktécenia te moga by¢ powodowane przez inne
urzadzenia radiowe.

Nie nalezy nigdy nakierowywac anteny bezposrednio na model — znacznie obniza to zasieg
dziatania nadajnika.
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Poniewaz znajdujacy sie w pojezdzie odbiornik wyposazony jest we wiasne zrédio zasilania
napedzajace uktad jezdny, niski poziom baterii w module sterujgcym moze powodowac
niezamierzone ruchy pojazdu takie jak zakrety.

Na przyktad, napiecie baterii zasilajgcej uktad jezdny moze ulec bardzo szybkiemu spadkowi
w przypadku dtuzszej jazdy z maksymalng szybkoscig. W efekcie odbiornik moze nie
otrzymywac wystarczajgcej ilosci energii koniecznej do prawidtowego funkcjonowania. Model
w takim przypadku bedzie przyspieszat, lecz uktad sterowania moze pracowac
nieprawidtowo. W takim przypadku nalezy przerwac¢ uzytkowanie pojazdu i wymieni¢ baterie
zasilajacg uktad jezdny na nowa.

Przed podtgczeniem nowych, w petni natadowanych baterii nalezy odczekac¢ 5 - 10
minut pozwalajgac silnikom na ostygniecie.

i) Zatrzymywanie pojazdu
Aby zatrzymaé pojazd nalezy postepowaé zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

o Nalezy ustawi¢ dzwignie gazu/hamowania w pozycji neutralnej, pozwalajgc pojazdowi
na naturalne wytracenie szybkosci.

e Gdy pojazd stoi w miejscu nalezy zdja¢ z niego karoserie i wytaczy¢ silnik uktadu
jezdnego za pomocg przetgcznika.

Nie nalezy dotyka¢ ani kot, ani mechanizmu jezdnego oraz nie przestawia¢ dzwigni
gazu/hamowania na nadajniku.

o Nalezy roztaczy¢ i wyjac baterie napedzajgcq uktad jezdny z kontrolera predkosci,
upewniajac sie nastgpito catkowite jej odigczenie.

e Teraz mozna bezpiecznie wytgczy¢ nadajnik sterujacy.

Uwaga!

Silnik, kontroler predko$ci oraz bateria zasilajgca pojazdem moga w trakcie dziatania sta¢ sie
gorace. Nie nalezy dotykaé tych czesci bezposrednio po zakonczeniu uzytkowania, gdyz
grozi to poparzeniami!
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2. Mozliwosci regulacji pojazdu

Pojazd ma mozliwos¢ regulacji krzywizny kot. Ich pionowe nachylenie mozna przeanalizowacé
patrzac na model frontu.

e

bl

Nachylenie ujemne Nachylenie dodatnie

W przypadku nachylenia ujemnego szczyty két skierowane sg do wewnatrz modelu; w
przypadku dodatniego — na zewnatrz.

Prezentowane na ilustracjach odchylenie kot od pionu jest mocno przesadzone — ma
to na celu zademonstrowanie réznicy miedzy poszczegolnymi ustawieniami.

Ustawienie rzeczywistego pojazdu nie powinno by¢ rzecz jasna tak drastyczne, gdyz
powodowatoby ono nieprawidtowe zachowanie modelu podczas jazdy oraz szybkie
zuzywanie sie wewnetrznej i zewnetrznej czesci kot.

e Kofa z nachyleniem ujemnym sprawiajg Zze pojazd tatwiej wchodzi w zakrety,
wymagajgc mniej wysitku podczas manewrowania. W takim ustawieniu sity
powstajace podczas jazdy powodujg, ze koto skierowuje sie w strone osi
zawieszenia. Redukuje to luzy w ukfadzie jezdnym i powoduje Ze pojazd tatwiej sie
prowadzi.

e Ustawienie ujemne powoduje rowniez redukcje tendencje tytu pojazdu do slizgania
sie na zakretach.

o Ustawienie pozytywnej krzywizny obniza sterownos$é pojazdu i nie powinno by¢
stosowane.
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Ustawienie nachylenia osi przedniej:

Aby ustawi¢ krzywizne nalezy wyregulowaé gorne poprzeczne potgczenie (A).

Poniewaz belka potgczeniowa jest regulowana obustronnie, ustawianie nie wymaga jej
demontazu.

Istnieje kilka innych punktow zawieszenia (B) fgczacych belke potaczeniowg z
amortyzatorem. Podczas pracy kota, jego nachylenie zmienia sie w zaleznosci od sytuacji i
ustawieh uzytkownika (nachylenie ulega zwiekszeniu w przypadku wzrostu obcigzenia).
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Ustawienie nachylenia osi tylnej:

Aby ustawi¢ krzywizne osi tylnej nalezy wyregulowaé gorne poprzeczne potgczenie (A),
podobnie jak w przypadku osi przedniej.

Poniewaz belka potgczeniowa jest regulowana obustronnie, ustawianie nie wymaga jej
demontazu.

Przy amortyzatorze (B) i mocowaniu osi (C) ulokowane sg dodatkowe punkty mocowania.
Podczas pracy kota, jego nachylenie zmienia sie w zaleznosci od sytuacji i ustawien
uzytkownika (nachylenie ulega zwiekszeniu w przypadku wzrostu obcigzenia).
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¢) Regulacja symetryki osi

Symetryka osi (zbiezna — rysunek A, rozbiezna — rysunek B) okresla ustawienia kot
wzgledem kierunku jazdy.

Podczas jazdy tarcie toczne powoduje, ze kota sg od siebie odpychane i przestajg byé
wobec siebie rownolegle. Aby to skorygowac, nalezy wyregulowaé symetryke osi pojazdu nie
bedacego w ruchu tak, by kota byly w stosunku do siebie lekko zbiezne. Odpowiednia
regulacja utatwia wchodzenie w zakrety i poprawia manewrowos$¢ pojazdu.

Jezeli preferowany jest bardziej miekki model sterowania, kota pojazdu nie bedacego w
ruchu moga zostac ustawione z lekko rozbiezng symetryka. Bez wzgledu na okolicznosci,
utrzymanie zerowego kata odchylenia miedzy kotami zapewnia najlepsze wtasciwoséci jezdne
na kazdej nawierzchni.

Nachylenie osi przekraczajgce 3 stopnie na zewnatrz (b) badz do wewnatrz (a) nie
jest rekomendowane, gdyz wptywa negatywnie na sterownos¢ pojazdu, obniza predkos¢
oraz zwieksza zuzycie opon.

Prezentowane powyzej réznice w nachyleniu két sg mocno przerysowane i stuzg jedynie do
zademonstrowania réznic miedzy symetryka zbiezng i rozbiezng. Faktyczny pojazd z tego
typu ustawieniem bytby bardzo trudny do opanowania.
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Regulacja symetryki dla przednich két:

Symetryka osi dla kot przednich moze by¢ wyregulowana za pomoca odpowiedniego
ustawienia dragzka przegubu (A). Poniewaz regulacja odbywa sie obustronnie, nie wymaga
ona wymontowania drazka.

Regulacja powinna by¢ identyczna dla obydwu przednich két. W przypadku
réznic konieczna moze by¢ kalibracja nadajnika (lub wrecz modyfikacja uktadu
jezdnego poprzez wymiane drazka napedowego (C).

Os posiada kilka odrebnych punktéw zaczepienia (B) dla dragzka przegubu, ktére
odpowiedzialne sg za regulacje kata skretu pojazdu (kat Ackermanna). Poniewaz ustawienia
fabryczne sg dla niniejszego pojazdu optymalne, nie powinny by¢ one zmieniane.

Symetrycznosc¢ osi két tylnych jest na state ustawiona przez producenta i nie podlega
regulacji — ich ustawienie nie ma znaczacego wptywu na sposodb poruszania sie pojazdu.
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d) Regulacja amortyzatoréw

Przednia 0$ Tylna 0$

Amortyzatory przednich i tylnych két moga by¢ zainstalowane w réznych pozycjach przy
dolnym drgzku poprzecznym (A).

Napiecie sprezyn amortyzujgcych moze by¢ regulowane za pomocg sruby znajdujgcej sie u
goérnego kohca amortyzatora (B).

Nalezy zawsze réwno ustawia¢ amortyzatory dla jednej osi (na lewym i prawym kole
przedniej lub tylnej osi) — nie przestrzeganie tej zasady moze prowadzi¢ do niewtasciwego
zachowania sie pojazdu.

Zbyt twarda amortyzacja spowoduje, ze pojazd bedzie podskakiwat na nawet najmniejszych
nierownosciach, co moze negatywnie wptyna¢ na przyspieszenie. Amortyzacja zbyt miekka
moze spowodowag, ze pojazd bedzie podwoziem dotyka¢ podtoza.

Dodatkowe wyposazenie (ktére nalezy zaméwi¢ oddzielnie) zawiera dodatkowe
sprezyny amortyzujgce cechujgce sie rézng sprezystoscig oraz specjalne smary
amortyzujgce o réznej lepkosci, do smarowania czesci amortyzujgcych.

Tak jak w prawdziwym aucie, amortyzatory oraz ich cze$ci moga sie zuzywac. Jezeli
zostanie zaobserwowany wyciek oleju z amortyzatoréow (znajdujgce sie koto nich drazki bedg
pokryte smarem), amortyzatory lub ich czesci powinny zostaé wymienione.
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