ZDALNIE STEROWANY ALARM SUFITOWY 360°

INSTRUKCJA OBSLUGI

Alarm ten stuzy do dozoru wej$¢ i pomieszczen. Jego wykorzystanie ogranicza si¢ jednak do zamknigtych i suchych
pomieszczen.

Urzadzenie to jest samodzielnym i niezaleznym systemem alarmowym i dozoruje okreslony obszar za posrednictwem
pasywnego czujnika podczerwieni (PIR), ktory rejestruje poruszajace si¢ zrodta ciepta. Kat widzenia czujnika obejmuje
360°, zasigg — 7 metrow. Czujnik PIR automatycznie wyzwala alarm (glo$ny pisk), gdy wykryje w dozorowanym
obszarze ruch osoby, lub innego zrodia ciepta.

Urzadzenie aktywuje si¢ i deaktywuje za posrednictwem recznego pilota podczerwiennego.

Zasilanie

Zasilanie pilota z zalozonej juz fabrycznie baterii alkalicznej 12 V typu 23 A, ktdra nalezy wymieniaé, gdy spada zasieg,
lub dioda nadajnika przestaje juz §wieci¢ przy uruchamianiu przycisku w pilocie.

Zasilanie czujnika z 4 baterii alkalicznych 1,5 V typu ,,baby”, lub zewngtrznego zasilacza sieciowego.

Baterie nalezy wymienia¢, gdy stabnie sita dzwigku syreny, lub diody LED zapalaja si¢ nieregularnie i $wiecg stabo.
Czujnik mozna zasila¢ z zewngtrznego zasilacza sieciowego. Wtedy baterie w czujniku stuza do zasilania buforowego —
tzn. podczas zaniku napigcia w sieci.

Zasilacz sieciowy powinien dostarcza¢ stabilizowanego napigcia 9 V o obciazalnosci 200 mA. Wtyk wyjsciowy
zasilacza powinien mie¢ $rednice zewngtrzna 5,5 mm, wewnetrzng 2,1 mm, z ,,minusem’ w §rodku.

Montaz
Jak na rysunku obok wida¢ — przy wysokosci sufitu 2,5 metra, zasieg
alarmu obejmuje obszar w promieniu 6 metréw podtogi i odpowiednio
do tego nalezy wyszukaé miejsce jego montazu na suficie.
* Nalezy pamigta¢, ze im nizej zamontujemy czujnik — tym .
mniejsza bedzie $rednica dozorowanego obszaru podtogi. wysokosc
Rowniez zbyt duzy obszar (> 7 m) zadany czujnikowi do dozoru 25-3m
moze spowodowac nie reagowanie czujnika na ruch obiektow @
wydzielajacych ciepto (0sob / zwierzat). a
¢ Czujnik alarmu nie moze by¢ usytuowany nad piecem,

grzejnikiem, czy termowentylatorem. W przeciwnym wypadku sufi
urzadzenie moze wyzwala¢ falszywe alarmy, lub nie zauwazac - e
naruszenia dozorowanego obszaru z powodu zbyt matej réznicy 2,3 m. pedioga
temperatur — otoczenia i obserwowanego obiektu. Tak samo F

unika¢ nalezy bezposredniego promieniowania stonecznego,
przeciagu, zbyt silnych zrodet $wiatta 1 wentylatorow. Miejsce montazu powinno by¢ suche i w miarg pozbawione
pytu.

e Zaleca si¢ montaz alarmu czerwona soczewka w kierunku wejscia. Za ta soczewka znajduje si¢ odbiornik IR
komunikacji z pilotem. Taka pozycja zapewni nam niezawodny kontakt pilota z urzadzeniem, czyli mozliwos¢
pewnego i jednoznacznego wyltaczenia alarmu po naszym wej$ciu do pomieszczenia.

* Nalezy zwraca¢ uwagg, aby pomigdzy pilotem, a alarmem nie znajdowat si¢ zaden przedmiot, ktory mogtby odciac
komunikacje¢ IR.

Sam montaz polega na natrasowaniu przy uzyciu podstawy urzadzenia w charakterze szablonu dwoch otworéw w suficie
i ich wywierceniu, zamocowaniu podstawy na dwa dyble, nasadzeniu urzadzenia na podstawe i zamocowaniu na
zatrzaskach.

Uruchomienie

Alarm gotdw jest do pracy natychmiast po wtozeniu do niego baterii i zamocowaniu na suficie.

Czujnik przetaczamy w poszczegodlne tryby pracy przyciskiem ,,ARM/DISARM” na pilocie. Zawsze nalezy kierowac
czerwony wylot pilota w kierunku czujnika alarmu. Pilot pracuje z katem promieniowania 30° i z odlegtosci nie
przekraczajacej 6 metrow.

Tryby pracy, w jakich moze si¢ znajdowacé alarm:
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Po wlozeniu baterii, lub podtaczeniu zasilacza, urzadzenie podejmuje pracg w trybie spoczynku (STAND BY). Zadna z
diod LED nie §wieci. Wida¢ tylko zza soczewki sensora czerwien diody LED sygnalizujacej pojawienia si¢ obiektu w
polu widzenia czujnika. W tym stanie wygodnie mozna skontrolowa¢ obszar dozoru urzadzenia, bez koniecznosci
robienia hatasu syrena urzadzenia.
Alarm mozna uzbroi¢ / wlaczy¢ / wylaczy¢ za pomoca pilota.

Uzbrajanie alarmu (ARM)

Gdy alarm znajduje si¢ w stanie STAND BY, pojedyncze nacisnigcie przycisku pilota powoduje uzbrojenie alarmu,
potwierdzone krotkim sygnatem dzwigkowym. Przez 30 sekund $wieci zielona dioda LED i w tym czasie mozna jeszcze
powroci¢ za pomoca pilota do stanu STAND BY. Jesli nie — urzadzenie z uptywem 30-tej sekundy uzbraja sig i
przechodzi w stan czuwania, reagujac odtad syrena na kazdy ruch w polu widzenia. Zielona dioda LED gasnie, a
czerwona zaczyna migac¢. Dlatego po uzbrojeniu nalezy przed uptywem 30 sekund opusci¢ pomieszczenie.

Kazdy ruch w dozorowanym pomieszczeniu powoduje po uptywie 15 sekund zwloki, alarm w postaci gtosnego sygnatu
syreny, ktéry mozna wytaczy¢ przyciskiem pilota, przetaczajac urzadzenie w tryb STAND BY.

Mozna alarm wylaczy¢ wezesniej, wechodzac do pomieszcezenia i naciskajac przycisk pilota przed uptywem 15 sekund
zwloki.

Wyzwolony i nie wylaczony alarm wylacza si¢ sam po uptywie 45 sekund i jest urzadzenie jest znowu w stanie
czuwania — gotowe do nastgpnego alarmu.

Dane techniczne

Czujnik PIR

Napigcie pracy: 6 V DC (4 x bateria alkaliczna 1,5 V typu ,,Baby”, lub stabilizowane
napigcie 9 V DC z zasilacza sieciowego o obciazalno$ci min. 200 mA

Pobor pradu: ok. 1,5 mA STAND BY / 120 mA ALARM

Zywotnoé¢ baterii: ok. 6 miesigey (baterie alkaliczne, typowa eksploatacja)

Obszar dozoru czujnika PIR:

360°, ponad 6 metrow

Element wykonawczy alarmu:

syrena piezoelektryczna, ok. 100 dB (A)

Pilot

Napigcie pracy: 12 V DC (1 x bateria alkaliczna typu 23A)
Pobor pradu: ok. 110 mA (nadawanie)

Kanat podczerwieni: kanat B

Warunki otoczenia

Idealna temperatura otoczenia: 20°C

Zakres temperatur pracy:

+10°C do +35°C z ograniczonym zasiggiem

Wilgotno$¢ wzgledna powietrza:

< 70% (bez kondensacji)




