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1.  Wprowadzenie

Szanowni Panstwo,
dzigkujemy za zakup tego produktu.
Produkt ten spetnia wymogi przepiséw prawa krajowego i europejskiego.

W celu utrzymania tego stanu oraz zapewnienia bezpiecznej eksploataciji uzytkownik musi stosowac sie sie niniejszej
instrukcji uzytkowania!

Niniejszej instrukcja obstugi nalezy do tego produktu Zawiera ona wazne wskazowki dotyczace uruchomie-
nia produktu oraz postepowania z nim. Nalezy o tym pamigtac przekazujac produkt osobom trzecim.

Nalezy zachowa¢ niniejszq instrukcje uzytkowania do p6zniejszego korzystania!

Wszystkie zawarte tutaj nazwy firm i nazwy produktéw sg znakami towarowymi nalezacymi do poszczegolnych
wiascicieli. Wszelkie prawa zastrzezone.

Potrzebujesz pomocy technicznej? Skontaktuj sie z nami:
E-mail: bok@conrad.pl
Strona www: www.conrad.pl

Dane kontaktowe znajdujg si¢ na stronie kontakt: https://www.conrad.pl/kontakt

Dystrybucja Conrad Electronic Sp. z 0.0, ul. Kniaznina 12, 31-637 Krakéw, Polska

2. Objasnienia symboli

Symbol wykrzyknika informuje o szczegéinych zagrozeniach podczas obchodzenia sie z produktem, jego
eksploatacjg lub obstuga.

Symbol ,strzatki* oznacza specjalne porady i wskazéwki dotyczace obstugi.

Instrukcja obstugi do pobrania
Aby pobra¢ petng instrukcje obstugi (lub nowe/aktualne wersje, jesli sg dostepne), skorzystaj z tacza
www.conrad.com/downloads (alternatywnie zeskanuj kod QR). Postgpuj zgodnie ze wskazéwkami na stronie

internetowej.
(=155 ]




3. Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Szesciokanatowe urzadzenie do zdalnego sterowania ,HT-6" jest przeznaczone wytacznie do prywatnych zastosowan
w ramach modelarstwa i przygotowane na czasy eksploatacji wystepujace w modelarstwie. Ten system nie nadaje sie
do zastosowan przemystowych, np, do sterowania maszynami i liniami.

Inne zastosowanie niz opisane wyzej prowadzi do uszkodzenia produktu i jest ponadto zwigzane z takimi zagrozeniami
jak np. zwarcie, pozar, porazenie pradem itp. Produktu nie mozna technicznie zmienia¢ ani przerabia¢! Bezwzglednie
nalezy stosowac sig do wskazowek dotyczacych bezpieczenstwal!

Nalezy stosowac sie do wszystkich wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w niniejszej inst-
rukcjil Zawierajg one wazne informacje dotyczace postepowania z produktem.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne uzytkowanie zdalnego sterowania i modelu!

4. Opis produktu

Urzadzenie zdalnego sterowania ,HT-6" to system zdalnego sterowania droga radiowg doskonale nadajacy sie do
sterowania modelami samolotéw lub $migtowcow.

Za posrednictwem sze$ciu proporcjonalnych kanatéw sterowania mozna niezaleznie od siebie zdalnie obstugiwac
funkcje kierowania i funkcje sterowania. Dodatkowo urzadzenie posiada rézne funkcje miksera i pamieci, ktére sg
potrzebne przy réznych modelach. W pamieci urzadzenia zdalnego sterowania mozna zapisa¢ ustawione warto$ci
dla nawet 20 réznych modeli.

Ponadto urzadzenie daje mozliwo$¢ wywotania réznych stanéw lotu i tym samym ustawienie indywidualnego wychy-
lenia sterow dla réznych faz lotu, jak start lub ladowanie.

Dzieki przysztosciowej transmisji radiowej 2,4 GHz z kanatem zwrotnym mozna wygodnie odczytywa¢ na wy$wietlaczu
nadajnika zdalnego sterowania aktualne wartosci takie jak np. napiecie odbiornika lub jako$¢ potaczenia radiowego.
W potaczeniu z odbiornikiem z systemem I-BUS oraz odpowiednimi modutami czujnikéw (brak w zestawie) moga by¢
rejestrowane i przesytane do nadajnika inne pomiary jak np. temperatura, obroty czy predko$c.

Czytelny wyswietlacz LC oraz tatwe w obstudze przyciski umozliwiaja proste, szybkie i pewne wprowadzanie danych.
Dzieki elektronicznym trymerom stery zawsze znajduja sie w odpowiedniej pozycji, poniewaz ustawiona ostatnio
warto$¢ zawsze jest automatycznie przywotywana po wigczeniu!

Ergonomiczne uksztattowana obudowa lezy wygodnie w rekach i umozliwia wygodng obstuge nadajnika oraz pewne
sterowanie modelem.

Odbiornik 2,4 GHz gwarantuje optymalny odbi6r zapewniajacy pewna transmisje sygnatu.

Do pracy urzadzenia potrzebne sg jeszcze 4 baterie typu AA/Mignon

do nadajnika. Jesli nie jest stosowany regulator jazdy z ukladem BEC, do odbiornika potrzeba takze 4
baterii AA/Mignon Iub 4 akumulatory 4 AA/Mignon z odpowiednim mocowaniem baterii.

Alternatywnie mozna takze zastosowa¢ 4- lub 5-ogniwowe akumulatory NiMH odbiornika z kablem sterujgcym.
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5. Zakres dostawy

+ nadajnik zdalnego sterowania
+ odbiornika zdalnego sterowania
+ wtyczka funkcji taczenia

+ instrukcja uzytkowania

6. Wskazoéwki dotyczace bezpieczenstwa

W przypadku szkéd spowodowanych nieprzestrzeganiem niniejszej instrukcji uzytkowania wygasa
gwarancja. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za dalsze szkody!

Przy szkodach rzeczowych i osobowych spowodowanych nieodpowiednim obchodzeniem sie z
urzadzeniem lub nieprzestrzeganiem wskazoéwek dotyczacych bezpieczenstwa producent nie pono-
si zadnej odpowiedzialnosci! W takich przypadkach wygasa gwarancja.

Gwarancja nie obejmuje zwyktego zuzycia podczas eksploatacji oraz szkéd wypadkowych (np. urwana
antena odbiornika i peknieta obudowa odbiornika itd.).

Szanowni Panistwo, te wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa majg przyczyni¢ sig nie tylko do ochrony pro-
duktu lecz takze majg zapewni¢ bezpieczenstwo Pafistwu i innym osobom. Dlatego przed uruchomieniem
urzadzenia nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejszy rozdziat.

a) Informacje ogélne

« Ze wzgledow bezpieczenstwa oraz ze wzgledu na warunki dopuszczenia (CE) zabronione jest dokonywanie samo-
wolnych przerébek iflub zmian produktu.

+ Produkt nie jest zabawka, jest przeznaczony dla dzieci od 14 roku zycia.
+ Produkt nie moze zosta¢ zamoczony lub zawilgocony.

+ Zaleca sie zawarcie prywatnego ubezpieczenia od odpowiedzialnosci cywilnej. Jesli takie ubezpieczenie jest juz
zawarte, nalezy zasiegna¢ informacji, czy obejmuje ono takze uzytkowanie modeli sterowanych zdalnie drogg
radiowa.

+ W modelach z napgdem elektrycznym silnik napgdowy nalezy podtgcza¢ dopiero po zakoriczeniu montazu anteny
odbiornika. Zapobiega sie w ten sposob niezamierzonemu uruchomieniu si¢ silnika napedu.

+ Nie pozostawia¢ opakowania bez nadzoru. Opakowanie moze sta¢ sie niebezpieczng zabawka dla dziecka.

* Przed uruchomieniem sprawdzi¢ bezpieczenstwo dziatania modelu i urzadzenia zdalnego sterowania. Zwréci¢
uwage na widocznie uszkodzenia jak np. uszkodzone potaczenia wtykowe lub uszkodzone kable. Wszystkie
ruchome cze$ci musza poruszac sie swobodnie, lecz nie moga mie¢ luzéw na tozyskach.
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+ Obstuga i uzytkowanie zdalnie sterowanych modeli pojazdéw wymaga nauki! Osoby, ktére do tej pory nigdy nie
sterowaty zdalnie tego typu modelami, musza postepowaé bardzo ostroznie i na poczatek musza zapozna¢ sie z
reakcjami modelu na polecenia zdalnego sterowania. Nalezy wykazac sig cierpliwoscia!

+ W przypadku pytan, ktére nie sg wyjasnione w instrukcji uzytkowania, nalezy skontaktowac si¢ z nami (dane kon-
taktowe podano w rozdziale 1) lub z inng wykwalifikowana osoba.

b) Eksploatacja

+ Uzytkownik nie posiadajacy jeszcze wystarczajacych umiejetnosci w obchodzeniu sig ze zdalnie sterowanymi mo-
delami powinien skontaktowa¢ sie z do$wiadczonym modelarzem lub z klubem modelarskim.

+ Podczas uruchamiania nalezy zawsze najpierw wigczy¢ nadajnik. Dopiero potem mozna wytaczy¢ odbiornik w
modelu. W przeciwnym wypadku moga wystapi¢ nieoczekiwane reakcje modelu!

Przed rozpoczeciem jazdy sprawdziC przy stojacym modelu, czy reaguje on na polecenia sterowania zgodnie z
oczekiwaniami.

Podczas eksploatacji modelu zawsze zwraca¢ uwage, aby w strefie zagrozenia silnikéw i innych obracajacych sie
czeSci napedu nie znalazly sie czesci ciata i inne przedmioty.

Niepoprawna obstuga moze spowodowa¢ ciezkie uszkodzenia ciata i szkody rzeczowe! Model musi zawsze
znajdowac sie w zasiegu wzroku. Dlatego nie mozna uzywa¢ modelu w nocy.

Mozna sterowa¢ modelem tylko wtedy, gdy zdoIno$¢ reakcji sterujacego nie jest w zaden sposob ograniczona.
Zmeczenie, spozywanie alkoholu lub zazywanie lekarstw moga by¢ przyczyna btednych reakgji.

Uzywa¢ modelu tylko tam, gdzie nie stanowi on zagrozenia dla innych osdb, zwierzat lub przedmiotow. Uzywaé
modelu tylko na terenach prywatnych lub specjalnie do tego celu wydzielonych.

W przypadku jakichkolwiek zakidcen nalezy natychmiast przerwa¢ uzytkowanie modelu i usuna¢ przyczyne usterki
przed ponownym uzyciem.

Nie uzywa¢ zdalnego sterowania podczas burzy, pod przewodami wysokiego napiecia i w poblizu masztéw ra-
diowych.

Zdalne sterowanie (nadajnik) musi by¢ wiaczone zawsze, gdy uzywany jest model. Przy wytaczaniu modelu nalezy
zawsze najpierw wytaczy¢ silnik a pozniej odbiornik. Dopiero potem mozna wytaczy¢ nadajnik zdalnego sterowa-
nia.

Chroni¢ urzadzenie zdalnego sterowania przed wilgocig i silnymi zabrudzeniami.

Nie wystawia¢ nadajnika przez dtuzszy czas na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych lub wysokich tempe-
ratur.

Stabe baterie w zdalnym sterowaniu powodujg spadek zasiegu. Gdy baterie lub akumulatory w odbiorniku sg
stabsze, model przestaje poprawnie reagowaé na polecenia zdalnego sterowania.

W takim przypadku nalezy natychmiast zakonczy¢ lot. Nastepnie nalezy wymieni¢ baterie na nowe lub natadowa¢
akumulatory.

Podczas uzytkowania produktu nie podejmowa¢ zadnych ryzykownych dziata! Bezpieczenistwo samego
uzytkownika oraz otoczenia zaleza wytacznie od odpowiedzialnego postepowania z modelem.



7.  Wskazéwki dotyczace baterii i akumulatorow

+ Baterie i akumulatory przechowywaé poza zasiegiem dzieci.

+ Nie pozostawia¢ bateriilakumulatoréw bez nadzoru, zachodzi ryzyko potkniecia ich przez dzieci lub zwierzeta. Jesli
co$ takiego si¢ zdarzy, nalezy natychmiast sprowadzi¢ lekarza.

+ Nie mozna baterii/akumulatoréw zwiera¢, demontowa¢ lub wrzuca¢ do ognia. Niebezpieczenstwo wybuchul!

+ Baterie/akumulatory, z ktorych nastapit wyciek lub baterie/akumulatory uszkodzone mogaq przy kontakcie ze skérg
spowodowaé poparzenia. W takim przypadku nalezy uzy¢ odpowiednich rekawic ochronnych.

+ Zwykle baterie nie moga by¢ tadowane. Zachodzi ryzyko pozaru i wybuchu! taldowa¢ mozna tylko nadajace si¢ do
tego akumulatory przy uzyciu odpowiednich tadowarek.

* Przy wkiadaniu baterii/akumulatoréw zwraca¢ uwage na odpowiednie utozenie biegunow (plus/+ i minus/- ).

+ W przypadku dtuzszego nieuzywania (np. magazynowanie) nalezy wyja¢ baterie (lub akumulatory) umieszczone
w urzadzeniu zdalnego sterowania i modelu, aby nie dopusci¢ do uszkodzen spowodowanych wyciekami z baterii/
akumulatorow.

+ Nalezy dotadowywa¢ akumulatory mniej wiecej co 3 miesigce, poniewaz w przeciwnym wypadku przez samoczyn-
ne roztadowanie moze dojs¢ do tzw. gtebokiego roztadowania, po ktérym akumulatory sg juz nieprzydatne.

« Zawsze wymieniaC na raz wszystkie baterie/akumulatory. Nie miesza¢ baterii/akumulatoréw petnych z czesciowo
roztadowanymi. Stosowac zawsze takie same baterie/akumulatory tego samego typu i producenta.

+ Nigdy nie miesza¢ baterii z akumulatorami.

+ Ze wzgledow bezpieczenstwa w nadajniku zdalnego sterowania nalezy uzywac¢ wytacznie baterii a nie akumula-
torow.

8. tLadowanie akumulatorow

Jesli do zasilania odbiornika stosowane majg by¢ akumulatory, nalezy pamigtac, ze z reguly nowe akumulatory sg
puste i musza zosta¢ natadowane.

.| Nalezy pamigtac:
Aby akumulator uzyskat swojg maksymalng wydajno$¢, musi przejs¢ wiele cykli catkowitego roztadowania i
natadowania.

W regularnych odstepach czasu nalezy regulamie roziadowywa¢ akumulatory, poniewaz wielokrotne
dotadowywanie w potowie roztadowanych akumulatoréw moze wywotaé tzw. efekt Lazy Battery czyli efekt
bezwtadnych baterii. Oznacza to, ze akumulator traci swoja pojemnos¢. Nie dostarcza wtedy on catej zgro-
madzonej energii, skraca si¢ czas pracy modelu.

Jesli uzywanych jest wiele akumulatorow, optacalny moze by¢ zakup wysokiej jakosci tadowarki. Takie
tadowarki z reguty oferujq takze funkcje szybkiego tadowania akumulatorow.



Rysunek 1

1 Antena nadajnika 12 Wyswietlacz LC
2 Uchwyt ze zintegrowang drugq anteng nadajnika 13 Przycisk taczenia
3 Selsyn nadawczy ,VRB* 14 Przycisk ,Down*
4 Wigcznik dzwigienkowy ,SWC* 15 Przycisk ,Up"
5 Wiacznik dzwigienkowy ,SWD* 16 Przycisk trymera funkcji steru kierunku/ogona (w
6 Przycisk trymera funkcji steru wysoko$ci/pochylen- trybie I1)*
ia (w trybie I1)* 17 Dzwignia sterujgca funkcji steru kierunku/ogona
7 Dzwignia sterujaca funkgji steru wysokosci/pochy- oraz funkcji gazu/skoku (w trybie I1)*
lenie oraz lotek/przechylenia (w trybie I1)* 18 Przycisk trymera funkcji gazu/skoku (w trybie I1)*
8 Przycisk trymera funkcji lotek/przechylenia (w trybie 19 Wiacznik dzwigienkowy ,SWA"
1 20 Wiacznik dzwigienkowy ,SWB*
9 Przycisk ,OK" 21 Ucho do paska

10 Przycisk ,CANCEL"
11 Wiacznik/wytacznik

22 Selsyn nadawczy ,VRA*

Dalsze informacje dotyczace ustawienia trybdw znajdujg sie w menu ustawien systemowych w punkcie funkci
dzwigni sterujacych ,Sticks mode”.



Tyt
23 Gniazdo nauczyciela/ucznia
24 Pokrywa komory baterii

Rysunek 2

10. Uruchomienie nadajnika

» rysunkoéw umieszczonych w poszczegolnych rozdziatach. Odniesienia do innych rysunkéw sg podawane
zawsze z informacjg z odpowiednim numerem rysunku.

a) Wkiadanie baterii

Do zasilania nadajnika potrzebne sg 4 baterie alkaliczne (np. nr
zam. Conrad 652507, 4-pak, 1x ) rozmiaru AA/Mignon.

Przy wkiadaniu baterii nalezy postepowa¢ w nastepujacy
sposob:

Pokrywa komory baterii (1) znajduje sie z tylu nadajnika.
Nacisna¢ na rowkowana powierzchnie (2) i zsuna¢ pokrywe w
dot.

Podczas wkiadania 4 baterii uwaza¢ na poprawne utozenie
biegunéw. Odpowiednia wskazéwka (3) znajduje si¢ na dnie
komory baterii.

R k
Nastepnie ponownie nasuna¢ pokrywe gniazda baterii od dotu ysunek 3

do zatrzasniecia.

10



b) Wiaczanie nadajnika

Po wiozeniu czterech nowych baterii nalezy sprawdzi¢ potozenie wigcznika dzwigienkowego. Wszystkie wigczniki
muszg znajdowac si¢ w potozeniu przednim.

Dzwignia sterujgca funkcji steru wysoko$ci/pochylenia oraz funkcji lotek/przechylenia (patrz rys. 1, poz. 7) musi
znajdowac sie w pozycji srodkowej. Dzwignia sterujaca funkcji steru kierunku/ogona oraz funkcji gazu/skoku (patrz
rys. 1, poz. 17) musi takze znajdowac si¢ w pozycji srodkowej lub maksymalnej dolnej (pofozenie wytaczonego
silnika).

Teraz mozna wigczy¢ nadajnik wiacznikiem/wytacznikiem (patrz takze rys. 1, poz. 11).

Najpierw rozlegajg sie trzy sygnaty o coraz wyzszym dzwigku a na pod$wietlanym wyswietlaczu pojawia si¢ obraz
roboczy z aktualnie ustawionym modelem.

Pod$wietlenie tta wytacza sig automatycznie ok. 20 sekund po wiaczeniu lub ostatnim nacisnieciu przycisku. Jesli
przy wiaczonym urzadzeniu w ciggu 60 sekund nie zostanie naci$nigty zaden element obstugi, urzadzenie wydaje
krotki sygnaty dzwigkowe bedace ostrzezeniem.

Obraz roboczy sktada sie z nastepujacych elementow:
1 Logo producenta
Kodowanie cyfrowe

2
3 Wskaznik miejsca w pamieci [+ 30 el

4 Wskaznik nazwy modelu G L AFHIS 2.0
5

6

EELTﬂl htmm:i

Wskaznik trymera gazu/skoku (w trybie I1)*
L Ik WU LR, qqul

6

Wskaznik trymera steru kierunku/ogona

(w trybie I)* ; TH_ L 1 oL 7L

T 1 d
7 Wskaznik trymera lotek/przechylenia =
(w trybie I1)* @
8 Wskaznik trymera steru wysokosci/pochylenia
(w trybie 1)* L Y
9 Symbol baterii informujacy o zasilaniu Bl 1 I 20,

napieciem nadajnika TFE L W A }t;—_—._.-_

10 Symbol baterii informujacy o zasilaniu
napieciem odbiornika

- 1 Eaea
11 Grafika typu modelu ——
12 Wskaznik napigcia odbiornika

@5@@6

13 Wskaznik napigcia nadajnika

14 Wskaznik btednie przekazanych danych Rysunek 4
nadajnika

Dalsze informacje dotyczace ustawienia trybow znajduja si¢ w menu ustawien systemowych w punkcie funkcji
dzwigni sterujacych ,Sticks mode*.

Ekran roboczy na rysunku 4 jest wyswietlany w catosci tylko wtedy, gdy odbiornik jest wiaczony. W przeciw-
nym wypadku nie sg wy$wietlane np. warto$ci dotyczace napiecia odbiornika czy jakosci sygnatu.
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Jedli ktory$ z czterech wigcznikéw dzwigienkowych = ¥
(patrz rys. 1, poz. 4, 5, 19 i 20) nie znajduje sie w 't Uarning 1
pofozeniu przednim a dzwignia sterujaca funkcji gazu/ Place all
skoku nie znajduje sie w potozeniu najnizszym, przy switrches in
wiaczaniu pojawiajg si¢ dzwieki ostrzegawcze i na the i.!‘ LR =
wyswietlaczu pojawia sie odpowiednia wskazowka. position and
, , ) , . Iowsy the
W takim przypadku nalezy ustawi¢ wszystkie wigczniki +hrottlise

i dzwignie sterujgce w odpowiednich pozycjach.
Wyswietlacz przetacza sie wtedy na ekran roboczy i
nie pojawiajq si¢ juz dzwieki ostrzegawcze.

Rysunek 5

Wazne!

Jesli zasilanie pradem jest niewystarczajace do poprawnej pracy nadajnika, przy napieciu ponizej 4,2 V
zaczyna miga¢ symbol baterii a nadajnik wydaje krotkie dzwieki ostrzegawcze w regularnych odstepach
czasu. Nalezy wtedy przerwa¢ prace z modelem.

Gdy napiecie spadnie ponizej 4,0 V, nadajnik wydaje ciagte dzwieki alarmowe. W takim przypadku nalezy
jak najszybciej zakoriczy¢ prace z modelem, poniewaz w przeciwnym wypadku grozi utrata modelu!

Do dalszej pracy nadajnika nalezy zatozy¢ nowe baterie.



¢) Zmiana funkcji dzwigni gazu

Urzadzenie zdalnego sterowania ,HT-6" jest fabrycznie tak skonfigurowane, ze dzwignia sterujaca funkcji gazu/skoku
znajduje sie po lewej stronie. Jest to najczesciej spotykana konfiguracja w Europie. Jesli uzytkownik bardziej wolatby
sterowa¢ funkcja gazu/skoku z prawej niz z lewej strony, istnieje mozliwo$¢ zamiany miejscami agregatéw dzwigni.

Do wykonania ponizszych czynnosci wymagane jest pewne do$wiadczenie z nadajnikami zdalnego sterowania. Dla-
tego osoby, ktére nie czujg sie na sitach, aby wykonac nizej opisane prace, powinny zgtosi¢ si¢ do do$wiadczonego
modelarza lub klubu modelarskiego.

+ Wyja¢ baterie z nadajnika.

+ W tym celu $rubokretem krzyzowym odkrecic cztery rubki na tylnej $ciance nadajnika i ostroznie odchyli¢ Scianke
na bok po lewej stronie.

+ W razie potrzeby mozna odpia¢ od gtéwnej plytki przewody zasilajace komory baterii i gniazda nauczyciela/ucznia
(1)

+ Odkrecic po cztery Srubki przy agregatach dzwigni sterujacych (rys. 6A, poz. 2) i zamieni¢ oba agregaty miejscami.
Nalezy przy tym obréci¢ agregaty dzwigni sterujacych o 180°, aby gniazda potencjometréw dzwigni sterujacych (3)
byly ponownie skierowane do siebie (patrz rys. 6B).

+ Ponownie przykreci¢ agregaty dzwigni sterujacych i sprawdzi¢ mechaniczne dziatanie dzwigni sterujacych.
+ Ponownie podtaczy¢ do plytki gldwnej komore baterii i gniazdo nauczyciela/ucznia.

+ Zamkna¢ ponownie tylng Scianke nadajnika i przykrecic cztery Sruby mocujace.

Rysunek 6

) Elektroniczne przetaczenie funkcji dzwigni sterujacych wykonuje sie pézniej w menu ustawien systemowych
w punkcie funkcji dzwigni sterujacych ,Sticks mode”
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d) Ustawienie dtugosci dzwigni sterowania

W zaleznosci od przyzwyczajen operatora mozna indywidualnie
regulowa¢ diugo$¢ dzwigni sterowania.

W tym celu nalezy mocno chwyci¢ dolng czes$¢ uchwytu (1) a
gorng, czes¢ (2) obraca¢ w kierunku przeciwnym do ruchu ws-
kazowek zegara.

Teraz obracajac dolng cze$¢ uchwytu mozna ustawi¢ zadang
dtugo$¢ dzwigni sterowania.

Na koniec nalezy ponownie mocno dokreci¢ goérng czesé
uchwytu.

14
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a) Podtaczenie odbiornika

Odbiornik (patrz rys. 8, poz. 1) daje mozliwo$¢ podigczenia z prawej strony do 6 serw za pomocg wtykdw JR lub

Futuba.

Akumulator odbiornika lub komora baterii sg podtaczane kablem sterujacym albo do wolnego slotu lub do najwyzszego

slotu (B/VCC).

CH6

CH5

CH4

CH3

CH2

CH1

Rysunek 8

Przy podiaczaniu serw i regulatoréw jazdy generalnie nalezy zwraca¢ uwage na poprawne utozenie bie-
gundéw we wtykach. Przewdd impulsowy serw (w zaleznosci od producenta zotty, biaty lub pomaranczowy)
musi by¢ podtaczony do lewego (wewnetrznego) z trzech umieszczonych obok siebie stykéw potaczenia
wtykowego. Styk potaczenia wtykowego przewodu minusowego (w zaleznosci od producenta czarny lub
brazowy) musi by¢ podtaczony do zewnetrznego (prawego) styku .

Wyjscia odbiornika sg obtozone nastepujaco:

Kanat | Wyjscie | Smigtowiec Model samolotu silnikowego
1 CH1 Serwo przechylenia Serwo lotek
2 CH2 Serwo pochylenia Serwo steru wysokosci
3 CH3 Serwo gazu lub regulator lotu Serwo gazu lub regulator lotu
4 CH4 Serwo ogona/giroskop Serwo steru kierunku
5 CH5 Czuto$¢ giroskopu Dodatkowy kanat 5
6 CH6 Serwo skoku Dodatkowy kanat 6
BIVCC Podtaczenie akumulatora * Podtaczenie akumulatora *
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* W modelach z napedem elektrycznym i elektronicznym regulatorem jazdy osobny akumulator odbiornika jest
niezbedny tylko wtedy, gdy zastosowany regulator silnika/lotu nie posiada obwodu BEC. Dalsze informacje
znajduja sie w dokumentacji technicznej regulatora.

Kanaly 5 i 6 moga mie¢ rozne funkcje w zaleznosci od modelu.
Istnieje takze mozliwo$¢ obstugi dwoch serw z jednego wyjscia
odbiornika przez zastosowanie kabla V. (CHB3)

Mozliwe utoZenie i podziat kanatéw sterowania przedstawiono
na szkicach na rysunku 9.

Jesli model jest wyposazony np. w dwa serwa lotek, drugie ser-
wo moze by¢ podtgczone do niezajetego jeszcze wyjscia odbior-
nika. Sterowanie odbywa si¢ w takim przypadku przez jeden z
trzech dowolnie programowanych mikserow.

Dalsze informacje dotyczace podigczenia serwa oraz funkcji
miksera znajdujg sie w kolejnym rozdziale (Programowanie
nadajnika zdalnego sterowania) przy opisie poszczegdlinych
funkcji.

(CH1)  (cH®) (CHe) (CHT)

(CH2) (CH2)

(CH4)

Rysunek 9

Wazne!

Przy wycigganiu potaczen wtykowych zaleca sie uzycie pesety lub szczypiec. Aby nie dopusci¢ do przerwa-
nia kabla, nalezy zawsze przy roztaczaniu potaczenia ciagna¢ za plastikowy korpus wtyczki a nie za sam
kabel.

b) Wskaznik LED

Odbiornik posiada z boku wskaznik LED (patrz rys. 8, poz. 2), ktéry w pierwszej linii stuzy jako wskaznik stanu
odbiornika.

Dioda LED $wieci sie podczas uzytkowania odbiornika tylko wtedy, gdy nadajnik jest wigczony i potaczony z odbiorni-
kiem. Gdy odbiornik nie rozpoznaje prawidtowego sygnatu nadajnika, dioda LED miga. Blizsze informacije dotyczace
potaczenia z nadajnikiem znajduja sie w rozdziale: Funkcja taczenia.
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c) Montaz odbiornika

Sposdb montazu odbiornika zalezy generalnie od modelu. Z tego powodu odno$nie montazu nalezy stosowac sie do
zalecen producenta modelu. Niezaleznie od tego nalezy zawsze prébowac montowac odbiornik w taki sposdb, aby
optymalnie byt chroniony przed kurzem, brudem, wilgocia, wysokimi temperaturami i wibracjami.

Zachowa¢ odpowiedni odstep od silnikéw oraz elektronicznych regulatoréw lotu lub jazdy. Elementy z metalu lub
karbonu majg nie ekranujace i moga w zwigzku z tym w znacznym stopniu przyczyni¢ si¢ do spadku zdolnosci od-
bierania sygnatéw. W tym przypadku zaleca sie utoZenie anteny na zewnatrz przez wyprowadzenie jej przez otwory
w kadtubie.

Do mocowania nadajg sie dwustronne samoprzylepne gabki (Servo-Tape) lub krazki gumowe utrzymujace pewnie na
swoim miejscu odbiornik owinigty w gabke.

Uwaga, wazne!

Odbiornik posiada dwa osobne elementy odbiorcze
HF i kazdy z nich posiada jedng antene odbiorcza (1 i
2).

Aby uzyska¢ maksymalng mozliwg moc odbiorcza,
konieczne jest ustawienie obu anten pod katem 90°
wzgledem siebie.

Nie ma przy tym znaczenia, czy jedna antena jest
skierowana w prawo a druga do gory czy tez jedna w
lewo a druga w dot. Wazne jest tylko, aby anteny byly
ustawione pod katem 90° wzgledem siebie.

Uwaga!

Druty anten maja dokfadnie dobrang dtugosc.

Z tego powodu druty anten nie mogq by¢ zawiniete,
utozone w petli ani obcigte. Zmniejszytoby to w znacz-

nym stopniu zasieg stwarzajac znaczne ryzyko dla
bezpieczehstwa.

[REw= ]

HR-6_ 2
Li=s=u-}

Rysunek 11

Druty anteny wysuna¢ w miare mozliwo$ci z modelu przez otwor w kadtubie. W modelach z kadtubem karbonowym
antena musi by¢ utozona na zewnatrz.
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d) Montaz serw

Sposdb montazu serw (1) zalezy zawsze od modelu. Doktadne
informacje na ten temat znajduja sie w dokumentacji dotyczacej
budowy modelu.

Generalnie nalezy zawsze probowaé faczy¢ serwa w taki
sposob, aby byly wyttumione pojawiajace sie wibracje. Do tego
celu do serw dotgczane sa zazwyczaj koncowki gumowe (2) z
tulejami metalowymi (3).

Przy potaczeniach cigzko poruszajacych sie serwa nie sq w sta-
nie ustawi¢ si¢ wymaganej pozycji. Wskutek tego zuzywa sie
niepotrzebnie prad i sterowanie modelem jest niedoktadne.

Potaczenia musza poruszac sie jak najbardziej swobodnie, ale
bez luzéw na tozyskach i przegubach.

Przed zamontowaniem dzwigni serwa nalezy wigczy¢ nadajnik
a nastepnie odbiornik i sprawdzi¢ poprawne $rodkowe ustawie-
nie trymeréw na nadajniku zdalnego sterowania (patrz kolejny
rozdziat).

DZzwignie serwa nalezy zawsze montowac¢ pod katem 90° do
drazkéw przegubowych (patrz rys. 9, szkic A).

Jedli dzwignia serwa nie bedzie ustawiona prostopadle do
drazkow (patrz rys. 9, szkic B) skoki dzwigni w obu kierunkach
nie beda takie same.

Lekkie mechaniczne nachylenie spowodowane zebami dzwigni
serwa mozna pozniej skompensowac trymerami.

e) Sprawdzenie funkcji serw

Rysunek 12

A B

oo ()) o @

S~
SERVO SERVO
[0 [0
Rysunek 13

Do celéw testowych podiaczy¢ uzywane serwa do odbiornika. Pamigta¢ o opisanym wcze$niej obtozeniu wyj$¢ od-

biornika.

Nastepnie nalezy wigczy¢ najpierw nadajnik a potem odbiornik. Przy poprawnym podiaczeniu serwa za wyjsciach
1 - 4 powinny reagowac na ruchy dzwigni sterujacych. Serwa na wyjéciach 5 i 6 reagujq w zaleznosci od modeli
zaprogramowanych w nadajniku oraz uaktywnionych wigcznikéw i regulatoréw. Dalsze informacje dotyczace pro-
gramowania nadajnika znajdujq si¢ w rozdziale: Programowanie nadajnika zdalnego sterowania.

Uwaga, wazne!

W tym celu nalezy uruchomic¢ najpierw nadajnik a nastepnie odbiornik. Przy wytaczaniu nalezy najpierw
odtaczy¢ odbiornik od zasilania a nastepnie wytaczy¢ nadajnik.

Nigdy nie wytacza¢ nadajnika, gdy odbiornik jest wiaczony. Moze to spowodowaé nieoczekiwane reakcje

modelu!
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12.  Programowanie nadajnika zdalnego sterowania

W celu optymalnego dostosowania do modelu urzadzenie
zdalnego sterowania posiada menu ustawien systemowych
,System setup” oraz menu ustawien funkcji ,Functions se-
tup* zawierajace rézne punkty, ktére z kolei posiadajg wiele
mozliwosci ustawien.

W zaleznosci od tego, jaki typ modelu (Smigtowiec czy samo-
lot) zostat ustawiony w menu ustawien systemowych, beda
dostepne rézne mozliwosci ustawienh w menu ustawien funkcji.

Zmiany poszczegdlnych ustawien dokonuje sie za pomoca cz-
terech przyciskow programowania (patrz takze rys. 1, poz. 9,

10, 14 15). Rysunek 14

Ustawienia sg zapisywane trwale i nie zostajg utracone takze
przy wymianie baterii.

Funkcje elementéw obstugi:
* Przycisk ,,0K*“

Aby otworzy¢ menu programowania, nalezy przy wiaczonym nadajniku nacisna¢ krétko przycisk ,OK*. Na
wyswietlaczu pojawia sie ekran menu i nadajnik przechodzi w tryb programowania. Ponadto tym przyciskiem mozna
aktywowa¢ wybrane ustawienia. Dluzsze przycisniecie przycisku powoduje wy$wietlenie ustawien fabrycznych da-
nego punktu menu.

* Przycisk ,,CANCEL“

Tym przyciskiem mozna wyj$¢ z ostatnio wybranego menu lub podmenu. Kazde krétkie nacisniecie przycisku powo-
duje powrét o jeden krok w menu az do ekranu roboczego. Diuzsze przyci$niecie powoduje zapisanie zmienionych
nastaw.

* Przyciski ,UP“ i ,,DOWN*

Tymi przyciskami mozna wybra¢ zadane menu/podmenu a takze zmieni¢ nastawy.

Po kazdym poprawnym naciénieciu przycisku nadajnik wydaje krotki sygnat.
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W menu ustawien systemowych dokonuje sie w pierwszej kolejnosci podstawowych ustawien nadajnika zdalnego
sterowania. Te ustawienia nie odnoszq si¢ do poszczegdlnych modeli. Wiasciwych ustawien dla poszczegdlnych
modeli dokonuje sie pozniej w menu ustawien funkcji (patrz rozdziat 14).

Aby dosta¢ sig do menu ustawien systemowych, nalezy przy I [rTT——
wiaczonym nadajniku nacisnaé przycisk ,OK*. Ekran roboczy =MENlJ=
na wyswietlaczu przechodzi w ekran menu. Okno wyboru oraz
symbol zdalnego sterowania informujg, ze w tym ustawieniu "'f@'{ H

mozna otworzy¢ menu ustawien systemowych ,System setup*. -._"'.:} :I-:_?_:- IE'

Aby przej$¢ do menu ustawien systemowych, nalezy jeszcze

raz nacisnag przycisk ,OK".

Na wyswietlaczu pojawia sig teraz 6 pierwszych punktéw menu

ustawien systemowych.

wustem setup

SYSTEM=

d#fode ] select
Mode ]l names

THEE Rt = N =Tl
e 1 oooapey
Fode 1 reset
i Retoap
Rysunek 15
W menu ustawien systemowych sg nastepujace funkcje ustawien:
Funkcja Wyswietlacz
Wybér pamigci modelu ,Model select"
Ustawienie nazwy modelu ,Model name*
Wybdr typu modelu ,Type select’
Kopiowanie pamigci modelu ,Model copy*
Usuwanie pamigci modelu ,Model reset"

Programowanie odbiornika

,RX Setup”

Tryb nadajnika nauczyciela

»1rainer mode”

Tryb nadajnika ucznia

»Student mode*

Funkcje dzwigni sterujacych ,Sticks mode”
Jasnos¢ wyswietlacza ,LCD brightness*
Wersja oprogramowania nadajnika LJFirmware ver.”

Aktualizacja oprogramowania nadajnika

JFirmware update*

Przywracanie ustawien fabrycznych

LJFactory reset
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a) Wybor pamieci modelu ,Model select”

Urzadzenie zdalnego sterowania posiada 20 pamigci modelu, w ktérych mozna zapisywa¢ niezaleznie od siebie
dane dotyczace poszczegoélnych modeli. Dlatego przed praca, z okreslonym modelem konieczne jest ustawienie w

nadajniku odpowiedniej pamigci modelu.
Ustawianie pamigci modelu:

+ Wigczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.
Najwyzszy punkt menu ,Model select® jest zaznaczony
strzatka kursora.

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawiajg sie aktywne aktualnie pamieci
modelu. Ponadto pojawia si¢ nazwa modelu oraz grafika typu
modelu.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna wybra¢ teraz jedna
pamie¢ modelu sposréd 1 - 20.

* Przytrzyma¢ dtuzej przycisk ,CANCEL“,aby uaktywnic
wybrang pamie¢ modelu. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia
sie menu ustawien systemowych.

+ Naciska¢ przycisk ,CANCEL" wielokrotnie, az pojawia sie
ekran roboczy i sprawdzi¢, czy ustawiona jest wybrana pamigé
modelu.

Przy probie zmiany pamieci modelu przy wiaczonym

odbiorniku pojawi si¢ na wyswietlaczu ostrzezenie,
ze przed zmiang pamieci modelu nalezy wytaczy¢ od-
biornik.

Rysunek 16

Rysunek 17
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b) Ustawienie nazwy modelu ,,Model name“

Aby tatwiej mozna byto rozrézni¢ poszczegolne pamieci modelu, wskazane jest nazwanie kazdej pamigci nazwg
modelu, ktérego ona dotyczy. Nazwa moze sktadac sie z kombinacji maksymalnie 8 liter, cyfr i znakéw specjalnych.

Uwaga, wazne!

Mozna zmieni¢ nazwe tylko tej pamigci modelu, ktéra w danej chwili jest aktywna. Aby zmieni¢ nazwe innej
pamieci modelu, nalezy najpierw odszukac i uaktywni¢ wybrang pamie¢ modelu.

Ustawianie pamieci modelu:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

+ Przyciskami ,UP" lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Model name".

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,0K*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawia sie ustawiona aktualnie pamigé
modelu z nazwg modelu. Pierwsza litera w nazwie jest juz
wyr6zniona na czarno i moze zosta¢ wybrana.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna wybra¢ zadana litere.
Skierowana w prawo strzatka na dole wy$wietlacza informuije,
ze pozostate litery i znaki specjalne znajdujg sie takze na ko-
lejnej stronie.

Aby przejs¢ do kolejnej litery, nalezy nacisna¢ krétko przy-
cisk ,OK". Druga litera zostaje wyrézniona czarnym ttem.
Naci$niecie i przytrzymanie przycisku ,OK* powoduje, ze
wywotana zostanie nazwa ustawiona fabrycznie.

Ustawienie drugiej litery odbywa sie tak samo, jak pierwszej.

Powtarza¢ opisane wyzej czynno$ci, az zostanie zaprogramo-
wana wybrana nazwa modelu.

Przytrzyma¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ wybrang
pamig¢ modelu. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu
ustawien systemowych.

Naciska¢ przycisk ,CANCEL" wielokrotnie, az pojawia sie
ekran roboczy i sprawdzi¢, czy ustawiona jest wybrana nazwa
modelu.
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¢) Wybér typu modelu ,, Type select”

Poniewaz dla poszczegdlnych typéw modeli dostepne sq rézne funkgje, np. mikser lub funkcje sterowania, konieczne
jest podanie prawidtowego typu modelu podczas programowania. Mozna przy tym wybra¢ albo modele samolotow
LJAirplane or glider” albo $migtowcéw ,Helicopter*.

W modelach $migtowcow wystepuja ponadto nastepujace warianty réznego sterowania tarczy sterujacej:
»Fixed pitch“:

To ustawienie nalezy wybra¢ dla $migtowcow o regulowanych obrotach, w ktorych nie mozna ustawic kata nachylenia
topat gtéwnego wirnika.

»Variable pitch*:

To ustawienie nalezy wybra¢ dla $migtowcow, w ktorych kazda funkcja: przechylenia, pochylenia, skoku korzysta z
osobnego serwa.

»Swash 90°, 120° lub 140°“:

To ustawienie nalezy wybra¢ dla modeli, w ktorych tarcza sterujaca jest sterowana przez 3 serwa a punkty mocowania
przegubowego tarczy sterujacej sa przesunigte wzgledem siebie 0 90°, 120° lub 140°. W zaleznosci od ustawienia
kata punktow mocowania przegubowego konieczne sg rézne stosunki miksera trzech serw tarczy sterujacej, ktore
nadajnik bedzie automatycznie uwzgledniat. W razie potrzeby dalsze informacje dotyczace potaczen przegubowych
z tarcza sterujacq mozna znalez¢ w dokumentacji modelu $migtowca.

Wybor typu modelu: SYS l b M -

+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.
Mlode ] == lect

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy Monde 1 visme
punkcie menu ,Type selct". 3 THSE axpm gy

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK", aby otworzy¢ ten punkt menu. ng dg % ggggt
Na wyswietlaczu pojawia sig ustawiona aktualnie pamie¢ mo- H¥ Eetup

delu z nazwg i typem modelu. Ponadto przy dolnej krawedzi
wyswietlacza pojawia sie grafika typu modelu, ktora bedzie | s & i i ek Emms

pozniej wySwietlana takze na ekranie roboczym. HDﬂE 1' &AL
+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN*" mozna wybra¢ zadany typ mo- TR_H I HER
delu. e Frive lans
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d) Kopiowanie pamieci modelu ,,Model copy*

Aby utatwi¢ programowanie, istnieje mozliwos¢ kopiowania danych z jednej pamieci modelu do innej. Dzigki temu
przy podobnych modelach mozna tatwo skopiowa¢ ustawienia podstawowe i mikser a wtedy trzeba tylko nastawy

dopasowac do nowego modelu.
Kopiowanie danych modelu do innej pamigci modelu:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Model copy*.

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawiajg si¢ dwie pamieci modelu z usta-
wionymi nazwami oraz przypisanymi do nich grafikami typu
modelu. Pamie¢ modelu wys$wietlana wyzej to zrodto danych
a pamig¢ wySwietlana nizej to pamie¢ docelowa.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna teraz zaznaczy¢ pamiec¢
modelu, z ktorej dane majg by¢ kopiowane.

Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby przej$¢ do pamieci do-
celowej.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna teraz zaznaczy¢ pamiec¢
modelu, do ktérej dane maja by¢ przekopiowane.

Aby rozpocza¢ proces kopiowania, przycisna¢ nieco diuzej
przycisk ,OK". Na wyswietlaczu pojawia sie dodatkowe zapy-
tanie.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna przesuna¢ strzatke
kursora z ,No“ na ,Yes" i ponownym naci$nigciem przycisku
,OK* wykona¢ proces kopiowania. Na wy$wietlaczu ponownie
pojawia sie menu ustawien systemowych.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.
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Poniewaz podczas kopiowania kopiowana jest takze nazwa modelu, nalezy po zakofczeniu kopiowania
otworzy¢ pamig¢ modelu, do ktérej byly kopiowane dane i tam niezwtocznie zmieni¢ nazwe modelu. Unika
sie w ten sposob niepozadanych pomytek pamigci modelu.
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e) Usuwanie pamieci modelu ,,Model reset"

Aby przed zaprogramowaniem nowego modelu usung¢ ewentualne wystepujace i niechciane ustawienia, mozna
usuwaé pojedyncze pamieci modelu i powréci¢ w ten sposob do parametrow fabrycznych.

Usuwanie pamigci modelu:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Model reset”.

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wys$wietlaczu pojawia sig ustawiona aktualnie pamig¢ mo-
delu z nazwa i grafika modelu.

+ Przyciskami ,UP*lub ,DOWN" mozna teraz zaznaczy¢ pamie¢
modelu, w ktérej majg zosta¢ przywrécone parametry fabrycz-
ne.

Po nacisnieciu przycisku ,OK" pojawia si¢ dodatkowe zapyta-
nie.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna przesunag¢ strzatke kur-
sora z ,No“ na ,Yes" i ponownym naci$nigciem przycisku ,OK"
usuna¢ pamie¢ modelu. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia
sig menu ustawien systemowych.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.

Rysunek 21
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f) Programowanie odbiornika ,,RX Setup*

Urzadzenie zdalnego sterowania ,HT-6" umozliwia ustawienie réznych parametrow odbiornika oraz prezentacje
zmierzonych warto$ci. Funkcjonalno$¢ wy$wietlania i ustawien zalezy przy tym od zastosowanego odbiornika i
podtaczonych czujnikdw.

Poniewaz znajdujacy sie w zestawie odbiornik nie jest przystosowany do podtaczenia zewnetrznych czujnikow, w
niniejszej instrukcji opisano tylko te ustawienia, ktére sq istotne dla odbiornika znajdujacego sie¢ w zestawie. Dalsze
informacje dotyczace podtaczenia czujnikéw znajduja sie w dokumentacji dostepnych jako opcja odbiornikéw I-Bus.

Menu programowania odbiornika jest podzielone na nastepujace podmenu:

Funkcja Wyswietlacz
Kodowanie cyfrowe LAFHDS 2A*
Napiecie odbiornika ,RX Battery*
Ustawienie failsafe JFailsafe”

Lista czujnikéw * ,Sensor list*

Lista wyboru czujnikow * ,Choose sensors*
Predkos¢ i odlegtos¢ * ,Speed-distance”
Ustawienie danych magistrali ,i-BUS Setup*
Czestotliwo$¢ uruchomienia serwa ,Servos Freq”

*

Zaznaczone punkty sg istotne w pierwszym rzedzie przy zastosowaniu odbiornika |I-BUS z odpowiednimi czujni-
kami. Doktadne wskazéwki dotyczace programowania znajduja sie w instrukcjach uzytkowania odbiornika I-BUS
oraz czujnikow.
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Kodowanie cyfrowe ,,AFHDS 2A“

Nadajnik zdalnego sterowania daje mozliwo$¢ obstugi odbiornika z uzyciem kodowania cyfrowego ,AFHDS 2A* i
,AFHDS". Fabrycznie nadajnik jest ustawiony na znajdujacy sie w zestawie odbiornik z kodowaniem ,AFHDS 2A*.

Jesli ma zosta¢ zastosowany odbiornik REELY z cyfrowym kodowaniem ,AFHDS*, nalezy najpierw przestawi¢ na-
dajnik a nastepnie potaczy¢ odbiornik z nadajnikiem. Dalsze informacje dotyczace faczenie nadajnika i odbiornika
znajdujq sig w rozdziale 16. Funkcja faczenia.

Aby przetaczy¢ cyfrowe kodowanie na nadajniku, nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:
+ Otworzy¢ menu ,RX Setup".

+ Punkt menu ,AFHDS 2A" jest juz zaznaczony i mozna go
uaktywni¢ przyciskiem ,OK".

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna wytaczy¢ kodowanie
cyfrowe, AFHDS 2A". Na wyswietlaczu pojawia sig komunikat
,Off".

+ Naci$nigcie przycisku ,OK* powoduje zapisanie ustawienia a
na wy$wietlaczu pojawia sie kodowanie cyfrowe ,AFHDS".

+ Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.

+ Nastepnie nalezy przeprowadzi¢ probe potaczenia.

+ Przetaczenie z powrotem na ,AFHDS 2A" odbywa sie wg tego
samego schematu, jak opisano powyzej.

Jesdli nadajnik pracuje z kodowaniem cyfrowym

LAFHDS®, w menu ,RX Setup“ podane jest to kodo-
wanie cyfrowe jako dostepna mozliwos¢ ustawienia.
Dopiero, gdy kodowanie nadajnika zostanie ponownie
ustawione na ,AFHDS 2A*, w menu ,RX Setup” po-
nownie beda dostepne wszystkie punkty.

Rysunek 22
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Napiecie odbiornika ,RX Battery*“

W zalezno$ci od zastosowanego zrddta zasilania odbiornika napieciem mozna w tym menu ustawic¢ warto$ci napiecia,
przy ktérych urzadzenie bedzie optycznie i akustycznie informowac o grozacym gtebokim roztadowaniu.

Aby ustawi¢ napiecie odbiornika, nalezy postepowac w nastepujacy sposob:
+ Otworzy¢ menu ,RX Setup*.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" zaznaczy¢ punkt menu ,RX
Battery” i uaktywni¢ go przyciskiem ,OK".

+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna teraz ustawi¢ najnizsza,
warto$¢ napiecia ,Low", ktdra jest juz zaznaczona strzatkg
kursora. Naci$nigcie i przytrzymanie przycisku ,OK* powodu-
je, ze wywotane zostang parametry fabryczne.

+ Nacisng¢ krotko przycisk ,OK", aby przetaczy¢ na kolejng
wyzszq warto$¢ napiecie ,Alarm“. Ustawien dokonuje sie pr-
zyciskami ,UP* lub ,DOWN".

+ Przyciskiem ,OK" przechodzi sie do wartosci napiecia przy w
petni natadowanym akumulatorze ,High* i takze tutaj ustawia
sig zadana warto$¢ przyciskami ,UP* lub ,DOWN".

* Przytrzymac¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ wybrane
wartosci napiecia. Na wyswietlaczu ponownie pojawia si¢
menu ustawien systemowych.

+ Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.

Poniewaz ustawiane wartosci napiecia sa zalezne od
=) siebie, moze czasami by¢ konieczne podwyzszenie

najpierw wartosci napiecia dla w pefni natadowanego
akumulatora, aby méc poézniej wprowadzi¢ wyzsze
warto$ci alarmu.

Przy spadku napigcia ponizej ustawionych wartosci
granicznych podczas pracy z urzadzeniem zdalnego
sterowania miga na wyswietlaczu symbol baterii dla
akumulatora odbiornika a nadajnik zdalnego sterowa-
nia wydaje dzwieki ostrzegawcze lub alarmowe.

Rysunek 23
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Ustawienie failsafe ,,Failsafe”

Urzadzenie zdalnego sterowania ma mozliwo$¢ automatycznego ustawienia serw w okreslonej pozycji przy zaktoceniu
sygnatu odbioru. Np. w przypadku szybowca z napedem elektrycznym, ktory znajdzie si¢ poza zasiggiem nadajnika,
moze wylaczyc sie silnik a model zacznie lata¢ po okregu.

Aby ustawi¢ warto$ci failsafe wszystkich szesciu kanatéw, nalezy postepowaé w nastepujacy sposéb:
+ Otworzy¢ menu ,RX Setup*.

+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* zaznaczy¢ punkt menu ,Failsa-
fe* i uaktywni¢ go przyciskiem ,OK". Kanat 1 jest juz zaznacz-
ony i moze zostac ustawiony.

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK", aby otworzy¢ wartosci nas-
taw dla kanatu 1. Wyswietlany jest aktualny stan zataczenia
kanatu 1.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna zmieni¢ stan kanatu z
L,OFF*“na ,ON“i odwrotnie.

+ Gdy funkcja jest wiaczona, ustawi¢ dzwignie sterujaca kanatu
1 w pozyciji failsafe i przycisna¢ nieco diuzej przycisk ,CAN-
CEL".

+ Wyswietlacz wraca do zestawienia kanatéw i pokazuje
procentowg warto$¢ nastawy dla kanatu 1.

Po naciénieciu i przytrzymaniu przycisku ,OK* poja-
=) wia sie ustawienie fabryczne i funkcja failsafe zostaje
wytaczona na wszystkich szesciu kanafach.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna teraz wybiera¢ kolejne
kanaly i ustawia¢ wg tego samego schematu.

+ Po ustawieniu zadanych wartosci dla wszystkich kanatow
naciska¢ przycisk ,CANCEL" do pojawienia sie ekranu roboc-
zego.

+ Do celow testu nalezy wytaczy¢ nadajnik i sprawdzi¢, czy ws-
zystkie serwa ustawig sie w oczekiwanym potozeniu failsafe

Rysunek 24
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Lista czujnikoéw ,Sensor list*

Lista czujnikow zawiera podigczone czujniki. W niniejszym
odbiorniku wyswietlane jest tylko napiecie odbiornika ,Int.V*,
napiecie nadajnika ,TX.V* oraz wielko$¢ btedu odbieranego
sygnatu ,Err*. Im wieksza jest odlegto$¢ miedzy nadajnikiem a
odbiornikiem i im gorsza jest jako$¢ odbieranego sygnatu, tym
wyzszy jest procentowy udziat biednie odebranych danych.

Poniewaz przy modelu bedacym w ruchu caly czas zmienia sie
ustawienie anten odbiorczych, silne wahania wskazan btedow
sq jak najbardziej normalne.

- Jesli do odbiornika I-BUS podiaczonych jest wiele
czujnikéw, s one ukazane w tym menu.
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Czestotliwos¢ uruchamiania serwa ,,Servos Freq*

Analogowe serwa z odbiornika otrzymujg 50 razy na sekunde impuls sterujacy. Natomiast serwa cyfrowe moga by¢
sterowane znacznie czgSciej. Dzieki temu mogg one m.in. wytwarza¢ znaczne sity nastawcze i trzymania a przy tym
bardzo szybko przechodzi do zadanych pozycji. Dokumentacja techniczna danego serwa zawiera informacje, jak
czesto serwo moze by¢ zasterowane.

Aby ustawi¢ czestotliwos¢ sterowania serwa, nalezy postepowac w nastepujacy sposob:
+ Otworzy¢ menu ,RX Setup*. -

+ Przyciskami ,UP" lub ,DOWN* zaznaczy¢ punkt menu ,Servos
Freq" i uaktywni¢ go przyciskiem ,OK".

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna teraz ustawi¢ zadang
czestotliwo$C sterowania serwa. Nacisnigcie i przytrzymanie
przycisku ,OK* powoduje, ze wywotane zostang parametry
fabryczne.

* Przytrzyma¢ diuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawiong,
czestotliwo$¢ sterowania serwa. Na wySwietlaczu ponownie
pojawia sie menu ,RX Setup*.

+ Naciskac wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sig po-
nownie ekran roboczy.

“ Uwaga, wazne!
Przy serwach analogowych czestotliwo$¢ stero-

wania nie moze by¢ wyzsza niz 50 Hz, poniewaz w
przeciwnym wypadku serwa ulegng zniszczeniu.
Jesli stosowane sg wytacznie serwa cyfrowe, nalezy
ustawi¢ wartos¢ maksymalng najwolniejszego serwa,
poniewaz wybrana nastawa obowigzuje dla wszyst-
kich wyjs¢ odbiornika.

Rysunek 26
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g) Zastosowanie jako nadajnik nauczyciela , Trainer mode*

Dla bezpiecznej i wygodnej nauki sterowania modelem urzadzenie zdalnego sterowania posiada gniazdo kabla
nauczyciela-ucznia (patrz rys. 2, poz. 23). Za pomocg opcjonalnego kabla mozna podtaczy¢ do nadajnika drugie
urzadzenie zdalnego sterowania typu ,HT-6" (lub alternatywnie ,HT-4“). Przy uzyciu dwéch nadajnikéw ,HT-6" jeden z
nich musi zosta¢ skonfigurowany jako nadajnik nauczyciela a drugi jako nadajnik ucznia (patrz kolejny punkt menu).
Wtedy za pomocg dowolnego wigcznika dzwigienkowego regulator lotu moze przetacza¢ migdzy sygnatami dzwigni
sterujacych nadajnika nauczyciela a sygnatami dzwigni sterujacych nadajnika ucznia.

Konfiguracja jako nadajnik nauczyciela:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu , Trainer mode*.

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawiajg si¢ komunikaty Mode, Switch oraz
w zalezno$ci od pozycji wiacznika nauczyciela/ucznia ,Enga-
ged" jako potaczony lub ,Not engaged* jako nie potaczony.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna teraz wybra¢, czy
funkcja nauczyciela na nadajniku ma by¢ wigczona ,ON* czy
wytaczona ,OFF*.

Nacisng¢ krotko przycisk ,OK*, aby przejs¢ do wyboru
wiacznika.

Przyciskami ,UP“ lub ,DOWN" mozna teraz wybra¢, jaki
wiacznik ma byé uzywany do przelaczania miedzy nadajni-
kiem nauczyciela i nadajnikiem ucznia. Nastepnie uruchomic¢
wybrany wiacznik i sprawdzi¢, czy wskazanie zmienia si¢ z
,Engaged” na ,Not engaged” i odwrotnie.

Przytrzyma¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
systemowych.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.
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h) Zastosowanie jako nadajnik ucznia ,,Student mode“

Przy konfiguracji jako nadajnik ucznia sygnaty dzwigni sterujacych oraz nadajnika sterowania dla kanatu 5 i 6
niezaleznie od ustawionego modelu sg podawane bezposrednio na gniazdo nauczyciela/ucznia z tytu i przekazywane

kablem potaczeniowym do nadajnika nauczyciela.

Gdy tryb nadajnika ucznia nie jest aktywny, sze$¢ sygnatéw sterowania zgodnie z ustawionym typem modelu ze
wszystkimi zaprogramowanymi ustawieniami i mikserami jest odtaczonych od gniazda nauczyciela/ucznia. Przy
uzywaniu urzadzenia zdalnego sterowania z interfejsem symulatora lotu takze zalecamy pracg zdalnego sterowa-
nia w trybie ucznia. Miksery i ustawienia niezbedne dla wirtualnych modeli s wtedy dostepne w oprogramowaniu

symulatora.
Konfiguracja jako nadajnik ucznia:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Student mode”.

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,0K*, aby otworzy¢ ten punkt menu.
Na wyswietlaczu pojawia sie informacja, ze w konfiguracji ucz-
nia zadne ustawienia nadajnika nie dziatajg 0 pozycje dzwigni
sterujgcych sg przekazywane bezposrednio do nadajnika
nauczyciela.

Po nacisnieciu przycisku ,OK" pojawia si¢ dodatkowe zapyta-
nie.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna przesunag¢ strzatke kur-
sora z ,No“ na ,Yes" i ponownym naci$nigciem przycisku ,OK"
uaktywnic tryb ucznia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie
menu ustawien systemowych.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy. Tryb ucznia jest dodatkowo sygnalizo-
wany na ekranie roboczym przez litere ,S*.

Przy kolejnym otwarciu menu ucznia konfiguracje jako nadaj-
nik ucznia mozna zakoriczy¢ naci$nigciem przycisku ,OK".

Wazne!

Trymery nadajnika ucznia nalezy ustawi¢ w taki
sposob, aby zgadzaly sie¢ z trymerami nadajnika
nauczyciela. Stery modelu samolotu oraz tarcza
sterujgca i sterowanie wirnikiem ogonowym muszq
po przetaczeniu z nadajnika nauczyciela na nadajnik
ucznia mie¢ doktadnie takie same potozenia neutral-
ne, gdy na obu urzadzeniach dzwignie sterujace nie
sg wychylone.
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i) Funkcje dzwigni sterujacych ,,Sticks mode*

Jakjuz opisano we fragmencie dotyczacym podtaczenia odbiornika, do poszczegélnych wyjs¢ odbiornika (kanatéw) pr-
zypisane sg okreslone funkcje sterowania lub serwa. Pierwsze cztery wyjScia majg nastepujace przyporzadkowanie:

CH1 = kanat 1 (serwo lotek/przechylenia)

CH2 = kanat 2 (serwo steru wysokosci/pochylenia)
CH3 = kanat 3 (serwo gazu/regulator lotu)

CH4 = kanat 4 (serwo steru kierunku/ogona)

Przy ustawianiu funkcji dzwigni sterujagcych mozna doktadnie
ustali¢, ktéra dzwignig sterujgca bedzie sterowane kazde z
wyjs¢ 1-4.

Ustawianie funkcji dzwigni sterujacych:

+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Sticks mode*.

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawiaja sie obecnie uzywane funkcje
dzwigni sterowniczych. Dwa kota z liniami przecinajacymi sie
pod katem 90° oznaczajg obie dzwignie sterujace. Ponadto
zgodnie z obtozeniem dzwigni wyswietlane sg ich funkcje.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna ustawi¢ teraz wybrane
obtozenie dzwigni sterowania ,Mode 1“ do ,Mode 4“.

Przytrzyma¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
systemowych.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.

Nalezy pamietac, ze dzwignie sterujace fabrycznie sg
ustawione mechanicznie w trybie ,Mode 2° lub ,Mode
4*. Aby ustawi¢ ,Mode 1 lub ,Mode 3*, konieczna jest
zamiana miejscami agregatow dzwigni.
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j) Jasnos$¢ wysSwietlacza ,,LCD brightness*

Aby zawsze mie¢ optymalnie czytelny wyswietlacz, mozna indywidualnie ustawiac jego jasno$c.

Ustawianie jasnosci:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,LCD brightness".

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wy$wietlaczu pojawia sig informacja o ustawionej obecnie
jasnosci w formie wartosci liczbowej oraz paska. Aby lepiej
mozna byto oceni¢ ustawienie jasnosci, na dole wy$wietlane
sg dodatkowo oba symbole modeli.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna teraz ustawi¢ zadang,
jasnosc. Nacisniecie i przytrzymanie przycisku ,OK* powodu-
je, ze wywotane zostang parametry fabryczne.

* Przytrzymac diuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia si¢ menu ustawien
systemowych.

+ Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.
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k) Wersja oprogramowania nadajnika ,,Firmware ver.“

W razie potrzeby mozna wy$wietli¢ numer wersji oraz date oprogramowania nadajnika. W ten sposéb mozna od razu
sprawdzic, czy jest dostepne nowe oprogramowanie, ktére mozna wgrac (patrz kolejny punkt).

Wyswietlanie wersji oprogramowania nadajnika:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Firmware ver.".

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK", aby otworzy¢ ten punkt menu.
Na wyswietlaczu pojawia sie nazwa nadajnika, wersja opro-
gramowania oraz data oprogramowania nadajnika.

+ Naciskac¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.

Rysunek 31
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I) Aktualizacja oprogramowania nadajnika ,,Firmware update”

Aby wgra¢ nowg wersje oprogramowania na urzadzeniu zdalnego sterowania, nadajnik musi by¢ potaczony kablem
USB z komputerem PC lub laptopem. Aby dane mogly zosta¢ przestane do urzadzenia zdalnego sterowania, nadajnik
musi znajdowac sie w trybie aktualizacji (update). Podczas tego procesu nie moze by¢ wiaczony zaden odbiornik

przypisany do nadajnika.
Wiaczanie aktualizacji oprogramowania nadajnika:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Firmware update”.

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wy$wietlaczu pojawia sig informacja, ze nadajnik zostanie
przefaczony w tryb aktualizacji i wszystkie funkcje zostang
zatrzymane. Pojawia sig wezwanie do nacisnigcia przycisku
,OK" w celu wigczenia funkcji aktualizacii.

+ Po naci$nigciu przycisku ,OK* pojawia sie dodatkowe zapyta-
nie.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna przesuna¢ strzatke kur-
sora z ,No“ na ,Yes" i ponownym naci$nieciem przycisku ,OK"
uaktywni¢ tryb aktualizacji.

Nacisniecie przycisku nie jest w tym przypadku potwierdzane
dzwiekiem, lecz wyltacza sie podswietlenie wyswietlacza. Na
wyswietlaczu pojawia si¢ informacja, ze funkcja aktualizacji
jest aktywna. Mozna uruchomi¢ na komputerze transfer da-
nych. Podczas aktualizacji oprogramowania nadajnika zadne
przycisku na urzadzeniu zdalnego sterowania nie dziataja.

Po zakonczeniu transferu danych nalezy wytaczy¢ i ponownie
wigczy¢ nadajnik.

Wazna wskazéwka:
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Poniewaz urzadzenie zdalnego sterowania fabrycznie posiada najnowsze oprogramowanie, z reguty nie
jest konieczna jego aktualizacja. Jesli w przypadku btedu konieczne bedzie odnowienie oprogramowania
nadajnika, nalezy wysta¢ urzadzenie do naszego serwisu w Hirschau.
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m) Przywracanie ustawien fabrycznych ,Factory reset”

Ta funkcja daje mozliwos¢ przywrdcenia jednym poleceniem parametréw fabrycznych w odniesieniu do wszystkich

danych wszystkich modeli.

Uwaga!

Po uruchomieniu tej funkcji usuniete zostang wszystkie wprowadzone wczesniej dane modeli i ustawienia!
Urzadzenie zdalnego sterowania zostanie przywrdcone do stanu z czasu dostawy i konieczne bedzie po-

nowne wpisanie wszystkich danych.
Przywracanie ustawien fabrycznych:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Factory reset”.

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawia si¢ komunikat, ze przy przywréce-
niu ustawien fabrycznych zostang usunigte z nadajnika ws-
zystkie wprowadzone ustawienia. Pojawia sie wezwanie do
nacisniecia przycisku ,OK“ w celu wigczenia funkcji resetu.

Po nacisnieciu przycisku ,OK* pojawia si¢ dodatkowe zapyta-
nie.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna przesunag¢ strzatke kur-
sora z ,No* na ,Yes" i ponownym naci$nigciem przycisku ,OK*
uaktywni¢ funkcje resetu. Na wyswietlaczu po krétkim czasie
pojawia sie menu ustawien systemowych.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.

Nastepnie nalezy sprawdzi¢ poszczego6ine pamigci modelu,
czy zawarte tam indywidualne nastawy zostaty usunigte.

38

SYSTEM=

E 3 Yk A u} gl rgéet~

mPactory resed =

This will reset
all parameters
o the i
Factory defauwlt
PFyrepos "OK

oy pococesed
mFactory resedt =

Thisz will reset
all parameters
to their
Factory defaonlt
Fieee ool SupeeT

e g gy | [n]

Rysunek 33



W menu ustawien funkcji dokonuije sig indywidualnych ustawien
dla poszczegolnych modeli. W zaleznosci od tego, jaki typ mo-
delu zostat wybrany w menu ustawien systemowych, zalezy,
jakie punkty menu beda dostepne w menu ustawien funkgji.

Aby dostac sie do menu ustawien funkcji, nalezy przy wiaczonym
nadajniku nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk ,OK*. Ekran roboczy
na wyswietlaczu przechodzi w ekran menu. Okno wyboru oraz
symbol zdalnego sterowania informujg, ze w tym ustawieniu
mozna otworzy¢ menu ustawien systemowych ,System setup”.

Nacisna¢ ,UP* lub ,DOWN®, aby okno wyboru otoczyto symbol
narzedzi.

Nacisna¢ krotko przycisk ,OK", aby przej$¢ do menu ustawien
funkji.

—===MENU=—x

.

o
T

=i

sustem setup

MENLU
A | &g

e "‘I

Na wyswietlaczu pojawia sig teraz 6 pierwszych punktéw menu Fuiowy i
ustawien funkciji. W—
s L
Evd points
Dimpla
Free . channe s
En k- dm
Pusnl rateSswp .,
Rysunek 34
W menu ustawien funkcji sg nastepujace funkcje ustawien:
Funkcja Wyswietlacz
Ustawienie kierunku dziatania serw ,Reverse"
Ustawienie granicznego wychylenia serwa ,End points®
Sterowanie/test serw ,Display”
Przypisanie nadajnika sterowania LAux. channels*
Podstawowe ustawienie trymeréw ,Subtrim*
Ustawienie dualrate/wyktadnicze ,Dual rate/exp.”
Ustawienie krzywej gazu ,Throttle Curve*
Ustawienie krzywej skoku (tylko $migtowce z funkcjg skoku) ,Pitch Curve"
Ustawienie serwa tarczy sterujacej ,Swash AFR*
Programowanie miksera Mix*
Mikser delta (tylko z modelach samolotéw) ,Elevon*
»
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Mikser usterzenia V (tylko z modelach samolotéw) LV tail*
Ustawienie czutosci giroskopu (tylko modele helikopteréw) ,Gyroscope"
Przypisanie wiacznikow ,Switches assign®
Przetaczenie gazu ,Throttle hold*

Wymienione w tabeli punkty menu nie s dostepne wszystkie jednoczes$nie w menu funkgji. W zaleznosci od
wybranego wczesniej typu modelu ($migtowiec czy samolot) pominigte zostaja punkty menu niepotrzebne

lub nieodpowiednie dla danego typu modelu.

a) Ustawienie kierunku dziatania serwa ,Reverse”

W zalezno$ci od pozycji montazu serw moze zdarzyc sie, ze polecenie ruchu w lewo wykonane na nadajniku powodu-
je ruch modelu w prawo. Z tego powodu nadajnik ma mozliwo$¢ indywidualnego ustawienia i zapamietania kierunku

obrotu/ruchu kazdego pojedynczego serwa.
Ustawienie kierunku dziatania serw:

+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcji. Najwyzszy
punkt menu ,Reverse" jest zaznaczony strzatka kursora.

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wy$wietlaczu pojawiajg si¢ symbole szesciu funkcji stero-
wania z obecnie ustawionymi kierunkami dziatania. ,Nor* oz-
nacza standardowy kierunek dziatania serwa a ,Rev" oznacza
odwrécony kierunek dziatania.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna zmieni¢ kierunek obrotu
serwa na kanale 1.

Po naci$nieciu przycisku ,OK* strzatka kursora przechodzi na
kanat 2.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna zmieni¢ kierunek obrotu
serwa na kanale 2.

Nacisna¢ krotko przycisk ,OK", aby przej$¢ do kanatu 3.

Powtarza¢ czynno$ci, az poprawne kierunki dziatania serw
beda ustawione na wszystkich szesciu kanatach.

Przytrzyma¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
funkcii.

Naciska¢ przycisk ,CANCEL" wielokrotnie, az pojawia sie
ekran roboczy i sprawdzi¢, czy wszystkie serwa majg popraw-
ny kierunek dziatania.

40

=FUNCTIONS=

#Reuerse
YﬂlﬁtS
Dlsp ﬁ
A . rhvaviree §os
Zub-—trim
Dual rateSswp .

Hevsroe

S wwuin]

Heuvsroe

S uwunl

Hewsrme

)

Rysunek 35



b) Ustawienie granicznego wychylenia serwa ,,End points*

Ustawieniem granicznego wychylenia serwa mozna doktadnie okresli¢, jakie ma by¢ maksymalne wychylenie z kazdej
strony. Normalnie funkcja granicznego wychylenia serwa stuzy do ochrony serwa przed mechanicznym uderzeniem
o przeszkody przy maksymalnym wychyleniu. Mozna tutaj ustawi¢ warto$¢ w zakresie od 0 do 120%. Im nizsza

warto$¢, tym mniejsza droga serwa.

Nalezy zawsze tak dobiera¢ punkty faczenia przegubowego na serwach i dzwigniach steréw, aby przy
ustawieniu fabrycznym 100% uzyska¢ maksymalne wychylenie steru.

Drazki taczone przegubowo oraz dzwignie ani nie moga by¢ dosuniete do korca ani nie moga dziata¢ pod
mechanicznym naprezeniem. Dlatego przy tej funkcji konieczne sg jedynie minimalne zmiany ustawien.
Podane w instrukcji modelu wychylenia steréw , ktére czasami moga by¢ mniejsze niz maksymalne mozliwe
wychylenia, sg pozniej redukowane przez funkcje dualrate.

Ustawienie granicznego wychylenia serwa:

+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcji.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,End points®.

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawiajg sie symbole szesciu funkcji ste-
rowania z obecnie ustawionymi granicznymi wychyleniami
serwa.

Przesuna¢ dzwignie sterujaca kanatu 1 catkowicie w lewo a
nastepnie przyciskami ,UP* i ,DOWN* ustawi¢ maksymalne
mozliwe wychylenie serwa w lewg strone.

Nastepnie przesuna¢ dzwignie sterujaca kanatu 1 catkowicie
w prawo a nastepnie przyciskami ,UP* i ,DOWN* ustawi¢
maksymalne mozliwe wychylenie serwa w prawg strong.
Naci$niecie i przytrzymanie przycisku ,OK* powoduje, ze
wywotane zostang parametry fabryczne.

Po krétkim nacinieciu przycisku ,OK* strzatka kursora
przechodzi na kanat 2. Ustawienie wychylenia serwa dla
kanatu 2 odbywa sie wg tego samego schematu, jak dla
kanatu 1.

Powtarza¢ czynno$ci, az odpowiednie graniczne wychylenia
serw bedg ustawione na wszystkich szesciu kanatach.

Przytrzyma¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
funkgiji.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.
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¢) Uruchamianie/test serwa ,,Display*

W tym menu mozna graficznie przedstawi¢ sygnaly sterowania serwami wszystkich 6 kanatow i jednocze$nie
sprawdzi¢ poszczegdlne funkcje sterowania wszystkimi mikserami. Szczegdlnie przy modelach $migtowcéw mozna
w ten sposob szybko znalez¢ btedy mikserdw przy sterowaniu tarcza sterujaca. Ponadto mozna w tym programie
takze przetestowaC serwa. W tym celu wszystkie sze$¢ kanatdéw zostaje automatycznie poprowadzone od jednej

pozycji kraicowej do drugiej i z powrotem.
Wyswietlanie sterowania serw:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkciji.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Display*.

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK", aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wy$wietlaczu prezentowanych jest 6 kanatow z aktualnymi
ustawieniami nadajnikow sterowania.

Gdy teraz zostanie przesunigta dzwignia sterujaca, aktywny
wigcznik lub regulator obrotowy w réznych kierunkach, wida¢
na wy$wietlaczu doktadnie, ktére serwo w jakim kierunku jest
sterowane.

Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk ,CANCEL", aby rozpocza¢
test serwa. Sze$¢ paskow przesuwa sie teraz nieprzerwanie
od jednej pozycji krancowej do drugiej. Przy wtaczonym od-
biorniku serwa reaguja zgodnie ze wskazaniami paskow.

Nacisna¢ przycisk ,OK*, aby zakonczy¢ test serwa. Na
wyswietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien funkcji.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.
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d) Przypisanie nadajnika sterowania ,,Aux. channels*

W funkcji przypisania nadajnika sterowania jest mozliwo$¢ ustawienia dla kanatu 5 i 6 indywidualnych nadajnikéw

sterowania (selsyn nadawczy lub wiacznik dzwigienkowy).

Jesli w menu ustawien systemowych wybrany zostat Smigtowiec z mikserem tarczy sterujacej lub zmiennym
sterowanie skoku, kanat 6 jest potrzebny do sterowania gtowica wirnika i tym samym nie ma mozliwosci jego
dowolnego przyporzadkowania. Przy kanale 6 pojawia sie komunikat ,Source Used” (patrz takze najnizszy

ekran na rysunku 38).
Ustawienie przyporzadkowania nadajnika sterowania:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcji.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Aux. channels".

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,0K*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu ukazujq sie kanaty 5 i 6 z przypisanymi im
nadajnikami sterowania ,Source”. Obydwie strzatki kursora
przy kanale 5 wskazuja, ze nadajnik sterowania moze zosta¢
natychmiast ustawiony.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna wybra¢ nadajnik ste-
rowania. Obok czterech wigcznikéw dzwigienkowych ,SwA
— SwD* oraz obu selsynéw nadawczych ,VrA* i ,VrB* mozna
wybraé takze wartos¢ ,None*, jesli kanat nie ma by¢ sterowa-
ny recznie a przez mikser.

Po naci$nigciu przycisku ,OK" strzatki kursora przechodza na
kanat 6.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna wybra¢ nadajnik stero-
wania dla kanatu 6.

Przytrzyma¢ diuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
funkcii.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.
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e) Podstawowa regulacja trymerami ,,Subtrim“

Jak juz wspomniano przy opisie montazu serwa, dzwignia serwa zawsze musi by¢ ustawiona pod katem 90° do
drazka taczonego przegubowo (patrz rys. 13). Wskazania trymera na nadajniku (patrz rys. 4, poz. 5 - 8) muszq
znajdowac sie w pozycji srodkowej. Tylko w takiej sytuacji podczas lotu mozliwa bgdzie regulacja za pomoca przycis-

kéw trymera (patrz rys. 1, poz. 6, 8, 16 i 18) w obu kierunkach.

Czesto jednakze zazebienie dzwigni serwa jest tak duze, Ze nie jest mozliwe ustawienie doktadnie kata 90° (patrz rys.
13). Wobec tego za pomoca podstawowej regulacji trymerem mozna ustawi¢ poprawna pozycje $rodkowa ramienia

serwa bez koniecznosci uzywania przyciskow trymera.

Wazne!

Przed ustawianiem podstawowych trymeréw nalezy sprawdzi¢ na ekranie roboczym, czy wszystkie cztery

wskazania trymerdw znajdujq sie w pozycji srodkowe;.
Podstawowe ustawienie trymeréw:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcji.
+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Subtrim®.
+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wy$wietlaczu pojawiajg si¢ symbole szesciu funkcji stero-
wania z obecnie ustawionymi wartosciami trymerow.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna ustawi¢ podstawowy
trymer dla kanatu 1.

+ Po krotkim nacisnieciu przycisku ,OK* strzatka kursora
przechodzi na kanat 2. Naci$niecie i przytrzymanie przycisku
,OK" powoduije, ze wywotane zostang parametry fabryczne.

* Przyciskami ,UP“ lub ,DOWN" mozna ustawi¢ podstawowy
trymer dla kanatu 2.

+ Powtarza¢ czynnosci, az odpowiednie podstawowe ustawienia
trymeréw beda ustawione na wszystkich szesciu kanatach.

* Przytrzymac¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
funkgiji.

+ Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sig po-
nownie ekran roboczy.
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f) Ustawienie dualrate/wyktadnicze ,,Dual rate/exp.”
Funkcja Dualrate:

Za pomocg funkcji dualrate mozna zredukowa¢ wychylenia serw kanatéw 1, 2 i 4 przez nacisnigcie wiacznika stanu
lotu. Mozna to zrobi¢, aby szybko i w prosty sposéb uspokoi¢ model, ktéry przy petnym wychyleniu reaguje zbyt
agresywnie. Szczegolnie dla poczatkujacych operatoréw modele z lekko zredukowanym wychyleniem steréw sg
tatwiejsze do opanowania.

Przy pierwszym locie nowego modelu, gdy jeszcze doktadnie nie wiadomo, jak mocno reaguje on na polecenia ste-
rowania lub dla ktérego nie ma informaciji producenta dotyczacych ustawienia, doskonale sprawdzita si¢ mozliwo$¢
zredukowania wychylenia podczas lotu.

Funkcja wykladnicza:

W przeciwienstwie do funkcji dualrate w funkcji wyktadniczej graniczne wychylenia serw nie sa zmniejszane. Funkcja
wykfadnicza reaguje jedynie na srodkowy obszar wykresu sterowania. W praktyce oznacza to, Ze reakcja na dzwignig
sterujaca nie przebiega liniowo, lecz tworzy sig krzywa. Jesli przebieg krzywej na srodku zostanie sptaszczony, model
reaguje czulej na polecenia sterowanie w $rodkowym zakresie ustawien dzwigni sterujacej. Jest to konieczne, gdy
ustawione zostaly duze wychylenia sterow dla ekstremalnych lotow akrobatycznych.

Ustawienie funkcji dualrate/wyktadniczej: ] ? U N m N S e

+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcji.

Foeapearsnes
* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy Fwd o e
punkcie menu ,Dual rate/exp.”. i = aﬁ
+ Nacisna¢ krotko przycisk ,0K*, aby otworzy¢ ten punkt menu. g:_‘:‘_ﬁ _'_t_ﬁ i ﬁ'I'I'I'IE' Is

Na wyéwietlaczu pojawia sie wskazanie funkcji dualrate i |HEiis i rate o .
wykfadniczej dla kanatu 1. Jednocze$nie wyswietlany jest

wykres krzywej sterowania oraz stan lotu ,Normal* (wigcznik | Pual ratesewp "}
L,SWA* musi znajdowac sie w przednim potozeniu). M G
W stanie lotu ,Normal* ustawione sa zredukowane wychy- *Eﬂima 1 __..-"' i
Ienia} sterow a w ustawieniu lotu ,Sport* wigksze wychylenia Fats 1000 7
sterow. Exp i ,.-"f
* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna wybra¢ kanat, dla ktdre-
go wartosci dualrate i wyktadnicze maja by ustawione jak dla
lotu ,Normal". =Dual rateSewpe . ;
+ Po naci$nieciu przycisku ,OK" strzatka kursora przechodzi na e
ustawienie wartosci dualrate. Eﬁ{ma 1 e
« Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna ustawi¢ zredukowane Hate T3 7
wychylenie serwa. Odpowiednio do ustawien zmienia sig [ i e B = ,.*'J
sko$ny przebieg krzywej sterowania.
* Po kolejnym krétkim nacisnieciu przycisku ,OK* strzatka Rysunek 40a

kursora przechodzi na ustawienie wartosci wykfadnicze;.
Nacisniecie i przytrzymanie przycisku ,OK* powoduje, ze
wywotane zostang parametry fabryczne.
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* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna ustawi¢ ksztatt krzywej
sterowania.

Po wyborze warto$ci ujemnej, przebieg krzywej w $rodkowej
cze$ci bedzie bardziej ptaski. Po wyborze wartosci dodatniej,
przebieg krzywej w Srodkowej czesci bedzie bardziej stromy.
Naci$niecie i przytrzymanie przycisku ,OK* powoduje, ze
wywotane zostang parametry fabryczne.

Powtdrzy¢ czynnosci az do ustawienia na wszystkich trzech
kanatach zadanych warto$ci dualrate i wyktadniczych dla lotu
,Normal*.

Teraz przesunag¢ wiacznik dzwigienkowy ,SWA", aby otworzy¢
stan ,Sport*.

W razie potrzebny w opisanym w dalszej cze$ci menu
przypisania wigcznikéw ,Switches assign® mozna
wybra¢ inny wigcznik dzwigienkowy do przetaczania
rodzajéw lotu.

FPual ratefexp .

Morma l

it

Hate T4
e B, s o = =

=,

=Thual rateferg.a

Eﬁnrt 7
Chil i
Hate L0 e
B R — ki

Rysunek 40b

Ponownie powtdrzy¢ opisane wyzej czynnosci i takze dla lotu ,Sport* ustawi¢ zadane wartosci dualrate i wyktadnicze

na wszystkich trzech kanatach. W ustawieniu ,Sport* warto$ci nastaw powinny by¢ wyzsze niz przy ustawieniu ,Nor-

mal“, aby model zachowywat sie znacznie zwawiej.

ustawien funkcji.

+ Naciskac wielokrotnie przycisk ,CANCEL*, az pojawi sig ponownie ekran roboczy.

Przytrzyma¢ dituzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawienia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu

Wychyli¢ dzwignie sterujace poszczegolnych funkcji do oporu i nacisna¢ przy tym wigcznik stanu lotu.
Sprawdzi¢ teraz, czy peine (ustawienie Sport) i zredukowane (ustawienie Normal) wychylenia sterow
odpowiadaja oczekiwaniom oraz danym producenta modelu.
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g) Ustawienie krzywej gazu ,,Throttle Curve®

Przy pracujgacym proporcjonalnie urzadzeniu zdalnego sterowa-
nia nadajniki sterowania i odpowiadajace im serwa zachowujg,
sie liniowo (patrz takze $rodkowy ekran na rysunku 40a). Oz-
nacza to: Tak jak przesuwany jest nadajnik sterowania z jednej
strony na druga, tak tez porusza sie dzwignia odpowiedniego
serwa z jednej strony na druga.

Gdy dzwignia sterujaca (Stick) funkcji gazu/skoku znajduje sie
w maksymalnym dolnym potozeniu (L), przepustnica gaznika
powinna by¢ prawie catkowicie zamknieta.

Gdy dzwignia sterujgca zostanie przesunieta do pozycji
Srodkowej (2), przepustnica powinna by¢ otwarta w ok. 50%.

Gdy dzwignia sterujaca zostanie przesunigta catkowicie do gory
(H), przepustnica w gazniku musi si¢ catkowicie otworzy¢, aby
silnik mogt pracowac z petng moca. Krzywa gazu tworzy wtedy
linie prosta (patrz szkic obok).

Funkcja ustawiania krzywej gazu daje mozliwo$¢ zmiany krzy-
wej w pieciu punktach i zapisania tych ustawien.

Ustawianie krzywej gazu:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcji.

+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawiC strzatke kursora przy
punkcie menu , Throttle Curve®.

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawiajg sie informacje o procentowych
nastawach pieciu punktow krzywej gazu (L, 1,2, 3 H), wykres
krzywej sterowania oraz informacja o stanie lotu ,Normal“.
(wigcznik ,SWB* musi znajdowac sie w potozeniu przednim).

Pionowa kreska na wykresie oznacza aktualne ustawienie
dzwigni sterowania gazem.

W locie ,Normal* krzywa gazu powinna by¢ tak ustawiona,
aby silnik pracowat na najnizszych mozliwych obrotach, gdy
dzwignia sterujgca znajduje sie w pozycji wolnych obrotéw.
W modelach $migtowcéw mozna ustawic nieco bardziej ptaski
przebieg krzywej gazu w czesci $rodkowej, aby umozliwi¢
bardziej czuty lot w zawisie.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna ustawi¢ warto$¢
procentowa dla najnizszego punktu krzywej gazu w locie ,Nor-
mal“. Naci$niecie i przytrzymanie przycisku ,OK* powoduije,
ze wywotane zostang parametry fabryczne.

100% 4Servo

75%
Stick Stick

50%
25%

0% Servo

L 1 2 3 H
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* Po krotkim nacisnigciu przycisku ,OK* strzatka kursora
przechodzi na punkt ustawienia ,1* krzywej gazu.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna ustawi¢ procentowa
warto$¢ nastawy dla tego punktu.

Powtérzy¢ czynnosci az do ustawienia dla wszystkich pieciu
punktéw wybranych wartosci dla lotu ,Normal“.

Teraz przesunag¢ wiacznik dzwigienkowy ,SWB*, aby otworzy¢
stan ,Idle up”.

W razie potrzebny w opisanym w dalszej cze$ci menu
przypisania wigcznikéw ,Switches assign® mozna
wybra¢ inny wigcznik dzwigienkowy do przetaczania
rodzajéw lotu.

W locie ,Idle up*“ mozna dla modeli samolotéw ponie$¢ nieco
obroty jatowe, aby zapewni¢ pewng prace silnika.

W modelach $migtowcow krzywa gazu jest ustawiana w for-
mie litery V, aby do dyspozycji byta odpowiednia moc takze
podczas lotu odwréconego.

warto$ci krzywej gazu.

ustawien funkcji.

CrEeEma 1
L. L
i =i
= 50
3 "

Throttle curve:

Eﬂlﬂ 1
+ B0y 1 2 3

B =
|H lﬂﬂg

EThrothle Ccurye o
b B

L 1 2 3 H

+ Naciskac wielokrotnie przycisk ,CANCEL*, az pojawi si¢ ponownie ekran roboczy.
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Ponownie powtdrzy¢ opisane wyzej czynnosci i takze dla lotu ,Idle up* ustawi¢ na wszystkich pieciu puntach zadane

Przytrzyma¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawienia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia si¢ menu



h) Ustawienie krzywej skoku ,,Pitch Curve

To menu jest dostepne tylko, jesli w menu ustawien systemowych zostat wybrany $migtowiec ze zmienng,

funkcjg pitch lub swash 90°, 120° lub 140°!

Tak jak krzywa gazu, tak i krzywa skoku mozna indywidualnie ustawi¢ w pigciu punktach. Nie ma przy tym znaczenia,
czy stosowany jest model tylko z jednym serwem skoku czy tez jednoczes$nie bedzie sterowana tarcza sterujgca z

trzema serwami.
Ustawianie krzywej skoku:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcji.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Pitch Curve®,

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawiajg sie informacje o procentowych
nastawach pieciu punktow krzywej skoku (L, 1, 2, 3 i H), wy-
kres krzywej sterowania oraz informacja o stanie lotu ,Normal*
(whgcznik ,SWB* musi znajdowac sig¢ w potozeniu przednim).

Pionowa kreska na wykresie oznacza aktualne ustawienie
dzwigni sterowania skokiem.

Dla lotu ,Normal* wartosci krzywej skoku powinny by¢ nieco
zredukowane, aby krzywa przebiegata bardziej ptasko. Wtedy
mozna fatwiej i doktadniej sterowa¢ $migtowcem w zawisie.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna ustawi¢ warto$¢
procentowg dla najnizszego punktu krzywej skoku w locie
,Normal*. Naci$niecie i przytrzymanie przycisku ,OK* powo-
duje, ze wywotane zostang parametry fabryczne.

Po krotkim naciénieciu przycisku ,OK" strzatka kursora
przechodzi na punkt ustawienia ,1* krzywej skoku. *
Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna ustawi¢ procentowa
warto$¢ nastawy dla tego punktu.

Powtdrzy¢ czynnosci az do ustawienia dla wszystkich pieciu
punktéw wybranych wartosci dla lotu ,Normal“.

Teraz przesuna¢ wiacznik dzwigienkowy ,SWB*, aby otworzy¢
stan ,|dle up“.
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W razie potrzebny w opisanym w dalszej czesci menu przypisania wigcznikéw ,Switches assign“ mozna
wybra¢ inny wiacznik dzwigienkowy do przetgczania rodzajow lotu.

Dla lotu ,Idle up* krzywa skoku powinna by¢ tak ustawiona, aby topaty wirnika mogty osiagna¢ maksymalny dodatni
i ujemny kat nachylenia.

+ Ponownie powtorzy¢ opisane wyzej czynnosci i takze dla lotu ,Idle up” ustawi¢ na wszystkich pieciu puntach zadane
wartosci krzywej skoku.

* Przytrzymac¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawienia. Na wyswietlaczu ponownie pojawia sie¢ menu
ustawien funkcji.

+ Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL*, az pojawi si¢ ponownie ekran roboczy.
Uwaga!

Doktadne informacje o konkretnych katach nachylenia fopat wimnika w réznych rodzajach lotu mozna zazwy-
czaj znalez¢ w dokumentacji modelu $migtowca.

Wazne!

Nalezy pamieta, ze krzywa skoku i krzywa gazu wplywajg na siebie wzajemnie. Jesli np. krzywa skoku
zostanie w okreslonym punkcie podniesiona, ze wzgledu na wigkszy kat nachylenia fopat wirnika moze by¢
niezbedne podniesienie w tym punkcie takze krzywej gazu.
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i) Ustawienie serwa tarczy sterujacej ,Swash AFR"

To menu jest dostepne tylko, jesli w menu ustawien systemowych zostat wybrany $migtowiec z funkcjg

swash 90°, 120° lub 140°!

W tym menu istnieje mozliwo$¢ ustawienia stosunku poszczegdlnych serw tarczy sterujacej wzgledem siebie. W ten
spos6b mozna perfekcyjnie ustawi¢ poprawny kierunek dziatania oraz wymagany kat pochylenia lub przesuniecie

tarczy sterujacej przy poleceniach sterowania z nadajnika.
Ustawianie serw tarczy sterujacej:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcji.

+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Swash AFR".

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wys$wietlaczu pojawiajg si¢ ustawione aktualnie miksery
tarczy sterujacej (np. Swash type 120°) oraz wartosci nastaw
funkcji przechylenia (Aileron), funkcji pochylenia (Elevator)
oraz funkgji skoku (Pitch).

+ Wychyla¢ dzwignie sterujaca funkcji przechylenia na zmiane
w obie strony do oporu i naciskajac przycisk ,UP* lub ,DOWN*
ustawi¢ pochylanie sie tarczy sterujacej w prawo i w lewo do
zadanego potozenia ukosnego. Po wprowadzeniu wartosci
ujemnej zmienia sig kierunek ruchu tarczy sterujacej.

Doktadne warto$ci nalezy nastepnie ustali¢ i dostosowaé pod-
czas wielu lotow.

Nacisniecie i przytrzymanie przycisku ,OK* powoduje, ze
wywotane zostang parametry fabryczne.

Po krotkim nacisnieciu przycisku ,OK"“ strzatka kursora
przechodzi do funkcji pochylenia.

Wychyla¢ dzwignie sterujacq funkcji pochylenia na zmiang w
obie strony do oporu i naciskajac przycisk ,UP* lub ,DOWN*
ustawi¢ pochylanie sie tarczy sterujacej do przodu i do tytu
do zadanego potozenia uko$nego. Po wprowadzeniu wartosci
ujemnej zmienia sig kierunek ruchu tarczy sterujacej.

Takze dla tej funkcji doktadne nastawy nalezy ustali¢ podczas
wielu lotéw prébnych.

Nacisniecie i przytrzymanie przycisku ,OK* powoduje, ze
wywotane zostang parametry fabryczne.

+ Po nastepnym krétkim nacisnieciu przycisku ,OK" strzatka
kursora przechodzi do funkcji skoku.
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+ Wychyla¢ dzwignie sterujaca funkcji skoku na zmiane w obie strony do oporu i naciskajac przycisk ,UP* lub ,DOWN*
ustawi¢ przesuwanie si¢ tarczy sterujacej w gore i w dét. Nacisniecie i przytrzymanie przycisku ,OK* powoduje, ze
wywotane zostang parametry fabryczne. Po wprowadzeniu warto$ci ujemnej zmienia sie kierunek ruchu tarczy
sterujacej.

* Przytrzymac¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawienia. Na wyswietlaczu ponownie pojawia sie menu
ustawien funkcji.

+ Naciskac wielokrotnie przycisk ,CANCEL*, az pojawi si¢ ponownie ekran roboczy.
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Wazne!

Nalezy ustawi¢ ruchy tarczy sterujacej w taki sposoéb, aby przy minimalnym i maksymalnym skoku do dys-
pozycji byt jeszcze caly zakres pochylenia i przechylenia bez mechanicznego dobijania lub ograniczania
drazkéw sterujacych tarczy sterujacej.



j) Programowanie miksera ,,Mix*“

W tym programowaniu jest mozliwos$¢ sterowania kanatem slave przez kanat master. Sterowanie kanatem slave odby-
wa sie liniowo, przy czym mozna indywidualnie zaprogramowac obydwa kierunki i warto$ci wychylenia serwa slave a
takze punkt pracy miksera. Lacznie do dyspozycji sg 3 dowolnie programowane miksery liniowe ,Mix #1 - MIX #3".

Ustawienie mikserow:

+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcji.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawic strzatke kursora przy
punkcie menu ,Mix".

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawia si¢ wskazanie miksera #1 z ustawi-
onymi wstepnie wartosciami miksera.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna wybra¢ mikser ,Mix #1
- MIX #3*.

+ Po naci$nieciu przycisku ,OK" strzatka kursora przechodzi na
funkcje miksera. Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna funkcje
miksera wiaczy¢ ,On” lub wytaczy¢ ,Off".

+ Po kolejnym krétkim nacisnieciu przycisku ,OK* strzatka
kursora przechodzi na kanat master. Przyciskami ,UP* lub
,DOWN" mozna wybra¢ kanat master.

+ Kolejne nacisnigcie przycisku ,OK* powoduje przejscie strzatki
kursora na kanat slave. Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna
wybra¢ kanat slave.
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+ Po kolejnym krétkim nacisnieciu przycisku ,OK* strzatka kur-
sora przechodzi na dodatnig warto$¢ miksera.

Wychyli¢ nadajnik sterowania kanatu master w jedna strone
do oporu. Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna teraz indywi-
dualnie ustawi¢ warto$¢ wychylenia serwa slave. Nacisniecie i
przytrzymanie przycisku ,OK* powoduje, ze wywotane zostang
parametry fabryczne.

Jesli serwo slave nie bedzie reagowa¢ na zmiany
wartodci nastawy, wychyli¢ nadajnik sterowania
kanatu master w drugg strone do oporu. Jesli serwo
slave ma wychylac¢ sie tak samo, jak serwo master,
trzeba tutaj ustawi¢ warto$¢ 100%. Przy ustawieniu
ujemnej wartosci w %, w serwie slave zmienia sie kie-
runek dziatania.

Kolejne nacisniecie przycisku ,OK" powoduije przejscie strzatki
kursora na ujemng warto$¢ miksera.

Wychyli¢ teraz nadajnik sterowania kanatu master w drugg
strone do oporu. Ustawienie odbywa sie tak samo, jak przy
wartosci dodatniej.

Kolejne nacisnigcie przycisku ,OK* powoduije przejscie strzatki
kursora na warto$¢ offsetu. Przyciskami ,UP* lub ,DOWN*
mozna teraz ustawi¢ odpowiednig warto$¢ offsetu (patrz
objasnienie ponizej). Naci$nigcie i przytrzymanie przycisku
,OK" powoduije, ze wywotane zostang parametry fabryczne.

Przytrzyma¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
funkgiji.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.
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Ustawienie offsetu:

Punkt offsetu to pozycja nadajnika sterowania master, z ktérego sterowany jest takze kanat slave. Przy nastawie
0% punkt offset znajduje sie w pozycji $rodkowej nadajnika sterowania master. Jesli w takim przypadku nadajnik
sterowania master z pozycji srodkowej zostanie przesuniety w lewo lub prawo, takze serwo slave przy odpowiednio
ustawionych warto$ciach wychylenia bedzie wychylone z pozycji $rodkowej w prawo lub w lewo.

Istnieje jednak takze mozliwo$¢ przesunigcia punktu offsetu. Zaleca sie to ustawienie, gdy serwo slave ma dziatac tyl-
ko w jedng strone a jako nadajnik sterowania master jest stosowany ,nadajnik sterowania nie wracajacy samoczynnie

do pozycji neutralnej*, jak np. pokretto lub dzwignia gazu/skoku.
Przyktad z praktyki:

Jesli skrzydta szybowca posiadajg spojlery, sg one z reguty ste-
rowane przez dzwignie gazu (patrz schematyczne przedstawie-
nie na szkicu Ai B).

Gdy dzwignia znajduje sie z przodu (najwyzszy rysunek na sz-
kicu A) spojlery sg wsuniete. Gdy dzwignia sterujaca zostanie
wychylona do tytu w kierunku operatora, spojlery wysuwaja sie.
W wigkszosci modeli konieczne jest dodanie tutaj wychylenia
steru wysokosci, aby model dalej leciat prosto.

Bez ustawienia offsetu (szkic A) ster wysokosci przy wsunietych
i wysunietych klapach bytby wychylany w dét i w gére zgodnie z
ustawionymi warto$ciami.

Przy wysunietych do polowy spojlerach ster wysoko$ci znajduje
sig w potozeniu $rodkowym, poniewaz takze dzwignia gazu zna-
jduje sie w potozeniu srodkowym ($rodkowy rysunek szkicu A).

Z ustawieniem offsetu (szkic B) mozna wychyli¢ dzwignie gazu
catkowicie do przodu i nastepnie tak zmieni¢ warto$¢ offsetu,
aby ster wysokosci znalazt sie ponownie w potozeniu Srodkowym
(gorny rysunek szkicu B).

Jesli teraz dzwignia gazu zostanie cofnieta do pozycji srodkowej,
dodane bedzie niezbedne wychylenie steru wysokosci.

Poniewaz maksymalne dodanie steru wysokosci
osiagnigte jest juz przy pozycji $rodkowej dzwigni
gazu, wychylenie steru wysoko$ci nie zmienia sig juz,
gdy dzwignia gazu zostanie dalej cofnieta.

Dla lepszego zobrazowania na ilustracjach rysunku 47
dodane wychylenie steru wysoko$ci zostato przedsta-
wione w sposob przesadzony w poréwnaniu z wychy-
leniem rzeczywistym.

Rysunek 47
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k) Mikser Delta ,,Elevon*

To menu jest dostepne tylko, jesli w menu ustawien systemowych zostat wybrany model samolotu!

W samolotach typu latajace skrzydto lub ze skrzydtami w
uktadzie delta klapy w funkcji lotek sg wykorzystywane takze w
roli steru wysokosci, przy czym kazdy ptat steru jest wychylany
przez wiasne serwo.

Serwo prawego pfata steru jest podtaczane do kanatu 1 (CH1)
a serwo lewego ptata steru do kanatu 2 (CH2) odbiornika (patrz
szkic A).

Oba serwa przejmuja wtedy wspdlnie funkcje sterowania sterem
wysokosci (ELEVATOR) i lotkami (AILERON) = ELEVON.

Gdy dzwignia sterujaca steru wysokosci zostanie przyciagnieta
do siebie, to patrzac na model od tytu oba stery (Elevons) musza,
wychyli¢ sig do gory (szkic B).

Gdy dzwignia sterujgca steru wysokosci zostanie odsunieta
catkiem od siebie, to patrzac na model od tytu oba stery musza,
wychyli¢ sig do dotu (szkic C).

Gdy dzwignia sterujaca steru wysoko$ci zostanie przesunigta
catkiem w lewo, to patrzac na model od tytu lewy elevon musi
wychyli¢ sig do gory a prawy elevon na dét (szkic D).

Gdy dzwignia sterujaca steru wysoko$ci zostanie przesunigta
catkiem w prawo, to patrzac na model od tytu lewy elevon musi
wychyli¢ sig do dotu a prawy elevon na gory (szkic E).
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Ustawienie miksera delta:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkciji.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Elevon*.

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wy$wietlaczu pojawia sie ekran miksera z ustawionymi
wstepnie wartosciami.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna mikser wigczy¢ ,On" lub
wylaczy¢ ,Off".

+ Po naci$nigciu przycisku ,OK" strzatka kursora przechodzi na
wartoéci wychylenia funkcji lotek (CH1).

* Przesuna¢ nadajnik sterowania funkcji lotek w bok do korica
i przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ zadane wartosci wy-
chylenia obu serw. Przy ustawieniu wartosci ujemnej zmienia
si¢ kierunek dziatania obu serw. Nacisniecie i przytrzymanie
przycisku ,OK*“ powoduje, ze wywofane zostang parametry
fabryczne.

Po ponownym naci$nieciu przycisku ,OK* strzatka kursora
przechodzi na wartosci wychylenia funkcji steru wysokosci
(CH2).

Przesuna¢ nadajnik sterowania funkcji steru wysokosci w
dét do korica i przyciskami ,UP* lub ,DOWN* ustawi¢ zadane
wartosci wychylenia obu serw. Naci$nigcie i przytrzymanie
przycisku ,OK“ powoduje, ze wywolane zostang parametry
fabryczne.

Przytrzyma¢ diuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
funkgji.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.

Jesli jedno z serw pracuje w odwrotnym kierunku,
=) mozna zmieni¢ kierunek jego dziatania ustawieniem
rewersu (patrz rozdziat 14 a).

Rysunek 49

57



1) Mikser usterzenia V ,,V tail“

To menu jest dostepne tylko, jesli w menu ustawien systemowych zostat wybrany model samolotu!

W modelach samolotéw z usterzeniem V kazdy pfat steru musi
by¢ sterowany przez wiasne serwo. Obydwa serwa przejmuja,
wtedy wspdlnie sterowanie wysokoscig i kierunkiem.

Serwo prawego ptata steru jest podtaczane do kanatu 2 (CH2) a
serwo lewego ptata steru do kanatu 4 (CH4) odbiornika.

Tak jak w przypadku usterzenia krzyzowego i usterzenia typu T,
platy sterow muszg znalez¢ sig w jednej linii ze statecznikami
i nie moga by¢ odchylone ani w gore ani w dét, jesli dzwignia
sterujaca na nadajniku nie jest wychylona (szkic A).

Gdy dzwignia sterujaca steru wysokosci zostanie przyciagnieta
do siebie, to patrzac na model od tytu oba stery musza wychyli¢
sie do gory (szkic B).

Gdy dzwignia sterujgca steru wysokosci zostanie odsunigta
catkiem do przodu, to patrzac na model od tytu oba stery musza,
wychyli¢ sie do dotu (szkic C).

Gdy dzwignia sterujaca steru kierunku zostanie przesunieta
catkiem w prawo, to patrzac na model od tytu lewy ster musi
wychyli¢ sie do gory a prawy ster na dot (szkic D).

Gdy dzwignia sterujaca steru kierunku zostanie przesunigta
catkiem w lewo, to patrzac na model od tytu lewy ster musi
wychyli¢ sig na dét a prawy ster do gory (szkic D).
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Ustawienie miksera usterzenia V:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkciji.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,V tail*.

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wy$wietlaczu pojawia sie ekran miksera z ustawionymi
wstepnie wartosciami.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna mikser wigczy¢ ,On" lub
wytaczy¢ ,Off.

+ Po naci$nigciu przycisku ,OK" strzatka kursora przechodzi na
wartosci wychylenia funkcji steru wysokosci (CH2).

* Przesung¢ nadajnik sterowania funkcji steru wysokosci w
dét do korica i przyciskami ,UP* lub ,DOWN* ustawi¢ zadane
wartosci wychylenia obu serw. Przy ustawieniu wartosci ujem-
nej zmienia si¢ kierunek dziatania obu serw. Naci$nigcie i pr-
zytrzymanie przycisku ,OK* powoduje, ze wywotane zostang
parametry fabryczne.

+ Po ponownym naciénieciu przycisku ,OK* strzatka kursora
przechodzi na wartosci wychylenia funkcji steru kierunku
(CH4).

* Przesunaé¢ nadajnik sterowania funkcji lotek w bok do korica
i przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ zadane wartosci wy-
chylenia obu serw. Naci$nigcie i przytrzymanie przycisku ,0K"
powoduje, Ze wywolane zostang parametry fabryczne.

* Przytrzyma¢ diuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
funkgji.

+ Naciskac wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sig po-
nownie ekran roboczy.

Jesli jedno z serw pracuje w odwrotnym kierunku,
g mozna zmieni¢ kierunek jego dziatania ustawieniem

rewersu (patrz rozdziat 14 a).

“ Uwaga, wazne!
Nadajnik zdalnego sterowania nie pozwala na jednoc-
zesne korzystanie z miksera delta i miksera usterzenia
V. W takim przypadku przy probie otwarcia drugiego
miksera pojawia sie nastepujacy komunikat btedu na
wyswietlaczu: ,Elevon enabled" lub ,V tail enabled”.

Rysunek 51
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m) Ustawienie czutosci giroskopu ,,Gyroscope*

To menu jest dostepne tylko, jesli w menu ustawien systemowych zostat wybrany model $migtowcal

Do stabilizacji ogona $migtowca w powietrzu stosowane sg tzw. systemy giroskopowe. Podtacza sig je miedzy odbior-
nikiem a serwem ogona. Jesli ogon wskutek silnego powiewu wiatru lub wskutek dziatania innych czynnikoéw obréci
sig na bok, giroskop to rozpoznaje i wysyta do serwa ogona odpowiednie polecenie kompensacji tego ruchu. W sys-
temach giroskopowych posiadajacych dodatkowo wejscie regulatora, mozna ustawi¢ indywidualng, czuto$¢ osobno
kazdego stanu lotu i niezaleznie od siebie. W tym celu wej$cie regulatora giroskopu nalezy potaczy¢ z kanatem 5

odbiornika.

Dalsze informacje w tym zakresie znajduja sie w instrukcji uzytkowania systemu giroskopowego.

Ustawianie czutosci giroskopu:

+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcji.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Gyroskope".

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wy$wietlaczu pojawia sie aktualne ustawienie zatgczenia
czutosci giroskopu, stan lotu ,Normal* (wigcznik ,SWB* musi
znajdowac¢ sie w przedniej pozycji) oraz warto$¢ nastawy.
Strzatki kursora funkcji miksera wskazuje, ze czuto$¢ girosko-
pu mozna aktywowac lub dezaktywowac.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna czulo$¢ giroskopu
wiaczy¢ ,On‘ lub wytaczy¢ ,Off.

Po naci$nieciu przycisku ,OK" strzatka kursora przechodzi na
ustawienie warto$ci czutosci giroskopu.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna ustawi¢ czuto$¢ gi-
roskopu dla stanu lotu ,Normal“. Nacisnigcie i przytrzymanie
przycisku ,OK* powoduje, ze wywotane zostang parametry
fabryczne.
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+ Teraz przesuna¢ wiacznik dzwigienkowy ,SWB", aby otworzy¢ [ L 0 5 )

stan ,Idle up”. f

+ Ustawi¢ czuto$¢ giroskopu wymagana dla tego stanu lotu.

g P. ymagana g . . o )

* Przytrzyma¢ diuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie- Bl e Idle wp
nia. Na wyswietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien spilam Lope T

funkcj.

+ Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy. Rysunek 52b

W razie potrzebny w opisanym w dalszej czg$ci menu przypisania wiacznikow (,Switches assign‘) mozna
wybra¢ inny wiacznik dzwigienkowy do przetgczania rodzajow lotu.
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n) Przypisanie wiacznikdw ,Switches assign*

W tym menu mozna indywidualnie okresli¢, jakie wigczniki majg by¢ uzywane do réznych stanéw lotu oraz do

przetaczania gazu (patrz ostatni punkt menu).
Ustawienie przypisania wiacznikow:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcii.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Switches assign®.

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wys$wietlaczu pojawiajq sie trzy mozliwosci przetaczania z
przypisanymi do nich wtacznikami. W zaleznoéci od aktualne-
go ustawienia wiacznikéw pojawiajq sie informacje ,Normal* i
,Off* albo ,Sport*, ,Idle up“i,0On".

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna wybrac¢, ktéry wiacznik
dzwigienkowy ,SwA", ,.SwB* czy ,SwD* ma by¢ uzywany do
przefaczania stanu lotu ,Normal*i,Sport*.

Po nacisnigciu przycisku ,OK" strzatki kursora przechodzi do
przetgczania nastepnego stanu lotu ,Normal*i ,ldle up®.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna wybrac¢, ktéry wiacznik
dzwigienkowy ma by¢ uzywany do tego przetaczania.

Wybér wiacznika do przetaczania gazu odbywa sie wg tego
samego schematu.

Przytrzyma¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
funkcii.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.
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o) Przefaczenie gazu ,, Throttle hold”

Do ¢wiczenia ladowania z autorotacjg niezbedne jest oditaczenie wiacznikiem dzwigienkowym funkji silnika od
dzwigni skoku. Silnik spalinowy musi przy tym zosta¢ tak zdtawiony, aby sprzegto od$rodkowe zostato na pewno
otwarte. Jednakze silnik musi by¢ tez tak ustawiony, aby spontanicznie pobrat gaz i w razie potrzeby mogt by¢ na-

tychmiast dotaczony, jesli bedzie tego wymagac sytuacja.

Ponadto mozna wykorzystac te funkcje jako uktad zabezpieczajacy. Gdy po rozruchu silnika spalinowego model
jest niesiony do miejsca startu, mozna uaktywni¢ przetaczanie gazu. Wtedy przypadkowe przestawienie dzwigni
sterujacej gazu nie powoduje niepozadanego wzrostu obrotéw silnika.

Ustawianie przelaczenia gazu:
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkcji.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu , Throttle hold".

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,0K*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wys$wietlaczu pojawia sig aktualny stan zatgczenia funk-
cji oraz warto$¢ nastawy. Ponadto przy dolnej krawedzi
wyswietlacza podawana jest informacja o ustawieniu wiacznika
dzwigienkowego funkcji przetgczania gazu. Informacja ,Not
engaged” oznacza, ze przetaczanie gazu jest wytaczona a
L,Engaged* oznacza, ze funkcja jest wigczona.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna przetaczanie gazu
wigczy¢ ,0On* lub wytaczy¢ ,Off".

Po naci$nigciu przycisku ,OK" strzatka kursora przechodzi na
ustawienie wartosci przetaczenia gazu.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna przy wigczonym
przefaczaniu gazu tak ustawi¢ serwo gazu, aby silnik nieza-
wodnie pracowat na wolnych obrotach. Naci$niecie i przytrzy-
manie przycisku ,OK* powoduje, ze wywotane zostang para-
metry fabryczne.

Przytrzyma¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia si¢ menu ustawien
funkcii.

Przy poruszeniu wiacznika dzwigienkowego przetaczania
gazu silnik musi przej$¢ z ustawionych wolnych obrotéw na
obroty odpowiadajace aktualnemu ustawieniu wigcznika
dzwigienkowego funkcji gazu.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.
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Nawet najlepsze urzadzenie zdalnego sterowania na niewiele sie przyda, jesli zastosowane baterie sg wyczerpa-
ne a akumulatory nie zostaly natadowane. Dlatego przed kazdym dniem lotéw nalezy sprawdzi¢ baterie nadajnika
(miernik baterii) oraz natadowa¢ akumulatory odbiornika zgodnie z zaleceniami producenta. Wazne jest, aby nie
dotadowywac krétko akumulatorow. Nalezy stosowa¢ odpowiednie urzadzenia z funkcjg roztadowywania, aby zawsze
mie¢ doktadng wiedze o rzeczywistej sprawno$ci akumulatoréw.

Przed rozpoczeciem lotu nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ ustawien nadajnika zdalnego sterowania.. Szczegdlnie
wazne jest, czy otwarta zostata pamig¢ modelu pasujaca do uzywanego modelu i czy wszystkie przyciski trymerow sg
ustawione w pozycjach $rodkowych. Ponadto nalezy sprawdzi¢ poprawne ustawienie wigacznikdw i pokretet.

Nastepnie nalezy wiaczy¢ odbiornik w modelu i sprawdzi¢ na modelu wszystkie funkcje sterowania. Przed pierwszym
lotem przeprowadzic test zasiegu przy pracujacym silniku. W tym celu pomocnik musi trzyma¢ model na wysokosci
ok. 1 m nad ziemig. Przy bezpos$rednim kontakcie wzrokowym model musi reagowac bezbtednie na polecenia stero-
wania z odlegto$ci minimum 400 m.

Po sprawdzeniu zasiegu i jesli wszystkie funkcje dziatajq prawidtowo, mozna wystartowa¢ model. Jesli model nie leci
prosto, mozna podczas lotu skorygowa¢ potozenie steréw trymerami. Poniewaz jednak podczas lotu nalezy zawsze
caty czas obserwowa¢ model, obstuga trymeréw jest wspomagana akustycznie. Przy kazdym krétkim poruszeniu
dzwigni trymera nadajnik wydaje krotki dzwiek. Wysokosé dzwieku zalezy od kierunku dziatania trymera. Srodkowe
ustawienie jest sygnalizowane akustycznie dtuzszym dzwigkiem.

Po wyladowaniu zawsze nalezy najpierw wytaczy¢ odbiornik a dopiero pdzniej nadajnik.
Uwaga!

Nigdy nie wytacza¢ nadajnika, gdy model jeszcze jest uzywany. Wskutek zaktocen sygnatu radiowego mod-
le moze nagle wykonywac niekontrolowane ruchy serw a silniki elektryczne moga nagle zacza¢ pracowac z
petng moca.

Nastepnie nalezy tak ustawi¢ w modelu drazki taczone przegubowo, aby wskaznik trymeréw na wyswietlaczu mogt sie
znalez¢ w pozycji $rodkowej z model mimo to leciat prosto. Przy minimalnych odchyleniach istnieje takze mozliwo$é
drobnej korekty podstawowego ustawienia trymerow.
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16. Funkcja taczenia

Aby nadajnik i odbiornik wspdtpracowaty ze soba, musza by¢ potaczone ze sobg z uzyciem tego samego cyfrowego
kodowania. Podczas dostawy nadajnik i odbiornik sg juz odpowiednio ustawione i moga by¢ od razu uzywane. Po-
nowne ustawienie funkcji taczenia jest konieczne przede wszystkim po wymianie nadajnika lub odbiornika a takze
przy usuwaniu zaktocen.

Zanim bedzie mozna potaczy¢ odbiornik z nadajnikiem, nalezy sprawdzi¢, czy nadajnik pracuje z odpowiednim kodo-
waniem cyfrowym (patrz ,RX setup” w menu ustawier systemowych).

Aby wykonac¢ funkcje taczenia, nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

+ Nadajnik i odbiornik musza znajdowac sie bardzo blisko siebie
(ok. 50 cm odstepu).

+ Wylaczy¢ nadajnik. REILY %ﬁf o |
+ Jezeli do odbiornika sa podigczone serwa, nalezy je X {7
+ Podtaczy¢ znajdujacy sie w zestawie wtyk programowania (1) e

do gniazda ,B/VCC* odbiornika.

+ Zasilanie odbiornika (akumulator odbiornika lub regulator jaz-
dy z BEC) podtacza sie do dowolnego wyjécia odbiornika.

+ Wiaczy¢ odbiornik. Dioda LED w odbiorniku (2) zaczyna szyb-
ko migac.

+ Nacisna¢ i przytrzymac¢ przycisk Binding (patrz rys. 1, poz. 13)
na nadajniku.

* Przy wcisnigtym przycisku Binding wiaczy¢ nadajnik
wigcznikiem/wytacznikiem. Na wys$wietlaczu pojawia sie na
krétko komunikat ,RXBinding* a przy poprawnym potaczeniu
informacja ,RXBind OK". Bezposrednio potem wytaczy¢
przetacza sie na ekran roboczy.

+ Dioda LED w odbiorniku (2) miga teraz wolno i proces taczenia
jest zakoriczony.

+ Pusci¢ przycisk taczenia.

+ Wytaczy¢ nadajnik a nastepnie odbiornik. Rysunek 55
+ Odtaczy¢ wtyk programowania i ponownie odtaczy¢ serwa/regulatory do odbiornika.
+ Sprawdzi¢ dziatanie ukfadu.

I Odbiornik i serwa powinny teraz ponownie reagowac na sygnaty sterowania z nadajnika. Jesli tak nie jest,
nalezy powtorzy¢ proces taczenia oraz sprawdzi¢ kodowanie cyfrowe nadajnika i odbiornika.

17. Konserwacja i utrzymanie

Urzadzenie z zewnafrz nalezy czy$ci¢ jedynie miekka, suchg szmatka lub pedzelkiem. W zadnym wypadku nie nalezy
stosowac agresywnych $rodkéw czyszczacych lub roztworéw chemicznych, poniewaz moze to spowodowa¢ uszkod-
zenie powierzchni obudowy.
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18. Deklaracja zgodnosci (DOC)

My, Conrad Electronic SE, Klaus-Conrad-Strale 1, D-92240 Hirschau, deklarujemy, ze produkt ten jest zgodny z
postanowieniami Dyrektywy 2014/53/UE.

Peiny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym:
www.conrad.com/downloads

Prosze wprowadzi¢ numer produktu w pole wyszukiwania; nastgpnie mozna $ciagna¢ deklaracje zgodnosci UE w
dostepnych jezykach.

19. Utylizacja

Produkt Wszystkie urzadzenia elektryczne i elektroniczne wprowadzane na rynek europejski musza by¢
oznaczone tym symbolem. Ten symbol oznacza, ze po zakonczeniu okresu uzytkowania urzadzenie
to nalezy usuna¢ utylizowac oddzielnie od niesortowanych odpadéw komunalnych.

Kazdy posiadacz zuzytego sprzetu jest zobowigzany do przekazania zuzytego sprzetu do selektywne-
go punktu zbiorki odrebnie od niesegregowanych odpadéw komunalnych. Przed przekazaniem
zuzytego sprzetu do punktu zbiorki uzytkownicy koncowi s zobowigzani do wyjecia zuzytych baterii
i akumulatoréw, ktére nie s zabudowane w zuzytym sprzecie, a takze lamp, ktére mozna wyjacé ze
zuzytego sprzetu, nie niszczac ich.
Dystrybutorzy urzadzen elektrycznych i elektronicznych sa prawnie zobowigzani do nieodptatnego odbioru
zuzytego sprzetu. Conrad oferuje nastepujace mozliwosci bezptatnego zwrotu (wiecej informacji na naszej stronie
internetowe):

. w naszych filiach Conrad
. w punktach zbiérki utworzonych przez Conrad
. w punktach zbiérki publiczno-prawnych zaktadéw utylizacji lub w systemach zbiérki utworzonych przez produ-

centéw i dystrybutoréw w rozumieniu ElektroG (niemiecki system postepowania ze ztomem elektrycznym
i elektronicznym).

Uzytkownik koncowy jest odpowiedzialny za usunigcie danych osobowych ze zuzytego sprzetu przeznaczonego do
utylizacji.

Nalezy pamieta¢, ze w krajach poza Niemcami moga obowigzywa¢ inne obowigzki dotyczace zwrotu i recyklingu
zuzytego sprzetu.

Baterie/akumulatory
Nalezy wyja¢ wtozone baterie/akumulatory i utylizowac je oddzielnie od produktu. Uzytkownik kofcowy jest prawnie
(rozporzadzenie w sprawie baterii) zobowigzany do zwrotu wszystkich zuzytych baterii/akumulatoréw; utylizacja z
odpadami gospodarstwa domowego jest zakazana.
Baterie/akumulatory zawierajace szkodliwe substancje sg oznaczone zamieszczonym obok symbolem,
E ktory wskazuje na zakaz ich utylizacji z odpadami gospodarstwa domowego. Oznaczenia metali cigzkich:
Cd = kadm, Hg = rte¢, Pb = otéw (oznaczenia znajdujq sie na bateriach/akumulatorach np. pod ikong,
kosza na $mieci po lewej stronie).
Zuzyte baterie/akumulatory mozna takze oddawa¢ do nieodpfatnych gminnych punktéw zbiorczych, do sklepow
producenta lub we wszystkich punktach, gdzie sprzedawane sg baterie. W ten sposob uzytkownik spetnia wymogi
prawne i ma swoj wktad w ochrone $rodowiska.

Przed utylizacjg nalezy catkowicie zakry¢ odstoniete styki baterii/akumulatorow kawatkiem tasmy klejacej, aby
zapobiec zwarciom. Nawet je$li baterie/akumulatory sg roztadowane, zawarta w nich energia szczatkowa moze by¢
niebezpieczna w przypadku zwarcia (rozerwanie, silne nagrzanie, pozar, eksplozja).
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Urzadzenie to zostato wprawdzie zbudowane zgodnie z aktualnym stanem techniki, lecz mimo to moga pojawi¢ sie
bledy w dziataniu lub awarie. Z tego powodu podajemy ponizej kilka informacji, w jaki sposéb mozna usuna¢ ewen-

tualne awarie.

Problem

Rozwigzanie

Nadajnik nie reaguje

+ Sprawdzi¢ baterie w nadajniku.
+ Sprawdzi¢ utozenie biegunéw baterii w nadajniku.
+ Sprawdzi¢ styki baterii w nadajniku.

+ Sprawdzi¢ wiacznik funkcji.

Serwa nie reagujq

+ Sprawdzi¢ baterie lub akumulatory odbiornika.
* Przetestowac kabel wigcznika.

+ Przetestowac funkcje BEC regulatora

+ Sprawdzi¢ utozenie biegunow wtykow serw.

+ Sprawdzi¢ kodowanie cyfrowe.

+ Ponownie przeprowadzic funkcje faczenia.

+ W celu sprawdzenia zmieni¢ odbiornik i nawigza¢ ponownie potgczenie.

Serwa drzg

+ Sprawdzi¢ baterie lub akumulatory nadajnika i odbiornika.

+ Sprawdzi¢ potaczenia wtykowe przy odbiorniku.

+ Ewentualng wilgo¢ w odbiorniku ostroznie usung¢ uzywajac suszarki.
+ Sprawdzi¢ antene odbiornika pod katem uszkodzen.

* W celu testu inaczej ustawi¢ anteng odbiornika w modelu.

Serwo buczy

+ Sprawdzi¢ baterie lub akumulatory odbiornika.
+ Sprawdzi¢ swobode poruszania sie drazkéw sterujacych.

+ W celach testowych porusza¢ serwem bez rogu steru.

Urzadzenie ma maly zasiag.

+ Sprawdzi¢ baterie nadajnika i odbiornika.
+ Sprawdzi¢ antene odbiornika pod katem uszkodzen.

* W celu testu inaczej ustawi¢ anteng odbiornika w modelu.

Nadajnik wytacza si¢ samoczyn-
nie od razu lub po krétkim czasie

+ Sprawdzi¢ i ew. wymieni¢ baterie w nadajniku.
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21. Dane techniczne

a) Nadajnik

Zakres czestotiwosCi...........vvvervverenne. 2,408 - 2,475 GHz

MOC tranSMIS]........ccoverereerenrenernirrinennan <20 dBm (100 mW)

Zasieg transmisji ...max. 1000 m

1108C kanatow...........c.ccovcvviirciniiriis 6

Kodowanie Cyfrowe ..........cccocveeeinnnn. AFHDS / AFHDS2A (Automatic Frequency Hopping Digital System)
Napigcie roboCze........ocvveerrrrrrrenrinrinenns 6 V/IDC z 4 baterii AA/Mignon
Wyjscie/wyjscie sygnatu ..........cccueeenee gniazdo PS/2 (PPM)
Wymiary (szer. X wys. X gh.) ..c.cocevuninnee 174 x 187 x 80 mm

Waga bez baterii..........occreenverienirniinee 4009

b) Odbiornik

Zakres czestotliwosCi...........ocvveivenenes 2,4 GHz

[108¢ kan@tOw ............cvvvvereriirerririenne 6

System WEYKOW........ccorvrivcireireine Futaba/Graupner JR
Napiecie robocze...........cccveuriineinrieen. 45-6,5VIDC

Wymiary (df. X Szer. X Wys.) .....cccocunrnnee 41x22x7,5mm

WaGA .o 79
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