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Mozesz pobra¢ peing instrukcje dla produktu korzystajac z linku www.conrad.com/downloads.

Postepuj zgodnie ze wskazéwkami na stronie internetowe;.

Przygotowanie drona
Montaz $migiet
W zestawie z dronem znajdujg sie 1 par $migiet
obracajacych sig w lewo (1) oraz 1 par $migiet obraca-
jacych sie w prawo (2).

Wazne!

Podczas montaz zwréci¢ uwage na kierunek
obracania sie $migiet. Smigta z przodu po le-
wej i z tylu po prawej obracajq sie patrzac z
gory w kierunku ruchu wskazéwek zegara a
$migta z przodu po prawej i z tytu po lewej w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek ze-
gara.

Strzatka w gornej potowie rysunku pokazuje kierunek
lotu modelu do przodu.

Rysunek 1

Smigta maja wklejone nakretki mocujace (patrz rysunek 1, poz. 3), ktore w czasie lotu drona same

sig dokrecaja.

Aby zamocowa¢ $migfa, nalezy natozy¢ $migto na gwint watka silnika i dokreci¢ $migta reka w
kierunku przeciwnym do normalnego kierunku obrotu podczas lotu. Drugaq reka nalezy w tym czasie

przytrzyma¢ kotpak silnika bezszczotkowego .

Uchwyt kamery ze stabilizatorem (2 D-Gimbal)

Do zamontowania kamerytypu GoPro lub podobnej (1),

nalezy zdja¢ patak mocujacy (2) a po zatozeniu kamery

zamocowac go ponownie obiema $rubami M2 x 5.
Uwaga, wazne!

Dwie przezroczyste pokrywy plastikowe (3)
stuzg wytgcznie do ochrony uchwytu Gimbal
podczas transportu drona. Przed zatozeniem
akumulatora napedu i kamery osfony te musza
zosta¢ koniecznie usunigte.

Nigdy nie uzywa¢ uchwytu kamery bez zamo-
cowanej kamery.

Bez cigzaru kamery uchwyt nie bedzie odpo-
wiednie wywazony, wskutek czego elektronika
regulujgca bedzie nadmiernie obcigzona i
moze ulec uszkodzeniu.

Ladowanie akumulatora napedu

Do tadowania 3-ogniwowego akumulatora napedu stuzy
znajdujacy sie w zestawie zasilacz (1). W tym celu
otworzy¢ pokrywe adaptera tadowania (2), aby widocz-
ne byly obydwa duze styki fadowania (3).

Podtaczy¢ akumulator napedu (4) do adaptera tak, jak
jest to ukazane na obu $rodkowych ilustracjach na ry-
sunku 3.

Po podiaczeniu znajdujacego si¢ w zestawie kabla
sieciowego do zasilacza nalezy podtaczy¢ wtyczke (5)
do poprawnie zamontowanego gniazda publicznego
zaktadu energetycznego.

Zapala sig czerwona kontrolka na zasilaczu informujac
o trwajacym procesie tadowania. Jednocze$nie cztery
diody LED na akumulatorze napedu (7) informuja o ak-
tualnym stanie natadowania.

Przy roztadowanym akumulatorze $wieci si¢ tylko
dioda LED 1. Przy postepujacym fadowaniu dioda
LED 2 zaczyna najpierw miga¢ a nastepnie $wieci¢
ciggle. Przy dalszym tadowaniu taka samo zaczynajg
zachowywaé sie kolejno dioda LED 3 i dioda LED 4.
Przed zakoriczeniem procesu fadowania wszystkie 4
diody LED $wieca ciagle.

Gdy akumulator napedu jest w petni natadowany, gasng
cztery diody na akumulatorze (7) a kontrolka na zasila-
czu (6) zaczyna $wieci¢ na zielono.

Po zakonczeniu tadowania odfaczy¢ natadowany aku-
mulator od adaptera i wyja¢ wtyczke z gniazdka.
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Rysunek 2

Uruchomienie nadajnika

Wktadanie baterii

Pokrywa komory baterii (1) znajduje si¢ na dole na-
dajnika. Nacisngé na ztobkowang powierzchnig (2) i
$ciagnaC pokrywe w dot.

Podczas wktadania 4 baterii uwaza¢ na poprawne

utozenie biegunéw ogniw. Odpowiednia wskazéwka (3)
znajduje si¢ na dnie komory baterii.

Uruchomienie drona

Kontrola funkcji wiaczania/wytaczania akumulatora napedu

Rysunek 4

Przed wlozeniem akumulatora napedu do drona nalezy sprawdzi¢ funkcje wiaczania i wytaczania elektroniki

w akumulatorze napedu.

Wiaczanie

Aby wiaczyé akumulator, nalezy na krétko nacisnaé
przycisk wigcznika/wytacznika (1) na akumulatorze i
natychmiast go pusci¢. Przy w petni natadowanym aku-
mulatorze zaczynajg $wiecic cztery diodyLED.

Ponownie nacisna¢ przycisk wiacznika/wytacznika
(1) i przytrzyma¢ wcisnigty. Cztery diody LED gasng i
zapalaja sie ponownie kolejno (LED 1 do LED 4).

Gdy zapalg si¢ wszystkie cztery diody, nalezy zwolni¢
przycisk. Akumulator napedu jest teraz wigczony i na
styki akumulatora jest podane napiecie.

Wytaczanie

Przy wigczonym akumulatorze nalezy na krétko
nacisna¢ przycisk wiacznika/wytacznika (1) na aku-
mulatorze i natychmiast go pusci¢. Cztery diody LED
zaczynajg migac trzy razy.

W tym czasie nalezy nacisnaé przycisk wiacznika/
wytacznika (1) ponownie i przytrzymac go. Cztery diody
LED zapalajq si¢ i gasna kolejno (LED 4 do LED 1).
Gdy zgasnie takze dioda LED 1 nalezy zwolni¢ przycisk.
Akumulator napedu jest wytaczony a na stykach nie ma
napiecia.

Wktadanie akumulatora napedu do drona
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Rysunek 6

Przed umieszczeniem akumulatora napedu w dronie nalezy krétko nacisnag przycisk wigczania/wytaczania
na akumulatorze napedu. Wszystkie diody LED muszq za$wieci¢ sig na dwie sekundy.

Wsuna¢ wytaczony akumulator napedu (patrz rysunek 7, poz.1) stykami tadowania do przodu do drona.
Nacisna¢ lekko na rowkowang powierzchnig blokady akumulatora (patrz rysunek 7, poz. 2), aby zamknat

sie zatrzask.

Po wsunieciu i poprawnym zablokowaniu akumulatora napedu w dronie nalezy wiaczy¢ nadajnik a nastepnie

akumulator napedu .

Rysunek 3

Rysunek 7



Kalibracja kompasu

Przed startem drona nalezy skalibrowa¢ kom-
pas.

Zalecamy wykonanie kalibracji przed kazdym
lotem.

Po zmianie miejsca startu nalezy skalibrowac¢
kompas.

Przetaczy¢ wiacznik dzwigienkowy ,GPS* 5 razy
szybko z pozycji z przodu (pozycja 1) do pozycji z tytu
(pozycja 2) i z powrotem. Diody LED stanu na dronie
musza nastepnie $wieci¢ ciagle na zotto (czerwona i
zielona) .

Trzyma¢ drona w pozycji poziomej (patrz rysunek
8, ilustracja A) i obraca¢ go wokét osi pionowej tak
dtugo, az diody LED stanu zmienig kolor na zielony
(co najmniej 360°).

Nastepnie ustawi¢ drona przednimi $migtami pionowo
w dot i obraca¢ go o 360° wzgledem osi wzdtuznej
(patrz rysunek 8, ilustracja B) az diody LED stanu
zgasna.

Kalibracja jest zakorczona.

Ustawi¢ drona ponownie w normalnej pozyciji.

Po krotkim czasie diody LED stanu migajg zgodnie z
odbieranym sygnatem satelitow GPS.

Miganie diod stanu LED na czerwono i zétto oznacza,
ze kalibracja si¢ nie powiodta i musi zosta¢ powtérzo-
na.

Podstawowe informacje dotyczace sterowania dronami

Funkcja wznoszenia

Funkcja pochylenia
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Rysunek 8

Funkcja obrotu

Rysunek 10

Rysunek 11
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Rysunek 12
Ustawienie wtacznikow dzwigienkowych
Przed pierwszym startem modelu nalezy sprawdzi¢ \
ustawienie trzech przetacznikéw dzwigienkowych ,I0C* 1 2 3
(1), ,GO-HOME* (2) i ,GPS* (3). Wiaczniki zgodnie z I

widokiem na rysunku13 musza znajdowac¢ si¢ w pozycii
z przodu lub u gory.

Przy takim ustawieniu wiacznikéw dron leci stabilnie wg
sygnatéw GPS. Takie ustawienie wiacznikow jest ideal-
ne do pierwszych lotéw testowych na zewnatrz.

Jesli dron ma lataé w pomieszczeniu, wiacznik ,GPS*
(3) musi by¢ przetaczony do pozycji dolnej (,GPS*
wylgczony).

Rysunek 13

Dalsze informacje dotyczace funkcji sterowania znajduja sie w kompletnej instrukgji uzytkowania,
ktéra jest dostepnam in do pobrania takze w sklepie internetowym Conrad w widoku szczegotowym
produktu.

Start drona

Odczeka¢, az dron odbierze sygnat z ponad szesciu
satelitbw i zapamieta miejsce startu. Wtedy diody
LED stanu migajg na zielono co ok. 5 sekund. Teraz
dron jest gotowy do startu.

Przesuna¢ lewa dzwignig sterujaca w prawo na dét i
jednoczes$nie prawg dzwignie sterujaca w lewo w doét
(patrz rysunek 14).

Gdy tylko silniki zaczng pracowa¢, natychmiast
cofng¢ obie dzwignie do pozyciji $rodkowej. ]

Skierowane w dét diody LED przednich ramion wirni-
kow $wiecq na biato a diody tylnych ramion wirnikéw
$wieca na czerwono.

Rysunek 14

Wazne!

Gdy obie dzwignie sterujace zostana przesunigte ponownie do $rodka i w dét, silniki zostang
wytaczone. Nie nalezy zatem nigdy wykonywac tych ruchéw podczas lotu!

Przesuna¢ powoli dzwigni¢ sterowania funkcjg wznoszenia do przodu. Dron zwigksza obroty $migiet i
Wznosi sig.

Gdy dzwignia sterowania zostanie cofnigta do pozycji $rodkowej, dron pozostanie w zawisie na statej
wysokosci.

Na wysokosci 1 lub 2 m wykonac ostroznie pierwsze préby sterowania kierunkiem lotu i zwréci¢ przy tym
uwage, jak dron reaguje na polecenia sterowania.

Aby ponownie wyladowac¢ dronem przesuna¢ dzwignie sterowania funkcjg wznoszenia nieco z pozycji
Srodkowej tytu, aby dron powoli obnizyt wysokos¢ lotu i wyladowat.

Przyciagna¢ dzwignie sterowania funkcja ,Pitch* catkiem do siebie i przytrzyma¢ ja w tej pozycji, aby
wylaczy¢ silniki.

Sterowanie Gimbal

Kamere mozna odchyli¢ z potozenia poziomego o 45° w gére i 0 135° w dét. Do sterowania wychyleniem
kamery stuzy pokretto VRB (1).

Uwaga, wazne!
Nigdy nie uzywac¢ uchwytu kamery bez zamocowanej kamery!

Rysunek 15



