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1.  Wprowadzenie

Szanowni Panstwo,
dzigkujemy za zakup tego produktu.
Produkt ten spetnia wymogi przepiséw prawa krajowego i europejskiego.

W celu utrzymania tego stanu oraz zapewnienia bezpiecznej eksploataciji uzytkownik musi stosowac sie sie niniejszej
instrukcji uzytkowania!

Niniejszej instrukcja obstugi nalezy do tego produktu Zawiera ona wazne wskazowki dotyczace uruchomie-
nia produktu oraz postepowania z nim. Nalezy o tym pamigtac przekazujac produkt osobom trzecim.
Nalezy zachowa¢ niniejszq instrukcje uzytkowania do p6zniejszego korzystania!

Wszystkie zawarte tutaj nazwy firm i nazwy produktéw sg znakami towarowymi nalezacymi do poszczegolnych
wiascicieli. Wszelkie prawa zastrzezone.

Potrzebujesz pomocy technicznej? Skontaktuj sie z nami!: (Godziny pracy: pn. - pt. 9:00 - 17:00)
Klient indywidualny Klient biznesowy

E-mail: bok@conrad.pl b2b@conrad.pl

Tel: 801005 133 (12) 622 98 22
(12) 622 98 00

Fax: (12)622 98 10 (12) 622 98 10

Strona www:  www.conrad.pl
Dystrybucja Conrad Electronic Sp. z 0.0., ul. Kniaznina 12, 31-637 Krakéw, Polska.

2. Objasnienia symboli

Symbol blyskawicy w tréjkacie jest stosowany, gdy wystepuje zagrozenie dla zdrowia uzytkownika, np.
ryzyko porazenia pradem elektrycznym.

Symbol wykrzyknika informuje o szczegoélnych zagrozeniach podczas obchodzenia sig z produktem, jego
eksploatacja lub obstuga.

Symbol ,strzatki“ oznacza specjalne porady i wskazéwki dotyczace obstugi.
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3. Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Niniejszy produkt to model pojazdu latajacego podobnego do $migtowca z napedem elektrycznym, ktory jest stero-
wany bezprzewodowo drogg radiowa przy uzyciu zawartego w zestawie urzadzenia do zdalnego sterowania. Kwa-
drokopter jest przeznaczony wytacznie do prywatnych zastosowan w ramach modelarstwa i przygotowany na czasy
eksploatacji wystepujace w modelarstwie.

Model jest przeznaczony do uzywania na zewnatrz, ale w razie potrzeby moze by¢ uzywany takze w odpowiednio
duzych pomieszczeniach (np. hale sportowe).

Znajdujacy sie w zestawie akumulator napedu LiPo mozna tadowac fadowarka dotaczong do zestawu.

System nie nadaje sie do innych zastosowan. Inne zastosowanie niz opisane wyzej prowadzi do uszkodzenia produk-
tu i jest ponadto zwigzane z takimi zagrozeniami jak np. zwarcie, pozar, porazenie pradem itp.

Produkt nie moze zosta¢ zamoczony lub zawilgocony.
Produkt jest przeznaczony dla dzieci od 14 roku zycia.

Nalezy stosowac sie do wszystkich wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w niniejszej inst-
rukcjil Zawieraja one wazne informacje dotyczace postepowania z produktem.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne uzytkowanie zdalnego sterowania i modelu!

4. Zakres dostawy

+ gotowy do lotu dron z 2D-Gimbal

+ nadajnik zdalnego sterowania z anteng GPS

+ akumulator napgdu ze zintergrowanym uktadem elektronicznym
+ zasilacz z adapterem do tadowania

+ sieciowy kabel podtaczeniowy

+ kabel USB

+ $Srubokret z wymiennymi koricowkami

+ wiyk Binding

+ instrukcja uzytkowania

Aktualne instrukcje uzytkowania:
=

1. Otworz w przegladarce strone www.produktinfo.conrad.com lub przeskanuj kod
QR widoczny po prawej stronie.

2. Wybierz typ dokumentu i jezyk, a nastepnie wpisz odpowiedni numer zamowie-
nia do pola wyszukiwania. Po procesie




Dostarczany w stanie gotowym do lotu kwadrokopter jest wyposazony w 4 niezaleznie od siebie sterowne silniki, z
ktorych kazdy napedza jeden wirnik. Dzieki jednoczesnemu przyspieszeniu wszystkich wirnikow kwadrokopter moze
wzbi¢ sig w powietrze i przy utrzymaniu odpowiednich obrotéw wirnikéw moze unosi¢ si¢ w powietrzu.

Za pomocg znajdujacego sig w zestawie zdalnego sterowania mozna lata¢ kwadrokopterem na zadanej wysokosci i
w wybranym kierunku.

Zamontowany w urzadzeniu odbiornik GPS umozliwia orientacje kwadrokoptera na wolnej przestrzeni i samodzielne
wykonywanie skomplikowanych manewréw podczas lotu. Poprzez kolejny odbiornik GPS potaczony z nadajnikiem
zdalnego sterowania kwadrokopter moze automatycznie podazac za poruszajacym sie nadajnikiem.

Aby utatwic rozpoznanie ustawienia modelu w locie, dwa ramiona skierowane do przodu sa od spodu pod$wietlone na
biato a ramiona skierowane do tylu na czerwono. Aktualny stan kwadrokoptera sygnalizowany jest diodami LED.

Znajdujace sie w zestawie urzadzenie radiowego zdalnego sterowania 2,4 GHz mozna w prosty sposob przetaczy¢ z
trybu ,Mode 2“ na tryb ,Mode 1%, co daje mozliwo$¢ doktadniejszego sterowania modelem.

Pod kwadrokopterem zamontowany jest stabilizowany w dwoch osiach uchwyt kamery (2D-Gimbal), na ktérym mozna
mocowa¢ kamery Actioncams typu GoPro lub kamery tego rodzaju o takich samych wymiarach i ktéry umozliwia wy-
konywanie absolutnie stabilnych nagran wideo podczas lotu.

Wskazowka prawna:

Stosowac sie do przepiséw danego kraju dotyczacych fotografowania i filmowania oséb, obiektéw i instalacii
oraz rozpowszechniania takich materiatéw. Tylko uzytkownik ponosi odpowiedzialno$¢ w przypadku, gdy
uzywanie kwadrokoptera jako no$nika kamery bedzie stanowi¢ naruszenie praw, przepisow ustawowych
lub rozporzadzen.

Uzytkowanie zarobkowe kwadrokoptera w Niemczech wymaga uzyskania pozwolenia na loty.

Ponadto nalezy stosowac si¢ do przepiséw prawa lotniczego, jak np. maksymalna dopuszczalna wysokosé
lotu oraz zakaz lotéw modeli w bezpo$redniej bliskosci lotnisk i obiektow wojskowych. Uzytkownik musi
zdoby¢ informacje, w jakim zakresie te i inne uregulowania i przepisy obowigzujg w miejscu planowanych
lotow.

Tylko uzytkownik ponosi odpowiedzialno$¢ za uzywanie statku powietrznego nawet wtedy, gdy kwadrokop-
ter moze lata¢ samodzielnie.

Do pracy nadajnik potrzebuje 4 baterii typu AA/Mignon (np. mozna zaméwi¢ Conrad nr zam. 652506, 4-pak).



W przypadku szkéd spowodowanych nieprzestrzeganiem niniejszej instrukcji uzytkowania wygasa
gwarancja. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za dalsze szkody!

Przy szkodach rzeczowych i osobowych spowodowanych nieodpowiednim obchodzeniem sie z
urzadzeniem lub nieprzestrzeganiem wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa producent nie pono-
si zadnej odpowiedzialnosci! W takich przypadkach wygasa gwarancja.

Ponadto gwarancja nie obejmuje zwyklego zuzycia podczas eksploatacji (np. zuzyte fozyska walu silnika)
oraz uszkodzen powstatych w wypadkach (np. peknigte elementy obudowy lub wirniki).

Szanowni Panstwo, te wskazowki dotyczace bezpieczenstwa majg przyczynic sie nie tylko do ochrony pro-
duktu lecz takze majg zapewni¢ bezpieczenstwo Pafstwu i innym osobom. Dlatego przed uruchomieniem
urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac niniejszy rozdziat.

a) Informacje ogéline
Uwaga, wazna wskazowka!

Podczas uzytkowania modelu moga powsta¢ szkody rzeczowe lub obrazenia ciata osdb. Nalezy zatem
pamigta¢ o zapewnieniu odpowiedniego i wystarczajacego ubezpieczenia podczas uzytkowania modelu,
np. obowigzkowe ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej.

Jesli posiadajg Panstwo juz obowigzkowe ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej, nalezy przed
rozpoczeciem uzytkowania modelu sprawdzi¢ u ubezpieczyciela, czy ubezpieczenie obejmuje takze mo-
del.

Nalezy pamigta¢: W niektdrych krajach istnieje obowigzek ubezpieczania wszystkich modeli latajacych!

+ Ze wzgleddw bezpieczenstwa oraz ze wzgledu na warunki dopuszczenia zabronione jest dokonywanie samowol-
nych przerobek i/lub zmian produktu.

Produkt nie jest zabawka, jest przeznaczony dla dzieci od 14 roku zycia.

Produkt nie moze zosta¢ zamoczony lub zawilgocony.

Poniewaz w kwadrokopterze zastosowano bardzo wrazliwg elektronike sterujaca, ktdra reaguje takze na wahania
temperatury i jest dobrana do okre$lonego zakresu temperatur, nalezy unika¢ uzywania modelu w temperaturach
ponizej +10 °C. Produkt zostat opracowany do stosowania przy temperaturze otoczenia miedzy +10 °C a +40 °C
oraz przy wilgotno$ci powietrza wystepujacej w Europie Srodkowej przy suchej pogodzie. Przy uzywaniu modelu w
warunkach wykraczajacych poza opisane wyzej moze dochodzi¢ do zmian wiasciwosci (materiatu) i wynikajacych
z tego uszkodzen produktu.

Uzytkownik nie posiadajacy jeszcze wystarczajacych umiejetnosci w obchodzeniu sie ze zdalnie sterowanymi mo-
delami powinien skontaktowa¢ si¢ z do$wiadczonym modelarzem lub z klubem modelarskim.

Nie pozostawia¢ opakowania bez nadzoru. Opakowanie moze stac sie niebezpieczng zabawka dla dziecka.

W przypadku pytan, ktére nie sg wyjasnione w instrukcji uzytkowania, nalezy skontaktowa¢ si¢ z nami (dane kon-
taktowe podano w rozdziale 1) lub z inng wykwalifikowana osoba.

Obstuga i uzytkowanie zdalnie sterowanych kwadrokopteréw wymaga nauki! Osoby, ktére do tej pory nigdy nie
sterowaty tego typu modeléw, musza postepowac bardzo ostroznie i na poczatek musza zapoznac sie z reakcjami
modelu na polecenia zdalnego sterowania. Nalezy wykaza¢ sie cierpliwo$cia)



b) Zasilacz
+ Konstrukcja zasilacza spetnia wymogi klasy ochrony II.

+ Do zasilania napigciem/pradem zasilacza mozna wykorzystywac tylko poprawnie zamontowane gniazdo sieci pub-
licznego zaktadu energetycznego. Do podtaczenia uzywac zataczonego kabla sieciowego.

+ Gniazdo sieciowe, do ktorego podtaczony jest kabel sieciowy zasilacza, musi by¢ swobodnie dostepne.

+ Przy wyjmowaniu wtyczki z gniazda nigdy nie nalezy ciagna¢ za kabel. Zawsze nalezy chwyta¢ za korpus wtyczki i
wyciggac ja prosto z gniazda.

+ Chroni¢ zasilacz/kabel sieciowy przed wilgocia, zamoczeniem i uszkodzeniami.

Jedli podtaczony zasilacz/kabel sieciowy sa wilgotne, mokre lub uszkodzone, nie nalezy ich dotykac;
wystepuje zagrozenie dla zycia wskutek porazenia pradem elektrycznym!

Najpierw nalezy odtaczy¢ na wszystkich biegunach zasilanie gniazda, do ktérego poditgczony jest zasilacz/
kabel sieciowy (np. wytaczy¢ automatyczny bezpiecznik lub wykreci¢ bezpiecznik, nastepnie wytaczy¢ od-
powiedni wytacznik ochronny réznicowy).

Nastepnie wyja¢ kabel sieciowy zasilacza z gniazda zasilania, nie uzywac¢ wiecej tego zasilaczalkabla i
poddac je odpowiedniej utylizacji.

¢) Przed uruchomieniem

+ Zawsze najpierw nalezy wigczac¢ nadajnik a nastepnie podtacza¢ akumulator napedu do kwadrokoptera. Tylko w
ten sposob nadajnik i odbiornik moga sie ze sobg zgra¢, aby model pewnie reagowat na polecenia pochodzace z
nadajnika.

+ Sprawdzi¢ bezpieczenstwo dziatania modelu i urzadzenia zdalnego sterowania. Zwrdci¢ uwage na widocznie usz-
kodzenia jak np. uszkodzone potaczenia wtykowe lub uszkodzone kable. Wszystkie ruchome czes$ci modelu muszg,
poruszac sie swobodnie, lecz nie moga mie¢ luzéw na tozyskach.

+ Niezbedny do latania akumulator napedu musi by¢ przed lotem natadowany.

+ Sprawdza¢, czy baterie w nadajniku zdalnego sterowania majg jeszcze odpowiednig ilo$¢ energii (wskaznik na
nadajniku). Jesli baterie s wyczerpane, nalezy wymienic caly zestaw a nie tylko pojedyncze ogniwa.

+ Nalezy odczeka¢ odpowiedni czas, az kwadrokopter odbierze sygnaty GPS z satelitow,a by mogt wykonywaé auto-
nomicznie manewry podczas lotu. Zwraca¢ uwage na miganie diod LED.

d) Podczas uzytkowania

+ Podczas uzytkowania produktu nie podejmowaé zadnych ryzykownych dziatan! Bezpieczenstwo samego
uzytkownika oraz otoczenia zaleza wytacznie od odpowiedzialnego postepowania z modelem.

+ Niepoprawna obstuga moze spowodowac cigzkie uszkodzenia ciata i szkody rzeczowe! Podczas lotu zapewni¢
bezpieczng odlegto$¢ od 0sob, zwierzat i przedmiotéw. Nigdy nie prébowac fapaé reka lecacego modelu!

+ Podczas eksploatacji modelu zawsze zwraca¢ uwage, aby w strefie zagrozenia wirnikéw nie znalazly sie czesci
ciata i inne przedmioty.

+ Mozna wykonywac¢ loty modelem tylko wtedy, gdy zdolno$¢ reakcii sterujacego nie jest w zaden sposob ograniczo-
na. Zmeczenie, spozywanie alkoholu lub zazywanie lekarstw moga by¢ przyczyng btednych reakcji.



+ Silniki, regulatory silnikéw i akumulator napedu moga sie podczas pracy nagrzewac. Dlatego przed rozpoczeciem
tadowania akumulatora lub przed startem z innym, wiaénie natadowanym akumulatorem nalezy odczeka¢ 10 - 15
minut.

+ Zdalne sterowanie (nadajnik) musi by¢ wiaczone zawsze, gdy uzywany jest model. Po wylagdowaniu zawsze na-
jpierw wytaczy¢ akumulator napedu a dopiero pdzniej zdalne sterowanie. Nastepnie nalezy wyja¢ akumulator
napedu z drona.

+ Podczas uzytkowania nigdy nie wytacza¢ nadajnika, gdy model jest wigczony.

+ Nie wystawia¢ modelu i zdalnego sterowania przez diuzszy czas na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych
i wysokich temperatur.



Chociaz uzywanie baterii i akumulatoréw jest obecnie w codziennym zyciu bardzo powszechnie, to jednak
wystepuja przy tym liczne zagrozenia i problemy.

Nalezy zatem bezwzglednie stosowaé sig do ponizszychinformacjiiwskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa
podczas obchodzenia sie z bateriami i akumulatorami.

+ Baterie i akumulatory przechowywa¢ poza zasiegiem dzieci.

+ Nie pozostawia¢ baterii/akumulatoréw bez nadzoru, zachodzi ryzyko potknigcia ich przez dzieci lub zwierzeta. Jesli
co$ takiego sie zdarzy, nalezy natychmiast sprowadzi¢ lekarza.

Nie mozna baterii/fakumulatoréw zwiera¢, demontowac lub wrzucaé do ognia. Niebezpieczenstwo wybuchul

Baterie/akumulatory, z ktérych nastapit wyciek lub baterie/akumulatory uszkodzone moga przy kontakcie ze skérg
spowodowac poparzenia. W takim przypadku nalezy uzy¢ odpowiednich rekawic ochronnych.

Zwykte baterie nie moga by¢ tadowane. Zachodzi ryzyko pozaru i wybuchu! taldowa¢ mozna tylko nadajace sie do
tego akumulatory (1,2 V) przy uzyciu odpowiednich tadowarek. Baterie (1,5 V) sg przeznaczone do jednorazowego
uzytku i po wyczerpaniu musza zosta¢ poddane zgodnej z przepisami utylizacji.

Przy wkiadaniu baterii i podtaczaniu tadowarki zwraca¢ uwage na odpowiednie utozenie biegundw (plus/+
i minus/- ). Przy blednym utozeniu biegunéw uszkodzeniu ulegnie nie tylko nadajnik lecz takze model i akumulatory.
Ponadto zachodzi ryzyko pozaru i wybuchu!

Zawsze wymieniaC na raz wszystkie baterie. Nie miesza¢ baterii petnych z cze$ciowo roztadowanymi. Stosowac
zawsze takie same baterie tego samego typu i producenta.

Nigdy nie miesza¢ baterii z akumulatorami. Do zasilania nadajnika zdalnego sterowania stosowac wytgcznie bate-
rie.

W przypadku diuzszego nieuzywania (np. magazynowanie) nalezy wyjac baterie umieszczone w urzadzeniu zdal-
nego sterowania, aby nie dopusci¢ do uszkodzen spowodowanych wyciekami z baterii.
Uwaga!

Po zakonczeniu lotu wytaczy¢ akumulator napedu i wyja¢ go z drona. Gdy dron nie jest uzywany, akumula-
tor napedu nie powinien znajdowac sie w modelu (np. podczas transportu lub magazynowania). W przeciw-
nym wypadku moze dojs¢ do gtebokiego roztadowania akumulatora, co spowoduje jego zniszczenie!

Nigdy nie tadowa¢ akumulatora bezpo$rednio po uzyciu. Odczekac, az akumulator ostygnie do temperatury poko-
jowej lub temperatury otoczenia.

tadowa¢ mozna tylko sprawne i nieuszkodzone akumulatory. Jesli uszkodzona jest zewnetrzna izolacja lub korpus
akumulatora albo gdy akumulator jest zdeformowany lub napeczniaty, nie mozna takiego akumulatora fadowa¢. W
takim przypadku wystepuje duze zagrozenie pozaru i wybuchu!

Nie dopusci¢ do uszkodzenia zewnetrznej ostony akumulatora napedu, nie rozcina¢ foliowej ostony, nie wbija¢
ostrych przedmiotéw w akumulator. Zachodzi ryzyko pozaru i wybuchu!

+ Akumulatora trakcie tadowania nie mozna pozostawia¢ bez nadzoru.

+ Odtaczy¢ akumulator od fadowarki, gdy jest on catkowicie natadowany.
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rysunkéw umieszczonych w poszczegdlnych rozdziatach. Odniesienia do innych rysunkéw sa podawane
zawsze z informacja z odpowiednim numerem rysunku.

a) Podzespoty, wskazniki i elementy montowane

llustracja A na rysunku 1 pokazuje kwadrokopter od przodu. llustracja B na rysunku 1 pokazuje kwadrokopter od
tytu.

Rysunek 1

N

$migto

nakretka $migtg

diody LED stanu

pod$wietlenie ramion $migiet przod
podwozie do lagdowania

2D-Gimbal

silnik bezszczotkowy

port USB

pod$wietlenie ramion $migiet tyt

© o N oo g »~ 0N

10 skrzynka akumulatora ze wskaznikiem LED
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b) Montaz $migiet

W zestawie z kwadrokopterem znajduja sie 1 par $migiet obracajacych sie w lewo (1) oraz 1 par $migiet obracajacych
sie w prawo (2).

Obok silnikéw na gornej czesci obudowy znajdujg sie
zaokraglone strzatki pokazujace kierunek obrotow.

Strzatka w gornej potowie rysunku pokazuje kierunek lotu mo-
delu do przodu.

12

Wazne!

Podczas montaz zwrdci¢ uwage na kierunek obraca-
nia sie $migiet. Smigta z przodu po lewej i z tylu po
prawej obracajg sie patrzac z gory w kierunku ruchu
wskazéwek zegara a $migta z przodu po prawej i z tytu
po lewej w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara (patrz strzatki pokazujace kierunek na rysunku
2).

Rysunek 2
Uwaga!

Smigta maja wklejane nakretki mocujace (patrz rysunek2, poz. 3), ktére podczas lotu drona same sie
dokrecaja.

Aby zamocowa¢ $migta, nalezy natozy¢ $miglo ma gwint watka silnika i obraca¢ $migto rekg w kierunku
przeciwnym do kierunku obrotu podczas lotu. Druga reka nalezy w tym czasie przytrzyma¢ kotpak silnika
bezszczotkowego .

Podczas montazu $migiet nalezy uzywac rekawic ochronnych chroniacych przed zranieniem przez cienkie
$migta o ostrych krawedziach.

Nie dokrecac¢ $migiet zbyt mocno i nie stosowac zadnych lakieréw i klejow do zabezpieczania $migiet.

W przypadku uszkodzenia $migta (pekniecia lub drobne ubytki) nalezy niezwiocznie wymieni¢ uszkodzone
$migfo. Nie uzywaé uszkodzonych $migiet.

Nie zbliza¢ sie do obracajacych sie $migiet, aby nie prowokowa¢ wypadku.

Jedli zajdzie konieczno$¢ wymiany $migta, nalezy uzy¢ tylko przewidzianych przez producenta $migiet za-
pasowych.



¢) Uchwyt kamery ze stabilizatorem (2 D-Gimbal)

Na dronie zamontowany jest stabilizowany w dwéch osiach
uchwyt kamery (Gimbal). Po podtaczeniu akumulatora napedu
do drona uchwyt ustawia si¢ automatycznie i kompensuje podc-
zas lotu automatycznie wszelkie ruchu zwigzane z pochyleniem
i przechyleniem drona.

Aby zamontowa¢ kamere typu GoPro lub inng tego same-
go rodzaju (1), nalezy zdemontowa¢ patak mocujacy (2) a po
zatozeniu kamery ponownie do przykreci¢ dwoma $rubami M2
x5. Niezbedny $rubokret znajduje sie w zestawie.

Uwaga, wazne!

Dwie przezroczyste plastikowe ostony (3) nasunigte
od tylu i z boku na mocowanie kamery stuza wytacznie
do ochrony uchwytu podczas transportu drona. Przed
zatozeniem akumulatora napedu i kamery ostony te
muszg zosta¢ koniecznie usunigte. W przeciwnym ra-
zie uchwyt nie bedzie magt wykonywaé niezbednych
ruchow i ulegnie uszkodzeniu.

R k3
Nigdy nie uzywa¢ uchwytu kamery bez zamocowa- ysune

nej kamery. Bez cigzaru kamery uchwyt nie bedzie
odpowiednie wywazony, wskutek czego elektronika
regulujaca bedzie nadmiernie obcigzona i moze ulec
uszkodzeniu.

Jesli zachodzi konieczno$¢ usuniecia uchwytu kamery z drona czterowirnikowego, to nalezy odtaczy¢ 12 biegunowe
ztacze od odpowiedniego przytacza drona czterowirnikowego. Uchwyt kamery jest zamocowany do drona czterowir-
nikowego przy pomocy czterech $rub.

Dwubiegunowa wtyczka z kablem o kolorze czerwono/czarnym stuzy do zasilania opcjonalnego nadajnika
sygnatu video (czerwony = +12 VIDC, czarny = GND). Rzep do zamocowania nadajnika sygnatu video
dotaczony jest do zestawu drona czterowirnikowego.

—GND

== avine

AOAANAANAN

ong

Rysunek 4
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d) Ladowanie akumulatora napedu

Do tadowania 3-ogniwowego akumulatora napedu stuzy
znajdujacy sie w zestawie zasilacz (1). Otworzy¢ pokrywe
adaptera do fadowania (2), aby widoczne byly dwa duze styki
tadowania (3).

Podtaczy¢ akumulator napedu (4) do adaptera tak, jak jest to
ukazane na obu $rodkowych ilustracjach na rysunku 5.

Po podiaczeniu znajdujacego sie w zestawie kabla sieciowego
do zasilacza nalezy podtaczy¢ wtyczke (5) do poprawnie za-
montowanego gniazda publicznego zaktadu energetycznego.

Zapala si¢ czerwona kontrolka na zasilaczu informujac o
trwajacym procesie fadowania. Jednoczes$nie cztery diody
LED na akumulatorze napedu (7) informujg o aktualnym stanie
natadowania.

Przy roztadowanym akumulatorze $wieci si¢ tylko dioda LED 1.
Przy postepujacym fadowaniu dioda LED 2 zaczyna najpierw
miga¢ a nastepnie $wieci¢ ciagle. Przy dalszym fadowaniu taka
samo zaczynaja zachowywac sie kolejno dioda LED 3 i dioda
LED 4. Przed zakonczeniem procesu tadowania wszystkie 4
diody LED $wiecg ciggle.

Gdy akumulator napedu jest w petni natadowany, gasna cztery
diody na akumulatorze (7) a kontrolka na zasilaczu (6) zaczyna
Swiecic na zielono.

Po zakoriczeniu tadowania odtaczy¢ natadowany akumulator od
adaptera i wyja¢ wtyczke z gniazdka.

Dlalepszejprzejrzystosciilustracijikabel podtaczeniowy
jest ukazany na rysunku 5 w stanie zwinigtym. Przed
pierwszym fadowaniem nalezy jednak zdja¢ opaski
kablowe i uzywac kabla w stanie rozwinigtym.

Uwaga!

Rysunek 5

Podczas tadowania akumulator LiPo musi znajdowa¢ si¢ na niepalnej podstawie lub w odpowiednim naczy-

niu glinianym.

Akumulatora trakcie tadowania nie mozna pozostawia¢ bez nadzoru.

Zasilacz/kabel sieciowy mogq by¢ uzywane tylko w suchych, zamknietych pomieszczeniach. Nie moga
zosta¢ zamoczone lub zawilgocone. Nigdy nie chwyta¢ zasilacza wilgotnymi lub mokrymi rekami. Istnieje

ryzyko groznego dla zycia porazenia pradem!
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e) Kontrola stanu natadowania akumulatora

W kazdym czasie mozna w prosty sposob sprawdziC stan
natadowania akumulatora napedu. -

W tym celu nalezy nacisna¢ na krotko przycisk wiacznika/ LED “
wytacznika (1) na akumulatorze. Przez ok. dwie sekundy cztery

diody LED sygnalizujg chwilowy stan natadowania akumulatora 0 U 0 0 @
napedu. v

1234

Gdy akumulator jest roztadowany, $wieci sig tylko dioda LED 1 a
gdy jest w petni natadowany, $wiecq sie wszystkie cztery diody
LED. Przy akumulatorze cze$ciowo roztadowanym, diody LED 1
i 2 Swiecityby sie ciagle a dioda LED 3 by migata.

Wskazanie napiecia akumulatora przez cztery diody Rysunek 6
jest jedynie przyblizone. Doktadne napiecie akumula-

tora mozna w razie potrzeby odczyta¢ podczas lotu

drona na wy$wietlaczu nadajnika.

15
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Przéd (rysunek 7):

N
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Antena nadajnika

Uchwyt ze zintegrowang drugg anteng nadajnika
Selsyn nadawczy ,VRB*

Wiacznik dzwigienkowy ,GPS*

Przycisk trymera funkcji pochylenia

DZzwignie sterownicze funkcji pochylenia i przechylenia
Przycisk trymera funkcji przechylenia

Przycisk ,OK*

Przycisk ,CANCEL"

Wiacznik/iwytacznik

Wyswietlacz LC

Przycisk ,BIND/AUTO FOLLOW*

Przycisk ,DOWN*

Przycisk ,UP*

Przycisk trymera funkcji obrotu

Dzwignie sterownicze funkcji obrotu i wznoszenia
Przycisk trymera funkcji wznoszenia

Wiacznik dzwigienkowy ,|0C*

Wigcznik dzwigienkowy ,GO-HOME®

Ucho do paska

Selsyn nadawczy ,VRA*

Tyt (rysunek 8):

22
23

Gniazdo podtaczeniowe odbiornika GPS

Pokrywa komory baterii

Fa—
22
[Er]
@ |
Rysunek 8
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a) Wkiadanie baterii

Do zasilania nadajnika potrzebne sg 4 baterie alkaliczne (np. nr zam. Conrad 652507, 4-pak, 1x ) rozmiaru AA/
Mignon.

Przy wktadaniu baterii nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

Pokrywa komory baterii (1) znajduje sie z tylu nadajnika.
Nacisna¢ na rowkowana powierzchnie (2) i zsuna¢ pokrywe w
dot.

Podczas wktadania 4 baterii uwaza¢ na poprawne utozenie bie-
gunéw ogniw. Odpowiednia wskazéwka (3) znajduje sie na dnie
komory baterii.

Nastepnie ponownie nasuna¢ pokrywe gniazda baterii od dotu
do zatrzasniecia.
@

|
N

\=

Rysunek 9

b) Wiaczanie nadajnika

Po wiozeniu czterech nowych baterii nalezy sprawdzi¢ potozenie wiacznika dzwigienkowego. Wszystkie wigczniki
muszq znajdowac si¢ w potozeniu przednim/gérnym. Obydwie dzwignie sterujace sa utrzymywane w potozeniu
Srodkowym sita sprezyn. Teraz mozna wigczy¢ nadajnik wiacznikiem/wytacznikiem (patrz takze rys. 7, poz. 10).
Najpierw rozlegaja sie trzy sygnaty o coraz wyzszym dzwigku a na pod$wietlanym wyswietlaczu pojawia si¢ obraz ro-
boczy. Pod$wietlenie tla wytacza sie automatycznie ok. 20 sekund po wigczeniu lub ostatnim nacisnieciu przycisku.

Jesli przy wiaczonym nadajniku w ciggu 60 sekund nie zostanie naci$nigty zaden element obstugi, urzadzenie wydaje
krotkie sygnaty dzwiekowe bedace ostrzezeniem.

18



Obraz roboczy sktada sie z nastepujacych elementow:

N

© o N o o

10

Nazwa modelu
Grafika typu modelu

Symbol baterii informujacy o zasilaniu
napieciem nadajnika

Symbol baterii informujacy o zasilaniu
napieciem odbiornika

Wskaznik trymera pochylenia
Wskaznik trymera przechylenia
Obszar komunikatéw stanu

Wskaznik trymera obrotu

Wskazanie odlegtosci w ,Following-Mode*

Wskaznik trymera wznoszenia
Wskaznik odbioru GPS nadajnika*

@?@@

@@@

e
® O ©®

Rysunek 10

Ten wskaznik jest widoczny tylko wtedy, gdy do nadajnika podtaczony zostat odbiornik GPS.

Jesli ktorys z trzech wiacznikéw dzwigienkowych (pa- F 5
trzrys. 7, poz. 4, 18 i 19) nie znajduje sie w potozeniu T5sn
przednim, przy wiaczaniu pojawiajq sie dzwigki ostrze-
gawcze i na wys$wietlaczu pojawia sie odpowiednia wsmpd o hebess LW

wskazowka (patrz rys. 11).

W takim przypadku nalezy ustawi¢ wszystkie wigczniki
w odpowiednich pozycjach. Wyswietlacz przetacza sie
wtedy na ekran roboczy i nie pojawiajg sie juz dzwieki

ostrzegawcze.

Warming 7%
Flaocse all

heir up
Pl e A Y]

Rysunek 11
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Ekran roboczy pokazany na rysunku 10 ukazuje si¢ w catosci
tylko wtedy, gdy wigczony jest odbiornik i kwadrokopter.

Naciskajac przycisk ,UP* lub ,DOWN* mozna na zmiane
wyswietlac dwa kolejne ekrany.

W pierwszym oknie wysSwietlane sg nastepujace informacje:
+ wysoko$¢ lotu ,Altitud”

* napiecie akumulatora napedu ,Voltage*

+ ilo$¢ odbieranych satelitow ,Satelli

+ predko$c¢ lotu ,Speed”

W drugim oknie wy$wietlane sg nastepujace informacje:

+ dlugos¢ geograficzna ,Lon*

+ szeroko$¢ geograficzna ,Lat*

+ tryb lotu

+ ,GPS-Mode*

Przyktad na rysunku 12:

Dwa gére okna przedstawiajq wskazania bez obioru sygnatu
GPS przez kwadrokoptera; dwa dolne okna przedstawiajg ws-
kazanie z odbiorem sygnatu GPS.

FBltitud|Uoltaoge
2 . e i, ey
Batel lil Spesd
5] . D
Faowwn Liat
i ]
Filight GPE Hot
[a EaTa b= Headuy
F L i bod | WVoltaoe
. hea 12 . 2w
Fatell il Rpeed
7 . S
Farmwn Lath
L2nOESSEE | AT 10582
L S LGP
Flrle Headu
Rysunek 12

Jesli zasilanie pradem jest niewystarczajace do poprawnej pracy nadajnika, przy napieciu ponizej 4,2 V
zaczyna miga¢ symbol baterii a nadajnik wydaje krotkie dzwieki ostrzegawcze w regularnych odstepach

czasu. Nalezy wtedy przerwa¢ prace z modelem.

Gdy napigcie spadnie ponizej 4,0 V, nadajnik wydaje ciagte dzwigki alarmowe. W takim przypadku nalezy
jak najszybciej zakonczy¢ prace z modelem. Do dalszej pracy nadajnika nalezy zatozy¢ nowe baterie.

20




c¢) Ustawienie diugosci dzwigni sterowania

W zaleznosci od przyzwyczajen operatora mozna indywidualnie
regulowa¢ diugo$¢ dzwigni sterowania.

W tym celu nalezy mocno chwyci¢ dolng czes$¢ uchwytu (1) a
gorng czes¢ (2) obraca¢ w kierunku przeciwnym do ruchu ws-
kazowek zegara.

Teraz obracajac dolng cze$¢ uchwytu mozna ustawi¢ zadang
dtugo$¢ dzwigni sterowania.

Na koniec nalezy ponownie mocno dokreci¢ gdrng czesé
uchwytu.

=

Rysunek 13
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Przed pierwszym startem kwadrokoptera nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejszy rozdziat. Tylko przy abso-
lutnej pewnosci, ze wszystkie ustawienia zostaty dokonane poprawnie, mozna uruchomic¢ silniki i wznie$¢

kwadrokopter.

W przeciwnym wypadku nalezy skontaktowa¢ sig z doswiadczonym pilotem modeli latajacych, ktdry bedzie
stuzyt wsparciem przy pierwszym uruchomieniu. Zalecamy skorzystanie z symulatora lotu, na ktérym mozna

bezpiecznie trenowac pierwsze zadania lotnicze.

a) Kontrola funkcji wtaczania/wytaczania akumulatora napedu

Przed umieszczeniem akumulatora napedu w dronie, nalezy sprawdzi¢ funkcje wiaczania i wytaczania elektroniki

akumulatora napedu.

Wiaczanie

Aby wigczy¢ akumulator, nalezy na krotko nacisnaé przycisk
wiacznika/wytacznika (1) na akumulatorze i natychmiast go
puscic. Przy w petni natadowanym akumulatorze zaczynajg
Swiecic cztery diodyLED.

Ponownie nacisna¢ przycisk wigcznika/wytacznika (1) i
przytrzyma¢ wcisniety. Cztery diody LED gasng i zapalajg sie
ponownie kolejno (LED 1 do LED 4).

Gdy zapalg sie wszystkie cztery diody, nalezy zwolni¢ przycisk.
Akumulator napedu jest teraz wigczony i na styki akumulatora
podawane jest napigcie.

Wylaczanie

Przy wigczonym akumulatorze nalezy na krétko nacisnaé przy-
cisk wigcznika/wytacznika (1) na akumulatorze i natychmiast go
puscic. Cztery diody LED zaczynajg miga¢ trzy razy.

W tym czasie ponownie nacisnaé przycisk wiacznika/wytacznika
(1) i przytrzyma¢ wcisniety. Cztery diody LED zapalajg sie i
gasna kolejno (LED 4 do LED 1).

Gdy zgasnie dioda LED 1, nalezy zwolni¢ przycisk. Akumulator
napedu jest wytaczony a na stykach nie ma napiecia.

22
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b) Wktadanie akumulatora napedu do kwadrokoptera

W celu zapewnienia odpowiednio dobrego odbioru satelitarnego nalezy ustawi¢ kwadrokopter na polu, gdzie nie
ma zadnych linii wysokiego napiecia, masztéw energetycznych, konstrukcji stalowych i innych przeszkéd mogacych
zaktocac odbior GPS.

Nie zbliza¢ sie do instalacji nadawczych i innych urzadzen mogacych mie¢ negatywny wptyw na warunki elektroma-
gnetyczne w najblizszym otoczeniu.

Ponadto na terenie lotéw nie powinno by¢ przeszkéd takich jak budynki lub drzewa, ktére mogtyby zaktocac lot.
Do lotu nalezy wybra¢ dzien z dobrg pogoda i minimalnym wiatrem.

Przed umieszczeniem akumulatora napgdu w dronie, nalezy sprawdzi¢ napiecie. W tym celu nalezy nacisngé na krot-
ko przycisk wiacznika/wytacznika na akumulatorze. Wszystkie diody LED musza zawiecic sie na dwie sekundy.

Wiaczy¢ nadajnik zdalnego sterowania i na podstawie wyswietlacza sprawdzi¢ poprawne dziatanie nadajnika. Ws-
kazania trymera (patrz rys. 10, poz. 5, 6, 8 i 10) muszg znajdowac sie w pozycji $rodkowej. Jesli tak nie jest, nalezy
ustawic trymery (patrz nastepny rozdziat 11. g).

Ustawic selsyn nadawczy ,VRB" w pozycji srodkowej lub sprawdzi¢ ustawienie regulatora w pozycji rodkowe;.

Wsuna¢ wytaczony akumulator napedu (patrz rysunek 16, poz. 1) stykami do przodu do drona. Nacisnaé¢ lekko na
karbowana powierzchnie blokady akumulatora (patrz rysunek 16, poz. 2), aby zamkna} sie zatrzask i akumulator
zostat pewnie zamocowany w dronie.

Gdy akumulator napedu zostanie poprawnie wsuniety do drona i zabezpieczony, nalezy wiaczy¢ akumulator przycis-
kiem wigcznika/wytacznika (patrz rysunek 6, poz. 1), aby zasili¢ drona pradem.

Rysunek 16

Diody LED stanu (patrz rysunek 16, poz. 3) $wiecq sie na zotto (czerwony i zielony) a kwadrokopter wykonuje auto-
test. Po krotkim czasie zaczynajg btyska¢ diody skierowane w dot umieszczone w ramionach wirnikow a kwadrokopter
wydaje krotki dzwiek.

Gimbal ustawia uchwyt kamery w pozycji wyjSciowej a diody stanu gasng na chwile i ponownie zaczynajg migac.
Znaczenie poszczegolnych blyskow jest opisane doktadnie w dalszej czesci.
Przy poprawnym potaczeniu nadajnika i odbiornika na wy$wietlaczu zdalnego sterowania pojawia sie warto$¢ zasila-

nia napieciem odbiornika (patrz rysunek 10, poz. 4). Nacisna¢ przycisk ,UP* lub ,DOWN" na nadajniku, aby uzyskac¢
dalsze informacje o aktualnym odbiorze satelitéw przez GPS.
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c) Kalibracja kompasu

Kwadrokopter posiada kompas, za pomoca ktérego moze
kontrolowac kierunek i wysokos¢ lotu.

Przed startem kwadrokoptera nalezy skalibrowa¢ kompas. Zale-
camy wykonanie kalibracji przed kazdym lotem.

Po zmianie miejsca i pozycji startu nalezy zawsze skalibrowa¢
kompas.

Aby skalibrowa¢ kompas na zewnafrz, nalezy postapi¢ w
nastepujacy sposob:

* Przelaczy¢ wiacznik dzwigienkowy ,GPS" 5 razy szybko z po-
zycji z przodu (pozycja 1) do pozyciji z tytu (pozycja 2) i z pow-
rotem. Diody LED stanu na kwadrokopterze muszg nastepnie
za$wieci¢ sie ciggle na zétto (czerwony i zielony).

Trzyma¢ kwadrokopter w pozycji poziomej (patrz rysunek 17,
ilustracja A) i obraca¢ go wokét osi pionowej tak diugo, az dio-
dy LED stanu zmienig kolor na zielony (co najmniej 360°).

Nastepnie ustawi¢ kwadrokopter przednimi wirnikami pionowo
w dét i obréci¢ go 0 360° wzgledem osi wzdiuznej (patrz rysu-
nek 17, ilustracja B), az zgasng diody LED stanu.

Kalibracja jest zakoriczona.

Ustawi¢ kwadrokopter w normalnej pozycji.

Po krétkim czasie diody LED stanu zgodnie z odbieranym
sygnatem satelitow GPS.

+ Jesli diody LED stanu migajg na czerwono i z6tto, oznacza
to, ze proces kalibracji przebiegt nieprawidtowo i musi zosta¢
powtdrzony.
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d) Podstawowe informacje dotyczace sterowania kwadrokopterami

Przed pierwszym lotem modelu nalezy najpierw zapozna¢ sie z dostepnymi mozliwo$ciami funkcji sterowania, aby
moc bezpiecznie kontrolowa¢ model.

Kontrole nad kwadrokopterem utrzymuije si¢ za pomocg dwdch dzwigni sterowania na nadajniku zdalnego sterowa-
nia. Funkcje sterowania obu dzwigni sg fabrycznie ustawione na ,Mode 2.

Jesli dzwignie sterowania maja mie¢ inne funkcje, mozna je w kazdym czasie zmienic. Dalsze informacje dotyczace
funkcji dzwigni sterowania znajdujq sie w rozdziale ,Programowanie nadajnika zdalnego sterowania“.

W ustawieniu dzwigni sterowania ,Mode 2 do dyspozycji sq nastepujace funkcje:

Funkcja wznoszenia

Za pomocg funkcji wznoszenia ustala sie wysokos¢ lotu kwadrokoptera (patrz rys. 18). Do obstugi tej funkcji stuzy
lewa dzwignia sterowania (patrz takze rys. 7, poz. 16). W przeciwienstwie do innych urzadzen zdalnego sterowania,
w ktérych dzwignie sterujaca funkcji wznoszenia mozna przesuwaé do przodu i do tytu a ona nie wraca do pozycji
Srodkowej, dzwignia sterujgca wznoszenia w kwadrokopterze ,Shadow" ma swojg pozycje $rodkowa, w ktorej jest
utrzymywana sitg sprezynowania.

Gdy dzwignia sterujaca funkcji wznoszenia zostanie przesunigta z pozycji $rodkowej do gory, kwadrokopter wzbija
sig. Jesli dzwignia zostanie przesunigta z pozycji srodkowej w dot, kwadrokopter opada.

Za kazdym razem, gdy dzwignia sterujaca wraca do pozycji srodkowej, urzadzenie wydaje sygnat dzwigkowy.

Gdy dzwignia znajduje sie w pozycji srodkowej, wirniki pracujg z takimi obrotami, ze kwadrokopter utrzymuije sie na
statej wysokosci.

Rysunek 18
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Funkcja obrotu

Dzieki dwom wirnikéw obracajacym si¢ w prawo i dwém wirnikom obracajacym si¢ w lewo momenty obrotowe
dziatajace na model sg skompensowane i kwadrokopter unosi sie stabilnie w powietrzu.

Gdy dzwignia sterowania obrotem (patrz takze rys. 7, poz. 16) zostanie przesunieta w lewa strone, umieszczona w
modelu elektronika zwigksza obroty wirnikow obracajacych sie w prawa strone (w kierunku ruchu wskazéwek zegara)
i jednoczes$nie zmniejsza obroty wirnikow obracajacych sie w lewg strone (w kierunku odwrotnym do ruchu wska-
z6wek zegara). Wskutek tego nie zmienia sie catkowita sita no$na, ale na model dziata moment obrotowy obracajacy
go w lewo wzgledem osi pionowej (patrz rysunek 19).

Przy przesunieciu dzwigni sterowania w prawo, obroty wirnikéw zmieniajq sie odwrotnie i model obraca sie w prawo.

Rysunek 19
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Funkcja przechylenia

Dzieki funkcji przechylenia mozna przesuwa¢ model na boki w prawa i lewa strone (patrz rys. 20). Do obstugi tej
funkcji stuzy prawa dzwignia sterowania (patrz takze rys. 7, poz. 6).

Gdy dzwignia zostanie przesunieta lekko w lewo, umieszczona w kwadrokopterze elektronika tak zmienia obroty
wirnikéw, ze model przechyla sie lekko w lewo i tym samym leci w bok w lewo.

Przy przesunieciu dzwigni sterowania w prawo, obroty wirnikéw zmieniajg sig odwrotnie i model leci w bok w prawo.

Rysunek 20
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Funkcja pochylenia

Dzieki funkcji pochylenia model moze poruszac sie do przodu i do tytu (patrz rys. 21). Do obstugi tej funkcji takze stuzy
prawa dzwignia sterowania (patrz takze rys. 7, poz. 6).

Gdy dzwignia zostanie przesunieta lekko do przodu, umieszczona w modelu elektronika tak zmienia obroty wirnikéw,
ze model pochyla si¢ lekko do przodu i tym samym leci do przodu.

Przy przesunieciu dzwigni sterowania do tytu, obroty wirnikéw zmieniaja sie odwrotnie i model leci do tytu.

Rysunek 21
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e) Ustawienie wiacznikow dzwigienkowych

Przed pierwszym lotem modelu nalezy sprawdzi¢ ustawienie
trzech wigcznikéw dzwigienkowych ,|IOC* (patrz takze rys. 7,
poz. 18), ,GO-HOME® (patrz rys. 7, poz. 19) oraz ,GPS" (patrz
takze rys. 7, poz.4).

Wiaczniki musza znajdowac si¢ zgodnie z rysunkiem 22 w po-
Zycji z przodu lub z tytu.

Przy takim ustawieniu wigcznikéw kwadrokopter leci stabilnie
wg sygnatdéw GPS. Takie ustawienie wiacznikow jest idealne do
pierwszych lotéw testowych na zewnafrz.

Jesli kwadrokopter ma by¢ uzywany wewnatrz (np. w hali, w
mieszkaniu itd.), wiacznik ,GPS* musi by¢ przesunigty do dol-
nego potozenia (,GPS* wytaczony).

Rysunek 22

Poniewaz podczas latania wewnatrz nie ma wsparcia przez GPS, poczatkujacy i niedoswiadczeni piloci

modeli powinni uzytkowa¢ kwadrokoptery tylko na zewnatrz i przy wsparciu GPS.

Blizsze informacje w tym zakresie znajdujq si¢ w rozdziale 12.

Wiaczniki maja nastepujace funkcje:

Pozycja wiacznika Pozycja wiacznika Pozycja wigcznika
przod/gora Srodek tyt/dot
Wiacznik ,|OC* ,IOC* wytaczony ,POIl-Mode* ,Home Lock-Mode*

Wiacznik ,GO-HOME* ,Go-Home" wytaczony

,Go-Home" wigczony

Wiacznik ,GPS* ,GPS" wigczony

,GPS" wylaczony

Doktadny opis funkcji znajduje sie w rozdziatach 12 do 14.
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f) Start kwadrokoptera
« Stana¢ za kwadrokopterem.
+ Wskaznik napigcia akumulatora napedu (cztery diody LED) powinien by¢ zwrécony w kierunku pilota.

+ Sprawdzi¢ wskaznik napigcia akumulatora napedu i nadajnika zdalnego sterowania oraz pozycje wigcznikow
dzwigienkowych (ustawienie z przodu/u gory).

+ Odczekac, az kwadrokopter odbierze sygnat z ponad szesciu satelitow i zapamigta miejsce startu. Wtedy diody LED
stanu migajg na zielono co ok. 5 sekund. Kwadrokopter jest gotowy do startu.

* Przesung¢ lewa dzwignie sterujgca w prawo na dot i
jednoczesnie prawa dzwignie sterujaca w lewo w dot (patrz
rysunek 23).

+ Gdy tylko silniki zaczng pracowa¢, natychmiast cofna¢ obie
dzwignie do pozycji $rodkowe.

+ Skierowane w dét diody przednich ramion wirnikéw $wieca na ] ]
biato a skierowane w dét diody tylnych ramion $wiecg na czer- 3
wono.

Wazne!

Nigdy nie wykonywag jednoczesnie ruchu obu dzwigni Rysunek 23
sterujacych do uruchomienia silnikéw, gdy dron znaj-

duje sie w zawisie lub stoi na ziemi z pracujacymi sil-

nikami. W takim przypadku dron spadiby z zatrzyma-

nymi $migtami lub znajdujac sie na ziemi przewrdcitby

sig do tytu i doznat uszkodzen.

+ Przesuna¢ powoli dzwignie sterowania funkcjg wznoszenia do przodu. Kwadrokopter zwieksza obroty $migiet i
unosi sie.

+ Gdy dzwignia zostanie cofnieta do pozycji $rodkowej, kwadrokopter bedzie unosit si¢ na statej wysokosci.
Wazne!

Nie nalezy zbyt mocno przesuwac¢ dzwigni sterujacej funkcji wznoszenia, poniewaz w takim wypadku kwa-
drokopter bedzie bardzo szybko sie wznosit lub tracit wysoko$c¢.

Nigdy nie prébowa¢ ztapa¢ rekq lecacego drona. Zachodzi znaczne ryzyko obrazen ciata.

+ Na wysokosci 1 - 2 m wykonac pierwsze ostrozne manewry i zwr6ci¢ uwage, jak dron reaguje na polecenia stero-
wania.

+ Aby wyladowa¢ dronem, nalezy przesunaé nieco dzwignie sterujaca funkcji wznoszenia z pozycji $rodkowej do tytu.
Wtedy dron powoli wytraci wysoko$¢ i wyladuje.

+ Gdy dron siadzie na ziemi, nalezy przesuna¢ dzwignie funkcji wznoszenia catkowicie do siebie i przytrzymac jq w
tej pozycji. Gdy silniki zostang wytaczone i $migta nie beda sie juz obracag, ustawi¢ dzwignie¢ ponownie w pozycji
Srodkowe.
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Uwaga!

Zawsze podczas lotu nalezy mie¢ w zasiegu wzroku 4 diody LED informujace o napieciu akumulatora
napedu. W czasie lotu najpierw zaczyna miga¢ dioda LED 4 a nastepnie gasnie. Powtarza sie to kolejno

przy diodzie LED 3iLED 2.

Najpbzniej, gdy Swieci sig tylko dioda LED 1, nalezy natychmiast rozpoczac ladowanie. Jesli nie zrobi
tego pilot, dron samoczynnie rozpocznie proces lagdowania, aby nie dopuéci¢ do szkodliwego gtebokiego
roztadowania akumulatora. Diody LED stanu na dronie migaja w tym czasie na czerwono.

Oprécz diod LED umieszczonych na akumulatorze, ktore informuja o napigciu w sposob przyblizony, mozna
odczyta¢ znacznie doktadniejsze dane o chwilowym napigciu akumulatora na wy$wietlaczu nadajnika.

g) Ustawienie trymeréw kwadrokoptera

Jesli kwadrokopter jest uzywany wewnatrz (np. w hali) lub w try-
bie recznym (,GPS" wytgczony), moze zdarzy¢ sie, ze leci on w
okreslonym kierunku mimo, ze obie dzwignie sterujace znajduja,
sig w pozycji srodkowej.

Jesli kwadrokopter znajdujacy sie w zawisie dryfuje w prawg
strong, nalezy nacisna¢ naciska¢ trymera funkcji przechylenia
(patrz takze rysunek 7, poz. 7) w lewg strone, az model nie
bedzie wykazywat tendencji do dryfowania w prawo.

Przy kazdym krotkim poruszeniu dzwigni trymera nadajnik
wydaje krotki dzwiek. Wysokos¢ dzwigku zalezy od kierunku
dzialania trymera. Srodkowe ustawienie jest sygnalizowane
akustycznie dtuzszym dzwigkiem.

Ustawiona warto$¢ zostaje automatycznie zapamietana i po-
zostaje w pamigci takze po wytaczeniu i wigczeniu nadajnika.

Pozostate funkcje sterowania moga by¢ w razie potrzeby usta-
wione za pomoca przyciskow trymera (patrz rysunek 24, poz. 5,
151 17) w ten sam sposéb.

Rysunek 24
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h) Lista sygnatéw diod LED stanu

Po wigczeniu nadajnika i akumulatora napgdu umieszczonego w dronie dron wykonuje autotest, podczas ktérego
sprawdza m.in. potaczenie z nadajnikiem. W tym czasie diody LED stanu $wieca na zéto*. W tym czasie nie porusza¢
drona.

Jedli autotest lub potaczenie z nadajnikiem zakonczg sie niepowodzeniem, diody LED stanu migaja powoli na zie-
lono.

Jesli autotest i potaczenie z nadajnikiem przebiegng poprawnie, nastepujace sygnaty diod LED stanu zalezg od
ustawienia wiacznika ,GPS".

W, Manual-Mode* (wtacznik ,GPS* w potozeniu z tytu/na dole) diody LED stanu migaja jeden raz na z6tto a po dwoch
sekundach 4x na czerwono. Ten rytm migania powtarza sie caly czas.

W ,GPS-Mode" (wiacznik ,GPS" w potozeniu z przodu/u géry) diody LED stanu migajg jeden raz na zétto a po dwdch
wielokrotnie na czerwono. Gdy odebrany zostanie sygnat z 4 lub wigcej satelitéw, diody LED stanu migaja na zielono
i czerwono.

llo$¢ czerwonych mignie¢ migdzy sygnatami zottymi lub zielonymi informuje o ilosci satelitow, z ktorych odbierany
jest sygnat.

4 czerwone mignigcia: odbiér GPS niewystarczajacy (lot w trybie ,GPS-Mode* niemozliwy).
3 czerwone migniecia: odbierane sg sygnaly z czterech satelitow GPS

2 czerwone mignigcia: odbierane sg sygnaly z pieciu satelitow GPS

1 czerwone migniecie: odbierane sg sygnaty z szesciu satelitow GPS

Brak czerwonych mignie¢: odbierane sg sygnaty z siedmiu lub wigcej satelitbw GPS Wskaznik LED miga co 5 se-
kund tylko na zielono.

Im wiecej sygnatéw z satelitbw GPS jest odbieranych, tym doktadniejsze jest automatyczne pozycjonowanie
kwadrokoptera w locie.

+ Dron posiada ustawiony na stale prég ostrzegawczy chroniacy akumulator napedu przed gtebokim roztadowaniem.
Gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej warto$ci progu ostrzegawczego, dron laduje samoczynnie a diody stanu
LED migaja szybko na czerwono.

+ Gdy kwadrokopter nie odbiera sygnatow ze zdalnego sterowania, diody LED stanu migajg szybko na zielono.

+ Gdy kwadrokopter znajdzie sie w strefie zakazu lotéw, diody LED stanu migajg w seriach po 10 razy z przerwg
2-sekundowg miedzy seriami. Ten schemat jest stale powtarzany.

+ Gdy kwadrokopter znajdzie sie w ztozonym otoczeniu elektromagnetycznym z sygnatami zaktocajacymi, diody LED
stanu $wiecg ciggle na czerwono.

+ Gdy kwadrokopter pomyslnie zapamietat potozenie podczas lotu, diody LED stanu migajg 20x szybko na zielono.
+ Gdy kwadrokopter pomysinie zapamietat punkt startu, diody LED stanu migaja 20x szybko na czerwono.

+ Gdy kwadrokopter pomysinie zapamietat Point Of Interest, diody LED stanu migajg 20x szybko na Zétto.

*

Dla uzyskania koloru zéttego diody czerwone i zielone $wiecg jednocze$nie. Poniewaz jednak diody nie sg um-
ieszczone blisko siebie, zotte Swiatto diod nie jest tak dobrze rozpoznawalne, jak $wiatto czerwone lub zielone.
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Kwadrokopter dysponuje réznymi trybami latania, ktére mozna uaktywnia¢ wtacznikami dzwigienkowymi.

a) ,Manual-Mode*

Tryb ,Manual-Mode" nadaje si¢ do pokazéw wewnatrz pomieszczen, gdzie ze wzgledu na budynki niemozliwy jest od-
biér sygnatu GPS. Kwadrokopter mozna poprowadzi¢ w kazdym kierunku, ale nie odbywa sie automatyczna korekta
pozycji lotu, poniewaz model nie otrzymuje informacji z GPS.

b) ,,GPS-Mode*

Tryb ,GPS-Mode" nadaje si¢ doskonale do pierwszych lotéw na zewnatrz, gdzie mozliwy jest optymalny odbior
sygnatéw GPS. Kwadrokopter mozna poprowadzi¢ w kazdym kierunku i dziata automatyczna korekta pozycji lotu.
Oznacza to: kwadrokopter bedzie utrzymywat automatycznie ostatnio ustawiona pozycje/wysoko$¢ lotu, gdy dzwignie
sterowania na nadajniku znajdujg sie w pozycji $rodkowej. W trybie ,GPS-Mode" mozna uaktywni¢ funkcje ,|OC*
(,Intelligent Orientation Control* = inteligentna orientacja).

¢) Funkcja ,,JOC“ (Inteligentna orientacja podczas lotu)

Bez funkgji ,|JOC* (= ,Intelligent Orientation Control“) kierunki ruchu odnosza sie zawsze do budowy kwadrokoptera.
Strona, gdzie umieszczone sa diody LED stanu, jest z przodu. Patrzac na kwadrokopter z gory, np. przy poleceniu lotu
do przodu poleci on zawsze w tym kierunku, w jakim zwrécony jest jego przdd (niezaleznie pd tego w jakim kierunku
zwrécony jest w tym momencie przéd kwadrokoptera).

Moze to powodowac problemy, gdy kwadrokopter jest zwrécony swoim przodem (diody LED stanu) np. w kierunku
pilota. W takim przypadku bowiem kwadrokopter z punktu widzenia pilota poleci w doktadnie odwrotnym kierunku,
niz zadany na nadajniku.

@ e
<> _

Rysunek 25
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Po aktywowaniu funkcji ,JOC* kierunki ruchu kwadrokoptera nie odnosza sie juz do jego budowy. Kierunek ruchu
kwadrokoptera zmienia sie w zalezno$ci od tego, jaki tryb wtaczono w ramach funkgji ,|OC".

Wazne!

Aby funkcja ,|OC* dziatata, niezbedny jest odbiér sygnatéw z ponad 6 satelitow GPS a kwadrokopter musi
znajdowac sie dalej niz 5 m od miejsca startu. Wtedy dostepne sa trzy tryby:

+ ,CL-Mode" (= ,Course Lock")

+ ,HL-Mode* (= ,Home Point Lock")
+ ,POI-Mode* (= ,Point Of Interest")
Uwaga!

Gdy kwadrokopter znajduje si¢ w trybie ,|IOC-Mode” i leci w oddaleniu, nie nalezy czesto uruchamia¢
wiacznika ,|OC*, poniewaz powoduje to nadpisanie zapamigtanych wartosci i wtedy np. punkt ,Return
home" znajdzie sie zupetnie gdzie indziej (patrz takze rozdziat 13).

d) ,CL-Mode*

W trybie ,CL-Mode" (= ,Course Lock") kwadrokopter uzywajac wbudowanego kompasu mierzy swoje ustawienie.
Jesli przed startem kwadrokopter byt ustawiony przodem np.w kierunku oddalonej wiezy koscielnej, zawsze bedzie
leciat w kierunku tej wiezy, jesli na nadajniku zostanie wydane polecenie lotu do przodu. Nawet wtedy, gdy podczas
lotu kwadrokopter obréci sig i bedzie ustawiony przodem w innym kierunku.
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e) ,HL-Mode“

W trybie ,HL-Mode" (= ,Home Point-Lock") kierunek ruchu kwadrokoptera odnosi sie zawsze do linii faczacej punkt
startu (HP), w poblizu ktérego stoi takze pilot, z kwadrokopterem. Niezaleznie od tego, w jaka strone jest skierowany
przdd modelu, zawsze poleci on z punktu widzenia pilota w tym kierunku, ktdry zostanie zadany na nadajniku. W tym
trybie obowigzuje odstep bezpieczenstwa wynoszacy co najmniej 5 m od punktu startu, w ktérym niemozliwe jest
wigczenie trybu ,HL-Mode* lub kwadrokopter zatrzymuje sie automatycznie podczas lotu.

I3,
|

Rysunek 27

f) ,POI-Mode*

W trybie ,POI-Mode* (= ,Point Of Interest”) kierunek ruchu kwadrokoptera odnosi sie do dowolnie wybranego punktu
w terenie, do ktdrego kwadrokopter jest zwrocony przodem. Sterujgc z prawo lub w lewo, mozna wybra¢, w ktérg
strong i z jaka predkoscig kwadrokopter bedzie latat wokét wybranego punktu w terenie. Sterujac do przodu (blizej
,POI*) i do tytu (dalej od ,POI*) ustawia sie promien toru lotu wokét punktu w terenie. Mozliwy promien wokét ,POI*
wynosi 5 - 500 m.

Rysunek 28
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Wiacznik ,I0C* stuzy do wigczania i wytaczania funkcji ,|OC* oraz do przetaczania poszczegolnych trybéw lotu. W
zalezno$ci od potrzeb wigcznik moze by¢ ustawiony w trzech kombinacjach. Fabrycznie wiacznik ,|OC* jest ustawiony

wg kombinacji C zgodnie z ponizsza tabela.

Wiacznik ,|0OC* Pozycja wigcznika Pozycja wigcznika Pozycja wigcznika
przéd/gora Srodek tyt/dot
Kombinacja A ,IOC* wytaczony ,CL-Mode* ,HL-Mode*
Kombinacja B ,I0C* wytaczony ,CL-Mode* ,POI-Mode"
Kombinacja C ,IOC* wytaczony ,POI-Mode* ,HL-Mode*

Aby korzysta¢ z trybu ,CL-Mode*, nalezy przeprogramowa¢ kwadrokopter na kombinacje wtacznikéw A lub B.

Niezbedne do tego oprogramowanie mozna bezptatnie pobrac z internetu pod adresem www.conrad.com ze strony
dotyczacej konkretnego produktu. Kabel do potaczenia kwadrokoptera z komputerem znajduje sie w zestawie z mo-
delem.

Aby kwadrokopter mogt wiaczy¢ rézne tryby ,IOC*, musi rozpozna¢ i zapamieta¢ ustawienie, ,Home Point* lub ,Point
Of Interest*. Odbywa sig to czgsciowo automatycznie, ale moze by¢ takze przeprowadzone recznie.

,»CL-Mode*
Ten tryb jest dostepny tylko wtedy, gdy wiacznik ,|OC* zostat przeprogramowany na kombinacije A lub B.

Ustawienie kwadrokoptera zostaje automatycznie rozpoznane 36 sekund po podiaczeniu akumulatora napedu. Musi
by¢ odbierany sygnat z ponad 6 satelitdw GPS.

Aby recznie zapamieta¢ ustawienie, nalezy 3 do 5 razy przesuna¢ wigcznik ,|OC* miedzy pozycjq przednia/goérna a
$rodkowa.

Po pomysinym zapamietaniu ustawienia diody LED stanu migaja 20x szybko na zielono.

»HL-Mode*
Ten tryb jest dostepny tylko wtedy, gdy wiacznik ,|OC* zostat przeprogramowany na kombinacje A lub C.

Jako punkt startu zapamigtywane jest automatycznie to miejsce, w ktérym po raz pierwszy dzwignia sterujaca funkcji
wznoszenia zostata przesunieta do przodu i kwadrokopter uniést si¢ w powietrze.

Warunkiem jest odbior sygnatu z ponad 6 satelitdw przez co najmniej 10 sekund.

Aby recznie zapamigta¢ punkt startu, nalezy 3 do 5 razy przesuna¢ wigcznik ,|OC* migdzy pozycjq $rodowa a tylna/
dolna.

Po pomys$inym zapamigtaniu punktu startu diody LED stanu migaja 20x szybko na czerwono.
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,»,POI-Mode*
Ten tryb jest dostepny tylko wtedy, gdy wiacznik ,|OC* zostat przeprogramowany na kombinacje B lub C.

Zapamietanie ,Point Of Interest* moZliwe jest tylko w trybie recznym. Warunkiem jest odbiér sygnatu z ponad 6 sate-
litow przez co najmniej 10 sekund.

Aby recznie zapamigta¢ ustawienie, nalezy w kombinacji C 3 do 5 razy przesuna¢ wiacznik ,|OC* migdzy pozycija
przednia/gorng a Srodkowa,
W kombinacji B nalezy 3 do 5 razy przesuna¢ wiacznik ,|OC* miedzy pozycjg $rodowa a tylna/dolna.

Po pomysinym zapamigtaniu ,Point Of Interest* diody LED stanu migaja 20x szybko na zétto.

Kwadrokopter posiada funkcje ,Go Home", dzieki ktérej model wraca automatycznie lub po otrzymaniu polecenia
ze zdalnego sterowania do miejsca startu. Warunkiem dziatania tej funkcji jest zapamietanie punktu startu (patrz
,HL-Mode"), praca w trybie ,GPS-Mode" oraz odbiér sygnatéw z ponad 6 satelitdw GPS. Ponadto odlegtos¢ miedzy
kwadrokopterem a miejscem startu musi wynosi¢ ponad 5 metrow.

Gdy wigcznik ,Go-Home* funkcji powrotu zostanie przesunigty do pozycji tylnej/dolnej, kwadrokopter obroci sie w
mniejszym lub wiekszym zakresie i zawi$nie na ok. 3 sekundy.

Jesli kwadrokopter znajduje sig na wysokosci mniejszej niz 20 metréw, najpierw wzbije sie na wysoko$¢ 20 metrow

zanim wréci do zapamietanego punktu startu. Jesli znajduje sie¢ wyzej niz 20 metréw, od razu skieruje sie¢ do punktu
startu.

Rysunek 29
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Gdy kwadrokopter znajdzie si¢ nad zapamigtanym punktem startu, szybko obnizy lot do 5 m, nastepnie zawisnie na
3 - 5 sekund a po tym czasie powoli obnizy lot az do wylagdowania.

38
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Rysunek 30

Uwaga!

Funkcja ,Go-Home" jest uruchamiana automatycznie, gdy dron przestaje otrzymywac¢ wazne sygnaly ze
zdalnego sterowania. Za pomoca, oprogramowania dostepnego bezptatnie do pobrania w Conrad-Shop
przy danym produkcie mozna ustawi¢, czy przy awarii nadajnika dron ma wykona¢ funkcje ,Go-Home" czy
pozosta¢ w zawiasie tam, gdzie sie znajduje.

Wazne:

Jesli kwadrokopter odbiera sygnaty GPS z mniej niz 6 satelitdw lub nie znajduje sie w trybie ,GPS-Mode",
funkcja ,Go-Home" nie jest dostepna.

Gdy kwadrokopter znajdzie si¢ w sytuacji, w ktorej jego kontrolowanie bedzie bardzo trudne lub bardzo
oddali sie od pilota, nalezy wiacznikiem ,Go-Home" uruchomi¢ funkcje powrotu. W zadnym wypadku nie
wytaczac nadajnika.

Zwraca¢ uwage na przeszkody mogace przeszkodzi¢ w automatycznym powrocie. Kwadrokopter nie posi-
ada systemu automatycznego rozpoznawania przeszkéd.

Po wyladowaniu kwadrokoptera nalezy wytaczy¢ silniki napgdowe.



Aby kwadrokopter mégt podaza¢ za urzadzeniem zdalnego ste-
rowania, niezbedne jest, aby nadajnik takze byt wyposazony w
odbiornik GPS (patrz rysunek 31, poz. 1). Montaz odbiornika
GPS na urzadzeniu zdalnego sterowania przedstawiono na gor-
nej ilustracji rysunku 31.

Wtyczke (patrz rysunek 31, poz. 2) odbiornika GPS podtacza sie
z tytu urzadzenia zdalnego sterowania.

Po wigczeniu nadajnika z podtaczonym odbiornikiem GPS miga
wskaznik satelity na wyswietlaczu (patrz rysunek 10, poz. 7).
Gdy odbierany jest sygnat z ponad 7 satelitéw, wskaznik $wieci
ciggle.

Nastepnie nalezy wiaczy¢ kwadrokopter, skalibrowaé kompas i
wiaczy¢ tryb ,GPS-Mode".

Wystartowa¢ kwadrokopterem i ustawi¢ go w wybranej pozyciji,
w ktorej ma podazac za nadajnikiem zdalnego sterowania.

Gdy kwadrokopter znajdzie sie w zadanej pozycji, nalezy
nacisna¢ przycisk ,BIND/AUTO FOLLOW* (3). Kwadrokop-
ter skieruje sie teraz na nadajnik i bedzie podazat za kazdym
ruchem nadajnika utrzymujac statg wysoko$¢ oraz dystans.

Aby wytaczy¢ te funkcje, nalezy ponownie nacisnaé przycisk
,BIND/AUTO FOLLOW" i wyladowa¢ kwadrokopterem.

Uwaga, wazne!

| i

Rysunek 31

Kwadrokopter nie rozpoznaje przeszkod. Bedzie zawsze utrzymywat statg odleglos$¢ i wysokos$¢ wzgledem
nadajnika. Nawet jesli na jego drodze znajda sie np. drzewa lub inne przeszkody. Nalezy o tym pamietac,

gdy model znajduje sie w trybie ,Following-Mode".
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16. Ostrzezenie przed zbyt niskim napieciem

Podczas lotu dron w sposéb ciagly kontroluje napiecie akumulatora napedu. Aktualng warto$¢ napiecia mozna w razie
potrzeby odczyta¢ na wys$wietlaczu zdalnego sterowania (patrz gorna ilustracja na rysunku 12). Jednakze ze wzgledu
na transmisj¢ danych wy$wietlanie wartosci napiecia odbywa sie z pewnym opdznieniem.

Gdy warto$¢ napiecia spadnie ponizej wartos¢ ustawionej fabrycznie, diody LED stanu na dronie zaczynajg szybko
migac na czerwono a dron laduje automatycznie. Urzadzenie zdalnego sterowania wydaje ciagte sygnaty ostrzegaw-
cze i na wyswietlaczu miga komunikat ostrzezenia. Aby wytaczy¢ komunikaty ostrzegawcze, nalezy po wytaczeniu
drona wytaczy¢ i ponownie wigczy¢ nadajnik.

Nawet jesli podczas samodzielnego ladowania mozna jeszcze w pewnym zakresie sterowa¢ kierunkiem
# lotu, nie zaleca sie przedituzania czasu lotu. Zwraca¢ uwage na wskazania napiecia na akumulatorze i
nadajniku i wyladowa¢ odpowiednio wczes$nie.

17. Funkcja Failsafe

Funkcja Failsafe chroni kwadrokopter przed upadkiem w przypadku, gdy przestanie on odbiera¢ poprawne sygnaty
zdalnego sterowania. W oprogramowaniu konfiguracyjnym mozna ustawi¢, jak kwadrokopter ma sig zachowywac¢ w
przypadku zaniku sygnatu z nadajnika. Automatyczny system kontroli lotu w kwadrokopterze moze sprawi¢, ze model
zawisnie w aktualnym miejscu lub wréci do punktu startu i wyladuje.

JednakZe funkcja Failsafe dziata tylko wtedy, gdy dostepne sg dane GPS. W innym przypadku kwadrokopter moze
tylko prébowa¢ stabilizowac lot i utrzymac¢ wysokos¢ lotu.

Dalsze informacje na temat funkji Failsafe znajduja sie w oprogramowaniu konfiguracyjnym.
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18.  Ograniczenie terenu lotow i strefy zakazu lotéw

Kwadrokopter posiada funkcje ograniczenia odlegtosci i wysokos$ci, ktora mozna indywidualnie ustawia¢ za pomoca
oprogramowania konfiguracyjnego. Fabrycznie ustawiona jest maksymalna wysoko$¢ lotu 120 m oraz maksymalna
odlegtos¢ 300 m.

Jesli granica odlegto$ci zostanie przekroczona o ponad 10 m, kwadrokopter wraca automatycznie do punktu startu.
Funkcja utrzymywania maksymalnej odlegtosci dziata jednak tylko wtedy, gdy kwadrokopter znajduje si¢ w trybie
,GPS-Mode" i odbidr sygnatow z satelitow jest wystarczajgco dobry.

Ponadto kwadrokopter uwzglednia strefy zakazu lotéw. Strefy zakazu lotéw to obszary znajdujace sie w bezposrednim
sasiedztwie lotnisk, terenéw wojskowych i innych obiektéw chronionych. Kwadrokopter posiada cyfrowg mape, na
ktorej zaznaczone sa te strefy. W potaczeniu z funkcjg inteligentnej orientacji kwadrokopter rozpoznaje, jesli w trybie
,GPS-Mode" wleci do strefy zakazu lotéw. W takim przypadku diody LED stanu migajg 10x na czerwono.

Po wlocie do strefy zakazu lotéw kwadrokopter nie reaguje na polecenie sterowania wysokoscig lotu. Pozostate
funkcje sterowania sg dostepne w calym zakresie. Kwadrokopter samoczynnie obniza lot w tempie ok. 3 m/s az do
automatycznego wyladowania lub wyprowadzenia go ze strefy zakazu lotow.

“ Uwagal!
Uwzglednianie stref zakazu lotéw mozna wiaczy¢ i wytaczy¢ w oprogramowaniu konfiguracyjnym. Zdecydo-
wane odradzamy wytaczanie tej funkgji.
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19. Sterowanie Gimbal

Stabilizowany w dwéch osiach uchwyt kamery (Gimbal) kompensuje pochylenie i przechylenie kwadrokoptera
zapewniajac w ten sposob stabilny obraz z kamery.

Ponadto mozna odchyli¢ kamere z potozenia poziomego o 45° w gére i 0 135° w dot. Do sterowania wychyleniem
kamery stuzy pokretio VRB (1).

”Wmo CwW
5 - ﬁl 8
7 W 135

Rysunek 32

“ Uwaga, wazne!
Nigdy nie uzywa¢ uchwytu kamery bez zamocowanej kamery. Bez cigzaru kamery uchwyt nie bedzie od-
powiednie wywazony, wskutek czego elektronika regulujaca bedzie nadmiernie obcigzona i moze ulec usz-
kodzeniu.
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20. Funkcja Binding

Nadajnik i odbiornik w kwadrokopterze sg dostrojone do siebie (potaczone) juz fabrycznie i moga by¢ od razu
uzywane. Ponowne pofaczenie jest konieczne tylko po wymianie odbiornika w modelu, wymianie nadajnika lub w celu
usunigcia bteddw w dziataniu, jesli np. parametry odbiornika nie sg pokazywane na wy$wietlaczu nadajnika.

“ Uwaga!
Po przywréceniu nadajnika do ustawien fabrycznych niezbedne jest ponowne potaczenie, poniewaz podc-
zas resetu usuwany jest takze ID odbiornika.

Przywracanie potaczenia:

W celu przywrdcenia potaczenia miedzy nadajnikiem a modelem niezbedny jest demontaz czterech $migiet i gornej
cze$ci obudowy kwadrokoptera. W tym celu nalezy zdja¢ podwozie do ladowania i wykrecic 20 $rubek z dolnej czesci
obudowy.

Nie trzeba wykrecac czterech $rub znajdujacych sie pod silnikami, poniewaz one przytrzymuja tylko silniki.

+ Nadajnik i odbiornik musza znajdowac si¢ bardzo blisko siebie (ok. 50 cm odstepu).

+ Wytaczy¢ nadajnik.

+ Odtaczy¢ od odbiornika oba potaczenia wtykowe (1), ktorymi
kwadrokopter jest potaczony z odbiornikiem.

+ Podtaczy¢ znajdujacy sie w zestawie wtyk programowania (2)
petla do gniazda ,B/VCC* odbiornika.

+ Odbiornik musi by¢ zasilany z akumulator odbiornika, kt6-
ry nalezy podiaczy¢ do dowolnego wyjscia odbiornika (3).
Pamieta¢ o poprawnym utozeniu biegunéw. Biegun ujemny (-)
musi znalez¢ sie na dole.

Wiaczy¢ odbiornik. Czerwona dioda LED w odbiorniku (4) zac-
zyna szybko migac.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk ,BIND/FOLLOW* (5) na na-
dajniku.

Przy wcinietym przycisku tgczenia wigczy¢ nadajnik
wiacznikiem/wytacznikiem (6). Nastepnie zwolni¢ przycisk
,BIND/FOLLOW" na nadajniku.

Na wyswietlaczu pojawia sie na krotko komunikat ,RXBin- Rysunek 33
ding" a przy poprawnym potaczeniu informacja ,RXBind OK*.

Bezposrednio potem wytaczy¢ przetacza sie na ekran roboc-

zy.

+ Czerwona dioda LED na odbiorniku $wieci ciagle i proces faczenia jest zakofczony. Migajaca na czerwono dioda
LED oznacza, ze proces taczenia zakonczy¢ sie niepowodzeniem i musi zosta¢ powtérzony.

+ Wytaczy¢ nadajnik a nastepnie odbiornik.
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+ Odtaczy¢ wtyk programowania i ponownie podtaczy¢ oba wtyki kwadrokoptera do odbiornika.
+ Sprawdzi¢ dziatanie uktadu.

Odbiornik powinien teraz ponownie reagowac na sygnaly sterowania z nadajnika. Jesli tak nie jest, nalezy
powtdrzy¢ proces taczenia oraz sprawdzi¢ kodowanie cyfrowe nadajnika i odbiornika.

Urzadzenie zdalnego sterowania posiada menu ustawien systemowych ,System setup” oraz menu ustawien funkcji
,Functions setup®, z ktérych kazde obejmuje wiele punktéw. Dajg one mozliwo$¢ dokonania ustawien ogélnych oraz
sprawdzenia funkcji na nadajniku.

Zmiany poszczegoinych ustawien dokonuje sie za pomoca cz-
terech przyciskéw programowania (patrz takze rys. 7, poz. 8, 9,
13 i 14). Ustawienia s zapisywane trwale i nie zostajg utracone
takze przy wymianie baterii.

Rysunek 34

Funkcje elementéw obstugi:
Przycisk ,,0K“

Aby otworzy¢ menu programowania, nalezy przy wiaczonym nadajniku nacisna¢ krotko przycisk ,OK". Na wyswietlaczu
pojawia sie ekran menu i nadajnik przechodzi w tryb programowania. Ponadto tym przyciskiem mozna aktywowac
wybrane ustawienia. Diuzsze przyci$nigcie przycisku powoduje wyswietlenie ustawien fabrycznych danego punktu
menu.

Przycisk ,,CANCEL"

Tym przyciskiem mozna wyj$¢ z ostatnio wybranego menu lub podmenu. Kazde krétkie nacisniecie przycisku powo-
duje powr6t o jeden krok w menu az do ekranu roboczego. Diuzsze przyci$niecie powoduje zapisanie zmienionych
nastaw.

Przyciski ,UP“ i ,,DOWN*

Tymi przyciskami mozna wybra¢ zadane menu/podmenu a takze zmieni¢ nastawy.

Po kazdym poprawnym naciénieciu przycisku nadajnik wydaje krotki sygnat.
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22. Menu ustawien systemowych , System setup*

W menu ustawien systemowych dokonuje sie w pierwszej
kolejnosci podstawowych ustawien nadajnika zdalnego stero-
wania.

Aby dosta¢ sig do menu ustawien systemowych, nalezy przy
wiaczonym nadajniku nacisna¢ przycisk ,OK". Ekran roboczy
na wyswietlaczu przechodzi w ekran menu. Okno wyboru oraz
symbol zdalnego sterowania informuja, ze w tym ustawieniu
mozna otworzy¢ menu ustawien systemowych ,System setup*.

Aby przejs¢ do menu ustawien systemowych, nalezy jeszcze
raz nacisnag przycisk ,OK".

Na wyswietlaczu pojawia sig teraz 5 pierwszych punktéw menu
ustawien systemowych.

Rysunek 35

W menu ustawien systemowych sg nastepujace funkcje ustawien:

Funkcja Wyswietlacz
Funkcje dzwigni sterujgcych ,Sticks mode*
Jasno$¢ wyswietlacza ,LCD brightness”
Wersja oprogramowania nadajnika LJFirmware ver.
Aktualizacja oprogramowania nadajnika L,Firmware update*
Przywracanie ustawien fabrycznych LFactory reset"

a) Funkcje dzwigni sterujacych ,,Sticks mode“

Jak juz wspomniano w rozdziale ,Uruchomienie kwadrokoptera“, do obu dzwigniach sterujacych przypisane sg
okreslone funkcje sterowania. Kanaty transmitowane z nadajnika majg przy tym nastepujace funkcje:

CH1 = kanat 1 (funkcja przechylenia)
CH2 = kanat 2 (funkcja pochylenia)
CH3 = kanat 3 (funkcja wznoszenia)
CH4 = kanat 4 (funkcja obrotu)

Przy ustawianiu funkcji dzwigni sterujacych (Mode) mozna doktadnie ustali¢, ktdéra dzwignia sterujacg bedzie stero-
wany kazdy z kanatow 1 - 4. Fabrycznie zdalnego sterowania jest ustawione na ,Mode 2°.
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Ustawianie funkcji dzwigni sterujacych
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

+ Najwyzszy punkt menu ,Sticks mode" jest zaznaczony strzatka,
kursora.

+ Nacisna¢ krotko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawiaja sie obecnie uzywane funkcje
dzwigni sterowniczych. Dwa kota z liniami przecinajacymi sie
pod katem 90° oznaczajq obie dzwignie sterujace. Ponadto
zgodnie z oblozeniem dzwigni wy$wietlane sg ich funkcje.

+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna ustawic teraz wybrane
obtozenie dzwigni sterowania ,Mode 1“ do ,Mode 4.

* Przytrzymac¢ diuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
systemowych.

+ Naciskac wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sig po-
nownie ekran roboczy.

Rysunek 36

Nalezy pamietac:
Zmiany funkcji dzwigni sterujacych mozna wykonywacé tylko wte-
dy, gdy akumulator napedu jest odtaczony od kwadrokoptera.

Jesli kwadrokopter jest wiaczony, pojawia si¢ komunikat btedu z
informacja, ze nalezy wytaczy¢ odbiornik.

Rysunek 37
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b) Jasnos¢ wyswietlacza ,,LCD brightness*
Aby zawsze mie¢ optymalnie czytelny wyswietlacz, mozna indywidualnie ustawiac jego jasno$c.
Ustawianie jasnosci —

+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,LCD brightness".

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wy$wietlaczu pojawia sig informacja o ustawionej obecnie
jasnosci w formie wartosci liczbowej oraz paska. Aby lepiej
mozna byto oceni¢ ustawienie jasnosci, na dole wysSwietlany
jest symbol modelu kwadrokoptera.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna teraz ustawi¢ zadang,
jasno$¢. Nacisniecie i przytrzymanie przycisku ,OK* powodu-
je, ze wywotane zostang parametry fabryczne.

* Przytrzymac¢ diuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia si¢ menu ustawien
systemowych.

+ Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sig po-
nownie ekran roboczy.

Rysunek 38
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c) Wersja oprogramowania nadajnika ,,Firmware ver.“

W razie potrzeby mozna wy$wietli¢ numer wersji oraz date oprogramowania nadajnika. W ten sposéb mozna od razu
sprawdzic, czy jest dostepne nowe oprogramowanie, ktére mozna wgrac (patrz kolejny punkt).

Wyswietlanie wersji oprogramowania nadajnika
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Firmware ver.".

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.
Na wyswietlaczu pojawia sie nazwa nadajnika, wersja opro-
gramowania oraz data oprogramowania nadajnika.

+ Naciskac¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.

Rysunek 39
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d) Aktualizacja oprogramowania nadajnika ,,Firmware update“

Aby wgra¢ nowg wersje oprogramowania na urzadzeniu zdalnego sterowania, nadajnik musi by¢ potaczony kablem
USB z komputerem PC lub laptopem. Aby dane mogly zosta¢ przestane do urzadzenia zdalnego sterowania, nadajnik
musi znajdowac sie w trybie aktualizacji (update). Podczas tego procesu nie moze by¢ wiaczony zaden odbiornik
przypisany do nadajnika.

Wiaczanie aktualizacji oprogramowania nadajnika
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

+ Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Firmware update®.

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wy$wietlaczu pojawia sig informacja, ze nadajnik zostanie
przefaczony w tryb aktualizacji i wszystkie funkcje zostang
zatrzymane. Pojawia sig wezwanie do naci$nigcia przycisku
,OK* w celu wigczenia funkcji aktualizacji.

Po naci$nieciu przycisku ,OK" pojawia si¢ dodatkowe zapyta-
nie.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna przesunag¢ strzatke kur-
sora z ,No“ na ,Yes" i ponownym naciénieciem przycisku ,OK"
uaktywni¢ tryb aktualizacji.

Nacisniecie przycisku nie jest w tym przypadku potwierdzane
dzwiekiem, lecz wyltacza sie pod$wietlenie wyswietlacza. Na
wyswietlaczu pojawia sie informacja, ze funkcja aktualizacji
jest aktywna. Mozna uruchomi¢ na komputerze transfer da-
nych. Podczas aktualizacji oprogramowania nadajnika zadne
przycisku na urzadzeniu zdalnego sterowania nie dziataja.

+ Po zakonczeniu transferu danych nalezy wytaczy¢ i ponownie
wigczy¢ nadajnik.

Rysunek 40

“ Wazne!
Poniewaz urzadzenie zdalnego sterowania fabrycznie posiada najnowsze oprogramowanie, z reguty nie
jest konieczna jego aktualizacja.
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e) Przywracanie ustawien fabrycznych ,Factory reset*

Ta funkcja daje mozliwo$¢ przywrdcenia jednym poleceniem parametréw fabrycznych wszystkich danych zdalnego
sterowania.

“ Uwaga!
Po uruchomieniu tej funkcji usuniete zostang wszystkie wprowadzone wczesniej ustawienia! Urzadzenie
zdalnego sterowania zostanie przywrécone do stanu z chwili dostawy i konieczne bgdzie ponowne wpisanie
wszystkich indywidualnych danych.

Utracone zostanie pofaczenie migdzy nadajnikiem i odbiornikiem! Nalezy przeprowadzi¢ proces fgczenia i
do tego celu trzeba zdja¢ obudowe kwadrokoptera. Dlatego reset nalezy wykonywac tylko wtedy, gdy jest to
niezbednie konieczne.

Przywracanie ustawien fabrycznych
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien systemowych.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Factory reset".

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat, ze przy przywroce-
niu ustawien fabrycznych zostang usuniete z nadajnika ws-
zystkie wprowadzone ustawienia. Pojawia si¢ wezwanie do
nacisniecia przycisku ,OK* w celu wigczenia funkcji resetu.

Po naci$nieciu przycisku ,OK" pojawia sie dodatkowe zapyta-
nie.

Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna przesuna¢ strzatke kur-
sora z ,No*“ na,Yes" i ponownym nacinieciem przycisku ,OK"
uaktywni¢ funkcje resetu. Na wy$wietlaczu po krotkim czasie
pojawia sie menu ustawier systemowych.

Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.

Rysunek 41
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23. Menu ustawien funkcji ,Functions setup”

W menu ustawien funkcji jest mozliwo$¢ sprawdzenia funkcji sterowania i dokonania podstawowego ustawienia try-
merow.

Aby dostac sie do menu ustawien funkcji, nalezy przy wiaczonym
nadajniku nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk ,OK*. Ekran roboczy
na wy$wietlaczu przechodzi w ekran menu. Okno wyboru oraz
symbol zdalnego sterowania informuja, ze w tym ustawieniu
mozna otworzy¢ menu ustawien systemowych ,System setup®.

Nacisna¢ ,UP* lub ,DOWN®, aby okno wyboru otoczyto symbol
narzedzi.

Nacisna¢ krotko przycisk ,OK", aby przejs¢ do menu ustawien
funkgji.

Na wy$wietlaczu pojawiaja sie teraz obydwa punkty menu
ustawien funkcji.

Rysunek 42

W menu ustawien funkcji s nastepujace funkcje ustawien:

Funkcja Wyswietlacz
Test nadajnika sterowania ,Display*
Podstawowe ustawienie trymerow ,Subtrim*
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a) Test nadajnika sterowania ,,Display*

W tym menu mozna graficznie przedstawi¢ sygnalty sterowania wszystkich 10 kanatéw. Po uruchomieniu dzwigni
sterujacych, wiacznikéw lub selsyndw nadawczych mozna od razu sprawdzi¢ zmiane wartosci na wykresie pas-
kowym. W ten sposéb mozna od razu stwierdzi¢, ze np. wigcznik lub potencjometr na urzadzeniu zdalnego sterowa-
nia dziata niepoprawnie.

Test nadajnika sterowania

+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkciji.

+ Najwyzszy punkt menu ,Display” jest zaznaczony strzatka kur-
sora.

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK", aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wyswietlaczu prezentowanych jest 6 kanatow z aktualnymi
ustawieniami nadajnikow sterowania.

+ Gdy teraz zostanie przesunieta dzwignia sterujgca Iub
wigcznik w réznych kierunkach, wida¢ doktadnie, ktéry kanat
w jakim kierunku jest sterowany.

* Przyciskami ,UP“i ,DOWN" mozna przetacza¢ wyswietlacz na
kanaly 7 - 10 i tam testowa¢ pokretta ,VRA" oraz ,VRB".

+ Naciskac wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sig po-
nownie ekran roboczy.

Rysunek 43

I Poniewaz urzadzenie zdalnego sterowania posiada tylko 9 funkcji nadajnika sterowania, kanat 10 nie jest
obstugiwany przez nadajnik.

Naci$niecie podczas testu funkcji sterowania przycisku ,CANCEL" i przytrzymanie go powoduje uruchomienie testu
serw. Dziesie¢ paskow przesuwa si¢ teraz nieprzerwanie od jednej pozycji kraicowej do drugiej. Poniewaz jednak
kwadrokopter nie jest sterowany za pomoca serw, test serw w tym modelu nie ma znaczenia.
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b) Podstawowa regulacja trymerami ,,Subtrim“

Jak juz wspomniano we fragmencie dotyczacym ustawienia trymeréw kwadrokoptera, gdy kwadrokopter jest uzywany
w trybie recznym (,GPS" wytaczony), moze zdarzy¢ sie, ze leci on w okreslonym kierunku mimo, ze obie dzwignie
sterujace znajdujg sie w pozycji $rodkowej. Za pomoca przyciskow trymera (patrz rysunek 7, poz. 5, 7, 15 i 17)
mozna tak wyregulowac kwadrokopter, ze bedzie pozostawat w stabilnym zawisie, gdy dzwignie sterujace nie beda
wychylone z pozycji $rodkowej.

Za pomocg funkcji podstawowego ustawienia trymeréw mozna kwadrokopter tak wstepnie wyregulowac, ze bedzie
sig on utrzymywat w stabilnym zawisie a wskazniki trymeréw na wyswietlaczu (patrz rysunek 10, poz. 5, 6, 8 i 10)
mimo to ponownie znajda si¢ w pozycji srodkowej.

“ Wazne!
Przed ustawianiem podstawowych trymeréw nalezy sprawdzi¢ na ekranie roboczym, czy wszystkie cztery
wskazania trymerdw znajdujq sie w pozycji rodkowe;.

Podstawowe ustawienie trymeréw
+ Wiaczy¢ nadajnik i otworzy¢ menu ustawien funkciji.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" ustawi¢ strzatke kursora przy
punkcie menu ,Subtrim®.

+ Nacisna¢ krétko przycisk ,OK*, aby otworzy¢ ten punkt menu.

Na wy$wietlaczu pojawiajg si¢ symbole szesciu funkcji stero-
wania z obecnie ustawionymi wartociami trymeréw.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN* mozna ustawi¢ podstawowy
trymer dla kanatu 1.

+ Po krotkim nacisnigciu przycisku ,OK* strzatka kursora
przechodzi na kanat 2. Naci$niecie i przytrzymanie przycisku
L,OK" powoduije, ze wywotane zostang parametry fabryczne.

* Przyciskami ,UP* lub ,DOWN" mozna ustawi¢ podstawowy
trymer dla kanatu 2.

+ Powtarzac czynnosci, az odpowiednie podstawowe ustawienia
trymeréw beda ustawione na wszystkich dziesieciu kanatach.

* Przytrzymac¢ dtuzej przycisk ,CANCEL",aby zapisa¢ ustawie-
nia. Na wy$wietlaczu ponownie pojawia sie menu ustawien
funkgji.

+ Naciska¢ wielokrotnie przycisk ,CANCEL", az pojawi sie po-
nownie ekran roboczy.

Rysunek 44
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24. Konserwacja i utrzymanie

Model i zdalne sterowanie moga by¢ czyszczone z zewnarz tylko migkka, suchg szmatka lub pedzelkiem. W zadnym
wypadku nie nalezy stosowa¢ agresywnych $rodkéw czyszczacych lub roztwordw chemicznych, poniewaz moze to
spowodowac uszkodzenie powierzchni obudowy.

Wirniki musza poruszac sie swobodnie, ale nie moga mie¢ luzéw na tozyskach. Peknigte wirniki lub takie, od ktorych
odtamaty sie drobne cze$ci, musza by¢ koniecznie wymienione na nowe oryginalne wirniki.

Lista czesci zamiennych znajduje si¢ na naszej stronie internetowej www.conrad.com w czesci dokumentéw do pob-
rania dla poszczegolnych produktow.

25. Utylizacja

a) Informacje ogoélne

Produktu nie mozna wyrzuca¢ do $mieci!

Po ostatecznym wycofaniu urzadzenia z uzycia nalezy poddac je utylizacji zgodnie z obowiazujacymi prze-
mmmm  Pisami.

Wyjag¢ baterie/akumulatory i zutylizowa¢ je osobno.

b) Baterie i akumulatory

Uzytkownik urzadzenia jest ustawowo (rozporzadzenie o bateriach) zobowigzany do zwrotu starych zuzytych baterii i
akumulatoréw. Ich utylizacja ze $mieciami domowymi jest zabroniona!

formuje o zakazie ich utylizacji ze $mieciami domowymi. Oznaczenia decydujacych metali ciezkich brzmia:
Cd=kadm, Hg=rte¢, Pb=otéw (0znaczenie jest podane na baterii/akumulatorze np. pod ukazanym po lewej
stronie symbolem kontenera na $mieci).

Ei Baterie i akumulatory zawierajace szkodliwe substancje sa oznaczone symbolem ukazanym obok, ktory in-

Zuzyte baterie/akumulatory mozna oddawa¢ nieodptatnie w miejscach zbiérki organizowanych przez gming, w nas-
zych filiach lub wszedzie tam, gdzie sg sprzedawane baterie i akumulatory.

W ten sposob uzytkownik spetnia swoje ustawowe zobowigzania oraz przyczynia sie do ochrony $rodowiska.



Model oraz urzadzenie zdalnego sterowania zostaty wprawdzie zbudowane zgodnie z aktualnym stanem techniki,
lecz mimo to mogq pojawic sie btedy w dziataniu lub awarie. Z tego powodu podajemy ponizej kilka informacji, w jaki

sposdb mozna usuna¢ ewentualne awarie.

Problem

Rozwiazanie

Nadajnik nie reaguje.

+ Sprawdzi¢ baterie baterie w nadajniku.
+ Sprawdzi¢ utozenie biegunéw baterii w nadajniku.

+ Sprawdzi¢ wigcznik.

Po wiaczeniu lub po krotkim czasie pracy
urzadzenie zdalnego sterowania wykazu-
je zbyt niskie napiecie.

+ Wymieni¢ baterie na nowe.

+ Stosowac wysokiej jakosci baterie alkaliczne.

Po wigczeniu urzadzenie zdalnego
sterowania wykazuje biad ustawienia
wiacznikdw.

+ Przed wiaczeniem ustawi¢ wigczniki w pozycji przedniej/grne;.

Po wigczeniu uchwyt kamery (Gimbal) nie
jest ustawiony poziomo.

+ UstawiC pokretto ,VRB* w pozycji Srodkowe;.

+ Sprawdzi¢ potaczenia wtykowe uchwytu kamery.

Mimo w petni natadowanego akumulatora
napedu nie mozna uruchomi¢ silnikéw.

+ Dzwignie sterujace sg zablokowane mechanicznie i nie osiagaja
potozenia kraicowego w wewnetrznym/dolnym rogu.

+ Pozycja $rodkowa trymerow zostata za bardzo przesunieta.

Nie dziata funkcja Following.

+ Sprawdzi¢ zasilanie pradem kwadrokoptera i urzadzenia zdalnego
sterowania.

+ Kwadrokopter nie odbiera sygnatéw z co najmniej 7 (lub wiecej)
satelitow GPS.

+ Nadajnikiem zdalnego sterowania nie odbiera sygnatéw z co najm-
niej 7 (lub wiecej) satelitow GPS.

+ Odbiornik GPS nie jest poprawnie podtaczony do nadajnika zdalne-
go sterowania.

+ Po wigczeniu nadajnik zdalnego sterowania potrzebuje 5 - 8 minut
na odbiér sygnatow ze wszystkich mozliwych satelitow.

+ Nacisna¢ przycisk ,BIND/AUTO FOLLOW*, aby uaktywni¢ funkcje
Following.

Kwadrokopter sygnalizuje zbyt niskie
napiecie.

+ Sprawdzi¢ napiecie akumulatora napedu. Napiecie musi by¢
wyzsze niz 12 V.

Kwadrokopter nie startuje lub nie wzbija
sie poprawnie.

+ Kwadrokopter znajduije sie w strefie zakazu lotow.
+ Smigta sg wadliwe lub odwrotnie zamontowane.

+ Zamontowano nieodpowiednie $migfa.
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Nie mozna przetaczy¢ kwadrokoptera na | * Sprawdzi¢ dziatanie wigcznikéw ,I0C* i ,GPS* w menu zdalnego
tryb ,|OC-Mode*. sterowania ,Display"”.

+ Kwadrokopter nie pracuje w trybie ,GPS-Mode".

+ Kwadrokopter nie odbiera sygnatéw z co najmniej 7 (lub wigcej)
satelitow GPS.

Kwadrokopter nie wykonuje funkgji ,Co- | « Kwadrokopter nie pracuje w trybie ,GPS-Mode".

ming Home'. + Sprawdzi¢ dziatanie wigcznika ,Go-Home“ w menu zdalnego

sterowania,Display".

+ Kwadrokopter nie odbiera sygnatéw z co najmniej 7 (lub wigcej)
satelitow GPS.

27. Deklaracja zgodnosci (DOC)

Producent o$wiadcza niniejszym, ze niniejszy produkt spetnia podstawowe wymagania i inne istotne przepisy dy-
rektywy 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci dotyczaca tego produktu znajduje sie na stronie internetowej www.conrad.com.

28. Dane techniczne

Nadajnik:

Zakres czestotliwosCi...........vveervverenne. 2,4 GHz

[108€ Kanatow ..........c.eveevvvemrvnriierins 10

Kodowanie Cyfrowe ..........ccccoeeveerecennne AFHDS2A (Automatic Frequency Hopping Digital System)
Napiecie robocze........ ...6 VIDC z 4 baterii AA/Mignon

Wejscie sygnatu GPS..........ccccoeeunnnee gniazdo PS/2

Wymiary (szer. X Wys. X gh.) ..c.ocevvennnnee 174 x 187 x 80 mm

WaGa .o 425 g (bez baterii, z odbiornikiem GPS)
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Kwadrokopter:

Zasilanie pradem ..........oovreenininninnes 3-ogniwowy akumulator LiPo (napiecie znamionowe 11,1 V)
WYMIAIY...cvoceiceesieniiaas 350 x 350 x 220 mm (szer. x dt. x wys.)

Odstep miedzy watami wirnikéw .......... 425 mm (przekatna)

Wymiary $migha .........ccocvevreeneenininenns 254 x 97 mm (10" x 3,8")

Masa startowa z akumulatorem............ 1500 g

Maks. kat SKretu ........ccuevvvivrvrniereiins 200°/s

Maks. kat przechylenia..............ccccc...... 35°s

Maks. predko$C wznoszenia................. 6 m/s

Maks. predko$¢ opadania............cc....... 2mls

Maks. predko$¢ IotU. ..o 15 m/s (tylko w trybie Smart GPS)

Akumulator LiPo:

NaPIECIE. ... 1M1V
POJEMNOSC........cvoc e 6400 mAh/10C
Maks. prad fadowania...............ceeveenenne 6A

Maks. prad roztadowania............c.cc...... 64 A

Staly prad roztadowania .............ccceeeee. 32A
Wymiary....

Waga ..o

Zasilacz:

Napigcie wejsciowe

Napiecie wyjsciowe

Prad wyjSCIOWY ........covvvcrneirnceiins
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Stopka redakcyjna
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mikrofilméw lub przechowywanie za pomoca urzadzen elektronicznych do przetwarzania danych jest zabronione bez pisemne;j
zgody wydawcy. Powielanie w catosci lub w czesci jest zabronione. Publikacja ta odpowiada stanowi technicznemu urzadzen
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