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Cce

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Karta programowania stuzy do programowania regulatora jazdy dla pojazdéw w wariantach
crawler, onroad i offroad. Nalezy stosowac sie do wskazéwek zamieszczonych na naszej stro-
nie internetowej przy poszczegolnych produktach. Przez odpowiednie zaprogramowanie regu-
latora jazdy mozna dostosowa¢ wiasciwosci jezdne modelu do osobistych preferencii.

Ze wzgledow bezpieczenstwa oraz ze wzgledu na warunki dopuszczenia nie mozna przerabia¢
ani zmienia¢ produktu. Uzycie produktu do innych celéw niz wyzej opisane moze spowodo-
wac ich uszkodzenie. Ponadto nieodpowiednie zastosowanie produktu moze sprowadzi¢ inne
zagrozenia jak np. zwarcie, pozar, itd. Nalezy uwaznie przeczyta¢ instrukcje uzytkowania i
zachowac jg do przysztego uzytku. Produkt nalezy przekazywa¢ innym osobom zawsze razem
z instrukcjg uzytkowania.

Produkt ten spetnia wymogi przepiséw prawa krajowego i europejskiego. Wszystkie zawarte
tutaj nazwy firm i nazwy produktéw sg znakami towarowymi nalezacymi do poszczegdinych
wiascicieli. Wszelkie prawa zastrzezone.

Zakres dostawy

+ Karta programowania OfrH0]
« Kabel ,wtyk serwo na wtyk serwo* i

* Instrukcja uzytkowania E'

Aktualne instrukcje uzytkowania

Aktualne instrukcje uzytkowania mozna pobra¢ ze strony www.conrad.com/downloads lub
mozna zeskanowac kod QR znajdujacy sie obok. Nalezy postepowa¢ wg wskazéwek ukazuja-
cych sie na stronie internetowe;.

Objasnienia symboli
Symbol wykrzyknika w tréjkatnej ramce informuje o waznych wskazéwkach zawar-
tych w niniejszej instrukgji, ktérych nalezy bezwzglednie przestrzegac.

—

Symbol strzatki pojawia sie przy réznych poradach i wskazéwkach dotyczacych ob-
stugi.

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa
Nalezy uwaznie przeczyta¢ instrukcje uzytkowania i stosowac sie w szcze-
& golnosci do wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa. W przypadku nieprze-
strzegania podanych w instrukcji wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa
oraz informacji o prawidtowym postepowaniu z urzadzeniem producent nie
ponosi odpowiedzialno$ci za wynikie z tego powodu szkody osobowe i mate-
rialne. Ponadto w takich przypadkach wygasa gwarancja!

+ Ze wzgledow bezpieczenstwa oraz ze wzgledu na warunki dopuszczenia
zabronione jest dokonywanie samowolnych przerébek i/lub zmian produktu. Nie
demontowa¢ produktu. Wewnatrz nie ma zadnych elementéw wymagajacych
konserwacji lub ustawien dokonywanych przez uzytkownika. Ponadto w takim
przypadku wygasa gwarancjal

Produkt nie jest zabawka i nie moze dostac sie w rece dzieci!
Karta programowania nie moze zosta¢ zamoczona lub zawilgocona.

Przed podtaczeniem karty programowania nalezy zapozna¢ sie z instrukcjg
uzytkowania danego regulatora jazdy.

Nie pozostawia¢ opakowania bez nadzoru. Opakowanie moze stat sie
niebezpieczng zabawka dla dziecka.

W przypadku pytan, ktére nie sg wyjadnione w instrukcji obstugi, nalezy
skontaktowa¢ si¢ z naszym serwisem technicznym lub z inng odpowiednio
wykwalifikowang osoba.

Programowanie
Za pomocg karty programowania mozna w prosty sposéb zaprogramowac wszystkie mozliwe
ustawienia regulatora jazdy.

Z przodu karty programowania znajdujq si¢ dwa gniazda podtaczeniowe. Patrzac z przodu
prawe gniazdo stuzy do podtaczenia zewnetrznego zasilania o wartosci 4,8 do 8,4 V/DC, je-
$li programowany regulator jazdy nie ma systemu BEC. Lewe gniazdo stuzy do podtaczenia
regulatora jazdy.

Przy podiaczaniu zwraca¢ uwage na poprawne podiaczenie biegundw! Zwrécié
uwage na oznaczenia umieszczone na obudowie karty programowania.

Karta programowania nadaje si¢ do wspotpracy z wieloma typami regulatoréw jaz-
dy. W zaleznosci od typu (np. crawler) regulator jazdy podiacza sie albo bezpo-
Srednio przez jego kabel podiaczeniowy serwa lub przez podtaczenie wentylatora
regulatora jazdy.

Wtedy po podtaczenia uzywa sig ztacza wentylatora, jesli wentylator przy regula-
torze jazdy jest podtaczony przez wtyk serwa. W takim przypadku na regulatorze
jazdy widoczne jest oblozenie wtykéw oraz napis ,PRG".

Odfaczy¢ od regulatora jazdy wtyk kabla podtgczeniowego wentylatora. Zwrécic
uwage na poprawne podigczenie biegunéw i do potaczenia karty programowania
z regulatorem jazdy nalezy uzy¢ kabla serwa znajdujacego sie w zestawie z kartg,
programowania.

W celu zaprogramowania regulatora jazdy nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

+ Wytaczy¢ regulator jazdy.

+ Potaczy¢ wtyk serwo regulatora jazdy (lub ztacza wentylatora, patrz wskazéwka powyzej) z
karta programowania zwracajac uwage na poprawne utozenie biegunéw (czamy lub brazowy
= minus/-).

— Zasilanie napigciem/pradem odbywa sie z reguly przez tzw. ,System BEC*, ktory

zazwyczaj jest wbudowany w regulator jazdy i pobiera zasilanie odbiornika z aku-
mulatora napedu.

Jesli programowany regulator jazdy nie posiada systemu BEC, do karty programo-
wania nalezy podiaczy¢ dodatkowo zewngtrzne zasilanie. W tym celu dodatkowo
do wtyku serwa regulatora jazdy nalezy do prawego gniazda karty programowania
podtaczy¢ odpowiedni akumulator odbiornika (4,8 do 8,4 V). Koniecznie pamigta¢ o
poprawnym pofaczeniu biegundw.
+ Gdy karta programowania jest zasilana z zewnetrznego zrédta, nalezy wiaczy¢ najpierw
regulator jazdy a dopiero nastepnie zewnetrzne zrodto zasilania. Nalezy przy tym zwréci¢
uwage na poprawne utozenie biegundw oraz warto$¢ napiecia zasilania (maks. 8,4 V/DC).

+ Potaczy¢ regulator jazdy do akumulatora napedu i wiaczy¢ regulator jazdy. Zapala sig kontro-
lka LED na regulatorze jazdy oraz lewy i prawy wy$wietlacz karty programowania.
Na lewym wyswietlaczu ukazuje sie funkcja programowania (np. 1 = tryb jazdy). Na prawym
wys$wietlaczu ukazuije sie wartos$¢ zapisana aktualnie w regulatorze jazdy.

——> Karta programowania przeznaczona jest do serii regulatoréw jazdy wariantow craw-
ler, onroad oraz offroad. Funkcje, ktore mozna wybraé, sq takie same dla wszystkich
trzech typow pojazddw. Jednakze warto$ci nastaw w wariantach crawler sg inne, niz
w wariantach onroad i offroad.

Informacje podane na karcie programowania wskazuja, jakg warto¢ mozna zapro-
gramowac dla poszczegdlnych typow regulatora jazdy (np. crawler) w poszczegol-
nych funkcjach (np. tryb jazdy).
+ Przyciskiem ,ITEM* mozna wybra¢ funkcje (np. 1 = tryb jazdy), ktérej warto$¢ ma by¢ zmie-
niona (petla bez korica).
Przyciskiem ,VALUE" mozna zmieni¢ warto$¢ nastawy zaznaczonego punktu menu (np. 1=
tryb jazdy na lewym wyswietlaczu). Na prawym wys$wietlaczu warto$¢ nastawy bedzie zmie-
nia¢ sie w gore po kazdym nacisnieciu przycisku ,VALUE" (petla bez korica).
Przycisk ,OK* stuzy do zapisywania nowych ustawien w regulatorze jazdy.
Wyswietlacz karty programowania gasnie na krotka chwilg i nastepnie ukazuje sie na nim
zapamietana wiasnie warto$¢.
Aby dokona¢ dalszych ustawien w innych punktach menu, nalezy postepowa¢ w ten sam
sposob (przycisk ,ITEM* = wybér funkcji, przycisk ,VALUE" = zmiana wartosci nastawy).
Przyciskiem ,RESET* mozna przywréci¢ ustawienia podstawowe regulatora jazdy. Aby zapi-
sac ustawienia podstawowe regulatora jazdy, nalezy nacisna¢ przycisk ,OK".

Po zakonczeniu programowania nalezy ponownie wytaczy¢ regulator jazdy i odiaczy¢ go od
akumulatora napedu po wykonaniu i zapisaniu wszystkich ustawien.

Odtaczy¢ wtyk serwo regulatora jazdy od karty programowania i podtgczy¢ go ponownie do
przewidzianego dla niego gniazda na odbiorniku.

Jesli programowanie byto wykonywane przez ztacze wentylatora regulatora jazdy, po zakon-
czeniu programowania nalezy ponownie podtaczy¢ wentylator (zwrdci¢ uwage na poprawne
utozenie biegunow!)

+ Teraz model jest gotowy do uzytku z nowo zaprogramowanym regulatorem jazdy.



Dostepne mozliwosci programowania

Funkcja programowania 1 = tryb jazdy (,Running Mode*):

Tutaj ustala sie tryb jazdy.

Na podstawie informacji podanych na karcie programowania odczyta¢ tryby jazdy mozliwe dla
danego typu regulatora jazdy (np. crawler).

1 = mozliwa tylko jazda do przodu

2 = mozliwa jazda do przodu i do tytu (przy przetaczaniu z jazdy do przodu na jazde do tytu
w celu ochrony przektadni, két i pojemnosci akumulatora przetaczenie nie nastepuje od razu,
lecz po krotkiej przerwie)

3 = mozliwa jazda do przodu i do tytu (przetaczenie z jazdy do przodu na jazde do tylu naste-
puje tutaj natychmiast; jest to optymalne ustawienie w pojazdach typu crawler; w normalnych
pojazdach ustawienie to powoduje zwigkszone obcigzenie przektadni, kot i pojemnosci aku-
mulatora)

Funkcja programowania 2 = hamowanie silnikiem (,Drag Brake Force®):

Gdy dzwignia gazu na nadajniku zostanie przesunieta z pozycji jazdy do przodu do pozycji
neutralnej, wigcza sig¢ hamowanie silnikiem. Funkcja ta podobnie, jak hamowanie silnikiem
w normalnym samochodzie, gdy zdejmie sie noge z pedatu gazu, ale nie naciska si¢ pedatu
hamulca.

Mozna zaprogramowac rozne stopnie hamowania silnikiem. Im wyzsza warto$¢ jest ustawiona,
tym silniej dziata hamulec.

——> Na podstawie informacji podanych na karcie programowania odczyta¢ mozliwe na-
stawy dla danego typu regulatora jazdy (np. crawler).

Funkcja programowania 3 = funkcja rozpoznawania zbyt niskiego napiecia (,,Low Volta-
ge Cut-Off Threshold):

Funkcja rozpoznawania zbyt niskiego napiecia jest dostepna przy zasilaniu modelu z akumu-
latora LiPo oraz NiMH. Wiaczenie tej funkcji zaleca sie szczegolnie przy akumulatorach LiPo,
aby zapobiec szkodliwemu gtebokiemu roztadowaniu akumulatora.

——> W akumulatorach LiPo wartoéci nastawy dotycza napiecia na ogniwie.

Przyktad: Przy ustawieniu 3 V 2-ogniwowy akumulator LiPo wytaczytby silnik przy wartosci
napiecia ponizej2x 3V =6 V.

Jesli uzywany jest akumulator NiMH i po wtgczeniu regulatora jazdy rozpoznane zostanie na-
piecie w zakresie od 9,0 do 12 V, wytaczenie nastapi, tak, jak przy 3-ogniwowym akumulatorze
Lipo. Gdy zostanie rozpoznane napiecie o wartosci ponizej 9 V, regulator jazdy wykona wyta-
czenie, jak przy 2-ogniwowym akumulatorze LiPo.

Przyktad: Gdy regulator napiecia rozpozna napiecie akumulatora 8,0 V a napiecie wytaczenia

jest ustawione na 2,6 V na ogniwo, to regulator jazdy wytaczy silnik przy napieciu akumulatora

52V (2x26V=52V).

—> Na podstawie informacji podanych na karcie programowania odczyta¢ mozliwe na-
stawy dla danego typu regulatora jazdy (np. crawler).

Dla akumulatora LiPo zalecamy nastawe 3,2 V/ogniwo.

Odnosnie funkcji rozpoznawania zbyt niskiego napiecia nalezy stosowac si¢ do instrukcji uzyt-
kowania regulatora jazdy. Z reguty obowigzuje zasada: Je$li podczas pracy regulatora jazdy
zbyt niskie napiecie pojawi si¢ na czas 2 sekund, moc regulatora jazdy zostaje zredukowana
do 50%. Po kolejnych 10 sekundach silnik zostaje wytaczony. Jesli w akumulatorze LiPo na-
piecie na ogniwo jest nizsze niz 3,5 V, wigczenie regulatora jazdy jest juz niemozliwe. W takim
przypadku nalezy zakorczy¢ jazde i natadowaé catkowicie akumulator.

Funkcja programowania 4 = dynamika ruszania (,,Start-Mode (Punch)*):

Tutaj mozna ustawi¢ dynamike ruszania. Im wyzsza warto$¢ jest ustawiona, tym agresywniej
reaguje silnik na polecenia sterowania wydawane na nadajniku. Wazne jest przy tym, zeby
akumulator mogt dostarczy¢ niezbedny do tego prad (nalezy zastosowaé¢ akumulator LiPo o
wysokim wspétczynniku C).

Jedli silnik ,szarpie” na najwyzszym stopniu dynamiki ruszania a akumulator nie jest wytado-
wany (i jest odpowiednio mocny), nalezy wtedy ewentualnie zmieni¢ przetozenia na przektadni.
Na podstawie informacji podanych na karcie programowania odczyta¢ mozliwe nastawy dla
danego typu regulatora jazdy (np. crawler).

Funkcja programowania 5 = maksymalna sita hamowania (,Max Brake Force*)

Tutaj ustawie sie dziatanie hamulca, gdy dzwignia sterowania zostanie przesunieta z jazdy do
przodu na jazde do tytu (lub hamowanie) do konca. Im wyzsza warto$¢ jest ustawiona, tym
silniej dziata hamulec.

—

Im wyzsza sita hamowania zostanie ustawiona, tym wieksze jest obcigzenia prze-
kftadni i opon. Na podstawie informacji podanych na karcie programowania odczyta¢
mozliwe nastawy dla danego typu regulatora jazdy (np. crawler).

Informacje dotyczace eksploatacji

Wazne dla pojazdéw onroad i offroad:

Podczas przetaczania miedzy jazda w przdd i w tyt dzwignia gazu musi na krétko (ok. 2 se-
kund) znalez¢ sie w potozeniu neutralnym. Jesli dzwignia gazu zostanie przesunigta z jazdy do
przodu bezpo$rednio na jazde do tylu, zadziata hamulec regulatora jazdy (pojazd NIE pojedzie
do tytu!).

Utylizacja

Urzadzenia elektroniczne sa materiatami do odzysku i nie moga by¢ wyrzucane
razem ze $mieciami domowymi. Po ostatecznym wycofaniu urzadzenia z uzycia
nalezy poddac je utylizacji zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

[
Dane techniczne
Napiecie roboCze..........ccevevrivereeerenen. 4,8do 8,4 VIDC
WYMIAMY ..o 88 x 58 x 14 mm (Szer. x Dt. x Wys.)
Waga ..o ok.40g
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