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1. Wprowadzenie

Szanowni Paristwo,
dziekujemy za zakup tego produktu.
Produkt ten spetnia wymogi przepiséw prawa krajowego i europejskiego.

W celu utrzymania tego stanu oraz zapewnienia bezpiecznej eksploataciji uzytkownik musi stosowac sie sie niniejszej
instrukcji uzytkowania!

chomienia produktu oraz postepowania z nim. Nalezy o tym pamieta¢ przekazujac produkt osobom trze-

2 Niniejsza instrukcja uzytkowania nalezy do tego produktu. Zawiera ona wazne wskazéwki dotyczace uru-
cim. Nalezy zachowa¢ niniejszq instrukcje uzytkowania do p6zniejszego korzystania!

Wszystkie zawarte tutaj nazwy firm i nazwy produktow sg znakami towarowymi nalezacymi do poszczegdinych wia-
Scicieli. Wszelkie prawa zastrzezone.

Potrzebujesz pomocy technicznej? Skontaktuj sie z nami!: (Godziny pracy: pn.-pt. 9:00 - 17:00)

Klient indywidualny Klient biznesowy
E-mail: bok@conrad.pl b2b@conrad.pl
Tel: 801005 133 (12) 622 98 22
(12) 622 98 00
Fax: (12) 622 98 10 (12) 622 98 10

Strona www:  www.conrad.pl
Dystrybucja Conrad Electronic Sp. z 0.0., ul. Kniaznina 12, 31-637 Krakdw, Polska

2. Objasnienia symboli

Symbol wykrzyknika w tréjkatnej ramce informuje o waznych wskazéwkach zawartych w niniejszej
instrukgji, ktorych nalezy bezwzglednie przestrzegac.

——> Symbol strzatki pojawia sie przy réznych poradach i wskazéwkach dotyczacych obstugi.



3. Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Model drona (z czterema wirnikami) o napedzie elektrycznym ,Q Pro FPV* to podobny do $migtowca model latajacy.
Jest on przeznaczony wytacznie do prywatnych zastosowan w ramach modelarstwa i przygotowany na czasy eksplo-
atacji wystepujace w modelarstwie.

System nie nadaje sie do innych zastosowan. Inne zastosowanie niz opisane wyzej prowadzi do uszkodzenia produk-
tu i jest ponadto zwigzane z takimi zagrozeniami jak np. zwarcie, pozar, porazenie pradem itp. Bezwzglednie nalezy
stosowac sie do wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwal

Produkt nie moze zosta¢ zamoczony lub zawilgocony.
Produkt nie jest zabawka, jest przeznaczony dla dzieci od 14 roku zycia.

—> Nalezy stosowac sie do wszystkich wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w niniejszej in-
strukcjil Zawierajg one wazne informacje dotyczace postepowania z produktem.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne uzytkowanie modelu!

4. Opis produktu

Dron ,Q Pro FPV* to wstepnie zmontowany model latajacy podobny do $migtowca wyposazony w cztery wirniki. Po-
siada wbudowang kamere. Sterowanie dronem moze odbywac¢ sie zaréwno w trybie 1 jak i trybie 2 (Mode 1/ Mode
2). W zastosowaniach profesjonalnych takie urzadzenia latajace sq wykorzystywane do réznych zadan.

Najnowoczesniejsza sterowana mikroprocesorowo elektronika z uktadem regulacji potozenia i czujnikami przyspie-
szenia zapewniajq stabilizacje potozenia i wysokosci lotu modelu ,Q Pro FPV*. Za pomoca wbudowanej kamery i
dzieki przekazowi na zywo mozliwy jest tzw. ,Tryb FPV* (FPV = First Person View = lot wg obrazu video). Mozliwe
jest takze sterowanie przez smartfona.

Wysokiej jakosci silniki pradu statego w potaczeniu ze specjalnie opracowanym dla nich sterowaniem zapewniajg
odpowiednig moc podczas lotu. Nowatorski system sterowania i samodzielna elektroniczna stabilizacja zapewniaja,
doskonate wiasciwosci podczas lotu.

Produkt jest przeznaczony do uzywania w pomieszczeniach, ale przy bezwietrznej pogodzie moze by¢ uzywany takze
na zewnatrz. Zamontowane elektroniczne uktady regulacji (zintegrowany giroskop 6-osiowy) moga wprawdzie skom-
pensowa¢ drobne niepozadane zmiany pozycji podczas lotu, ale nie moga ich wyeliminowa¢ catkowicie. Poniewaz
dron ,Q Pro FPV* wazy ok. 19 g, jest bardzo wrazliwy na wiatr i przeciag.



5. Zakres dostawy

Wstepnie zmontowany dron czterowirnikowy ,Q Pro FPV*
Nadajnik

Uchwyt smartfona

tadowarka USB

Dwa zapasowe wirniki (przod)

Dwa zapasowe wirniki (tyf)

Instrukcja uzytkowania

Aktualne instrukcje uzytkowania Okr40

Aktualne instrukcje uzytkowania mozna pobra¢ ze strony www.conrad.com/downloads lub mozna
zeskanowac kod QR znajdujacy sie obok. Nalezy postepowa¢ wg wskazowek ukazujgcych sie na 1
stronie internetowej. E

—> Lista czesci zamiennych do tego produktu znajduje sie na naszej stronie internetowej www.conrad.com
w cze$ci dokumentdw do pobrania dla poszczegoinych produktow. Liste czesci zamiennych mozna takze
zamowi¢ pocztg elektroniczng, dane kontaktowe znajduja sie na poczatku niniejszej instrukcji uzytkowania
w rozdziale ,\WWprowadzenie*.



6. Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

N

W przypadku szkdd spowodowanych nieprzestrzeganiem niniejszej instrukcji uzytkowania wygasa
gwarancja. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za dalsze szkody!

Przy szkodach rzeczowych i osobowych spowodowanych nieodpowiednim obchodzeniem sie z
urzadzeniem lub nieprzestrzeganiem wskazoéwek dotyczacych bezpieczefistwa producent nie
ponosi zadnej odpowiedzialnosci. W takich przypadkach wygasa gwarancja!

Ponadto gwarancja nie obejmuje przypadkéw zwyklego zuzycia oraz uszkodzen powstatych
wskutek wypadku i upadku modelu (np. ztamane topaty wirnika lub elementy karoserii).

Szanowni Panstwo,

te wskazowki dotyczace bezpieczenstwa majg przyczynic sie nie tylko do ochrony produktu lecz takze
majg zapewni¢ bezpieczenstwo Pafistwu i innym osobom. Dlatego przed uruchomieniem urzadzenia nale-
zy uwaznie przeczyta¢ niniejszy rozdziat.

a) Informacje ogdlne
Uwaga, wazna wskazéwka!
Podczas uzytkowania modelu moga powsta¢ szkody rzeczowe lub obrazenia ciata osob.

Nalezy zatem pamieta¢ o zapewnieniu odpowiedniego i wystarczajacego ubezpieczenia podczas
uzytkowania modelu, np. obowiazkowe ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej. Jesli posia-
daja Panstwo juz obowigzkowe ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej, nalezy przed roz-
poczeciem uzytkowania modelu sprawdzi¢ u ubezpieczyciela, czy ubezpieczenie obejmuje takze
model.

Nalezy pamietac: W niektorych krajach UE istnieje obowiazek ubezpieczania wszystkich modeli

latajacych!

+ Ze wzgleddéw bezpieczenstwa oraz ze wzgledu na warunki dopuszczenia zabronione jest dokonywanie
samowolnych przerdbek i/lub zmian produktu i jego komponentéw.

+ Produkt nie jest zabawka, jest przeznaczony dla dzieci od 14 roku zycia.

+ Produkt nie moze zosta¢ zamoczony lub zawilgocony.

+ Nie pozostawia¢ opakowania bez nadzoru. Opakowanie moze sta¢ si¢ niebezpieczng zabawka dla
dziecka.

+ W przypadku pytan, ktore nie sg wyjasnione w instrukcji uzytkowania, nalezy skontaktowac si¢ z nami
(dane kontaktowe podano w rozdziale 1) lub z inng wykwalifikowana osoba.

b) Przed uruchomieniem

+ Sprawdzi¢, czy w zasiegu urzadzenia zdalnego sterowania nie znajdujg sie inne modele obstugiwane
na tym samym pasmie 2,4 GHz (czestotliwo$¢ nadawcza). Zawsze nalezy sprawdza¢, czy uzywane
jednoczesnie inne nadajniki pracujace na czestotliwosci 2,4 GHz nie zaktdcaja pracy modelu.

+ Regularnie sprawdzac bezpieczenstwo dziatania modelu i urzadzenia zdalnego sterowania. Zwréci¢
uwage na widocznie uszkodzenia jak np. uszkodzone elementy mechaniczne (np. wirniki).



+ Wszystkie ruchome czesci modelu musza poruszac sig swobodnie, lecz nie moga mie¢ luzéw na tozy-
skach.

Przed kazdym uruchomieniem sprawdzi¢ poprawne i mocne zamocowanie wirnikow.

Niezbedny do latania akumulator napedu nalezy natadowa¢ zgodnie z instrukcjg uzytkowania.

Pamieta¢, aby znajdujace sie w nadajniku baterie miaty jeszcze odpowiednio duzy zapas energii (mier-
nik baterii). Jesli baterie s wyczerpane, nalezy wymieni¢ caly zestaw a nie tylko pojedyncze ogniwa.

Gdy wirniki sie obracaja, nalezy zadbac, aby w zakresie ich ruchu i na obszarze zasysania powietrza nie
znajdowaly sie zadne przedmioty lub czesci ciata.

c¢) Podczas uzytkowania

+ Podczas uzytkowania modelu nie podejmowac zadnych ryzykownych dziatan! Bezpieczenstwo samego
uzytkownika oraz otoczenia zalezg wytacznie od odpowiedzialnego postepowania z modelem.

Niepoprawna obstuga moze spowodowac cigzkie uszkodzenia ciata i szkody rzeczowe! Podczas lotu
zapewni¢ bezpieczng odlegtos¢ od osdb, zwierzat i przedmiotow.

+ Do wykonywania lotéw modelem nalezy wybra¢ odpowiednie miejsce.

Loty modelem mozna wykonywac tylko wtedy, gdy zdolno$¢ reakcji sterujgcego nie jest w zaden sposéb
ograniczona. Zmeczenie, spozywanie alkoholu lub zazywanie lekarstw moga by¢ przyczyng btednych
reakcji.

Nie kierowa¢ modelu bezposrednio na osoby obserwujace lot lub na siebie.

Silnik, elektronika oraz akumulator napedu moga si¢ podczas lotu nagrzewac. Dlatego przed ponownym
tadowaniem zamontowanego w dronie akumulatora nalezy zrobi¢ 5 - 10 minut przerwy.

Zdalne sterowanie (nadajnik) musi by¢ wigczone zawsze, gdy uzywany jest model. Po wyladowaniu
zawsze nalezy najpierw przetaczy¢ wiacznik na dronie do pozyciji ,wytaczony* (,OFF). Dopiero potem
mozna wytaczy¢ nadajnik zdalnego sterowania.

W przypadku defektu lub btednego funkcjonowania przed ponownym startem modelu nalezy usunaé
przyczyne usterki.

+ Nie wystawia¢ modelu i zdalnego sterowania przez dtuzszy czas na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych i wysokich temperatur.

Przy ciezkim upadku (np. z duzej wysokosci) uszkodzeniu moga ulec elektroniczne czujniki giroskopo-
we. Przed kolejnym lotem nalezy koniecznie sprawdzi¢ ich dziatanie!

+ Przy upadku nalezy natychmiast wytaczy¢ silniki wirnikéw. Obracajace sie wirniki moga ulec uszko-
dzeniu przy kontakcie z przeszkoda lub przy uderzeniu. Przed kolejnym lotem nalezy je koniecznie
sprawdzi¢ pod katem rys i peknie¢!

Aby nie dopusci¢ do uszkodzenia modelu wskutek upadku spowodowanego zbyt niskim napigciem lub
gtebokim roztadowaniem akumulatora, zalecamy zwracanie podczas lotu bacznej uwagi na sygnaty
Swietlne dotyczace zbyt niskiego napiecia.



7. Wskazéwki dotyczace baterii i akumulatorow

N

Chociaz uzywanie baterii i akumulatoréw jest obecnie w codziennym zyciu bardzo powszechnie, to jed-
nak wystepuja przy tym liczne zagrozenia i problemy. Szczegdlnie w przypadku akumulatoréw LiPo/Lilon
zawierajacych wigcej energii (niz zwykte akumulatory NiCd i NiMH) nalezy bezwzglednie przestrzegaé
réznych przepisoéw, poniewaz w przeciwnym wypadku zachodzi ryzyko wybuchu i pozaru.

Model posiada zamontowany na state, niewymienialny akumulator a w zestawie znajduje sie pasujaca do
niego tadowarka. Mimo to ze wzgledow bezpieczenstwa podajemy doktadne informacje dotyczace poste-
powania z bateriami i akumulatorami. W przypadku niektérych elementéw wyposazenia nalezy stosowac
sig takze do informacji podawanych przez producenta.

a) Nadajnik

Baterie i akumulatory przechowywac¢ poza zasigegiem dzieci.

Nie pozostawia¢ baterii/akumulatoréw bez nadzoru, zachodzi ryzyko potkniecia ich przez dzieci lub
zwierzeta. Jesli co$ takiego sie zdarzy, nalezy natychmiast sprowadzi¢ lekarza!

Nie mozna baterii/akumulatoréw zwiera¢, demontowa¢ lub wrzuca¢ do ognia. Niebezpieczenstwo wy-
buchu!

Baterie/akumulatory, z ktérych nastapit wyciek lub baterie/akumulatory uszkodzone moga przy kontakcie
ze skorg spowodowaé poparzenia. W takim przypadku nalezy uzy¢ odpowiednich rekawic ochronnych.

Zwykte baterie nie moga by¢ tadowane. Zachodzi ryzyko pozaru i wybuchu!

Przy wktadaniu baterii zwraca¢ uwage na odpowiednie utozenie biegunéw (plus/+ i minus/- ).

W przypadku dtuzszego nieuzywania (np. magazynowanie) nalezy wyjaé baterie umieszczone w urza-
dzeniu zdalnego sterowania, aby nie dopusci¢ do uszkodzen spowodowanych wyciekami z baterii.

Zawsze wymienia¢ na raz wszystkie baterie. Nie miesza¢ baterii petnych z czg$ciowo roztadowanymi.
Stosowac zawsze takie same baterie tego samego typu i producenta.

Nigdy nie miesza¢ baterii z akumulatorami.

b) Akumulator napedu
Uwaga!

Gdy model nie jest uzywany (np. podczas transportu lub magazynowania), wiacznik powinien by¢ ustawio-
ny w pozycji ,wytaczony” (,OFF"). W przeciwnym wypadku moze doj$¢ do gtebokiego roztadowania aku-
mulatora LiPo, co spowoduje jego zniszczenie/stanie si¢ nieuzyteczny! Ponadto zachodzi ryzyko btednego
dziatania spowodowanego impulsami zaktcajacymi. Wirniki moga uruchomic sig w niezamierzony sposéb
i spowodowac szkody lub obrazenia ciata.

+ Nigdy nie tadowa¢ akumulatora napedu LiPo bezpo$rednio po uzyciu. Nalezy odczeka¢, az akumulator
ostygnie (co najmniej 5 - 10 minut).

+ Do fadowania zabudowanego w dronie akumulatora LiPo nalezy uzywac¢ wytacznie znajdujacej sie w
zestawie tadowarki USB do akumulatoréw LiPo.



lub korpus akumulatora albo gdy akumulator jest zdeformowany lub napeczniaty, nie mozna takiego

tadowa¢ mozna tylko sprawne i nieuszkodzone akumulatory. Je$li uszkodzona jest zewnetrzna izolacja
& akumulatora fadowa¢. W takim przypadku wystepuje duze zagrozenie pozaru i wybuchu!

Na czas fadowania nalezy ustawi¢ model na niepalnej podstawie (np. na talerzu). Zachowa¢ odstep od
palnych przedmiotow (ew. zastosowa¢ przediuzacz USB).

Poniewaz podczas tadowania rozgrzewa sie zaréwno fadowarka jak i sam akumulator, nalezy zadba¢ o
odpowiednig wentylacje. Nigdy nie przykrywa¢ tadowarki i drona!

Akumulatora LiPo trakcie fadowania nie mozna pozostawia¢ bez nadzoru.

Odtaczy¢ drona od tadowarki, gdy jest on catkowicie natadowany.

tadowarka moze by¢ uzywana tylko w suchych, zamknietych pomieszczeniach. tadowarka i akumulator
napedu nie moga by¢ wilgotne ani mokre.

W przypadku btedu akumulator moze spowodowa¢ pozar lub wybuch. W szczegoélnosci akumulatory
LiPo ze wzgledu na znajdujace sig w ich wnetrzu zwigzki chemiczne reaguijq bardzo silnie w obecnosci
wilgoci i tlenu! Nie naraza¢ fadowarki i drona na dziatanie wysokich/niskich temperatur ani bezposred-
niego $wiatta stonecznego.

8. Przygotowania do startu

a) Wktadanie baterii do nadajnika

Zdja¢ pokrywe komory baterii z tytu nadajnika. W tym celu nalezy przesuna¢ pokrywe w kierunku wskazanym przez
strzatke (1).

Wiozy¢ dwie baterie micro/AAA poprawnie uktadajac bieguny (2). Stosowac sie do symboli umieszczonych w komo-
rze baterii. Ponownie zatozy¢ pokrywe komory baterii (3).

—> Ze wzgledu na nizsze napigcie ogniwa (bateria = 1,5 V, akumulator = 1,2 V) oraz samoczynne rozla-
dowywanie sie nie zaleca sie stosowania akumulatoréw do zasilania nadajnika. Skutkiem bytby prawie
natychmiastowy komunikat nadajnika o niskim stanie natadowania zrodta zasilania nadajnika.

Poniewaz nadajnik potrzebuje bardzo mato pradu, baterie wytrzymujg znacznie diuzej. Zalecamy stosowa-
nie baterii alkalicznych wysokiej jakosci.

Rysunek 1
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b) tadowanie akumulatora napedu

Znajdujacq sie w zestawie tadowarke USB mozna podtaczy¢ do odpowiedniego zasilacza USB lub tadowarki samo-
chodowej z gniazdem USB (obu elementéw nie ma w zestawie). Urzadzenia te muszg posiadac¢ prad wyjsciowy o
wartosci co najmniej 500 mA.

Alternatywnie mozna uzy¢ takze portu USB komputera lub huba USB z wtasnym zasilaczem, ktéry moze podac na
kazde gniazdo prad o wartosci 500 mA.

Wtyk USB (1) znajdujacej sie w zestawie tadowarki USB nalezy podtaczy¢ do zrodia zasilania (jak podano wyzej np.
do zasilacza USB itp.). Nastepnie maty wtyk (2) tadowarki USB podtaczy¢ do wtasciwego gniazda drona (3). Zwréci¢
uwage na poprawne utozenie wtyku (ksztatt wtyku musi pasowac do gniazda w dronie).

N_o®@

Rysunek 2
Jesli akumulator nie jest uszkodzony (wysokoomowy/przerwany) i zapewnione jest zasilanie z sieci, rozpoczyna sie
tadowanie. Jest to sygnalizowane czerwong dioda znajdujaca sie w tadowarce USB.
Mozliwe sg nastepujace wskazania diody LED:
Dioda LED $wieci sig ciagle: akumulator jest tadowany

LED nie $wieci si¢: akumulator jest petny/natadowany

1



9. Elementy obstugi nadajnika

Rysunek 3

1 Wigcznik/wytacznik

Dioda LED do kontroli funkcji

DZzwignia sterowania lewa (obroty silnika i funkcja obrotu w trybie 2)
DZzwignia sterowania prawa (funkcja przechylenia i pochylenia w trybie 2)
Przetacznik tryb 1/tryb 2

Automatyczny start / lgdowanie

~N oo o B~ W N

Mocowanie smartfona

—> Narysunku 3 ukazany jest zamontowany juz uchwyt na smartfona. Oba elementy obstugi nadajnika sa, tak-
Ze rozsuniete na zewnatrz. Jest to konieczne tylko wtedy, gdy w uchwycie ma by¢ umieszczony smartfon.

Montaz uchwytu odbywa sie z géry przez wsuniecie uchwytu do mocowania znajdujacego sie w nadajniku.

12



10. Zabezpieczenia

——> Dron,Q Pro FPV*posiada caly szereg zabezpieczen umieszczonych w nadajniku i modelu. Maja one chro-
ni¢ model przed uszkodzeniami i redukowa¢ do minimum mozliwe uszkodzenia. Mechanizmy ochronne sg
oznaczane wskaznikami LED (model) i akustycznym sygnatem ostrzegawczym (nadajnik).

a) Nadajnik

Gdy nadajnik pracuje, stan baterii jest sprawdzany ciagle. Gdy poziom napigcia baterii spadnie ponizej okreslonej
warto$ci, nadajnik informuje o tym powtarzajacym sie dzwiekiem ostrzegawczym oraz ciggtym miganiem diod LED
na nadajniku (rys. 3, poz. 2). W takim przypadku nalezy natychmiast przerwac¢ lot i wymieni¢ baterie w nadajniku.

b) Model

Diody LED w dronie (na ptozach) sygnalizuja, czy nadajnik jest ,powigzany* z modelem i czy odbiér sygnatéw z na-
dajnika odbywa sie bez zaktocen. Jest to sygnalizowane ciagtym $wieceniem sie diod LED. Jesli migajq diody LED,
oznacza to, ze dron nie odbiera poprawnie sygnatu z nadajnika. W takim przypadku nalezy ponownie przeprowadzi¢
tzw. ,Binding".

Dron caly czas kontroluje napiecie wbudowanego akumulatora. Jesli napigcie na okre$lony czas spadnie ponizej

warto$ci krytycznej, jest to sygnalizowane przez migajace diody LED.

Jesli spadek napiecia wystepuje przez caty czas, po krotkim czasie model wykonuje ladowanie awaryjne i wytacza

silniki.

—> Gdy migajace diody LED na dronie informuja o zbyt niskim napieciu, pozostaje jeszcze ok. 20 - 30 sekund
lotu, aby samodzielnie powrdci¢ modelem do punktu wyjscia i wyladowac.

Gdy akumulator napedu osiagnie okreslong warto$¢ napiecia, nadajnik wytacza sterowanie i rozpoczyna
sig automatyczne ladowanie. Nadajnik nie ma juz wptywu na ten proces.

Jesli w tym momencie model znajduje sie nad woda, drzewem, domem, ulica, ludzmi, zwierzetami itd. i/
lub model leci na wysoko$ci wiekszej niz 1 m nad ziemia, wystepuije ryzyko uszkodzen lub utraty modelu,
szkdd materialnych i obrazen ciata znajdujacych sie w poblizu osob/zwierzat.
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11. Informacje dotyczace pierwszego startu

a) Tryb 1/ Tryb 2

Tryb zdalnego sterowania okre$la, jakiego elementu sterowania na nadajniku nalezy uzy¢ do wykonania okreslonej
funkcji sterowania. Po wigczeniu nadajnik zdalnego sterowania znajduje sie w trybie 3. Mozna go jednak przetaczy¢
natryb 1.

—> W ninigjszej instrukgji uzytkowania podano objasnienia dotyczagce funkcji sterowania w trybie 2.

Réznica miedzy trybem 1 i trybem 2 polega na tym, ze przy zmianie z trybu 2 na tryb 1 funkcja sterowania silnikiem
zostaje przeniesiona z lewej dzwigni sterowania na prawa. Funkcja sterowania pochylenia przechodzi wtedy z prawej
dzwigni sterowania na lewa. Sposob sterowania funkcjami (np. do przodu / do tytu = pochylenie; do gory / w dét = ste-
rowanie silnikiem ) nie zmienia sig. Takze funkcja ,tryb lotu” zostaje w trybie 1 na lewej dzwigni sterowania a funkcja
,przewrot’ na prawej dzwigni.

Aby sterowa¢ dronem w funkgji 1, nalezy przed uruchomieniem modelu nacisnaé lewy przycisk (rys. 3, poz. 5) u géry
i wiaczy¢ nadajnik przy wcisnietym przycisku. Po wytaczeniu nadajnika tryb 1 zostaje wytaczony i nadajnik wraca do
rtybu 2.

b) Lot w zawisie

—> Aby objasnienia sterowania byly prostsze i jednolite, stosowane sq tutaj klasyczne pojecia. Pochodza one
z jezyka lotnictwa i sa rozpowszechnione.

Oznaczenia kierunkéw sg podawane zawsze z perspektywy ,wirtualnego® pilota znajdujacego sie w mo-
delu. Wskaznikiem kierunku sg oba czarne wimniki i 0znaczajg one ,przéd*. Te objasnienia opieraja sie na
konfiguracji zdalnego sterowania w trybie 2 (domysine ustawienie po wiaczeniu).

Lot w zawisie oznacza taki lot, w ktérym dron ani sie nie wznosi ani nie opada i skierowana w gére sita nosna jest
rowna skierowanej w dot sile cigzenia.

Przesuniecie dzwigni gazu (rys. 3, poz. 3) do przodu powoduje zwiekszenie sig obrotéw silnika i wznoszenie sie
drona. Przesuniecie dzwigni gazu do tylu powoduje obnizenie sie drona. Przy pozostawieniu dzwigni gazu w pozycji
Srodkowej dron poprzez wbudowane czujniki prébuje utrzymac aktualng wysoko$c¢.

Rysunek 4

——> Podczas lotu nisko nad ziemig oraz podczas startu powstaja zawirowania powietrza i ciagi powietrza, ktére
majg wptyw na zachowanie si¢ drona. Wystepuje wtedy szybsza reakcja na polecenia sterowania oraz
lekkie wychylanie sie drona do przodu, do tytu lub na boki. Ten tzw. efekt podioza nie wystepuje przy locie
na wysokosci ok. 50 cm i wyzej.

14



c¢) Funkcja obrotu

Jako ,obrét okre$la sie obracanie si¢ drona wokét jego osi pionowej. Ten ruch pojawia sie w sposéb niezamierzony
za wzgledu na moment obrotowy wirnikéw lub zamierzony podczas zmiany kierunku lotu. W dronie ruch ten jest
wywotywany przez zmiang obrotow poszczegolnych wirnikow wzgledem siebie.

Po przesunieciu lewej dzwigni sterowania w lewo dron poleci w lewo. Po przesunieciu lewej dzwigni sterowania w
prawo dron poleci w prawo.

Rysunek 5

d) Funkcja pochylenia

Jako ,pochylenie” okresla sie ruch drona wokét osi poprzecznej porownywalny ze skinieniem gtowy. Powoduje to
zwiekszenie predkosci lotu drona do przodu lub do tytu albo wyhamowanie.

Przesuniecie dzwigni sterowania do przodu powoduje poruszenie sie catego drona do przodu. Po przesunigciu dzwi-
gni sterowania do tytu dron poleci do tytu.

Rysunek 6
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e) Funkcja przechylenia

Jako ,przechylenie* okresla sie ruch wzgledem osi wzdtuznej poréwnywalny z toczeniem sie kuli w bok (lub porusza-
niem sig w bok kraba). Poprzez uniesienie sig jednej strony dron przesuwa sie¢ w bok niezaleznie od kierunku lotu.

Przesuniecie dzwigni sterowania w lewo powoduje poruszenie sie catego drona w lewo. Przesuniecie dzwigni stero-
wania w prawo powoduje poruszenie si¢ catego drona w prawo.

= O

Rysunek 7

f) Tryb lotu

W zaleznosci od posiadanego doswiadczenia mozna wybiera¢ spo- T
$rod trzech rdznych trybdw lotu.

Tryb lotu zmienia sig przez krotkie nacisniecie lewej dzwigni sterowa-
nia na nadajniku (patrz rys. 8) - nalezy nacisna¢ dzwignie jak zwykty
przycisk.

W trybie dla poczatkujacych polecenia sterowania sg ograniczone w
taki sposob, ze umozliwiaja tatwe i szybkie nauczenie sie latania dro-
nem. Ten tryb jest zalecany dla pilotéw nie posiadajacych zadnego
lub posiadajacych bardzo mate doswiadczenie w lataniu dronami. Tryb
dla poczatkujacych to podstawowa konfiguracja po kazdym wiaczeniu Rysunek 8
nadajnika.

Tryb dla zaawansowanych jest polecany dla pilotéw posiadajacych juz dodwiadczenie z innymi modelami drondw. W
tym trybie dron reaguje znacznie szybciej na polecenia sterowania niz w trybie dla poczatkujacych. Aby wiaczy¢ ten
tryb, nalezy naciskac krotko lewg dzwignie sterowania na nadajniku (rysunek 8), az rozlegnie si¢ podwajny dzwiek.

Tryb eksperta jest polecany dla pilotéw posiadajacych juz bogate doswiadczenie z innymi modelami dronéw. W tym
trybie dron reaguje jeszcze szybciej na polecenia sterowania niz w trybie dla zaawansowanych. Aby wigczy¢ tryb
eksperta, nalezy naciskac krotko lewa dzwignie sterowania na nadajniku (rysunek 8), az rozlegnie sie potréjny dzwiek.

Kolejne nacisniecie na lewg dzwignie sterowania powoduje powrét do trybu dla poczatkujacych. Informuje o tym
pojedynczy dzwiek.
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12. Pierwszy start

a) Start
C Obstuga i uzytkowanie zdalnie sterowanych modeli pojazdéw wymaga nauki! Osoby, ktére do tej pory

nigdy nie sterowaty tego typu modelami, musza postepowac bardzo ostroznie i na poczatek musza zapo-
znac sie z reakcjami modelu na polecenia zdalnego sterowania. Nalezy wykaza¢ si¢ cierpliwoscia! Nalezy
opiera¢ sie przy tym na wskazéwkach z rozdziatu 11.

Podczas uzytkowania produktu nie podejmowa¢ zadnych ryzykownych dziatan! Bezpieczenistwo samego
uzytkownika oraz otoczenia zalezg wytacznie od odpowiedzialnego postepowania z modelem.

Wigczy¢ drona. Diody LED w modelu zaczynajg szybko migac.

Ustawi¢ model na ptaskiej, mozliwie gtadkiej powierzchni (np. kamienna posadzka). Wyktadzina dywanowa mniej
sie do tego nadaje, poniewaz ptozy mogq zahaczy¢ sie¢ w dywanie. Przednie (czarne) wirniki sg skierowane przy
tym do przodu (nie od strony operatora).

Wiaczy¢ nadajnik zdalnego sterowania wiacznikiem/wytacznikiem. Nadajnik potwierdza to sygnatem dzwiekowym.
Dioda LED na nadajniku miga.

Przesuna¢ lewq dzwignie sterowania do przodu, az rozlegnie sie sygnat kontrolny.

Przesuna¢ lewa dzwignig sterowania do tytu, az rozlegnie si¢ sygnat kontrolny. Teraz dioda LED na nadajniku oraz
diody LED na dronie $wiecg sig ciagle. Ponowne ustawi¢ lewg dzwignie sterowania w pozycji neutraine;.

Dron jest potaczony z nadajnikiem i jest gotowy do startu.

Uruchomi¢ wirniki przesuwajac obie dzwignie sterowania do pozycji M
ukazanej na rysunku 9. Wirniki uruchamiajg sie.

Ponowne ustawi¢ obie dZwignie sterowania w pozycji neutralnej.

Aby wytgczy¢ wimniki, nalezy przesungé obie dzwignie sterowania O @
do pozycji, w ktorej nastapito uruchomienie wirnikéw (patrz rys. 9) i ‘ ‘

przytrzymac je tam przez ok. dwie sekundy.

Teraz nalezy zwigkszy¢ obroty wirnikéw drona przesuwajac powoli
lewa dzwignie sterowania do przodu, az dron sig uniesie i zawi$nie

na wysokosci ok. 1,5 metra. Rysunek 9

Nalezy zasadniczo unika¢ nagtych i duzych ruchéw sterowania. Na-
lezy obserwowaé, czy i ew. w jakim kierunku porusza sie dron w funkcji ,Przechylenie” (czyli lot w bok).

Aby ponownie wyladowac dronem, nalezy w wybranym miejscu ladowania powoli $ciggna¢ z powrotem lewg dzwi-
gnie sterowania, az dron osigdzie na ziemi. Nieco twardsze lagdowanie nie stanowi w tym przypadku problemu i nie
nalezy mu przeciwdziata¢ gwattownymi ruchami dzwigni gazu. Przy ladowaniu wirniki wytaczajg sig automatycznie,
gdy model osiggnie podtoze.

Nalezy zawsze probowac ladowaé¢ pionowo (,Ladowanie $migtowca“). Unika¢ ladowania z predko$ciami pozio-
mymi (,Ladowanie samolotu®). Po wyladowaniu nalezy wytaczy¢ silniki - jesli jeszcze pracujg (patrz rysunek 9).

Nalezy kilka razy przecwiczy¢ te procedure startowa, aby wyczu¢ drona. Po nabraniu pewnej wprawy mozna roz-
pocza¢ sterowanie podczas lotu w wybranym kierunku z wykorzystaniem funkcji obrotu, pochylenia, przechylenia
(patrz wskazowki w rozdziale 11). Nalezy sterowa¢ powoli i z wyczuciem oraz prze¢wiczy¢ te czynnosci przed
rozpoczeciem nauki nowego manewru. Pierwsze loty nie powinny trwa¢ diuzej niz 30 do 60 sekund.
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Po zapoznaniu sie z wtasciwosciami modelu podczas lotu mozna rozpoczaé kolejne ¢wiczenia. Nalezy rozpoczaé

od prostych manewréw, jak np. lot przez jeden metr do przodu/do tytu (funkcja pochylenia). Nastepnie nalezy prze-
¢wiczy¢ lot w lewo/prawo (funkcja przechylenia). Po odpowiednim przecwiczeniu tych ruchéw mozna prébowaé
wykonywac loty po okregu i po dsemce.

Aby wytaczyc¢ tryb latania, nalezy po wylagdowaniu najpierw wytaczy¢ wirniki. Ustawi¢ wiacznik/wytacznik modelu w

pozycji ,OFF* (wytaczony). Dopiero potem mozna wytaczy¢ nadajnik.

b) Automatyczny start i lgdowanie przez nacisniecie guzika

N

Uwaga!

Do automatycznego startu modelu niezbedny jest plac startowy pozbawiony barier we wszystkich kie-
runkach. W zwigzku z tym z funkcji tej mozna korzysta¢ wytacznie w duzych halach lub na zewnatrz. W
promieniu co najmniej 5 metréw od miejsca startu nie mogq sie znajdowac¢ zadne osoby ani przedmioty.
Nieprzestrzeganie tego nakazu grozi uszkodzeniem modelu i innych znajdujacych sie w poblizu przedmio-
tow a takze zranieniem oséb/zwierzaf!

Automatyczne ladowanie to sztywno zaprogramowana procedura. Warunkiem bezpiecznego, automatycz-
nego ladowania jest, aby przed naci$nigciem odpowiedniego przycisku na nadajniku model znajdowat sie
w stabilnym locie (zawis), wysoko$¢ lotu nie byta wigksza niz 1,5 m i aby w promieniu co najmniej 5 metréw
od miejsca ladowania nie znajdowaly si¢ zadne przeszkody ani osoby.

Nieprzestrzeganie tego nakazu grozi uszkodzeniem modelu i innych znajdujacych sie w poblizu przedmio-
tow a takze zranieniem oséb/zwierza!

Mozna wykona¢ start i ladowanie modelu jednym naci$nieciem przycisku. W tym celu nalezy ustawi¢ gotowy do
startu dron w odpowiedniej odlegtosci od operatora i przeszkod na ptaskiej powierzchni (patrz wskazowki powyzej).
Aby wystartowa¢ nalezy na nadajniku nacisng¢ odpowiedni przycisk (patrz rys. 10, poz. 1). W modelu natychmiast
uruchamiajg sie wirniki, dron unosi sie pionowo i zawisa przed operatorem na wysokosci ok. 1,5 - 2 m. Teraz mozna
wykonywac lot wydajac odpowiednie polecenia sterowania na nadajniku.

Aby wyladowac, nalezy znalez¢ odpowiednie miejsce (patrz wskazéwki powyzej), wprowadzi¢ model w stabilny lot w
zawisie na wysokosci najlepiej maks. 1,5 m. Teraz nalezy nacisna¢ odpowiedni przycisk (patrz rysunek 10, poz. 2).
Model od razu rozpocznie ladowanie, pionowo zmniejszy wysoko$¢ i po wyladowaniu wytaczy wirniki.
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¢) Ruchy podczas lotu

Po wystartowaniu model znajduje sie w tzw. zawisie. Ostroznie przesuna¢ lewa dzwignig sterowania do przodu.
Rozpoczyna sie wznoszenie modelu. Ponowne ustawienie lewej dzwigni sterowania w pozycji neutralnej koficzy
wznoszenie sie modelu. Ostrozne przesuniecie lewej dzwigni sterowania do tylu powoduje obnizenie lotu drona.
Ponowne ustawienie lewej dzwigni sterowania w pozycji neutralnej koficzy opadanie modelu.

Po przesunigciu lewej dzwigni sterowania w lewo dron obréci sie w lewo wokét osi pionowej. Przesunigcie dzwigni w
prawo powoduje obrét drona w prawo.

Ostroznie przesunag¢ prawa dzwignie sterowania do przodu. Model poleci do przodu. Po przesunieciu prawej dzwigni
sterowania do tytu dron poleci do tytu.

Po przesunieciu prawej dzwigni sterowania w lewo model poleci w lewo. Przesunigcie prawej dzwigni sterowania w
prawo powoduije lot drona w prawo.

—> Qdnosnie sterowania modelem stosowac sie takze do wskazowek zawartych w rozdziale 11.

d) Funkcja Flipp

Model moze wykona¢ przewrét (obrét o 360°). W tym celu w odpowiedniej odlegtosci od operatora i przeszkéd usta-
wi¢ drona w stabilnym zawisie na wysokosci co najmniej 1,5 m.

Teraz nalezy nacisna¢ prawg dzwignig sterowania (rysunek 11); dzwi-
gnie nalezy wcisna¢ jak zwykty przycisk. L

Jako potwierdzenie wyboru trybu przewrotu nadajnik bedzie wydawat
w statym rytmie dzwigk kontrolny. Dzwigk kontrolny pozostaje aktywny
do chwili wykonania przewrotu.

]

Teraz nalezy ustawi¢ na krotko prawg dzwignig sterowania w kierunku,
w ktérym ma zosta¢ wykonany przewrot.

Przyktady: Po przesunieciu prawej dzwigni sterowania do przodu dron
wykona przewr6t w przod. Po przesunigciu prawej dzwigni sterowania Rysunek 11
w prawo dron wykona przewr6t w prawo.

Po ustawieniu na nadajniku kierunku wykonania przewrotu nalezy na-
tychmiast ustawi¢ prawg dzwignie sterowania w pozycji neutrainej.

Uwaga!

& Funkcja przewrotu moze by¢ wykonana tylko wtedy, gdy model lata w duzej hali lub na zewnatrz, przed
naci$nieciem odpowiedniego przycisku na nadajniku znajduje sie w stabilnym locie (zawis), wysoko$¢ lotu
nie jest nizsza niz 1,5 m i w promieniu co najmniej 5 metréw od drona nie znajdujg sie zadne przeszkody
ani osoby. Nieprzestrzeganie tego nakazu grozi uszkodzeniem modelu i innych znajdujacych sig w poblizu
przedmiotéw a takze zranieniem osob/zwierzat po dotknieciu lub upadku drona!
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—> Gdy model znajduje sig w trybie ,Low Batt-Modus* (migajg diody LED na dronie), funkcja przewrotu jest

20

nieaktywna ze wzgledow bezpieczenstwa i tym samym niewykonalna.

Model moze wykona¢ funkcje przewrotu tylko w jednym kierunku (tylko do przodu lub do tytu; tylko w
lewo lub w prawo) i potrzebuje w zwigzku z tym jednoznacznego polecenia z nadajnika (prawa dzwignia
sterowania w przod lub w tyt; prawa dzwignia sterowania w lewo lub w prawo). Dlatego przy aktywnej
funkcji przewrotu nalezy unika¢ niedozwolonych polecen sterowania jak np. ,prawa dzwignia sterowania
przesunigta do przodu i w lewo*. W takim przypadku moze w pewnych okolicznosciach doj$¢ do niekontro-
lowanych stanéw lotu i upadku drona.

Po wykonaniu przewrotu funkcja ta jest automatycznie dezaktywowana na nadajniku. Aby wykona¢ kolejny
przewr6t, nalezy najpierw uaktywni¢ funkcje przewrotu na nadajniku.



13. Tryb FPV

a) Informacje ogdlne

Dron jest seryjnie wyposazony w kamere, ktéra drogq radiowa przesyta do odpowiedniego smartfona (brak w ze-
stawie) na zywo obraz video. Robienie zdje¢ oraz sterowanie kamera odbywa sie przez aplikacjg zainstalowang na
smartfonie. Zdjecia i filmy mozna zapisywa¢ w pamieci smartfona i poddawac je dalszej obrobce. Dzieki przekazowi
na zywo mozliwy jest tzw. ,Tryb FPV* (FPV = First Person View = lot wg obrazu video).

N

Uwaga!

Tryb FPV pocigga za soba ryzyko wypadku, poniewaz ze wzgledu na ograniczony obraz z kamery operator
moze nie dostrzec przeszkdd lub dostrzec je zbyt pdzno. Dlatego zasadniczo tryb FPV musi by¢ obserwo-
wany przez drugiego pilota, aby mégt on odpowiednio wczesnie ostrzegac przed niebezpieczenstwem. La-
tanie modelem w trybie FPV wymaga duzej wprawy. Ponadto szczegdlnie podczas nauki nalezy zwracaé
uwage, aby wybrany do lotéw teren byt wolny od przeszkod i oddalony od ludzi, zwierzat, budynkéw i ulic.

Aby zapewnic transmisje sygnatéw video bez zaktocen, w poblizu nie moga pracowac inne nadajniki wyko-
rzystujace czestotliwosc 2,4 GHz. W smartfonie musi by¢ wytaczona funkcja ,Bluetooth®:.

Przy robieniu zdje¢ i nagrywaniu filméw nalezy pamieta¢ o sferze prywatnej innych osob. Zdjecia i filmy
sq przeznaczone wytgcznie do uzytku prywatnego. Do jakiejkolwiek publikacji konieczna moze by¢ zgoda
wiasciciela lub oséb widocznych na zdjeciach/nagraniach. W kazdym przypadku nalezy przestrzega¢ obo-
wigzujacych w danym kraju przepisow.

b) Pobieranie aplikacji

Do korzystania z trybu FPV konieczne jest wczesniejsze zainstalowanie na smartfonie specjalnej aplikacji. Powstajg
przy tym ewentualnie tylko koszty samego pobrania aplikacji. Sama aplikacja jest bezptatna.

Nalezy zeskanowa¢ jeden z dwdch umieszczonych ponizej kodéw QR odpowiedni dla posiadanego systemu opera-
cyjnego na smartfonie (iOS lub Android) . Skanowanie doprowadzi automatycznie do aktualnej wersji aplikacji. Mozna
takze samodzielnie wyszuka¢ aplikacje ,Q Pro-FPV* w ,Apple Store* dla urzadzen z systemem operacyjnym iOS lub
w ,Google Play Store* dla urzadzen z systemem Android.

i0S Android
Rysunek 12
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¢) Przygotowanie modelu do startu
Przygotowa¢ drona do lotu taczac go z wiaczonym nadajnikiem. Model wysyta teraz sygnat nadawczy.

W smartfonie nalezy w ,Ustawieniach® wigczy¢ ,Funkcje WiFi*. Nastepnie potaczy¢ aplikacje ,Q Pro-FPV* z dronem,
aby nawigza¢ potaczenie miedzy modelem a smartfonem. Uruchomic¢ aplikacje. Pojawia sie ekran startowy (rysunek
13).

Funkcje aplikacji

Rysunek 13 przedstawia strone startowg aplikacji. Sq
tam trzy mozliwosci wyboru:

1 Symbol znaku zapytania = otwieranie pomocy
2 Symbol kota zebatego = ustawienia

3 Symbol ,play* = start aplikacji

Rysunek 13

Symbol znaku zapytania (1)

Po jego nacisnigciu pojawia sig nowy widok, na ktérym znajdujg sie odpowiednie wskazéwki w jezyku angielskim
dotyczace obstugi. Moga one by¢ pomocne, gdy nie ma pod reka instrukcji uzytkowania. Aby wyj$¢ z funkcji pomocy,
nalezy wybra¢ symbol znajdujacy sie z lewej strony u géry. Ponownie pojawia si¢ menu gtéwne (rysunek 13).
Symbol kofa zgbatego (2)

Po jego wyborze pojawia si¢ nowy ekran, gdzie mozna dokonac ustawien dla nastepujacych funkcji:

+ ,Parameters auto save“:

Automatyczne zapisywanie zdje¢ i filmow (zalecane)

»Reverse control screen by gravity sensing“:
Obracanie widoku na smartfonie w zalezno$ci od potozenia wy$wietlacza (zalecane).
»Right hand Mode*:

Tutaj mozna przetaczy¢ sposdb sterowania z trybu 2 na tryb 1. Rdznice migdzy trybem 1 i trybem 2 opisano w
rozdziale 11.

»120P preview":
Ta funkcja nie jest przewidziana dla tego modelu i tutaj nie dziata.

Aby wyjs¢ z funkcji ustawien, nalezy wybra¢ symbol znajdujacy sig z lewej strony u géry. Ponownie pojawia sie menu
gtéwne (rysunek 13).
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Symbol ,,play* (3)
Po wybraniu ,play” (3) otwiera sie nastepujacy ekran:

Rysunek 14

Symbole znajdujace sie przy gérmej krawedzi (1 - 11) majg nastepujace funkcje:

© o N o B w N

10

Opuszczenie wy$wietlanego ekranu

Wykonanie zdjecia kamera drona

Wykonanie filmu kamerg drona

Przegladanie zapisanych zdje¢ i filméw

Tryb lotu (poczatkujacy / zaawansowany / ekspert)

,Gravity sensor mode” (sterowanie modelu przy uzyciu czujnikéw potozenia ze smartfona)
Przewrot (model wykonuje jeden przewrét)

Kalibracja (kalibracja czujnikéw w dronie)

Wyswietlanie/ukrywanie elementéw sterowania (wy$wietlone = sterowanie za pomocg smartfona, ukryte = stero-
wanie za pomocg nadajnika)

Obrot widoku (tylko wtedy, gdy przez symbol kota zebatego (patrz rysunek 13, poz. 2) wytaczony jest automaty-
czny widoku)

Ustawienia widoku na zywo w trybie 3D (mozliwy tylko przy zastosowaniu specjalnych ,okularéw VR")
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d) Praca z aplikacja

Gdy dron jest gotowy do startu (patrz poprzedni rozdziat c) a aplikacja na smartfonie wiaczona funkcjg ,play”, na
wys$wietlaczu smartfona pojawia sie obraz na zywo z kamery drona. Mozna od razu wystartowac i - je$li chcemy -
pilotowa¢ drona w tzw. trybie FPV na podstawie obrazu z kamery.

—> ,Potaczenie* obu urzadzen jest udane, gdy diody LED umieszczone na nogach dronach $wiecq caly czas
a dioda LED umieszczona na dole obudowy miga. Na wyswietlaczu pojawiajq sie teraz elementy obstugi
aplikacji oraz obraz video z zamontowanej w modelu kamery. Wybra¢ ,On” (patrz rysunek 14, poz. 9), aby
ukry¢ elementy sterowania.

Ponadto przed i podczas lotu drona mozna przez nacisnigcie na wy$wietlaczu smartfona symbolu aparatu (patrz
rys. 14, poz. 2) zrobi¢ zdjecie kamera drona lub przez nacisniecie symbolu kamery (rys. 14, poz. 3) nagra¢ film video.

—> Aplikacja nie daje mozliwosci robienia zdje¢ seryjnych. Po dotknieciu symbolu aparatu (rys. 14, poz. 2)
wiacza sie kamera. Po zdjeciu palca z symbolu zostaje zrobione zdjecie. Nagranie video zatrzymuje sie
ponownym dotknigciem symbolu kamery (rysunek 14, poz. 3).

e) Przegladanie zdjeé lub filmow

Po ustawieniu trybu lotu mozna bezpo$rednio na smartfonie przeglada¢ wykonane zdjecia i nagrane filmy. Nalezy w
tym celu wybra¢ odpowiedni symbol na wy$wietlaczu (rys. 14, poz. 4). Pojawia si¢ nowy ekran.

Nalezy wybra¢ ,Pictures” (zdjecia) lub ,Video* (filmy). W zaleznosci od dokonanego wyboru pojawia sig kolejny ekran
z zapisanymi zdjeciami lub filmami, ktére mozna otwiera¢ dotknieciem. Aby usuna¢ zdjecie lub film, nalezy wybra¢
odpowiedni plik (dotkna¢ dtuzej palcem) i postepowac¢ wg instrukcji na ekranie.

f) Obstuga drona za posrednictwem smartfona

—> Zamiast znajdujacego si¢ w zestawie nadajnika dronem ,Q Pro FPV mozna takze sterowa¢ uzywajac
wytacznie smartfona. Sg tutaj dwie mozliwosci pokazane w dalszej czesci. Opisy funkcji sg w niniejszej
instrukcji pokazane i objasnione dla trybu 2. Przy przetaczeniu na tryb 1 nalezy pamieta¢ o wskazéwkach
w rozdziatach 11 13.

Tak jak przy sterowaniu nadajnikiem zdalnego sterowania, tak i przy sterowaniu smartfonem mozna wykonywaé
zdjecia i nagrywac filmy.

Aby zapewni¢ transmisje sygnatow sterowania i video bez zaktdcen, w poblizu nie mogg pracowaé inne
nadajniki wykorzystujace czestotliwos¢ 2,4 GHz. W smartfonie musi by¢ wytaczona funkcja ,Bluetooth®.

Przy robieniu zdje¢ i nagrywaniu filméw nalezy pamigtac o sferze prywatnej innych oséb. Zdjecia i filmy
sq przeznaczone wylgcznie do uzytku prywatnego. Do jakiejkolwiek publikacji konieczna moze by¢ zgoda
wiasciciela lub os6b widocznych na zdjeciach/nagraniach. W kazdym przypadku nalezy przestrzegac obo-
wigzujacych w danym kraju przepisow.

Na polecenia sterowania wydawane ze smartfona model reaguje nieco bardziej ocigzale i mniej precyzyj-
nie niz przy sterowaniu z nadajnika zdalnego sterowania. Dlatego w tym przypadku nalezy zadba¢ o oto,
aby w obszarze lotu nie byto przeszkdd. Przy sterowaniu modelem za posrednictwem smartfona nalezy
wykazac sig cierpliwoscia.
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Sterowanie przez elementy obstugi z aplikacji

Po uruchomieniu aplikacji oprécz obrazu z kamery na wy$wietlaczu smartfona pojawiaja sie rézne elementy obstugi.
Obok znanych juz elementéw obstugi kamery (patrz rys. 14, poz. 1 - 4) pojawiajg sie dodatkowo elementy sterowania
z nadajnika a takze symbol automatycznego startu i automatycznego ladowania (rys. 15, poz. 12 - 18).

Lewy element sterowania (12) stuzy tak jak dzwignia na nadajniku zdalnego sterowania do kontroli wysokosci oraz
obrotu wokét wiasnej osi pionowej. Prawy element (13) stuzy do sterowania funkcjami ,pochylenia“ i ,przechylenia“.
Miedzy tymi dwoma elementami umieszczone sg symbole ,Automatycznego startu” (14) i ,Automatycznego ladowa-
nia” (15).

Rysunek 15 (opis symboli 1 - 11 patrz rysunek 14)

Aby sterowa¢ modelem za po$rednictwem smartfona z uzyciem elementow obstugi wystepujacych w aplikacii, nalezy
postepowac¢ w nastepujacy sposob:

Wigczy¢ drona. Diody LED umieszczone w nogach drona migaja. Model wysyta teraz sygnat nadawczy.
Wiaczy¢ smartfona. W ,Ustawienia / WIFI* potaczy¢ sygnat ,Q Pro FPV* ze smartfonem.

Teraz na smartfonie uruchomi¢ aplikacje ,Q Pro-FPV*.

Zaznaczy¢ ,play”. Dron i smartfon zostajg ze soba ,potaczone”.

,Pofaczenie” obu urzadzen jest udane, gdy diody LED umieszczone na nogach drona $wiecg caly czas a dioda LED
umieszczona na dole obudowy miga. Na wy$wietlaczu smartfona pojawiajq sie teraz elementy obstugi aplikacji
oraz obraz video z zamontowanej w modelu kamery.

Do startu nalezy ustawi¢ drona w odpowiednim miejscu. Stosowac sie takze do wszystkich wskazéwek umieszczo-
nych w rozdziatach 11 i 12. Wybra¢ symbol ,Automatyczny start* (14). Wirniki zaczynajg sie obraca¢, model unosi
sie w powietrze i zawisa na wysokosci ok. 1,5 m.
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—> Obydwa elementy sterowania (rysunek 15, poz. 12 + 13) na wy$wietlaczu przedstawiaja dzwignie stero-
wania nadajnika zdalnego sterowania i moga by¢ obstugiwane w ten sam sposob. Trzyma¢ smartfona w
dioniach. Jednym palcem (najlepiej kciukami) dotykac¢ kazdego ,punktu” i sterowa¢ modelem tak samo, jak
z nadajnika zdalnego sterowania wg opisu w rozdziale 11i12.

Rysunek 16
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W konfiguracji podstawowej aplikacja jest ustawiona na ,30%" (rysunek 15, poz. 5). Odpowiada to trybowi dla pocza-
kujacych (patrz takze rozdziat 11). Dziatanie funkcji sterowania jest tutaj ograniczona.

Po kolejnym dotknieciu tego symbolu pojawia si¢ warto$¢ ,60%". Odpowiada to trybowi dla zaawansowanych. Model
reaguje nieco zwawiej na polecenia sterowania.

Po kolejnym dotknigciu tego symbolu pojawia sie warto$¢ ,100%”. Odpowiada to trybowi dla ekspertow. Dziatanie
funkcji sterowania nie jest ograniczone. Ponowne dotkniecie tego symbolu powoduje powrét do ,30%” czyli wiaczenie
trybu dla poczatkujacych.

Jesli podczas lotu model wykazuje tendencje do dryfowania, mozna to wyeliminowa¢ odpowiednim trymerem. Jesli
np. model obraca sie w lewo wokét whasnej osi, nalezy uzy¢ trymera ,Obrét” (16) i przestawi¢ go w prawa strone, az
model przestanie obraca¢ sie wokét wtasnej osi.

Jesli np. model dryfuje w lewa strone, nalezy uzy¢ trymera ,Przechylenie” (17) i przestawi¢ go w prawg strone, az
model przestanie dryfowa¢ w lewo. Do dryfowania funkcji sterowania ,Pochylenie” przewidziany jest odpowiedni
trymer (18).

—>  Jesli zakresy regulacji trymerow bedg niewystarczajace do uzyskania stabilnego lotu drona albo jesli za-
chowanie podczas lotu jest inne niz powinno, konieczna jest kalibracja czujnikéw drona. W tym celu nalezy
ustawi¢ gotowego do startu drona na ptaskiej powierzchni. Dotkng¢ ikonki kalibracji (8). Diody LED w no-
gach dronach zaczynajg miga¢. Zakonczona pomysinie kalibracja jest sygnalizowana ciggtym $wieceniem
sig diod LED.

Nacisnieciem symbolu strzatki (rysunek 15, poz. 7) mozna spowodowac, ze model wykona przewrét (obrét o 360°).
W tym celu w odpowiedniej odlegtosci od operatora i przeszkdd ustawi¢ drona w stabilnym zawisie na wysokosci
co najmniej 1,5 m. Dotknaé symbolu strzatki (rysunek 15, poz. 7). Nastepnie przesuna¢ prawy element sterowania
do przodu/tytu/w lewo lub w prawo (tylko w jednym z tych kierunkéw!). Wtedy model wykona przewrét w wybranym
kierunku. Ta funkcja dziata identycznie jak przy sterowaniu z nadajnika. Dlatego nalezy pamieta¢ o wskazéwkach
zawartych w rozdziale 12.
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g) Sterowanie z uzyciem czujnikéw potozenia ze smartfona

Smartfony maja wbudowane czujniki potozenia, ktore m.in. powodujg obrécenie obrazu na wyswietlaczu w zaleznosci
od potozenia smartfona w taki sposéb, aby mozna byto odczyta¢ zawartos¢. Korzystajac z tych czujnikéw mozna
sterowa¢ funkcja ,Pochylenia” (czyli lot do przodu lub do tytu) oraz funkcjg ,Przechylenia” (czyli w prawo i w lewo).

Aby méc sterowa¢ modelem przy uzyciu czujnikdw potozenia, nalezy najpierw wykona¢ przygotowania do startu
opisane w rozdziale ,Sterowanie za pomocg elementdw obstugi w aplikacji”. Po wykonaniu tych czynnosci nalezy
dotkna¢ symbolu wiezy nadawczej (rysunek 15, poz. 6), aby sie zaswiecit. W ten sposdb wigcza sie sterowanie za
pomocg czujnikéw potozenia.

Trzymac¢ smartfona poziomo w dfoniach. Aby wystartowaé, nalezy dotkna¢ symbolu ,Automatyczny start” (rysunek 15,
poz. 14). Dron wystartuje i przejdzie do lotu w zawisie. Wysoko$cig oraz obrotami wokét osi pionowej nadal steruje sig
na wyswietlaczu lewym elementem obstugi (rysunek 15, poz. 12).

Lotem w lewo/w prawo oraz do przodu/do tytu nie steruje sie teraz prawym elementem obstugi, lecz za posrednictwem
czujnikéw potozenia smartfona. Po przechyleniu smartfona do przodu, model poleci do przodu. Po przechyleniu
smartfona do tytu, model przerwie lot do przodu i zacznie lecie¢ do tytu. Po przechyleniu smartfona w lewo, model
poleci w lewo. Model poleci w kierunku zaleznym od pozycji, w jakiej trzymany jest smartfon.

v

Rysunek 17
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14. Konserwacja, pielegnacja i naprawy

a) Regularne czyszczenie

Dron ,Q Pro FPV* to urzadzenie latajace o bardzo prostej konstrukcji. Nie ma zadnych czesci mechanicznych wyma-
gajacych smarowania badz jakiejkolwiek innej konserwaciji. Jednak po kazdym locie nalezy oczysci¢ drona z ewentu-
alnych zabrudzen (witokna, wiosy, pyt itd.).

Do czyszczenia nalezy uzy¢ suchej lub lekko zwilzonej szmatki i unika¢ kontaktu elektroniki, akumulatora i silnikow
z wodg.

b) Wymiana wirnikow

Jesli wirnik zostat uszkodzony wskutek upadku lub dziatania innego czynnika, nalezy go niezwlocznie wymienic.
Nalezy tak postapi¢ w przypadku stwierdzenia drobnych peknig¢ lub rys na wirniku. Ze wzgledu na wysokie obroty od
uszkodzonych wirnikéw moga odrywa¢ sie kawatki materiatu i powodowac uszkodzenia lub zagrozenie dla otoczenia.

Aby wymieni¢ wirnik, nalezy zdja¢ ostroznie odpowiednim narzedziem (np. ptaski $rubokret) uszkodzony wirnik z watu
silnika i zastapi¢ go nowym. Montaz nalezy przeprowadzi¢ z niezbgdng starannoscig i wyczuciem.

Dla lepszej orientacji nalezy ustawi¢ dron na podstawie roboczej w taki sposéb, aby czarne wirniki modelu byty
skierowane do przodu.

Przednie wirniki (rysunek 18, poz. 1 i 2) musza mie¢ czarne topaty.
Wirnik 1 obraca sie w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek ze-
gara a wirnik 2 w kierunku odwrotnym do ruchu wskazéwek zegara.

Tylne wirniki (rysunek 18, poz. 3 i 4) musza mie¢ biate fopaty. Wirnik
3 obraca sie w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara a
wirnik 4 w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

Nie wygina¢ watkéw napedowych. Wygiete watki (np. wskutek
upadku) ze wzgledu na powstajace wibracje powodujace irytacje
czujnikéw maja ujemny wptyw na wtasciwosci lotne modelu. Silniki
z wygietymi watkami musza zosta¢ wymienione.

Na wirnikach od spodu znajdujg sie oznaczenia kierunku obrotéw
(,A" oraz ,B").

topaty z oznaczeniem A" musza by¢ montowane na wirnikach obra-
cajacych sie w lewo (w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara).

Rysunek 18

topaty z oznaczeniem ,B“ musza by¢ montowane na wirnikach obracajacych sie w prawo (w kierunku ruchu wska-
z6wek zegara).

Uwaga!

Przy doborze odpowiedniego wirnika nalezy koniecznie uwzglednic kierunek obrotéw danego silnika. Jesli
kierunek zostanie Zle dobrany, model nie bedzie zdolny do lotu i bedzie si¢ btednie zachowywat podczas
startu! Utrata gwaranciil
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c¢) Kalibracja przy uzyciu nadajnika

Dron ,Q Pro FPV” jest fabrycznie optymalnie skalibrowany. Po twardym ladowaniu lub upadku moze sie zdarzyc¢, ze

nie lata poprawnie. W takim przypadku nalezy na nowo skalibrowa¢ drona.

—> Kalibracje mozna przeprowadzi¢ uzywajac smartfona (patrz rozdziat 13) lub nadajnika zdalnego sterowa-
nia (patrz ten rozdziat).

W tym celu nalezy ustawi¢ gotowego do startu drona na ptaskiej powierzchni. Przesunag obie dzwignie sterowania do

pozycji prawo/dét (patrz rysunek 19). Przytrzyma¢ obie dzwignie w tej pozycji.

Diody LED zaczynaja miga¢. Pomysine zakonczenie kalibracji jest sygnalizowane ciagtym $wieceniem sie diod. Po-
nowne ustawi¢ obie dzwignie sterowania w pozycji neutralnej. Teraz mozna wystartowa¢ dronem.

Rysunek 19

30



15. Utylizacja

a) Produkt

Urzadzenia elektroniczne sa materiatami do odzysku i nie moga by¢ wyrzucane razem ze $mieciami do-
mowymi. Po ostatecznym wycofaniu urzadzenia z uzycia nalezy poddac je utylizacji zgodnie z obowigzu-

mmm  JACYMI przepisami.

Wyja¢ ew. baterie/akumulatory i zutylizowa¢ je osobno.

b) Baterie / akumulatory

Uzytkownik urzadzenia jest ustawowo (rozporzadzenie o bateriach) zobowigzany do zwrotu starych zuzytych baterii i
akumulatoréw. Ich utylizacja ze $mieciami domowymi jest zabroniona!

Baterie i akumulatory zawierajace szkodliwe substancje sg 0znaczone symbolem ukazanym obok, ktory in-

Ei formuje o zakazie ich utylizacji ze $mieciami domowymi. Oznaczenia decydujacych metali cigzkich brzmia:
Cd = kadm, Hg = rte¢, Pb = otow (0znaczenie jest podane na baterii/akumulatorze np. pod ukazanym po
lewej stronie symbolem kontenera na $mieci).

Zuzyte baterie/akumulatory mozna oddawa¢ nieodptatnie w miejscach zbiorki organizowanych przez gmine, w na-
szych filiach lub wszedzie tam, gdzie sg sprzedawane baterie i akumulatory.

W ten sposob uzytkownik spetnia swoje ustawowe zobowigzania oraz przyczynia sie do ochrony $rodowiska.

16. Deklaracja zgodnosci (DOC)

Conrad Electronic SE, Klaus-Conrad-Strale 1, D-92240 Hirschau o$wiadcza niniejszym, e niniejszy produkt spetnia
wymogi dyrektywy 2014/53/UE.

—> Pelen tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny na nastepujacej stronie internatowej:

www.conrad.com/downloads

Klikajac na symbol flagi nalezy wybra¢ odpowiedni jezyk i w polu wyszukiwania wpisa¢ numer zamdwienia
produktu; nastepnie mozna pobra¢ deklaracje zgodnosci UE w formacie PDF.
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17. Dane techniczne

a) Nadajnik

CzestotliwoSC Nnadaweza .........ccveeeercenrencineneneines 2,4 GHz

MOC NAAAWCZA.........coocvieirinic e 5mW

Zasieg NAdajNiKa .........ccovveveeeerreierceces maks. 20 - 25 m (na wolnej przestrzeni)
NapigCie rObOCZE..........covererieeeiireirereeeeinniae 3 VIDC (2 baterie typu micro/AAA)
Wymiary (Szer. X DL X WYS.) oo 155 x 104 x 54 mm

Waga (bez baterii)

b) Dron

Czestotliwo$¢ nadawcza dla obrazu video FPV.......... 2,4 GHz (WiFi)

Moc nadawcza dla obrazu video FPV ..............ccc.cc..... 10 mW

WYSOKOSE 13CZNA.......ovevverrricciecri e 28 mm

Srednica

Srednica wirnikow

Masa startowa

Rozdzielczo$€ aparatu ..o 0,4 Mp

Rozdzielczo$¢ (zdjecia i Video)........curvreeeriiniuniiniininne 720 x 576

Czestotliwo$¢ od$wiezania obrazu.............ccceeevveennee 25 klatek/s

FOrmat VIdEO........cvurerirei e AVI

Format ZAjeC......ovuvvuieeeieeeeee e JPG

Dopuszczalne migjsca [otOW ...........cccveveeriirieniiniiniins w budynkach i na zewnatrz przy bezwietrznej pogodzie
Dopuszczalny zakres temperatur..............cocoveeerninnee 0°Cdo+40°C

Dopuszczalna wilgotno$¢ powietrza............ccocevvennnee maks. 75% wzgl. wilgotno$¢ powietrza, bez kondensacji
c¢) tadowarka USB

NapigCie robOCZE.........covvereirereiireireereeeeinniae 5VIDC (przez USB)

Niezbedny prad WEJSCIOWY ........ccverrvrvecercireineincineiniens min. 500 mA

Napiecie korcowe fadowania .............cocovereineereiennnnne 4,2V (Lipo 1S)

Czas 1adowania ...........cocrvervcrneirereieenicres ok. 30 minut
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