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1. Wprowadzenie

Szanowna Klientko, Szanowny Kliencie!

Dzigkujemy za zakup naszego produktu.

Produkt jest zgodny z obowigzujgcymi ustawowymi wymogami krajowymi i europejskimi.

Aby utrzymacé ten stan i zapewni¢ bezpieczna eksploatacje, uzytkownik musi przestrzegaé niniejszej instrukgji obstugi!

Niniejsza instrukcja obstugi jest cze$cia tego produktu. Zawiera ona wazne wskazéwki dotyczace urucha-
miania i uzytkowania. Nalezy o tym pamieta¢, gdy produkt przekazywany jest osobom trzecim. Prosimy
zachowac niniejszg instrukcje obstugi do wykorzystania w przysztosci!

Wszystkie zawarte w instrukcji obstugi nazwy firm i produktéw sa znakami towarowymi nalezacymi do ich wiascicieli.
Wszelkie prawa zastrzezone.

Potrzebujesz pomocy technicznej? Skontaktuj sie z nami:

E-mail: bok@conrad.pl

Strona www:  www.conrad.pl

Dane kontaktowe znajdujg si¢ na stronie kontakt: https://www.conrad.pl/kontakt
Dystrybucja Conrad Electronic Sp. z 0.0, ul. Kniaznina 12, 31-637 Krakéw, Polska

2. Objasnienie symboli

Symbol z wykrzyknikiem w trojkacie wskazuje na wazne wskazowki w tej instrukcji uzytkowania, ktorych
nalezy bezwzglednie przestrzegaé.

——> Symbol strzatki mozna znalez¢ przy specjalnych poradach i wskazéwkach zwigzanych z obstuga.



3. Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Elektryczny quadrocopter na podczerwien ,TQ Performance Drone” to model z napedem elektrycznym przypomina-
jacy $migtowiec, a do jego sterowania stuzy dotaczony bezprzewodowy system zdalnego sterowania dziatajacy za
pomocg sygnatéw podczerwieni. Quadrocopter jest przeznaczony wytacznie do uzytku prywatnego w modelarstwie i
do zwigzanych z takim uzytkowaniem czaséw pracy.

Model jest przeznaczony do uzytku wewnatrz pomieszczen.

System ten nie nadaje si¢ do innych zastosowan. Zastosowanie inne niz wyzej wymienione moze prowadzi¢ do
uszkodzenia produktu, a dodatkowo wigze si¢ z zagrozeniami takimi jak: zwarcie, pozar, porazenie pradem itd.

Produkt nie moze zosta¢ zawilgocony ani zamoczony.
Produkt nie jest przeznaczony dla osdb ponizej 14. roku zycia.

Nalezy przestrzega¢ wszystkich przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukcii
obstugi. Zawierajg one wazne informacje na temat postepowania z produktem.

Tylko uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczng eksploatacje modelu!

4. Zakres dostawy

+ Quadrocopter zmontowany, w stanie gotowym do lotu
+ Akumulator lotu

+ Nadajnik zdalnego sterowania na podczerwien

+ Kabel do tadowania USB

+ Instrukcja obstugi

Aktualne instrukcje obstugi

Aktualne instrukcje obstugi mozna pobrac, klikajac link www.conrad.com/downloads lub skanujac
przedstawiony kod QR. Nalezy przestrzega¢ instrukcji przedstawionych na stronie internetowej.




5. Opis produktu

Zmontowany, gotowy do lotu quadrocopter na podczerwien ,TQ Performance Drone” ma 4 sterowane niezaleznie od
siebie silniki, z ktérych kazdy napedza jedno $migto. Jednoczesne przyspieszenie pracy wszystkich $migiet powoduje
uniesienie sig quadrocoptera z ziemi. Utrzymuije sig on w powietrzu dzigki odpowiedniej predko$ci obrotowej $migiet.

W celu stabilizacji lotu quadrocopter posiada zaawansowane systemy elektroniczne z czujnikami potozenia i przy-
spieszenia (zyroskop 6-osiowy), ktore sg w stanie wykry¢ niesterowany ruch modelu i niezwtocznie go skompenso-
wac. Aby quadrocopter mogt samoczynnie stabilizowa¢ swojg wysoko$¢ lotu, jest on wyposazony w czujnik ci$nienia
powietrza.

Aby lot przebiegat w okreslonym kierunku, uktady elektroniczne modelu rozpoznajg impulsy nadajnika i odpowiednio
zmieniaja predkosci obrotowe poszczegolnych silnikéw. Quadrocopter przechyla sig dzieki temu w wybranym kierun-
ku, a sita unoszaca dziata w takim przypadku jako naped. Quadrocopter moze lata¢ w kazdym kierunku.

Dwa ze $migiet modelu obracajq sig w kierunku ruchu wskazowek zegara, a dwa pozostate - w przeciwnym kierunku.
Poprzez celowa zmiang predkosci obu grup $migiet w stosunku do siebie nawzajem ($migta obracajace sie w prawo
maja troche wyzsza predkos¢, a $migla obracajace sie w lewo - nizszg lub odwrotnie) mozna sprawi¢, ze quadro-
copter wykona obrét wokét osi pionowej (odchylenie) przy zachowaniu statej wysokosci i tego samego miejsca.

W celu utatwienia wykrywania kierunku modelu podczas lotu z tytu (przy odbiorniku IR) quadrocoptera znajduje sie
zielona dioda LED, a z przedniej strony biata dioda LED.

Dla os6b niedo$wiadczonych istnieje mozliwos¢ uzywania nadajnika w trybie dla poczatkujacych. Reakcje modelu na
sterowanie sg wtedy znacznie ograniczone (funkcja dual rate). W trybie sportowym quadrocopter reaguje znacznie
dynamiczniej. Maksymalna czuto$¢ sterowania zapewniana jest w trybie eksperta.

W razie potrzeby quadrocopter moze réwniez wykonywac przewrotki (flip) w dowolnych kierunkach.
Do pracy nadajnika potrzebne sg jeszcze 3 baterie typu AAA/Micro (brak w zestawie, nalezy zaméwi¢ oddzielnie).

—> Do pracy nadajnika podczerwieni nalezy uzywac wylacznie baterii, a nie akumulatorow.

6. Zasady bezpieczenstwa

W przypadku uszkodzen spowodowanych nieprzestrzeganiem niniejszej instrukcji obstugi nastepu-
& je utrata rekojmi/gwarancji. Nie ponosimy odpowiedzialnosci za szkody nastepcze!

Nie ponosimy odpowiedzialno$ci za obrazenia oraz straty materialne spowodowane nieprawidtowa
obstuga lub nieprzestrzeganiem wskazéwek bezpieczenistwa! W takich przypadkach wygasa rekoj-
mia/gwarancja.

Rekojmia i gwarancja nie obejmuje réwniez normalnego zuzycia podczas eksploatacji (np. zuzyte fozyska
watu silnika) ani uszkodzen wypadkowych (np. uszkodzone czeéci podwozia lub $migief).

Szanowni Klienci! Niniejsze zasady bezpieczenstwa nie maja na celu jedynie ochrony produktu, ale stuzg
takze bezpieczenstwu Panstwa i innych oséb. W zwigzku z tym nalezy uwaznie przeczytac ten rozdziat
przed rozpoczeciem uzytkowania produktu!



a) Informacje ogoine
Uwaga, wazna wskazowka!

Podczas uzytkowania modelu moze doj$¢ do obrazen ciata lub zniszczenia mienia. Dlatego tez na-
lezy upewnic sie, czy posiada sie odpowiednie ubezpieczenie dotyczace uzytkowania tego modelu,
np. ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej.

W przypadku posiadania takiego ubezpieczenia nalezy przed uruchomieniem modelu skontaktowaé
sie z firma ubezpieczeniowa i sprawdzi¢, czy obejmuje ono uzytkowanie tego modelu.

Nalezy pamietac: W niektorych krajach istnieje obowiazek ubezpieczenia w przypadku uzytkowania
wszystkich modeli latajacych!

Nalezy zapozna¢ sie z lokalnymi przepisami prawnymi dotyczacymi eksploatacji modeli samolo-
téw. Na przyktad w Niemczech regulacje dotyczace operatora modeli samolotéw sg okreslone w
rozporzadzeniu dotyczacym lotnictwa. Naruszenie wymienionych tam przepiséw prawnych moze
skutkowac¢ surowymi karami oraz ograniczeniami w zakresie ochrony ubezpieczeniowe;.

+ Ze wzgledow bezpieczenstwa oraz certyfikacji nieautoryzowane przebudowywanie illub modyfikacje pro-
duktu sg zabronione.

+ Produkt nie jest zabawka i nie jest przeznaczony dla dzieci ponizej 14. roku zycia.
+ Produkt nie moze zosta¢ zawilgocony ani zamoczony.

+ Jedli nie posiadasz jeszcze wystarczajacej wiedzy na temat obchodzenia sie z modelami sterowanymi
droga radiowa, skontaktuj sie z doswiadczonym modelarzem lub klubem modelarskim.

+ Nie pozostawia¢ materiatéw opakowaniowych bez nadzoru, moga by¢ niebezpieczne dla dzieci.

+ W przypadku pytan, na ktére nie mozna znalez¢ odpowiedzi przy pomocy instrukcji uzytkowania, nalezy
skontaktowa¢ sie z nasza firma (informacje kontaktowe znajdujq sie w rozdziale 1) lub z innym wykwa-
lifikowanym specjalista.

+ Eksploatacji i obstugi zdalnie sterowanego quadrocoptera nalezy sie nauczy¢! Jesli nie miato sie jeszcze
do czynienia ze sterowaniem tego typu modeli, nalezy podej$¢ do tego zadania bardzo ostroznie i naj-
pierw zapozna¢ sie z reakcjami modelu na polecenia przesytane drogq radiowa. Zachowaj cierpliwos¢!

b) Przed uruchomieniem
+ Wybra¢ odpowiedni teren do korzystania z modelu.

+ Przy wigczaniu quadrocoptera nalezy postepowac zgodnie z procedurg opisang w osobnym rozdziale
ponizej. Tylko wtedy moze zosta¢ uruchomiona funkcja dostrajania, dzigki ktorej model poprawnie reagu-
je na polecenia przekazywane przez nadajnik.

+ Upewnic sig, ze w zasiegu systemu zdalnego sterowania nie s uzywane inne nadajniki podczerwieni,
np. stuchawki bezprzewodowe. Nalezy zawsze sprawdzac, czy dziatajace w tym samym czasie nadajniki
podczerwieni nie zakidcaja pracy modelu.

+ Nalezy sprawdzi¢ bezpieczenstwo dziatania modelu oraz systemu zdalnego sterowania. Zwré¢ uwage
na widoczne uszkodzenia, takie jak wadliwe potaczenia lub uszkodzone przewody. Wszystkie czgsci
ruchome modelu muszg porusza¢ sie swobodnie, ale w tozyskach nie moze by¢ luzu.

+ Sprawdzi¢ przed kazdym uruchomieniem prawidiowe i stabilne osadzenie wirnikdw.
+ Konieczny do dziatania urzadzenia akumulator lotu musi przed uzyciem zosta¢ natadowany.

+ Upewnic sie, ze baterie w nadajniku majg wystarczajacq pojemno$¢ (patrz dioda LED nadajnika). Jesli
baterie s rozladowane, nalezy wymieni¢ je jednoczesnie, nie za$ pojedynczo.



c¢) Podczas eksploatac;ji

Podczas uzytkowania produktu nie nalezy naraza¢ oséb, ani przedmiotéw na ryzyko! Bezpieczenstwo
wiasne uzytkownika oraz otoczenia zalezy jedynie od odpowiedzialnego obchodzenia sie z modelem.

Niewtasciwe uzytkowanie moze spowodowaé powazne obrazenia ciata i uszkodzenia mienia! Dlatego
podczas pracy modelu nalezy zachowac¢ wystarczajaca, bezpieczng odlegto$¢ od osdb, zwierzat i przed-
miotow.

Model nalezy uzytkowac jedynie wtedy, gdy zdolno$¢ do reagowania uzytkownika nie jest niczym ogra-
niczona. Zmeczenie, alkohol lub pozostawanie pod wptywem lekéw mogg prowadzi¢ do podejmowania
btednych decyzji.

Sztuczne zrodta $wiatta i silne promieniowanie stoneczne moga zaktdcac przesytanie sygnatéw podczer-
wieni i znacznie skroci¢ zasieg zdalnego sterowania (w normalnym przypadku ok. 10 m).

Przy pracujacych wirnikach zwr6¢ uwage, aby zadne przedmioty ani cze$ci ciata nie znajdowaly sie w
obszarze obrotu i zasysania wirnikow.

Nigdy nie kieruj modelu bezposrednio na widzow ani na siebie.
Nigdy nie prébuj chwyta¢ rekami latajacego quadrocoptera.

Zaréwno silniki, sterowniki silnika, jak i akumulator lotu mogg sie nagrzewa¢ podczas pracy. Dlatego
przed ponownym fadowaniem akumulatora lotu nalezy zrobi¢ przerwe 5-10 minut lub rozpoczaé lot z
akumulatorem zapasowym.

Tak dtugo, jak dziata model, nadajnik (system zdalnego sterowania) powinien pozostawa¢ wigczony.
Zawsze wytaczac quadrocopter po wyladowaniu, ale przed wytaczeniem pilota.

Nigdy nie wytaczaj nadajnika podczas eksploatacii, jesli quadrocopter jeszcze pracuje.

Nigdy nie wystawiaj modelu ani nadajnika przez dtuzszy czas na bezposrednie dziatanie promieni sto-
necznych lub nadmiernego ciepta.

W przypadku powaznego upadku (na przyktad z duzej wysokosci), elektroniczne czujniki zyroskopowe
mogaq zosta¢ uszkodzone. Z tego wzgledu przed nowym lotem nalezy koniecznie sprawdzi¢ wszystkie
funkcje!

W razie upadku z wysokosci nalezy natychmiast wytaczy¢ silniki wirnika. Obracajace sie wirniki moga
zostaC uszkodzone przez kontakt z przeszkodami lub na skutek uderzenia. Przed ponownym lotem
nalezy je koniecznie sprawdzi¢ pod katem ewentualnych pekniec lub ztaman!

Aby unikng¢ uszkodzenia modelu w wyniku upadku spowodowanego obnizonym napigciem lub z po-
wodu gtebokiego roztadowania akumulatora, zalecamy zwrécenie uwagi w locie na sygnaty $wietine
dotyczace obnizonego napiecia.



7. Wskazéwki dotyczace baterii i akumulatorow

Obecnie korzystanie z baterii i akumulatoréw w zyciu codziennym jest oczywisto$cia, mimo to ist-
& nieje wiele niebezpieczenstw i problemow z nimi zwiazanych.

W zwiazku z tym nalezy przestrzega¢ nastepujacych informacji ogélnych oraz wskazéwek bezpie-
czenistwa dotyczacych baterii i akumulatorow.

Baterie/akumulatory nie moga znalez¢ sie w rekach dzieci.

Nie pozwdl, aby baterie/akumulatory lezaly w widocznym miejscu, gdyz istnieje niebezpieczenstwo, ze
moga zosta¢ potkniete przez dzieci lub zwierzeta domowe. Jesli tak sie zdarzy, nalezy niezwlocznie
skontaktowac sig z lekarzem!

Baterii/akumulatoréw nie nalezy nigdy zwieraé, rozbiera¢ ani wrzuca¢ do ognia. Istnieje niebezpieczen-
stwo wybuchu!

Nieszczelne lub uszkodzone baterie/akumulatory moga spowodowaé przy dotknieciu poparzenia che-
miczne skory. Z tego wzgledu w takim przypadku nalezy uzywa¢ odpowiednich rekawic ochronnych.

+ Zwyktych baterii nie nalezy tadowac. Istnieje ryzyko pozaru i wybuchu! Nalezy tadowa¢ wytacznie aku-
mulatory przeznaczone do tego celu (1,2 V), uzywajac odpowiedniej tadowarki. Baterie (1,5 V), ktore nie
sg akumulatorami, sg przeznaczone do jednorazowego uzytku i musza by¢ utylizowane w odpowiedni
sposob, gdy sie wyczerpia,

Baterie nalezy zawsze wkiadac zgodnie z polaryzacjg (plus/+ i minus/-). Dotyczy to réwniez odpowied-
niego poditgczania tadowarki. W przypadku wiozenia baterii lub podtaczenia fadowarki niezgodnie z pola-
ryzacjg mozliwe jest uszkodzenie zaréwno nadajnika, jak i modelu oraz akumulatoréw. W takiej sytuacii
istnieje niebezpieczenstwo wybuchu i pozaru.

Nalezy zawsze wymienia¢ caty komplet baterii. Nie wolno miesza¢ ze sobg baterii w petni natadowanych
i cze$ciowo wytadowanych. Nalezy uzywac tylko baterii tego samego typu i producenta.

+ Nigdy nie nalezy rownoczesnie uzywac baterii i akumulatoréw! Baterie uzywaé¢ wytacznie do zasilania
nadajnika zdalnego sterowania.

.

Baterie nalezy wyja¢ z uktadu zdalnego sterowania, gdy produkt nie jest uzytkowany przez dtuzszy czas
(np. podczas sktadowania), aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym wyciekiem z baterii.

Po locie nalezy wytaczy¢ quadrocopter i wyja¢ akumulator lotu z urzadzenia. Nie zostawia¢ akumulatora
lotu w quadrocopterze, gdy model nie jest uzywany (np. podczas transportu lub przechowywania). W
przeciwnym wypadku akumulator lotu moze zosta¢ catkowicie roztadowany, a tym samym zostanie on
uszkodzony i bedzie bezuzyteczny!

Nigdy nie tadowa¢ akumulatora lotu bezpo$rednio po jego uzyciu. Nalezy najpierw pozwoli¢ mu osty-
gnac¢, aby ponownie osiggnat temperature otoczenia, np. temperature pokojowa.

tadowa¢ wytacznie nienaruszone i nieuszkodzone akumulatory lotu. Jesli izolacja zewnetrzna akumu-
latora jest uszkodzona lub sam akumulator jest zdeformowany badz jego rozmiary sie zwiekszyly, w
zadnych okoliczno$ciach nie mozna dopusci¢ do tego, by zostat natadowany. W takich przypadkach
istnieje ryzyko nagtego wybuchu lub pozaru!

+ Nie wolno uszkodzi¢ obudowy akumulatora lotu, rozdziera¢ ostony foliowej ani kiu¢ go ostrymi przedmio-
tami. Istnieje ryzyko pozaru i wybuchul

+ tadowanie akumulatora nie moze by¢ przeprowadzane bez nadzoru.

+ Odtaczy¢ akumulator lotu od kabla do tadowania, gdy jest w petni natadowany.



8. Elementy obstugowe nadajnika

. Diody nadajnika podczerwieni

. Przycisk wiacznika/wytacznika

. Joystick do funkgji pochylenia i przechytu

. Przelacznik trymowania funkcji pochylenia (NICK) (do przodu)
. Przetacznik trymowania funkcji przechytu (w prawo)

. Przetacznik trymowania funkcji pochylenia (NICK) (do tytu)

. Przetacznik funkcji obrotéw o 360 stopni (FLIP)

. Przetacznik trymowania funkcji przechytu (w lewo)

© ®©® N o oA W N

. Joystick do sterowania funkcjg pochylenia i odchylenia
10. Wskaznik LED

llustracja 1



9. Uruchomienie nadajnika

—> Cyfry pojawiajace sie w tekécie dalszej czesci instrukcji odnosza sie zawsze do powyzszej ilustracji lub in-
nych ilustracji znajdujacych sie w tym rozdziale. Odniesienia do innych ilustracji zawierajg ich odpowiednie
numery.

a) Wktadanie baterii

Do zasilania nadajnika potrzebne sg 3 baterie typu AAA/Micro (brak w zestawie, nalezy zaméwi¢ oddzielnie).

Wazne!
Do zasilania nadajnika nalezy uzywac jedynie baterii (1,5 V / ogniwo), nie za$ akumulatoréw (1,2 V / ogni-
Wo).

W celu wiozenia baterii:

Nacisna¢ na rowkowang powierzchnie (1) pokrywy komo-
ry baterii (2) i odsuna¢ w dot pokrywe.

Wiozy¢ 3 baterie AAA/Micro zgodnie ze specyfikacjg na
spodzie komory baterii (3), zachowujac prawidtowg bie-
gunowos¢.

Styk sprezynowy (4) w ksztalcie jezyczka musi by¢ za-
wsze podfaczony do ujemnego bieguna baterii.

Zatozy¢ z powrotem pokrywe komory baterii (2) i przesu-
nac jq w gore, az sie zatrzasnie.

llustracja 2
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b) Wtaczanie nadajnika

Po wiozeniu baterii nalezy sprawdzi¢ dziatanie nadajnika:
W tym celu weisna¢ wytacznik gtowny (2).

Nadajnik powinien wysta¢ sygnat dzwigkowy, a wskaznik
LED (10) miga szybko.

Nastepnie przestawi¢ joystick dla funkcji pochylenia (9) w
gorna pozycje, a nastepnie od razu w dolng pozycje.
Nadajnik wysle dtugi sygnat dzwiekowy, a wskaznik LED
(10) zaswieci Swiattem ciggtym.

Nastepnie przetaczyc¢ joystick z powrotem w pozycje $rod-
kowa. Nadajnik jest teraz gotowy do uzytku.

Aby wytaczy¢ nadajnik, nalezy nacisna¢ i przytrzymac wy-

tacznik gk’)wny (2) az r_1adajnik wyda terkoczacy dzwigk. llustracja 3

Nastepnie pusci¢ przycisk.

—> Jesli zasilanie jest juz niewystarczajace do prawidtowej pracy nadajnika, miga wskaznik LED (patrz ilustra-
cja 3, poz. 10). W takim przypadku nalezy natychmiast przerwa¢ lot quadrocoptera i wiozy¢ do nadajnika
zestaw nowych baterii.

1"



10. Uruchomienie quadrocoptera

a) Ladowanie akumulatora lotu

Akumulator lotu jest tadowany za pomocg dotaczonego kabla do tadowania USB.

—>  Ze wzgledow praktycznych kabel tadujacy przedstawiony jest na ilustracji 4 w postaci zwinigtej. Przed
pierwszym uzyciem nalezy zdjaC opaski kablowe i rozwing¢ kabel na catg dtugosc.

Proces tadowania:

Podtacz wtyczke USB kabla tadujacego (1) do gniazda
USB komputera/notebooka lub tadowarki USB.

Podtaczy¢ ztacze wtykowe z kodowanymi stykami micro
(2) kabla tadujacego do wtyczki (3) akumulatora lotu.

tadowanie rozpocznie sig automatycznie, a dioda LED
kontroli tadowania na wtyczce (4) zaswieci sig.

Po zakonczeniu tadowania i catkowitym natadowaniu aku-
mulatora lotu gasnie czerwony wskaznik LED na wtyczce
USB.

Odtaczy¢ kabel tadujacy bezposrednio po natadowaniu
akumulatora lotu i wyja¢ wtyczke USB kabla fadujacego
z komputera/laptopa lub tadowarki.

Uwaga!
Nie podtacza¢ kabla USB do koncentratora

USB nie wyposazonego we wiasny zasilacz
(np. do portu w klawiaturze itp.), poniewaz do-
starczany w takim przypadku prad fadowania
nie jest wystarczajacy. Prad poczatkowy gniaz-
da USB musi wynosi¢ co najmniej 500 mA.

Po podtaczeniu kabla tadujacego system operacyjny nie
rozpoznaje zadnego nowego sprzetu, poniewaz port USB
stuzy wytacznie do tadowania.

Nalezy pamigtaé, ze porty USB komputera/notebooka za-
zwyczaj s aktywne tylko wéwczas, gdy komputer/laptop
jest wiaczony. Dlatego zalecamy, aby kabel tadujacy byt
podiaczany do komputera/notebooka tylko wtedy, gdy sa
one wigczone.

llustracja 4

Wazne!

Akumulator lotu quadrocoptera nalezy fadowa¢ wytacznie za pomoca dotaczonego kabla tadujacego. Ni-
gdy nie prébowa¢ tadowa¢ akumulatora w quadrocopterze za pomoca innych lub nieodpowiednich urza-
dzen wspomagajacych tadowanie! Nigdy nie tadowa¢ akumulatora bez nadzoru!
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b) Kontrola napedu

Przed rozpoczeciem uzytkowania quadrocoptera niezbed-
ne jest przetestowanie jego napedu. Tylko jesli wszystkie
cztery $migta pracujq ptynnie i obracajg sie dookota bez
przeszkéd, model moze lata¢ zuzywajac jak najmniejsza
ilo$¢ energii. Z tego powodu przed kazdym lotem nalezy
krotko sprawdzi¢ dziatanie $migiet.

Obréci¢ ostroznie palcem kazde pojedyncze $migto i
sprawdzic, czy dziata ono ptynnie.

Nalezy zwraca¢ uwage na prawidtowy kierunek obrotu po-
szczegolnych $migiet. Dwa $migta obracaja sie przeciwnie
do ruchu wskazowek zegara (A) patrzac z gory, a pozosta-
te dwa $migta obracajg sie zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara (B).

c) Wkitadanie akumulatora lotu

Komora akumulatora lotu znajduje si¢ na spodzie quad-
rocoptera. Akumulator lotu (1) nalezy wsuna¢ zgodnie z
przedstawiong obok ilustracjg od przodu do oporu do ko-
mory akumulatora.

Kabel taczacy akumulatora lotu (2) musi by¢ skierowany
do przodu, aby akumulator lotu mégt zosta¢ pdzniej pota-
czony z gniazdkiem quadrocoptera (3).

Odbiornik podczerwieni (4) podczas pdzniejszego lotu
musi by¢ skierowany do pilota z nadajnikiem podczerwieni.

N

W celu natadowania akumulator nalezy wyja¢ z quadro-
coptera. W tym celu nie nalezy ciagna¢ za kabel akumula-
tora, lecz od drugiej strony ostroznie wysuna¢ akumulator
z komory.

Wazne!

Jesli quadrocopter nie jest uzywany, np. pod-
czas transportu i przechowywania, nalezy za-
wsze wyjmowac¢ akumulatory z komory.

llustracja 5

llustracja 6

& Nie wolno tfadowa¢ akumulatora znajdujacego sie w quadrocopterze.
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d) Wiaczanie quadrocoptera

Aby odbiornik w quadrocopterze mégt reagowac na sygnaty nadajnika, odbiornik musi nauczy¢ sie cyfrowego kodo-
wania nadajnika. Z tego powodu wazne jest, aby przeprowadza¢ procedure wigczania zgodnie z ponizszym opisem.

Najpierw wsuna¢ natadowany akumulator lotu (1) do qu-
adrocoptera zgodnie z wczesniejszym opisem. Nie nalezy
jeszcze podtaczaé wtyczki taczacej akumulatora lotu.

Weisng¢ wytacznik gtéwny na nadajniku, aby dioda LED
na nadajniku migata w szybkim tempie.

Nastepnie podtaczy¢ wtyczke akumulatora lotu (patrz tez
ilustracja 6, poz. 2) do gniazdka akumulatora quadrocop-
tera (patrz tez ilustracja 6, poz. 3).

Dwie diody LED na quadrocopterze migaja w szybkim
rytmie. Potozy¢ szybko quadrocopter na rownym podtozu
przed nadajnikiem. Odbiornik podczerwieni quadrocop-
tera (patrz ilustracja 6, poz. 4) musi by¢ skierowany do
nadajnika.

Dopoki diody LED na quadrocopterze jeszcze migaja,
przesunagé joystick dla funkcji pochylenia i odchylenia
(patrz tez ilustracja 1, poz. 9) catkowicie do gory, a na-
stepnie do dolnego pofozenia.

Nadajnik wyda sygnat dzwigkowy, a dioda LED nadajnika
(patrz tez ilustracja 1, poz. 10) bedzie $wieci¢ Swiattlem
ciagtym. Niedtugo po tym réwniez obie diody LED na qu-
adrocopterze beda $wieci¢ $wiattlem ciggtym.

Nastepnie przestawi¢ joystick funkcji pochylenia i odchyle-
nia z powrotem do pozycji $rodkowe;.

llustracja 7

Quadrocopter jest teraz gotowy do startu.

Aby méc sprawdzi¢, czy proces wigczania zostat wykonany z powodzeniem, przesunaé joystick funkcji pochylenia
i odchylenia na chwile w gora pozycje. Wirniki musza sie ponownie wigczy¢ i obraca¢ z matg predko$cig obrotowa.

Jesli wimniki sig nie obracajg, nalezy powtdrzy¢ proces wiaczania. Nalezy zwraca¢ uwage na prawidtowa kolejnosé
wykonywania poszczegélnych etapow.

Aby zatrzyma¢ wirniki, nalezy przestawic joystick funkcji pochylenia i odchylenia do dolnej pozycji, a nastepnie z
powrotem do $rodkowe;.

Wazne!

Podczas wiaczania w bezpo$redniej bliskosci nie powinny znajdowac sie zadne inne nadajniki podczerwie-
ni. Jesli dwa quadrocoptery typu ,TQ Performance Drone” sg uzywane w jednym pomieszczeniu, nalezy
przefaczy¢ cyfrowe kodowanie w jednym nadajniku podczerwieni. Wymagana procedura jest opisana jesz-
cze doktadniej w jednym z dalszych rozdziatow.

l

Jesli diody LED na quadrocopterze po wtaczeniu nie $wiecq Swiattem ciggtym, tylko gasna lub migaja,
wiaczanie nie powiodto sie i nalezy je w catosci powtdrzy¢.
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e) Podstawowe informacje na temat sterowania quadrocopterami

Przed przystapieniem do eksploatacji wtasnego modelu nalezy najpierw zapozna¢ sie z mozliwosciami uktadu stero-
wania, aby méc bezpiecznie kontrolowa¢ model.

Sterowanie quadrocoptera przebiega za pomocg dwach joystickdw znajdujacych sig na nadajniku systemu zdalnego
sterowania. Dostepne sa nastepujace funkcje:

Funkcja wysokosci

Funkcja wysokosci wptywa na wysoko$¢ lotu quadrocoptera (patrz: ilustracja 8). Sterowanie odbywa sig za pomoca
lewego joysticka (patrz tez ilustracja. 1, poz. 9).

Jesli silniki zostaty uruchomione za pomocg zdalnego sterowania, dziatajg na biegu jatowym. Jesli joystick zostanie
na chwile przestawiony z pozycji $srodkowej do przodu, quadrocopter podniesie sie i zawi$nie na wysokosci ok. 1 m
nad miejscem startu.

Jesli nastepnie joystick zostanie przesuniety dalej do przodu, quadrocopter podniesie sie. Gdy joystick jest przesuwa-
ny do siebie, quadrocopter obniza wysoko$¢ (zobacz: strzatki na ilustracji 8).

llustracja 8
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Funkcja odchylenia

Dziatajace na model momenty obrotowe sa réwnowazone przez dwa obracajace sie w prawo i dwa obracajace sie w
lewo $migta, przez co quadrocopter stabilnie unosi sie w powietrzu.

Przy przestawianiu lewego joysticka sterujacego (patrz tez ilustracja 1, poz. 9) w lewg strone uktad elektroniczny
modelu zwieksza predko$¢ obrotowg obracajacego sie w prawo $migta (patrzac z gory), zmniejszajac jednoczesnie
predkos¢ obrotowg $migta obracajacego sie w lewo. Wskutek tego taczna sita wyporu pozostaje stata, ale na model
dziata moment obrotowy, ktory obraca drona wokét osi pionowej w lewa strone (patrzac z gory).

Gdy joystick jest przestawiany w prawo, zmiany predkosci obrotowej $migiet nastepuja odwrotnie i model obraca sig
w prawo (patrz jasne strzatki na ilustracji 9).

>

llustracja 9

Funkcja przechylenia

Za pomoca funkcji przechylenia mozna przesuna¢ quadrocopter w bok w prawo i w lewo (patrz: ilustracja 10). Stero-
wanie odbywa sie za pomoca prawego joysticka (patrz takze ilustracja 1, poz. 3).

Przechylenie joysticka lekko w lewo sprawia, ze uktad elektroniczny modelu zmodyfikuje predko$¢ obrotowa $migiet
w taki sposéb, by model lekko przechylit sie w lewo i rownocze$nie poleciat w lewo.

Gdy na nadajniku zostanie wykonane sterowanie w prawo, zmiany predkosci obrotowej $migiet nastepujg odwrotnie
i model obraca sie bokiem w prawo (patrz ciemne strzatki na ilustracji 10).

llustracja 10
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Funkcja pochylenia

Za pomocg, funkcji pochylenia mozna przesuwaé quadrocopter do przodu i do tytu (patrz ilustracja 11). Sterowanie
odbywa sie za pomoca prawego joysticka (patrz takze ilustracja 1, poz. 3).

Nacisnigcie joysticka lekko do przodu sprawia, ze uktad elektroniczny quadrocoptera zmieni predko$¢ $migiet w taki
sposdb, by model lekko pochylit sie do przodu i przez to zaczat lecie¢ do przodu.

Gdy na nadajniku zostanie wykonane sterowanie w tyl, zmiany predko$ci obrotowej $migiet nastepuja odwrotnie i
model leci do tytu (patrz strzatki na ilustracji 11).

L5

llustracja 11
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f) Praktyczne wskazowki dotyczace lotu przydatne podczas pierwszego uru-
chomienia

Nawet jesli model bedzie musiat w pdzniejszym czasie lata¢ w ciasnej przestrzeni, w celu dokonania pierwszych lotow
prébnych zaleca sie skorzysta¢ z obszaru o wymiarach 3 x 3 m.

Stan tuz za quadrocopterem. Dopdki tyt z zielong diodg LED jest skierowany do uzytkownika, ktory widzi go od tytu,
reaguje on z punktu widzenia uzytkownika na polecenia sterownicze w prawo, lewo, do przodu i do tytu tak samo, jak
jest on widziany przez uzytkownika. Gdy model jest skierowany przodem do uzytkownika, reaguje z punktu widzenia
uzytkownika przeciwnie do sposobu sterowania nadajnikiem.

Uwaga, wazne!
Nigdy nie prébowac ztapa¢ w rece lecacego quadrocoptera. Istnieje zwiekszone ryzyko zranienial

Gdy dwie diody LED na dronie zaczng miga¢, akumulator lotu osiagnat doine napiecie graniczne. W takiej sytuacji
nalezy natychmiast zaprzesta¢ lotu i natadowa¢ akumulator lotu, aby unikna¢ szkodliwego dla akumulatora gtebo-
kiego roztadowania.

Podczas lotu quadrocoptera nigdy nie wytacza¢ nadajnika. Jesli quadrocopter za bardzo oddali sie od nadajnika i
przestanie odbiera¢ sygnaly sterownicze podczerwieni, nastepuje automatyczne lagdowanie.

g) Uruchamianie quadrocoptera
Aby wystartowa¢ quadrocopterem, nalezy:

wigczy¢ nadajnik i quadrocopter zgodnie z wcze$niejszym opisem. Dioda LED na nadajniku i dwie diody LED na
dronie musza $wieci¢ $wiattem ciggtym.

Gdy joystick zostanie teraz przechylony na chwile do przodu dla funkcji pochylenia i odchylenia (patrz ilustracja 1, poz.
9), a nastepnie z powrotem do pozycji $srodkowej, wirniki uruchomia sie i beda wirowac¢ z predkoscia biegu jatowego.

Gdy joystick zostanie teraz przechylony ponownie na chwile do przodu dla funkcji pochylenia i odchylenia, a nastep-
nie z powrotem do pozycji $rodkowej, quadrocopter wystartuje i uniesie si¢ na wysokos$¢ lotu wynoszaca ok. 1 m.
Osiggalna wysoko$c¢ lotu po starcie zalezy od aktualnego natadowania akumulatora lotu.

Dzieki funkcji barometru quadrocopter moze automatycznie utrzymywaé wysoko$¢ lotu.

Dalsze sterowanie quadrocopterem moze odbywac¢ sie zgodnie z opisanymi wcze$niej poleceniami sterowniczymi.

h) Ladowanie quadrocoptera

Aby wyladowa¢ quadrocopterem, nalezy najpierw skierowa¢ go nad zaplanowane miejsce ladowania. Nastepnie
zmniejsza¢ wysoko$c¢ lotu, az quadrocopter osigdzie w miejscu ladowania.

Nastepnie przestawi¢ joystick dla funkcji pochylenia i odchylenia do dolnej pozycji, az wirniki zostang wytaczone.

Odfaczy¢ akumulator lotu i dopiero wtedy wytaczy¢ nadajnik.
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i) Trymowanie quadrocoptera

Jesli zaraz po starcie okaze sie, ze quadrocopter bez polecenia startu z nadajnika porusza sie w okre$lonym kierunku,
ruchy te mozna zminimalizowa¢ za pomoca funkgji trymowania.

—> Kazde nacisniecie przycisku trymowania powoduje korekte o jeden stopien i jest sygnalizowane krétkim
sygnatem dzwiekowym.

W przypadku wcisnigcia i przytrzymania przycisku nadajnik emituje stale nastepujace po sobie dzwieki, a
na wy$wietlaczu wys$wietlane sg symbole trymowania.

Jesli osiagnigto koniec zakresu trymowania, sygnaty dzwiekowe nadajnika zostang wyciszone.
Pozycja $rodkowa trymowania jest sygnalizowana dtugim sygnatem dzwiekowym.
Trymowanie funkcji przechytu:

Jesli quadrocopter dryfuje lub przechyla sig na bok w prawa strone, nalezy naciskac lewy przycisk trymowania funkcji
przechytu (patrz tez ilustracja 1, poz. 8), az model nie bedzie juz miat tendencji do dryfowania w prawo.

Jesli quadrocopter bedzie dryfowat w lewo nacisnij przetacznik trymowania funkgji przechytu (ROLL), przesuwajac go

A

w prawo (patrz takze ilustracja 1, poz. 5).

llustracja 12
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Trymowanie funkcji pochylenia:

Jesli quadrocopter dryfuje do przodu, nalezy naciskac dolny przycisk trymowania funkcji pochylenia (patrz tez ilustra-
cja 1, poz. 6), az model nie bedzie juz miat tendencji do dryfowania do przodu.

Jesli quadrocopter dryfuje do tytu, nacisna¢ gorny przycisk trymowania dla funkgji pochylenia (patrz tez ilustracja 1,
poz. 4).

L

llustracja 13

——> Trymowanie dla funkcji pochylenia i przechytu nie jest zapisywane. Po wylaczeniu i wigczeniu nadajnika,
funkcja trymowania ponownie znajduje sie w Srodkowej pozyciji.

Uwaga!
Jesli trymowanie musi by¢ ustawione w bardzo duzym zakresie, wymagana jest kalibracja czujnikéw poto-
zenia. Wymagana procedura jest opisana w innym rozdziale instrukcji.
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11. Przetaczanie miedzy trybami Poczatkujacy, Sport i
Ekspert

Pilot zdalnego sterowania oferuje mozliwo$¢ indywidualnego dostosowania czuto$ci sterowania quadrocopterem za
pomoca przetacznika trybéw Poczatkujacy/Sport/Ekspert (funkcja Dual Rate). Dostepne sg nastepujace tryby:

Tryb Poczatkujacy:

Po wiaczeniu nadajnika zdalnego sterowania automatycznie aktywowany jest tryb dla poczatkujacych. W tym trybie
lotu quadrocopter reaguje mniej intensywnie na wysytane z nadajnika polecenia sterujace i dlatego moze by¢ ste-
rowany z duzym wyczuciem. Tryb ten jest idealny dla oséb poczatkujacych, ktérzy sterujg quadrocopterem po raz
pierwszy.

Tryb Sport:

W trybie Sport quadrocopter reaguje znacznie sprawniej na wysytane z nadajnika polecenia sterujgce. W zwigzku z
tym tryb ten jest idealny dla zaawansowanych uzytkownikow.

Tryb Ekspert:

W trybie Ekspert dostepna jest maksymalna czutos¢ sterowania. Ustawianie jest przewidziane dla do$wiadczonych
uzytkownikow.

Aktywacja réznych trybow lotu:

Po wigczeniu nadajnik znajduje sie automatycznie w try-
bie Poczatkujacy.

Aby przetaczy¢ z trybu dla poczatkujacych na tryb sporto-
wy, nalezy nacisna¢ od gory joystick, aby uzyskac funkcje
pochylenia i przechytu (patrz tez ilustracja 1, pozycja 9).
Nadajnik powinien wydac¢ dwa krétkie sygnaty dzwiekowe,
€0 0znacza, ze tryb sportowy zostat wigczony.

Po ponownym nacisnigciu joysticka nadajnik wysyta trzy
sygnaty dzwigkowe i sygnalizuje w ten sposdb przetacze-
nie na tryb Ekspert.

Po ponownym naci$nieciu joysticka nadajnik powraca do -
trybu Poczatkujacy. llustracja 14
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12. Funkcja przewrotu

Quadrocopter moze na zyczenie wykonywaé¢ rowniez przewroty w czasie lotu. Pozwoli¢ dronowi wznie$¢ sie na
bezpieczng wysoko$¢ (ok. 1,5 — 2 m), a nastepnie unosi¢ sie w miejscu.

W celu przetaczenia nadajnika na tryb przewrotu nalezy
wcisnag¢ krotko przycisk trybu przewrotu (patrz tez ilustra-
cja 1, poz. 7).

Aby zasygnalizowa¢, ze nadajnik przetaczyt sig¢ w tryb
przewrotu, emituje on krétkie sygnaty dzwigkowe w krot-
kich odstepach czasu przez okofo 3 sekundy.

W tym czasie przestawi¢ szybko do oporu joystick dla
funkcji przechytu i pochylenia (patrz tez ilustracja 1 poz.
3) w kierunku, w ktérym quadrocopter ma wykonywac
funkcje przewrotu, a nastepnie natychmiast przywrécié
joystick z powrotem do potozenia srodkowego.

Quadrocopter wykona przewrotke w pozadanym kierunku,
a nadajnik automatycznie konczy tryb przewrotu.

llustracja 15

Aby wykona¢ kolejne przewroty, nalezy kazdorazowo wcisna¢ przycisk funkcji przewrotu.
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13. Lot w trybie ,,Headless Mode”

Kierunek ruchu quadrocoptera zawsze zalezy od kierunku, w ktérym model jest zwrdcony do pilota i z ktérej strony
pilot ,widzi" quadrocopter. Mozliwa jest wigc bardzo szybka utrata orientacji co do kierunku sterowania, jesli nie widzi
on modelu z tytu, ale z boku lub z przodu. Z tego powodu quadrocopter zostat wyposazony w tryb Headless.

Do skutecznego uzywania trybu Headless niezbedne jest jednak ustawienie quadrocoptera przodem (z biatg dioda
LED) w zadanym kierunku przednim przed wykonaniem ruchu do przodu i tylu za pomoca joysticka funkcji przechytu
(patrz biata strzatka na ilustracji 16 A).

Gdy pilot znajduje sie doktadnie za quadrocopterem, patrzac w ustalonym wcze$niej kierunku, model reaguije tak, jak
jest sterowany na nadajniku. Po skierowaniu do przodu quadrocopter leci rdwniez do przodu z punktu widzenia pilota
(patrz ciemna strzatka na ilustracji 16 B).

Na przyktad, jesli podczas lotu quadrocopter obrécit sie 0 90° w lewo, a jego lewa strona jest teraz wyréwnana z
pilotem, bedzie on leciat w lewo z punktu widzenia pilota, gdy nadajnik jest sterowany do przodu (patrz: ciemna
strzatka na ilustracji 16 C).

W przypadku aktywowania trybu ,Headless” nie ma znaczenia, w ktérym kierunku ustawiony jest przdd quadrocop-
tera. Gdy nadajnik jest sterowany do przodu, quadrocopter zawsze leci w kierunku, ktéry zostat ustawiony jako ,do
przodu” podczas wiaczania (patrz: ciemna strzatka na ilustracji 16 D).

llustracja 16
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Aby wiaczy¢ tryb Headless, nalezy nacisna¢ od gory
joystick, w celu uzyskania funkcji pochylenia i przechytu
(patrz tez ilustracja 1, pozycja 3).

W celu zasygnalizowania aktywacji trybu ,Headless” na-
dajnik emituje krotki sygnat dzwigkowy. Diody LED na
quadrocopterze migaja powoli, sygnalizujac w ten sposadb,
ze quadrocopter lata w trybie Headless.

Aby wytaczy¢ tryb Headless, nalezy nacisna¢ ponownie
joystick dla funkcji przechytu i pochylenia.

Nadajnik wysle krotki sygnat dzwigkowy, a dioda LED na
quadrocopterze $wieci znowu w trybie ciggtym.

Quadrocopter leci teraz w trybie normalnym. llustracja 17

14. Kalibracja czujnikéw potozenia

Jesli quadrocopter nie porusza si¢ spokojnie w ustalonym potozeniu, ale ciggle lata w jednym kierunku, mozna to
skorygowa¢ za pomoca funkcji trymowania. Jesli jednak w tym celu trymowanie musi by¢ przestawione w bardzo
duzym zakresie, konieczna moze by¢ kalibracja czujnikow potozenia modelu.

W tym celu nalezy postepowa¢ w nastepujacy sposob:
Umiesci¢ gotowy do startu quadrocopter na poziomym, ptaskim podtozu. Wirniki nie moga sie obraca¢, a trymowanie
dla funkcji przechytu i pochylenia musi by¢ ustawione w pozycji srodkowe;.

Nastepnie przestawi¢ joystick dla funkcji pochylenia i
przechytu (patrz ilustracja 1, poz. 3) do dolnej pozycji.

Wykonywanie kalibracji jest sygnalizowane poprzez migo-
tanie diod na quadrocopterze.

Nastepnie mozna cofna¢ joystick do pozycji $rodkowe;.
Po ok. 2 sekundach, gdy kalibracja zostaje zakoficzona,
diody LED quadrocoptera znowu zaswiecg w trybie cia-
gtym.

Sprawdzi¢ podczas lotu testowego, czy quadrocopter
nadal wykazuje silng tendencje do latania w jednym okre-

$lonym kierunku. Minimalne tendencje moga by¢ kompen-
sowane za pomocg funkcji trymowania. llustracja 18

W razie potrzeby nalezy powtorzy¢ kalibracje czujnikéw potozenia.
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15. Przetaczanie cyfrowego kodowania nadajnika

Jesli dwa quadrocptery na podczerwien typu ,TQ Performance Drone” sg uzywane w jednym pomieszczeniu, ich
systemy sterowania na podczerwien zakiécaja sie wzajemnie. Dlatego istnieje mozliwo$¢ przetaczania cyfrowego
kodowania impulséw sterujacych na jednym nadajniku.

Po przeprowadzeniu procesu wigczania zgodnie z wcze$niejszym opisem w nadajniku aktywne jest kodowanie ,A”.

Aby uzywaé¢ nadajnika z cyfrowym kodowaniem ,B’, w
stanie wytaczonym nalezy wcisna¢ i przytrzymac przycisk
funkcji przewrotu (patrz tez ilustracja 1, poz. 7).

Nastepnie wiaczy¢ nadajnik za pomoca wytacznika glow-
nego (patrz tez ilustracja 1, poz. 2).
Nastepnie pusci¢ przycisk funkcji przewrotu.

Przy wiaczaniu quadrocoptera uczy sie on cyfrowego
kodowania sygnatu nadajnika i moze na niego reagowac.

Wazne!
Podczas wigczania quadrocoptera odpowiedni

nadajnik powinien znajdowac sie blisko odbior-
nika podczerwieni, aby odbiornik mégt jedno-
znacznie rozpoznat sygnaty.

llustracja 19
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16. Czyszczenie i konserwacja

Model oraz system zdalnego sterowania nalezy z wierzchu czy$ci¢ migkka, suchg szmatkq lub pedzelkiem. Nie sto-
sowa¢ zadnych agresywnych $rodkdw czyszczacych ani roztwordw chemicznych, poniewaz powierzchnia obudowy
moze zostac przez nie uszkodzona.

Smigta musza poruszaé sie plynnie, a waly silnika nie moga by¢ krzywe, nie moga tez mie¢ luzu na fozyskach. Smigta,
ktore sa popekane lub zgiete, badz od ktorych odtamaly sie mate czesci, musza zosta¢ w kazdym takim przypadku
wymienione.

Wymiana $migiet

Smigta (1) sa tylko zatozone na waly (2) silnikow i za po-
mocg ptaskiego Srubokreta mozna je delikatnie zdja¢ z
watu w gore. Uwazaé, aby nie wygia¢ watu silnika.

Przy wyborze nowego $migta nalezy zawsze zwracaé
uwage na kierunek obrotéw (patrz tez ilustracja 5).

Nowe $migto nalezy umiesci¢ pionowym ruchem na wale
silnika od gory i delikatnie dopchna¢ az do oporu.

Wazne!
Nie uzywaj niepotrzebnie sity ani narzedzi.

W przypadku wymiany czesci mechanicznych nalezy ko-
rzysta¢ wytacznie z oryginalnych czgsci zamiennych do-
starczonych przez producenta. Lista cze$ci zamiennych
znajduje sie na naszej stronie internetowej w obszarze
pobierania dla danego produktu.

llustracja 20
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17. Utylizacja

a) Produkt

Urzadzenia elektroniczne moga by¢ poddane recyklingowi i nie zaliczajg sie do odpaddw z gospodarstw
domowych. Produkt nalezy utylizowaé po zakoriczeniu jego eksploatacji zgodnie z obowigzujacymi przepi-
mmmm  Sami prawnymi. Wyjaé wszystkie wiozone baterie/akumulatory i wyrzuci¢ je oddzielnie od produktu.

b) Baterie/akumulatory

Uzytkownik koricowy jest prawnie (rozporzadzenie w sprawie baterii) zobowigzany do zwrotu wszystkich zuzytych
baterii/akumulatoréw; utylizacja z odpadami gospodarstwa domowego jest zakazana.

ktory wskazuje na zakaz ich utylizacji z odpadami gospodarstwa domowego. Oznaczenia metali cigzkich:
Cd = kadm, Hg = rte¢, Pb = otéw (0znaczenia znajduja sie na bateriach/akumulatorach np. pod ikong kosza
na $mieci po lewej stronie).

Ei Baterie/akumulatory zawierajace szkodliwe substancje sa oznaczone zamieszczonym obok symbolem,

Zuzyte baterie/akumulatory mozna takze oddawac¢ do nieodptatnych gminnych punktéw zbiorczych, do sklepéw pro-
ducenta lub we wszystkich punktach, gdzie sprzedawane sg baterie.

W ten spos6b uzytkownik spetnia wymogi prawne i ma swéj wkiad w ochrone $rodowiska.

27



18. Rozwigzywanie probleméw

Mimo Zze model i system zdalnego sterowania zostaty zbudowane zgodnie ze stanem najnowszej techniki, moga,
pojawi¢ sie w nich usterki lub btedy. Z tego powodu chcielibysmy przekaza¢, w jaki sposéb mozna wyeliminowaé
ewentualne usterki.

Problem Rozwigzanie

Nadajnik nie reaguje. Dioda LED na na- | « Sprawdzic stan baterii w nadajniku.
dajniku nie Swieci. + Sprawdzi¢, czy baterie zostaly wlozone do nadajnika zgodnie z po-
laryzacja.

Sprawdzi¢ stan baterii w nadajniku i w razie potrzeby wymienic je.

Dioda LED w nadajniku miga

Model nie reaguje, diody LED na quadro-
copterze migajq szybko.

Sprawdzi¢ dziatanie nadajnika zdalnego sterowania.

+ Wigczy¢ ponownie quadrocopter.

.

Smigto nie uruchamia sie. Sprawdzi¢ stan natadowania akumulatora lotu.

.

Natadowa¢ ponownie akumulator lotu do celow testowych.

Powtérzy¢ proces wigczenia.

Podczas startu quadrocopter przechyla | « Ponowne wigczenie quadrocoptera bez przenoszenia modelu.
sie na bok.

.

Sprawdzi¢ ptynno$¢ dziatania silnikéw napgdowych.

Przeprowadzi¢ kalibracje czujnikéw potozenia.

Quadrocopter ma za mato mocy i odby- | « Sprawdz stan natadowania akumulatora lotu.
wa zbyt krotkie loty.

Natadowa¢ ponownie akumulator lotu do celow testowych.

Wymieni¢ akumulator lotu na nowy.

Quadrocopter stale leci w jednym kie- | « Wykona¢ trymowanie za pomocg nadajnika.
runku.

Niekorzystne warunki lotu (przeciag).

Przeprowadzi¢ kalibracje czujnikéw potozenia.

Quadrocopter bardzo wolno reaguje na
polecenia sterujace.

Przetaczenie do trybu Sport lub trybu Ekspert.
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19. Dane techniczne

a) Nadajnik

SpOSOb tranSMIsi.......c.cvveeveeririrerreiriiiinnines podczerwien (IR)

Liczba kanatow ..o 4

NapigCie robOCZE.........ccevvererierierieireieiieriesienaas 4,5 VIDC poprzez 3 baterie typu AAA/micro
Zasieg Nadajnika .......c.cocevneeeineiercrnes 10m

Wymiary (Szer. X WyS. X gh.) ..ceeeevevreeneenerneeennns 110 x 83 x 55 mm

Ciezar bez baterii

b) Quadrocopter

Zasilanie

Wymiary (df. X SZer. X WyS.) ....ccvvvrvrvcrrniirinnnes 90 x 77 x 30 mm
Rozstaw watéw wirnikéw (po przekatne).......... 66 mm

Srednica SMIgha ........coovoroveeeeeeeeeeeeeeeccceeen 30 mm

Masa Startowa ..o 22 g z akumulatorem
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