y HYGROTEC MESSTECHNIK

Pasivni infracerveny modul senzoru

Obj.€. 17 25 00

Znaky

Hlasice pohybu s vysokou citlivosti

K montazi na sténu nebo strop
Horizontalni charakteristika
Nastavitelna citlivost

Analogovy a digitalni vystup

Siroky uhel rozevieni

Koncepce spinani zajisténa proti ruseni
Snadna montaz

Uplatnéni

Automatické fizeni osvétleni

Vystrazna a bezpeénostni technika
Rozpoznani pfritomnosti, pocitani osob
Bezdotykovy hygienicky spina¢
Sanitarni technika, vodovodni armatury
Ridici technika v budovach

Aplikace OEM

Popis

Tento miniaturni model je vhodny pro mnoho
aplikaci, kde se musi registrovat pohyb nebo
pfitomnost osob. Senzor reaguje na tepelné zafeni
pohybujicich se tél.

Citlivost 1ze kddovat ve 4 stupnich pomoci pajecich
mustkll, coZz umoziuje pfizptsobeni nejriznéjsim
aplikacim. Nastavitelny rozsah saha od citlivého
alarmovace az po automaticky spina¢ susaku rukou.
Navzdory vysoké citlivosti je koncept spinani
zabezpecen proti ruSeni.

Okenni komparator integrovany v modulu vysila pfi
rozpoznaném pohybu digitalni signal pro spinani,
ktery je kompatibilni s TTL a CMOS, a mize ho
zpracovat napiiklad mikrokontrolér nebo ¢asovac.
Na analogovém vystupu signalu je amplituda
zavisla na rozdilu zafeni a pfi odpovidajici
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modulaci sta¢i az na hranice provozniho napéti.
Z frekvence lze odvodit uhlovou rychlost objektu.
Napéti na referencnim vystupu napéti se nachazi ve
stiedu oblasti modulace.

Technické udaje

Typ
Napéti 3-12 V stejnosmér/2mA
Dosah ccal2maz4m
nastavitelny pomoci pajecich
muUstkd
Sitka pasma 0,2 Hz az 10 Hz
signalu
Uhel rozevfeni cca 120°
Vystup Open Collektor, max. 30 V,
20 mA
navic analogovy vystup
Okolni teplota -20°C ... 70°C
Rozméry 25x25%x20 mm
montazni otvor 25 mmgJ

Zmeéna technickych dat vyhrazena!

provedeni
-LO0 bez LDR

provedeni
-M1 horizontal. charakteristika

provedeni
-T1 bez pripoj. kabelu, 6-p6lovy konektor

PIR pasivni infracerveny modul

DalSi typové varianty na vyZzadani!

Technické informace v této dokumentaci jsme kontrolovali s velkou peclivosti a maji slouzit jako informace o produktu a
mozZnostech jeho pouziti. Udaje nelze chapat jako pfislibeni urCitych vlastnosti a uZivatel by je mél provéfit z hlediska

zamysleného Ucelu pouziti. Pfipadna ochranna prava tfetich osob je tfeba zohlednit.

Tento datovy list nahrazuje vSechna dfivéjsi vydani.

Vydani srpen 98.
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Osazeni pripoju

Ozn. | pin |funkce
LDR |1 fotorezistor volite.LDR
LDR |2 fotorezistor
VCC |3 provozni napéti |3 ...12DC/
2mA
GND | 4 uzemnéni GND
OuT |5 spinaci vystup | O.C., max. 30
V 20mA
GND |6 uzemnéni GND
REF |7 referenéni Ub/2
napéti
ANA |8 analogovy OV ...Ub
vystup

Priklady pouziti

Spinani osvétleni a lamp
HIasi¢ pohybu v signalizacni technice
Rozpoznani pfitomnosti v fidici

technice budov

Nastaveni citlivosti

Na zadni strané modulu se nachazeji Ctyfi
pajeci mustky. Uzavienim jednoho z mustki se

snizi citlivost modulu.

Rizeni vétrani WC ¢i koupelen
e Hygienicky spina¢ susaka rukou a armatur

Mustek Dosah cca
J1 8m
J4 6m
J3 5m
J2 4m

Schéma zapojeni modulu
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Pohled na modul (zadni strana)

Upozornéni
Dosah zavisi na podminkach okolniho
prostiedi, uhlové rychlosti a provoznim napéti.

Ptipojovaci kabel by m¢l byt co nejkratsi, aby
bylo zaruceno chovani necitlivé na ruseni. U
velkych délek kabelil se zamezeni rusivych
kapacitnich modulaci doporucuje montaz do
odstinéné skiin¢ a dodatecné osazeni
rezonan¢nim filtrem.

Charakteristika citlivosti nasténného provedeni
uptednostiiuje horizontalni polohu a musi se
montovat pfipojovaci stranou nahoru nebo
dola.
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Co je vhodné védeét o hlasi€¢ich pohybu PIR

Zpusob prace

Hlasi¢e pohybu PIR pracuji s pyroelektrickymi
senzory, které vykazuji maximalni citlivost
v oblasti tepelného zafeni zivych tél. Pri
télesné teploté 37°C lezi spektralni citlivost
mezi 7 a 14 pum. Uvnitf jsou senzory PIR
segmentovane, to zZnamena, ze
v konstrukénim dilu jsou spojeny dva nebo
vice jednotlivych elementd tak, Ze tyto se
vzajemné kompenzuji. Timto uspofadanim se
sama kompenzuje vlastni teplota senzoru.
V senzoru je dale integrovany MOSFET jako
impedancni transformator, nebot pyroelementy
lze  provozovat pouze  vysokoohmove.
Nasledujici vyhodnocovaci obvod vyhodnoti
zménu vystupniho napéti tim, Ze podil
stejnosmérného napéti se oddéli
prostfednictvim horni propusti.

V jednoduchych  pfistrojich se zpravidla
pouzivaji senzory s dvojitymi ¢lanky, které
uprednostiuji horizontalni smér. Podle toho je
tfeba zadat smér montaze takovych senzor(, a
ten se musi dodrzovat. K montazi na strop se
vice hodi Cctyfélankové senzory, s nimiz Ize
dosahnou polokulové charakteristiky.

Cocka

Zmeény vystupniho napéti se dosahne jenom
tak, ze dil¢i segmenty senzoru budou
infraervenym zafenim zatizeny rdzné. K tomu
je tfeba optika nebo Fresnellova ¢ocka, ktera
déli ¢lanek senzoru na segmenty a vzdjemné
zobrazuje na dilich segmentech senzoru.
Sledujeme-li cely systém optiky, senzoru a
vyhodnocovaciho obvodu, uvidime, Ze ¢ocka
ma podstatny vliv na vykonnost systému.
Mechanicky vétsi provedeni ma vice
segmentll, lepSi zaostfovani a mezni
frekvence se pfi velkém dosahu posouva
nahoru.

Sirka pasma

Vyhodnocovaci obvod zpracovava dale pouze
zménu signalu ze senzoru. Vykonnost obvodu
pfitom uréuje pfesné dimenzovani
charakteristiky pasmové propusti: podle ¢ocky
a uhlové rychlosti objektu vyplyva v praxi Sifka
pasma signalu mezi 0,05 a 25 Hz. PfedevSim
pfi velkém dosahu se dolni mezni frekvence
nesmi zvolit pfili§ vysokd, nebot by to vedlo ke
ztraté citlivosti pfi pomalych pohybech. Horni
mezni frekvence urCuje citlivost pfi rychlych
pohybech a musi mit dostate¢ny odstup od
frekvence sité, aby se zamezilo ruSivym
vliviim.

Nase moduly maji Siftku pasma pfizpisobenou
CoCce a vzdalenosti signalizace a reaguji jak
na rychly, tak na extrémné pomaly pohyb.
Vysledkem je velmi vysoka jistota spusténi.
Dale Ize prepinat zesileni, ¢imz mizeme
elektroniku  z hlediska dosahu pfizpUsobit
pozadované aplikaci.

Vyhodnoceni signalu

Pro jednoduché pozadavky staci
k vyhodnocovani signalu okenni komparator.
Jakmile hladina signalu za zesilovatem
prekroCi ur€itou mezni hodnotu, generuje se
digitalni spinaci signal, ktery muze aktivovat
¢asovy ¢len nebo relé.

U naro¢nych ukolu je vyhodné analyzovat
priubéh vystupniho signalu. Podle amplitudy
signalu Ize odvodit vzdalenost nebo velikost
pohybujiciho se objektu a podle frekvence jeho
Uhlovou rychlost. Prubéh signalu obsahuje
informace o prabéhu pohybu. Do inteligentniho
yyhodnocovaciho  agloritmu  se  mohou
zahrnout i dal8i okolni parametry, jako teplota
nebo hluk. Mikrokontrolor tak muze podstatné
zvysit jistotu detekce a vylougit plany poplach,
coz je zadouci zejména u poplasnych hlasicu.

NaSe hlasi¢e pohybu maji vedle digitalniho
vystupu také vystup analogovy, na némz je
zesileny signal. To umozZriuje integraci do
inteligentnich systémi OEM.



